
Серия FANUC 16i/160i/160is-МОДЕЛЬ B
Серия FANUC 18i/180i/180is-МОДЕЛЬ B
Серия FANUC 21i/210i/210is-МОДЕЛЬ B

B--63525RU/02

РУКОВОДСТВО ПО ТЕХОБСЛУЖИВАНИЮ





м-1

МЕРЫПРЕДОСТОРОЖНОСТИ

В данном разделе описанымеры предосторожности, связанные с использованием устройств ЧПУ.
Соблюдение этих мер предосторожности пользователями необходимо для обеспечения
безопасной работы станков, оснащенных устройством ЧПУ (все описания в данном разделе
предполагают данную конфигурацию).
Техническое обслуживание и ремонт ЧПУ предполагает наличие определенных видов опасности.
Техническое обслуживание ЧПУ должно осуществляться только квалифицированным
специалистом.
Пользователи также должны соблюдать меры безопасности, относящиеся к станку, как описано в
соответствующем руководстве, предоставляемом изготовителем станка.
Перед проверкой работы станка следует ознакомиться с руководствами завода-производителя
станка и FANUC.
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1 ОПРЕДЕЛЕНИЕ ТЕРМИНОВ ”ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ”,
”ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ” И ”ПРИМЕЧАНИЕ”

Вданномруководствеописываютсямерыпредосторожностидля защитыспециалистов
потехническомуобслуживанию (далеепользователей)ипредотвращенияповреждения
станка. Меры предосторожности подразделяются на Предупреждения и Предосте-
режения в зависимости от уровня опасности, на которую они указывают. Кроме того,
в качестве примечания приводится дополнительная информация. Внимательно
читайтепредупреждения,предостереженияипримечания доначалаработысостанком.

ОПАСНО

Применяется тогда, когда при несоблюдении утвержденной процедуры существует
опасность травмирования пользователя или вместе с тем возможно повреждение
оборудования.

ОСТОРОЖНО

Применяется тогда, когда при несоблюдении утвержденной процедуры существует
опасность повреждения оборудования.

ПРИМЕЧАНИЕ

Примечание используется для указания дополнительной информации, отличной от
относящейся к предупреждению и предостережению.

` Внимательно прочитайте данное руководство и храните его в надежном месте.
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2 ПРЕДУПРЕЖДЕНИЯ,ОТНОСЯЩИЕСЯ К ПРОВЕРКЕ
РАБОТЫСТАНКА

ОПАСНО

1. Если при проверке станка его крышка снята, то:

(1) Одежда пользователя может зацепиться за шпиндель или за другие детали, и,
таким образом, вызвать опасность травмирования пользователя.Припроверке
работы станка находитесь на некотором расстоянии от станка, так чтобы ваша
одежда не запуталась в шпинделе или в других деталях.

(2) При проверке работы станка работайте в режиме холостого хода без исполь-
зования заготовки. Если заготовка закреплена на станке, то неправильное
действие может вызвать падение заготовки или поломку режущей кромки
инструмента, что приведет к тому, что его фрагменты будут разбросаны по
всему участку. Это представляет серьезную опасность травмы. В связи с этим,
при проверке работы станка следует находиться на безопасном расстоянии от
станка.

2. Если при проверке работы станка дверь электромагнитного шкафа открыта

(1) Электромагнитный шкаф имеет зону высокого напряжения (маркиованную
). Не следует прикасаться к этой зоне высокого напряжения. Эта зона

представляет серьезный риск поражения электрическимтоком.Передначалом
любой проверки работы станка убедитесь, что зона высокого напряжения
закрыта крышкой. При проверке самой зоны высокого напряжения помните,
что касание клеммы представляет серьезную опасность поражения
электрическим током.

(2) Внутри электромагнитного шкафа встроенные узлы имеют потенциально
опасные углы и выступающие части. Будьте осторожны при работе внутри
электромагнитного шкафа.

3. Никогда не приступайте к обработке заготовки на станке без предварительной
проверки работы станка. До начала рабочего прогона убедитесь, что станок
функционирует должным образом, выполнив пробный прогон с использованием,
например, одиночного блока, ручной коррекции скорости подачи, функции
блокировки станка или приступив к работе со станком без установленных
инструмента и заготовки. Отсутствие подтверждения надлежащей работы станка
может привести к непрогнозируемой его работе, в том числе к повреждению
заготовки и/или самого станка или травмированию пользователя.

4. До начала работы со станком тщательно проверьте введенные данные.
Работа на станке с неверно заданными данными может привести к
непрогнозируемой работе станка, в том числе к повреждению заготовки и/или
самого станка или травмированию пользователя.
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ОПАСНО

5. Убедитесьвтом,что заданнаяскоростьподачисоответствуетнамеченнойоперации.
Как правило, для каждого станка существует максимально допустимая скорость
подачи.Соответствующая скорость подачи меняется в зависимости от намеченной
операции. Смотрите прилагаемое к станку руководство для определения
максимально допустимой скорости подачи. Если станок работает на неверной
скорости, это может привести к непрогнозируемой работе станка, в том числе к
повреждению заготовки и/или станка в целом или травмированию пользователя.

6. При использовании функции коррекции на инструмент тщательно проверяйте
направление и величину коррекции.
Работа на станке с неверно заданными данными может привести к
непрогнозируемой работе станка, в том числе к повреждению заготовки и/или
станка или травмированию пользователя.



B--63525RU/02 МЕРЫ ПРЕДОСТОРОЖНОСТИ

м-5

3 ПРЕДУПРЕЖДЕНИЯ,ОТНОСЯЩИЕСЯ К ЗАМЕНЕ

ОПАСНО

1. Следует всегдавыключатьпитаниеЧПУипитаниеэлектромагнитногошкафа.Если
отключить только питание ЧПУ, то питание может все еще подаваться к обслужи-
ваемому участку. В таком случае, при замене какого-либо элемента станка можно
повредить сам элемент, а также может возникнуть опасность поражения
электрическим током.

2. При необходимости замены тяжелого элемента станка, данную операцию следует
выполнять двум или более специалистам. При попытке замены такого элемента
только одним человеком, элемент может соскользнуть и упасть, и, таким образом,
вызвать травму.

3. После отключения питания сервоусилитель и усилитель шпинделя может какое-то
время удерживать напряжение, и, таким образом, существует риск поражения
электрическим током, даже, если усилитель выключен. Подождите, по крайней
мере, двадцать минут после выключения питания для того, чтобы дать возможность
этому остаточному напряжению рассеяться.

4. При замене элемента убедитесь, что новый элемент имеет тот же параметр и те же
установки, что и заменяемый элемент. (Дополнительную информацию смотрите в
руководстве, прилагаемом к станку.) Невыполнение данного указания может
привести к непредвиденному перемещению рабочих органов станка, возможно,
вызвав при этом повреждение заготовки или самого станка, или представляя
опасность травмирования.
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4 ПРЕДУПРЕЖДЕНИЯ,ОТНОСЯЩИЕСЯ К
ПАРАМЕТРАМ

ОПАСНО

1. При обработке заготовки первый раз после изменения параметра следует закрыть
крышку станка. Не следует применять функцию автоматической работы сразу же
после такого изменения. Вместо этого убедитесь в нормальной работе станка с
помощью такихфункций, как единичный блок, ручная коррекция скорости подачи
и функции блокировки станка, или приступив к работе со станком без
установленных инструмента и заготовки. Если использовать станок до
подтверждения его нормального функционирования, то станок может работать
непредсказуемым образом, что может привести к повреждению станка или
заготовки и представлять опасность травмирования.

2. Устанавливаются оптимальные значения для параметров ЧПУ и PMC, так, чтобы
обычно эти параметры не нужно было изменять. Когда параметр по какой-либо
причине должен быть изменен, убедитесь до попытки изменить параметр, что вы
полностью понимаете функцию данного параметра. Если параметр установлен
неверно, то станок может работать непредсказуемым образом, что может привести
к повреждению станка или заготовки и представлять риск травмирования.
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5 ПРЕДУПРЕЖДЕНИЯ ИПРИМЕЧАНИЯ,
ОТНОСЯЩИЕСЯ К ЕЖЕДНЕВНОМУ
ТЕХОБСЛУЖИВАНИЮ

ОПАСНО

1. Замена резервных батарей памяти

При замене резервных батарей памяти оставляйте питание станка (ЧПУ)
включеннымииспользуйте аварийныйостанов.Таккакэтаработавыполняетсяпри
включенном питании и открытом шкафе, то ее может выполнять только тот
персонал, который прошел утвержденную подготовку по безопасности и
техническому обслуживанию.
При замене батарей будьте осторожны и не прикасайтесь к цепям высокого
напряжения (маркированным и имеющим изоляционное покрытие).
Прикосновение к неизолированным цепям высокого напряжения чрезвычайно
опасно, так как может привести к удару током.

ПРИМЕЧАНИЕ

В устройстве ЧПУ используются батареи для защиты содержимого его памяти, так как
внемдолжнысохраняться такиеданные,какпрограммы,коррекцииипараметры,даже
если не используется внешний источник электропитания.
Если напряжение батареи падает, аварийный сигнал о низком напряжении выводится
на пульт оператора станка или на экран дисплея.
В случае отображения аварийного сигнала о низком напряжении батареи следует
заменить в течение недели. В противном случае содержимое памяти устройства ЧПУ
будет потеряно.
Процедура замены батареи описана в разделе 2.10 данного руководства.
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ОПАСНО

2. Замена батареи абсолютного импульсного кодирующего устройства

При замене резервных батарей памяти оставляйте питание станка (ЧПУ)
включеннымииспользуйте аварийныйостанов.Таккакэтаработавыполняетсяпри
включенном питании и открытом шкафе, то ее может выполнять только тот
персонал, который прошел утвержденную подготовку по безопасности и
техническому обслуживанию.
При замене батарей будьте осторожны и не прикасайтесь к цепям высокого
напряжения (маркированным и имеющим изоляционное покрытие).
Прикосновение к неизолированным цепям высокого напряжения чрезвычайно
опасно, так как может привести к удару током.

ПРИМЕЧАНИЕ

В абсолютном импульсном кодирующем устройстве используются батареи для
сохранения его абсолютного положения.
Если напряжение батареи падает, аварийный сигнал о низком напряжении выводится
на пульт оператора станка или на экран дисплея.
В случае отображения аварийного сигнала о низком напряжении батареи следует
заменить в течение недели. В противном случае данные об абсолютном положении,
хранящиеся в импульсном кодирующем устройстве, будут потеряны.
Процедура замены батареи описана в разделе 2.10 данного руководства.
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ОПАСНО

3. Замена плавкого предохранителя

Перед заменой перегоревшего плавкого предохранителя необходимо обнаружить и
устранить причину, по которой перегорел предохранитель.
По этой причине эту работу может выполнять только тот персонал, которыйпрошел
утвержденную подготовку по безопасности и техническому обслуживанию.
При замене предохранителя при открытом шкафе будьте осторожны и не
прикасайтесь к цепям высокого напряжения (маркированным и имеющим
изоляционное покрытие).
Прикосновение к неизолированным цепям высокого напряжения чрезвычайно
опасно, так как может привести к удару током.
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ВВЕДЕНИЕ

1.Отображение и работа

В данной главе описываются данные, которые отображаются на
экране и относятся к техобслуживанию. В конце данной главы
также приводится список всех предусмотренных операций.

2.Оборудование с ЖК-дисплеем серии i

3.Оборудование с ЖК-дисплеем серии i

4.Оборудование автономного типа серии i

5.Общая информация как для оборудования с ЖК-дисплеем, так и
для оборудования автономного типа серии i

В главах 2 - 5 описывается конфигурация оборудования, пере-
числяются устройства, и объясняется, как заменить печатную
плату.

6.Ввод/вывод данных

В данной главе описывается ввод-вывод данных, в том числе
программы, параметры и данные коррекции на инструмент, а
также порядок выполнения ввода/вывода для данных диало-
гового режима.

7.Интерфейс между ЧПУ и PMC

Вданнойглавеописываютсятехнические характеристикиРMC,
конфигурация системы и сигналы, используемые PMC.

8.Встроенная ethernet

В данном разделе описывается встроенная ethernet.

9.Цифровая сервосистема

В данной главе описывается экран настройки сервосистемы и
то, как установить координату возврата в референтное
положение.

10.Шпиндели с электродвигателем переменного тока

В данных главах описываются контрольные точки усилителя
шпинделя, а также экран настройки шпинделя.

11.Поиск и устранение неисправностей

В данной главе описываются действия, которые следует пред-
принять в случае возникновения определенных проблем,напр.,
еслиневозможно включитьпитание,либонеудаетсявыполнить
ручную операцию. Также описываются контрмеры, которые
следует применять в случае возникновения сигналов тревоги.

Описание
руководства
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ПРИЛОЖЕНИЕ

A. Список сигналов тревоги
B. Список запчастей для техобслуживания
C. Система начальной загрузки
D. Слот для карты памяти
E. Индкация светодиода и техобслуживание устройства

автономного типа
F. Техобслуживание разомкнутого ЧПУ (начальная загрузка и

IPL (начальный загрузчик программ))
G. Процедура запуска FSSB/сведения
H. Обозначение клавиш панели ручного ввода данных (MDI)

В данном руководстве список параметров не приводится.
Смотрите отдельное руководство по параметрам (PARAMETER
MANUAL) при необходимости.

Данное руководство может быть применимо к следующим
моделям.Могут быть использованы сокращения.

Наименование модели Сокращение

Серия FANUC 16i--TB 16i--TB T--серия или
T серия (2 х контурное

Серия FANUC 160i--TB 160i--TB
T--серия (2--х контурное
управление) *1
T серия (3 х контурное

СерияFANUC 160is--TB 160is--TB
T--серия (3--х контурное
управление) *2

Серия FANUC 16i--MB 16i--MB
M--серия или

Серия FANUC 160i--MB 160i--MB
M--серия или
M--серия (2--х контурное
ра е е) *1

Серия FANUC 160is--MB 160is--MB
управление) *1

Серия FANUC 18i--TB 18i--TB
T--серия или

Серия FANUC 180i--TB 180i--TB
T--серия или
T--серия (2--х контурное
ра е е) *1

СерияFANUC 180is--TB 180is--TB
управление) *1

Серия FANUC 18i--MB5 18i--MB5

Серия FANUC 180i--MB5 180i--MB5 M--серия

Серия FANUC 180is--MB5 180is--MB5

Серия FANUC 18i--MB 18i--MB

Серия FANUC 180i--MB 180i--MB M--серия

Серия FANUC 180is--MB 180is--MB

Серия FANUC 21i--TB 21i--TB

Серия FANUC 210i--TB 210i--TB T--серия

СерияFANUC 210is--TB 210is--TB

Серия FANUC 21i--MB 21i--MB

Серия FANUC 210i--MB 210i--MB M--серия

Серия FANUC 210is--MB 210is--MB

*1)С функцией двухконтурного управления

*2)С функцией трехконтурного управления
(три контура с 2ЦП)

Применимые модели
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ПРИМЕЧАНИЕ
Некоторые функции, описанные в данном руковод--
стве, могут быть не применимы к определенным
продуктам.
Дополнительную информацию смотрите в руковод--
стве по описаниям (DESCRIPTIONS manual)
(B--63522EN)

В следующей таблице дан список руководств, относящихся к
серии 16i, 18i, 21i, 160i, 180i, 210i, 160is, 180is, 210is-МОДЕЛЬ B.
Настоящее руководство помечено звездочкой(*).

Соответствующие руководства серии 16i/18i/21i/160i/180i/210i/
160is/180is/210isМОДЕЛЬ B

Название руководства
Номер

спецификации

DESCRIPTIONS B--63522EN *

CONNECTION MANUAL (HARDWARE) B--63523EN

CONNECTION MANUAL (FUNCTION) B--63523EN--1

РУКОВОДСТВО ПО ЭКСПЛУАТАЦИИ для серии
16i/18i/160i/180i/160is/180is--TB

B--63524RU

РУКОВОДСТВО ПО ЭКСПЛУАТАЦИИ для серии
16i/160i/160is--MB, серии 18i/180i/180is--MB5,
серия 18i/180i/180is--MB

B--63534RU

РУКОВОДСТВО ПО ЭКСПЛУАТАЦИИ для серии
21i/210i/210is--TB

B--63604RU

РУКОВОДСТВО ПО ЭКСПЛУАТАЦИИ для серии
21i/210i/210is--MB

B--63614RU

РУКОВОДСТВО ПО ТЕХОБСЛУЖИВАНИЮ B--63525RU

Series 16i/18i/160i/180i/160is/180is--MODEL B
PARAMETER MANUAL

B--63530EN

Series 21i/210i/210is--MODEL B PARAMETER
MANUAL

B--63610EN

РУКОВОДСТВО ПО ПРОГРАММИРОВАНИЮ

Macro Compiler/Macro Executor
PROGRAMMING MANUAL

B--61803E--1

C Language Executor PROGRAMMING MANUAL B--62443EN--3

FAPT MACRO COMPILER (For Personal Computer)
PROGRAMMING MANUAL

B--66102E

CAP (Т--серия)

FANUC Super CAPi T OPERATOR’S MANUAL B--63284EN

FANUC Symbol CAPi T OPERATOR’S MANUAL B--63304EN

MANUAL GUIDE For Lathe PROGRAMMING MANUAL B--63343EN

MANUAL GUIDE For Lathe OPERATOR’S MANUAL B--63344EN

CAP (М--серия)

FANUC Super CAPi M OPERATOR’S MANUAL B--63294EN

Соответствующие
руководства серии
16i/18i/21i/160i/
180i/210i/160is/180is/
210is-МОДЕЛЬ B
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Название руководства
Номер

спецификации

MANUAL GUIDE For Milling PROGRAMMING
MANUAL

B--63423EN

MANUAL GUIDE For Milling OPERATOR’S MANUAL B--63424EN

PMC

PMC Ladder Language PROGRAMMING MANUAL B--61863E

PMC C Language PROGRAMMING MANUAL B--61863E--1

Сеть

I/O Link--II OPERATOR’S MANUAL B--62924EN

Profibus--DP Board OPERATOR’S MANUAL B--62924EN

Ethernet Board/DATA SERVER Board
OPERATOR’S MANUAL

B--63354EN

FAST Ethernet Board/FAST DATA SERVER
OPERATOR’S MANUAL

B--63644EN

DeviceNet Board OPERATOR’S MANUAL B--63404EN

Функция ПК

Screen Display Function OPERATOR’S MANUAL B--63164EN

В следующей таблице перечисляются руководства, относящи-
еся к СЕРВОМОТОРУ серии αi

Название руководства
Номер

спецификации

FANUC AC SERVO MOTOR αi series DESCRIPTIONS B--65262EN

FANUC AC SERVO MOTOR αi series
PARAMETER MANUAL

B--65270EN

FANUC AC SPINDLE MOTOR αi series
DESCRIPTIONS

B--65272EN

FANUC AC SPINDLE MOTOR αi series
PARAMETER MANUAL

B--65280EN

FANUC SERVO AMPLIFIER αi series DESCRIPTIONS B--65282EN

FANUC SERVO MOTOR αi series
MAINTENANCE MANUAL

B--65285EN

В следующей таблице перечисленыруководства, относящиеся к
СЕРВОМОТОРУ серии α

Название руководства
Номер

спецификации

FANUC AC SERVO MOTOR α series DESCRIPTIONS B--65142

FANUC AC SERVO MOTOR α series
PARAMETER MANUAL

B--65150

FANUC AC SPINDLE MOTOR α series DESCRIPTIONS B--65152

FANUC AC SPINDLE MOTOR α series
PARAMETER MANUAL

B--65160

FANUC SERVO AMPLIFIER α series DESCRIPTIONS B--65162

FANUC SERVO MOTOR α series
MAINTENANCE MANUAL

B--65165

Соответствующие
руководства по
СЕРВОМОТОРУ
серии αi

Соответствующие
руководства для
СЕРВОМОТОРА
серии α
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К устройству ЧПУ, описанному в данном руководстве, могут
быть подключены любой из следующих сервомоторов и
соответствующий ему шпиндель.

D FANUC SERVO MOTOR αi series

D FANUC SERVO MOTOR α series

В данном руководстве предполагается использование в основ-
номСЕРВОМОТОРАFANUC серииαi.Информациюпосерво-
мотору и шпинделю смотрите в руководствах по сервомотору и
шпинделю, которые подсоединены в данный момент.
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2.2 ОБЗОР ОБОРУДОВАНИЯ 166. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

2.2.1 Cерия 16i/160is 166. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

2.2.2 Cерия 18i/180is 168. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

2.2.3 Cерия 21i/210is 169. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

2.3 ОБЩАЯ СХЕМА СОЕДИНЕНИЙ 170. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

2.4 КОНФИГУРАЦИЯ РАЗЪЕМОВИ КАРТ ПЕЧАТНОЙПЛАТЫ 175. . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
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2.4.1 Материнская плата FS16i/18i/21i 175. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

2.4.2 Печатные платы инвертора и блок с разъемами 184. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

2.4.3 Плата C, плата последовательного соединения,
плата Т Symbol CAP i и плата PMC-RE 187. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

2.4.4 Плата вспомогательного ЦП 193. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

2.4.5 Плата RISC 197. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

2.4.6 Плата сервера данных 200. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

2.4.7 Плата управления загрузчиком 204. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

2.4.8 Плата интерфейса HSSB 208. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

2.4.9 Плата канала ввода-вывода II 211. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

2.4.10 Плата PROFIBUS 213. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

2.4.11 Плата Ethernet 215. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

2.4.12 Плата интерфейса DeviceNet 219. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

2.5 СПИСОК УСТРОЙСТВ ИПЕЧАТНЫХ ПЛАТ 221. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

2.5.1 Основное устройство 221. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

2.5.2 Устройство отображения 221. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

2.5.3 Устройство ручного ввода данных 222. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

2.5.4 Печатные платы 223. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

2.5.5 Ввод/вывод 227. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

2.5.6 Другие устройства 228. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

2.6 ЗАМЕНАМАТЕРИНСКОЙПЛАТЫ 229. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

2.7 ЗАМЕНА ПЛАВКОГО ПРЕДОХРАНИТЕЛЯ В БЛОКЕ УПРАВЛЕНИЯ 231. . . . . . . . . . . . .

2.8 ЗАМЕНА БАТАРЕИ 232. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

2.9 ЗАМЕНАМОТОРА ВЕНТИЛЯТОРА 236. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

2.10 ЗАМЕНА ЛАМПЫПОДСВЕТКИЖК-ДИСПЛЕЯ 239. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

2.11 ТЕПЛООБРАЗОВАНИЕ В КАЖДОМ УСТРОЙСТВЕ 243. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

3.ОБОРУДОВАНИЕ СЖК-ДИСПЛЕЕМ СЕРИИ is 245..... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

3.1 КОНФИГУРАЦИЯ ОБОРУДОВАНИЯ 246. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

3.2 ОБЗОР ОБОРУДОВАНИЯ 246. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

3.3 ОБЩИЕ СХЕМЫСОЕДИНЕНИЙ 246. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

3.4 МАТЕРИНСКАЯПЛАТА FS160is/180is/210is 247. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

3.5 КАРТА СЕ 258. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

3.6 УСТАНОВКА И СНЯТИЕ ДОПОЛНИТЕЛЬНЫХ ПЛАТ 259. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

3.6.1 Установка и снятие материнской платы 259. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

3.6.2 Установка и снятие карты СЕ 261. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

3.7 СПИСОК УСТРОЙСТВ ИПЕЧАТНЫХ ПЛАТ 264. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

3.8 ЗАМЕНА ПЛАВКОГО ПРЕДОХРАНИТЕЛЯ НА УСТРОЙСТВАХ 265. . . . . . . . . . . . . . . . . .

3.9 ЗАМЕНА БАТАРЕИ 266. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

3.10 ЗАМЕНАМОТОРА ВЕНТИЛЯТОРА 266. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

3.11 ЗАМЕНА ЛАМПЫПОДСВЕТКИЖК-ДИСПЛЕЯ 267. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

3.12 ЗАМЕНА ЗАЩИТНОГО ПОКРЫТИЯ СЕНСОРНОЙПАНЕЛИ 267. . . . . . . . . . . . . . . . . . .

3.13 УСТРОЙСТВО РЕЗЕРВНОГО ПИТАНИЯ 268. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.ОБОРУДОВАНИЕ АВТОНОМНОГО ТИПА СЕРИИ i 269..... . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.1 КОНФИГУРАЦИЯ ОБОРУДОВАНИЯ 270. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.2 ОБЗОР ОБОРУДОВАНИЯ 271. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
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4.2.1 Серия 16i/160i/160is 271. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.2.2 Серия 18i/180i/180is 273. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.2.3 Серия 21i/210i/210is 274. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.3 ОБЩАЯ СХЕМА СОЕДИНЕНИЙ 275. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.4 КОНФИГУРАЦИЯ РАЗЪЕМОВИ КАРТ ПЕЧАТНЫХ ПЛАТ 280. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.4.1 Плата главного ЦП серии 16i/18i/21i/160i/180i/210i/160is/180is/210is 280. . . . . . . . .

4.4.2 Плата вспомогательного ЦП 289. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.4.3 RISC-плата, плата сервера данных, RISC + плата сервера данных 293. . . . . . . . . . . .

4.4.4 Плата управления загрузчиком 299. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.4.5 Плата языка С, плата последовательного соединения 302. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.4.6 Плата интерфейса HSSB 303. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.4.7 Плата Symbol CAРi T 307. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.4.8 Плата канала ввода-вывода II 308. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.4.9 Плата Ethernet 309. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.4.10 Плата DeviceNet 311. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.4.11 Главная плата PROFIBUS 313. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.4.12 Подчиненная плата PROFIBUS 314. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.4.13 ПлатаFL-net 315. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.4.14 Плата главного ЦП устройства отображения ЧПУ с функциями
ПК и PANEL i 316. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.4.15 Материнская плата устройства отображения ЧПУ для серии is 319. . . . . . . . . . . . . .

4.5 УСТРОЙСТВА ИПЕЧАТНЫЕ ПЛАТЫ 324. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.5.1 Основные устройства 324. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.5.2 Печатные платы блока управления 324. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.5.3 ЖК-дисплей/Устройство ручного ввода данных 329. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.5.4 Другие устройства 330. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.5.5 Устройство отображения ЧПУ с функциями ПК и PANEL i 331. . . . . . . . . . . . . . . . .

4.5.6 Устройство отображения ЧПУ для ЧПУ серии is 334. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.6 УСТАНОВКА И СНЯТИЕ ДОПОЛНИТЕЛЬНОЙПЛАТЫ 335. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.6.1 Установка и снятие платы главного ЦП и полноразрядной дополнительной платы 335

4.6.1.1 Снятие платы 335. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.6.1.2 Установка платы 336. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.6.2 Установка и снятие дополнительной платы, устанавлива емой в мини-слот
(кроме платыDeviceNet) 337. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.6.2.1 Снятие платы 337. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.6.2.2 Установка платы 337. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.6.3 Установка и снятие платы DeviceNet 338. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.6.3.1 Снятие платы 338. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.6.3.2 Установка платы 338. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.7 УСТАНОВКА И СНЯТИЕ ОБЪЕДИНИТЕЛЬНОЙПЛАТЫ 340. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.7.1 Снятие платы 340. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.7.2 Установка объединительной платы 340. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.8 ЗАМЕНА ПЛАВКОГО ПРЕДОХРАНИТЕЛЯ БЛОКА УПРАВЛЕНИЯ 342. . . . . . . . . . . . . . .

4.9 ЗАМЕНА БАТАРЕИ 343. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.10 ЗАМЕНА ВЕНТИЛЯТОРА 347. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.11 ЗАМЕНА ПЛАВКОГО ПРЕДОХРАНИТЕЛЯЖК-ДИСПЛЕЯ 348. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.12 ЗАМЕНА ЛАМПЫПОДСВЕТКИЖК-ДИСПЛЕЯ 349. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.13 ТЕПЛООБРАЗОВАНИЕ УСТРОЙСТВ 351. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
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5.ОБЩАЯ ИНФОРМАЦИЯ ДЛЯ ОБОРУДОВАНИЯ СЖК-ДИСПЛЕЕМ И
ОБОРУДОВАНИЯ АВТОНОМНОГО ТИПА СЕРИИ i 353..... . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.1 УСТАНОВКА И СНЯТИЕ ПЕЧАТНЫХ ПЛАТ 354. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.1.1 Снятие печатной платы 355. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.1.2 Установка печатной платы 356. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.2 УСТАНОВКА И СНЯТИЕМОДУЛЕЙПАМЯТИ С ДВУХРЯДНЫМ
РАСПОЛОЖЕНИЕМ ВЫВОДОВ (DIMM) 357. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.2.1 Снятие модуля DIMM 358. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.2.2 Установка модуля DIMM 358. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.3 ТЕХОБСЛУЖИВАНИЕ ТЕПЛООБМЕННИКА ТИПА ТРУБА ТЕПЛОВАЯ 359. . . . . . . . .

5.4 ЖИДКОКРИСТАЛЛИЧЕСКИЙ ДИСПЛЕЙ (ЖК-ДИСПЛЕЙ) 363. . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.5 УСТАНОВКА РАСПРЕДЕЛЕННОГО ВВОДА-ВЫВОДА 368. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.6 ЗАМЕНА ПЛАВКИХ ПРЕДОХРАНИТЕЛЕЙНА РАЗЛИЧНЫХ УСТРОЙСТВАХ 371. . .

5.7 УСЛОВИЯ ОКРУЖАЮЩЕЙ СРЕДЫ СНАРУЖИШКАФА 376. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.8 МЕРЫПРОТИВШУМА 377. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.8.1 Расстояние между сигнальными проводами 377. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.8.2 Заземление 379. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.8.3 Соединение ”подвешенная земля” (SG) для блока управления 380. . . . . . . . . . . . . .

5.8.4 Шумоподавитель 382. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.8.5 Фиксация и экранирование кабеля 383. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.9 ПРИМЕЧАНИЯПОИСПОЛЬЗОВАНИЮУСТРОЙСТВА РУЧНОГО ВВОДА ДАННЫХ 386

5.10 ЗАМЕНА ДЕТАЛЕЙ УСТРОЙСТВА ОТОБРАЖЕНИЯ ЧПУ С ФУНКЦИЯМИПКИ
PANEL i,ПОДЛЕЖАЩИХ ТЕХОБСЛУЖИВАНИЮ 387. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.10.1 Замена батареи 387. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.10.2 Замена плавкого предохранителя 389. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.10.3 Замена вентилятора 390. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.10.4 Замена лампы подсветки ЖК-дисплея 393. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.10.5 Замена защитного покрытия сенсорной панели 394. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.11 ЗАМЕНА ДЕТАЛЕЙ УСТРОЙСТВА ОТОБРАЖЕНИЯ ЧПУ ДЛЯ ЧПУ СЕРИИ is,
ПОДЛЕЖАЩИХ ТЕХОБСЛУЖИВАНИЮ 395. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.11.1 Порядок замены материнской платы 395. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.11.2 Замена плавкого предохранителя 396. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.11.3 Замена батареи 397. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.11.4 Замена мотора вентилятора 397. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.11.5 Замена лампы подсветки ЖК-дисплея 398. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.11.6 Замена защитного покрытия сенсорной панели 398. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.11.7 Устройство резервного питания 398. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6. ВВОД И ВЫВОД ДАННЫХ 399..... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.1 УСТАНОВКА ПАРАМЕТРОВ ДЛЯ ВВОДА/ВЫВОДА 400. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.2 ВВОД/ВЫВОД ДАННЫХ 402. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.2.1 Подтверждение параметров, необходимых для вывода данных 402. . . . . . . . . . . . . . .

6.2.2 Вывод параметров ЧПУ 403. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.2.3 Вывод параметров PMC 404. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.2.4 Вывод величины коррекции на погрешность шага 404. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.2.5 Вывод значений переменных макропрограмм пользователя 405. . . . . . . . . . . . . . . . .

6.2.6 Вывод величины коррекции на инструмент 405. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
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6.2.7 Вывод программы обработки детали 405. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.2.8 Ввод параметров ЧПУ 406. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.2.9 Ввод параметров РМС 407. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.2.10 Ввод величины коррекции на погрешность шага 408. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.2.11 Ввод значений переменных макропрограмм пользователя 408. . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.2.12 Ввод величины коррекции на инструмент 409. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.2.13 Ввод программ обработки деталей 409. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.3 ВВОД/ВЫВОД ДАННЫХ SUPER CAPi 411. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.3.1 Ввод/вывод диалоговых данных группами (Super CAPi M) 411. . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.3.2 Ввод и вывод каждого файла (Super CAPi M) 413. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.3.3 Ввод и вывод каждого файла (Super CAPi Т) 413. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.4 ВВОД/ВЫВОД SYMBOL CAPi T 417. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.5 РАЗГРУЗКА/ВОССТАНОВЛЕНИЕ ДАННЫХ SYMBOL CAPi T 419. . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.5.1 Вид данных во вспомогательной памяти 419. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.5.2 Работа 419. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.6 ОЧИСТКА ДАННЫХ SYMBOL CAPi T 420. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.6.1 Удаление имени файла и файлов 420. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.6.2 Очистка памяти Symbol CAPi T 421. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.7 ВВОД/ВЫВОД ДАННЫХНА ОБЩЕМ ЭКРАНЕ ВВОДА/ВЫВОДА ДАННЫХ 422. . . . . .

6.7.1 Установка параметров, относящихся к вводу-выводу 423. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.7.2 Ввод и вывод программ 425. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.7.3 Ввод и вывод параметров 429. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.7.4 Ввод и вывод данных коррекции 430. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.7.5 Вывод общих переменных макропрограмм пользователя 431. . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.7.6 Ввод и вывод файлов гибкого диска 432. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.8 ВВОД/ВЫВОД ДАННЫХ С ПОМОЩЬЮКАРТЫПАМЯТИ 437. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

7. ИНТЕРФЕЙСМЕЖДУ ЧПУ И PMC 447..... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

7.1 ОБЩИЕ СВЕДЕНИЯ ОБ ИНТЕРФЕЙСЕ 448. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

7.2 ТЕХНИЧЕСКИЕ ХАРАКТЕРИСТИКИ PMC 449. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

7.2.1 Описание 449. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

7.2.2 Адрес 450. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

7.2.3 Резервная область системы для внутреннего реле 451. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

7.2.4 Период выполнения в PMC 454. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

7.3 ЭКРАН PMC 457. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

7.3.1 Процедура выбора меню РМС с помощью дисплейных клавиш 457. . . . . . . . . . . . . .

7.3.2 Экран PMCLAD (PMC-SA1) 459. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

7.3.3 Отображение/редактирование цепной схемы (PMC-SB7) 463. . . . . . . . . . . . . . . . . . .

7.3.3.1 Экран отображения цепной схемы 463. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

7.3.3.2 Экран отображения списка программ 466. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

7.3.3.3 Функция контроля выбора (PMC-SB7) 468. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

7.3.3.4 Экран редактирования цепной схемы 472. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

7.3.3.5 Экран редактирования цепи 476. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

7.3.3.6 Функция трассы прохождения сигнала (PMC-SB7) 478. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

7.3.4 Экран PMCDGN 485. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

7.3.5 Экран PMCPRM 489. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

7.3.6 Экран установки 492. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
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7.3.7 Установка в режиме онлайн 494. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

7.3.7.1 Экран установки в режиме онлайн 494. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

7.3.7.2 Установка соединения в режиме онлайн 494. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

7.3.7.3 Состояние соединения 495. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

7.4 СПИСОК СИГНАЛОВ В КАЖДОМ РЕЖИМЕ 497. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

7.5 СПИСОК ВХОДНЫХ/ВЫХОДНЫХ СИГНАЛОВ 499. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

7.6 СПИСОК АДРЕСОВ 519. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

8.ФУНКЦИЯ ВСТРОЕННОЙ ETHERNET 599..... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

8.1 ВСТРОЕННАЯ ETHERNETИ ETHERNET PCMCIA 600. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

8.2 СПИСОКФУНКЦИЙ 601. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

8.2.1 Функция FACTOLINK 601. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

8.2.2 Функция FOCAS1/Ethernet 601. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

8.2.3 Функция группового ЧПУ1/Ethernet 603. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

8.2.4 Функция передачи файлов FTР 605. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

8.2.5 Функциональные различия между функцией встроенной Ethernet и функцией
Ethernet на дополнительной плате 605. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

8.3 УСТАНОВКА ФУНКЦИИ ВСТРОЕННОЙ ETHERNET 607. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

8.3.1 Установка параметров функции FACTOLINK 607. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

8.3.1.1 Примечания по использованию функции FACTOLINK в первый раз 607. . . . . . . . .

8.3.1.2 Экран установки параметров FACTOLINK 608. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

8.3.1.3 Параметры 611. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

8.3.1.4 Использование функции FACTOLINK в небольшой сети 613. . . . . . . . . . . . . . . . . . .

8.3.1.5 Конфигурирование большой сети 614. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

8.3.2 Установка параметров функции FOCAS1/Ethernet 614. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

8.3.2.1 Примечания по использованию функции FOCAS1/ Ethernet в первый раз 614. . . .

8.3.2.2 Экран установки параметров FOCAS1/Ethernet 615. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

8.3.2.3 Использование функции FOCAS1/Ethernet в небольшой сети 619. . . . . . . . . . . . . . .

8.3.2.4 Использование функции группового ЧПУ1/Ethernet в небольшой сети 620. . . . . . .

8.3.2.5 Конфигурирование большой сети 621. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

8.3.3 Установка параметров функции передачи файлов FTP 621. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

8.3.3.1 Примечания по использованию функции передачи файлов FTP в первый раз 621.

8.3.3.2 Экран установки параметров передачи файлов FTP 622. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

8.3.3.3 Параметры 625. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

8.3.3.4 Использование функции передачи файлов FTP в небольшой сети 626. . . . . . . . . . .

8.3.3.5 Конфигурирование большой сети 627. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

8.3.4 Способ ввода параметров связи 627. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

8.4 ПЕРЕКЛЮЧЕНИЕМЕЖДУ УСТРОЙСТВАМИ СО ВСТРОЕННОЙ ETHERNET 635. . .

8.5 ОПЕРАЦИИ СО ВСТРОЕННОЙ ETHERNET 637. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

8.5.1 Функция FACTOLINK 637. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

8.5.2 Функция передачи файлов FTР 638. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

8.5.2.1 Отображение списка файлов хоста 638. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

8.5.2.2 Поиск файлов хоста 641. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

8.5.2.3 Удаление файлов хоста 641. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

8.5.2.4 Ввод программы ЧПУ 642. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

8.5.2.5 Вывод программы ЧПУ 643. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

8.5.2.6 Ввод/вывод различных типов данных 645. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
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8.5.2.7 Проверка и изменение хоста связи 651. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

8.6 ЭКРАН СООБЩЕНИЙОБ ОШИБКАХ ВСТРОЕННОЙ ETHERNET 653. . . . . . . . . . . . . .

8.7 ЭКРАН ТЕХОБСЛУЖИВАНИЯ ВСТРОЕННОЙ ETHERNET 655. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

8.8 ДИАГНОСТИРОВАНИЕ НЕИСПРАВНОСТЕЙ 660. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

8.8.1 Проверьте элементы данных, связанные с соединением с концентратором 660. . . .

8.8.2 Проверьте элементы данных, связанные с соединением с магистралью сети 660. . .

8.8.3 Проверка установки каждого параметра 661. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

8.8.4 Проверка связи 662. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

8.9 СООБЩЕНИЯ ОБ ОШИБКАХ 665. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

8.9.1 ЭКРАН РЕГИСТРАЦИИ ЕМB_ETH MASTER CTRL 665. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

8.9.2 ЭКРАН РЕГИСТРАЦИИ ЕMB_ETH FOCAS1/ETHER 666. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

8.9.3 ЭКРАН РЕГИСТРАЦИИ ДАННЫХПЕРЕДАЧИ ЕMB_ETH FTP 666. . . . . . . . . . .

8.9.4 ЭКРАН РЕГИСТРАЦИИ ДАННЫХ EMB_ETH FACTOLINK 667. . . . . . . . . . . . . .

8.10 ГЛОССАРИЙ ДЛЯ ETHERNET 668. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

9. ЦИФРОВАЯ СЕРВОСИСТЕМА 670..... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

9.1 НАЧАЛЬНАЯ УСТАНОВКА ПАРАМЕТРОВ СЕРВОСИСТЕМЫ 671. . . . . . . . . . . . . . . . . . .

9.2 ЭКРАН НАСТРОЙКИ СЕРВОСИСТЕМЫ 687. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

9.2.1 Установка параметров 687. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

9.2.2 Экран настройки сервосистемы 687. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

9.3 КОРРЕКТИРОВКА РЕФЕРЕНТНОГО ПОЛОЖЕНИЯ (МЕТОД УПОРА) 690. . . . . . . . . . .

9.3.1 Общие сведения 690. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

9.4 УСТАНОВКА БЕЗУПОРНОГО РЕФЕРЕНТНОГО ПОЛОЖЕНИЯ 693. . . . . . . . . . . . . . . . .

9.4.1 Общие сведения 693. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

9.4.2 Работа 693. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

9.4.3 Соответствующие параметры 694. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

9.5 ИНТЕРФЕЙС ПРЕДУПРЕЖДАЮЩИХ СООБЩЕНИЙ,
ОТНОСЯЩИХСЯ К СЕРВОСИСТЕМЕ αi 695. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

9.6 ЭКРАН ИНФОРМАЦИИО СЕРВОСИСТЕМЕ αi 697. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

10.ШПИНДЕЛЬ С ПРИВОДОМ ПЕРЕМЕННОГО ТОКА
(ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНЫЙ ИНТЕРФЕЙС) 701..... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

10.1 ШПИНДЕЛЬ С ПРИВОДОМПЕРЕМЕННОГО ТОКА
(ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНЫЙИНТЕРФЕЙС) 702. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

10.1.1 Краткое описание управления шпинделем 702. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

10.1.1.1 Метод изменения зубчатой передачи для обрабатывающего центра А 704. . . . . . . . .

10.1.1.2 Метод изменения зубчатой передачи для обрабатывающего центра
(PRM 3705#2=1) В 704. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

10.1.1.3 Для токарного станка 704. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

10.1.2 Экран установки и регулировки шпинделя 705. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

10.1.2.1 Метод отображения 705. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

10.1.2.2 Экран установки шпинделя 705. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

10.1.2.3 Экран регулировки шпинделя 706. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

10.1.2.4 Экран контроля шпинделя 708. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

10.1.2.5 Соотношение между режимом работы и параметрами на экране регулировки
шпинделя 710. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

10.1.3 Автоматическая установка стандартных параметров 713. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
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10.1.4 Интерфейс предупреждающих сообщений, относящихся к шпинделю αi 714. . . . .
10.1.5 Экран информации о шпинделе αi 716. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

10.2 ШПИНДЕЛЬ С ПРИВОДОМПЕРЕМЕННОГО ТОКА (АНАЛОГОВЫЙИНТЕРФЕЙС) 720
10.2.1 Краткое описание управления шпинделем 720. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
10.2.1.1 Блок-схема 721. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
10.2.1.2 Расчет аналогового напряжения S и соответствующих параметров 722. . . . . . . . . . .
10.2.1.3 Регулировка аналогового напряжения S (аналого-цифровой преобразователь) 724

11.ДИАГНОСТИРОВАНИЕ НЕИСПРАВНОСТЕЙ 726..... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

11.1 КОРРЕКТИРУЮЩИЕ ДЕЙСТВИЯПРИНЕИСПРАВНОСТЯХ 728. . . . . . . . . . . . . . . . . . .
11.1.1 Изучение условий, при которых возникла неисправность 728. . . . . . . . . . . . . . . . . . .

11.2 НЕВОЗМОЖНО ВЫПОЛНИТЬ НИ РУЧНУЮОПЕРАЦИЮ,
НИ АВТОМАТИЧЕСКУЮОПЕРАЦИЮ 730. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

11.3 НЕВОЗМОЖНО ВЫПОЛНИТЬ ОПЕРАЦИЮ РУЧНОЙНЕПРЕРЫВНОЙПОДАЧИ 735
11.4 НЕВОЗМОЖНО ВЫПОЛНИТЬ ОПЕРАЦИЮПОДАЧИ С ПОМОЩЬЮМАХОВИЧКА 739
11.5 НЕВОЗМОЖНО ВЫПОЛНИТЬ АВТОМАТИЧЕСКУЮОПЕРАЦИЮ 744. . . . . . . . . . . . . .
11.6 ОТКЛЮЧИЛСЯ СИГНАЛ СВЕТОДИОДНОГО ИНДИКАТОРА ПУСКА ЦИКЛА 753. . .
11.7 КОГДА ВКЛЮЧАЕТСЯПИТАНИЕ,НАЖК-ДИСПЛЕЕ НИЧЕГО НЕ

ВЫСВЕЧИВАЕТСЯ 755. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
11.8 НАЖК-ДИСПЛЕЕМИГАЕТ ИЗОБРАЖЕНИЕ 759. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
11.9 НЕВОЗМОЖНО ВЫПОЛНИТЬ ВВОД С И ВЫВОД НА УСТРОЙСТВА

ВВОДА-ВЫВОДА/НЕВОЗМОЖНО ВЫПОЛНИТЬ ВВОД/ ВЫВОД НАДЛЕЖАЩИМ
ОБРАЗОМ 760. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

11.10 В УСТРОЙСТВЕ ВВОДА-ВЫВОДА СОЕДИНИТЕЛЬНОЙПАНЕЛИ
ДАННЫЕ ВВОДЯТСЯВ НЕСООТВЕТСТВУЮЩИЙ АДРЕС 762. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

11.11 В УСТРОЙСТВЕ ВВОДА-ВЫВОДА СОЕДИНИТЕЛЬНОЙПАНЕЛИ ДАННЫЕНЕ
ВЫВОДЯТСЯНА ДОПОЛНИТЕЛЬНОЕ УСТРОЙСТВО 763. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

11.12 СИГНАЛЫ ТРЕВОГИ 85 - 87
(СИГНАЛ ТРЕВОГИИНТЕРФЕЙСА СЧИТЫВАНИЯ/ВЫВОДА НА ПЕРФОЛЕНТУ) 764

11.13 СИГНАЛ ТРЕВОГИ 90
(НЕНАДЛЕЖАЩИЙ ВОЗВРАТ В РЕФЕРЕНТНОЕ ПОЛОЖЕНИЕ) 770. . . . . . . . . . . . . . . .

11.14 СИГНАЛ ТРЕВОГИ 300 (ЗАПРОС ВОЗВРАТА В РЕФЕРЕНТНОЕ ПОЛОЖЕНИЕ) 772.
11.15 СИГНАЛ ТРЕВОГИ 401 (ОТКЛЮЧЕНИЕ СИГНАЛА V READY) 773. . . . . . . . . . . . . . . . . .
11.16 СИГНАЛ ТРЕВОГИ 404 (ВКЛЮЧЕНИЕ СИГНАЛА V READY) 777. . . . . . . . . . . . . . . . . . .
11.17 СИГНАЛ ТРЕВОГИ 462

(ОТПРАВЛЕНИЕ ДАННЫХ ЧПУ НЕ УДАЛОСЬ)
СИГНАЛ ТРЕВОГИ 463
(ОТПРАВЛЕНИЕ ДАННЫХПОДЧИНЕННОГО УСТРОЙСТВА НЕ УДАЛОСЬ) 780. . . .

11.18 СИГНАЛ ТРЕВОГИ 417 (НЕИСПРАВНОСТЬ В ЦИФРОВОЙ СЕРВОСИСТЕМЕ) 783.
11.19 СИГНАЛ ТРЕВОГИ 700 (ПЕРЕГРЕВ: БЛОК УПРАВЛЕНИЯ) 784. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
11.20 СИГНАЛ ТРЕВОГИ 701 (ПЕРЕГРЕВ:МОТОР ВЕНТИЛЯТОРА) 785. . . . . . . . . . . . . . . . . .
11.21 СИГНАЛ ТРЕВОГИ 704

(СИГНАЛ ТРЕВОГИ ОБ ОБНАРУЖЕНИИКОЛЕБАНИЙ СКОРОСТИШПИНДЕЛЯ) 787
11.22 СИГНАЛ ТРЕВОГИ 749

(ОШИБКА СОЕДИНЕНИЯ С ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНЫМШПИНДЕЛЕМ) 788. . . . . . . . . .
11.23 СИГНАЛ ТРЕВОГИ 750 (СБОЙПРИ УСТАНОВКЕ ПОСЛЕДОВА-

ТЕЛЬНОГО СОЕДИНЕНИЯ СШПИНДЕЛЕМ) 789. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
11.24 СИГНАЛ ТРЕВОГИ 5134

(FSSB:ИСТЕЧЕНИЕ ЛИМИТА ВРЕМЕНИ ДЛЯПОДГОТОВКИ К РАЗМЫКАНИЮ)
СИГНАЛ ТРЕВОГИ 5135 (FSSB: РЕЖИМОШИБКИ)
СИГНАЛ ТРЕВОГИ 5137 (FSSB: ОШИБКА КОНФИГУРАЦИИ)
СИГНАЛ ТРЕВОГИ 5197 (FSSB: ИСТЕЧЕНИЕ ЛИМИТА ВРЕМЕНИ ДЛЯ РАЗМЫКАНИЯ)
СИГНАЛ ТРЕВОГИ 5198 (FSSB: ИДЕНТИФИКАЦИОННЫЕ ДАННЫЕ
НЕ СЧИТЫВАЮТСЯ) 793. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
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11.25 СИГНАЛ ТРЕВОГИ 5136 (FSSB: КОЛИЧЕСТВО УСИЛИТЕЛЕЙМАЛО) 797. . . . . . . . . .

11.26 СИГНАЛ ТРЕВОГИ 900 (ЧЕТНОСТЬ ПЗУ) 800. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

11.27 СИГНАЛЫ ТРЕВОГИ 910И 911 (ЧЕТНОСТЬ СОЗУ) 802. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

11.28 СИГНАЛЫ ТРЕВОГИ 912 - 919 (ЧЕТНОСТЬ ДОЗУ) 805. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

11.29 СИГНАЛЫ ТРЕВОГИ 920И 921
(СИГНАЛЫ ТРЕВОГИ, ОТНОСЯЩИЕСЯ К СЕРВОСИСТЕМЕ) 807. . . . . . . . . . . . . . . . . .

11.30 СИГНАЛ ТРЕВОГИ 926 (СИГНАЛ ТРЕВОГИ, ОТНОСЯЩИЙСЯ К FSSB ) 811. . . . . . . .

11.31 СИГНАЛ ТРЕВОГИ 930 (ПРЕРЫВАНИЕ В ЦП) 817. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

11.32 СИГНАЛ ТРЕВОГИ 935 (ОШИБКА ECC СТАТИЧЕСКОГО ОЗУ) 819. . . . . . . . . . . . . . . .

11.33 СИГНАЛ ТРЕВОГИ 950 (СИГНАЛ ТРЕВОГИ, ОТНОСЯЩИЙСЯ К СИСТЕМЕ РМС) 821

11.34 СИГНАЛ ТРЕВОГИ 951 (СИГНАЛ ТРЕВОГИ, ОТНОСЯЩИЙСЯ К СТОРОЖУ РМС) 824

11.35 СИГНАЛ ТРЕВОГИ 972 (СИГНАЛ ТРЕВОГИ ОНЕМАСКИРУЕМОМ
ПРЕРЫВАНИИ В ДОПОЛНИТЕЛЬНОЙПЛАТЕ) 825. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

11.36 СИГНАЛ ТРЕВОГИ 973 (СИГНАЛ ТРЕВОГИ ОНЕМАСКИРУЕМОМ
ПРЕРЫВАНИИПОНЕИЗВЕСТНОЙПРИЧИНЕ) 826. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

11.37 СИГНАЛ ТРЕВОГИ 974 (ОШИБКА F-ШИНЫ) 827. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

11.38 СИГНАЛ ТРЕВОГИ 975 (ОШИБКАШИНЫ) 830. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

11.39 СИГНАЛ ТРЕВОГИ 976 (ОШИБКА ЛОКАЛЬНОЙШИНЫ) 831. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

11.40 СИГНАЛЫ ТРЕВОГИ, ОТНОСЯЩИЕСЯ К СЕРВОСИСТЕМЕ 832. . . . . . . . . . . . . . . . . .

11.41 СИГНАЛЫ ТРЕВОГИ, ОТНОСЯЩИЕСЯ КПИШ 838. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

11.42 СИГНАЛЫ ТРЕВОГИ, ОТНОСЯЩИЕСЯ КШПИНДЕЛЮ 839. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

ПРИЛОЖЕНИЕ

A. СПИСОК СИГНАЛОВ ТРЕВОГИ 843..... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

A.1 СПИСОК КОДОВ СИГНАЛОВ ТРЕВОГИ (ЧПУ) 844. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

A.2 СПИСОК СИГНАЛОВ ТРЕВОГИ (PMC) 890. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

A.3 СПИСОК СИГНАЛОВ ТРЕВОГИ (ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНЫЙШПИНДЕЛЬ) 915. . . . . . . .

A.4 КОДЫОШИБОК (ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНЫЙШПИНДЕЛЬ) 933. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

B. СПИСОК ЗАПАСНЫХ ЧАСТЕЙ ДЛЯ ТЕХОБСЛУЖИВАНИЯ 935..... . . . . . . . . . .

C. СИСТЕМА НАЧАЛЬНОЙ ЗАГРУЗКИ 936..... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

C.1 ОБЗОР 937. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

C.1.1 Запуск системы начальной загрузки 937. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

C.1.2 Системные файлы и файлы пользователя 938. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

C.1.3 Экран конфигурации области начальной загрузки 938. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

C.2 КОНФИГУРАЦИЯ ЭКРАНА ИПОРЯДОК ВЫПОЛНЕНИЯ ОПЕРАЦИЙ 939. . . . . . . . . .

C.2.1 Экран загрузки данных системы 940. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

C.2.2 Экран проверки данных системы 942. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

C.2.3 Экран удаления данных системы 944. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

C.2.4 Экран сохранения данных системы 945. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

C.2.5 Экран создания резервной копии данных статического ОЗУ 947. . . . . . . . . . . . . . . .

C.2.6 Экран удаления файла из карты памяти 950. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

C.2.7 Функция форматирования карты памяти 951. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

C.2.8 Функция загрузки основной системы 952. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
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C.3 СООБЩЕНИЯ ОБ ОШИБКАХ И ТРЕБУЕМЫЕ ДЕЙСТВИЯ 954. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

D. СЛОТ ДЛЯ КАРТЫ ПАМЯТИ 957..... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

D.1 ОБЗОР 958. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

D.2 ТИПЫКАРТ ПАМЯТИ (ФУНКЦИИ) 959. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

D.3 КОНФИГУРАЦИЯ ОБОРУДОВАНИЯ 960. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

E. ИНДИКАЦИЯ СВЕТОДИОДОВ И ТЕХОБСЛУЖИВАНИЕ УСТРОЙСТВА
АВТОНОМНОГО ТИПА 962..... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

E.1 ОБЗОР 963. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

E.2 РАСПОЛОЖЕНИЕ 7-СЕГМЕНТНОГО СВЕТОДИОДА ИПЕРЕКЛЮЧАТЕЛЕЙ 964. . . .

E.3 РАБОТА 965. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

E.3.1 Действия перед включением питания 965. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

E.3.2 Номер функции 965. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

E.3.3 Индикация 7-сегментного светодиода 966. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

E.3.3.1 Отображение состояния ЧПУ 966. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

E.3.3.2 Индикация светодиода во время автоматической операции 966. . . . . . . . . . . . . . . . .

E.3.3.3 Индикация светодиода, когда нажат нажимной переключатель 966. . . . . . . . . . . . . .

E.3.3.4 Индикация светодиода, когда выдается сигнал тревоги, относящийся к системе 967

E.3.3.5 Индикация на 7-сегментном светодиоде при включении питания 968. . . . . . . . . . . .

E.3.4 Действие каждой функции 969. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

F. ТЕХОБСЛУЖИВАНИЕ РАЗОМКНУТОГО ЧПУ
(НАЧАЛЬНАЯ ЗАГРУЗКА И IPL) 971..... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

F.1 ОБЗОР 972. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

F.2 ИЗМЕНЕНИЕ ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТЕЙ ЗАПУСКА 973. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

F.3 ОПИСАНИЕ ЭКРАНОВ 975. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

F.3.1 Экран начальной загрузки 975. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

F.3.1.1 Обработка данных системы 976. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

F.3.1.2 Работа с СОЗУ 977. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

F.3.1.3 Работа с файлами 978. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

F.3.2 Экран IPL 979. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

F.3.2.1 Функции на экране IPL 980. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

F.4 ДРУГИЕ ЭКРАНЫ 982. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

F.4.1 Экран сигналов тревоги ЧПУ 982. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

F.4.2 Экран состояния (160i/180i/210i) 983. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

F.4.3 Экран установки опций (только 160i/180i/210i) 985. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

G. ПРОЦЕДУРА ЗАПУСКА FSSB/СВЕДЕНИЯ 986..... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

G.1 ОБЗОР 987. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

G.2 ПОДЧИНЕННОЕ УСТРОЙСТВО 988. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

G.3 АВТОМАТИЧЕСКАЯ УСТАНОВКА 989. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

G.3.1 [Пример установки 1] Общая конфигурация (полузамкнутая цепь) 991. . . . . . . . . .

G.3.2 [Пример установки 2] Общая конфигурация (замкнутая цепь) 992. . . . . . . . . . . . . . .

G.3.3 [Пример установки 3] Когда ось С является осью Сs 994. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

G.3.4 [Пример установки 4] Конфигурация сдвоенного управления 996. . . . . . . . . . . . . . .
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G.3.5 [Пример установки 5] Когда используется функция простой электронной
коробки передач (EGB) 998. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

G.4 РУЧНАЯ УСТАНОВКА 2 1000. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

G.5 РУЧНАЯ УСТАНОВКА 1 1007. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

G.6 СИГНАЛЫ ТРЕВОГИ 1008. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

G.7 ДЕЙСТВИЯПО УСТРАНЕНИЮНЕИСПРАВНОСТЕЙ,
ВОЗНИКШИХПРИ ЗАПУСКЕ 1014. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

G.8 ПРИМЕРЫ УСТАНОВОК С ИСПОЛЬЗОВАНИЕМ ДРУГИХ СОЕДИНЕНИЙ 1016. . . . . .

G.8.1 Пример 1: Управление с обучением 1016. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

G.8.2 Пример 2: Когда 2-осный усилитель совместно используется в двух контурах 1017.

G.9 ОТОБРАЖЕНИЕ ДАННЫХ FSSB 1020. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

G.9.1 Экран установки усилителей 1020. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

G.9.2 Экран установки осей 1021. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

G.9.3 Экран техобслуживания усилителей 1022. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

H.ОБОЗНАЧЕНИЯ КЛАВИШРУЧНОГО ВВОДА ДАННЫХ 1024..... . . . . . . . . . . . .



B--63525RU/02 1. ОТОБРАЖЕНИЕ И РАБОТА

1

1 ОТОБРАЖЕНИЕ И РАБОТА

В данной главе описывается, как отображать различные экраны
с помощью функциональных клавиш. Экраны, используемые
для техобслуживания, отображаются соответственно.

1.1 ФУНКЦИОНАЛЬНЫЕ КЛАВИШИИ
ДИСПЛЕЙНЫЕ КЛАВИШИ 2. . . . . . . . . . . . . . . . .

1.2 ЭКРАН, ОТОБРАЖАЮЩИЙСЯНЕПОСРЕД-
СТВЕННОПРИ ВКЛЮЧЕНИИПИТАНИЯ 23. .

1.3 ЭКРАН КОНФИГУРАЦИИСИСТЕМЫ 25. . . . . .
1.4 ЭКРАНЖУРНАЛА СИГНАЛОВ ТРЕВОГИ 29. . .
1.5 ЗАПИСЬ ВНЕШНИХ

СООБЩЕНИЙ ДЛЯ ОПЕРАТОРА 36. . . . . . . . . . .
1.6 ЖУРНАЛ ОПЕРАЦИЙ 38. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
1.7 ФУНКЦИЯ СПРАВКИ 63. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
1.8 ОТОБРАЖЕНИЕ СТРАНИЦЫ

ДИАГНОСТИКИ 66. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
1.9 ОТОБРАЖЕНИЕ СОСТОЯНИЯ ЧПУ 98. . . . . . . .
1.10 ФУНКЦИЯ ДИАГНОСТИКИ

КОЛЕБАНИЙСИГНАЛОВ 100. . . . . . . . . . . . . . . . .
1.11 РАБОЧИЙКОНТРОЛЬ 112. . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
1.12 СПИСОК ОПЕРАЦИЙ 114. . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
1.13 ЭКРАН ПРЕДУПРЕЖДАЮЩИХ СООБ-

ЩЕНИЙ, ОТОБРАЖАЮЩИЙСЯПРИ
ВЫБОРЕ ОПЦИИ 124. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

1.14 ЭКРАН ПРЕДУПРЕЖДАЮЩИХ СООБ-
ЩЕНИЙ, ОТОБРАЖАЮЩИЙСЯ
ПРИ ЗАМЕНЕ СИСТЕМНОГО
ПРОГРАММНОГО ОБЕСПЕЧЕНИЯ (ОШИБ-
КАПРОВЕРКИМЕТКИ СИСТЕМЫ) 126. . . . . . .

1.15 ЭКРАН ИНФОРМАЦИИПО
ТЕХОБСЛУЖИВАНИЮ 127. . . . . . . . . . . . . . . . . . .

1.16 ЭКРАН НАСТРОЙКИЦВЕТОВ 131. . . . . . . . . . . .
1.17 НАСТРОЙКА КОНТРАСТА 135. . . . . . . . . . . . . . . .
1.18 POWER MOTION MANAGER 138. . . . . . . . . . . . . . .
1.19 ЭКРАНЫПЕРИОДИЧЕСКОГО

ТЕХОБСЛУЖИВАНИЯ 148. . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
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Состояние отображения дисплейных клавиш и операций для
каждой функциональной клавиши описаны ниже:

Чтобы вывести более подробныйэкран,послефункциональной
клавиши нажмите дисплейную клавишу. Дисплейные клавиши
также используются для фактических операций.
Следующие обозначения показывают, как изменяются
дисплейные клавиши при нажатии каждой функциональной
клавиши.

: Обозначает экран, который можно вывести нажатием
функциональной клавиши (*1)

: Обозначает дисплейную клавишу(*2)

: Обозначает ввод с панели ручного ввода данных.

: Обозначает дисплейную клавишу, отмеченную

зеленым цветом (или выделенную).

: Обозначают клавишу перехода к следующему меню

(крайняя справа дисплейная клавиша) (*3).

[ ]

( )

[ ]

Обозначение следующих символов представлено ниже:

: Обозначает экраны

*1 Нажимайте функциональные клавиши для переключения
между часто используемыми экранами.

*2 В зависимости от конфигурации опций,некоторые дисплейные
клавиши не отображаются.

*3 В некоторых случаях клавиша перехода к следующему меню
отсутствует, когда используется отображение с 12 дисплейными
клавишами.

1.1
ФУНКЦИОНАЛЬНЫЕ И
ДИСПЛЕЙНЫЕ
КЛАВИШИ

1.1.1
Дисплейные
клавиши
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Экран контроля

[(OPRT)] [PTSPRE] [EXEC]

[RUNPRE] [EXEC]

[ABS]

Отображение абсолютных координат

[(OPRT)][REL] (Ось или число)

[ORIGIN]

[PRESET]

[ALLEXE]

[Название оси] [EXEC]

[PTSPRE] [EXEC]

[RUNPRE] [EXEC]

[ALL]

[(OPRT)] [PTSPRE] [EXEC]

[RUNPRE] [EXEC]

[HNDL]

[(OPRT)] [PTSPRE] [EXEC]

[RUNPRE] [EXEC]

[MONI]

Переход к соответствующей
дисплейной клавише осуществляется
нажатием функциональной клавиши

ЭКРАН ПОЛОЖЕНИЯ

Отображение относительных координат

Отображение текущего положения

Ручное прерывание

[(OPRT)] (Ось или число)

[ORIGIN]

[PRESET]

[ALLEXE]

[Название оси] [EXEC]

[PTSPRE] [EXEC]

[RUNPRE] [EXEC]
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[ABS]

[(OPRT)] [BG--EDT]

[O SRH]

[PRGRM]

Экран отображения программы

Переход к соответствующей дисплейной
клавише осуществляется нажатием
функциональной клавиши в режиме МЕМ

[N SRH]

[REWIND]

См. ”Когда нажимается дисплейная клавиша [BG--EDT]”

[(OPRT)][CHECK]

Экран отображения проверки программы

[REL]

Экран отображения текущего блока

[(OPRT)] [BG--EDT][CURRNT]

Экран отображения следующего блока

[(OPRT)] [BG--EDT][NEXT]

Экран отображения перезапуска программы

[(OPRT)] [BG--EDT][RSTR]

(1)

[номер O]

[номер N]

ЭКРАН ПРОГРАММЫ

См. ”Когда нажимается дисплейная клавиша [BG--EDT]”

См. ”Когда нажимается дисплейная клавиша [BG--EDT]”

См. ”Когда нажимается дисплейная клавиша [BG--EDT]”

[F SRH]

[P TYPE]

[Q TYPE]

[CAN]

(Номер N)

[BG--EDT]

[O SRH]

[N SRH]

[REWIND]

[Номер O]

[Номер N]

[F SRH]

[P TYPE]

[Q TYPE]

[CAN]

(Номер N)

(2) (Продолжение на следующей странице)

1/2

[EXEC]

[EXEC]

См. ”Когда нажим. дисп. клавиша [BG--EDT]”
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[FL.SDL] [PRGRM]

Экран отображения каталога файлов

[(OPRT)][DIR] [SELECT]

[EXEC]

( файла) [F SET]

Экран отображения операций планирования

[(OPRT)][SCHDUL] [CLEAR]

(Данные планирования)

[CAN]

[EXEC]

[INPUT]

Возврат к (1) (Отображение программы)

(2)
2/2
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1/2

[(OPRT)] [BG--EDT]

(Номер О) [O SRH]

[PRGRM]

Отображение программы

(Адрес) [SRH↓]

[REWIND]

(Адрес) [SRH↑]

[F SRH] [CAN]

(Номер N) [EXEC]

[READ] [CHAIN]

[STOP]

[CAN]

[EXEC]

[PUNCH] [STOP]

[CAN]

[EXEC]

[DELETE] [CAN]

[EXEC]

[EX--EDT] [COPY] [CRSR∼]

[∼CRSR]

[∼BTTM]

[ALL]

[MOVE] [CRSR∼]

[∼CRSR]

[∼BTTM]

[ALL]

[MERGE] [∼CRSR]

[∼BTTM]

[CHANGE] (Адрес) [BEFORE]

(Адрес) [AFTER] [SKIP]

[1--EXEC]

[EXEC]

(1) (Продолжение на следующей странице)

(Курсор перемещается в конец программы).

(Номер О)

(Номер О)

(Номер N)

Переход к соответствующей дисплейной
клавише осуществляется нажатием
функциональной клавиши в режиме EDIT

ЭКРАН ПРОГРАММЫ

(Номер О) [EXEC]

(Номер О) [EXEC]

(Номер О) [EXEC]

См. ”Когда нажимается дисп. клавиша [BG--EDT]”
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(1)

[C.A.P.]

Программирование в графическом диалоговом режиме (М--серия)

[PRGRM]

[G.MENU]

(Номер G) [BLOCK] (Данные) [INPUT]

При пропуске номера G появляется стандартный экран.

[(OPRT)] [INPUT]

2/2

Возврат к программе

[(OPRT)] [BG--EDT]

(Номер О) [O SRH]

[LIB]

Отображение каталога программ

[READ] [CHAIN]

[STOP]

[CAN]

[EXEC]

[PUNCH] [STOP]

[CAN]

[EXEC]

(Номер О)

(Номер О)

Возврат к программе
См. ”Когда нажимается дисплейная клавиша [BG--EDT]”

[F SRH]

[CAN]

[EXEC]

[READ]

[STOP]

[CAN]

[PUNCH]

[F SET]

[F SET]

[EXEC]

[O SET]

[STOP]

[CAN]

[F SET]

[EXEC]

[O SET]

[DELETE]

[CAN]

[F SET]

[EXEC]

Отображение каталога гибких дисков

[FLOPPY]

[DIR] (Число)

(Число)

(Число)

(Число)

(Число)

(Число)

[PRGRM]

[(OPRT)]

Возврат к программе

[C.A.P.]

Программирование в графическом диалоговом режиме (Т--серия)

[PRGRM]

[G.MENU]

(Номер G) [BLOCK] (Данные)
При пропуске номера G
появляется стандартный экран.

Возврат к программе

[LINE]

[CHAMF]

[CNR.R]

[INPUT]
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[(OPRT)] [BG--EDT][PRGRM]

Отображение программы

Переход к соответствующей дисплейной
клавише осуществляется нажатием
функциональной клавиши в режиме МDI

ЭКРАН ПРОГРАММЫ

[(OPRT)] [BG--EDT][MDI]

Экран ввода программы

[START]

(Адрес)

(Адрес)

[SRH↓]

[SRH↑]

[CAN]

[EXEC]

Экран отображения текущего блока

[(OPRT)] [BG--EDT][CURRNT]

Экран отображения следующего блока

[(OPRT)] [BG--EDT][NEXT]

Экран отображения перезапуска программы

[(OPRT)] [BG--EDT][RSTR]

См. ”Когда нажимается дисплейная клавиша [BG--EDT]”

См. ”Когда нажимается дисплейная клавиша [BG--EDT]”

См. ”Когда нажимается дисплейная клавиша [BG--EDT]”

См. ”Когда нажимается дисплейная клавиша [BG--EDT]”

См. ”Когда нажимается дисп. клавиша [BG--EDT]”

[REWIND]
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[(OPRT)] [BG--EDT][PRGRM]

Отображение программы

Переход к соответствующей дисплейной
клавише осуществляется нажатиемфункциональной
клавиши в режиме HNDL, JOG или REF

ЭКРАН ПРОГРАММЫ

Экран отображения текущего блока

[(OPRT)] [BG--EDT][CURRNT]

Экран отображения следующего блока

[(OPRT)] [BG--EDT][NEXT]

Экран отображения перезапуска программы

[(OPRT)] [BG--EDT][RSTR]

См. ”Когда нажимается дисплейная клавиша [BG--EDT]”

См. ”Когда нажимается дисплейная клавиша [BG--EDT]”

См. ”Когда нажимается дисплейная клавиша [BG--EDT]”

См. ”Когда нажимается дисплейная клавиша [BG--EDT]”
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[PRGRM]

Переход к соответствующей дисплейной клавише
осуществляется нажатием функциональной клавиши
в режиме TJOG или THDL

ЭКРАН ПРОГРАММЫ

[(OPRT)] [BG--EDT]

Экран ввода программы

(Адрес)

(Адрес)

[SRH↓]

[SRH↑]

(Номер О)

[REWIND]

[(OPRT)] [BG--EDT]

(Номер О) [O SRH]

[LIB]

Отображение каталога программ

Возврат к программе

См. ”Когда нажимается дисплейная клавиша [BG--EDT]”

См. ”Когда нажимается дисплейная клавиша [BG--EDT]”

[O SRH] Возврат к программе
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1/2

[(OPRT)] [BG--END]

(Номер О) [O SRH]

[PRGRM]

Отображение программы

(Адрес) [SRH↓]

[REWIND]

(Адрес) [SRH↑]

[F SRH] [CAN]

(Номер N) [EXEC]

[READ] [CHAIN]

[STOP]

[CAN]

[EXEC]

[PUNCH] [STOP]

[CAN]

[EXEC]

[DELETE] [CAN]

[EXEC]

[EX--EDT] [COPY] [CRSR∼]

[∼CRSR]

[∼BTTM]

[ALL]

[MOVE] [CRSR∼]

[∼CRSR]

[∼BTTM]

[ALL]

[MERGE] [∼CRSR]

[∼BTTM]

[CHANGE] (Адрес) [BEFORE]

(Адрес) [AFTER] [SKIP]

[1--EXEC]

[EXEC]

(1) (Продолжение на следующей странице)

(Курсор перемещается в конец программы.)

(Номер О)

(Номер О)

(Номер N)

Переходксоответствующейдисплейнойклавише
осуществляетсянажатиемфункциональнойклавиши
(Когдадисплейнаяклавиша [BG--EDT]нажатавовсехрежимах)

ЭКРАН ПРОГРАММЫ

(Номер О) [EXEC]

(Номер О) [EXEC]

(Номер О) [EXEC]
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[(OPRT)] [BG--EDT]

(Номер О) [O SRH]

[LIB]

Отображение каталога программ

[READ] [CHAIN]

[STOP]

[CAN]

[EXEC]

[PUNCH] [STOP]

[CAN]

[EXEC]

(1)

(Номер О)

(Номер О)

[C.A.P.]

Программирование в графическом диалоговом режиме

[PRGRM]

[G.MENU]

(Номер G) [BLOCK] (Данные)

При пропуске номера G появляется
стандартный экран.

[F SRH]

[CAN]

[EXEC]

[READ]

[STOP]

[CAN]

[PUNCH]

[F SET]

[F SET]

[EXEC]

[O SET]

[STOP]

[CAN]

[F SET]

[EXEC]

[O SET]

[DELETE]

[CAN]

[F SET]

[EXEC]

Отображение каталога гибких дисков

[FLOPPY]

[DIR]

2/2

Возврат к программе

Возврат к программе

(Число)

(Число)

(Число)

(Число)

(Число)

(Число)

[PRGRM]

[(OPRT)]

Возврат к программе

[LINE]

[CHAMF]

[CNR.R]

[INPUT]
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[(OPRT)][OFFSET]

Экран коррекции на инструмент

Переход к соответствующей
дисплейной клавише осуществляется
нажатием функциональной клавиши

(Номер)

(Название оси)

(Число)

(Число)

[NO SRH]

[INP.C.]

[+INPUT]

[INPUT]

[(OPRT)][SETING]

Экран установки

(Число)

(Число)

[NO SRH]

[+INPUT]

[INPUT]

[ON:1]

[OFF:0]

[(OPRT)][WORK]

Экран установки системы координат заготовки

(Число)

(Число)

[NO SRH]

[+INPUT]

[INPUT]

(Номер)

(Номер)

[(OPRT)][MACRO]

Экран отображения макропеременных

(Число)

[NO SRH]

[INPUT]

(Номер)

(Название оси) [INP.C.]

[PUNCH]

ЭКРАН КОРРЕКЦИИ/УСТАНОВКИ
(Т-серия)

[WEAR]

[GEOM] (Название оси или число) [MEASUR]

[CLEAR] [ALL]

[WEAR]

[GEOM]

[READ] [CAN]

[EXEC]

[PUNCH] [CAN]

[EXEC]

(Название оси или число) [MEASUR]

1/2

(1) (Продолжение на следующей странице)

[CAN]

[EXEC]
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[OPR]

Экран пульта оператора программного обеспечения

[(OPRT)][TOOLLF]

Экран установки управления ресурсом стойкости инструмента

(Число)

[NO SRH]

[INPUT]

(Номер)

[CAN]

[EXEC]

[CLEAR]

(1)
2/2

[(OPRT)][OFST.2]

Экран коррекции на инструмент по оси Y

(Номер)

(Название оси)

(Число)

(Число)

[NO SRH]

[INP.C.]
[+INPUT]

[INPUT]

[WEAR]

[GEOM] (Название оси или число) [MEASUR]

[CLEAR] [ALL]

[WEAR]

[GEOM]

[READ] [CAN]

[EXEC]

[PUNCH] [CAN]

[EXEC]

[(OPRT)][WK.SHFT]

Экран сдвига заготовки

(Число)

(Число)

[+INPUT]

[INPUT]

[(OPRT)][MENU]

Экран ввода данных схемы обработки детали

[SELECT](Номер)

[(OPRT)][BARRIER]

Экран установки барьера для зажимного патрона/задней бабки

(Число)

(Число)

[INPUT]

[+INPUT]
[SET]

[OFST.B]

Экран коррекции на инструмент по оси В
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[(OPRT)][OFFSET]

Экран коррекции на инструмент

Переход к соответствующей
дисплейной клавише осуществляется
нажатием функциональной клавиши

(Номер)

(Название оси)

(Число)

(Число)

[NO SRH]

[INP.C.]
[+INPUT]

[INPUT]

[(OPRT)][SETING]

Экран установки

(Число)

(Число)

[NO SRH]

[+INPUT]

[INPUT]

[ON:1]

[OFF:0]

[(OPRT)][WORK]

Экран установки системы координат заготовки

(Число)

(Число)

[NO SRH]

[+INPUT]

[INPUT]

(Номер)

(Номер)

[(OPRT)][MACRO]

Экран отображения макропеременных

(Число)

[NO SRH]

[INPUT]

(Номер)

(Название оси) [INP.C.]

[PUNCH]

ЭКРАН КОРРЕКЦИИ/УСТАНОВКИ
(М-серия)

[CAN]

[EXEC]

1/2

(1) (Продолжение на следующей странице)

[CLEAR] [ALL]

[WEAR]

[GEOM]

[READ] [CAN]

[EXEC]

[PUNCH] [CAN]

[EXEC]
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[(OPRT)][MENU]

Экран ввода данных схемы обработки детали

[SELECT](Номер)

[OPR]

Экран пульта оператора программного обеспечения

[(OPRT)][TOOLLF]

Экран установки управления
ресурсом стойкости инструмента

(Число)

[NO SRH]

[INPUT]

(Номер)

[CAN]

[EXEC]

[CLEAR]

(1)
2/2
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Переход к соответствующей дисплейной клавише
осуществляется нажатием функциональной клавиши

[(OPRT)][PARAM]

Экран параметров

(Число)

(Число)

[NO SRH]

[+INPUT]

[INPUT]

[ON:1]

[OFF:0]

(Номер)

[READ] [CAN]

[EXEC]

[PUNCH] [CAN]

[EXEC]

[(OPRT)][DGNOS]

Экран диагностики

[NO SRH](Номер)

[PMCLAD][PMC]

Экран PMC

(1)
(Продолжение на следующей странице)

(2)

1/3

ЭКРАН СИСТЕМЫ

[TOP]

[BOTTOM]

[SRCH]

[W--SRCH]

[N--SRCH]

[F--SRCH]

[ADRESS]/[SYMBOL]

[SEARCH]

[TRGON][TRIGER]

[TRGOFF]

[START]

[SEARCH][DUMP]

[BYTE]

[WORD]

[D.WORD]

[DPARA]/[NDPARA]

[TRGSRC]

[INIT]

[DIVIDE][WINDOW]

[CANCEL]

[DELETE]

[SELECT]

[WIDTH]
(3)
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[SYSTEM]

Экран конфигурации системы

(1)

(4) (Продолжение на следующей странице)

2/3
[SEARCH]

[BYTE]

[WORD]

[D.WORD]

[DRARA]/[NDPARA]

[DUMP]

(2) (3)

[PMCDGN] [TITLE]

[STATUS]

[ALARM]

[SEARCH]

[TRACE] [T.DISP]/[TRCPRM]

[EXEC]

[PMCPRM] [TIMER]

[COUNTR]

[KEEPRL]

[DATA]

[STOP]/[RUN]

[I/O] [EXEC]

[CANCEL]

(Ном.)

[G.DATA]

[G.CONT]

[INIT]

[NO.SRH]

[C.DATA]

[G--SRCH]

[SEARCH]

[SETTING] [YES]/[MANUAL]/[ROM]

[NO]/[AUTO]/[RAM]

[SPEED] [INPUT]

[INIT]

[MDI]/[ROM]

[M.SRCH] [SEARCH]

[INPUT]

[ANALYS] [SCOPE]

[DELETE]

[INIT]

[ADRESS]/[SYMBOL]

[SGNPRM]

[START]/[STOP]

[T--SRCH]

[ADRESS]/[SYMBOL]

[EXCHG] [SELECT]

[CANCEL]

[TO] [EXEC]

Только с
PMC--RC

[SYSTEM]

Экран идентификационных данных: экран данных сервосистемы αi

[SYSTEM]

Экран идентификационных данных: экран данных шпинделя αi

[SV--INF]

[SP--INF]
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[W.DGNS]

Экран диагностики колебаний сигналов

(4)

[W.PRM]

[W.GRPH] [STSRT]

[TIME→]

[←TIME]

[H--DOBL]

[H--HALF]

[STSRT]

[CH--1↑]

[V--DOBL]

[V--HALF]

[CH--1↓]

[STSRT]

[CH--2↑]

[V--DOBL]

[V--HALF]

[CH--2↓]

3/3

[(OPRT)]
[SV.PRM]

Экран параметров сервосистемы

[ON:1]

[OFF:0]

[SV.SET]

[SV.TUN]

Экран параметров шпинделя

[(OPRT)]
[SP.PRM]

[INPUT]

[ON:1]

[OFF:0]

[SP.SET]

[SP.TUN]

[SP.MON]

(Число) [INPUT]

[SV.TRC] [(OPRT)]
[TRACE]

[TRNSF]

[(OPRT)][PITCH]

Экран коррекции на погрешность шага

(Число)

(Число)

[NO SRH]

[+INPUT]

[INPUT]

[ON:1]

[OFF:0]

(ном.)

[READ] [CAN]

[EXEC]

[PUNCH] [CAN]

[EXEC]
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Переход к соответствующей дисплейной клавише
осуществляется нажатием функциональной клавиши

[ALARM]

Экран отображения сигналов тревоги

[MSG]

Экран отображения сообщений

[HISTRY]

Экран журнала сигналов тревоги

[(OPRT)] [CLEAR]

ЭКРАН СООБЩЕНИЙ

[ALARM]

Переход к соответствующей дисплейной клавише
осуществляется нажатием функциональной клавиши

Экран описания сигналов тревоги

[OPERAT]

Экран метода выполнения операции

[PARAM]

Экран таблицы параметров

[(OPRT)] [SELECT]

ЭКРАН СПРАВКИ

[(OPRT)] [SELECT]
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Переход к соответствующей дисплейной
клавише осуществляется
нажатием функциональной клавиши

ЭКРАН ГРАФИЧЕСКИХ
ИЗОБРАЖЕНИЙ (Т-серия)

Графическое
изображение
траектории
перемещения
инструмента

[(OPRT)]

[G.PRM]

Графическое изображение траектории
перемещения инструмента

[GRAPH] [ZOOM]

[(OPRT)][ZOOM]

[(OPRT)] [NORMAL]

[ACT]

[HI/LO]

Графическое
изображение
фактического
состояния/
траектории
перемещения

[(OPRT)]

[G.PRM]

Графическое изображение фактического
состояния/ траектории перемещения

[GRAPH] [HEAD]

[ERASE]

[PROCES]

[EXEC]

[STOP]

[(OPRT)] [NORMAL]

Режим 0

Режим от 1 до 3

[A.PRM] [(OPRT)] [NORMAL]

[ENTRY]

[ENTRY]

[SIDE]

[FRONT]

[OPEN]

[ZOOM] [(OPRT)] [EXEC]
[HI/LO]

[HEAD]

[ERASE]

[PROCES]

[EXEC]

[STOP]
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Переход к соответствующей дисплейной
клавише осуществляется
нажатием функциональной клавиши

[(OPRT)]

[PARAM]

Графика монолитных тел

[BLANK] [ANEW]

[(OPRT)][3--PLN] [
][←]

[→]
[↑]

[↓]

[(OPRT)][EXEC] [A.ST]]

[F.ST]

[STOP]

[REWIND]

[+ROT]

[--ROT]

[+TILT]

[--TILT]

[(OPRT)][REVIEW] [ANEW]

[+ROT]

[--ROT]

[+TILT]

[--TILT]

[PARAM]

ЭКРАН ГРАФИЧЕСКИХ
ИЗОБРАЖЕНИЙ (М-серия)

Графическое
изображение
траектории
перемещения
инструмента

Графика
монолитных тел

[(OPRT)]

[PARAM]

Графическое изображение траектории
перемещения инструмента

[EXEC] [AUTO]

[STSRT]

[STOP]

[REWIND]

[CLEAR]

[(OPRT)][ZOOM] [EXEC]

[←]

[→]
[↑]

[↓]

[POS]
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Отображаются типы печатных плат, устанавливаемых в слоты.
Данный экран отображается при неисправности оборудования
или неправильной установке платы.

Физический номер слота
(вспомогательная сторона)

Идентификационные данные МОДУЛя
установленной печатной платы (*1)

Физический номер слота (основная сторона)

*1) Идентификационные данные модуля печатной платы

Внутренний номер слота
Функция модуля (идентификационные данные ПО)
Тип печатной платы (идентификационные данные
модуля)

××ffjj ∆ ∆

SLOT CONFIGURATION DISPLAY

0: 003E4000 0:
1: 30464202 1:
2: 00504303 2:
3: 3:
4: 4:
5: 5:
… …

Идент.
данные

Название

D5 Материнская плата серии 16i

C5 Материнская плата серии 18i

CC Материнская плата серии 160i

EC Материнская плата серии 180i

CD Плата последовательного соединения:
удаленный буфер/групповое ЧПУ2

Плата последовательного соединения: групповое
ЧПУ1

Плата языка C

Плата CAP II

CE Плата вспомогательного ЦП

CF Плата RISC

А3 Плата сервера данных

D3 Плата управления загрузчиком

Aa Плата интерфейса HSSB

C9 Функциональная карта ПК

1.2
ЭКРАН,ОТОБРАЖАЮ-
ЩИЙСЯ НЕПОСРЕД-
СТВЕННО ПОСЛЕ
ВКЛЮЧЕНИЯ ПИТАНИЯ

1.2.1
Отображение
состояния слота
D Экран состояния слота

D Идентификационные
данные модуля
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40 : Основной ЦП
41 : Язык C
43 : Вспомогательный ЦП
49 : CAP II
4A : Удаленный буфер
4F : PMC-RE
53 : Плата управления загрузчиком
59 : RISC-плата для высокоточного контурного управления
5E : Интерфейс HSSB (с ПК)

END:
Установка
завершена

ИД модуля

Номер слота

Пробел:
Установка не
завершена

SLOT 01 (3046) : END
SLOT 02 (0050) :

B0H1-01
COPYRIGHT FANUC LTD 1996-2001

B0H1-01
SERVO : 90B0-01

SUB : xxxx-xx

OMM : yyyy-yy

PMC : zzzz-zz

PMC

ПО устройства
ЧПУ
Цифровое ПЗУ
сервосистемы
Вспомога--
тельный ЦП
(Удаленный
буфер)
Компилятор
макрокоманд/
макрокоманды,
введенные по
заказу

COPYRIGHT FANUC LTD 1996-2001

D Идентификационные
данные программного
обеспечения

1.2.2
Экран установки
модуля

1.2.3
Отображение
конфигурации
программного
обеспечения
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После того, как система была установлена надлежащим
образом, вы можете найти установленные печатные платы и
интегрированное программное обеспечение на экране
конфигурации системы.

(1)Нажмите клавишу .

(2)Нажмите дисплейную клавишу [SYSTEM], после чего
отобразится экран конфигурации системы.

(3)Экран конфигурации системы состоит из трех экранов, и
каждый из них можно выбрать с помощью клавиши

перелистывания страниц .

Серия ПО для модуля
с ЦП

ИД модуля
Слот ном.
(от 80 по 8F --
вспомогательная
сторона)

SYSTEM CONFIG (SLOT) PAGE01

SLOT MODULE ID SERIES VERSION
00 3008 : 40 B0H1 0001
01 00CF : 66 B435 0001

Версия
программного
обеспечения для
модуля с ЦП

ИД программного
обеспечения (тип)

1.3
ЭКРАН
КОНФИГУРАЦИИ
СИСТЕМЫ

1.3.1
Способ отображения

1.3.2
Конфигурация
печатных плат
D Экран
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ИД Название

D5 Материнскаяплата серии 16i

C5 Материнская плата серии 18i

CC Материнская плата серии 160i

EC Материнская плата серии 180i

CD Плата последовательного соединения:
удаленный буфер/групповое ЧПУ2

Плата последовательного соединения: групповое
ЧПУ1

Плата языка C

Плата CAP II

CE Плата вспомогательного ЦП

CF Плата RISC

А3 Плата сервера данных

D3 Плата управления загрузчиком

AА Плата интерфейса HSSB

C9 Функциональная карта ПК

40 : Основной ЦП
41 : Язык C
43 : Вспомогательный ЦП
49 : CAP II
4A : Удаленный буфер
4F : PMC-RE
53 : Управление загрузчиком
59 : RISC-плата для высокоточного контурного управления
5E : Интерфейс HSSB (с ПК)

D Идентификационные
данные модуля

D Идентификационные
данные программного
обеспечения
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Вид ПО
Серия ПО

SYSTEM CONFIG (SOFTWARE) 01234 N12345
PAGE:02

SYSTEM B0H0 0001
BASIC+OPTION-A1

SERVO 90B0 0001
PMC(SYS) 406G 0001

406G 0001
PMC(LAD) FS16 0001
MACRO LIB BZG1 0001
MACRO APL AAAA BBBB
BOOT 60M5 0001
GRAPHIC-1 60V5 0001
GRAPHIC-2 60V6 0001
EMBED ETH 656A 0001
MEM **** *** *** 12:14:59
[ PARMA ][ DGNOS ][ PMC ][ SYSTEM ][(OPRT)]

Конфигурация ПО

Версия ПО

Символ,
написанный на
экране названия
PMC

Символ,
написанный на
компиляторе
макрокоманд или
на CAP.

Конфигурация модулей, отображаемых на печатной плате.

SYSTEM CONFIG (MODULE) 01234 N12345
PAGE:03

SLOT 00 MOTHER BOARD

AXIS CTRL CARD : 08
DISPLAY CTRL CARD : 0E
CPU CARD : 11
FROM DIMM : C7
SRAM DIMM : 05
DRAM DIMM : A9
PMC CPU : 01

MEM **** *** *** 12:14:59
[ PARMA ][ DGNOS ][ PMC ][ SYSTEM ][(OPRT)]

(2)

(4)

(3)

(1)

Отображаемые данные
(1)Номер слота (Номер соответствует экрану конфигурации
печатной платы)

(2)Тип установленной печатной платы
(3)Название печатной платы или модуля памяти с двухрядным
расположением выводов (DIMM)

(4)Идентификационные данные установленной печатной пла-
тыилимодуляпамятис двухряднымрасположениемвыводов
(DIMM). Смотрите “2.5.4 Печатные платы блока управле-
ния” для получения информации по соответствию ИД
каждой единицы оборудования номеру чертежа.

При нажатии клавиши перелистывания страниц

отображается экран конфигурации системы других печатных
плат.

1.3.3
Экран конфигурации
программного
обеспечения

1.3.4
Экран конфигурации
модуля
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D Сервосистема серии αi и шпиндель серии αi
Когда подсоединена сервоистема αi/система шпинделя αi,
идентификационные данные, принадлежащие соединитель-
ным устройствам (мотор, усилитель,модуль и т.д.) для серво-
системы αi/шпинделя αiмогут отображаться на экране ЧПУ.
Cмотрите информацию ниже.

D Экран данных сервосистемы αi (Глава 9 Цифровая
сервосистема)

D Экран данных шпинделя αi (Глава 10 Шпиндель с
электродвигателем переменного тока (Последовательный
шпиндель))

1.3.5
Экран идентифи-
кационных данных
(Экран данных
сервосистемы αi
/Экран данных
шпинделя αi )
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Сигналы тревоги, возникающие в ЧПУ, регистрируются.
Регистрируются последние 25 сигналов тревоги. Двадцать
шестой и предшествующие сигналы тревоги удаляются.

(1)Нажмите клавишу .

(2)Нажмите дисплейную клавишу [HISTORY], после чего
отобразится экран журнала сигналов тревоги.

(3)Другие страницы отображаются с помощью клавиши

или .

ALARM HISTORY O1234 N12345

01/04/18 20:56:26
506 OVERTRAVEL : +X
01/04/18 19:58:11
000 TURN OFF POWER
01/04/18 19:52:45
000 TURN OFF POWER
01/04/18 19:48:43
300 APC ALARM : X-AXIS ZERO RETURN REQUEST
01/04/18 18:10:10
507 OVERTRAVEL : +B

[ ALARM ][ MSG ][ HISTRY ][ ][(OPRT)]

(1)Нажмите дисплейную клавишу [(OPRT)].

(2)Нажмите дисплейную клавишу [(CLEAR)], после чего
отобразится экран журнала сигналов тревоги.

При выводе внешнего сигнала тревоги (ном. 1000 - 1999) или
сигнала тревоги, относящегося кмакросу (ном. 3000 - 3999),при
помощифункциижурнала сигналов тревоги можно записывать
как номер сигнала тревоги, так и сообщение, если это указано в
следующемпараметре.Если запись сообщенийне задана илине
введено ни одно сообщение, отображается внешний сигнал
тревоги или сигнал, относящийся к макросу.

1.4
ЭКРАНЖУРНАЛА
СИГНАЛОВ ТРЕВОГИ

1.4.1
Экран журнала
сигналов тревоги

1.4.1.1
Общие сведения

1.4.1.2
Отображение экрана

1.4.1.3
Очистка журнала
сигналов тревоги

1.4.1.4
Отображение
сигналов тревоги
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#7

3112

#6 #5 #4 #3

EAH

#2 #1 #0

[Тип данных] Бит

#3 (EAH) Функция журнала сигналов тревоги:
0 : Не записывает выводимые сообщения с внешними сигна-

лами тревоги или сигналы тревоги, относящиеся к макросу.
1 : Записывает выводимые сообщения с внешними сигналами

тревоги или сигналы тревоги макроса.

Сохраняется до трех выдаваемых ранее системных сигналов
тревоги, а информацию по этим сигналам тревоги можно
отобразить на экране журнала сигналов тревоги системы.

SYSTEM ALARM HISTORY O1234 N12345

1 2001-03-13 12:13:19
930 CPU INTERRUPT

2 2001-03-11 07:23:07
900 ROM PARITY

3 2001-02-27
973 NON MASK INTERRUPT

EDIT **** *** *** 08:20:52
[ ][ ][ NMIHIS ][ ][ ]

При установке бита 2 (NMH) параметра 3103 на 1 можно
отобразить информацию по трем сигналам тревоги, относя-
щимся к системе, на экране журнала сигналов тревоги, относя-
щихся к системе. Самая последняя информация по сигналам
тревоги, относящимся к системе, отображается в начале списка,
а далее в списке указывается информация по более ранним
сигналам тревоги, относящимся к системе.

1 Установите бит 2 (NMH) параметра ном. 3103 на 1.
2 Нажмите функциональную клавишу <MESSAGE>.
3 Нажмите дисплейную клавишу выбора главы [NMIHIS].

Отображается следующая информация:
1. Дату и время возникновения сигнала тревоги
2. Номер сигнала тревоги, относящегося к системе
3. Аварийное сообщение, относящееся к системе (Для
некоторых сигналов тревоги, относящихся к системе,
сообщения не отображаются).

1.4.2
Журнал сигналов
тревоги, относя-
щихся к системе

1.4.2.1
Общие сведения

1.4.2.2
Экран журнала сигна-
лов тревоги, относя-
щихся к системе
(экран списка
журнала)

Порядок выполнения
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[ SELECT ][ RETURN ][ CLEAR ][ ][ ]

SYSTEM ALARM HISTORY O1234 N12345

1 2001-03-13 12:13:19
930 CPU INTERRUPT

2 2001-03-11 07:23:07
900 ROM PARITY

3 2001-02-27
973 NON MASK INTERRUPT

EDIT **** *** *** 08:20:52
[ ][ ][ NMIHIS ][ ][ ]

Эта дисплейная клавиша отображает описание сигнала тревоги,
относящегося к системе.

Порядок выполнения

1 Нажмите дисплейную клавишу [(OPRT)] на экране
конфигурации системы.

2 С помощью клавиш перемещения курсора

установите курсор на номер сигнала тревоги, относящегося
к системе, описание которого нужно отобразить.

3 Нажмите дисплейную клавишу [SELECT].

4 Отобразится описаниевыбранногосигнала тревоги,относя-
щегося к системе.

С помощью этой клавиши можно стереть всю сохраненную
информацию по сигналу тревоги, относящемуся к системе.

Когда бит 4 (OPC) параметра 3110 установлен на 1, данная
дисплейная клавиша отображается. Когда бит 4 (OPC)
параметра 3110 установлен на 0, данная дисплейная клавиша не
отображается.

Порядок выполнения

1 Установите бит 4 (ОРС) параметра 3110 на 1.

2 Нажмите дисплейную клавишу [(OPRT)] на экране
конфигурации системы.

3 Нажмите дисплейную клавишу [CLEAR].

4 Информация по всем трем сохраненным сигналам тревоги,
относящимся к системе, стирается.

Нажатие дисплейной клавиши [RETURN] во время отображе-
ния экрана журнала сигналов тревоги, относящихся к системе
(экран описания), переключает данное экранное отображение
назад на экран списка сигналов тревоги, относящихся к
системе.

Дисплейная клавиша
[SELECT]

Дисплейная клавиша
[CLEAR]

Дисплейная клавиша
[RETURN]
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Экранжурналасигналов тревоги,относящихсяк системе (экран
описания), отображает такие данные, как регистры и стеки,
связанные с выдаваемыми сигналами тревоги, относящимися к
системе.

Отображаются следующие элементы информации:

1. Дата и время возникновения сигнала тревоги, относя-
щегося к системе

2. Номер сигнала тревоги, относящегося к системе

3. Аварийное сообщение, относящееся к системе (Для
некоторых сигналов тревоги, относящихся к системе,
сообщения не отображаются).

4. Серия и издание возникновения сигнала тревоги, относя-
щегося к системе

5. Количество отображаемых страниц

6. Регистр общего назначения, указатель-индексный ре-
гистр, регистр сегментов, регистр задач, регистр LDT
(локальной таблицы дескрипторов), флаговый регистр,
источник прерывания, код ошибки, адрес ошибки

7. Содержание стеков (до 32 стеков)

8. Содержание стеков уровня привилегий 3 (до 48 стеков)

9. Информация по немаскируемому прерыванию

Перейти с информации п. 6 на информацию п. 9 можно с

помощью клавиш перелистывания страниц .

Нажатие дисплейной клавиши [RETURN] переключает данное
экранное отображение назад на экран списка сигналов тревоги,
относящихся к системе.

SYSTEM ALARM HISTORY O1234 N12345

2 2001-03-11 07:23:07 BDH1-01(1/4)
973 NON MASK INTERRUPT

EAX EBX ECX EDX
00000000 00930063 000003E0 00000040
ESI EDI EBP ESP
00000010 009404E0 0000FFB4 0000FFDC
SS DS ES FS GS TR LDTR
06D8 0338 0248 0440 0338 0628 0028
EFLAGS VECT ERRC ERROR-ADDRESS
00003046 FFFF 0000 03E0:000009BC

EDIT **** *** *** 08:20:52
[ SELECT ][ RETURN ][ CLEAR ][ ][ ]

(Экран отображения описания 1)

1.4.2.3
Экран журнала сигна-
лов тревоги, относя-
щихся к системе
(экран описания)
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SYSTEM ALARM HISTORY O1234 N12345

2 2001-03-11 07:23:07 BDH1-01(2/4)
973 NON MASK INTERRUPT

STACK (PL0)
3646 0338 7CBA 0001 0958 FFF8 0068 0063
0346 0000 0000 02BC 08F8 52F1 2438 0338
0580 0440 0580 001F 03C0 0214 0780 0FFF
0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000

EDIT **** *** *** 08:20:52
[ SELECT ][ RETURN ][ CLEAR ][ ][ ]

(Экран отображения описания 2)

SYSTEM ALARM HISTORY O1234 N12345

2 2001-03-11 07:23:07 BDH1-01(3/4)
973 NON MASK INTERRUPT

STACK!(PL3)
SS:ESP3 =0804:00007C50
CS:EIP =1350:00001234
1008 1408 0001 0002 0003 0004 1008 FFE4
1008 3678 00FA 0024 0000 0000 0000 0000
0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000
0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000
0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000
0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000

EDIT **** *** *** 08:20:52
[ SELECT ][ RETURN ][ CLEAR ][ ][ ]

(Экран отображения описания 3)

SYSTEM ALARM HISTORY O1234 N12345

2 2001-03-11 07:23:07 BDH1-01(4/4)
973 NON MASK INTERRUPT

NMIC
00000000 00000000 00000000 00000000
SVL
11111111 11111111
SVR
11111111 11111111 11111111 11111111
11111111 11111111 11111111 11111111
ADRS
007F0000

EDIT **** *** *** 08:20:52
[ SELECT ][ RETURN ][ CLEAR ][ ][ ]

(Экран отображения описания 4)
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ОСТОРОЖНО
1 Вслучаенемаскируемого прерыванияналюбойпанели,

кроме основной, отображаются регистры экрана ото--
бражения описания 1, содержимое экранаотображения
описания 2 и экран отображения описания 3.

SYSTEM ALARM HISTORY O1234 N12345

2 2001-03-11 07:23:07 BDH1-01(1/1)
972 NMI OCUURRED IN OTHER MODULE

SLOT> 02 0080415F
<1> <2>

EDIT **** *** *** 08:20:52
[ SELECT ][ RETURN ][ CLEAR ][ ][ ]

(Экран отображения описания 5)

<1> Номер слота возникновения немаскируемого
прерывания

<2> Адрес сообщения, отображаемый вместе со слотом возни-
кновения немаскируемого прерывания (адрес строки)

SYSTEM ALARM HISTORY O1234 N12345

2 2001-03-11 07:23:07 BDH1-01(1/1)
900 ROM PARITY

00000000 00000000
<1>

EDIT **** *** *** 08:20:52
[ SELECT ][ RETURN ][ CLEAR ][ ][ ]

(Экран отображения описания 6)

<1> Ошибка четности ПЗУ
Основное ПЗУ 2F(h). . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

(800000A97FFFF)

Дополнительное ПЗУ 40(h). . . . . . . . . . . . . .

(A00000AA3FFFF)

ПЗУ OMM 80(h). . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

ПЗУ сервосистемы 100(h). . . . . . . . . . . . . . .

Встроенное ПЗУ ММС 200(h). . . . . . . . . . . . .

Онлайновый экран пользователя 400(h). . .
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#7

3103

#6 #5 #4 #3 #2

NMH

#1 #0

[Тип данных] Бит

NMH Экран журнала сигналов тревоги, относящихся к системе:

0 : Не отображается.
1 : Отображается.

#7

3110

#6 #5 #4

OPC

#3 #2 #1 #0

[Тип данных] Бит

OPC На экране журнала операций дисплейная клавиша [CLEAR]:

0 : Выключена.
1 : Включена.

1.4.2.4
Параметр
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Эта функция позволяет сохранять внешние сообщения для
оператора в качестве записи.
Такую запись можно просмотреть на экране журнала внешних
сообщений для оператора.

(1)Нажмите функциональную клавишу .

(2)Нажмите крайнюю правую дисплейную клавишу [>>].
[ALARM] [MGS] [HISTRY] [ ] [ (OPRT) ]>>

↑

(3)Нажмите дисплейную клавишу [MSGHIS].

(4)Чтобы отобразить предыдущий или следующий экран,

нажмите клавишу или .

→ Дата,
время и
страница

→ Номер
сообщения.

Отобра--
жаемый
диапазон

MESSAGE HISTORY O1234 N12345
01/04/01 17:25:00 PAGE : 1
No. ****

Up to 255 characters

MEM STRT MTN FIN ALM 17:25:00
[ ][ MSGHIS ][ ][ ][ ]

(1)Записанное внешнее сообщение для оператора можно уда-
лить, установив бит МMC (бит 0 параметра 3113) на 1.
При нажатии дисплейной клавиши [CLEAR] все записи
внешнего сообщения для оператора стираются.

(2)Биты MS1 и MS0 (биты 7 и 6 параметра 3113) задают число
записей для отображения на экране журнала внешних
сообщений для оператора. При изменении битов все записи
внешних сообщений для оператора, сохраненные до этого
момента, удаляются.

1.5
ЗАПИСЬ ВНЕШНИХ
СООБЩЕНИЙ ДЛЯ
ОПЕРАТОРА

1.5.1
Отображение экрана

1.5.2
Удаление записи
внешних сообщений
для оператора
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#7

MS13113

#6

MS0

#5 #4 #3 #2 #1 #0

MHC

#0 (MHC) Записи внешнего сообщения для оператора:

0 : Нельзя стереть.
1 : Можно стереть.

#6, #7 (MS0,MS1) Эти биты устанавливают количество символов, подлежащих
сохранению в каждой записи внешнего сообщения для опера-
тора, а также число записей, как показано в следующей таблице:

MS1 MS0 Количество
символов в каждой

записи

Количество
записей

0 0 255 8

0 1 200 10

1 0 100 18

1 1 50 32

* Для внешнего сообщение для оператора можно задать до 255
символов. Сочетание бита MS1 и бита MS0 (биты 7 и 6
параметра 3113) выбирает число записей путем ограничения
количества символов, подлежащих сохранению в качестве
записи внешнего сообщения для оператора.

#7

3112

#6 #5 #4 #3 #2

OMH

#1 #0

#2 (OMH) Экран журнала внешних сообщений для оператора:

0 : Не отображается.
1 : Отображается.

ПРИМЕЧАНИЕ
После установки этого параметра следует немед--
ленно выключить питание, а затем включить еговновь.

При указании номера внешнего сообщения для оператора
система начинает обновление записей заданного сообщения.
Система продолжает выполнять обновление, пока не будет
задано другое внешнее сообщение оператора или пока не будет
задана команда удалить записи внешнего сообщения для
оператора.

1.5.3
Параметр

1.5.4
Примечания
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С помощью данной функции можно отобразить операции,
осуществляемые с помощью клавиш и сигналов, которые
выполняются операторомпри возникновении сбоя илисигнала
тревоги, вместе с соответствующими сигналами тревоги.
Эта функция записывает следующие данные:

(1)Операции, введенные с панели ручного ввода данных
оператором

(2)Изменения состояния (ON/OFF (ВКЛ/ВЫК)) входных и
выходных сигналов (только выбранные сигналы)

(3)Описания сигналов тревоги

(4)Отметка времени (дата и время)

#7

OHS3106

#6 #5 #4

OPH

#3 #2 #1 #0

[Тип данных] Бит

OPH Экран журнала операций:

0 : Не отображается.

1: Отображается.

OHS Журнал операций:

0 : С выборкой.
1 : Без выборки.

3122 Интервал, с которым время записывается в журнал операций

[Тип данных] Слово

[Единицы измерения] Минуты

[Диапазон действ. данных] от 0 до 1439

Время записывается в журнал операций с заданными
интервалами. Если в качестве интервала задано 0, то
предполагается, что интервал будет равен 10 минутам. Время
записывается только, когда данные записываются в пределах
соответствующего интервала.

#7

3206

#6 #5 #4

PHS

#3 #2 #1 #0

[Тип данных] Бит

PHS Установка и отображение данных на экране выбора сигнала
журнала операций и параметров ( 12801 - 128900):

0 : Не связаны.
1 : Связаны.

1.6
ЖУРНАЛ ОПЕРАЦИЙ

1.6.1
Установка
параметров
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12801 Ном. таблицы обознач. сигналов для выбора сигнала жур. операции (01)

12802 Ном. таблицы обознач. сигналов для выбора сигнала жур. операции (02)

12803 Ном. таблицы обознач. сигналов для выбора сигнала жур. операции (03)

12804 Ном. таблицы обознач. сигналов для выбора сигнала жур. операции (04)

12805 Ном. таблицы обознач. сигналов для выбора сигнала жур. операции (05)

12806 Ном. таблицы обознач. сигналов для выбора сигнала жур. операции(06)

12807 Ном. таблицы обознач. сигналов для выбора сигнала жур. операции (07)

12808 Ном. таблицы обознач. сигналов для выбора сигнала жур. операции (08)

12809 Ном. таблицы обознач. сигналов для выбора сигнала жур. операции (09)

12810 Ном. таблицы обознач. сигналов для выбора сигнала жур. операции(10)

12811 Ном. таблицы обознач. сигналов для выбора сигнала жур. операции (11)

12812 Ном. таблицы обознач. сигналов для выбора сигнала жур. операции (12)

12813 Ном. таблицы обознач. сигналов для выбора сигнала жур. операции(13)

12814 Ном. таблицы обознач. сигналов для выбора сигнала жур. операции (14)

12815 Ном. таблицы обознач. сигналов для выбора сигнала жур. операции(15)

12816 Ном. таблицы обознач. сигналов для выбора сигнала жур. операции(16)

12817 Ном. таблицы обознач. сигналов для выбора сигнала жур. операции (17)

12818 Ном. таблицы обознач. сигналов для выбора сигнала жур. операции (18)

12819 Ном. таблицы обознач. сигналов для выбора сигнала жур. операции (19)

12820 Ном. таблицы обознач. сигналов для выбора сигнала жур. операции (20)

[Тип данных] Байт

[Диапазон действ. данных] от 1 до 10

Установите номер таблицы обозначений, включая сигнал,
журнал операций с которым следует записать для канала
журнала операций от (01) по (20), как показано ниже:

1 : G0 - G255
2 : G1000 - G1255
3 : F0 - F255
4 : F1000 - F1255
5 : Y0 - Y127
6 : X0 - X127
9 : G2000 - G2255
10 : F2000 - F2255
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12841 Номер сигнала, выбранного в качестве сигнала журнала операций (01)

12842 Номер сигнала, выбранного в качестве сигнала журнала операций (02)

12843 Номер сигнала, выбранного в качестве сигнала журнала операций (03)

12844 Номер сигнала, выбранного в качестве сигнала журнала операций (04)

12845 Номер сигнала, выбранного в качестве сигнала журнала операций (05)

12846 Номер сигнала, выбранного в качестве сигнала журнала операций (06)

12847 Номер сигнала, выбранного в качестве сигнала журнала операций (07)

12848 Номер сигнала, выбранного в качестве сигнала журнала операций (08)

12849 Номер сигнала, выбранного в качестве сигнала журнала операций (09)

12850 Номер сигнала, выбранного в качестве сигнала журнала операций (10)

12851 Номер сигнала, выбранного в качестве сигнала журнала операций (11)

12852 Номер сигнала, выбранного в качестве сигнала журнала операций (12)

12853 Номер сигнала, выбранного в качестве сигнала журнала операций (13)

12854 Номер сигнала, выбранного в качестве сигнала журнала операций (14)

12855 Номер сигнала, выбранного в качестве сигнала журнала операций (15)

12856 Номер сигнала, выбранного в качестве сигнала журнала операций (16)

12857 Номер сигнала, выбранного в качестве сигнала журнала операций (17)

12858 Номер сигнала, выбранного в качестве сигнала журнала операций (18)

12859 Номер сигнала, выбранного в качестве сигнала журнала операций (19)

12860 Номер сигнала, выбранного в качестве сигнала журнала операций (20)

[Тип данных] Слово

[Диапазон действ. данных] от 0 до 255

Установите номер сигнала,журнал операций с которым следует
записать для канала журнала операций от (01) по (20) со
значением между 0 и 255, как показано ниже:
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#7

RB712881

#6

RB6

#5

RB5

#4

RB4

#3

RB3

#2

RB2

#1

RB1

#0

RB0

Установки бита записи журнала для сигнала журнала операции (01)

#7

RB712882

#6

RB6

#5

RB5

#4

RB4

#3

RB3

#2

RB2

#1

RB1

#0

RB0

Установки бита записи журнала для сигнала журнала операции (02)

#7

RB712883

#6

RB6

#5

RB5

#4

RB4

#3

RB3

#2

RB2

#1

RB1

#0

RB0

Установки бита записи журнала для сигнала журнала операции (03)

#7

RB712884

#6

RB6

#5

RB5

#4

RB4

#3

RB3

#2

RB2

#1

RB1

#0

RB0

Установки бита записи журнала для сигнала журнала операции (04)

#7

RB712885

#6

RB6

#5

RB5

#4

RB4

#3

RB3

#2

RB2

#1

RB1

#0

RB0

Установки бита записи журнала для сигнала журнала операции (05)

#7

RB712886

#6

RB6

#5

RB5

#4

RB4

#3

RB3

#2

RB2

#1

RB1

#0

RB0

Установки бита записи журнала для сигнала журнала операции (06)

#7

RB712887

#6

RB6

#5

RB5

#4

RB4

#3

RB3

#2

RB2

#1

RB1

#0

RB0

Установки бита записи журнала для сигнала журнала операции (07)

#7

RB712888

#6

RB6

#5

RB5

#4

RB4

#3

RB3

#2

RB2

#1

RB1

#0

RB0

Установки бита записи журнала для сигнала журнала операции (08)

#7

RB712889

#6

RB6

#5

RB5

#4

RB4

#3

RB3

#2

RB2

#1

RB1

#0

RB0

Установки бита записи журнала для сигнала журнала операции (09)

#7

RB712890

#6

RB6

#5

RB5

#4

RB4

#3

RB3

#2

RB2

#1

RB1

#0

RB0

Установки бита записи журнала для сигнала журнала операции (10)

#7

RB712891

#6

RB6

#5

RB5

#4

RB4

#3

RB3

#2

RB2

#1

RB1

#0

RB0

Установки бита записи журнала для сигнала журнала операции (11)

#7

RB712892

#6

RB6

#5

RB5

#4

RB4

#3

RB3

#2

RB2

#1

RB1

#0

RB0

Установки бита записи журнала для сигнала журнала операции (12)

#7

RB712893

#6

RB6

#5

RB5

#4

RB4

#3

RB3

#2

RB2

#1

RB1

#0

RB0

Установки бита записи журнала для сигнала журнала операции (13)

#7

RB712894

#6

RB6

#5

RB5

#4

RB4

#3

RB3

#2

RB2

#1

RB1

#0

RB0

Установки бита записи журнала для сигнала журнала операции (14)

#7

RB712895

#6

RB6

#5

RB5

#4

RB4

#3

RB3

#2

RB2

#1

RB1

#0

RB0

Установки бита записи журнала для сигнала журнала операции (15)
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#7

RB712896

#6

RB6

#5

RB5

#4

RB4

#3

RB3

#2

RB2

#1

RB1

#0

RB0

Установки бита записи журнала для сигнала журнала операции (16)

#7

RB712897

#6

RB6

#5

RB5

#4

RB4

#3

RB3

#2

RB2

#1

RB1

#0

RB0

Установки бита записи журнала для сигнала журнала операции (17)

#7

RB712898

#6

RB6

#5

RB5

#4

RB4

#3

RB3

#2

RB2

#1

RB1

#0

RB0

Установки бита записи журнала для сигнала журнала операции (18)

#7

RB712899

#6

RB6

#5

RB5

#4

RB4

#3

RB3

#2

RB2

#1

RB1

#0

RB0

Установки бита записи журнала для сигнала журнала операции (19)

#7

RB712900

#6

RB6

#5

RB5

#4

RB4

#3

RB3

#2

RB2

#1

RB1

#0

RB0

Установки бита записи журнала для сигнала журнала операции (20)

[Тип данных] Бит

B7 - RB0 Для сигнала, установленного в канале (01) - (20),журнал опера-
ций с которым следует заполнить, предыстория каждого бита:
0 : Не записывается. (Предыстория этого бита не записы-

вается).
1 : Записывается. (Предыстория этого бита записывается).
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(1)Нажмите функциональную клавишу .

(2)Нажмите клавишу перехода к следующему меню [ ].
Отобразится дисплейная клавиша [OPEHIS] (ЖУРНАЛ
ОПЕРАЦИЙ).

(3)Дважды нажмите дисплейную клавишу [OPEHIS].
Отобразится экран журнала операций.

OPERATION HISTORY O1234 N12345
Page : 123

No.DATA No.DATA No.DATA
01 01/06/03 11 F0000.7↑ 21 F0001.0↓
02 08:40:00 12 F0000.5↑ 22 <POS>
03 <DELETE> 13 F0001.0↑ 23 <PROG>
04 F0000.6↑ 14 F0000.5↓ 24 <RESET>
05 MEM 15 P/S0010 25 EDIT
06 G0009.0↑ 16 01/06/03 26 O
07 G0009.1↑ 17 09:27:49 27 1
08 G0009.2↑ 18 <PROG> 28 2
09 ST↑ 19 <RESET> 29 3
10 ST↓ 20 F0000.7↓ 30 4

EDIT **** *** *** 08:20:52
[ TOP ][ BOTTOM ][ ][ ][PG.SRH]

На экране журнала операций дисплейные клавиши
скомпонованы так, как показано ниже:

⇒ [ ] [ PARAM ] [DGNOS] [PMC] [SYSTEM] [(OPE)] [ ]
⇓push

[ ] [W.DGNS] [ ] [ ] [OPEHIS] [(OPE)] [ ]
⇓ push

[ ] [ OPEHIS ] [SG--SEL] [ ] [ ] [(OPE)] [ ]
⇓push

[ ] [ TOP ] [BOTTOM] [ ] [ ] [PG.SRH] [ ]

(4)Чтобы отобразить следующую часть журнала операций,

нажмите клавишу . Отобразится следующая страница.

Чтобы отобразить интерфейс между двумя страницами,

нажмите клавишу управления курсором или .

Экран прокручивается на одну строку. Нажатие клавиши
управления курсором на 14-дюймовом экране ЭЛТ
прокручивает экран на полстраницы.
Эти дисплейные клавиши также применяются в следующих
случаях:

1) Нажатие дисплейной клавиши [TOP] отображает
первую страницу (самые ранние данные).

2) Нажатие дисплейной клавиши [BOTTOM] отображает
последнюю страницу (самые последние данные).

1.6.2
Отображение экрана
D Отображение журнала
операций
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3) Нажатие дисплейной клавиши [PG.SRH] отображает
заданную страницу.

Пример) Если ввести 50, а затем нажать клавишу [PG.SRH],
отобразится страница 50.

Данные, отображаемые на экране журнала операций

(1)Клавиши панели ручного ввода данных

Буквенныеицифровыеклавишиотображаютсяпослеодного
пробела.
Дисплейные клавиши отображаются в квадратных скобках
([]).
Другиеклавиши (например,RESET/INPUT)отображаютсяв
угловых скобках (<>).
Клавиша, нажатая при включении питания, отображается в
негативном изображении.
Для двухконтурного управления операции по контору 2
отображаются таким же образом, но после S_.

1) Функциональные клавиши: <POS>, <PROG>,
<OFFSET> и т.д.

2) Адресно-цифровые клавиши: A - Z, 0 - 9, ; (EOB), +, -, (,
и т.д.

3) Клавишиперелистывания страниц/управлениякурсором:
<PAGE↑>, <CUR↓>, <CUR←>

4) Дисплейные клавиши: [SF1], [SF2] и т.д.

5) Другие клавиши: <RESET>, <CAN> и т.д.

6) Клавиша, нажимаемая при вкл. питания: <RESET>

(2)Входные и выходные сигналы

Означает бит.

Общие сигналы отображаются в следующем формате:
G 0 0 0 0 . 7 ↑

Знак ↑означает, что сигнал включен.
Знак ↓ означает, что сигнал выключен.

Означает бит.

Некоторые сигналы обозначаются их символическими
названиями.

SBK ↑ (Означает, что переключатель единич. блока включен).
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Сигналы выбора режима и сигналы ручной коррекции
ускоренного подвода отображаются, как показано ниже:

Входной сигнал
Отображаемое

MD1 ND2 MD4 REF DNC1

Отображаемое
название

0 0 0 0 0 MDI

1 0 0 0 0 MEM

1 0 0 0 1 RMT

0 1 0 0 0 NOMODE

1 1 0 0 0 EDT

0 0 1 0 0 H/INC

1 0 1 0 0 JOG

1 0 1 1 0 REF

0 1 1 0 0 TJOG

1 1 1 0 0 THND

Входной
сигнал Отображаемое

название

ROV1 ROV2

название

0 0 R100%

1 0 R50%

0 1 R25%

1 1 RF0%

(3)Сигналы тревоги ЧПУ
Сигналы тревоги ЧПУ отображаются в негативном изобра-
жении.
Сигналы тревоги P/S, сигналы тревоги, относящиеся к
системе, и внешние сигналы тревоги отображаются вместе с
номерами.
Для других типов сигналов тревоги отображается только тип
сигнала тревоги. (Описание не отображается).
Для двухконтурного управления операции по контору 2
отображаются таким же образом, но после S_.
Пример) P/S0050, SV_ALM, S_APC_ALM

(4)Отметка времени (дата и время)
Записываются следующие данные времени (дата и время):
1) Дата и время включения питания
2) Дата и время выключения питания
3) Дата и время возникновения сигнала ЧПУ
4) Время записывается с предварительно заданными интер-
валами вместе с каждым новым календарным днем.
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1) Время включ. питания отображается, как показано ниже:
01/01/20 ==== Год/Месяц/День
09:15:30 ==== Час:Минута:Секунда

2) Время включения питания и время возникновения сигна-
ла тревоги ЧПУ отображается в негативном изображении.
01/01/20 ==== Год/Месяц/День
09:15:30 ==== Час:Минута:Секунда

При возникновении сигнала тревоги, относящегося к
системе, дата и время не записываются.

3) Время записывается в негативном изображении с предва-
рительно заданными интервалами.Установите интервал в
минутах в параметре 3122. Если для интервала задано 0, то
время отмечается с интервалами 10 минут.

09:15:30 ==== Час:Минута:Секунда
Каждый календарный день отображается в негативном
изображении
01/01/20 ==== Год/Месяц/День

ОСТОРОЖНО
1 Время записывается для заданного интервала только,

когда данные сохраняются в пределах этого интер--
вала.

2 Если выдается сигнал тревоги, относящийся к систе--
ме, время возникновения сигнала тревоги, относя--
щегося к системе, используется для отображения
выключения питания.

(1) Нажмите функциональную клавишу .

(2)Нажмите клавишу перехода к следующему меню [ ].
Отобразится дисплейная клавиша [OPEHIS] (журнал
операций).

(3)Нажмите дисплейную клавишу [OPEHIS], затем нажмите
дисплейную клавишу [SG-SEL]. Отобразится экран выбора
сигнала журнала операций.

OP_HIS SIGNAL SELECT O1000 N02000

No. ADDRES SIGNAL No. ADDRES SIGNAL
01 X0000 00001000 11 G0000 00000001
02 X0004 10000000 12 G0004 00000011
03 X0008 00001100 13 G0008 00000111
04 X0009 00111000 14 G0003 00001111
05 X0012 00001111 15 G0043 01100000
06 Y0000 01000000 16 ********
07 Y0004 00110000 17 ********
08 Y0007 00011100 18 ********
09 Y0008 00011100 19 ********
10 Y0010 00011100 20 ********
>
EDIT **** *** * * * 00:00:00

[OPEHIS] [SG-SEL] [ ] [ ] [ (OPE) ]

D Входной или выходной
сигнал, подлежащий
записи в журнале
операций
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(1)На экране выбора сигнала журнала операций нажмите
дисплейную клавишу [(OPE)].

OP_HIS SIGNAL SELECT O1000 N02000

No. ADDRES SIGNAL No. ADDRES SIGNAL
01 G0004 00000010 11 ********
02 ******** 12 ********
03 ******** 13 ********
04 ******** 14 ********
05 ******** 15 ********
06 ******** 16 ********
07 ******** 17 ********
08 ******** 18 ********
09 ******** 19 ********
10 ******** 20 ********
>
EDIT **** *** *** *** 00:00:00

[ ALLDEL ][ DELETE ][ ON:1 ][ OFF:0 ][ ]

(2)Нажмите клавишу управления курсором или ,

чтобы установить курсор на нужное положение.
(3)Введите тип сигнала (X, G, F или Y) и адрес, затем нажмите

клавишу .

Пример) G0004

Адрес сигналаG0004 устанавливается в графу ADDRES. Соот-
ветствующееположениев графеSIGNALинициализируетсяна
000000000.

(4)Выберите бит, подлежащий записи.
Чтобы выбрать все биты заданного адреса сигнала, следует
нажать дисплейную клавишу [ON:1], когда курсор
установлен на 00000000 .
Чтобывыбратьотдельныйбит,установитенанего курсор,на-

жав клавишу управления курсором или , затемнаж-

мите дисплейную клавишу [ON:1]. Чтобы отменить выбор,
сделанный нажатием дисплейной клавиши [ON:1], или
отменить ранее выбранный сигнал, нажмите дисплейную
клавишу [OFF:0].

(5)Спомощьютакого выборасигналаможно задать до 20симво-
лов.Этиадресаневсегда требуется задаватьпоследовательно,
начиная с 1.

(6)Нажатие дисплейных клавиш [ALLDEL] и [EXEC] удаляет
все данные.Ошибочное нажатие клавиши [ALLDEL] можно
отменить, нажав клавишу [CAN].

(7)Чтобы удалить выбранный адрес сигнала, установите курсор
в соответствующее положение, а затем нажмите дисплейные
клавиши [DELETE] и [EXEC]. В графе SIGNAL на месте
удаленных данных отображаются символы ********. В графе
ADDRES соответствующее место очищается. Ошибочное
нажатие [DELET] можно отменить, нажав клавишу [CAN].

(8)При нажатии клавиши возврата к предыдущему меню [ ]
дисплейная клавиша [OPEHIS] (OPE) отображается вновь.

1.6.3
Установка входного
или выходного сиг-
налов, подлежащих
записи в журнале
операций
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При установке бита 4 (PHS) параметра 3206 установка и
отображение на экране выбора журнала операций могут быть
связаны с параметром 12801 - 12900. С помощью этой связи
информацияпо установке,относящаяся квыходнымивходным
сигналам, подлежащим обработке в журнале операций, может
вводиться и выводиться также, как и обычные параметры.

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Знак ”крест” (×) означает, что сигнал не будет записан.

Кроме того, любой сигнал, для которого адрес не
задан, также не будет записан.

2 Знак ”круг” (f) означает, что сигнал может быть
записан.

3 Сигнал, обозначаемый соответствующим символи--
ческим названием, будет отображаться также в виде
этого символического названия.

1. АдресаM/T

MT→PMC
#7

fX000

#6

f

#5

f

#4

f

#3

f

#2

f

#1

f

#0

f

fX127 f f f f f f f

до

PMC→ЧПУ
#7

fG000

#6

f

#5

f

#4

f

#3

f

#2

f

#1

f

#0

f

fG003 f f f f f f f

fG004 f f f FIN f f f

fG005 f f f TFIN SFIN f MFIN

до

fG006 f f f f *ABS f SRN

RLSOTG007 EXLM *FLUP f f ST STLK f

ERSG008 RRW *SP *ESP f f f *IT

fG009 f f f f f f f

fG013 f f f f f f f

fG014 f f f f f f f

fG015 f f f f f f f

fG018 f f f f f f f

RTG019 f f f f f f f

до

до

D Установка с помощью
параметров

D Входные и выходные
сигналы, подлежащие
записи в журнале
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#7 #6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

fG020 f f f f f f f

fG042 f f f f f f f

fG043 × f × × f f f

fG044 f f f f f MLK BDT1

BDT9G045 BDT8 BDT7 BDT6 BDT5 BDT4 BDT3 BDT2

DRNG046 KEY4 KEY3 KEY2 KEY1 f SBK f

fG047 f f f f f f f

fG060 f f f f f f f

fG061 f f f f f f RGTA

fG062 f f f f f f f

fG099 f f f f f f f

+J8G100 +J7 +J6 +J5 +J4 +J3 +J2 +J1

fG101 f f f f f f f

--J8G102 --J7 --J6 --J5 --J4 --J3 --J2 --J1

fG103 f f f f f f f

fG105 f f f f f f f

до

до

до

до

MI8G106 MI7 MI6 MI5 MI4 MI3 MI2 MI1

fG107 f f f f f f f

MLK8G108 MLK7 MLK6 MLK5 MLK4 MLK3 MLK2 MLK1

fG109 f f f f f f f

+LM8G110 +LM7 +LM6 +LM5 +LM4 +LM3 +LM2 +LM1

fG111 f f f f f f f

--LM8G112 --LM7 --LM6 --LM5 --LM4 --LM3 --LM2 --LM1

fG113 f f f f f f f

*+L8G114 *+L7 *+L6 *+L5 *+L4 *+L3 *+L2 *+L1
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#7 #6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

fG115 f f f f f f f

*--L8G116 *--L7 *--L6 *--L5 *--L4 *--L3 *--L2 *--L1

fG117 f f f f f f

*+ED8G118 *+ED7 *+ED6 *+ED5 *+ED4 *+ED3 *+ED2 *+ED1

fG119 f f f f f f f

*--ED8G120 *--ED7 *--ED6 *--ED5 *--ED4 *--ED3 *--ED2 *--ED1

fG121 f f f f f f f

fG125 f f f f f f f

SVF8G126 SVF7 SVF6 SVF5 SVF4 SVF3 SVF2 SVF1

fG127 f f f f f f f

fG129 f f f f f f f

*IT8G130 *IT7 *IT6 *IT5 *IT4 *IT3 *IT2 *IT1

fG131 f f f f f f f

fG132 f f f +MIT4 +MIT3 +MIT2 +MIT1

fG133 f f f f f f f

fG134 f f f --MIT4 --MIT3 --MIT2 --MIT1

f

до

до

fG135 f f f f f f f

fG255 f f f f f f f

до

PMC→MT

#7

fY000

#6

f

#5

f

#4

f

#3

f

#2

f

#1

f

#0

f

fY127 f f f f f f f

до

ЧПУ→PMC

#7

fF000

#6

f

#5

f

#4

f

#3

f

#2

f

#1

f

#0

f

fF255 f f f f f f f

до
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2. Список адресов для двухконтурного управления

MT→PMC
#7

fX000

#6

f

#5

f

#4

f

#3

f

#2

f

#1

f

#0

f

fX127 f f f f f f f

до

PMC→ЧПУ (Сигналы для резцедержателя 1)

#7

fG000

#6

f

#5

f

#4

f

#3

f

#2

f

#1

f

#0

f

fG003 f f f f f f f

fG004 f f f FIN f f f

fG005 f f f TFIN SFIN f MFIN

fG006 f f f f *ABS f SRN

RLSOTG007 EXLM *FLUP f f ST STLK f

ERSG008 RRW *SP *ESP f f f *IT

fG009 f f f f f f f

fG013 f f f f f f f

fG014 f f f f f f f

fG015 f f f f f f f

fG018 f f f f f f f

до

до

до

RTG019 f f f f f f f

fG020 f f f f f f f

fG042 f f f f f f f

fG043 × f × × f f f

fG044 f f f f f MLK BDT1

BDT9G045 BDT8 BDT7 BDT6 BDT5 BDT4 BDT3 BDT2

DRNG046 KEY4 KEY3 KEY2 KEY1 f SBK f

fG047 f f f f f f f

fG060 f f f f f f f

до

до
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#7 #6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

fG061 f f f f f f RGTA

fG062 f f f f f f f

fG099 f f f f f f f

+J8G100 +J7 +J6 +J5 +J4 +J3 +J2 +J1

fG101 f f f f f f f

G102

fG103 f f f f f f f

fG105 f f f f f f f

MI8G106 MI7 MI6 MI5 MI4 MI3 MI2 SMI1

fG107 f f f f f f f

MLK8G108 MLK7 MLK6 MLK5 MLK4 MLK3 MLK2 MLK1

fG109 f f f f f f f

+LM8G110 +LM7 +LM6 +LM5 +LM4 +LM3 +LM2 +LM1

fG111 f f f f f f f

--LM8G112 --LM7 --LM6 --LM5 --LM4 --LM3 --LM2 --LM1

fG113 f f f f f f f

--J8 --J7 --J6 --J5 --J4 --J3 --J2 --J1

до

до

*+L8G114 *+L7 *+L6 *+L5 *+L4 *+L3 *+L2 *+L1

fG115 f f f f f f f

*--L8G116 *--L7 *--L6 *--L5 *--L4 *--L3 *--L2 *--L1

fG117 f f f f f f f

*+ED8G118 *+ED7 *+ED6 *+ED5 *+ED4 *+ED3 *+ED2 *+ED1

fG119 f f f f f f f

*--ED8G120 *--ED7 *--ED6 *--ED5 *--ED4 *--ED3 *--ED2 *--ED1

fG121 f f f f f f f

fG125 f f f f f f f

до
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#7 #6 #5 #4 #3 #2 #1 #0
SVF8G126 SVF7 SVF6 SVF5 SVF4 SVF3 SVF2 SVF1

fG127 f f f f f f f

fG129 f f f f f f f

*IT8G130 *IT7 *IT6 *IT5 *IT4 *IT3 *IT2 *IT1

fG131 f f f f f f f

fG132 f f f +MIT4 +MIT3 +MIT2 +MIT1

fG133 f f f f f f f

fG134 f f f --MIT4 --MIT3 --MIT2 --MIT1

fG135 f f f f f f f

fG255 f f f f f f f

до

до

PMC→ЧПУ (Сигналы для двух контуров)
#7

fG1000

#6

f

#5

f

#4

f

#3

f

#2

f

#1

f

#0

f

fG1003 f f f f f f f

fG1004 f f f FIN f f f

fG1005 f f f TFIN SFIN f MFIN

fG1006 f f f f *ABS f SRN

RLSOTG1007 EXLM *FLUP f f ST STLK f

ERSG1008 RRW *SP *ESP f f f *IT

fG1009 f f f f f f f

fG1013 f f f f f f f

fG1014 f f f f f f f

fG1015 f f f f f f f

fG1018 f f f f f f f

RTG1019 f f f f f f f

до

до

до
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#7 #6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

fG1020 f f f f f f f

fG1042 f f f f f f f

fG1043 × f × × f f f

fG1044 f f f f f MLK BDT1

BDT9G1045 BDT8 BDT7 BDT6 BDT5 BDT4 BDT3 BDT2

DRNG1046 KEY4 KEY3 KEY2 KEY1 f SBK f

fG1047 f f f f f f f

fG1060 f f f f f f f

fG1061 f f f f f f RGTA

fG1062 f f f f f f f

fG1099 f f f f f f f

+J8G1100 +J7 +J6 +J5 +J4 +J3 +J2 +J1

до

до

до

fG1101 f f f f f f f

--J8G1102 --J7 --J6 --J5 --J4 --J3 --J2 --J1

fG1103 f f f f f f f

fG1105 f f f f f f f

MI8G1106 MI7 MI6 MI5 MI4 MI3 MI2 SMI1

fG1107 f f f f f f f

MLK8G1108 MLK7 MLK6 MLK5 MLK4 MLK3 MLK2 MLK1

fG1109 f f f f f f f

+LM8G1110 +LM7 +LM6 +LM5 +LM4 +LM3 +LM2 +LM1

fG1111 f f f f f f f

--LM8G1112 --LM7 --LM6 --LM5 --LM4 --LM3 --LM2 --LM1

fG1113 f f f f f f f

*+L8G1114 *+L7 *+L6 *+L5 *+L4 *+L3 *+L2 *+L1

fG1115 f f f f f f f

до
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#7 #6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

*--L8G1116 *--L7 *--L6 *--L5 *--L4 *--L3 *--L2 *--L1

fG1117 f f f f f f f

*+ED8G1118 *+ED7 *+ED6 *+ED5 *+ED4 *+ED3 *+ED2 *+ED1

fG1119 f f f f f f f

*--ED8G1120 *--ED7 *--ED6 *--ED5 *--ED4 *--ED3 *--ED2 *--ED1

fG1121 f f f f f f f

fG1125 f f f f f f f

SVF8G1126 SVF7 SVF6 SVF5 SVF4 SVF3 SVF2 SVF1

fG1127 f f f f f f f

fG1129 f f f f f f f

*IT8G1130 *IT7 *IT6 *IT5 *IT4 *IT3 *IT2 *IT1

до

до

fG1131 f f f f f f f

fG1132 f f f +MIT4 +MIT3 +MIT2 +MIT1

fG1133 f f f f f f f

fG1134 f f f --MIT4 --MIT3 --MIT2 --MIT1

fG1135 f f f f f f f

fG1255 f f f f f f f

до

PMC→MT
#7

fY000

#6

f

#5

f

#4

f

#3

f

#2

f

#1

f

#0

f

fY127 f f f f f f f

до

ЧПУ→PMC (Сигналы для одного контура)
#7

fF000

#6

f

#5

f

#4

f

#3

f

#2

f

#1

f

#0

f

fF255 f f f f f f f

до

ЧПУ→PMC (Сигналы для двух контуров)
#7

fF1000

#6

f

#5

f

#4

f

#3

f

#2

f

#1

f

#0

f

fF1255 f f f f f f f

до



1. ОТОБРАЖЕНИЕ И РАБОТА B--63525RU/02

56

Записанные данные можно выводить на устройство ввода /
вывода, соединенного через интерфейс считывающего устрой-
ства/устройства вывода на перфоленту. Выведенную запись
можно ввести с устройства ввода/вывода.
Установите устройство ввода/вывода, подлежащее использо-
ванию, в установочных параметрах 0020 и 0100 - 0135.
Чтобы вывести данные, установите код в бите ISO устано-
вочного параметра (бит 1 параметра 0020).

(1)Выберите режим EDIT (ПРАВКА).

(2)Нажмите клавишу , затем выберите экран отображения

журнала операций.

(3)Нажмите дисплейную клавишу [(OPRT)], [PUNCH] и
[EXEC] в указанном порядке.

Данные, выводимые на FANUC Floppy Cassette или на FANUC
FA Card, сохраняются под файловым именем OPERATION
HISTORY (ЖУРНАЛ ОПЕРАЦИЙ).

(1)Выберите режим EDIT.

(2)Нажмите клавишу , затем выберите экран отображения

журнала операций.

(3)Нажмите дисплейную клавишу[(OPRT)], , [READ] и
[EXEC] в указанном порядке.

1. Дисплейная клавиша/клавишапанели ручного ввода данных

2. Сигнал

3. Сигнал тревоги

4. Дополнительно (дата или время)

5. Дисплейная клавиша/клавишапанели ручного ввода данных
для контура 2

6. Сигнал для контура 2

7. Сигнал тревоги для контура 2

Заголовок и записанные данные операции выводятся в указан-
ном порядке.Данные журнала операции разделяются на четыре
части словами-идентификаторами. Все остальные данные,
помимо слов-идентификаторов, зависят от типа.

T0 : Заголовок
T50 : Дисплейная клавиша/клавиша

панели ручного ввода данных
T51 : Сигнал
T52 : Сигнал тревоги
T53 : Дополнительно (дата или время)
T54 : Дисплейная клавиша/клавиша

панели ручного ввода данных для
контура 2

T55 : Сигнал для контура 2
T56 : Сигнал тревоги для контура 2

T(слово--идентификатор)

1.6.4
Ввод и вывод данных
журнала операций

D Вывод

D Ввод

D Формат выводимых
данных
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1) Заголовок

T 0 C O P E R А T I O N

H I S T O R Y ;

C : Слово данных

2) Дисплейная клавиша/клавишапанели ручного ввода данных

T 5 0 P 0 to 1 H * * ;

P0 : Обычно

P1 : При включении питания

H **: Код клавиш (Смотрите следующую таблицу).

3) Сигнал

0 to 2550 to 6T 5 1 P H * * ,N * * ;

Новые данные Старые данные
P0 : X0000 и выше

P2: G0000 и выше

P4: Y0000 и выше

P6: F0000 и выше

N***: Номер DI/DO

H **: Данные сигнала (шестнадцатиричные)
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4) Сигнал тревоги

0 to 10T 5 2 P * *N * * ;

P0 : P/S 100

P1 : P/S 000

P2: P/S 101

P3: P/S 0001 --254

P4: Сигнал тревоги о перебеге

P5: Сигнал тревоги о перегреве

P6: Сигнал тревоги, относящийся к сервосистеме

P7: Сигнал тревоги, относящийся к системе

P8: Сигнал тревоги, относящийся к APC (АИШ)

P9: Сигнал тревоги, относящийся к шпинделю

P10: Сигнал тревоги P/S 5000 --5999

P15: Внешний сигнал тревоги

N****: Номер сигнала тревоги (только для сигнала тревоги P/S, сигнала тревоги,
относящегося к системе и внешнего сигнала тревоги)

5) Дополнительно (дата или время)

0 to 1

0 to 1T 5 3 P 0 *E * * ;D * * * * *Дата

T 5 3 P 1 *E * * ;D * * *Время

P0 : Обычно

P1 : При включении питания

E0: Дата

E1: Время

D*..*: Данные Например) 29 июня 2001

D 2 0 0 0 61 2 9
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6) Дисплейная клавиша/клавишапанели ручного ввода данных
для контура 2

0 -- 1T 5 4 P * *H ;

P0 : Обычно

P1 : При включении питания

H **: Код КСВ (Смотрите следующую таблицу).

7) Сигнал для контура 2

2, 6T 5 5 P H * * ,N 1000 to 1255 * * ;

Новые данные Старые данные

P2: G1000 и выше

P6: F1000 и выше

N***: Номер DI/DO

H **: Данные сигнала (шестнадцатиричные)

8) Сигнал тревоги для контура 2

0 to 10T 5 6 P * *N * * ;

P0 : P/S 100

P1 : P/S 000

P2: P/S 101

P3: P/S 001 --254

P4: Сигнал тревоги о перебеге

P5: Сигнал тревоги о перегреве

P6: Сигнал тревоги, относящийся к сервосистеме

P7: Сигнал тревоги, относящийся к системе

P8: Сигнал тревоги, относящийся к APC (АИШ)

P9: Сигнал тревоги, относящийся к шпинделю

P10: Сигнал тревоги P/S 5000 --5999

P15: Внешний сигнал тревоги

N****: Номер сигнала тревоги (только для сигнала тревоги P/S, сигнала
тревоги, относящегося к системе и внешнего сигнала тревоги)
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Коды клавиш (дисплейная клавиша/клавиша панели ручного
ввода данных) (00H - 7FH)

0 1 2 3 4 5 6 7

0 Пробел 0 @ P

1 ! 1 А q

2 ” 2 В R

3 # 3 C S

4 $ 4 D T

5 % 5 E U

6 & 6 F V

7 ’ 7 G W

8 ( 8 H X

9 ) 9 I Y

А ;
(EOB)

* : j Z

В + К [

C ’ < L Ґ

D -- = M ]

E . > N

F / ? O --
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(80H - FFH)

8 9 А В C D E F

0 Reset
*

F0
*

1 MMC
*

F1
*

2 CNC
*

F2
*

3 F3
*

4 Shift Insert
*

F4
*

5 Delete
*

F5
*

6 CAN Alter
*

F6
*

7 F7
*

8 Cur→
*

Input
*

POS
*

F8
*

9 Cur←
*

PROG
*

F9
*

А Cur↓
*

Help
*

OFFSET
SETTING

*

В Cur↑
*

SYSTEM
*

C MESSAGE
*

D CUSTOM
GRAPH

*1*

E Page↓
*

CUSTOM
*

FR
*

F Page↑
*

Fapt
*

FL
*

*1:На малогабаритной клавишной панели ED соответствует

клавише . На стандартной клавиатуре ED соответствует

клавише , а EE клавише .

* : Клавиша управления
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(1)При отображении экрана журнала операции в журнал нельзя
записать информацию.

(2)Сигнал ввода,имеющий длительность включения/выключе-
ния до 16 мс, не записывается в журнал. Некоторые сигналы
не записываются в журнал.

(3)Кактолькопамятьзаполнится, старыеданныебудутудалены,
начиная с самых ранних записей. Можно записать до 8000
элементов данных.

(4)Записанные данные сохраняются даже после выключения
питания. Однако операция очищения всей памяти стирает
все записанные данные.

(5)Функция журнала операции не может выполнять выборку,
когда бит OHS (бит 7 параметра 3106) установлен на 1.

(6)Установите дату и время на экране установки.

(7)Время, необходимое для ввода и вывода 6000 записей
операции со скоростью 4800 бодов, составляет:

Вывод: Около 5 минут
Ввод: Около 2 минут и 30 секунд

Файл соответствует бумажной ленте длиной около 180 м.

1.6.5
Примечания
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Функция справки отображает информацию о сигналах тревоги,
методе работы и оглавление параметров. Эта функция
используется в качестве справочника.

Нажмите клавишу на любом экране, кроме экрана PMC,

после чего появится экран справки.
(Однако эта функция недоступна, когда отображается экран
РМС/экран пользователя)

HELP (INITIAL MENU) O1234 N12345

***** HELP *****
1. ALARM DETAIL
2. OPERATION METHOD
3. PARAMETER TABLE

[ALARM] [OPERAT] [PARAM] [ ] [ ]

(1)Когда возник сигнал тревоги, нажмите дисплейную клавишу
[ALARM],после чего отобразится справочная информация о
данном сигнале тревоги.

HELP (INITIAL MENU) O1234 N12345

NUMBER : 010
M’SAGE : IMPROPER G CODE
FUNCTION :
ALARM :
A G CODE NOT LISTED IN G-CODE TABLE
IS BEING COMMANDED
ALSO G-CODE FOR FUNCTION NOT ADDED
IS BEING COMMANDED

[ALARM] [OPERAT] [PARAM] [ ] [ (OPRT) ]

(2)Нажмите дисплейную клавишу [OPERAT], (ном. сигнала
тревоги )и дисплейную клавишу [SELECT] в указаннойпос-
ледовательности, тогда отобразится справочная информа-
ция, соответствующая введенному номеру сигнала тревоги.

1.7
ФУНКЦИЯ СПРАВКИ

1.7.1
Общие сведения

1.7.2
Метод отображения

D Отображение экрана
справки

D Справка по сигналам
тревоги
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(1)Нажмите [2 OPR], после чего отобразится меню о методе
работы.

HELP (OPERATION METHOD) O1234 N12345

1. PROGRAM EDIT
2. SEARCH
3. RESET
4. DATA INPUT WITH MDI
5. DATA INPUT WITH TAPE
6. OUTPUT
7. INPUT WITH FANUC CASSETTE
8. OUTPUT WITH FANUC CASSETTE
9. MEMORY CLEAR

[ALARM] [OPRERAT] [PARAM] [ ] [(OPRT)]

(2)Нажмите [OPERAT], (номер элемента) и дисплейную
клавишу [SELECT],послечего отобразитсяметодработыдля
данного элемента.

При нажатии клавиши перелистывания страниц PAGE

или отображаются другие страницы.

HELP (OPERATION METHOD) O1234 N12345
<<1.PROGRAM EDIT>> 1/4
DELETE ALL PROGRAMS
MODE :EDIT
SCREEN :PROGRAM
OPR :(0-9999) - (DELETE)

DELETE ONE PROGRAM
MODE : EDIT
SCREEN : PROGRAM
OPR :(0+PROGRAM NUMBER) - <DELETE>

[ ] [ ] [ ] [ ] [SELECT]

Текущая
страница/
Всего
страниц

D Справка по работе
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Нажмите дисплейную клавишу [PARAM], после чего
отобразится таблица параметров.

HELP (PARAMETER TABLE) O1234 N12345
1/4

·SETTING (NO.0000~ )
·READER/PUNCHER INTERFACE (NO.0100~ )
·AXIS CONTROL/SETTING UNIT (NO.1000~ )
·COORDINATE SYSTEM (NO.1200~ )
·STROKE LIMIT (NO.1300~ )
·FEED RATE (NO.1400~ )
·ACCEL/DECELERATION CTRL (NO.1600~ )
·SERVO RELATED (NO.1800~ )
·DI/DO (NO.3000~ )

[ ALARM ] [OPERAT][ PARAM ] [ ][SELECT]

Текущая
страница/
Всего
страниц

Другой экран можно выбрать с помощью клавиши перелис-

тывания страниц PAGE или .

D Таблица параметров
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(1)Нажмите клавишу .

(2)Нажмите дисплейную клавишу [DGNOS], после чего
отобразится экран диагностики.

000 WAITING FOR FIN SIGNAL (ОЖИДАНИЕ СИГНАЛА FIN)
Выполняется вспомогательная функция.

001 MOTION (ПЕРЕМЕЩЕНИЕ)
Выполняется команда перемещения при цикличес-
кой операции.

002 DWELL (ЗАДЕРЖКА)
Выполняется задержка.

003 IN-POSITION CHECK (ПРОВЕРКА ДОСТИЖ. ПОЛОЖЕНИЯ)
Выполняется проверка достижения задан. полож.

004 FEEDRATE OVERRIDE 0% (РУЧ. КОРРЕКЦИЯ СКОР. ПОДАЧИ 0%)
Ручная коррекция скорости подачи равна 0%.

005 INTERLOCK/START LOCK (ВЗАИМОБЛОКИРОВКА/
БЛОКИРОВКА ПУСКА)
Введена взаимоблокировка или блокировка пуска.

006 SPINDLE SPEED ARRIVAL CHECK (ПРОВЕРКА ДОСТИЖЕНИЯ
СКОРОСТИШПИНДЕЛЯ)
Ожидание сигнала достижения скор. шпинделя.

010 PUNCHING (ВЫВОД НА ПЕРФОЛЕНТУ)
Данные выводятся через интерфейс устройства
считывания/вывода данных на перфоленту.

011 READING (СЧИТЫВАНИЕ)
Данные вводятся через интерфейс устройства
считывания/вывода данных на перфоленту.

012 WAITING FOR (UN) CLAMP (ОЖИД. ЗАХВАТА (РАСЦЕПЛЕНИЯ))
Ожидание окончания индексации делительно-
поворотного стола

013 JOG FEEDRATE OVERRIDE 0% (РУЧНАЯ КОРРЕКЦИЯ
СКОРОСТИПОДАЧИ В РЕЖИМЕ JOG)
Ручная коррекция скорости подачи равна 0%.

014 WAITING FOR RESET, ESP,RRW OFF (ОЖИДАНИЕ ЗАВЕРШЕНИЯ

УСТАНОВКИ В ИСХОДНОЕ СОСТОЯНИЕ, АВАР.

ОСТАНОВКИ И УСТАНОВКИ В ИСХОДНОЕ

СОСТОЯНИЕ И ПЕРЕМОТКИ)

ЧПУ в исходном состоянии.
015 EXTERNAL PROGRAM NUMBER SEARCH (ВНЕШНИЙПОИСКНОМ.ПРОГ.)

Внешний поиск номера программы
Выполняется внешний поиск ном. прог.

016 BACKGROUND ACTIVE (АКТИВНЫЙФОН)
Выполняется фоновое редактирование.

1.8
ОТОБРАЖЕНИЕ
СТРАНИЦЫ
ДИАГНОСТИКИ

1.8.1
Отображение
страницы
диагностики

1.8.2
Отображение
содержания
D Причины, когда рабо-
чие органы станка не
перемещаются, нес-
мотря на введенную
команду
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1 0 0 0 1 0 0

0 0 1 0 0 0 0

0 0 0 1 0 0 0

1 0 0 0 0 0 0

1 1 1 1 0 0 0

1 1 1 1 1 1 0

020 УВЕЛИЧ./УМЕНЬШ. СКОР. РЕЗАНИЯ

021 УСТАНОВКА В ИСХ. СОСТОЯНИЕ ВКЛ.

022 УСТАН.В ИСХ. СОСТОЯНИЕ И
ПЕРЕМОТКА ВКЛ.

023 НАЖАТА КЛАВИША АВАР. ОСТАНОВКИ

024 ВКЛ. УСТАНОВКА В ИСХ. СОСТОЯНИЕ

025 ОСТАНОВКА ПЕРЕМЕЩ. ИЛИ
ЗАДЕРЖКА

Ввод сигнала аварийной остановки

Ввод внеш.сигнала уст. в исх. сост.

Установка в исходное состояние на
панели ручного ввода вкл.

Ввод внеш. сиг.установки в исх. сост. и
перемотки

Возникн. сиг.тревоги сервосистемы

Перек. в другой режим, блок. подачи

Остановка единичного блока

030 CHARACTER NUMBER TH ALARM (СИГНАЛ ТРЕВОГИ ТН,
СВЯЗАННЫЙС НОМЕ- РОМ СИМВОЛА)
Положение символа, который вызвал сигнал тревоги
TH. Положение определяется с головной части.

031 TH DATA (ДАННЫЕ ТН)
Данные о символе, который вызвал сигнал
тревоги TH.

#7

035

#6 #5 #4

ER3

#3

ER2

#2

ER1

#1

ABT

#0

ENDDGN

END: Создание экранной документальной копии завершено успеш-
но.

ABT: Создание экранной документальной копии прервано.

ER1: Для экраннойдокументальной копии задано неверное значение
параметра.

ER2: Не удалась попытка использования карты памяти для экранной
документальной копии.

ER3: Во время записи на карту памяти для создания экранной
документальной копии возникла ошибка.

D Причина отключения
светодиода запуска
цикла

D Состояние сигнала
тревоги ТН

D Состояние экранной
документальной копии
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045 Состояние исполнителя СDGN

о

[Тип данных] Байт

[Диапазон действ. данных] от 0 до 255

Статус исполнителя С

0: В норме.

2 : Недействующий по причине неверного содержимого ППЗУ (ПЗУ,
программируемого плавкими перемычками).

3 : Недействующий по причине включения питания при нажатых клавишах
М и 0.

5 : Недействующий по причине недостаточности емкости статического
ОЗУ. Увеличите емкость статического ОЗУ. Либо недействующий по
причине несоответствующей версии библиотеки исполнителя С;
используйте новую библиотеку исполнителя С.

6 : Недействующий по причине внутренней ошибки.

7 : Недействующий по причине внутренней ошибки.

9 : Недействующий по причине внутренней ошибки.

10 : Недействующий по причине несоответствующей версии библиотеки
исполнителя С; используйте новую библиотеку исполнителя С.

11 : Недействующий по причине неверного содержимого ППЗУ.

12 : Недействующий по причине внутренней ошибки.

#7

OVL200

#6

LV

#5

OVC

#4

HCA

#3

HVA

#2

DCA

#1

FBA

#0

OFADGN

#

#7(OVL): Сигнал тревоги о перегрузке

#6(LV): Сигнал тревоги о недостаточном напряжении

#5(OVC): Сигнал тревоги о перегрузке по току

#4(HCA): Сигнал тревоги о ненормальном токе

#3(HVA): Сигнал тревоги о перенапряжении

#2(DCA): Сигнал тревоги о разряде

#1(FBA): Сигнал тревоги о разрыве соединения

#0(OFA): Сигнал тревоги о переполнении

D Состояние
исполнителя С

D Описание последо-
вательного импульс-
ного шифратора
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#7

ALD201

#6 #5 #4

EXP

#3 #2 #1 #0

DGN

Сиг. тревоги 0 -- -- -- Перегрев моторар
о перегруз. 1 -- -- -- Перегрев усилителя

Сиг. тревоги 1 -- -- 0 Встроенный имп.шифратор (оборуд.)р
о разрыве
соединения

1 -- -- 1 Разрыв соединения с импульс. шифр.
автономного типа (оборудование)

0 -- -- 0 Разрыв соединения симп.шифр. (ПО)

#7

202

#6

CSA

#5

BLA

#4

PHA

#3

RCA

#2

BZA

#1

CKA

#0

SPHDGN

#6(CSA): Неисправность в оборудовании последовательного импульс-
ного шифратора

#5(BLA): Низкое напряжение батареи (предупреждение)

#4(PHA): Неисправность в последовательном импульсном шифраторе
или кабеле обратной связи.

#3(RCA): Неисправность в последовательном импульсном шифраторе.
Ошибочный счет в кабеле обратной связи.

#2(BZA): Напряжение батареи равно 0.
Заменить батарею и установить референтное положение.

#1(CKA): Неисправность в последовательном импульсном шифраторе.
Остановка во внутреннем блоке.

#0(SPH): Неисправность в последов. импульсном шифраторе или кабеле
обратной связи. Ошибочный счет в кабеле обратной связи.

#7

DTE203

#6

CRC

#5

STB

#4

PRM

#3 #2 #1 #0

DGN

#7(DTE): Не удалось установить соединение с последовательным
импульсным шифратором. Нет ответа на соединение.

#6(CRC): Не удалось установить соединение с последовательным
импульсным шифратором. Переданные данные ошибочны.

#5(STB): Не удалось установить соединение с последовательным
импульсным шифратором. Переданные данные ошибочны.

#4(PRM): Сервосистема обнаружила сигнал тревоги, неверны значения,
заданные в параметре.

#7

204

#6

OFS

#5

MCC

#4

LDA

#3

PMS

#2 #1 #0

DGN

#6(OFS): Неверное значение тока в результате преобразования цифр
(аналогового/цифрового)

#5(MCC): Оплавились контакты микропроцессора сервоусилителя.

#4(LDA): Неисправность в светодиодном индикаторе последовательного
импульсного шифратора

#3(PMS): Неверная обратная связь вследствие неисправного последо-
вательного импульс.шифратора С или кабеля обратной связи.
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#7

OHA205

#6

LDA

#5

BLA

#4

PHA

#3

CMA

#2

BZA

#1

PMA

#0

SPHDGN

#7(OHA): В автономном импульсном шифраторе возник перегрев.
#6(LDA): В автономном импульсном шифраторе возникла ошибка

светодиодного индикатора.
#5(BLA): В автономномимпульсномшифраторе возникло низкое напря-

жение батареи.
#4(PHA): В автономной линейной шкале возникла ошибка данных фазы.
#3(CMA): В автономном импульсном шифраторе возникла ошибка счета.
#2(BZA): Напряжение батареи в автон. импульс.шифраторе равно нулю.
#1(PMA): В автономномимпульс.шифраторе возникла ошибкаимпульса.
#0(SPH): В автономном импульсном шифраторе возникла ошибка

данных фазы программного обеспечения.
#7

DTE206

#6

CRC

#5

STB

#4 #3 #2 #1 #0

DGN

#7(DTE): В автономном импульс.шифраторе возникла ошибка данных.
#6(CRC): В автономном импульсном шифраторе возникла ошибка CRC.
#5(STB): В автономном импульсном шифраторе возникла ошибка

стопового бита.
Эти данные указывают на причину сигнала тревоги 417, отно-
сящегося к сервосистеме, обнаруженного ЧПУ. Если сигнал
тревоги обнаружен сервосистемой, то бит PRM (бит 4 DGN
0203) установлен на 1.

#7

280

#6

AXS

#5 #4

DIR

#3

PLS

#2

PLC

#1 #0

MOTDGN

#0(MOT): Тип мотора, заданный в параметре 2020, не входит в предва-
рительно определенный диапазон.

#2(PLC): Количество импульсов обратной связи по скорости за оборот
мотора, заданное в параметре 2023, равно нулю или меньше.
Неверное значение.

#3(PLS): Количество импульсов обратной связи по положению заоборот
мотора, заданное в параметре 2024, равно нулю или меньше.
Неверное значение.

#4(DIR): В параметре 2022 задано неверное направление вращения
мотора (значение отлично от 111 или -111).

#6(AXS): В параметре 1023 (номер сервооси) задано значение, которое не
входит в диапазон от 1 до количества управляемых осей.
(Например, вместо 3 задано 4). Или значения, заданные в
параметре, непоследовательны.

300 Погрешность положения оси в единицах измеренияDGN

Погрешность по положению =
Скорость подачи [мм/мин]

60×коэффициент обратной связи
сервосистемы [1/сек]

1

Единица
измерения

×

301 Расстояние от референтного положения оси в единицах измеренияDGN

D Описание сигналов
тревоги, относящихся
к автономному после-
довательному им-
пульсному шифратору

D Описание сигналов
тревоги, относящихся
к неверным парамет-
рам сервосистемы (в
ЧПУ)

D Величина погреш-
ности по положению

D Положение станка
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302 Расстояние от края упора торможения до первой узловой точкисеткиDGN

[Тип данных] Ось с двойным словом

[Единицы данных] 0.001 мм (метрический вывод), 0.0001 дюйма (вывод в дюймах)

[Диапазон действ. данных] от -99999999 до 99999999

303 Отклонение положения при активир. плавном ускорении/ торможенииDGN

[Тип данных] Ось с двойным словом

[Единица данных] Единица измерения

[Диапазон действ. данных] от -99999999 до 99999999

304 Контрольный счетчик для отдельных осейDGN

[Тип данных] Ось с двойным словом

[Единица данных] Единица измерения

[Диапазон действ. данных] от -99999999 до 99999999

305 Данные обратной связи по положению между Z--фазами отдельных осейDGN

[Тип данных] Ось с двойным словом

[Единица данных] Единица измерения

[Диапазон действ. данных] от -99999999 до 99999999

Если активировано обнаружение смещения, то данные обрат-
ной связи между Z-фазами отдельных осей представлены в еди-
ницах измерения.

D Функция сдвига ре-
ферентного положения

D Отклонение положения
при активированном
плавном ускорении/
торможении

D Контрольный счетчик

D Обнаружение
смещения
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306 Координаты станка по наклонной оси в декартовой системе координатDGN

307 Координаты станка по ортогональной оси в декартовой системе координатDGN

[Тип данных] Двойное слово

[Единица данных]

Система

приращений
IS-A IS-B IS-C Единица

Ввод метрических
данных

0,01 0,01 0,01 мм

Ввод данных в
дюймах

0.001 0.001 0.001 дюйм

Ось вращения 0,01 0,01 0,01 град

[Диапазон действ. данных] от -99999999 до 99999999

Этипараметрыобновляются только, если бит 0 (AAC)параметра
8200 установлен на 1 и какой-либо из параметров ниже
установлен на 1:

D Бит 0 (AOT) параметра 8201

D Бит 1 (AO2) параметра 8201

D Бит 2 (AO3) параметра 8201

D Бит 3 (QSA) параметра 5009 (только T-серия)

D Выбрана опция проверки столкновения.

308 Температура сервомотораDGN

[Тип данных] Байтовая ось

[Единица данных] _C

[Диапазон действ. данных] от 0 до 255

Указана температура катушки сервомотора αi.
Когда температура достигает 140_C, выдается сигнал тревоги о
перегреве мотора.

309 Температура импульсного шифратораDGN

[Тип данных] Байтовая ось

[Единица данных] _C

[Диапазон действ. данных] от 0 до 255

Указана температура печатной платы импульсного шифратора.
Когда температура достигает 100_C (85_C для атмосферной тем-
пературы в импульсномшифраторе), выдается сигнал тревоги о
перегреве мотора.

D Координаты станка по
наклонной оси/ортого-
нальной оси

D Информация о
температуре мотора
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ПРИМЕЧАНИЕ
1 Данные о температуре должны входить в следующие

диапазоны.
от 50_C до 160_C5_C
от 160_C до 180_C10_C

2 Температура, при которой выдается сигнал тревоги о
перегреве, имеет максимальную погрешность 5_C.

3 Не указывается информация о других осях, кроме
сервооси αi. (Обозначено ”0_C.”)

#7

310

#6

DTH

#5

ALP

#4

NOF

#3

BZ2

#2

BZ1

#1

PR2

#0

PR1DGN

#0(PR1): Изменена установка следующих параметров: Параметры 1821,
1850, 1860, 1861.

#1(PR2): Изменена установка бита ATS (бита 1 параметра 8302).

#2(BZ1): Обнаруженное напряжение батареи АИШ равно 0 В
(Индуктосин).

#3(BZ2): Обнаруженное напряжение батареи АИШ равно 0 В
(автономный датчик положения).

#4(NOF): Индуктосин не выводит данные коррекции.

#5(ALP): Перед тем, как импульсный шифратор α обнаружит один
полный оборот, предпринята попытка установки референтного
положения с помощью параметров.

#6(DTH): Введен сигнал/параметр отсоединения управляемой оси.

#7

311

#6

DUA

#5

XBZ

#4

GSG

#3

AL4

#2

AL3

#1

AL2

#0

AL1DGN

#0(AL1): Выдан сигнал тревоги АИШ.

#2(AL3): Обнаруженное напряжение батареи АИШ равно 0 В
(последовательный импульсный шифратор).

#3(AL4): Обнаружена ненормальная скорость вращения (RCAL).

#4(GSG): СигналG202 был переключен с 0 на 1.

#1(AL2): Обнаружен разрыв соединения.

#6(DUA): Когда использовалась функция обратной связи по двойному
положению, разница в погрешности между полузамкнутым
контуром и замкнутым контуром стала слишком большая.

#5(XBZ): Обнаруженное напряжение батареи АИШ равно 0 В
(автономный последовательный датчик положения).

D Причина установки
бита APZ (бита 4
параметра 1815) на 0
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#7

CFE320

#6 #5

ERR

#4

ERP

#3

OPN

#2

RDY

#1

OPP

#0

CLSDGN

Указывает на внутреннее состояние FSSBC.

#0(CLS): Замкнуто.

#1(OPP): Работа с протоколом OPEN.

#2(RDY): Разомкнуто и готово.

#3(OPN): Разомкнуто.

#4(ERP): Работа с протоколом ERROR.

#5(ERR):

#7(CFE): Встретилась ошибка конфигурации.
(Существующийтипподчиненного устройства не соответствует
типу, заданному в таблице преобразований).

#7

XE3321

#6

XE2

#5

XE1

#4

XE0

#3

ER3

#2

ER2

#1

ER1

#0

ER0DGN

Указывает на причину ошибки FSSBC.

#0(ER0): INFORMED ERROR(СООБЩЕННАЯ ОШИБКА)

#1(ER1): (RESERVE) (РЕЗЕРВ)

#2(ER2): Разрыв соединения с портом ведущего устройства

#3(ER3): Внешний ввод EMG

Указывает на причину ошибки FSSBC по запросу подчиненного
устройства.

#4(XE0): (RESERVE) (РЕЗЕРВ)

#5(XE1): Разрыв соединения с портом подчиненного устройства

#6(XE2): Разрыв соединения с портом ведущего устройства

#7(XE3): Внешний ввод EMG

#7

330

#6 #5 #4 #3

EXT

#2

DUA

#1

ST1

#0

ST0DGN

#7

332

#6 #5 #4 #3

EXT

#2

DUA

#1

ST1

#0

ST0DGN

#7

348

#6 #5 #4 #3

EXT

#2

DUA

#1

ST1

#0

ST0DGN

--

#0, #1(ST0, ST1): Указывает на код типа для фактически подсоединенного
подчиненного устройства.

ST1 ST0 Тип Адрес

0 0 А Усилитель сервосистемы

0 1 В: РЕЗЕРВ (Не существует в наст. момент)

1 0 C Блок интерфейса автономного
датчика

1 1 РЕЗЕРВ (Не существует в наст. момент)

D Состояние FSSB
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#2(DUA): 0 : Рассматриваемое подчиненное устройство не находится на
первой оси двуосного усилителя.

1 : Рассматриваемое подчиненное устройство находится на
первой оси двуосного усилителя.

#3(EXT): 0 : Рассматриваемое подчиненное устройство не существует.

1 : Рассматриваемое подчиненное устройство существует.

#7

331

#6 #5

DMA

#4

TP1

#3

TP0

#2

HA2

#1

HA1

#0

HA0DGN

#7

333

#6 #5

DMA

#4

TP1

#3

TP0

#2

HA2

#1

HA1

#0

HA0DGN

--
#7

349

#6 #5

DMA

#4

TP1

#3

TP0

#2

HA2

#1

HA1

#0

HA0DGN

#0, #1, #2(HA0, HA1, HA2): Указывает на то что, адрес БИС хоста указан в качестве адресата
DMA.

#3, #4 (TP0, TP1): Указывает на код типа заданного подчиненного устройства.
(Смотрите выше описания ST0 и ST1).

#5(DMA): Указывает значение, определяющее допустимость возникно-
вения DMA.

ПРИМЕЧАНИЕ
Сочетание параметров номер 330 и 331соответствует
сочетанию параметров в подчиненном устройстве
FSSB. Имеется до десяти подчиненных устройств.

Подчиненные устройства и соответствующие номера диагнос-
тики

Подчиненное ус-во 00
Подчиненное ус-во 01
Подчиненное ус-во 02
Подчиненное ус-во 03
Подчиненное ус-во 04
Подчиненное ус-во 05
Подчиненное ус-во 06
Подчиненное ус-во 07
Подчиненное ус-во 08
Подчиненное ус-во 09

→
→
→
→
→
→
→
→
→
→

Диагностика ном. 330, 331
Диагностика ном. 332, 333
Диагностика ном. 334, 335
Диагностика ном. 336, 337
Диагностика ном. 338, 339
Диагностика ном. 340, 341
Диагностика ном. 342, 343
Диагностика ном. 344, 345
Диагностика ном. 346, 347
Диагностика ном. 348, 349
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352 Ном. описания сиг. трев, относящегося к неверным установкам парам. сервосистемыDGN

Содержит информацию, которая может использоваться для
определения местоположения (параметра) и причины сигнала
тревоги, относящегося к неверным установкам параметров сер-
восистемы (сигнал тревоги 417, относящийся к сервосистеме).
Данная диагностическая информация является действи-
тельной, когда удовлетворены следующие условия.
D Возник сигнал тревоги 417, относящийся к сервосистеме
D Бит 4 диагностики 203 (PRM) = 1
Смотрите следующую таблицу для получения отображаемых
номеров описаний и соответствующих причин. Для получения
более детальной информации, которая может использоваться
для принятия соответствующихмер, смотритеFANUCACServo
Motor αi series Parameter Manual (B-65270EN).

Номер
описания

Номер
параметра

Причина Действие

0233 2023 Значение, заданное в качестве
количества импульсов скорости,
больше 13100, когда бит
инициализации 0 = 1.

Уменьшите значение, заданное в
качестве количества импульсов
скорости так, чтобы оно не превышало
13100.

0243 2024 Значение, заданное в качестве
количества позиционных импульсов,
больше 13100, когда бит
инициализации 0 = 1.

Уменьшите значение, заданное в
качестве количества позиционных
импульсов так, чтобы оно не
превышало 13100.

0434
0435

2043 Внутреннее значение коэффициента
усиления интеграции обратной связи
по скорости переполнено.

Уменьшите значение, заданное в
параметре коэффициента усиления
интеграции обратной связи по
скорости.

0444
0445

2044 Внутреннее значение коэффициента
пропорционального усиления
обратной связи по скорости
переполнено.

Используйте функцию изменения
внутреннего формата коэффициента
пропорционального усиления обратной
связи по скорости.

0474
0475

2047 Внутреннее значение параметра
контрольного устройства (РОА1)
переполнено.

Измените установку на: (--1) ×
(требуемая установка)/10

0534
0535

2053 Внутреннее значение параметра
компенсации мертвой зоны
переполнено.

Уменьшите установку, пока не
исчезнет сигнал тревоги, относящийся
к неверной установке параметра.

0544
0545

2054 Внутреннее значение параметра
компенсации мертвой зоны
переполнено.

Уменьшите установку, пока не исчезнет
сигнал тревоги, относящийся к
неверной установке параметра.

0686
0687
0688

2068 Внутреннее значение коэффициента
прямой связи переполнено.

Используйте функцию увеличения
коэффициента усиления по
положению.

D Описание сигналов
тревоги, относящихся
к неверным установ-
кам параметров
сервосистемы (в
сервосистеме)

D Детальные описания
сигналов тревоги, от-
носящихся к неверным
установкам парамет-
ров сервосистемы
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Номер
описания ДействиеПричина

Номер
параметра

0694
0695
0696
0699

2069 Внутреннее значение коэффициента
прямой связи по скорости
переполнено.

Уменьшите коэффициент прямой
связи по скорости.

0754
0755

2075 Значение параметра, указанного
слева, переполнено.

В настоящий момент параметр не
используется. Задайте в нем 0.

0764
0765

2076 Значение параметра, указанного
слева, переполнено.

В настоящий момент параметр не
используется. Задайте в нем 0.

0783 2078 Параметр коэффициента
преобразования, указанный слева,
был установлен для мотора с
полностью замкнутым циклом (только
для серии 9080).

Установите значение в данном
параметре.

0793 2079 Параметр коэффициента
преобразования, указанный слева,
был установлен для мотора с
полностью замкнутым циклом (только
для серии 9080).

Установите значение в данном
параметре.

0843 2084 В числителе для механизма подачи с
гибкой связью не установлено
положительное значение.
Или существует следующее условие:
Числитель механизма подачи >
знаменатель

Задайте положительное значение в
качестве числителя для механизма
подачи с гибкой связью.Или
удовлетворите следующее условие:
Числитель гибкой подачи≦
знаменатель (кроме датчика
автономного типа с фазами A/B).

0853 2085 В знаменателе для механизма подачи
с гибкой связью не установлено
положительное значение.

Задайте положительное значение в
качестве знаменателя для механизма
подачи с гибкой связью.

0884
0885
0886

2088 Внутреннее значение коэффициента
обратной связи со станком по
скорости переполнено.

Уменьшите коэффициент обратной
связи со станком по скорости.
Или используйте функцию контроля
демпфирования, которая обладает
аналогичным действием.

0883 2088 В коэффициенте обратной связи со
станком по скорости для оси с
последовательным датчиком
автономного типа задано 100 или
большее значение.

Максимальное допустимое значение
коэффициента обратной связи со
станком по скорости для осей с
последовательным датчиком
автономного типа составляет 100.
Уменьшите установку так, чтобы она не
превышала 100.

0926
0927
0928

2092 Внутреннее значение коэффициента
прямой связи по продвижению
переполнено.

Используйте функцию увеличения
коэффициента усиления по
положению.

0996 2099 Внутреннее значение для подавления
N импульсов переполнено.

Уменьшите установку параметра,
указанного слева.

1123 2112 Когда используется линейный
двигатель, в параметре коэффициента
преобразования AMR значение не
введено.

Задайте коэффициент
преобразования AMR.

1183 2118 В параметре порога погрешности в
полу/полностью замкнутом цикле для
линейного двигателя с полностью
замкнутым циклом значение не задано
(только для серии 9080).

Задайте пороговое значение
погрешности в полу/полностью
замкнутом цикле в параметре,
указанном слева.

1284
1285

2128 Если значение, заданное в качестве
количества импульсов скорости, мало,
внутреннее значение параметра
токового управления переполнено.

Уменьшите значение параметра,
указанного слева, так, чтобы оно
входило в диапазон, при котором
никакой сигнал тревоги более не
возникает.
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Номер
описания ДействиеПричина

Номер
параметра

1294
1295

2129 Если значение, заданное в качестве
количества импульсов скорости,
большое, внутреннее значение
параметра токового управления
переполнено.

Установите в “a” меньшее значение,
если установка параметра, указанного
слева, состоит из: a × 256 + b

1393 2139 Установка коррекции AMR линейного
двигателя превысила ±45.

Уменьшите установку параметра,
указанного слева, так, чтобы она не
превышала ±45.

1446
1447
1448

2144 Коэффициент прямой связи при
резании для функции FAD
резания/ускоренного подвода
переполнен.

Используйте функцию увеличения
коэффициента усиления по
положению.

1454
1455
1456
1459

2145 Коэффициент прямой связи по
скорости при резании для функции
FAD резания/ускоренного подвода
переполнен.

Уменьшите коэффициент прямой
связи по скорости.

8213 1821 В параметре емкости контрольного
счетчика не установлено
положительное значение.

Задайте положительное значение в
параметре, указанном слева.

8254
8255
8256

1825 Внутреннее значение коэффициента
усиления по положению переполнено.

Используйте функцию увеличения
коэффициента усиления по
положению.

10016
10019

2200 бит 0 Внутреннее значение параметра,
используемого для обнаружения
отклонения, переполнено.

Не используйте функцию обнаружения
отклонения (задайте бит 0 = 1).

10043 1815#1
2010#2

Для линейного двигателя установлен
полностью замкнутый цикл (кроме
серии 9080).

Нельзя задавать полностью замкнутый
цикл для линейных двигателей.

10053 2018#0 Бит обратного соединения со шкалой
установлен для линейного двигателя.

Бит обратного соединения со шкалой
не может использоваться для
линейных двигателей.

10062 2209#4 Для используемого усилителя не
предусмотрена функция отмены
сигнала тревоги НС.

Если вы желаете использовать этот
усилитель, переустановите бит
функции, указанный слева, на 0.
Если вы желаете использовать функцию
отмены сигнала тревоги НС,
используйте усилитель, для которого
она предусмотрена.

360 Общее количество командных импульсов (ЧПУ)DGN

[Тип данных] Ось с двойным словом
[Единица данных] Единица измерения

[Диапазон действ. данных] от -99999999 до 99999999
Указывает на общее количество команд перемещения,
распределенных от ЧПУ с момента включения питания.

361 Общее количество импульсов коррекции (ЧПУ)DGN

[Тип данных] Ось со словом
[Единица данных] Единица измерения

[Диапазон действ. данных] от -32767 до 32767
Указывает наобщее количествоимпульсов коррекции (компен-
сация мертвого хода, компенсация погрешности шага и т.п.),
распределенных от ЧПУ с момента включения питания.

D Обнаружение ошибки
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362 Общее число командных импульсов (серво)DGN

[Тип данных] Ось с двойным словом

[Единица данных] Единица измерения

[Диапазон действ. данных] от -99999999 до 99999999

Указываетнаобщееколичество командперемещения иимпуль-
сов коррекции, полученных на участке сервосистемы смомента
включения питания.

363 Общее количество импульсов обратной связи (серво)DGN

[Тип данных] Ось с двойным словом

[Единица данных] Единица измерения

[Диапазон действ. данных] от -99999999 до 99999999

Указывает на общее количество импульсов обратной связи по
положению,полученных от импульсногошифраторана участке
сервосистемы.

380 Различие между абсолютным положением мотора и данными коррекцииDGN

[Тип данных] Ось с двойным словом

[Единицы данных] Единицы измерения

M (абсолютное положение мотора) -- S (данные коррекции)
λ(интервал шага)

Отображается остаток, полученный в результате деления.

381 Данные коррекции от ИндуктосинаDGN

[Тип данных] Ось с двойным словом

[Единицы данных] Единицы измерения

КогдаЧПУвычисляетположениестанка,отображаютсяданные
коррекции.

D Данные диагностики,
относящиеся к датчику
абсолютного положе-
ния Индуктосина
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390 Ошибка гибкой синхронизации (А)DGN

391 Ошибка гибкой синхронизации (В)DGN

392 Ошибка гибкой синхронизации (С)DGN

393 Ошибка гибкой синхронизации (D)DGN

[Тип данных] Двойное слово

[Единицы данных] Единицы измерения

[Диапазон действ. данных] от -99999999 до 99999999

Отображается разница между погрешностью ведущей оси каж-
дой группы, заданной с функцией гибкой синхронизации, и
погрешностью ведущей оси, обнаруженной в отношении
ведомой оси.

#7

400

#6 #5 #4

SAI

#3

SS2

#2

SSR

#1

POS

#0

SICDGN

#4(SAI) 0 : Аналоговое управление шпинделями не используется.

1 : Аналоговое управление шпинделями используется.

#3(SS2) 0 : Последовательное управление шпинделями не осущест-
вляется для второго шпинделя.

1 : Последовательное управлениешпинделями осуществляется
для второго шпинделя.

#2(SSR) 0 : Последовательное управление шпинделями не
осуществляется.

1 : Последовательное управление шпинделями осуществля-
ется.

#1 (POS) Модуль, требуемый для аналогового управления шпинделями,

0 : не установлен

1 : установлен

#0 (SIC) Модуль, требуемый для последовательного управления шпин-
делями,

0 : не установлен

1 : установлен

D Ошибка гибкой
синхронизации

D Последовательный
шпиндель
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401 Аварийное состояние последовательного шпинделя для первого шпинделяDGN

402 Аварийное состояние последовательного шпинделя для второго шпинделяDGN

403 Температура мотора первого шпинделяDGN

404 Температура мотора второго шпинделяDGN

[Тип данных] Байт

[Единица данных] _C

[Диапазон действ. данных] от 0 до 255

Указана температура катушки мотора шпинделя αi.
Эта температура используется в качестве нормы для возник-
новения сигнала тревоги о перегреве шпинделя.
(Тем не менее, температура, при которой возникает перегрев,
зависит от мотора).

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Данные о температуре должны входить в следующие

диапазоны.
D от 50_C до 160_C5_C
D от 160_C до 180_C10_C

2 Указанная, температура и температура, при которой
происходит перегрев, имеет следующую погреш--
ность.
D 160_C или меньше до 5_C
D от 160_C до 180_C до 10_C

3 Для шпинделей, старше шпинделя αi, эта функция
недействительна.

4 Когда конфигурация системы шпинделя (даже если
это другой шпиндель) включает дополнительный
шпиндель, старше шпинделя αi, эта функция
недействительна.

#7

SSA408

#6 #5

SCA

#4

CME

#3

CER

#2

SNE

#1

FRE

#0

CREDGN

#0 (CRE): Возникла ошибка CRC. (Предупреждение)

#1 (FRE): Возникла ошибка кадрирования. (Предупреждение)

#2 (SNE): Объект для передачи/получения недействителен.

#3 (CER): Во время получения возникла ошибка.

#4 (CME): Во время автоматического сканирования ответ не получен.

#5 (SCA): В усилителе шпинделя возник сигнал тревоги, относящийся к
соединению.

#7 (SSA): В усилителе шпинделя возник сигнал тревоги, относящийся к
системе. (Эти проблемы послужили причиной сигнала тревоги
749. Такие проблемы вызваны, главным образом, шумом,
разрывом соединения илимгновеннымотключениемпитания).
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#7

409

#6 #5 #4 #3

SPE

#2

S2E

#1

S1E

#0

SHEDGN

Когда возникнет сиг. трев. 750, обратитесь к этой диагностике.
#3 (SPE) При последовательном управлении шпинделями параметры

последовательного шпинделя
0 : Удовлетворяют условию пуска узла шпинделя
1 : Не удовлетворяют условию пуска узла шпинделя

#2 (S2E) 0 : При последовательном управлении шпинделями второй
шпиндель запущен успешно.

1 : При последовательном управлении шпинделями второй
шпиндель не запущен успешно.

#1 (S1E) 0 : При последовательном управлении шпинделями первый
шпиндель запущен успешно.

1 : При последовательном управлении шпинделями первый
шпиндель не запущен успешно.

#0 (SHE) 0 : Модуль последовательной связи в ЧПУ в норме.
1 : В модуле последовательной связи в ЧПУ возникла ошибка.

410 Измеритель нагрузки 1--го шпинделя [%]DGN

411 Спидометр 1--го шпинделя [мин-1]DGN

412 Измеритель нагрузки 2--го шпинделя [%]DGN

413 Спидометр 2--го шпинделя [мин-1]DGN

414 Погрешность по полож. в режиме синхрон. управления 1--м шпинделемDGN

415 Погрешность по полож. в режиме синхронного управления 2--м шпинделемDGN

416 Абсолютное значение погрешности синхронизации между 1--м и 2--мшпинделямиDGN

417 Информация обратной связи шифратора положения 1--го шпинделяDGN

418 Погрешность по положению в режиме цикла позиционир.1--го шпинделяDGN

419 Информация обратной связи шифратора положения 2--го шпинделяDGN

420 Информация обратной связи шифратора положения 2--го шпинделяDGN

421 Информация обратной связи шифратора положения 3--го шпинделяDGN

422 Отклонение положения в режиме цикла позиционирования 3--го шпинделяDGN

423 Информация обратной связи шифратора положения 4--го шпинделяDGN

424 Отклонение положения в режиме цикла позиционирования 4--го шпинделяDGN

425 Погрешность синхронизации 1--го шпинделяDGN

426 Погрешность синхронизации 2--го шпинделяDGN

427 Погрешность синхронизации 3--го шпинделяDGN

428 Погрешность синхронизации 4--го шпинделяDGN

Ном. 425 - 428: Указывает на абсолютное значение погрешности в режиме
синхронизации, когда каждый шпиндель рассматривается в
качестве ведомой оси.
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#7

430

#6 #5 #4

SS4

#3

SS3

#2

SSR

#1 #0

SICDGN

#4(SS4) 0 : Задает не использовать четвертыйшпиндель при последова-
тельном управлении шпинделями.

1 : Задает использовать четвертый шпиндель при последова-
тельном управлении шпинделями.

#3(SS3) 0 : Задает не использовать третий шпиндель при последова-
тельном управлении шпинделями.

1 : Задает использовать третий шпиндель при последова-
тельном управлении шпинделями.

#2(SSR) 0 : Последовательное управление шпинделями (третьим и
четвертым шпинделем) не осуществляется.

1 : Последовательное управление шпинделями (третьим и
четвертым шпинделем) осуществляется.

#0(SIC) Указывает, установленилинетмодуль,необходимыйдляпосле-
довательного управления шпинделями (третьим и четвертым
шпинделем), следующим образом:
0 : Не установлен
1 : Установлен

431 Аварийное состояние третьего последовательного шпинделяDGN

432 Аварийное состояние четвертого последовательного шпинделяDGN

433 Температура мотора третьего шпинделяDGN

434 Температура мотора четвертого шпинделяDGN

[Тип данных] Байт
[Единица данных] _C

[Диапазон действ. данных] от 0 до 255
Указана температура катушки мотора шпинделя αi. Эта тем-
пература используется в качестве нормы для возникновения
сигнала тревоги о перегреве шпинделя. (Тем не менее, тем-
пература, при которой возникает перегрев, зависит от мотора).

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Данные о температуре должны входить в следующие

диапазоны.
D от 50_C до 160_C5_C
D от 160_C до 180_C10_C

2 Указанная температура и температура, при которой
происходит перегрев, имеет следующую погреш--
ность.
D 160_C или меньше до 5_C
D от 160_C до 180_C до 10_C

3 Для шпинделей, старше шпинделя αi, эта функция
недействительна.

4 Когда конфигурация системы шпинделя (даже если
это другой шпиндель) включает дополнительный
шпиндель, старше шпинделя αi, эта функция
недействительна.
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#7

438

#6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

DGN

Информация об ошибках соединения при последовательном
управлении шпинделями (третьим и четвертым шпинделем).
Для получения этой информации смотрите описания относи-
тельно диагностики 408.

#7

439

#6 #5 #4 #3

SPE

#2

S4E

#1

S3E

#0

SHEDGN

#3(SPE): Указывает на состояние параметра последовательного шпин-
деля (третьего и четвертого шпинделей) при последовательном
управлении шпинделями следующим образом:
0 : Условие пуска для узла шпинделя удовлетворено.
1 : Условие пуска для узла шпинделя не удовлетворено.

#2(S4E): 0 : В условиях последовательного управления шпинделями
четвертый шпиндель запущен успешно.

1 : В условиях последовательного управления шпинделями
четвертый шпиндель не запущен успешно.

#1(S3E): 0 : Вусловияхпоследовательного управленияшпинделямитре-
тий шпиндель запущен успешно.

1 : Вусловияхпоследовательного управленияшпинделямитре-
тий шпиндель не запущен успешно.

#0(SHE): Указывает на состояние модуля последовательного соединения
(третий и четвертый шпиндели) в ЧПУ следующим образом:
0 : В норме
1 : Не в норме

440 Показания измерителя нагрузки третьего шпинделя [%]DGN

441 Показания спидометра третьего шпинделя [мин-1]DGN

442 Показания измерителя нагрузки четвертого шпинделя [%]DGN

443 Показания спидометра четвертого шпинделя [мин-1]DGN

445 Данные положения первого шпинделяDGN

446 Данные положения второго шпинделяDGN

447 Данные положения третьего шпинделяDGN

448 Данные положения четвертого шпинделяDGN

[Тип данных] Слово
[Единица данных] Импульс

[Диапазон действ. данных] от 0 до 4095
Данный параметр действителен, если бит 1 параметра 3117 = 1.
Для отображения данных положения шпинделя, выполните
ориентацию шпинделя.

450 Погрешность полож.шпинделя во время жесткого нарез. резьбы метчикомDGN

[Тип данных] Слово
[Единица данных] Единицы измерения

D Данные диагностики,
относящиеся к
жесткому нарезанию
резьбы метчиком
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451 Распределение шпинделей во время жесткого нарезания резьбы метчикомDGN

[Тип данных] Слово
[Единица данных] Единицы измерения

454 Суммарное распред.шпинделей во время жест. нарез. резьбы метчикомDGN

[Тип данных] Двойное слово

[Единица данных] Единицы измерения

455 Мгновенная разница для команды перемещения, вычисленная в
отношении шпинделя, во время жесткого нарезания резьбы метчиком

(суммарное значение со знаком)

DGN

[Тип данных] Двойное слово
[Единица данных] Единицы измерения

456 Мгновенная разница для погрешности перемещения, вычисленная в
отношении шпинделя, во время жесткого нарезания резьбы метчиком

(со знаком)

DGN

[Тип данных] Слово
[Единица данных] Единицы измерения

457 Пределы погрешности синхронизации во время жесткого нарезания
резьбы метчиком (максимальное значение)

DGN

[Тип данных] Слово

[Единица данных] Единицы измерения

Эти данные описывают состояние режима синхронизации в
полигональной обработке.

#7

SC0470

#6

LGE

#5 #4

SCF

#3 #2 #1

PST

#0

SPLDGN

#0(SPL): Идет выполнение синхронизации шпинделей в полигональной
обработке.

#1(PST): Идет запуск режима синхронизации шпинделей в полиго-
нальной обработке.

#2 : Идет отключение режима синхронизациишпинделей в полиго-
нальной обработке.

#3 : Идет изменение скорости шпинделя в режиме синхронизации
шпинделей в полигональной обработке.

#4(SCF): Изменена скорость шпинделя в режиме синхронизации шпин-
делей в полигональной обработке.

#5 : Не используется
#6(LGE): В режиме синхронизации шпинделей в полигональной обра-

ботке двашпинделя имеют различные коэффициенты усиления
замкнутой цепи.

#7(SC0): В режиме синхронизации шпинделей в полигональной обра-
ботке заданная скорость равна нулю.

D Механообработка
многоугольника с
помощью двух
шпинделей
(только Т-серия)
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ОСТОРОЖНО
1 Если в режиме синхронизации в полигональной обработке SPL и SCF установлены на

1, а #1, #2 и #3 установлены на 0, операция выполняется нормально.
2 Если состояние не меняется, даже, несмотря на то, что PST установлен на 1, и

программа остановлена в блоке, имеющем G51.2, один из шпинделей не может
достигнуть скорости синхронизации для полигональной обработки. Это может про--
изойти, если невозможно активировать шпиндель, так как бит PSTU (бит 7 параметра
7603) установлен на 0.

3 LGE устанавливается на 1, когда в режиме синхронизации в полигональной обработке
меняется скорость шпинделя, если во время синхронизации шпинделей устройство
последовательного управления шпинделями использует различные коэффициенты
усиления замкнутой цепи для первого и второго шпинделей.
Когда используется данная функция, два шпинделя должны управляться с примене--
нием одинакового коэффициента усиления замкнутой цепи. В DGN отображается
предупреждающее сообщение, однако это сообщение не вызывает сигнал тревоги.
(Устройство последовательного управления шпинделями осуществляет переключе--
ние между параметрами в соответствии с состояниями CTH1, CTH2 и другими
сигналами).

4 SCOустанавливаетсяна1,есливозникаетодноизследующего:Сочетаниезапрограм--
мированного значения S и сигналов управления шпинделем, включая *SSTP <G0029,
#6>, SOV0 -- SOV7 <G0030>, а также сигнала управления несколькими шпинделями
<G0027> приводит к 0 или значению меньше, чем разрешающая способность
управления шпинделями, подлежащая программированию (запрограммированное
значение, умноженное на 4095/самую высокую скорость шпинделя, меньше 1).
Или применяется управление SIND <G0032, G0033>, а запрограммированный
выходной сигнал равен 0.
КогдаSCO установленна 1,скоростьшпинделястановится равной0, устанавливаябит
0 DGN 471 на 1 и отключая коэффициент вращения при синхронизации в
полигональной обработке. Тем не менее, это рассматривается в качестве результата
выполнения программы и не вызывает сигнал тревоги P/S 5018.



B--63525RU/02 1. ОТОБРАЖЕНИЕ И РАБОТА

87

Эти данные указывают причину сигнала тревоги 5018 или 218.
#7

NPQ471

#6

PQE

#5 #4

NSP

#3

SUO

#2

QCL

#1

PCL

#0

DGN

#0 - #3 Причина сигнала тревоги P/S 5018
Сигнал тревоги P/S 5018 можно сбросить посредством установ-
ки в исходное положение. Указание причины сохраняется до
устранения причины или до отключения режима синхрони-
зации в полигональной обработке.

#4 - #7 Причина сигнала тревоги P/S 218
Если возникает сигнал тревогиP/S 218,режим синхронизациив
полигональной обработке отключается. Тем не менее, указание
причины сохраняется до тех пор,пока сигнал тревогиP/S 218не
сбрасывается посредством установки в исходное состояние.

#0 : Скорость, заданная для синхронизации шпинделей в полиго-
нальной обработке, слишком низкая. (Скорость узла для
внутренних операций стала равной 0).

#1(PCL): Зафиксированпервыйшпиндель (ведущаяось синхронизациив
полигональной обработке).

#2(QCL): Зафиксирован второй шпиндель (ведомая ось синхронизации в
полигональной обработке).

#3(SUO): Скорость, заданная для синхронизации шпинделей в поли-
гональной обработке, слишком высокая. (Скорость для внут-
ренних операций ограничена до верхнего предела).

#4(NSP): Не подсоединен шпиндель, необходимый для осуществления
управления. (Не подсоединен последовательный шпиндель,
второй шпиндель и т.д.)

#5 : Задано отрицательное значение Q, когда бит QDRC (бит 1
параметра 7603) установлен на 1.

#6(PQE): Значение P или значениеQ, заданное сG51.2, не входит в предва-
рительно определенныйдиапазон.ИлизначенияPиQне заданыв
виде пары.

#7(NPQ): Несмотря на то, что значения P иQ не заданы сG51.2, значение
R - задано.Или не задано ни одно из значений P, Q или R.

ОСТОРОЖНО
Бит0 установленна 1,даже когда заданнаяскоростьшпинделя --0 (бит7DGN470 уста--
новлен на 1). Тем не менее, это не вызывает вывод сигнала тревоги P/S 5018
(поскольку запрограммированная скорость равна 0). Сигнал тревоги P/S 5018
возникает, когда бит 7 DGN 470 установлен на 0, в то время как бит 0 DGN 471
установлен на 1. Нормальная скорость шпинделя не будет вызывать вывод этого
сигнала тревоги.

ПРИМЕЧАНИЕ
1 PCL указывает, что скорость, заданная для ведущей оси, превышает максимальную

скорость для первой оси, заданной в параметрах ном. 3741 --ном.3744, что приводит к
ограничению заданной скорости до максимальной скорости.
PCL не устанавливается на 1, при условии, что первыйшпиндель подсоединен верно.

2 QCL устанавливается на 1, когда скорость синхронизациив полигональнойобработке,
заданная для второго шпинделя (ведомая ось синхронизации в полигональной
обработке),превышает значение, установленное впараметреном. 7621, чтоприводит
к ограничению фактической скорости до заданного значения.

3 SUO возникает, если количество распределенных импульсов для ITP превышает
32767, а именно, если скорость, заданная для первой оси, поделенная на заданное
значение Р, превышает 59998. Другими словами, SUO возникает, когда скорость,
превышающая 59998 мин--1 , задана для первой оси, если Р установлен на 1.
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Отображается заданное состояние режима синхронизации.

474 Коэффициент вращения ведущей оси синхронизации шпинделей в
полигональной обработке (заданное значение Р)

DGN

Врежимесинхронизациишпинделейвполигональнойобработ-
ке отображается коэффициент вращения (заданное значение Р)
оси, ведущей на данный момент (первого шпинделя).

Коэффициент вращения ведомой оси синхронизации шпинделей в
полигональной обработке (заданное значение Q)

475DGN

Врежимесинхронизациишпинделейвполигональнойобработ-
ке отображается коэффициент вращения (заданное значениеQ)
оси, ведомой на данный момент (второй оси).

Разность фаз между двумя шпинделями при синхронизации шпинделей в
полигональной обработке (заданное значение R)

476DGN

Врежимесинхронизациишпинделейвполигональнойобработ-
ке отображается текущая разность фаз (заданное значение R).
(Единицами измерения являются минимальные вводимые
приращения для оси вращения станка).

Если бит RDGN (бит 5 параметра 7603) установлен на 1,
отображается величина сдвига, заданная для последовательного
шпинделя (количество заданных импульсов, вычисленное из
расчета 4096 импульсов на 360 градусов).

Эти диагностические данные показывают фактическую ско-
рость каждого шпинделя в режиме синхронизации.

477 Фактическая скорость ведущей оси синхронизации шпинделей в
полигональной обработке (мин-1)

DGN

Врежимесинхронизациишпинделейвполигональнойобработ-
ке отображается фактическая скорость ведущей оси (первого
шпинделя).

478 Фактическая скорость ведомой оси синхронизации шпинделей в
полигональной обработке (мин-1)

DGN

Врежимесинхронизациишпинделейвполигональнойобработ-
ке отображается фактическая скорость ведомой оси (второго
шпинделя).

ПРИМЕЧАНИЕ
Значения DGN 477 и DGN 478 отображаются без осу--
ществления выборки. Отображенные значения могут
отличаться отфактических значений.Используйте эти
значения только для сведения.
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500 Отправить командуDGN

1: SYN 2 : RDY 3 : RST 4 : ALM
5: SAT 6 : GTD 7 : RTY 8 : SDI

501 Получить командуDGN

1: SYN 2 : RDY 3 : ARS 4 : AAL
5: CLB 6 : SET 7 : DAT 8 : EOD
9: WAT 10 : RTY11:RDI 12 : SDO

502 Состояние удаленного буфераDGN

0 : Не готов
1 : Исходное состояние
2 : Состояние работы
3 : Аварийное состояние
4 : Разрыв цепи

#7

510

#6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

DGN

Эти данные содержат внутреннююинформацию о разомкнутом
ЧПУ (не доступную для обычных пользователей).

#7

511

#6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

DGN

Эти данные содержат внутреннююинформацию о разомкнутом
ЧПУ (не доступную для обычных пользователей).

#7

512

#6 #5 #4 #3

THH

#2

THL

#1 #0

PRADGN

Этиданныеописываютпричину сигнала тревоги,относящегося
к системе, который возник в разомкнутом ЧПУ.

#0(PRA) 1 : В совместно используемом ОЗУ возникла ошибка четности
ОЗУ.

#3, #2(THL, THH):

THL THH Состояние

0 0 В PANEL i или устройстве отображения ЧПУ с
функциями РС возник сигнал тревоги, относящийся
к батарее.

1 0 В PANEL i или устройстве отображения ЧПУ с
функциями РС возникла высокая температура.

0 1 В PANEL i или устройстве отображения ЧПУ с
функциями РС возникла низкая температура.

1 1 В норме (подсоединено к ПЭВМ)

#4 0 : В норме

1 : ВHSSB возникло немаскируемое прерывание.

D Состояние удаленного
буфера(протокол А)

D Разомкнутое ЧПУ
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#7

513

#6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

DGN

Содержит внутреннюю информацию о HSSB (разомкнутом
ЧПУ). (Скрытая функция)

#7

515

#6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

DGN

Содержит внутреннюю информацию о HSSB (канал 2).
(Скрытая функция)

#7

516

#6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

DGN

Содержит внутреннюю информацию о HSSB (канал 2).
(Скрытая функция)

#7

517

#6 #5 #4 #3

THH

#2

THL

#1 #0

PRADGN

Содержит следующую внутреннюю информацию о HSSB
(канал 2).

#0(PRA): 0 : В норме

1 : В совместно используемом ОЗУ возникла ошибка четности
ОЗУ.

#3, #2(THL, THH):

THL THH Состояние

0 0 В PANEL i или устройстве отображения ЧПУ с
функциями ИШ возник сигнал тревоги, относящийся
к батарее.

1 0 В PANEL i или устройстве отображения ЧПУ с
функциями ИШ возникла высокая температура.

0 1 В PANEL i или устройстве отображения ЧПУ с
функциями ИШ возникла низкая температура.

1 1 В норме (подсоединено к ПЭВМ)

#4 : 0 : В норме

1 : ВHSSB возникло немаскируемое прерывание.

#7

518

#6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

DGN

Содержит внутреннюю информацию о HSSB (канал 2).
(Скрытая функция)
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520 Общее количество отводов во время резания после того, как задан G83DGN

Выполнение командыG83 сбрасывает значение на нуль.

Общее число отводов, выполненных при получении сигнала о перегрузке
во время резания, после того, как задан G83

521DGN

Выполнение командыG83 сбрасывает значение на нуль.

522 Положение на оси сверления, с которого начинается отводDGN

Единицы измерения совпадают с минимальным вводимым
приращением.

Разница между положением на оси сверления, с которого начался
предыдущий отвод, и положением, с которого начинается текущий отвод

523DGN

Единицы измерения совпадают с минимальным вводимым
приращением.

#7

530

#6 #5

A99

#4

A98

#3

A97

#2

A96

#1

A95

#0

A43DGN

* Если выдается сигнал 251, проверьте содержание данных.
#5 (A99): Вовремя сменыинструментавозниксигнал тревоги, связанный

с рычагом.
#4 (A98): КодM06 задан без какого-либо возврата в первое референтное

положение после включения питания или после отмены
аварийной остановки. Во время смены инструмента была
активирована блокировка станка для оси Z.

#3 (A97): M06 задан в режиме постоянного цикла. M06 задан в блоке,
содержащем команду, предписывающую возврат в референтное
положение. M06 задан в режиме коррекции на инструмент.

#2 (A96): Параметр номера инструмента, используемого на данный
момент (параметр 7810), установлен на 0.

#1 (A95): M06 задан, когда координата станка по оси Z - положительная.
#0 (A43): ПослеM06 задан запрещенный Т-код.

#7

531

#6

585

#5

584

#4

583

#3

582

#2

581

#1

580

#0

502DGN

#6 (585): Сигнал тревоги сервосистемы, относящийся к шпинделю
(превышение пределов погрешности во время индексации
магазина АСИ (автоматической смены инструментов))

#5 (584): Неверная последовательность во время позиционирования и
АСИ (системная ошибка)

#4 (583): Сигнал тревоги сервосистемы, относящийся к шпинделю
(переполнение БИС)

D Данные диагностики,
относящиеся к циклу
сверления небольшого
диаметра с периоди-
ческим выводом свер-
ла (только М-серия)

D Данные диагностики,
относящиеся к АСИ
для ROBO
DRILL α
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#3 (582): Сигнал тревоги сервосистемы, относящийся к шпинделю
(чрезмерный сдвиг)

#2 (581): Сигнал тревоги сервосистемы, относящийся к шпинделю
(превышение пределов погрешности во время перемещения)

#1 (580): Сигнал тревоги сервосистемы, относящийся к шпинделю
(превышение пределов погрешности в состоянии остановки)

#0 (502): Большое распределение шпинделей (системная ошибка)

Разница в погрешности поположению между ведущей и ведомой осями при
простом синхронном управлении

540DGN

Разница в погрешности поположению между ведущей и ведомой осями при
простом синхронном управлении

541DGN

DGN 540 указывает разницу в погрешности по положению
между ведущейиведомой осями,когда однапара осейподлежит
простому синхронному управлению. DGN 541 используется,
когда две или более парподлежат простому синхронному управ-
лению. Погрешность по положению указывается для ведущей
оси.
DGN 540 и 541 указывает значения в единицах измерения.Они
отображаются только для М-серии.

550 Погрешность замкнутого циклаDGN

[Тип данных] Ось с двойным словом
[Единица данных] Единицы измерения

[Диапазон действ. данных] от -99999999 до +99999999

551 Погрешность полузамкнутого циклаDGN

[Тип данных] Ось с двойным словом

[Единица данных] Единицы измерения
[Диапазон действ. данных] от -99999999 до +99999999

552 Погрешность между полузамкнутым и замкнутым цикламиDGN

[Тип данных] Ось со словом
[Единица данных] Единицы измерения

[Диапазон действ. данных] от -32768 до +32767

553 Величина коррекции двойного положенияDGN

[Тип данных] Ось с двойным словом
[Единица данных] Единицы измерения

[Диапазон действ. данных] от -99999999 до +99999999

D Данные диагностики,
относящиеся к прос-
тому синхронному
управлению

D Данные диагностики,
относящиеся к функ-
ции обратной связи по
двойному положению
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Элементы данных, отображенные на экране диагностики,
получены в следующих положениях:

Погрешность
полузамкнутого
цикла (ном. 551)

Σ Kp
Регулирование
скорости Станок

Коэффициенты
преобразования

Постоянная
времени

Σ

Погрешность
замкнутого цикла
(ном. 550)

Погрешность
между полузамк--
нутым и замкнутым
циклами ( 552)

Величина кор--
рекции двойного
положения (ном.
553)

Двигатель

Усилитель
сервосистемы

(Параметры 2078 и 2079)

(Параметр 2080)

+

----

+ +

+

--

+

+

+

+

--

Команда

Ps

Pf

560 Состояние после выполнения ручной коррекции на инструментDGN

0 : Ручная коррекция на инструмент завершена успешно.
1 : Данные команды Т-кода находятся вне допустимого

диапазона.

2 : Значение коррекции находится вне допустимого диапазона.

3 : Номер коррекции находится вне допустимого диапазона.

4 : ЧПУ работает автоматически или перемещает оси.

5 : ЧПУ находится в режиме коррекции на радиус режущей
кромки инструмента.

6 : ЧПУ не находится в режиме JOG илиHNDL (INCR).

7 : Неверно установлен параметр ЧПУ.

D Состояние после вы-
полнения ручной
коррекции на инстру-
мент (только для
Т-серии)
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#7

CFE620

#6 #5

ERR

#4

ERP

#3

OPN

#2

RDY

#1

OPP

#0

CLSDGN

Указывает на внутреннее состояние FSSBC2.

#0(CLS): Замкнуто.

#1(OPP): Работа с протоколом OPEN.

#2(RDY): Разомкнуто и готово.

#3(OPN): Разомкнуто.

#4(ERP): Работа с протоколом ERROR.

#7(CFE): Встретилась ошибка конфигурации.
(Существующийтипподчиненного устройства не соответствует
типу, заданному в таблице преобразований).

#7

XE3621

#6

XE2

#5

XE1

#4

XE0

#3

ER3

#2

ER2

#1

ER1

#0

ER0DGN

Указывает на причину ошибки FSSBC2.

#0(ER0): INFORMED ERROR(СООБЩЕННАЯ ОШИБКА)

#1(ER1): (RESERVE) (РЕЗЕРВ)

#2(ER2): Разрыв соединения с портом ведущего устройства

#3(ER3): Внешний ввод EMG

Указывает на причину ошибки FSSBC2 по запросу подчиненного
устройства.

#4(XE0): (RESERVE) (РЕЗЕРВ)

#5(XE1): Разрыв соединения с портом подчиненного устройства

#6(XE2): Разрыв соединения с портом ведущего устройства

#7(XE3): Внешний ввод EMG

D Состояние FSSB2
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#7

630

#6 #5 #4 #3

EXT

#2

DUA

#1

ST1

#0

ST0DGN

#7

632

#6 #5 #4 #3

EXT

#2

DUA

#1

ST1

#0

ST0DGN

--

#7

648

#6 #5 #4 #3

EXT

#2

DUA

#1

ST1

#0

ST0DGN

#0, #1(ST0, ST1): Указывает на код типа для фактически подсоединенного
подчиненного устройства.

ST1 ST0 Тип Адрес

0 0 А Усилитель сервосистемы

0 1 В: РЕЗЕРВ (Не существует в настоящий
момент)

1 0 C Блок интерфейса
автономного датчика

1 1 РЕЗЕРВ (Не существует в настоящий
момент)

#2(DUA): 0 : Рассматриваемое подчиненное устройство не находится на
первой оси двуосного усилителя.

1 : Рассматриваемое подчиненное устройство находится на
первой оси двуосного усилителя.

#3(EXT): 0 : Рассматриваемое подчиненное устройство не существует.

1 : Рассматриваемое подчиненное устройство существует.

#7

631

#6 #5

DMA

#4

TP1

#3

TP0

#2

HA2

#1

HA1

#0

HA0DGN

#7

633

#6 #5

DMA

#4

TP1

#3

TP0

#2

HA2

#1

HA1

#0

HA0DGN

#7

649

#6 #5

DMA

#4

TP1

#3

TP0

#2

HA2

#1

HA1

#0

HA0DGN

--

#0, #1, #2(HA0, HA1, HA2): Указывает на то что, адрес БИС хоста указан в качестве адресата
DMA.

#3, #4 (TP0, TP1): Указывает на код типа заданного подчиненного устройства.
(Смотрите выше описания ST0 и ST1).

#5(DMA): Указывает значение, определяющее допустимость возникно-
вения DMA.

ПРИМЕЧАНИЕ
Сочетание параметров 630 и 631соответствует
сочетанию параметров в подчиненном устройстве
FSSB2. Имеется до десяти подчиненных устройств.
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Подчиненные уст-тва и соответствующие номера диагностики

Подчиненное устройство 00
Подчиненное устройство 01
Подчиненное устройство 02
Подчиненное устройство 03
Подчиненное устройство 04
Подчиненное устройство 05
Подчиненное устройство 06
Подчиненное устройство 07
Подчиненное устройство 08
Подчиненное устройство 09

→
→
→
→
→
→
→
→
→
→

Диагностика ном. 630, 631
Диагностика ном. 632, 633
Диагностика ном. 634, 635
Диагностика ном. 636, 637
Диагностика ном. 638, 639
Диагностика ном. 640, 641
Диагностика ном. 642, 643
Диагностика ном. 644, 645
Диагностика ном. 646, 647
Диагностика ном. 648, 649

#7

700

#6 #5 #4 #3 #2 #1

HOK

#0

HONDGN

[Тип данных] Битовая ось
Отображается состояние токового управления высокоско-
ростнымHRV.

HON: Управлениемоторомпроисходитврежиметоковогоуправления
высокоскоростным HRV.

HOK: Когда активируется токовое управление высокоскоростным
HRV, этот бит устанавливается на 1.
Токовое управление высокоскоростным HRV активируется,
когда удовлетворены все следующие условия:

- Бит 0 (HR3) параметра 2013 установлен на 1.
- Для токового управления высокоскоростным HRV исполь-
зуются программное обеспечение для сервосистемы, серво-
модули и сервоусилители.

- Когда используется интерфейс автономного датчика, этот
интерфейс автономного датчика подходит для токового
управления высокоскоростным HRV.

710 Статус ошибки для первого шпинделяDGN

711 Статус ошибки для второго шпинделяDGN

[Тип данных] Слово

712 Статус предупреждающего сообщения для первого шпинделяDGN

713 Статус предупреждающего сообщения для второго шпинделяDGN

[Тип данных] Слово

730 Статус ошибки для третьего шпинделяDGN

731 Статус ошибки для четвертого шпинделяDGN

[Тип данных] Слово

D Состояние токового
управления высоко-
скоростным HRV

D Статусы ошибок и
предупреждающий
сообщений для
шпинделя αi
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732 Статус предупреждающего сообщения для третьего шпинделяDGN

733 Статус предупреждающего сообщения для четвертого шпинделяDGN

[Тип данных] Слово

Если в модуле усилителя шпинделя αi (SPM) возникла ошибка
(мигает желтый светодиодный индикатор и появляется номер
ошибки) или предупреждающее сообщение, на экране
диагностики появляется номер.
При отсутствии ошибки или предупреждающего сообщения
указывается ”0”.

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Для шпинделей, старше шпинделя αi, эта функция

недействительна.
2 Когда конфигурация системы шпинделя (даже если

это другой шпиндель) включает дополнительный
шпиндель, старше шпинделя αi, эта функция
недействительна.

Смотрите FANUC SERVOMOTOR αi series MaintenanceManual
(B-65285EN) для получения информации об ошибках, относя-
щихся к шпинделю αi.
Смотрите подраздел 10.1.4, ”Интерфейс предупреждающих
сообщений, относящихся кшпинделю αi” данного руководства
для получения информации о предупреждающих сообщениях.
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· Указывает на текущее состояние ЧПУ.
· Отображает пример и объяснение

ACTUAL POSITION (ABSOLUTE) O1000 N00010

X 217.940
Y 363.233
Z 0.000

PART COUNT 5
RUN TIME 0H15M CYCLE TIME 0H 0M38S
ACT.F 3000MM/M S 0 T0000

MEM STRT MTN *** 09:06:35

[ ABS ] [ REL ] [ ALL ] [ HNDL ] [ OPRT ]

MEM STRT MTN *** 09:06:35

(1) (2) (3) (4) (7) (8)

(5)

(1) Состояние выбора режима
MEM: Автоматическая операция (операция в памяти)
MDI: Ручнойвводданных/Операцияручного вводаданных
EDIT: Редактирование программы
RMT: Дистанционное управление
JOG: Ручная непрерывная подача
REF: Возврат в референтное положение
INC: Режим подачи приращениями= подачашагами (если

не имеется ни одного ручного импульсного генера-
тора)

HND: Режим ручной подачи с помощью маховичка
TJOG: Обучение в режиме ручной непрерывной подачи
THND:Обучение в режиме ручной подачи с помощью махо-

вичка

(2) Состояние автоматической операции
STRT: Началась автоматическая операция (идет выполне-

ние программы).
HOLD:Приостановлена автоматическая операция (прервано

выполнение блока и остановлена автоматическая
операция).

STOP: Остановлена автоматическая операция (завершено
выполнение блока и остановлена автоматическая
операция).

MSTR:Когда выполнена функция отвода и возврата
инструмента, инструмент возвращается или снова
позиционируется.

****: Другое состояние (когда включено питание или
завершена автоматическая операция)

1.9
ОТОБРАЖЕНИЕ
СОСТОЯНИЯ ЧПУ
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(3) Состояние автоматической операции
MTN: Идет перемещение по оси, заданной в программе.
DWL: Выполняется команда задержки, заданная в програм-

ме (G04).
***: Другое состояние

(4) Состояние вспомогательной функции
FIN: Ожидается сигнал завершения FIN для вспомога-

тельной функции.
***: Другое состояние

(5) Аварийная остановка и исходное состояние (отображается в
месте расположения пунктов, отмеченных (3) и (4))
----EMG---- : Состояние аварийной остановки
--RESET--: Исходное состояние ЧПУ (Состояние, в кото-

ром остается активным сигнал установки исход-
ного состояния или клавиша RESET на панели
ручного ввода данных).

(6) Аварийное состояние
ALM : Обнаружена аварийная ситуация.
BAT : Низкое напряжение литиевой батареи (батареи ава-

рийного питания ЧПУ) (батарея подлежит замене).
Пусто: Другое состояние

(7) Отображение времени: Часы:минуты:секунды
(8) Состояние редактирования/выполнения программы

Input: Идет ввод данных.
Output: Идет вывод данных.
SRCH: Идет поиск данных.
EDIT: Идет редактирование, например, вставка или

изменение.
LSK: При вводе данных активирован пропуск метки

(пока не будут считаны действительные данные).
PTRR: Идет отвод или повторное позиционирование,

если используется функция отвода и возврата
инструмента.

HPCC: Режим высокоточного контурного управления.
AICC: Режим контурного управления с СИИ.
AI NANO: Режим нанопрограммного контурного управле-

ния с СИИ
AI HPCC: Режим высокоточного контурного управления с

СИИ
NANO HP: Режим высокоточного нанопрограммного кон-

турного управления с СИИ
AIAPC: Режим контурного управления с прогнози-

рованием и СИИ
RVRS: Реверсирование, основанное на функции пов-

торной трассировки.
RTRY: Повторный подвод, основанный на функции

повторной трассировки.
RVED: Реверсирование, основанное на функции пов-

торной трассировки, завершено.
Пусто: Идет редактирование.
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Настройка становится легче, если в графическом виде отобра-
жаются величина погрешности сервосистемы и команда крутя-
щего момента и т.д. (Требуется графическая опция).
Предусмотрены два типа функций диагностики колебаний:
(1)Тип однократного действия
Функция диагностики колебаний типа однократного дейст-
вия позволяет отобразить в графическом виде, в форме коле-
баний, любое изменение в тех элементах данных, которые
перечислены ниже. Выборка данных может быть запущена
нижним или верхним краем сигнала станка. Эта функция
облегчает регулировку сервомотора и мотора шпинделя.
a. Данные об ошибках, величине распределения импульсов,
крутящеммоменте,скорости, токеи термическоммодели-
ровании для сервомотора каждой оси

b. Составная скорость для первой, второй и третьей осей
c. Скорость мотора шпинделя и показания измер. нагрузки
d. Состояние включения/выключения сигнала станка,
заданного с помощью адреса сигналов

(2)Тип хранения
Функциядиагностикиколебанийтипахраненияпозволяет
хранить любые изменения в тех элементах данных, кото-
рые перечисленные ниже, и, в случае возникновения сиг-
нала тревоги, относящегося к сервосистеме, отобразить в
графическом виде сохраненные данные (в форме колеба-
ний). Выборка данных может быть завершена нижнимили
верхним краем сигнала станка. Эта функция облегчает
определение ячеек с ошибкой. Данные могут выводиться
через интерфейс считывания/вывода на перфоленту.

a. Данные об ошибках, величине распределения импульсов,
крутящем моменте, скорости, токе и термическом
моделировании для сервомотора каждой оси

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Для вывода сохраненных данных о колебаниях

требуется установить дополнительный интерфейс
считывания/вывода на перфоленту.

2 Функция диагностики колебаний активируется, когда
бит 0 (SGD) параметра 3112 установлен на 1. Однако,
обратите внимание, что для отображения колебаний
необходима графическая карта.

#7

3112

#6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

SGDDGN

#0(SGD) 0 : Не отображает колебания, относящиеся к сервосистеме
(обычное графическое изображение).

1 : Отображаетколебания,относящиесяк сервосистеме (нельзя
использовать функцию обычного графич. изображения).

3120 Время с м. сиг. трев. сервосистемы, до остановки выборки (тип хранения)DGN

[Тип данных] Слово
[Единица данных] мсек

[Диапазон действ. данных] от 1 до 32760

1.10
ФУНКЦИЯ
ДИАГНОСТИКИ
КОЛЕБАНИЙ

1.10.1
Установкапарамет-
ров
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3121 Выбор данных в диагностике колебаний сигналов типа храненияDGN

[Тип данных] Байт
Данные выборки шестого типа функции диагностики
колебаний типа хранения представляют собой:
0 : Данные термического моделирования
1 : Данные измерителя нагрузки шпинделя для первого

шпинделя

1. Нажмите клавишу для отображения экрана системы,

например, параметров.
2. Нажмите клавишу перехода к следующему меню
несколько раз, отобразится дисплейная клавиша [W.DGNS].

3. Нажмите [W.DGNS], после чего отобразится экран пара-
метров для диагностики колебаний.

Задайте необходимые элементы данных. Поместите курсор на
элемент,которыйследует установить, введите соответствующие

данные, затемнажмите .Нельзя задать данные, для которых

высвечивается *****. В целях облегчения установки данных, в
правой части экрана в рамке отображается справочная ин-
формация для тех данных, на которых установлен курсор.
Справочная информация, которая не может поместиться в
рамке,разбиваетсянанесколькостраниц,которыепользователь
может пролистывать с помощью клавиш перелистывания

страниц. и .

WAVE DIAGNOSE (PARAMETER) O1234 N12345

GRP CONDITION 100

SAMPLING TIME *****MS

TRIGGER *******

(CH-1) (CH-2)

DATA NO. 11 22
UNIT 1000 10
SIGNAL ******* *******
> S 0 T0000
EDIT **** *** *** 08:20:52
[W.PRM] [W.GRPH] [ W.MEM ] [ ] [ ]

GRP CONDITION

(ONE-S TYPE)
0:START
1:START&TRG ↑
2:START&TRG ↓
(MEMORY TYPE)

100: DATA OF
MEMORY

1/3

(1)Условие для запуска отображения

0 : Начинает выборку данных при нажатии на клавишу
[START], отбирает данные за указанный период, затем
рисует колебания.

1 : Начинает выборку данных по обнаружении первого
верхнего края запускающего сигнала после нажатия на

1.10.2
Экран параметров
диагностики
колебаний

D Параметры диагнос-
тики колебаний сигна-
лов (тип однократного
действия)
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клавишу [START], отбирает данные за указанныйпериод,
затем рисует колебания.

2 : Начинает выборку данных по обнаружении первого
нижнего края запускающего сигнала после нажатия на
клавишу [START] , отбирает данные за указанныйпериод,
затем рисует колебания.

(2)Период выборки: Задайте период, за который будет
производиться выборка данных.

Диапазон действительных данных: от 10 до 32760
Единицы: мс

(3)Запуск: Задайте адрес PMC и бит для сигнала,используемого
для запускавыборки данных, если вкачестве условия запуска
установлено 1 или 2.

Пример) G0007.2: Сигнал ST
(4)Номер данных: В таблице ниже перечислены номера
элементов данных,для которыхможноотобразитьколебания
(n = 1 - 8).

Данные Описание Единицы

00 Не отображает колебания. --

0n Ошибка, относящаяся к сервосистеме (8 мс)
для n--ой оси (позиционное отклонение)

Импульсы (ед.
измерения)

1n Распределение импульсов для n--ой оси
(команда перемещения)

Импульсы
(введенные
приращения)

2n Крутящий момент для n--ой оси (фактический
ток)

% (относительно
макс. тока)

3n Ошибка, относящаяся к сервосистеме (2 мс)
для n--ой оси (позиционное отклонение)

Импульсы
(ед. измерения)

5n Фактическая скорость для n--ой оси мин-1

6n Запрограммированный ток для n--ой оси % (отн. макс. тока)

7n Данные термического моделирования для n--ой
оси

% (коэффициент
OVC для
возникновения
сигнала тревоги)

90 Составная скорость для первой, второй и
третьей осей

Импульсы
(введенные
приращения)

99 Состояние включения/выключения сигнала
станка, заданного с помощью адреса сигналов

Отсутствует

10n Фактическая скорость шпинделя для n--ой оси % (относительно
макс. скорости
вращения)

11n Измеритель нагрузки для n--ого шпинделя % (относительно
макс. выходного
сигнала)

161 Разница в погрешности по положению,
вычисленная относительно шпинделя

Импульсы (ед.
измерения)

(5)Единицы данных: Вес данных, когда задан 1. Единицы
данных задаются автоматически для каждого элемента
данных и не требуют установки, если только по какой-либо
причине единицы должны быть изменены.
[Диапазон действительных данных] от 1 до 1000

[Единица] 0.001

(6)Адрес сигналов: Адрес PMC и номер бита. Выполните уста-
новку аналогично установке запуска, еслиномерданных - 99.



B--63525RU/02 1. ОТОБРАЖЕНИЕ И РАБОТА

103

(1)Условие для запуска отображения

100 : Рисует колебания для сохраненных данных.

(2)Период выборки: Неверный

(3)Запуск: Неверный

(4)Номер данных:В таблице нижеперечислены номера элемен-
тов данных,для которыхможноотобразить колебания (n =от
1 до 8). Нельзя задавать номера, для которых не имеется
сохраненных данных.

Данные Описание Единицыизмер
ения

00 Не отображает колебания. --

0n Ошибка, относящаяся к сервосистеме (8 мс)
для n--ой оси (позиционное отклонение)

Импульсы (ед.
измерения)

1n Распределение импульсов для n--ой оси
(команда перемещения)

Импульсы
(введенные
приращения)

2n Крутящий момент для n--ой оси (фактический
ток)

% (относительно
макс. тока)

5n Фактическая скорость для n--ой оси мин-1

6n Запрограммированный ток для n--ой оси % (относительно
макс. тока)

7n Данные термического моделирования для n--ой
оси
(когда параметр 3121 установлен на 0).

% (коэффициент
OVC для
возникновения
сигнала тревоги)

111 Измеритель нагрузки для n--го шпинделя
(когда параметр 3121 установлен на 1).

% (относительно
макс. выходного
сигнала)

(5)Единицы данных: Вес данных, когда задан 1. Единицы
данных задаются автоматически для каждого элемента
данных и не требуют установки, если только по какой-либо
причине единицы должны быть изменены.

[Диапазон действительных данных] от 1 до 1000

[Единица] 0.001

(6)Адрес сигналов: Неверный

D Параметры диагнос-
тики колебаний (тип
хранения)
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1. Нажмите дисплейную клавишу [W.GRPH], после чего
появится графическое изображение диагностики колебаний.

WAVE DIAGNOSE (GRAPHIC)

CH1 CH2

1.0

0.5

0

-0.
5

-1.
0

1.0

0.5

0

-0.
5

-1.
0
[START] [TIME→] [←TIME] [H-DOBL] [H-HALF]

2. Нажмите дисплейную клавишу [(OPRT)], после чего
отобразятся следующие клавиши. Следующие три группы
дисплейных клавиш отобразятся нажатием клавиши .

[START] [TIME→] [←TIME] [H--DOBL] [H--DOBL]

[START] [CH--1↑] [CH--1↓] [V--DOBL] [V--HALF]

[START] [CH--2↑] [CH--2↓] [V--DOBL] [V--HALF]

1) [START] : Выводит графические данные
2) [TIME→] : Смещает изображение колебаний в канале 1 и

2 вправо
3) [←TIME] : Смещает изображение колебаний в канале 1 и

2 влево
4) [H-DOBL] : Увеличивает в два раза шкалу времени

колебаний в канале 1 и 2.
5) [H-HALF] : Уменьшает в два разашкалу времени колебаний

в канале 1 и 2
6) [H-DOBL] : Увеличивает в два раза высоту изображения

колебаний в канале 1 и 2
7) [V-HALF] : Уменьшает в два раза высоту изображения

колебаний в канале 1 и 2
8) [CH-1↑] : Смещает нулевую точку канала 1 вверх
9) [CH-1↓] : Смещает нулевую точку канала 1 вниз
10) [CH-2↑] : Смещает нулевую точку канала 2 вверх
11) [CH-2↓] : Смещает нулевую точку канала 2 вниз
Функция диагностики колебаний типа однократного действия
рисует колебания для заданного элемента данных в реальном
временипомере выборки данных.Отобранные данные,однако,
несохраняются,и,следовательно,немогут выводитьсяпозднее.

Для осуществления выборки данных для диагностики коле-
баний типа однократного действия нажмите клавишу [START]
на экране WAVE DIAGNOS. (GRAPHIC) (ДИАГНОСТИКА
КОЛЕБАНИЙ (ГРАФИК)). После чего происходит выборка
данных, если удовлетворяется заданное условие запуска.
Выборка данных продолжается в течение заданного периода.

1.10.3
Графическое
изображение данных
диагностики
колебаний

D Построение изобра-
жения колебаний для
диагностики колеба-
ний типа однократного
действия
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Нажатие на дисплейную клавишу [SATART] запускает выборку
данных. Когда выполняется выборка данных, в верхней части
экрана мигает надпись SAMPLING (ВЫБОРКА). После того,
как выборка данных завершена, колебания отображаются
автоматически.

WAVE DIAGNOS. (GRAPHIC) O1234 N12345

CH1 CH2

[START] [TIME→] [←TIME] [H-DOBL] [H-HALF]

EDIT **** ******

Для использования диагностики колебаний типа хранения,
задайте 100 в качестве условия для запуска отображения.
Максимальная ширина данных для диагностики колебаний
типа хранения равна 32760 мс. Данные должны быть отобраны
перед началом черчения. На следующей странице приводится
детальное объяснение выборки.

Нажатие на дисплейную клавишу [START] загружает сох-
раненные данные. Когда выполняется загрузка данных, в
верхней части экрана мигает надпись SAMPLING (ВЫБОРКА).
После того, как загрузка данных завершена, отображаются
колебания.Дата, когда были сохранены данные, отображается в
левой верхней части экрана. Если во время сохранения данных
нажата дисплейная клавиша [START] , запись в память прекра-
щается,и отображаются колебания для данных, сохраненныхдо
этого момента. На экране WAVE DIAGNOS. (MEMORY)
(ДИАГНОСТИКА КОЛЕБАНИЙ) (ПАМЯТЬ) указывается,
идет ли сохранение данных.

[START] [TIME→] [←TIME] [H-DOBL] [H-HALF]

WAVE DIAGNOS. (GRAPHIC) O1234 N12345

CH197/01/13 12:15:00 CH2

EDIT **** ******

D Отображение колеба-
ний для диагностики
колебаний типа
хранения
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(1)Нажмите клавишу . Нажатие на клавишу перехода к

следующему меню[ ] отображает дисплейную клавишу
[W.DGNS]. Нажмите эту дисплейную клавишу для
отображения экрана WAVE DIAGNOS. (PARAMETER)
(ДИАГНОСТИКА КОЛЕБАНИЙ) (ПАРАМЕТР).

(2)Нажмите дисплейную клавишу [W.MEM] для отображения
экранаWAVEDIAGNOS. (MEMORY).Появляются дисплей-
ные клавиши выбора операций. Конфигурация дисплейных
клавиш выбора операций следующая:

WAVE DIAGNOS. (MEMORY) O1234 N12345

CONDITION: 100 TRIGGER: G0123.4

DATA KINDS SAMPLING AXIS
POS ERROR XYZABCUV
MOTION CMD XYZABCUV
CURRENT (%) XYZABCUV
SPEED (RPM) NONE
TORQUE CMD NONE
HEAT SIMLT XYZABCUV

SMPL TIME : 2. 0SEC
DATE : MEMORY

[SELECT] [ ] [ ] [ ] [START]

EDIT **** *** *** 08:20:52

(3)Конфигурация дисплейных клавиш выбора операций
следующая:

Press

[W.PRM] [W.GRPH] [ W.MEM ] [ ] [ ]

[SELECT] [ ] [ ] [ ] [START]

[ ] [ ] [PUNCH] [ ] [ ]

Рис. 1.10.4 Дисплейные клавиши

(4)Используя курсор, задайте необходимые элементы данных.
Для того, чтобы задать оси выборки, поместите курсор на
элемент данных, подлежащий установке, введите названия
осей, для которых будет производиться выборка данных,

затем нажмите [SELECT] или . Названия осей отобра-

жаются справа от элементов данных.

Пример) XYZ + [SELECT] или

После того, как выбраны оси выборки, отображается период
выборки для каждой оси. Последующее нажатие дисплейной
клавиши [START] запускает выборку данных.

1.10.4
Выборка данных для
диагностики колеба-
ний типа хранения
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ОСТОРОЖНО
1 Нельзя задать данные, для которых высвечивается

*****.
2 Чтобыизменитьосивыборки,введите новыеназвания

осей, затем нажмите дисплейную клавишу [SELECT].
Нажатие на дисплейную клавишу [SELECT] без ввода
названияосиприводитктому,чтониоднаосьвыборки
не будет установлена.

3 Если во время выборки данных происходит замена
осей выборки, выборка данных прекращается. В этом
случае нажмите клавишу [START] для возобновления
выборки данных для новых осей выборки.

4 Изначально не задается ни одна ось выборки.
5 Когда данными выборки шестого типа являются дан--

ные измерения нагрузки шпинделя (параметр ном.
3121 = 1), задайте название оси S.

(1)Условие прекращения записи в память
100 : Прекращает запись данных в память по выдаче сигнала

тревоги, относящегося к сервосистеме.
101 : Прекращает запись данных в память по выдаче сигнала

тревоги, относящегося к сервосистеме, или обнару-
жении верхнего края запускающего сигнала.

102 : Прекращает запись данных в память по выдаче сигнала
тревоги, относящегося к сервосистеме или обнаруже-
нии нижнего края запускающего сигнала.

Максимальная разрядность сохраненных данных составляет
32760мс.Еслив течение 32760мсне удовлетворяется условие
прекращения записи в память, данные перезаписываются,
начиная с самых старых данных. Параметр 3120 может
использоваться для того, чтобы отсрочить прекращение
записи данных в память на заданный период (мс) после
выдачи сигнала тревоги, относящегося к сервосистеме.

(2)Запуск: Задайте адрес PMC и бит для сигнала,используемого
для запуска записи данных в память, если в качестве условия
прекращения записи установлено 101 или 102.
Пример) G0007.2: Сигнал ST

(3)Тип данных: В следующей таблице перечислены типы дан-
ных, для которых можно отобразить колебания.
Тип данных Описание Единицы

POS ERROR
(ОШИБКА ПОЗИЦИ--

ОНИРОВАНИЯ)

Ошибка, относящаяся к
сервосистеме
(8 мс), для n--ой оси

Импульсы
(ед. измерения)

MOTION CMD
(КОМАНДА

ПЕРЕМЕЩЕНИЯ)

Распределение импульсов для n--ой
оси

Импульсы
(введенные
приращения)

CURRENT (%)(ТОК) Крутящий момент для n--ой оси % (от. мак. тока)

SPEED (RPM)
(СКОР. ОБ/МИН)

Фактическая скорость для n--ой оси мин-1

TORQUE CMD
(КОМАНДА КРУТЯ--
ЩЕГО МОМЕНТА)

Запрограммированный ток для n--ой
оси

% (относи--
тельно мак.
тока)

HEAT SIMLT
(ТЕПЛОВОЕ

МОДЕЛИРОВАНИЕ)

Данные термического моделирова--
ния для n--ой оси (когда параметр
номер 3121 установлен на 0).

% (коэф. OVC
для возник. сиг--
нала тревоги)

LOAD METER
(ИЗМЕРИТЕЛЬ
НАГРУЗКИ)

Измеритель нагрузки для n--го
шпинделя (когда параметр 3121
установлен на 1).

% (относит.
макс. выход.
сигнала)

D Параметры данных
записи в память



1. ОТОБРАЖЕНИЕ И РАБОТА B--63525RU/02

108

ПРИМЕЧАНИЕ
С помощью параметра 3121 выберите, будут ли
данныевыборкишестого типапредставленыданными
термического моделирования или данными измери--
теля нагрузки шпинделя. Когда выбран измеритель
нагрузки шпинделя, данные шпинделя по первой оси
записываются в память вместе с каждой траекторией.

(4)Ось выборки:Отображаются оси,по которымбудет произво-
диться выборка данных.

(5)Период выборки:Отображается период выборки для каждой
оси.

(6)Датазаписивпамять:Когдаидетвыборкаданных,в этомполе
мигает MEMORY (ПАМЯТЬ). Когда выборка данных
прекращается, в этот момент в данном поле появляется дата.

Данные диагностики колебаний в формате сигнала тревоги,
относящегося к сервосистеме, могут выводиться на устройство
ввода-вывода следующим образом:

1) Выберите режим EDIT.

2) Нажмите клавишу , после чего отобразится экранWAVE

DIAGNOS. (MEMORY).
3) Нажмите дисплейные клавиши [W.MEM], , [PUNCH], и

[EXEC] в указанной последовательности.
Для получения детальной информации о вводе-выводе с/на
FANUC Floppy Cassette или FA Card, смотрите ниже “Вывод
данных на FANUC Floppy Cassette или FA Card”.

Нажмите клавишу

Нажмите

клавишу

WAVE DIAGNOSE (MEMORY) O1234 N12345

CONDIGION: 100 TRIGGER: G0123.4

DATA KINDS SAMPLING AXIS
POS ERROR XYZABCUV
MOTION CMD XYZABCUV
CURRENT (%) XYZABCUV
SPEED (RPM) NONE
TORQUE CMD NONE
HEAT SIMLT XYZABCUV

SMPL TIME : 2.0SEC
DATE : 01/01/13 12:15:00

[SELECT] [ ] [ ] [ ] [START]

EDIT **** *** *** 12:15:52

[ ] [ ] [PUNCH] [ ] [ ]

[ ] [ ] [ ] [ CAN ] [ EXEC ]

1.10.5
Вывод данных диаг-
ностики колебаний
(Тип хранения)
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1) Выберите режим EDIT.

2) Нажмите клавишу , после чего отобразится экранWAVE

DIAGNOS. (MEMORY).

3) Отогните наклейку защиты от записи на гибком диске или
карте.

4) Нажмите дисплейные клавиши [W.MEM], , [PUNCH], и
[EXEC] в указанной последовательности.

Данные диагностики колебаний выводятся в файл с именем
WAVEDIAGNOS,которомуприсваиваетсяномерпоследнего
файла.

Еслифайл с именемWAVEDIAGNOS ужесуществует на гибком
диске или карте, выдается сигнал тревоги P/S 86. Гибкий диск
или карта может содержать только один файл данных
диагностики колебаний. Если существующий файл WAVE
DIAGNOS содержит ненужные данные диагностики колебаний
в формате сигналов тревоги, относящихся к сервосистеме,
удалите этот файл перед попыткой вывода новых данных.
Процедура удаления файла описана далее.

Каталог на кассете или карте отображается посредством
выполнения следующей процедуры:

1) Выберите режим EDIT.

2) Нажмите функциональную клавишу для выбора экрана

программы.

3) Нажмите клавишу перехода к следующему меню , затем
нажмите [FLOPPY].

4) Нажмите клавишу перелистывания страниц .

Отображается каталог.

Файл,сохраненныйнакассетеиликарте, удаляетсяпосредством
выполнения следующей процедуры:

1) Выберите режим EDIT.

2) Нажмите функциональную клавишу для выбора экрана

программы.

3) Установите переключатель защиты от записи на плате или
карте в положение разрешения записи.

4) Нажмите [FLOPPY].

5) Нажмите [DELETE].

6) Введите номер файла, затем нажмите [F SET].

7) Нажмите [EXEC].
Удаляется файл, соответствующий заданному номеру файла.
Номер каждого последующего по отношению к удаленному
файлу уменьшается на единицу.

D Вывод данных на
FANUC Floppy Cassette
или FA Card

D Отображение каталога

D Удаление файлов
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В указанной последовательности выводятся заголовок, дата и
время, выбранные оси и данные диагностики колебаний в
формате сигнала тревоги, относящегося к сервосистеме.
Элементы данных определяются десятью словами-идентифи-
каторами. Выводимые данные, кроме слов-идентификаторов,
различаются в зависимости от типа данных.

T0 : Заголовок
T60 : Позиционное отклонение
T61 : Команда перемещения
T62 : Фактический ток
T63 : Фактическая скорость
T64 : Запрограммированный ток
T65 : Термическое моделирование
T66 : Измеритель нагрузки для шпинделя
T68 : Выбранные оси
T69 : Дата и время

T (слово--идентификатор)

1) Заголовок

T 0 C W А V E D I А G N O S ;

C : Слово данных

2) Слово данных

T 6 9 D * * * * * * , * * * * * * ;

T 6 9 D 2 0 0 1 0 6 2 3 , 1 2 1 4 5 9 ;

D *..*:Пример данных: 12:14 59 секунд 23 июня 2001

3) Выбранные оси

T 6 8 P * * D * * , * * , -- * * ,

P0 :Позиционное отклонение

P1 :Фактическая скорость

P2: Команда перемещения

P3: Запрограммированный ток

P4: Фактический ток

P5: Термическое моделирование

D*.. *:Номер оси (от 1 до 8)

D Формат вывода
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4) Данные диагностики колебаний

T 6 0 D * * , * * , * * , -- * * ,

T 6 1 D * * , * * , * * , -- * * ,

T 6 2 D * * , * * , * * , -- * * ,

T 6 3 D * * , * * , * * , -- * * ,

T 6 4 D * * , * * , * * , -- * * ,

T 6 5 D * * , * * , * * , -- * * ,

D *..*:Данные диагностики колебаний х количество осей

T 6 6 D * * , * * , * * , -- * * ,

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Записи классифицируются на записи заголовков и

записи данных.
2 “%” используется в качестве кода конца записи.
3 Каждая запись начинается с идентификатора и

заканчивается кодом конца записи.
4 Используется либо система кодов ISO, либо EIA.
5 Тип кода вывода задается параметром ISO (бит 1

0100).Прииспользованиикода ISOпараметрNCR(бит
3 0100) используется для указания, будет ли
применяться только <LF> или последовательность
<LF> <CR> <CR>.

6 Параметр NFD (бит 7 01X1, где X -- номер канала)
используется для указания, будет ли код подачи
выводиться до или после данных.

7 Для элемента данных, для которого не выбрана ни
одна ось, слово--идентификатор не выводится.

8 Указанный выше файл соответствует бумажной ленте
длиной приблизительно 200 м.

(1)Когда память заполнена, самые старые данные перезаписы-
ваются.

(2)Данные диагностики колебаний типа хранения не теряются,
даже если питание отключается.

(3)Функция диагностики колебаний отключается, если
параметр SGD (бит 0 3112) установлен на 0.

(4)Установите соответствующие данные и время с помощью
экрана установки.

1.10.6
Примечания
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Можно отобразить показания измерителя нагрузки для
сервооси и последовательного шпинделя и показания
спидометра.

1. Установите параметр для отображения рабочего контроля.
(Бит 5 (ОРМ) параметра 3111)

2. Нажмите клавишу для отображения экрана положения.

3. Нажмите клавишу перехода к следующему меню , после
чего отобразится дисплейная клавиша [MONI].

4. Нажмите дисплейную клавишу [MONI], после чего
отображается экран рабочего контроля.

X : * * * 80% S1: 201%

Y : * * * * * 0% (SPEED METER RPM)

Z : * * * * * 0% S1: * * * 1500

PART COUNT 5
RUN TIME 0H15M CYCLE TIME 0H 0M38S
ACT.F 3000 MM/M S 0 T 0000

OPERATING MONITOR O0001 N00001
(LOAD METER)

[

MEM STRT MTN *** 09:06:35
[ ABS ] [ REL ] [ ALL ] [ HNDL ] [ OPRT ]

ОСТОРОЖНО
1 Шкала показаний измерителя нагрузки показывает

нагрузку до 200%.
2 Шкала показаний спидометра показывает соот--

ношениетекущейскоростишпинделя имаксимальной
скорости шпинделя (100%). Хотя спидометр, как
правило, определяет скорость мотора шпинделя, его
можно также использовать для указания скорости
шпинделя, установив бит6 (OPS) параметра3111 на1.

3 Чтобы отобразить показания измерителей нагрузки
для сервоосей, необходимо установить эти сервооси
впараметрах 3151--3.Еслипараметры3151--3153все
установлены на 0, отображаются показания измери--
теля нагрузки для основных осей.

4 Если имеется цветное изображение, то шкала пока--
заний измерителя нагрузки, превышающей 100%,
представлена ярко красным цветом.

1.11
РАБОЧИЙ КОНТРОЛЬ

1.11.1
Метод отображения
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#7

3111

#6

OPS

#5

OPM

#4 #3 #2 #1 #0

DGN

[Тип данных] Бит

OPM Отображение рабочего контроля следующее:

0 : Отключено
1 : Включено

OPS Спидометр на экране рабочего контроля отображает:

0 : Скорость мотора шпинделя
1 : Скорость шпинделя

3151 Отображается номер оси для измерителя нагрузки первого сервомотораDGN

3152 Отображается номер оси для измерителя нагрузки второго сервомотораDGN

3153 Отображается номер оси для измерителя нагрузки третьего сервомотораDGN

3154 Отображается номер оси для измерителя нагрузки 4--го сервомотораDGN

3155 Отображается номер оси для измерителя нагрузки пятого сервомотораDGN

3156 Отображается номер оси для измерителя нагрузки шестого сервомотораDGN

3157 Отображается номер оси для измерителя нагрузки седьмого сервомотораDGN

3158 Отображается номер оси для измерителя нагрузки восьмого сервомотораDGN

[Тип данных] Байт

[Диапазон действ. данных] 0, 1, ... количество управляемых осей
Эти параметры задают количество управляемых осей, для кото-
рых необходимо отобразить измерители нагрузки серво-
моторов. Можно отобразить до восьми измерителей нагрузки.
Установите 0 для тех осей, для которых не требуется отображать
измеритель нагрузки.

1.11.2
Параметры
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Установка в исходное состояние

Функция
Ключ
защ.
дан.

Запись
парам.

=1
Режим

Функц.
клави-
ша

Операция

Переустановка
времени работы --

[(OPRT)] [RUNPRE]→[EXEC]

Переустановка
кол--ва обработан--
ных деталей

--
[(OPRT)] [PTSPRE]→[EXEC]

Сброс сигнала

тревоги OT

При
вкл.
пита--
ния

--
иP

Сброс сигнала

тревоги 100
-- -- и

Регистрация с панели ручного ввода

Функция
Ключ
защ.
дан.

Запись
парам.

=1
Режим

Функ.
клави-
ша

Операция

Ввод параметров ○
MDI
или

E.Stop (PA--
RAM)

Параметр→[NO.SRH]→Данные→

→ PWE =0→

Ввод данных
коррекции

Вык
(OFF)

-- Ном. коррекции→[NO.SRH]→Знач. коррекции→

Ввод устано--

вочных данных
Вык
(OFF)

MDI Установка→[NO.SRH] Данные→

Ввод параметров
PMC, счетчика и
таблицы данных

Вык (OFF) или○
MDI

[PMCPRM]→[COUNTR] или [DATA]→Данные→

Ввод параметров
РМС (таймер,
удерживающее
реле)

○

MDI
или

E.Stop (PMC)
[PMCPRM]→[TIMER] или [KEEPRL]→Данные→

Измерение длины
инструмента

JOG →

(Отображ. относ. коор--ты)<ОСЬ>→ [ORIGIN]

→ →Переместить инст--т в полож. измерения

Коррекция ном→[NO.SRH]→<ОСЬ>→[INP.C]

1.12
СПИСОК ОПЕРАЦИЙ
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Ввод/вывод с использованием FANUC Cassette

Функция
Ключ
защ.
дан.

Запись
парам.

=1
Режим

Функц.
клав.

Операция

Озаглавливание
файла

EDIT
→Файл ном.→[ " ]→[F SRH]→[EXEC]N

Удаление файлов Вык
(OFF)

EDIT
→Файл ном. →[ " ]→[DELETE→[EXEC]N

Упорядочение
программы

EDIT
Озаглав. файла→ → Ном. прогр.→[(OPRT)]

→[ " ]→[READ]→[EXEC]

O

Ввод с FANUC Cassette

Функция
Ключ
защ.
дан.

Запись
парам.

=1
Режим

Функц.
клав.

Операция

Ввод параметров ○ EDIT
или

E.Stop (PA--
RAM)

[(OPRT)]→[ " ]→[READ]→[EXEC]

Ввод параметров
РМС

○ E.Stop

(PMC)

[ " ]→[I/O]→(КАНАЛ НОМЕР) →

(НАЗВАНИЕ УСТРОЙСТВА) [FDCAS]→(ТИП ДАННЫХ)

[PARAM]→[READ]→(ФАЙЛ )Файл ном. [EXEC]

1

Ввод данных
коррекции

Вык
(OFF)

EDIT (Озаглав. файла)→[(OPRT)]→[" ]→[READ]→[EXEC]

Регистрация
программы

Вык
(OFF)

EDIT
→Файл ном. → →["]→[READ]→[EXEC]N

Ввод
макропеременных

Вык
(OFF)

EDIT
→Файл ном. → →[ ] →

Программа ном. → [READ]→[EXEC]

N O

MEMO
RY

<ПУСК>
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Вывод на FANUC Cassette

Функция
Ключ
защ.
дан.

Запись
парам.

=1
Режим

Функц.
клави-
ша

Операция

Вывод
параметра

EDIT
или

E.Stop (PA--
RAM)

[(OPRT)]→[ " ]→[PUNCH]→[EXEC]

Вывод параметра
РМС

EDIT

(PMC)

[ " ]→[I/O]→(КАНАЛ Ном.) →(НАЗВА--

НИЕ УСТ--ВА) [FDCAS] →(ТИП ДАННЫХ) [PARAM] →

[WRITE] → (ФАЙЛ ) →[EXEC]

1

1−

Вывод коррекции EDIT
[(OPRT)]→[ " ]→[PUNCH]→[EXEC]

Вывод всех
программ

EDIT →--9999→[ " ]→[PUNCH]→[EXEC]O

Вывод одной
программы

EDIT →Программа ном.→[ " ]→[PUNCH]→[EXEC]O

Вывод
макропеременных

EDIT
[" ]→[MACRO]→[(OPRT)]→[" ]→[PUNCH]→[EXEC]

Поиск

Функция
Ключ
защ.
дан.

Запись
парам.

=1
Режим

Функц.
клав.

Операция

Поиск
номера
программы

MEMO
RY
или

EDIT

→Программа ном. →[O SRH]O

Поиск номера
последователь--
ности

MEMO
RY

Поиск номера программы→ →Номер

последовательности→[NSRH]

N

Поиск
адресного слова EDIT

Данные, подлежащие поиску→[SRH↑] или [SRH↓] или

(клавиша перемещения курсора)

Поиск только
адреса EDIT

Адрес, подлежащий поиску [SRH↑] или [SRH↓] или

(клавиша перемещения курсора)

Поиск номера
коррекции --

Коррекция→[NO.SRH]

Поиск
номера
диагностики

--
(DGNOS)

Номер диагностики→[NO.SRH]

Поиск
номера параметра

--
(PA--
RAM)

Параметр→[NO.SRH]
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Редактирование

Функция
Ключ
защ.
дан.

Запись
парам.

=1
Режим

Функц.
клави-
ша

Операция

Отображение
используемой
емкости памяти

EDIT
[LIB]

Удаление всех
программ

Вык
(OFF) EDIT →--9999→O

Удаление
программы

Вык
(OFF) EDIT →Программа ном. →O

Удаление
нескольких
блоков

Вык
(OFF)

EDIT
→Последовательность ном. →

(Удалено до блока с зад. ном. последовательности).

N

Удаление блока
Вык
(OFF) EDIT →

EOB

Удаление слова
Вык
(OFF) EDIT Поиск слова, подлежащего удалению→

Изменение слова
Вык
(OFF) EDIT

Поиск слова, подлежащего изменению→Новые

данные→

Вставка слова
Вык
(OFF) EDIT

Поиск слова, непосредственно до слова,

подлежащего поиску→Новые данные→

Сверка

Функция
Ключ
защ.
дан.

Запись
парам.

=1
Режим

Функц.
клави-
ша

Операции

Упорядочение
памяти

ON
(Вкл) EDIT

[(OPRT)]→[ " ]→[READ]→[EXEC]

Воспроизведение

Функция
Ключ
защ.
дан.

Запись
парам.

=1
Режим

Функц.
клави-
ша

Операция

Ввод данных ЧПУ

TEACH
--IN

JOG/
HAN--
DLE

Переместите раб. органы станка→ , или

→

→ Данные ЧПУ→ → →

X Y

z
EOB
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Очистка

Функция
Ключ
защ.
дан.

Запись
парам.

=1
Режим

Функц.
клави-
ша

Операция

Очистка всей
памяти M/T : и

При двухконтурном управлении

При
вкл.
пита--
ния

При двухконтурном управлении

Контур1 : и

Контур 2 : и

1

2

Управление загрузчиком : и 5

Очистка
параметра/
коррекции

M/T :

коррекции

f

При
вкл.
пита--
ния

При двухконтурном управлении

Контур1 : и

Контур 2 : и

1

2

Управление загрузчиком : и (Параметр

только)

5

Очистка
программы

M/T :

f

При
вкл.
пита--
ния

При двухконтурном управлении

Контур1 : и

Контур 2 : и

1

2

Управление загрузчиком : и 5

Выпуск
программы
при отключении
питании (PS101)

-- и

ОЗУ PMC * При
вкл.

Основной ЦП : и (O)0X
вкл.
пита--
ния Управление загрузчиком : иX 5

Очистка
дополнительной
области При

M/T : (O) иO
области
статического ОЗУ

При
вкл.
пита--
ния

При двухконтурном управлении

Контур1 : (О) и

Контур 2 : (О) и

O

O

1

2

* Из ПЗУ не удалена программа цепной схемы РМС.
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Ручная операция

Функция
KEY
SW

PWE
=1

Ре-
жим

Функц.
клави-
ша

Операция

Ручной
возврат в
референт--
ную точку

JOG
Включите переключатель возврата в референтную точку→
Включите +X, --X, +Z или --Z→ Загорелся светодиодный индикатор
переключателя возврата в референтную точку.

Ручная
непрерыв--
ная подача

JOG
Включите +X, --X, +Z или --Z→ Используйте JOG FEEDRATE для
установки ручной непрерывной подачи→При необходимости
нажмите клавишу ускоренного подвода.

Подача
прираще--
ниями

INC
Используйте переключатель Rapid traverse для выбора расстояния
перемещения→ Включите +X, --X, +Z или --Z→ При необходимости
нажмите клавишу ускоренного подвода.

Ручная
подача с
помощью
маховичка

HND

Используйте переключатель Axis selection для выбора оси,
подлежащей управлению→ Используйте шкалу маховичка для
выбора коэффициента увеличения→ Поверните ручной
импульсный генератор.

Отображение

Функция
KEY
SW

PWE
=1

Ре-
жим

Функц.
клави-
ша

Операция

Размер ис--
пользуемой
памяти
программ

EDIT [DIR]

Отображе--
ние запро--

Выполняется запрограммированное значение и ранее заданное
модальное значение

граммиро--
ванного

[CURRNT]
ванного
значения Выполняется запрограммированное значение и следующее

подлежащее выполнению запрограммированное значение

MEM
[NEXT]

MEM
или
MDI

Запрограммированное значение введено с панели ручного ввода
и ранее заданное модальное значениеMDI

[MDI]

Выполняется программа в памяти

[PRGRM]

Выполняемые блоки в памяти и текущее положение

[CHECK]

Отображ. Представление положения в системе координат заготовки
текущего
положения

[ABS]
положения

Представление положения в относительной системе координат

[REL]

Указание общего положения

[ALL]

Отображ.
сигнала
тревоги

— [ALARM ], когда возникла аварийная ситуация.
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Функция
Операция

Функц.
клави-
ша

Ре-
жим

PWE
=1

KEY
SW

Отображ.
журнала
сигналов
тревоги

[HISTRY]

Очистка
экрана

— —
Одновременно нажмите и функциональную клавишу.

Функциональная клавиша приводит к восстановлению

отображения.

Переключе--
ние экрана
между ЧПУ и
загрузчиком

и

Графические функции (Т-серия)

Функция
KEY
SW

PWE
=1

Ре-
жим

Функц.
клави-
ша

Операция

Установка
параметров

[G.PRM]

Выберите экран графического изображения.

[GRAPH]

Начинает и завершает черчение.

Чертеж
траектории

Во время автоматической операции или ручной операции
траектории
инструмента Очищает экран чертежа.инструмента

[(OPRT)] → [ERASE ]

Увеличивает графическое изображение.

[ZOOM]

ПРИМЕЧАНИЕ
Для панели ручного ввода небольшого размера

функциональная клавиша в данной таблице

рассматривается как функциональная клавиша .

Графическая функция (М-серия)

Функция
KEY
SW

PWE
=1

Ре-
жим

Функц.
клави-
ша

Операция

Установка
параметров [PARAM]

Чертеж Выберите экран графического изображения.
траектории
инструмента

[GRAPH]
инструмента

Начинает и завершает черчение.

Во время автоматической операции или ручной операции
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Функция
Операция

Функц.
клави-
ша

Ре-
жим

PWE
=1

KEY
SW

Установка
данных
диаграммы
траектории
инструмента

Нажмите несколько раз клавишу → Отобразится экран

“PATH GRAPHIC (PARAMETER)”→ [PARAM ]→ Введите числовые

значения с помощью цифровых клавиш→

Чертеж
траектории
инструмента

Нажмите несколько раз клавишу → Отобразится экран

“PATH GRAPHIC (PARAMETER)”→ [EXEC]→ [(OPRT)]→ [ AUTO ]

или [START]

MEM
Приостановить черчение

MEM [STOP]

Выполнить.

Приостанов. [START]Приостанов.
черчение Черчение начинается с верхней части программы.

[REWIND]→ [START ]

Увеличение
части
чертежа
траектории
инструмента

Нажмите несколько раз клавишу → Отобразится экран

“PATH GRAPHIC (PARAMETER)”→ [SCALE]→[(OPRT)][←][→][↓][↑]

→ или → [EXEC]P c M #

Отображен.
метки
текущего
положения
инструмента

Нажмите несколько раз клавишу → Отобразится экран

“SOLID GRAPHIC (PARAMETER)”→ [ POS ]

Ввод данных
чертежа
профиля
обработки

Нажмите несколько раз клавишу → “SOLID GRAPHIC

(PARAMETER)”→ Введите числовые значения с помощью

цифровых клавиш→

Чертеж
контура
фигуры

Нажмите несколько раз клавишу → Отобразится экран

“SOLID GRAPHIC (PARAMETER)”→ [BLANK ]→ [(OPRT)]→ [ANEW]

→ [+ ROT][--ROT][+TILT ][--TILT ]

Чертеж
профиля
обработки

Нажмите несколько раз клавишу → Отобразится экран

“SOLID GRAPHIC (PARAMETER)”→ [EXEC]→ [(OPRT)]→ [A.ST ]

или [ F.ST ]

Приостановить черчение

MEM [STOP]

Выполнить.

После [ A.ST ] или [ F.ST ]После
приостанов.
черчения

Отобразить начало программы обработки
деталей.

[REWIND]→ [ A.ST ] или [ F.ST ]
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Функция
Операция

Функц.
клави-
ша

Ре-
жим

PWE
=1

KEY
SW

Повторное
черчение
“SOLID
GRAPHIC
(PARAME--
TER)” с дру--
гой ориен--
тацией

Нажмите несколько раз клавишу → Экран “SOLID GRAPHIC

(PARAMETER)”→ [REVIEW]→ [(OPRT)]→ [ ANEW ]→

[+ ROT ][--ROT ][+TILT ][--TILT ]

Черчение в
трех
плоскостях

Нажмите несколько раз клавишу → Экран “SOLID GRAPHIC

(PARAMETER)”→ ["]→ [3--PLN ]→ [(OPRT)]→ [ ] [←][→][↑][↓]

ПРИМЕЧАНИЕ
Для панели ручного ввода данных компактного

размера функциональная клавиша в данной

таблице рассматривается как функциональная

клавиша .

Функция справки

Функция
KEY
SW

PWE
=1

Ре-
жим

Функц.
клави-
ша

Операция

Отображ.
экрана
начального
меню

Отображ.
экрана
описания
сигналов
тревоги

[ALARM ]→ Сигнал тревоги→ [SELECT]

Отображ.
экрана
метода
работы

[OPERAT]→ Номер элемента метода работы→ [SELECT]

Отображ.
экрана
списка
параметров

[PARAM]

Функция самодиагностики

Функция
KEY
SW

PWE
=1

Ре-
жим

Функц.
клави-
ша

Операция

Отображе--
ние экрана
само--
диагностики

[DGNOS ]
↓

1. Клавиши перелистывания страниц

2. Данные диагностики ном.→ [NO.SRH]
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Начальная загрузка

Функция
KEY
SW

PWE
=1

Ре-
жим

Функц.
клави-
ша

Операция

Отображе--
ние экрана
системного
контроля

Время
вкл.
пита--
ния

— и дисплейная клавиша слева

Считывание
файла из
карты
памяти

Поместите курсор на 1. SYSTEM DATA LOADING (ЗАГРУЗКА
ДАННЫХ СИСТЕМЫ) на экране системного контроля→ [SELECT]
→ Поместите курсор на искомый файл→ [SELECT]→ [YES]

Список
файлов во
флэш--ПЗУ и
отображе--
ние экрана
описания

Поместите курсор на 2. SYSTEM DATA CHECK (ПРОВЕРКА
ДАННЫХ СИСТЕМЫ) на экране системного контроля→ [SELECT]
→ Поместите курсор на искомый элемент→ [SELECT]

Удаление
файла из
флэш--ПЗУ.

Поместите курсор на 3. SYSTEM DATA DELETE (УДАЛЕНИЕ
ДАННЫХ СИСТЕМЫ) на экране системного контроля→ [SELECT]
→ Поместите курсор на искомый файл→ [SELECT]→ [YES]

Вывод
файла из
флэш--ПЗУ
на карту
памяти

Поместите курсор на 4. SYSTEM DATA SAVE (СОХРАНЕНИЕ
ДАННЫХ СИСТЕМЫ) на экране системного контроля→ [SELECT]
→ Поместите курсор на искомый файл→ [SELECT]→ [YES]

Передача
содержания
пакетами
между
статическим
ОЗУ и
картой
памяти

Поместите курсор на 5. SRAM DATA BACKUP (КОПИРОВАНИЕ
ДАННЫХ СОЗУ) на экране системного контроля→ [SELECT]
-- Пакетный вывод на карту памяти

Поместите курсор на 1. SRAM BACK UP (КОПИРОВАНИЕ СОЗУ)
→ [SELECT]→ [YES]
-- Пакетный ввод из карты памяти

Поместите курсор на 2. RESTORE SRAM (ВОССТАНОВЛЕНИЕ
СОЗУ)→ [SELECT]→ [YES]

Удаление
файла из
карты
памяти

Поместите курсор на 6. MEMORY CARD FILE DELETE (УДАЛЕНИЕ
ФАЙЛА ИЗ КАРТЫ ПАМЯТИ) на экране системного контроля→
[SELECT]→ Поместите курсор на искомый файл→ [SELECT]→
[YES]

Форматиро--
вание карты
памяти

Поместите курсор на 7. MEMORY CARD FORMAT
(ФОРМАТИРОВАНИЕ КАРТЫ ПАМЯТИ) на экране системного
контроля→ [SELECT]→ [YES]

Выход из
системного
контроля

Поместите курсор на 10. END (ЗАВЕРШЕНИЕ) на экране
системного контроля
→ [SELECT]→ [YES]

Справочная информация
Еслина сенсорной панели отсутствуют какие-либо дисплейные
клавиши,воспользуйтесьцифровымиклавишаминаклавиатуре
панели ручного ввода.

↓

1

↓

2

↓

3

↓

4

↓

5

↓

6

↓

7

: Тип с 12 дисплейными

клавишами

: Тип с 7 дисплейными

клавишами
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Данное ЧПУ выводит экран предупреждающих сообщений при
изменении конфигурации опций с помощью области стати-
ческого ОЗУ. Данные для функции, указанной на экране,
очищаются при очередном включении системы.

WARNING

YOU SET THE PARAMETER NO.jjjj#j

THE FOLLOWING DATA WILL BE CLEARED.

* PART PROGRAM MEMORY

PLEASE PRESS <DELETE> OR <CAN> KEY.
<DELETE> : CLEAR ALL DATA
<CAN> : CANCEL

ПРИМЕЧАНИЕ
Символ* изменяется в зависимости от установок
параметра. Могут быть отображены два или более
названий функций.

1.13
ЭКРАН ПРЕДУПРЕЖ-
ДАЮЩИХ СООБЩЕ-
НИЙ,ОТОБРАЖАЮ-
ЩИЙСЯ ПРИ
ИЗМЕНЕНИИ ОПЦИИ

D Экран
предупреждающих
сообщений
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При добавлении функции, которая использует область
статического ОЗУ, системное программное обеспечение может
потребовать статическое ОЗУ большей емкости чем то, которое
установлено в системе на данный момент. В этом случае, экран
ошибки распределения появится во время первого включения
системы после добавления опции, таким образом, восста-
навливая состояние, которое существовало до добавления.

FILE ALLOCATION ERROR

S-RAM CAPACITY IS NOT SUFFICIENT.
ADDITIONAL S-RAM IS NECESSARY.

PLEASE PRESS <CAN> KEY :
RETURN TO THE STATE BEFORE
OPTION PARAMETER IS CHANGED.

ПРИМЕЧАНИЕ
При замене статического ОЗУ следует очистить всю
память.

( + )

D Экран ошибки
распределения
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При попытке включить питание ЧПУпосле замены системного
программного обеспечения, отобразится экран, изображенный
ниже, и, если новое системное программное обеспечение
несовместимо с системным программным обеспечением,
которое было заменено, система не запустится.

BOH1-01

SYSTEM LABEL CHECK ERROR:
CLEAR ALL SRAM MODULE

NOT READY

Вэтомслучае, следуеточистить всюпамять, удерживая клавиши

и на панели ручного ввода данных, а затем, включив

питание, или переустановить первоначальное системное
программное обеспечение.

1.14
ЭКРАН ПРЕДУПРЕЖ-
ДАЮЩИХ СООБЩЕ-
НИЙ,ОТОБРАЖАЮ-
ЩИЙСЯ ПРИ ЗАМЕНЕ
СИСТЕМНОГО ПРОГ-
РАММНОГО ОБЕСПЕ-
ЧЕНИЯ (ОШИБКА
ПРОВЕРКИМЕТКИ
СИСТЕМЫ)
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Экран информации по техобслуживанию предназначен для
заполненияжурналаоперацийпо техническомуобслуживанию,
выполняемых специалистом FANUC или заводом-
изготовителем станка.
Данный экран имеет следующие опции:

D Буквенный ввод с панели ручного ввода данных.

D Построчная прокрутка экрана записи операций.

D Считывание и выведение на перфоленту отредактированной
информации по техобслуживанию.

D Возможность сохранения экрана во флэш-ПЗУ.

1. Нажмите клавишу .

2. Нажмите клавишу перехода к следующему меню
несколько раз. Появится дисплейная клавиша [M-INFO].

3. Нажмите дисплейную клавишу [M-INFO]. Появится экран
информации по техобслуживанию.

Когда экран информации по техобслуживанию выбран, на нем
представлена самая последняя информация. Область вводана
экране записи составляет 40 символов и 11 строк.

Состояние (режим, размер свободного места для символов,
строка, на которой стоит курсор, номер столбца) отображается
в нижней части экрана.

40 символов

11 строк

MAINTENANCE INFORM
aaa
bbb
ccc
ddd
eee
fff
...

nnn

|OVER|EDIT|spaces:2078 33:1

1.15
ЭКРАН ИНФОР-
МАЦИИ ПО
ТЕХОБСЛУЖИВАНИЮ

1.15.1
Отображение на
экране и работа

D Отображение экрана
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Отображение состояния
VOVER/INSERT : OVER : Режим перезаписи ; INSERT:

Режим вставки

VEDIT/VIEW : EDIT : Редактирование разрешено ;
VIEW: Редактирование запрещено

⋅ Размер свободного места для символов
⋅ Текущая строка, на которой стоит курсор
⋅ Текущий столбец, на котором стоит курсор

Экран информации по техобслуживанию имеет режим прос-
мотра и режим редактирования, которые можно выбрать, нажав
на дисплейную клавишу [END] или [EDIT].
В начале выбирается режим просмотра. Чтобы начать редакти-
рование, выберите режим редактирования путем нажатия
клавиш [(OPRT)] и [EDIT]. По завершении редактирования
нажмите [END]. Затем выберите [STORE] или [IGNORE]. Если
не нажать клавишу [STORE], то отредактированные данные
будут потеряны при следующем включении питания.
Чтобы прокрутить экран, отображающий записанную инфор-
мацию, следует нажать клавишу перемещения курсора или кла-
вишуперелистывания страницнапанелиручного вводаданных.
Для редактирования (ввода символов) и просмотра исполь-
зуются следующие клавиши:

Таблица операций

Режим Клавиша Описание

Просмотр Дисплейные
клавиши

[EDIT]
[JUMP]

Позволяет редактировать.
Отображает начало или конец.

Клавиша курсора Прокручивает экран вверх или вниз.

Клавиша
перелистывания
страниц

Прокручивает вверх или вниз целый экран за экраном.

Редакти--
рование

Дисп. клавиши

[END]

[ALLDEL]

[I/O]

[JUMP]

Завершает редактирование. Выбирает, сохранять или не сохранять отредактир. данные.

Стирает всю информацию по техобслуживанию. (Данная клавиша функционирует, когда бит
MDC (бит 3 параметра 3118) установлен на 1).

Считывает или выводит на перфоленту информацию по техобслуживанию.

Перемещает курсор к началу или к концу.

Клавиша курсора Перемещает курсор вверх или вниз.

Клавиша
перелистывания
страниц

Прокручивает вверх или вниз целый экран за экраном.

Клавиши буквен--
но--цифровые/со
специальными
символами

Позволяет ввод буквенных, цифровых или специальных символов.

клавиша Выбирает режим вставки или режим перезаписи.

клавиша Удаляет один символ.

клавиша Удаляет один символ перед курсором.

клавиша Начинает ввод с новой строки.

D Работа с экраном
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Действие дисплейных клавиш

(1) Режим просмотра

Edit Jump

(5)

(2) Режим редактирования

END I/O ALLDEL Jump

(5)

(3) Сохранение результатов редактирования

MAINTE--
NANCE IGNORE CANCEL

(4) Ввод/вывод

READ PUNCH CANCEL

(5) Переход

BEGIN--
ING END CANCEL

(6) Выполнение

EXEC CANCEL

(6)(4)(3)

(2)

(1) (1)
(2)

(6) (6) (2)

(1) (2) (1) (2) (1) (2)

(2)(2)
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Информация по техобслуживанию может считываться и
выводиться на перфоленту.
Когда информация по техобслуживанию вводится из или
выводится на карту памяти, то используется имя файла
MAINTINF.DAT.

(1)Формат
%%

Данные

(2)Считывание

При считываниифайла MAINTINF.DAT, созданного в
формате, указанном выше, данные добавляются в конец уже
существующей информации по техобслуживанию.

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Код TAB преобразуется в пробелы, от одного до

четырех, в зависимости от положения ввода.
2 Коды от 80h по 90h и от E0h по EBh считаются

префиксными кодами двухбайтовых символов. На
считывание одних этих кодов существует запрет.

3 Коды управления (от 00H по 1FH), кроме TAB и LF,
отбрасываются при считывании.

4 %% не может быть введено.

(3)Вывод данных на перфоленту

Вся информация по техобслуживанию выводится в формате,
указанном выше.

1.15.2
Ввод/вывод
информации по
техобслуживанию
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ПривыбореотображенияэкранаVGA(битNVG(бит7параметра
3119) установлен на 0), комбинацию взаимодополняющих
цветов для элементов экрана VGA можно установить на экране
настройки цветов.

1. Нажмите функциональную клавишу .

2. Нажмите клавишу перехода к следующему меню нес-
колько раз. Появится дисплейная клавиша [COLOR].

3. Нажмите дисплейную клавишу [COLOR]. Появится экран
настройки цветов.

[ 1 ]J

2 J

3 J

4 J

5 J

6 J

7 J

⋅ A LARM

⋅ TITLE ⋅ SOFT KEY 1

⋅ INPUT KEY ⋅ O/N NO.
⋅ STATUS
⋅ CURSOR

⋅ RESTART NO.
⋅ ABSOLUTE ORDER
⋅ SUB TITLE ⋅ SOFT KEY 2

⋅ DATA ⋅ TIME

8 J

9 J

10 J

11 J

12 J

13 J

14 J

15 V

⋅ SELECT WINDOW BAR

⋅ NONE

⋅ TITLE BAR ⋅ INPUT BAR

⋅WINDOW BACKGROUND

⋅ LIGHT

⋅ ALTER POSSIBLE DATA

⋅ SHADOW

⋅ BACKGROUND

RED 08 GREEN 00 BLUE 00

COLOR SELECT NO.

[ MEM **** *** *** | *** | 12:34:56 | ]

COLORING O 0 0 0 0 N 0 0 0 0 0

+COLOR (OPRT)

1(PARAMETER)

MAINTE MAINTE

1. Нажмите дисплейную клавишу [(OPRT)]. Появятся
следующие дисплейные клавиши.

+RED DARKBLUEGREEN BRIGHT

2. Установитекурсорнаномерцвета, соответствующийоттенку
цветовой палитры, который нужно изменить.
Отобразятся текущие оттенки цветовой палитры в виде
отдельных цветов.

3. Выберите желаемый цвет, нажав на дисплейную клавишу
[RED], [GREEN] или [BLUE].
Одновременно можно выбрать два или более цветов.
Каждый раз при нажатии дисплейной клавиши [RED],
[GREEN] или [BLUE]выбор выполняется или отменяется.
(Если клавиши [RED], [GREEN] или [BLUE] не отобража-
ются, следуетнажать крайнююсправадисплейнуюклавишу).

1.16
ЭКРАН НАСТРОЙКИ
ЦВЕТОВ

1.16.1
Отображение экрана

1.16.2
Настройка цветов
D Изменение цвета

(оттенка цветовой
палитры)
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4. Для изменения яркости выбранного цвета нажмите дисп-
лейную клавишу [LIGHT] или [DARK].

Заданный оттенок цветовой палитры можно сохранить.

+STORE COLOR3COLOR1CALL COLOR2

1. Выберите желаемую область сохранения, нажав дисплейную
клавишу [COLOR1], [COLOR2] или [COLOR3].

(Если дисплейные клавиши [COLOR1], [COLOR2] и
[COLOR3]неотображаются, следуетнажать крайнююсправа
дисплейную клавишу).

Параметры данных стандарт. цвета (от 6561 по 6595)
Внутреннее ОЗУ

COLOR1
COLOR2
COLOR3
2. Нажмите дисплейную клавишу [STORE]. Появятся следую-
щие дисплейные клавиши.

+EXECCAN

3. Чтобы сохранить текущие оттенки цветовой палитры в
выбранной области, нажмите дисплейную клавишу [EXEC].
Чтобы отменить сохранение, нажмите дисплейную клавишу
[CAN] или крайнюю слева клавишу.

+STORE COLOR3COLOR1CALL COLOR2

1. Выберите область сохранения цветовой палитры, нажав
дисплейную клавишу [COLOR1], [COLOR2] или [COLOR3].

(Если дисплейные клавиши [COLOR1], [COLOR2] и
[COLOR3]неотображаются, следуетнажать крайнююсправа
дисплейную клавишу).

2. Нажмите дисплейную клавишу [CALL]. Появятся следую-
щие дисплейные клавиши.

+EXECCAN

3. Чтобы вызвать оттенки цветовой палитры из выбранной
области, нажмите дисплейную клавишу [EXEC]. Если ни
один оттенок цветовой палитры не сохранен, этот шаг не
может быть выполнен.

Чтобы остановить вызов, следует нажать дисплейную
клавишу [CAN] или крайнюю слева клавишу.

D Сохранение цветов
(оттенков цветовой
палитры)

D Вызов цветов
(оттенков цветовой
палитры)
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#7

NVG3119

#6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

[Тип данных] Бит

NVG При использовании устройства цветного изображения отобра-
жение экрана VGA:

0 : Выбрано.
1 : Не выбрано. (Стандартное отображение)

6561 Данные стандартного цвета для цвета графического изображения 1

6562 Данные стандартного цвета для цвета графического изображения 2

6563 Данные стандартного цвета для цвета графического изображения 3

6564 Данные стандартного цвета для цвета графического изображения 4

6565 Данные стандартного цвета для цвета графического изображения 5

6566 Данные стандартного цвета для цвета графического изображения 6

6567 Данные стандартного цвета для цвета графического изображения 7

6568 Данные стандартного цвета для цвета графического изображения 8

6569 Данные стандартного цвета для цвета графического изображения 9

6570 Данные стандартного цвета для цвета графического изображения 10

6571 Данные стандартного цвета для цвета графического изображения 11

6572 Данные стандартного цвета для цвета графического изображения 12

6573 Данные стандартного цвета для цвета графического изображения 13

6574 Данные стандартного цвета для цвета графического изображения 14

6575 Данные стандартного цвета для цвета графического изображения 15

6581 Данные стандартного цвета для цвета текста 1

6582 Данные стандартного цвета для цвета текста 2

6583 Данные стандартного цвета для цвета текста 3

6584 Данные стандартного цвета для цвета текста 4

6585 Данные стандартного цвета для цвета текста 5

6586 Данные стандартного цвета для цвета текста 6

6587 Данные стандартного цвета для цвета текста 7

6588 Данные стандартного цвета для цвета текста 8

6589 Данные стандартного цвета для цвета текста 9

1.16.3
Параметры
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6590 Данные стандартного цвета для цвета текста 10

6591 Данные стандартного цвета для цвета текста 11

6592 Данные стандартного цвета для цвета текста 12

6593 Данные стандартного цвета для цвета текста 13

6594 Данные стандартного цвета для цвета текста 14

6595 Данные стандартного цвета для цвета текста 15

[Тип данных] Двойное слово

[Единица данных] Шестизначное число rrggbb (rr: Обозначение составляющей
красного цвета, gg:Обозначение составляющей зеленого цвета,
bb: Обозначение составляющей синего цвета)
Если задается пять или менее цифр, недостающие цифры
старшего разряда указываются в виде нулей.

[Диапазон действ. данных] Обозначение составляющей каждого цвета: от 00 до 15
(Соответствует интенсивности цвета на экране настройки
цветов)
Если задается значение 16 или выше, то предполагается 15.

(Пример) При указании цвета, имеющего обозначение состав-
ляющей красного цвета 1, обозначение состав-
ляющей зеленого цвета 2 и обозначение состав-
ляющей голубого цвета 3, следует установить значе-
ние параметра на 10203.

(1)При включении питания комбинация взаимодополняющих
цветов для элементов экранаустанавливается путемнастрой-
ки в области COLOR1 (параметры). Если в области COLOR1
данные не сохранены, то применяется последняя комбина-
ция взаимодополняющих цветов, которая имелась до вык-
лючения питания.

(2)Данные стандартного цвета, задаваемые в параметрах, не
должны изменяться путем прямого ввода с панели ручного
ввода данных. При изменении данных параметра следует
установить и сохранить новые данные на экране настройки
цветов.

(3)При указании неправильного значения в параметре данных
стандартного цвета, экран может не отобразиться. В этом
случае, следует вновь включить питание при одновременном

нажатии клавиш и . Эта операция стирает всю

сохраненную комбинацию взаимодополняющих цветов для
элементов экрана и вместо нее сохраняет комбинацию
стандартных цветов FANUC.
Следует быть внимательнее при выполнении данной опера-
ции, так как все содержимое памяти, например, параметры и
программы, не сохраняется.

1.16.4
Примечания
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В зависимости от уровня глаз и угла зрения оператора, чтение с
ЖК-дисплея может потребовать напряжения. Эту проблему
можно решить путем настройки контраста.
Контраст монохромного ЖК-дисплея можно настроить.

1. Нажмите функциональную клавишу .

2. Нажмите дисплейную клавишу выбора главы [SETTING].
Элемент, обозначающий контраст ЖК-дисплея, отобража-
ется на экране настройки (ручной).

SETTING(HANDY)
PARAMETER WRITE = 1(0:DISABLE 1: ENABLE)
TV CHECK = 0(0:OFF 1:ON)
PUNCH CODE = 0(0:EIA 1:ISO)
INPUT UNIT = 0(0:MM 1:INCH)
I/O CHANNEL = 0(0-3:CHANNEL NO.)
SEQUENCE NO. = 0(0:OFF 1:ON)
TAPE EORMAT = 0(0:NO CNV 1:F15)
SEQUENCE STOP = 0(PROGRAM NO.)
SEQUENCE STOP = 0(SEQUENCE NO.)

[ CONTRAST ]( + = [ ON:1 ] - = [ OFF:0 ])
>_
MDI **** *** *** 00:00:00
[NO.SRH] [ ON:1 ] [OFF:0] [+INPUT] [INPUT]

3. Установите курсор на “CONTRAST”.

4. Настройте контраст, нажав дисплейную клавишу [ON:1] или
[OFF:0].

7.2-дюймовый монохромный ЖК-дисплей (соединение с
помощью канала связи ЭЛТ) оснащен потенциометром нас-
тройки контраста и переключателяминастройки видео сигнала.
Контраст настраивается при замене ЖК-адаптера или
ЖК-панели. В противном случае, переключатели настройки
использовать необязательно.

VRP1

SW1

VR1

7.2--дюймовый монохромный ЖК--дисплей (вид сзади)

1.17
НАСТРОЙКА
КОНТРАСТА

Настройка7.2-дюймо-
вого монохромного
ЖК-дисплея (канал
связи ЭЛТ)

Точки настройки
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(1)Настройка контраста

Потенциометр VRP1

Эта настройка выполняется для приведения в соответствие
различных параметров отдельных ЖК-адаптеров и ЖК-
панелей. При замене ЖК-адаптера или ЖК-панели следует
выполнить следующиенастройки.Однакопри замене самого
ЖК-дисплея настройка не требуется.

(a)Сначала настройте потенциометр VRP1, пока символы
(все черные области) не станут белого цвета.

(b)Вращайте потенциометр в обратном направлении, пока
символы не станут четкими и черного цвета.

(2)Настройка мерцания изображения

Потенциометр VR1

Данный потенциометр имеет заводскую установку и обычно
не требуетнастройкипользователем.Еслипараметрнастрой-
ки ошибочно изменен, то следует его перенастроить в
соответствиисоследующейпроцедурой.Обратитевнимание,
чтонекоторыеверсиипечатнойплатынепредполагаютнали-
чие такого потенциометра; настройка выполняется авто-
матически.

(a)Прииспользованиистопорныхштифтовпроследите заHS
и CLK на осциллографе.

(b)В большей части диапазона потенциометра VR1 положи-
тельный перепад сигнала HS будет почти в фазе с
положительнымперепадомсигналаCLK.Незначительное
вращение потенциометра неменяет разность фаз.Устано-
вите потенциометр на среднюю точку данного диапазона.

(c)По завершении настройки, убедитесь, что экранное
отображение не мерцает.

HS

CLK

(3)Настройка положения по горизонтали

Переключатель SW1

Данныйпереключатель имеет заводскую установку иобычно
не требуетнастройкипользователем.Еслипараметрнастрой-
ки ошибочно изменен, то следует его перенастроить в
соответствии со следующей процедурой.

(a)Переключатель SW1 используется для перемещения
отображения горизонтально по точкам растра.

(b)Установите переключатель на точку между 8 и B, где
отображение видно полностью.

(c)Настройка по умолчанию 9.

Порядок выполнения
настройки
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ПРИМЕЧАНИЕ
При низкой температуре окружающей среды яркость
ЖК--дисплея снижается (в частности, непосред--
ственно после включения питания). Это происходит
вследствие характеристик ЖК--дисплея и не означает
неисправность.При повышении температуры окружа--
ющей среды яркость ЖК--дисплея повышается.
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Если серия Power Motion используется в качестве дополни-
тельной оси (подчиненного устройства) ЧПУ, power motion
manager позволяет отображать и устанавливать данные
подчиненного устройства с помощью ЧПУ.
Power motion manager позволяет отображать и устанавливать
следующее:

(1)Отображение текущ. положения (абсолют. коор-ты/ станка)

(2)Отображение и установка параметров

(3)Отображение диагностики

(4)Отображение экрана конфигурации системы

(5)Отображение сигнала тревоги

Серия Power Motion, которая может использоваться в качестве
подчиненного устройства, является усилителем a β с каналом
связи ввода-вывода.

#7

960

#6

2CH

#5

ASG

#4

SLPWE

#3

PMN

#2

MD2

#1

MD1

#0

SLV

[Тип данных] Бит

SLV При выборе powermotion manager экран показывает следующие
данные:

0 : Одно подчиненное устройство.
1 : До четырех подчиненных устройств, путем деления экрана

на четыре сегмента.

MD1, MD2 Параметрыподчиненного устройства вводятся с и выводятся на
следующие устройства:

MD2 MD1 Уст-во ввода-вывода

0 0 Сохранение программы
обработки деталей

0 1 Карта памяти

Параметры вводятся или выводятся в формате программы,
независимо от выбора устройства ввода-вывода.

PMN Функция power motion manager:
0 : Включена.
1 : Отключена. (Связь с подчин. уст-вом не устанавливается).

SLPWE Установка параметров подчиненного устройства:
0 : Может выполняться с помощью Power mate manager ЧПУ,

независимо от установки PWE.
1 : Выполняется в соответствии с установкой PWE.

ASG Независимо от того, равняется ли количество байтов, распре-
деленных в точке ввода-вывода усилителя β с каналами связи
для ввода-вывода , 16:
0 : Проверено.
1 : Не проверено.

2CH Power mate manager ЧПУ:
0 : Соединяет с каналом 2.
1 : Соединяет с каналом 1.

1.18
POWER MOTION
MANAGER

1.18.1
Параметр
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ПРИМЕЧАНИЕ
1 Параметры являются действительными только, когда

поддерживаетсяопцияувелич.емкостисчетчикакана--
ла связи ввода--вывода (поддерживаются два канала).

2 Даже если установлено 0, Power Mate Manager ЧПУ
устанавливает связь с каналом 1, если усилитель β с
каналами связи ввода--вывода не подсоед. к каналу 2.

3 Если установлено 1, Power Mate Manager ЧПУ не уста--
навливает связь с каналом 2, если усилитель β с кана--
лами связи ввода--вывода не подсоединен к каналу 1.

1. Нажмите функциональную клавишу .

2. Нажмите клавишу перехода к следующему меню
несколько раз. Появится дисплейная клавиша [PMM].

3. Нажмите дисплейнуюклавишу [PMM].Появится экранкон-
фигурации системы, который является начальным экраном
power motion manager. Данный экран содержит следующие
клавиши (дисплейные клавиши выбора функции).

[ POS ][ ][ ][SYSTEM][ MSG ]

Дисплейная клавиша, активная в данныймомент, отображается
в негативном виде. Нажатие дисплейной клавиши активирует
соответствующую функцию, как показано ниже:

POS: Отображение текущего положения
SYSTEM: Информация о системе
MSG: Список сигналов тревоги
Чтобы выбрать другую функцию после того, как была выбрана
однаиз функций,перечисленных выше,нажмите несколько раз
клавишу возврата к предыдущ. меню , пока не отобразятся
клавиши, указанные выше. Затем выберите нужную функцию.
4. Для завершения работы power motion manager нажмите нес-
колько раз клавишувозвратакпредыдущемуменю, пока
не отобразятся клавиши выбора функции, как показано
выше.Затемнажмитеклавишувозвратакпредыдущемуменю
еще раз. Появятся дисплейные клавиши системы ЧПУ, и
powermotion manager завершит работу. Экран конфигурации
системы этой функции отображается в виде экрана завер-
шения работы.

Альтернативным способом завершенияработы является выбор
другойфункции в то время, как этафункция является активной.
Чтобы это выполнить, нажмите функциональную клавишу

( , , и т.д.) на панели ручного ввода данных.

ПРИМЕЧАНИЕ
После отображения другого экрана путем нажатия
клавиши,нажатиеклавиши восстанавливаетперво--
начальное состояние этой функции. То есть восстана--
вливаются дисплейные клавиши, показанные выше.
Данные, которые вводились, отменяются.

1.18.2
Отображение экрана
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Этот экран отображает информацию системного программного
обеспечения по подчиненному устройству. Этот экран
отображается первым при выборе функции power motion
manager. Этот экран также автоматически отображается по
завершении выполнения функции.

1. Нажмите дисплейную клавишу выбора функции [SYSTEM].
Отобразятся следующие дисплейные клавиши вместе с
экраном, отображаемым, когда в последний раз было
выбрано SYSTEM. Дисплейная клавиша, активная в данный
момент, отображается в негативном виде.

[ PARAM ][ DGNOS ][ ][SYSTEM][ ]

2. Снова нажмите дисплейную клавишу [SYSTEM]. Появится
экран конфигурации системы. Во время отображения
данного экрана, отображение дисплейной клавиши
[SYSTEM] остается негативным.

POWER MOTION MANAGER
SYSTEM CONFIGURATION
1.GROUP0 / β

SYSTEM <SERIES/VERSION> 88A1 01

[ PARAM ][ DGNOS ][ ][ SYSTEM ][ ]

Экран выборки: Серия и издание списка сервосистемы серии β

Параметры, необходимые для функций подчиненного
устройства, должны задаваться заранее.

1. Нажмите дисплейную клавишу выбора функции [SYSTEM].
Появятся следующие дисплейные клавиши.

[ PARAM ][ DGNOS ][ ][SYSTEM][ ]

D Экран конфигурации
системы

D Экран параметров
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2. Нажмите дисплейную клавишу [PARAM]. Появится экран
параметров.

POWER MOTION MANAGER
PARAMETER
1.GROUP0 / β
0000 00001000 0010 11110000
0001 00010101 0011 01010000
0002 11111011 0012 00000000
0003 00000000 0013 00000000
0004 00000000 0014 10110001
0005 10100001 0015 00000000
0006 00000000 0016 00000000
0007 10000000 0017 10000010
0008 00000000 0018 00000000
0009 00000000 0019 00000000

[ PARAM ][ DGNOS ][ ][ SYSTEM ][ ]

Экран отображает только биты и десятичные данные. Для
получения подробной информации по параметрам смотрите
руководство по связи для соответствующего устройства Power
Motion.

DПоиск параметра

Для параметра, который нужно отобразить,может выполняться
поиск.

1. Выберите активное подчиненное устройство.
2. Нажмите дисплейную клавишу[(OPRT)]. Появятся
следующие дисплейные клавиши.

[ NO.SRC ][ ][ ][ ][ INPUT ]

3. Введите нужное число в клавиатурное поле с помощью
цифровых клавиш панели ручного ввода данных. Затем
нажмите дисплейную клавишу [NO.SRC].Начнется поиск.

DУстановка параметра

Параметр Power Motion подчиненного устройства можно
установить непосредственно из ЧПУ.

1. Выберите активное подчиненное устройство.
2. Нажмите дисплейную клавишу[(OPRT)]. Появятся следую-
щие дисплейные клавиши:

[ NO.SRC ][ ][ ][ ][ INPUT ]

3. Установите курсор на параметр, подлежащий установке.
4. Введите нужные данные в буфер ввода с клавиатуры с
помощью цифровых клавиш панели ручного ввода данных.
Затем нажмите дисплейную клавишу [INPUT].Илинажмите
клавишу INPUT на панели ручного ввода данных.
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Этот экран показывает текущее состояние подчиненного
устройства.

1. Нажмите дисплейную клавишу выбора функции [SYSTEM].
Появятся следующие дисплейные клавиши:

[ PARAM ][ DGNOS ][ ][SYSTEM][ ]

2. Нажмите дисплейную клавишу [DGNOS]. Появится экран
диагностики. Отображаемые данные, в основном, являются
такимиже, как данные, отображаемыена экране параметров.

Для получения подробной информации по диагностике
смотрите руководство по связи для соответствующего
устройства Power Motion.

Экран показывает текущее положение в системе координат
заготовки или системе координат станка.

1. Нажмите дисплейную клавишу выбора функции [POS].
Появятся следующие дисплейные клавиши:

[ WORK ][ ][MACHIN][ ][ ]

2. Чтобы увидеть экран абсолютных координат, следует нажать
дисплейную клавишу [WORK]. Чтобы увидеть экран
координат станка, следует нажать дисплейную клавишу
[MACHIN].

1 : Координата F:Фактическая скорость

POWER MOTION MANAGER
ACTUAL POSITION (MACHINE)
1.GROUP0 / β

[ WORK ][ ][ MACHIN ][ ][ ]

1 1267900

F 3500

D Экран диагностики

D Отображение
текущего положения
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Если сигнал тревоги выдается во время операции, то номер
группы подчиненного устройства, вызвавшего сигнал тревоги,
обозначается на экране в правом нижнем углу поля сообщений.
Проверьтеинформациюнаэкране сигналов тревоги.Например,
(13) означает, что первое и третье устройство power motion
находятся в аварийном состоянии.
1. Нажмите дисплейную клавишу выбора функции [MSG]. На
экране отобразится только код ошибки.

POWER MOTION MANAGER
ALARM
1.GROUP0 / β

442 210 232

[ POS ][ ][ ][SYSTEM ][ MSG ]

На экране может отображаться до 40 кодов.
Для получения подробной информации по сигналу тревоги
смотрите руководство по связи для соответствующего устрой-
ства Power Motion.
Дляактивногоподчиненногоустройствоиспользуетсяфункция
ZOOM (функция изменения масштаба ), которая будет описана
далее, а также перезапись параметров. Название активного
подчиненного устройства отображается в цвете, отличном от
цвета отображения названий других подчиненных устройств.
Активное подчиненное устройство можно выбрать, нажав
дисплейную клавишу [↓NEXT] или [↑BACK], которая отобра-
жается после многократного нажатия клавиши перехода к
следующему меню .
[↓NEXT]: Отображает экран Power Motion, подсоединенного

после подчиненного устройства, активного в настоя-
щий момент. Все остальное оборудование, кроме
устройства Power Motion, игнорируется.

[↑BACK]: Отображает экран устройства Power Motion, подсое-
диненного до подчиненного устройства, активного в
настоящий момент.

В бите SLV (бит 0 параметра 960) задается, будут ли на экране
отображаться данные только одного устройства или четырех
устройств в четырех сегментах.
Чтобы переключить отображение четырех подчиненных
устройств на отображение одного подчиненного устройства,
нажмите дисплейную клавишу [ZOOM], которая отображается
после многократного нажатия клавиши перехода к следующему
меню . Отображение одного подчиненного устройства
показываетданныеактивногоподчиненногоустройства. Чтобы
переключить отображение одного подчиненного устройства на
отображение четырех подчиненных устройств, показывающее
данные четырех подчиненных устройств, включая активное
подчиненное устройство, нажмите клавишу [ZOOM].

D Экран сигналов
тревоги

D Работа с активным
подчиненным
устройством

D Отображение одного
подчиненного устрой-
ства/четырех подчи-
ненных устройств
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Когда подсоединено пять или более подчиненных устройств,
отображение четырех подчиненных устройств размещается на
двух или более страницах.Чтобы увидеть данныеподчиненного
устройства, которые не отображены на текущей странице,
нажмите дисплейную клавишу [↓NEXT].

4.GROUP3 / β

SYSTEM ****##
SERVO ****##

1.GROUP0 / β O12345678 N12345

SYSTEM ****##

2.GROUP1 / β

SYSTEM 88A101

POWER MOTION MANAGER/ SYSTEM CONFIGURATION O12345678 N12345

3.GROUP2 / β

SYSTEM 88A101

PARAM DGNOS SYSTEM (OPRT)

На рисунке выше показан пример экрана отображения четырех
подчиненных компонентов на устройстве отображения с 12
дисплейными клавишами. Устройство с семью дисплейными
клавишами также может показывать экран отображения
четырех подчиненных устройств.

POWER MOTION MANAGER O12345678 N12345
SYSTEM CONFIGURATION
1.GROUP0 / β

SYSTEM <SERIES/VERSION> 88A101

[ POS ][ DGNOS ][ ][ SYSTEM ][ MSG ]

На рисунке выше показан пример экрана отображения одного
подчиненного компонента на устройстве отображения с 7
дисплейными клавишами. Устройство с 12 дисплейными
клавишами также может показывать экран отображения одного
подчиненного устройства.
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Во время отображения следующих дисплейных клавиш в поле
сообщений отображается сообщение -указание.

[ POS ][ ][ ][SYSTEM][ MSG ]

[ WORK ][ ][MACHIN ][ ][ ]

[ PARAM ][ DGNOS ][ ][SYSTEM][(OPRT) ]

При отображении дисплейных клавиш, показанных выше,
отображается “SELECT ACTIVE SLAVE [>]” (”ВЫБЕРИТЕ
АКТИВНОЕ ПОДЧИНЕННОЕ УСТРОЙСТВО”).

[ ↓NEXT ][ ↑BACK ][ ZOOM ][ ][ ]

При отображении дисплейных клавиш, показанных выше,
отображается “SELECT ACTIVE SLAVE [↓] [↑]”.
При необходимости, служебную строку можно превратить в
клавиатурноеполепринажатиидисплейнойклавиши [(OPRT)].
Цифровые данные, введенные с помощью клавиш панели
ручного ввода данных, отображаются после подсказки (>).
На экранах параметров и диагностики клавиатурное поле
появится только при вводе числового значения. Дисплейную
клавишу [(OPRT)] нажимать не требуется.

Параметры можно сохранять в памяти ЧПУ или в карте памяти
как файл данных в формате программы.Укажите первую цифру
регистрационного номера программы в параметре 8760. Для
отдельных подчиненных устройств создаются программы с
предварительно определенными номерами. При сохранении
параметров в памяти ЧПУ создается программа с заданным
номером программы. При сохранении параметров на карте
памяти создаетсяфайл,имя которого содержит заданныйномер
программы и PMM расширение.

Пример: Когда параметр 8760 установлен на 8000
Номером программы для группы n является 8000 + n*10.
Номер группы n указывается в поле названия каждой оси.

ОСТОРОЖНО
В случае, если параметры сохранены на карте памяти,
если заданный номер программы уже существует на
карте памяти, соответствующая программа перепи--
сывается с новыми данными.

D Cообщение-указание

D Клавиатурное поле

1.18.3
Ввод/вывод
параметров

D Сохранение
параметров
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Укажите нужное устройство ввода в битахMD1 иMD2 (биты 1
и 2 параметра 960). Подсоедините карту памяти.Или проверьте
наличие свободного места в памяти ЧПУ. Затем следуйте инст-
рукциям, указанным ниже:

1. Выберите активное подчиненное устройство.
2. Нажмите дисплейную клавишу [(OPRT)]. Появятся следу-
ющие дисплейные клавиши:

[ NO.SRC ][ ][ ][ ][ INPUT ]

3. Нажмите клавишу перехода к следующему меню.
Появятся следующие дисплейные клавиши:

[ ][ READ ][ PUNCH ][ ][ ]

4. Нажмите дисплейную клавишу [READ]. Появятся следу-
ющие дисплейные клавиши:

[ ][ ][ ][CANCEL ][ EXEC ]

5. Нажмите дисплейную клавишу [EXEC].
Во время ввода в поле сообщений мигает “INPUT”.

Файл данных параметров, сохраненный памяти в ЧПУ или на
карте памяти в виде программы, записывается в подчиненное
устройство, определяемое номером программы. Номер прог-
раммы и ЗУ определяются, как описано в разделе ”Сохранение
параметров”.

1. Выберите активное подчиненное устройство.
2. Нажмите дисплейную клавишу [(OPRT)]. Появятся следу-
ющие дисплейные клавиши:

[ NO.SRC ][ ][ ][ ][ INPUT ]

3. Нажмите клавишу перехода к следующему меню. Появятся
следующие дисплейные клавиши:

[ ][ READ ][ PUNCH ][ ][ ]

4. Нажмите дисплейную клавишу [PUNCH]. Появятся
следующие дисплейные клавиши:

[ ][ ][ ][CANCEL ][ EXEC ]

5. Нажмите дисплейную клавишу [EXEC].

Во время вывода в поле сообщений мигает “INPUT”.

Экран нельзя изменить на другой экран во время ввода/вывода
параметров.

Когда нажата клавишаRESET или когда состояние сигнала оп-
ределяется в процессе соединения, ввод/вывод прекращается.

D Запись параметров
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Когда серия Power Motion используется в качестве подчи-
ненного устройства канала связи ввода-вывода, ЧПУ прис-
ваивает адреса ввода-вывода.Данные подчиненного устройства
вводятся и выводятся блоками по 16 байтов. Следовательно,
необходимо 128 точек ввода-вывода. Можно подсоединить до
восьми подчиненных устройств.

Имямодуля -OC021 (ввод по 16 байтов)илиOC020 (выводпо 16
байтов). BASE (БАЗА) всегда 0, а SLOT (СЛОТ) всегда 1.

После установки ипроверки данных,необходимых для каждого
подсоединенного подчиненного устройства, соединение power
motion manager (PMM) может быть прекращено для направле-
ния команды из цепной схемы ЧПУ в подчиненное устройство.

Когда бит PMN (бит 3 параметра 960) установлен на 1, вся связь
между ЧПУ и подчиненным устройством через канал связи
ввода-вывода открывается для цепной схемы.

Когда бит удерживается на 1, экран показывает только
заголовок, название функции и другие элементы, независимые
от соединения. Следующее сообщение появится для обозначе-
ния того, что соединение было прекращено.

COMMUNICATION PROHIBITED BY P960#3
(СОЕДИНЕНИЕ ЗАПРЕЩЕНО Р960#3)

При использовании power motion manager функция для
ввода-вывода данных с помощью канала связи ввода-вывода не
может использоваться.

(1)ЧПУ

При определении статуса сигнала тревоги, экран автома-
тически переключается на экран сигналов тревоги ЧПУ.
Проверьте данные сигнала тревоги. При необходимости
отобразите и выберите экран power motion manager еще раз,

нажав функциональную клавишу .

(2)Подчиненное устройство

Сообщение-указание обычно отображается в поле сооб-
щений. При обнаружении сигнала тревоги, относящегося к
подчиненному устройству, номер группы соответствующего
подчиненного устройства отображается в правом нижнем
углу. Отобразите экран сигналов тревоги для проверкии
нформации.

Когда ключ защиты данных ЧПУ включен, параметры не могут
быть введены в память ЧПУ.

1.18.4
Примечания
D Соединение по каналу
связи ввода-вывода

D Пропуск функции
power motion manager

D Ввод-вывод данных с
помощью канала
связи ввода-вывода

D Сигнал тревоги

D Ключ защиты данных
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Использование экранов периодического технического обслу-
живания облегчает учет и контроль расходных материалов
(таких, как лампа подсветки ЖК-дисплея и батарея резервного
питания), которые должны периодически заменяться.
Установка наименований и эксплуатационного ресурса расход-
ных материалов и используемого метода обратного отсчета для
этих материалов позволяет определить оставшийся эксплуата-
ционный ресурс в соответствии с заданным методом отсчета и
отобразить результат.

Доступны следующие экраны периодич. техобслуживания:
(1) Экран состояния: Отображает наименования расходных

материалов, оставшийся эксплуатацион-
ный ресурс, состояние обратного отсчета
и позволяет задавать наименования рас-
ходных материалов.

(2) Экран установки: Позволяет задавать эксплуатационный
ресурс, оставшийся срок службы и тип
отсчета (метод обратного отсчета).

(3) Экран меню системы станка: Позволяет регистрировать
наименования расходных
материалов, используемых в
станке.

(4) Экран меню системы ЧПУ: Отображает наименования за-
регистрированных расходных
материалов, использ. в ЧПУ.

Для этой функции следует выполнить следующие шаги:
(1) Выберите номер для регистрации (с помощью клавиши

перемещения курсора на экране состояния).
(2) Укажите наименование расходного материала.

Имеются следующие два метода.
- Выборнаименованиянаэкранеменю (экранменюсистемы
станка или ЧПУ).

- Вводнаименования на экран состояния непосредственно с
панели ручного ввода данных.
Использование экрана меню системы станка требует, чтобы
наименования расходных материалов были зарегист-
рированы заранее.

(3) Задайте эксплуатационныйресурс,оставшийся срок службы
и тип отсчета для соответствующего расходного материала.
После указания этих данных, оставшийся срок службы
можно проверить на экране состояния.

1 Нажмите функциональную клавишу .

2 Нажмите клавишу перехода к следующему меню
несколько раз. Появится дисплейная клавиша [MAINTE].

3 Нажмите дисплейную клавишу [MAINTE]. Появится экран
периодического техобслуживания.

Существует два экранапериодического техобслуживания, экра-
ны установки и состояния. Оба эти экрана могут быть выбраны
с помощью дисплейной клавиши [CHANGE].

1.19
ЭКРАНЫ
ПЕРИОДИЧЕСКОГО
ТЕХНИЧЕСКОГО
ОБСЛУЖИВАНИЯ

1.19.1
Просмотр

D Конфигурация экрана

D Порядок выполнения

1.19.2
Отображение экрана
и установка
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Для учета и контроля можно зарегистрировать до 10 расходных
материалов. Оставшийся срок их службы и состояние отсчета
отображаются на экране состояния.

PERIODICAL MAINTENANCE O0001 N12345
(STATUS)

ITEM NAME REMAIN
*01 BATTERY FOR CONTROLLER 0H
@02 BATTERY FOR PULSECODER 5000H
03 FAN MOTOR 10000H
@04 LCD BACK LIGHT 720H
05
06
07
08
09
10

>_
EDIT *** ***** *** **** 19:27:05
[ ][ MAINTE ][ ][ ][ (OPRT) ]

[ CHANGE ][ ENTRY ][ CLEAR ][ +INPUT ][ INPUT ]

[ ][ ][ ][ CAN ][ EXEC ]

(1)Наименование расходного материала
Наименование расходного материала, подлежащего пери-
одическому обслуживанию, указывается под заголовком
”Item name“ ”Наименование расходного материала”.
Наименование расходного материала можно указывать дву-
мя способами. Первый способ предполагает использование
экрана меню, а второй - панели ручного ввода данных.
(1)Способ, при котором используется экран меню

1 Установите курсор на нужном наименовании расход-
ного материала, затем нажмите клавишу [ENTRY].
Появится экран меню. Экраном меню является как
экран меню системы ЧПУ, так и экран меню станка.

2 Нажмите дисплейную клавишу [MACHIN] или [NC].
Появится меню системы станка. Оно содержит наи-
менования расходных материалов, относящихся к
системе станка или системе ЧПУ.

3 Установите курсор на зарегистрированное наиме-
нование расходного материала и нажмите дисплейную
клавишу [SELECT], а затем клавишу [EXEC]. Вновь
появится экран состояния, позволяющий установить
выбранный расходный материал.

4 Нажмите дисплейную клавишу [CAN]. Вновь появится
предыдущее отображение дисплейных клавиш.

5 Нажмите [MAINTE].Вновь появится экран состояния.
Использование экрана меню системы станка требует,
чтобы наименования расходных материалов были заре-
гистрированы на экране заранее.
Это можно выполнить двумя способами - (a) и (b).

1.19.3
Отображение и
установка экрана
состояния
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(a)Регистрация с помощью программы
Выполнение программы в следующем формате позво-
ляет зарегистрировать наименования расходных мате-
риалов на экране меню системы станка.

G10 L61 Px [n]

x Регистрационный номер

n Наименование расходного материала
[Буквенно--цифровые символы*символы
из двух байтов*буквенно--цифровые символы]

(b)Регистрация с помощью панели ручного ввода данных
Наименование расходного материала можно зарегист-
рироватьнаэкранеменюсистемыстанка, сначалавведя
его в следующем формате, а затем нажав дисплейную

клавишу [INPUT] (или клавишу ).

Нажатие [+INPUT] добавляет наименование расход-
ного материала к списку ранее зарегистрир. названий.

Бук.--циф. символы*символы из двух байтов*бук.--циф. символы

Символы из двух байтов должны совпадать с кодом
FANUC. (Смотрите раздел 1.19.6.). При вводе символа
из двух байтов расположите его между двумя “*”.
Наименование расходного материала может включать
до 24 буквенно-цифровых символов (при условии
отсутствия символов из двух байтов) или до 12
символов из двух байтов (при условии отсутствия
буквенно-цифровых символов).
Пример) Чтобы зарегистрировать “лампу подсветки

ЖК-дисплея,” следует ввести:
>LCD*110E10F410CC114010B610FE_

ПРИМЕЧАНИЕ
1 “*” нельзя использовать в наименованиях расходных

материалов, так как это используется в качестве
обозначения кода управления. “[”, “]”, “(“, или “)” также
нельзя использовать в наименованиях расходных
материалов.

2 Когда для наименования расходного материала,
которое нужно зарегистрировать, используются как
буквенно--цифровые, так и символы, состоящие из
двух байтов, то может появиться предупреждающее
сообщение “DATA IS OUT OF RANGE” (ДАННЫЕ ВНЕ
ДИАПАЗОНА), даже, если максимально допустимое
количество символов превышено не было.

3 При выборе незаполненного поля наименования рас--
ходного материала на экране системы станка, поя--
витсяпредупреждающеесообщение “EDITREJECTED”
(“РЕДАКТИРОВАНИЕ ОТКЛОНЕНО”).
Если незаполненное поле наименования расходного
материала выбирается на экране системы ЧПУ, то это
незаполненное поле устанавливается.

Формат

Формат
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Чтобы стереть зарегистрированные данные для расход-
ного материала, установите курсор на нужное наимено-
ваниерасходногоматериалаинажмитеклавишу [CLEAR],
затем нажмите дисплейную клавишу [EXEC].

Экран меню [системы станка]

PERIODICAL MAINTENANCE O0001 N12345
(MACHINE)

ITEM NAME
01
02
03
04
05
06
07
08
09
10

>_
EDIT *** ***** *** **** 19:27:05
[ ][ STATUS ][ MACHIN ][ NC ][ (OPRT) ]

[ SELECT ][ ][ CLEAR ][ +INPUT ][ INPUT ]

[ ][ ][ ][ CAN ][ EXEC ]

[ ][ READ ][ PUNCH ][ ][ ]

[ ][ ][ ][ CAN ][ EXEC ]
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Экран меню [системы ЧПУ]

PERIODICAL MAINTENANCE O0001 N12345
(NC)

ITEM NAME
01 BATTERY FOR CONTROLLER
02 BATTERY FOR PULSECODER
03 FAN MOTOR
04 LCD BACK LIGHT
05
06
07
08
09
10

>_
EDIT *** ***** *** **** 19:27:05
[ ][ STATUS ][ MACHIN ][ NC ][ (OPRT) ]

[ SELECT ][ ][ ][ ][ ]

[ ][ ][ ][ CAN ][ EXEC ]

ПРИМЕЧАНИЕ
На экране системы ЧПУ нельзя регистрировать,
стирать, вводить или выводить наименования
расходных материалов.

(2)Установка с помощью панели ручного ввода данных
Наименование расходного материала можно
зарегистрировать на экране состояния, сначалавведя его в
следующем формате, используя клавиши, а затем, нажав

дисплейную клавишу [INPUT] (или клавишу ).

Нажатие дисплейной клавиши [+INPUT] добавляет
наименование расходного материала к списку ранее
зарегистрированных наименований.

Бук.--циф. символы*символы из двух байтов*бук.--циф. символы

Символы из двух байтов должны совпадать с кодом
FANUC. (Смотрите раздел 1.19.6.). При вводе символа из
двух байтов расположите его между двумя “*”.

Наименование расходного материала может включать до
24буквенно-цифровых символов (приусловииотсутствия
символов из двух байтов) или до 12 символов из двух
байтов (при условии отсутствия бук.-циф. символов).

Пример) Чтобы зарегистрировать “лампу подсветки
ЖК-дисплея,” следует ввести:
>LCD*110E10F410CC114010B610FE_

Формат
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ПРИМЕЧАНИЕ
1 “*” нельзя использовать в наименованиях расходных

материалов, так как это используется в качестве
обозначения кода управления. “[”, “]”, “(“, или “)” также
нельзя использовать в наименованиях.

2 Когда для наименования расходного материала,
которое нужно зарегистрировать, используются как
буквенно--цифровые, так и символы, состоящие из
двух байтов, то может появиться предупреждающее
сообщение “DATA IS OUT OF RANGE” (ДАННЫЕ ВНЕ
ДИАПАЗОНА), даже, если максимально допустимое
количество символов превышено не было.

Чтобы стереть зарегистрированные данные для рас-
ходного материала, установите курсор на нужное наиме-
нование расходного материала и нажмите дисплейную
клавишу [CLEAR], затем [EXEC].

При удалении наименования расходного материала,
соответствующий эксплуатационный ресурс, оставшийся
срок службы и тип отсчета также удаляются.

(2)Оставшийся срок службы
Оставшийся срок службырасходного материала (допустимое
время эксплуатации расходного материала до замены)
определяется путем обратного отсчета и отображается под
заголовком “Remaining service time” (”Оставшийся срок
службы”). Когда оставшийся срок службы сокращается до
заданного процента (заданного в параметре 8911)
эксплуатационного ресурса или ниже, его обозначение
отображается красным.

Обратный отсчет продолжается, даже, когда эксплуата-
ционный ресурс истекает.

ПРИМЕЧАНИЕ
На экране состояния установка невозможна.
Она должна выполняться на экране установки.

(3)Состояние отсчета
Состояние отсчета отображается слева от номера соответст-
вующего расходного материала, как показано ниже.

Отображение Состояние отсчета

Пусто Отсчет приостановлен

@ Идет отсчет

* Эксплуатационный ресурс истек.
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Экран установки позволяет задавать эксплуатационный ресурс,
оставшийсясрок службыитипотсчетадлязарегистрированного
наименования расходного материала.
Он также отображает такую же информацию о состоянии
отсчета, которая отображается на экране состояния.

PERIODICAL MAINTENANCE O0001 N12345
(SETTING)

LIFE REMAIN COUNT TYPE
*01 10000H 0H ALL TIME
@02 20000H 5000H LIV TIME
03 32767H 10000H --------
@04 1500H 720H RUN TIME
05
06
07
08
09
10

>_
EDIT *** ***** *** **** 19:27:05
[ CHANGE ][ TYPE ][ CLEAR ][ +INPUT ][ INPUT ]

[ EFFECT ][ ALL ][ LIV ][ RUN ][ CUT ]

[ ][ READ ][ PUNCH ][ ][ ]

(1)Эксплуатационный ресурс
Эксплуатационный ресурс расходного материала должен
указываться под заголовком ”Эксплуатационный ресурс”
Сначала установите курсор на обозначение эксплуа-
тационного ресурса нужного регистрационного номера,
введите желаемое значение эксплуатац. ресурса с помощью
цифровых клавиш, затем нажмите клавишу [INPUT] (или

клавишу ). Заданный эксплуатац. ресурс устанавлива-

ется, и то же самое значение также устанавливается под
заголовком “Remaining service time” (”Остав. срок службы”).
Кроме того, тип счетчика для расходного материала
изменяется на “------”. Нажатие клавиши [+INPUT]
добавляет вновь заданное значение эксплуатационного
ресурса к значению ресурса, заданному ранее. Добавленное
значение экспл. ресурса влияет на оставшийся срок службы.
Диапазон действ. данных для ресурса - от 0 до 65535 (часов)

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Попытка установить эксплуатационный ресурс для незаре--

гистрированного расходного материала приведет к появ--
лению предупреждающего сообщения “EDIT REJECTED”
(“РЕДАКТИРОВАНИЕ ОТКЛОНЕНО”).

2 Попытка ввести значение вне диапазона действительных
данных приведет к появлению сообщения “DATA IS OUT OF
RANGE” (“ДАННЫЕ ВНЕ ДИАПАЗОНА”).

3 Попытка ввести значение, которое приведет к установке
эксплуатационногоресурсаилиоставшегосясрокаслужбы
на 0 или ниже,фиксирует его на 0.

4 Нажатие дисплейных клавиш [CLEAR] и [TYPE] приведет к
появлению предупреждающего сообщения “EDIT REJEC--
TED” (”РЕДАКТИРОВАНИЕ ОТКЛОНЕНО”).

1.19.4
Настройка и
отображение экрана
установки
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(2)Оставшийся срок службы
Оставшийся срок службырасходного материала (допустимое
время эксплуатации расходного материала до замены)
определяется путем обратного отсчета и отображается под
заголовком “Remaining service time” (”Оставшийся срок
службы”). Когда оставшийся срок службы сокращается до
заданного процента (заданный в параметре 8911)
эксплуатационного ресурса или ниже, его обозначение
отображается красным.Обратныйотсчетпродолжается даже,
когда эксплуата- ционный ресурс истекает.
Сначала установите курсор на обозначение оставшегося
срока службы нужного регист. номера, введите желаемое
значение оставшегося срока службы с помощью цифровых

клавиш, затем нажмите [INPUT] (или клавишу ).

Нажатие клавиши [+INPUT] добавляет вновь заданное
значение оставшегося срока службы к значению срока
службы, заданному ранее.Диапазон действительный данных
для оставшегося срока службы - от 0 до (эксплуатац. ресурс)
После нажатия дисплейной клавиши [CLEAR], нажатие
дисплейной клавиши [EXEC] устанавливает такое же значе-
ниеоставшегосясрокаслужбы,какидля эксплуатац.ресурса.

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Попытка установить оставшийся срок службы для не--

зарегистрированного расходного материала или для
расходного материала, для которого эксплуа--
тационный ресурс не был установлен, приведет к
появлению предупреждающего сообщения “EDIT
REJECTED” (”РЕДАКТИРОВАНИЕ ОТКЛОНЕНО”).

2 Попытка ввести значение вне диапазона действи--
тельных данных приведет к появлению предупреж--
дающего сообщения “DATA IS OUT OF RANGE”
(”ДАННЫЕ ВНЕ ДИАПАЗОНА”).

3 Попытка ввести значение, которое приведет к уста--
новке оставшегося срока службы на 0 или ниже,
фиксирует его на 0.

4. Нажатие дисплейной клавиши [TYPE] приведет к
появлению предупреждающего сообщения “EDIT
REJECTED” (”РЕДАКТИРОВАНИЕ ОТКЛОНЕНО”).

(3)Тип отсчета
Типвыбранногоспособаотсчетауказываетсяподзаголовком
“Count type” (”Тип отсчета”).
После установки курсора на обозначение типа отсчета нуж-
ного регистрационного номера, нажатие дисплейной клави-
ши [TYPE] отображает следующий тип отсчета в виде дисп-
лейной клавиши. Выберите ее и нажмите клавишу [EXEC].

Дисп. клавиша Значение Отображение

[NO CNT] Отсчет не ведется (приостанов). —

[ALL] Отсчет ведется постоянно. Всегда

[PWR ON] Отсчет ведется во время подачи
питания.

При включенном
питании

[ RUN ] Отсчет ведется при выполнении
операции.

Во время операции

[ CUT ] Отсчет ведется при выполнении
операции резания.

Во время операции
резания
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ПРИМЕЧАНИЕ
1 Попытка установить тип отсчета для незаре--

гистрированного расходного материала или для рас--
ходного материала, для которого эксплуатационный
ресурс не был установлен, приведет к появлению
предупреждающего сообщения “EDIT REJECTED”
(”РЕДАКТИРОВАНИЕ ОТКЛОНЕНО”).

2 Дисплей. клавиши [INPUT] и [+INPUT] пропускаются.
3 В високосный год погрешность в 24 часа происходит в

отcчете, который ведется постоянно.
4 Нажатие дисплейной клавиши [CLEAR] приведет к

появлению предупреждающего сообщения “EDIT
REJECTED” (”РЕДАКТИРОВАНИЕ ОТКЛОНЕНО”).

Нажатие дисплейной клавиши [PUNCH] позволяет выводить
зарегистрированные данные на внешнее устройство.
Нажатие дисплейной клавиши [READ] позволяет вводить
данные из внешнего устройства.
Эти операции можно выполнять на экранах состояния,
установки и меню системы станка.

EDIT *** ***** *** **** 19:27:05
[ ][ READ ][ PUNCH ][ ][ ]

[ ][ ][ ][ CAN ][ EXEC ]

После выбора режима EDIT, нажатие клавиши [PUNCH]
выводит зарегистрированные данные в следующем формате.

-Формат для вывода с экранов установки и состояния

G10 L60 P01 Aa Rr [n] Qq ;

G10 L60 P02 Aa Rr [n] Qq ;

G10 L60 P03 Aa Rr [n] Qq ;

:

-Формат для вывода из меню системы станка

G10 L61 P01 [n] ;
G10 L61 P02 [n] ;
G10 L61 P03 [n] ;

:

1.19.5
Ввод/вывод
зарегистрированных
данных

D Вывод данных

Формат

Формат
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а : Эксплуатационный ресурс
r : Оставшийся срок службы
n : Наименование расходного материала

[Буквенно-цифровые символы*символы из двух байтов *
буквенно-цифровые символы]

q : тип отсчета
0 = не вести отсчет
1 = вести отсчет постоянно
2 = вести отсчет при включенном питании
3 = вести отсчет во время выполнения операции
4 = вести отсчет во время операции резания

После выбора режима EDIT, нажатие дисплейной клавиши
[READ] приводит к регистрации данных с наименованиями
расходных материалов в соответствии с форматом, в котором
эти данные вводятся (G10).
Регистрация данных может быть произведена даже при выпол-
нении формата (G10), уже введенного в память программы.
Это требует наличие опции ввода программируемых данных.

ПРИМЕЧАНИЕ
Если формат ввода (G10) отличается от формата
вывода, регистрация может не состояться.

8911 Процент для эксплуатационного ресурса каждого расходного материала на
экране периодического техобслуживания

[Тип данных] Байт

[Единица изм. данных] 1%

[Диапазон действ. данных] от 0 до 100

На экранах периодического техобслуживания, любое значение
оставшегося срока службы менее заданного процента для
эксплуатационного ресурса, отображается красным в целях
предупреждения.

D Ввод данных

Параметр
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1.19.6
Таблица кодов с
символами из двух
байтов FANUC



B--63525RU/02 1. ОТОБРАЖЕНИЕ И РАБОТА

159



1. ОТОБРАЖЕНИЕ И РАБОТА B--63525RU/02

160



B--63525RU/02 1. ОТОБРАЖЕНИЕ И РАБОТА

161



1. ОТОБРАЖЕНИЕ И РАБОТА B--63525RU/02

162



B--63525RU/02 1. ОТОБРАЖЕНИЕ И РАБОТА

163



2. ОБОРУДОВАНИЕ С
ЖК--ДИСПЛЕЕМ СЕРИИ i B--63525RU/02

164

2 ОБОРУДОВАНИЕ СЖК-ДИСПЛЕЕМСЕРИИ i

В данной главе описывается печатная плата в блоке управления
ЧПУ серии i с ЖК-дисплеем и функции печатных плат,
установленных на печатную плату. В главе также дается
описание замены расходных материалов.

2.1 СХЕМА 165. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
2.2 ОБЗОР ОБОРУДОВАНИЯ 166. . . . . . . . . . . . . . . . . .
2.3 ОБЩАЯ СХЕМА СОЕДИНЕНИЙ 170. . . . . . . . . . .
2.4 КОНФИГУРАЦИЯ РАЗЪЕМОВ ИКАРТ

ПЕЧАТНОЙПЛАТЫ 175. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
2.5 СПИСОК УСТРОЙСТВ И

ПЕЧАТНЫХ ПЛАТ 221. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
2.6 ЗАМЕНАМАТЕРИНСКОЙПЛАТЫ 229. . . . . . . .
2.7 ЗАМЕНАПРЕДОХРАНИТЕЛЯ В БЛОКЕ

УПРАВЛЕНИЯ 231. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
2.8 ЗАМЕНА БАТАРЕИ 232. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
2.9 ЗАМЕНАМОТОРА ВЕНТИЛЯТОРА 236. . . . . . . .
2.10 ЗАМЕНА ЛАМПЫПОДСВЕТКИ

ЖК-ДИСПЛЕЯ 239. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
2.11 ТЕПЛООБРАЗОВАНИЕ В КАЖДОМ

УСТРОЙСТВЕ 243. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .



B--63525RU/02
2. ОБОРУДОВАНИЕ С

ЖК--ДИСПЛЕЕМ СЕРИИ i

165

Блок управления/ЖК--дисплей Устройство ручного ввода данных

СервомоторОптический кабель

Усилитель
сервосистемы

Канал связи
ввода--вывода

Пульт оператора станка/Магнитная цепь питания и т.д.

Модуль ввода--вывода, Устройство ввода--вывода
МОДЕЛЬ--А

2.1
СХЕМА
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2.2
ОБЗОР
ОБОРУДОВАНИЯ

2.2.1
Cерия 16i/160is
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Плата последовател. соединения

Удаленный буфер/групповое
ЧПУ1/групповое ЧПУ2

Платавспомогательного ЦП

Платавспомогательного ЦП для
двухконтурного управления
⋅ 2--осное --8--осное управление
⋅ Интерфейс шпинделя
⋅ Аналоговый выход

Плата С

Функция С для PMC

Плата Symbol CAPi T (Только Т--серия)

Графическая диалоговая функция

RISC--плата (ТолькоM--серия)
Функция высокоточного контурного
управления

Плата сервера данных

Функция сервера данных

Плата управления загрузчиком

Функция управления загрузчиком
2--осное/4--осное управления

Плата интерфейса HSSB

Высокоскоростной
последовательный интерфейс

Материнская плата

ЦП для управления ЧПУ
⋅ Источник питания
⋅ 2--осное --8--осное управление
⋅ Управление шпинделем
⋅ Интерфейс ЖК--дисплея/
Ручного ввода данных

⋅ Канал связи ввода--вывода
⋅ PMC--SB7
⋅ Аналоговый выход (дополнительно)
⋅ Высокоскоростной DI
⋅ RS--232C x 2
⋅ Интерфейс карты памяти
⋅ Ethernet

Базовая система

Плата канала ввода--вывода II.

Интерфейс канала ввода--вывода II.

Плата Ethernet

Интерфейс Ethernet

Плата интерфейса DeviceNet

Интерфейс DeviceNet

Плата PROFIBUS

Функция PROFIBUS

Дополнительно

На устройстве с дополнительными гнездами количество плат, которое можно установить,
зависит от количества существующих дополнительных гнезд. Однако для некоторых
дополнительных гнезд подходят только определенные дополнительные платы.

Без гнездили
с 2 гнездами или
с 3 гнездами или
с 4 гнездами
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Материнская плата

ЦП для управления ЧПУ
⋅ Источник питания
⋅ 2--осное --6--осное управление
⋅ Управление шпинделем
⋅ Интерфейс ЖК--дисплея/
Ручного ввода данных

⋅ Канал связи ввода--вывода
⋅ PMC--SB7
⋅ Аналоговый выход

(дополнительно)
⋅ Высокоскоростной DI
⋅ RS--232C x 2
⋅ Интерфейс карты памяти
⋅ Ethernet

Базовая система

Без гнездили
с 2 гнездами или
с 3 гнездами или
с 4 гнездами

Плата последовател. соединения

Удаленный буфер/групповое
ЧПУ1/групповое ЧПУ2

Платавспомогательного ЦП
Платавспомогательного ЦП для
двухконтурного управления
⋅ 2--осное --6--осное управление
⋅ Интерфейс шпинделя
⋅ Аналоговый выход

Плата С

Функция С для PMC

Плата Symbol CAPi T (Только Т--серия)

Графическая диалоговая функция

RISC--плата (ТолькоM--серия)

Функция высокоточного
контурного управления

Плата сервера данных

Функция сервера данных

Плата управления загрузчиком

Функция управления загрузчиком
2--осное/4--осное управления

Плата интерфейса HSSB

Высокоскоростной
последовательный интерфейс

Плата канала ввода--вывода II

Интерфейс канала ввода--вывода II

Плата Ethernet

Интерфейс Ethernet

Плата интерфейса DeviceNet

Интерфейс DeviceNet

Плата PROFIBUS

Функция PROFIBUS

На устройстве с дополнительными гнездами количество плат, которое можно установить
зависит от количества существующих дополнительных гнезд. Однако для некоторых
дополнительных гнезд подходят только определенные дополнительные платы.

Дополнительно

2.2.2
Cерия 18i/180is
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Плата последовател.соединения

Удаленный буфер/групповое
ЧПУ1/групповое ЧПУ2

Плата CPMC

Функция С для PMC

Плата управления загрузчиком

Функция управления загрузчиком
2--осное/4--осное управления

Плата интерфейса HSSB

Высокоскоростной
последовательный интерфейс

Материнская плата

ЦП для управления ЧПУ
⋅ Источник питания
⋅ 2--осное --4--осное управление
⋅ Интерфейс шпинделя
⋅ Интерфейс ЖК--дисплея/
Ручного ввода данных

⋅ Канал связи ввода--вывода
⋅ PMC--SB7
⋅ Аналоговый выход

(дополнительно)
⋅ Высокоскоростной DI
⋅ RS--232C × 2
⋅ Интерфейс карты памяти
⋅ Ethernet (дополнительно)

Базовая система

Плата канала ввода--вывода II

Интерфейс канала ввода--вывода II

Плата Ethernet

Интерфейс Ethernet

Плата интерфейса DeviceNet

Интерфейс DeviceNet

Плата PROFIBUS

Функция PROFIBUS

Дополнительно

На устройстве с дополнительными гнездами количество плат, которое можно установить
зависит от количества существующих дополнительных гнезд. Однако для некоторых
дополнительных гнезд подходят только определенные дополнительные платы.

Плата Symbol CAPiT

Графический диалог
(только для 21i--T)

Устройство без
дополнительных гнезд или
устройство c двумя
дополнительными гнездами

2.2.3
Cерия 21i/210is
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2.3
ОБЩАЯ СХЕМА
СОЕДИНЕНИЙ
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Общая для 16i/18i/21i/160is/180is/210is

24V--IN(CP1A)

MDI(CA55)

R232(JD36A)

R232(JD36B)

A--OUT&HDI(JA40)

I/O Link(JD44A)

CK2

CK1

JA3

CPD1

CPD1

JD1A

JD1A
JD1B

JD1B

24VDC

24VDC

{

SPDL&POS(JA41)

FSSB(COP10A--1)

200VAC
200VAC

MCC

SVM

SVM

SVM

SVM

SPM

TB1 CX2A JX1A

TB1 CX2B JX1B

TB1 CX2B JX1B

CX1A TB1 CX2A JX1A

CX1B TB1 JX1B

COP10B

JA7A
JA7B

COP10A

COP10B

COP10A

CP11A

COP10B

COP10A

JF1

JY2

TB2

TB2

CX4
CX3CX1A TB2

24VDC JF101

JF102

JF103

JF104

JA4A

COP10B

COP10B

COP10A

COP10A

PSM

CNF1

CP11A JF101

JF102

JF103

JF104

ETHERNET(CD38A)

Ж
К
--д
и
сп
ле
й

Материн. плата

Мощность 24 В
постоянного тока

Кабель для дисп. клавиш

Устройство ввода-вывода RS-232C

Сенсорная панель

Аналоговый выход для привода инструмента

Ввод высокоскоростного пропуска

Ручной импульсный генераторПлата распред.
ввода---вывода

Пульт
оператора

Устройство ввода-вывода RS-232C

Электро-
магнитный
шкаф

Шифратор положения для
аналогового шпинделя

УСТ-ВОMDI
и т.д.

Прерыватель

Прерыватель

Шифратор положения

Для второго шпинделя Мотор последовательно шпинделя

Сервомотор для оси 1

Реактор AC

Сервомотор для оси 2

Сервомотор для оси 3

Сервомотор для оси 4

До 4-8 осей, в зависимости от модели (На данном рис. усилитель для 1 оси.)

Интерфейс автономного датчика 1

Лин.шкала, ось 1

Лин.шкала, ось 1

Лин.шкала, ось 2

Лин.шкала, ось 2

Лин.шкала, ось 3

Лин.шкала, ось 3

Лин.шкала, ось 4

Лин.шкала, ось 4

Батарея для абсолют.шкалы

(Требуется только при использовании абсолютной шкалы)

Интерфейс автономного датчика 2 (нельзя использовать в 21i/210i)

Ethernet

SV--CHK(CA69) Плата проверки сервосистемы

FSSB(COP10A--2)

Примечание) См. информацию по
подключению функций
шифратора положения для
160is/180is/210is.

УСТ-ВОMDI

УСТ-ВОMDI

Плата распред.
ввода---вывода
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R232--3(JD28A)

R422--1(JD6A)

Плата проверки сервосистемы

{

Аналоговый выход для привода инструмента

SVM

SVM

SVM

SPM

PSM

Мотор шпинделя

Сервомотор
для вспомо--
гател. оси 1

До 6 или до 8 осей, в зависимости от модели

Для второго шпинделя

Шифратор
положения

Шифратор
положения

Устройство ввода--вывода RS--422
(при использовании платы удаленного буфера или платы
группового ЧПУ1)

COP10B

COP10A

Плата вспомога--
тельного ЦП (нельзя
использовать в
21i/210i)

A--OUT(JA40)

SPDL&POS(JA41)

Карта
сервосистемы

FSSB(COP10A--1)

SV--CHK(CA69)

COP10B

COP10A

COP10B

COP10A

SVM
COP10B

COP10A

Устройство ввода--вывода RS--232С
(при использовании платы удаленного буфера или платы
группового ЧПУ2)

При наличии дополнительных плат

Д
о
п
о
л
н
и
те
л
ьн
о
е
гн
е
зд
о Плата последов.

соединения
Плата удаленного
буфера
Плата груп. ЧПУ1
Плата груп. ЧПУ2

FSSB(COP10A--2)

Сервомотор
для вспомо--
гател. оси 2

Сервомотор
для вспомо--
гател. оси 3

Сервомотор
для вспомо--
гател. оси 4
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Прерыватель

MCC

Реактор AC

PSM
CX1B TB1 CX2B JX1B

Плата управления

загрузчиком

FSSB(COP10A)

SV--CHK(CA69)

Канал связи
ввода--вывода
(JD1A)

CX4

CX3CX1A TB2

SVM

SVM

SVM

SVM

TB2 CX2A JX1A

TB1 CX2B JX1B

COP10B

COP10A

COP10B

COP10A

JF1

TB2

JA3

CPD1

CPD1

JD1A

JD1A

JD1B

JD1B

24VDC

24VDC

Электро--

магнитный

шкаф

Пульт
оператора
для
загрузчика

Плата распред.
ввода--вывода

(На данном рисунке используется усилитель для 1 оси).

COP10B

COP10B

COP10A

COP10A

Плата проверки сервосистемы для управления загрузчиком

200VAC

200VAC

При наличии дополнительных плат

10BASET(CD38)

Плата сервера
данных

Ethernet

HSSB(COP7)

Плата HSSB

PC или PANEL i
(Когда PANEL i или PC подключаются
с помощью интерфейса HSSB, название
модели -- 16i/18i/21i.)

Пользователь должен убедиться в
готовности карты ATA.

Д
о
п
о
лн
и
те
ль
н
о
е
гн
е
зд
о

Сервомотор
для оси 1 для
загрузчика

Прерыватель

Сервомотор
для оси 2 для
загрузчика

Сервомотор
для оси 3 для
загрузчика

Сервомотор
для оси 4 для
загрузчика

Плата распред.
ввода--вывода
Уст--во ввода--
вывода и т.д.

Карта ATA
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При наличии дополнительных плат

Д
о
п
о
л
н
и
те
л
ьн
о
е
гн
е
зд
о Плата канала

ввода--вывода II.

Плата DeviceNet

Плата PROFIBUS

Ведущее
устройство

(JN1)

Подчиненное
устройство

(JN2)

Переход.
устройство
PROFIBUS

Переход.
устройство
PROFIBUS

Для другого оборудования

Для другого оборудования

Для другого
оборудования

Для другого
оборудования

(TB1)

(TB1)

JN2
CN1

JN2
CN1

10BASET(CD38)

Плата Ethernet

Ethernet
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Название Спецификация

Серия 16i A20B--8100--0660

Серия 18i A20B--8100--0661

Серия 21i (без функции Ethernet, PMC--SA1) A20B--8100--0662

Серия 21i (без функции Ethernet, PMC--SВ7) A20B--8100--0663

Серия 21i (с функцией Ethernet, PMC--SA1) A20B--8100--0664

Серия 21i (с функцией Ethernet, PMC--SВ7) A20B--8100--0665

2.4
КОНФИГУРАЦИЯ
РАЗЪЕМОВ И КАРТ
ПЕЧАТНОЙ ПЛАТЫ

2.4.1
Материнская плата
FS16i/18i/21i

D Спецификация
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Мотор
вентилятора

Мотор
вентилятора

Батарея

(COP10A -- разъем, расположенный на карте
сервосистемы).

CA55

Блок с разъемами

Материнская
плата

Задняя часть устройства

Материнская плата

CA69

CD38

CN2

JD36A

JD36B

JA4
0

JD44A

JA4
1 CP1

COP10A--2

JNA
CN3 CN8

CNM1A

CA69

CD38

CN2

JD36A

JD36B

JA40

JD44A

JA41

CP1
CA55

COP10A--1

D Место размещения
разъемов
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Номер разъема Назначение

COP10A--1, COP10A--2 Сервоусилитель (FSSB)

CA55 Ручной ввод данных

CA69 Проверка сервосистемы

JD36A Последовательный порт RS--232С

JD36B Последовательный порт RS--232С

JA40 Аналоговый выход/высокоскоростной DI

JD44A Канал связи ввода--вывода

JA41 Последовательный шпиндель/шифратор
положения

CP1 24VDC--IN

JNA ИнтерфейсF--ШИНЫ

CN8 Интерфейс видеосигнала

CNM1A Интерфейс PCMCIA

CN2 Многофункциональная клавиша

CN3 Инвертор

CD38A Ethernet
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Разъем

Разъем

(1) Карта
осевого

управления

Разъем Разъем

(2) Карта
управления

изображением

(3) Карта ЦП

(4) Блок питания

Название Спецификация Функция Комментарии

(1) Карта осевого
управления

A20B--3300--0033 Осевое управление
--2 оси

Применимое программное
обеспечение сервосистемы: Серия
9090 (21i)

A20B--3300--0032 Осевое управление
--4 оси

9090 (21i)

A20B--3300--0243 Осевое управление
--2 оси

Применимое программное
обеспечение сервосистемы: Серия
90B0

A20B--3300--0242 Осевое управление
--4 оси

90B0

A20B--3300--0241 Осевое управление
--6 осей

A20B--3300--0240 Осевое управление
--8 осей

A20B--3300--0248 Осевое управление
--4 оси

Применимое программное
обеспечение сервосистемы: Серия
90B0 (Высокоскоростной HRV)

A20B--3300--0245 Осевое управление
--6 осей

90B0 (Высокоскоростной HRV)

A20B--3300--0244 Осевое управление
--8 осей

A20B--3300--0246 Осевое управление
в режиме обучения

Применимое программное
обеспечение сервосистемы: Серия
90B3/90B7

A20B--3300--0247 Осевое управление
в режиме обучения

Применимое программное
обеспечение сервосистемы: Серия
90В3/90B7 (Высокоскоростной HRV)

D Место размещения
источника питания и
карты



B--63525RU/02
2. ОБОРУДОВАНИЕ С

ЖК--ДИСПЛЕЕМ СЕРИИ i

179

КомментарииФункцияСпецификацияНазвание

(2) Карта управления
изображением

A20B--3300--0280 10.4″ цветной ЖК--
дисплей с
графической
функцией и
встроенной ethernet

Программное обеспечение серии 60V6
для графики, программное
обеспечение серии 656A для
управления встроенной Ethernet

A20B--3300--0281 8.4″ цветной ЖК--
дисплей с
графической
функцией и
встроенной ethernet

A20B--3300--0282 9.5″ монохромный
ЖК--дисплей с
графической
функцией и
встроенной ethernet

A20B--3300--0283 7.2″ монохромный
ЖК--дисплей с
графической
функцией и
встроенной ethernet

A20B--3300--0300 9.5″ монохромный
ЖК--дисплей со
встроенной ethernet

Программное обеспечение
серии 656Aдля управления встроенной
ethernet

A20B--3300--0301 7.2″ монохромный
ЖК--дисплей со
встроенной ethernet

A20B--3300--0302 9.5″ монохромный
ЖК--дисплей

A20B--3300--0303 7.2″ монохромный
ЖК--дисплей

(3) Карта ЦП A20B--3300--0310 ДОЗУ 16Мб для
Серии 16i/18i

A20B--3300--0311 ДОЗУ 32Мб для
Серии 16i/18i

A20B--3300--0291 ДОЗУ 16Мб для
Серии 21i

A20B--3300--0290 ДОЗУ 32Мб для
Серии 21i

A20B--3300--0312 ДОЗУ 16Мб для
Серии 21i

Когда функция встроенной ethernet
используется в серии 21i

A20B--3300--0313 ДОЗУ 32Мб для
Серии 21i

(4) Блок питания A20B--8100--0720
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Гнездо для
модуля DIMM

Гнездо для
модуля DIMM

(1)Модуль
ППЗУ/СОЗУ

(2)Модуль
аналогового
шпинделя

Название Спецификация Функция Комментарии

(1) Модуль ППЗУ/
СОЗУ

A20B--3900--0160 ППЗУ 16Мб
СОЗУ 1Мб

В модуле ППЗУ хранятся различные
управляющие программы.
СОЗУ --модуль памяти с батареей

A20B--3900--0161 ППЗУ 16Мб
СОЗУ 2Мб

СОЗУ --модуль памяти с батареей
резервного питания.

A20B--3900--0162 ППЗУ 16Мб
СОЗУ 3Мб

A20B--3900--0163 ППЗУ 32Мб
СОЗУ 1Мб

A20B--3900--0164 ППЗУ 32Мб
СОЗУ 2Мб

A20B--3900--0165 ППЗУ 32Мб
СОЗУ 3Мб

A20B--3900--0180 ППЗУ 16Мб
СОЗУ 256КБ

A20B--3900--0181 ППЗУ 16Мб
СОЗУ 512КБ

A20B--3900--0182 ППЗУ 32Мб
СОЗУ 256КБ

A20B--3900--0183 ППЗУ 32Мб
СОЗУ 512КБ

(2) Модуль
аналогового
шпинделя

A20B--3900--0170 Шифратор
положения для
аналогового
шпинделя

D Место размещения
DIMM
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Задняя часть устройства

Состояние
(зеленый)

Сигнал тревоги
(красный)

S
R
A
M
P

S
E
M
G

S
VA

LM

S
FA

IL

LE
D
G
0

LE
D
G
1

LE
D
G
2

LE
D
G
3

D Индикация
светодиода



B--63525RU/02
2. ОБОРУДОВАНИЕ С

ЖК--ДИСПЛЕЕМ СЕРИИ i

183

(1) Изменения в индикации светодиода состояния (зеле--
ного) при включении питания

Ном. Светодиод
состояния

Состояние

1 jjjj Питание не подается

2 JJJJ Начальное состояние непосредственно после
включения питания; идет начальная загрузка.

3 jJJJ Запущена активация системы.

4 JjJJ Ожидание установки в системе
идентификационных данных для каждого
процессора.

5 jjJJ В системе установлены идентификационные
данные для каждого процессора.

6 JJjJ Шина FANUC инициализирована.

7  jJjJ PMC инициализирован.

8 JjjJ Установлена информация о конфигурации
оборудования каждой печатной платы в системе.

9  jjjJ Цепная схемаPMC инициализирована.

10  jJJj Ожидание инициализации цифровой
сервосистемы.

11 JJJj Цифровая сервосистема инициализирована.

12  Jjjj Инициализация завершена, выполняется
обычная работа.

J: Вкл. j: Выкл.

(2) Индикация светодиода сигнала тревоги (красного) при
возникновении сигнала тревоги системы
Когда загорается какой--либо из этих светодиодов
сигналов тревоги, то это может означать возможную
неисправность оборудования.

Светодиод
сигнала
тревоги

Описание

SVALM Сигнал тревоги сервосистемы

SEMG Загорается при возникновении сигнала тревоги системы.
Оборудование обнаружило неисправность в системе.

SFAIL Загорается при возникновении сигнала тревоги системы.
Используется программным обеспечением для остановки
системы. Загорается при выполнении начальной загрузки.

SRAMP Четность ОЗУ или сигнал тревоги EEC.
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Название Спецификация

Печатная
плата

Для монохромного ЖК--дисплея A20B--8100--0710
плата
инвертора Для цветного 10.4″ЖК--дисплея A20B--8001--0920

Для цветного 8.4″ЖК--дисплея A20B--8001--0922

Блок с
разъемами

Для устройства без дополнительного
гнезда

A15L--0001--0060#B

Для устройства с двумя дополнительными
гнездами

A15L--0001--0060#A

Для устройства с 3 или 4 дополнительными
гнездами

A15L--0001--0060#C

ПРИМЕЧАНИЕ
Блок с разъемами крепится к корпусу с помощью
самонарезающих винтoв.

2.4.2
Печатные платы
инвертора и блок с
разъемами
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(1)С 3 или 4 гнездами

Блок с разъемами

Задняя часть
устройства

Мотор вентилятораМотор вентилятора

(2)С двумя гнездами

Блок с разъемами

Задняя часть
устройства

Мотор вентилятора Мотор вентилятора

(3)Без гнезда

Блок с разъемами

Задняя часть
устройства

Мотор вент.Мотор вент.

Батарея

D Место размещения
разъемов
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(1) Печатная плата инвертора

(2) Блок с разъемами для устройства без гнезда

(3) Блок с разъемами для устройства с 2 гнездами

(4) Блок с разъемами для устройства с 3 и 4 гнездами

D Местоположение
разъема
(печатная плата)
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Номер разъема Назначение

CN39A Источник питания для вентиляторов

CN39B

CN39C

CN39D

CP8 Батарея

CP1 Источник питания для лампы подсветки ЖК--
дисплея

CN3 Источник питания для печатной платы
инвертора

Название Спецификация

Плата С A20B--8100--0261

Плата последовательного
соединенияА

Удаленный буфер/
групповое ЧПУ2

A20B--8100--0262

Плата последовательного
соединенияВ

Групповое ЧПУ1 A20B--8100--0263

Плата ТSymbol CAPi A20B--8100--0264

ПлатаPMC--RE A20B--8100--0150

ПРИМЕЧАНИЕ
Плата PMC--RE не подходит ни к одному из следующих
гнезд.
· Центральное гнездо устройства с 3 дополнитель--
ными гнездами.

· Дополнительное гнездо, расположенное дальше
всего от ЖК--дисплея в устройстве с 4 дополнитель--
ными гнездами.

2.4.3
Плата C, плата
последовательного
соединения, плата Т
Symbol CAPi и плата
PMC-RE

D Спецификация
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(1)Плата PMC-RE

CP8B

JD6AJD38AJD1A2 JD38B

Разъем для
объединительной платыс
F--ШИНОЙ JNA

(2) Плата С

Разъем для
объединительной платы с
F--ШИНОЙ JNA

(3) Удаленный буфер/групповое ЧПУ2 платы последователь-
ного соединения A

JD6AJD28A

Разъем для
объединительной платы с
F--ШИНОЙ JNA

D Место размещения
разъема
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(4)Плата последовательного соединения B
Групповое ЧПУ1

JD6AJD28A

Разъем для
объединительной платы с
F--ШИНОЙ JNA

(5) Плата CAP-II/Плата Т Symbol CAPi

CP8B

Разъем для
объединительной платы с
F--ШИНОЙ JNA

Номер разъема Назначение

JD1A2 Канал связи ввода--вывода

JD38B Последовательный порт RS--232С

JD38A Последовательный порт RS--232С

JD28A Последовательный порт RS--232С

JD6A Последовательный порт RS--422

CP8B Резервная батарея СОЗУ

(Обычно разъем не используется. Чтобы
сохранить содержимое СОЗУ при снятой
печатной плате, подсоедините батарею к
этому разъему.).
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Плата PMC-RE

(1)
Карта ЦП

(2)
Модуль динамического ОЗУ

Разъем

Гнездо для модуля DIMM

Примечание)Модуль динамического ОЗУ крепится на карте ЦП.

Плата языкаC, платапоследовательного соединения,плата
Т Symbol CAPi

(2)
Модуль динамического ОЗУ

Гнездо для модуля DIMM

Название Спецификация Функция Комментарии

(1) Карта ЦП A20B--3300--0070 ФункцияPMC/передачи
данных/диалоговая

(2) Модуль
динамического
ОЗУ

A20B--3900--0042 ФункцияPMC/передачи
данных/диалоговая

4M/2M

D Местоположения
карты и модуля DIMM
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Состояние
(зеленый)

Сигнал
тревоги
(красный)

Индикация (красная) светодиода сигнала тревоги при возник-
новении сигнала тревоги, относящегося к системе

Сигнал тревоги:
1 2 3

Причина

jjj Выполняется обычная операция

Jjj Ошибка шины (сигнал тревоги, относящийся к локальной
шине)

jJj Ошибка шины или четность ДОЗУ (EMG локальная шина)

JJj Идет установка в исходное положение

jjJ Ошибка канала связи ввода--вывода

JjJ (Зарезервировано)

jJJ Четность СОЗУ

JJJ Четность СОЗУ ввода--вывода

J: Вкл. j: Выкл.

ПРИМЕЧАНИЕ
Светодиод сигнала тревоги указывает на то, что
установка в исходное положение выполняется сразу
же после включения питания.

D Индикация
светодиода
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Название Спецификация

Плата вспомогательного ЦП A20B--8002--0190

ПРИМЕЧАНИЕ
Плата вспомогательного ЦП не подходит ни для одного

из следующих слотов.
· Центральный слот устройства с 3 дополнительными
слотами.

· Дополнительный слот, расположенный дальше
всего от ЖК--дисплея в устройстве с 4 дополни--
тельными слотами.

JNA

JA41 JA40CA69

Разъем для
объединительной платыс
F--ШИНОЙ

Номер разъема Назначение

CA69 Проверка сервосистемы

JA41 Последовательный шпиндель/шифратор
положения

JA40 Аналоговый выход

2.4.4
Плата вспомогатель-
ного ЦП

D Спецификация

D Место размещения
разъемов
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Разъем

Модуль динамического ОЗУ крепится на карте ЦП.

(2) Карта ЦП

Разъем
(1) Карта
осевого

управления

Название Спецификация Функция Комментарии

(1) Карта осевого
управления

A20B--3300--0243 Осевое управление
-- 2 оси

Применимое ПО сервосистемы:
Серия 90B0

A20B--3300--0242 Осевое управление
-- 4 оси

A20B--3300--0241 Осевое управление
-- 6 осей

A20B--3300--0240 Осевое управление
-- 8 осей

A20B--3300--0248 Осевое управление
-- 4 оси

Применимое ПО сервосистемы:
Серия 90B0 (Высокоскоростной HRV)

A20B--3300--0245 Осевое управление
-- 6 осей

A20B--3300--0244 Осевое управление
-- 8 осей

A20B--3300--0246 Осевое управление
в режиме обучения

Применимое программное
обеспечение сервосистемы:
Серия 90B3/90B7

A20B--3300--0247 Осевое управление
в режиме обучения

ПО обеспечение сервосистемы:
Серия 90В3/90B7 (Высокоскоростной
HRV)

(2) Карта ЦП A20B--3300--0310 ДОЗУ 16Mб

A20B--3300--0311 ДОЗУ 32Mб

D Местоположения
карты и модуля DIMM
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Состояние
(зеленый)

Сигнал тревоги
(красный)

(1)Изменения в индикации (зеленый) светодиода состояния
при включении питания

Ном.
СД состояния

(LED1, 2)
Состояние

1 jj Питание не подается.

2 JJ Первоначальное состояние, непосредственно
после включения питания; вспомогательный ЦП
не запущен.

3 jJ ИнициализацияОЗУ.

4 Jj Ожидание установки идентификационных данных
системы.

5 jj Ожидание завершения инициализации
программного обеспечения 1

6 JJ Ожидание завершения инициализации
программного обеспечения 2

7 jJ Инициализация шифратора положения, цепи
цифровой сервосистемы и т.д.

8 Jj Инициализация завершена, идет выполнение
обычной операции.

J: Вкл. j: Выкл.

(2) Индикация (красная) СД сигнала тревоги при возник-
новении сигнала тревоги, относящегося к системе

Светодиод
сигнала тревоги

Значение

ALM1 Ошибка шины на плате вспомогательного ЦП.

ALM2 Сигнал тревоги сервосистемы.

ALM3 Ошибка шины на другой плате (кроме платы
вспомогательного ЦП) (F--ШИНА)

D Индикация
светодиода
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Название Спецификация

Плата RISC A20B--8100--0170

ПРИМЕЧАНИЕ
ПлатаRISC неподходитнидля одного из след. слотов.
· Центральный слот уст--ва с 3 дополнител. слотами.
· Дополнительный слот, расположенный дальше
всего от ЖК--дисплея в устройстве с 4 дополни--
тельными слотами.

JNA

Разъем для
объединительной платыс
F--ШИНОЙ

Разъем

(1) Карта ЦП

Название Спецификация Функция Комментарии

(1) Карта ЦП A20B--3300--0102 Стандартный тип

A17B--3300--0400 Высокоскоростной тип

2.4.5
Плата RISC

D Спецификация

D Место размещения
разъемов

D Место крепления
карты
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Сигнал тревоги
(красный)

Состояние
(зеленый)

A
LM

7

LE
D
4

A
LM

6

A
LM

5

LE
D
3

LE
D
2

LE
D
1

(1)Индикация СД состояния (зеленого) (подсветка светодиода)

Светодиод
сигнала тревоги
(LED4 - LED1)

Состояние

    jjjj Питание не подается.

    Jjjj
Ожидание ЧПУ (1) (Проверьте, имеется ли в ЧПУ причина
возникновения сигнала тревоги).

    jJjj
Ошибка идентификационных данных модуля (Замените
печатную плату или модуль ППЗУ).

    JJjj
Ожидание ЧПУ (5) (Проверьте, имеется ли в ЧПУ причина
возникновения сигнала тревоги).

    jjJj
Ошибка испытания ПЗУ (Замените печатную плату или
модуль ППЗУ).

    JjJj
Ожидание ЧПУ (3) (Проверьте, имеется ли в ЧПУ причина
возникновения сигнала тревоги).

    JJJj
Ошибка системы (Замените печатную плату или модуль
ППЗУ).

    jjjJ Ошибка испытания ПЗУ (Замените печатную плату).

    JjjJ
Ожидание ЧПУ (2) (Проверьте, имеется ли в ЧПУ причина
возникновения сигнала тревоги).

    jJjJ
Ошибка параметра (Замените печатную плату или модуль
ППЗУ). (Только серия B437)

    jjJJ
Ошибка испытания ДОЗУ, ожидание прерывания цикла
интерполяции (Замените печатную плату).

   JjJJ
Ожидание ЧПУ (4) (Проверьте, имеется ли в ЧПУ причина
возникновения сигнала тревоги). (Только серия B451)

  JJJJ
Источник питания был включен, а процессор не
активирован.

J: Вкл. j: Выкл.

D Индикация
светодиода
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(2)Индикация светодиода состояния (зеленого) (мигание
светодиода)

Светодиод
сигнала тревоги
(LED4 - LED1)

Состояние

Ljjj Идетвыполнение команды (установка в исходное
положение)

jLLj Идетвыполнение команды (предварительная обработка,
распределение)

jjjL Ожидание команды

jLjL Ожидание ввода оператора ЧПУ

LLjL Идетвыполнение команды (изменение параметров)
(только серия В437)

jjLL Автоматическая работа не активирована. (Замените
печатную плату). (Только серия B451)

L: Мигание j: Выкл.

(3)Индикация светодиода сигнала тревоги (красного)

Светодиод
сигнала тревоги
(LED7 - LED6)

Состояние

Jjj Возникла ошибка четности ДОЗУ.

jJj Возникла непредусмотренная ситуация в питании
сердечника процессора.

jjJ Зарезервировано

J: Вкл. j: Выкл.
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Название Спецификация

Плата сервера данных
(Версия АTA--карты)

A20B--8100--0271

Плата расширения A20B--2002--0960

ПРИМЕЧАНИЕ
Плата сервераданных (версияATA--карты) неподходит
ни для одного из следующих слотов.
· Дополнительная плата, расположенная ближе всего
к ЖК--дисплею.

· Центральный слот устройства с 3 допол. слотами.
· Дополнительный слот, расположенный дальше
всего от ЖК--дисплея в устройстве с 4 дополни--
тельными слотами.

Разъем для объединительной платы с F--ШИНОЙ JNA

Плата
расширения

CNH6 устанавливается на плату расширения.

Номер разъема Назначение

CNH6 Интерфейс карты АТА

CD38 Интерфейс 10BASE--T Ethernet

2.4.6
Плата сервера
данных
D Спецификация

D Место размещения
разъемов
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Разъем для объединительной платыс F--ШИНОЙ JNA

Подробная схема светодиодов

D Индикация
светодиода
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Изменение индикации светодиода при включении питания

Ном.
Индикация
светодиодов

1234
Состояние платы Ethernet

1 СОСТОЯНИЕjjjj Питание отключено

2 СОСТОЯНИЕJJJJ Первоначальное состояние, непосредственно
после включения питания.

3 СОСТОЯНИЕjJJJ Инициализация микропроцессора завершена.

4 СОСТОЯНИЕjjJJ Загрузка соответствующих программ
завершена.

5 СОСТОЯНИЕjjjJ Управление перешло в ОС.

6 СОСТОЯНИЕJJJj ОСФАЗА 1

7 СОСТОЯНИЕjJJj ОСФАЗА 2

8 СОСТОЯНИЕJjJj ОСФАЗА 3

9 СОСТОЯНИЕjjJj ОСФАЗА 4

10 СОСТОЯНИЕljjj Завершена последовательность пуска.

При надлежащем запуске платы Ethernet, индикация свето-
диодов состояния (STATUS) такая, как показано под ном. 10.
Это состояние сохраняется, пока не возникнет непредусмот-
ренная ситуация.

Индикация светодиода состояния связи

Ном.
Индикация
светодиода

Состояние связи с Ethernet

1 RXLED j Загорается во время приема данных.

2 TXLED j Загорается во время передачи данных.

3 TPPIL j Загорается для обозначения надлежащего
подсоединения к концентратору.

4 COLLED j Загорается для обозначения конфликта из--за
данных.

ПРИМЕЧАНИЕ
TPPIL: Еслиданныйсветодиоднезагорается, тосо--

единения не происходит. Возможно, плата
Ethernet не подсоединена к концентратору
надлежащим образом. Также этот свето--
диод не загорается, если питание для кон--
центратора отключено. Светодиод остается
во включенном состоянии, когда плата
Ethernet подсоединена к концентратору над--
лежащим образом.

COLLED: Данный светодиод часто загорается, если
Ethernet--трафик (объем передаваемых дан--
ных) очень интенсивен или вблизи имеются
сильные помехи.
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Индикация светодиода (STATUS) при возникновении ошибки
Индикация светодиода (STATUS) бывает поочередно ДЛИ-
ТЕЛЬНОЙ и КРАТКОВРЕМЕННОЙ. ДЛИТЕЛЬНАЯ и
КРАТКОВРЕМЕННАЯ индикация соответствует длинным и
короткиминтервалам,втечениекоторыхгорит тотилиинойСД.

Ном.

Индикация
светодиода
(STATUS) Состояние платы Ethernet/платы

сервера данных
Ном.

ДЛИТ.
1234

КРАТК.
1234

сервера данных

1  jjjJ Jjjj Неисправность,
вызванная данной
платой

Установка системы в
исходное состояние

2  jjjJ jJjj

платой.
Проверка станка

3  jjJJ Jjjj Сигнал тревоги
четности ДОЗУ

4 jjJJ jJjj Неисправность,
вызванная другой
платой.

Немаскируемое
прерывание другого
модуля

ПРИМЕЧАНИЕ
Если возникает ошибка, обозначаемая повторя--
ющейся комбинацией длительной и кратковременной
индикации, которая не указана в таблице выше,
свяжитесь с представителями FANUC.

Индикация светодиод (ALARM) при возникновении ошибки

Ном.
Индикация
светодиода

Состояние платы Ethernet

1 Сигнал тревоги,
связанный с
четностью J

Ошибка четности возникла в основной памяти.
Возможно, повреждено оборудование.



B--63525RU/02
2. ОБОРУДОВАНИЕ С

ЖК--ДИСПЛЕЕМ СЕРИИ i

204

Название Спецификация

Плата управления загрузчиком A20B--8100--0830

ПРИМЕЧАНИЕ
Плата управления загрузчиком не подходит ни для
одного из следующих слотов.
· Центральный слот уст--ва с 3 дополнит. слотами
· Дополнительный слот, расположенный дальше
всего от ЖК--дисплея в устройстве с 4 дополнитель--
ными слотами

JNA

JD1ACA69

Разъем для
объединительной платыс
F--ШИНОЙ

Номер разъема Назначение

CA69 Проверка сервосистемы

JD1A Канал связи ввода--вывода

2.4.7
Плата управления
загрузчиком
D Спецификация

D Место размещения
разъемов
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Разъем
JNA

JD1A

(1)

Карта осевого
управления

(2)
Карта ЦП

Разъем

Ном. Название Спецификация Функция Комментарии

(1) Карта осевого
управления

A20B--3300--0033 Осевое управление
--2 оси

Применимое программное
обеспечение сервосистемы: Серия
9090

A20B--3300--0032 Осевое управление
--4 оси

9090

(2) Карта ЦП A20B--3300--0291 СДОЗУ 16Mб

D Место крепления
карты
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Состояние
(зеленый)

Сигнал
тревоги
(красный)

(1)Изменения в индикации светодиода состояния (зеленого)
при включении питания

Ном.
Светодиод
состояния
(LED1 - 4)

Состояние

1 jjjj Питание не подается.

2 JJJJ Начальное состояние непосредственно после
включения питания; загрузчик ЦП не запущен.

3 JJJj ИнициализацияОЗУ.

4 JJjJ Ожидание установки идентификационных данных
системы.

5 JJjj Ожидание завершения инициализации
программного обеспечения 1

6 JjJJ Ожидание завершения инициализации
программного обеспечения 2

7 jJJj Ожидание инициализации цифровой
сервосистемы.

9 jjjJ Инициализация завершена, идет выполнение
обычной операции.

J: Вкл. j: Выкл.

D Индикация
светодиода
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(2)Индикация светодиода сигнала тревоги (красного) при
возникновении сигнала тревоги системы
Когда загорается какой-либо из этих светодиодов сигналов
тревоги, то это может означать возможную неисправность
оборудования.

Светодиод
сигнала тревоги

Значение

ALM1 Сигнал тревоги четности СОЗУ.

ALM2 Сигнал тревоги сервосистемы.

ALM3 Загорается при возникновении сигнала тревоги системы.
Используется программным обеспечением для остановки
системы.

ALM4 Загорается при возникновении сигнала тревоги в
системе.
Оборудование обнаружило неисправность в системе.

Название Спецификация

Плата интерфейса HSSB A20B--8001--0641

JNA

COP7

Разъем для
объединительной платыс
F--ШИНОЙ

Номер разъема Назначение

COP7 Высокоскоростной последовательный
интерфейс шины

На плате интерфейсаHSSB не установлена карта.

2.4.8
Плата интерфейса
HSSB
D Спецификация

D Место размещения
разъемов

D Место крепления
карты
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Состояние
(зеленый) Сигнал тревоги

(красный)

(1)Изменения в индикации светодиода состояния (зеленого)
при включении питания

Ном.
Светодиод
состояния
(ST4 - 1)

Состояние

1 jjjj Питание не подается.

2 JJJJ Первоначальное состояние, непосредственно
после включения питания.

3 JJJj Плата интерфейса HSSB инициализируется.

4 JJjJ Ожидание выполнения начальной загрузки ПК.

5 JJjj Экран ЧПУ отображается на ПК.

6 Jjjj Инициализация завершена, идет выполнение
обычной операции.

J: Вкл. j: Выкл.

(2)Индикация состояния (состояние ПК, зеленая) при
включении питания

Светодиод
состояния
(ST4 - 1)

Состояние

jJJj В PANEL i произошла ошибка, относящаяся к
температуре.

jJjJ Связь с помощью шины HSSB прервана.

jJjj Сигнал тревоги, связанный с четностью в общем ОЗУ для
ЧПУ/ПК.

jjJJ Произошла ошибка связи с помощью HSSB.

jjJj В PANEL i возник сигнал тревоги, связанный с батареей..

J: Вкл. j: Выкл.

D Индикация
светодиода
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(3)Индикация СД сигнала тревоги (красного) при возник-
новении ошибки

Светодиод
сигнала тревоги

Значение

AL1 Связь с помощью шины HSSB прервана.

AL2 Сигнал тревоги, связанный с четностью в общем ОЗУ для
ЧПУ/ПК.

SW1

Установкаспомощьюповоротногопереключателяприподклю-
ченном ПК или PANEL i. Последовательность запуска при
включении питания можно изменить путем изменения уста-
новки с помощью поворотного переключателя на плате.

Установка
поворотным
переключ.

Описание

0 Установка для техобслуживания.
Меню запуска отображается. Возможно запустить
начальную загрузку и IPL c ПЭВМ или PANEL i.

1 Установка для обычной операции.
Меню запуска не отображается.
Невозможно запустить начальную загрузку и IPL c ПК.

2 ЧПУ и ПКили PANEL i не квитируют установление связи, а
запускаются независимо друг от друга.
D ЧПУ

Даже если ПК не подсоединен или не включен, то
запустить и управлять можно только ЧПУ. (Для данной
операции необходимо специальное устройство
отображения, панель ручного ввода данных, пульт
оператора станка и т.д.). Даже если ПК или PANEL i
подсоединены и включены, меню запуска не появится.

D ПК или PANEL i
Даже если ЧПУ подсоединено и включено, меню запуска
не появится. Начальную загрузку или IPL операцию нельзя
выполнить с ПКили PANEL i.

Если драйвер устройства HSSB для Windows 95/98, Win--
dowsNT4.0 или Windows2000 установлен на ПК или PANEL i,
можно включить или выключить только ПК, PANEL i или ЧПУ.
Как правило, следует выбирать данную установку для
множественного подсоединения, при котором несколько ЧПУ
подсоединяются к одному ПК или PANEL i.

ПРИМЕЧАНИЕ
Применяемое здесь PANEL i представляет собой
оборудование, которое может функционировать
автономно (при условии наличия такой опции).

D Установка с помощью
поворотного
переключателя (SW1)
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Название Спецификация

Плата канала ввода--вывода II FANUC A20B--8100--0250

Разъем для
объединительной платыс
F--ШИНОЙ JNA

Номер разъема Назначение

TB1 Контактная колодка для интерфейса канала
ввода--вывода II FANUC

На плате канала ввода-вывода II FANUC не установлена карта.

LED6
(красный)

LED5
(зеленый)

LED4 (зеленый) LED3 (зеленый)

LED2 (зеленый)

LED1 (зеленый)

SW1

2.4.9
Плата канала
ввода-вывода II

D Место размещения
разъема

D Место крепления
карты

D Индикация
светодиода
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(1)Светодиоды, связанные с управлением оборудованием

Светодиод ном. Значение

LED5 Загорается, когда функционирует ЦП с платой канала--
ввода вывода II FANUC. Если светодиод не горит, это
означает, что ЦП было установлено в начальное
состояние.

LED6 Загорается при обнаружении ошибки четности ДОЗУ.
Возможно, повреждено оборудование.

(2)СД, связанные с управлением программным обеспечением

Светодиод
состояния
(ST4 - 1)

Значение

JJJJ Непосредственно после включения питания.

JJjj Плата соединенияинициализируется.

ljJj Данные DI/DO передаются надлежащим образом.

jjjJ Возникла ошибка четности ПЗУ.
Возможно, повреждено оборудование.

jjJJ Произошла ошибка, связанная с F--ШИНОЙ.

jjJj Возникло аварийное состояние системы F--ШИНЫ. Или
возникла ошибка соединения (ошибка FCS, ошибка
команды, ошибка длины кадра, истечение лимита
времени для ответа и т.д.).

ljJj

ljJj

Возникла ошибка соединения, что привело к сохранению
журнала регистрации ошибок. Связь с подчиненной
станцией возобновлена. LED2 перестает мигать, когда
применяется команда регистрации (функция контроля).
Данный светодиод также перестает мигать, когда журнал
регистрации ошибок соединения очищается с помощью
команды очистки.

J: Вкл. j: Выкл. l:Мигание
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Название Спецификация

Плата PROFIBUS(ведущая функция) A20B--8100--0430

Плата расширения (ведомая
функция)

A20B--2100--0430

ПРИМЕЧАНИЕ
Плата PROFIBUS не подходит ни для одного из следу--
ющих слотов.
· Центральный слот устройства с 3 допол. слотами
· Дополнительный слот, расположенный дальше
всего от ЖК--дисплея в устройстве с 4 дополни--
тельными слотами

Разъем для объединительной платы с
F--ШИНОЙ JNA

Плата
расширения

Номер разъема Назначение

JN1 Интерфейс переходного устройства для
ведущей станции

JN2 Интерфейс переходного устройства для
ведомой станции

На плате PROFIBUS не установлена карта.

2.4.10
Плата PROFIBUS

D Место размещения
разъема

D Размещение карты
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Разъем для объединительной платыс
F--ШИНОЙ JNA

Плата расширения

СД для ведомой
функции СД для ведущей

функции

LED1
(зеленый)

LEDВ
(красный)

LEDВ
(красный)

LED3
(зеленый)

LED2
(зеленый)

LED2
(зеленый)

LED1
(зеленый)

(1)Светодиоды для ведущей функции

Светодиод
(сокращение)

Значение

LED1 (ЦП) Загорается, для обозначения того, что ЦП для ведущей
функции функционирует.

LED2 (МАРКЕР) Загорается, когда соединение БИС (ASPC2) имеет
маркер (право на передачу).

LEDB (ПАЛМ) Загорается, когда в схеме ведущей функции возникает
сигнал тревоги четности памяти.
Возможно, повреждено оборудование.

(2)Светодиоды для ведомой функции (при установке на плату
расширения)

Светодиод
(сокращение)

Значение

LED1 (ЦП) Загорается, для обозначения того, что ЦП для ведомой
функции функционирует.

LED2 (СВЯЗЬ) Загорается, когда устанавливается соединение с
помощью PROFIBUS. Однако, данный светодиод может
продолжать мигать после того, как соединение с
помощью PROFIBUS будет приостановлено.

LED3
(ВЫПОЛНЕНИЕ)

Загорается для обозначения того, что соединение с
PROFIBUS выполняется нормально.

LEDB (ПАЛМ) Загорается, когда в схеме ведомой функции возникает
сигнал тревоги четности памяти.
Возможно, повреждено оборудование.

D Индикация
светодиода
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Название Спецификация

Плата Ethernet A20B--8100--0271

ПРИМЕЧАНИЕ
Плата Ethernet не подходит для дополнительного
слота, расположенного ближе всего к ЖК--дисплею.

Разъем для объединительной платы с
F--ШИНОЙ JNA

Номер разъема Назначение

CD38 Интерфейс 10BASE--T Ethernet

На плате Ethernet не установлена карта.

2.4.11
Плата Ethernet

D Место размещения
разъема

D Место крепления
карты
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Разъем для объединительной платыс
F--ШИНОЙ JNA

Подробная схема светодиодов

D Индикация
светодиода



B--63525RU/02
2. ОБОРУДОВАНИЕ С

ЖК--ДИСПЛЕЕМ СЕРИИ i

217

Изменения в индикации светодиода при включении питания

Ном.
Индикация
СД1234

Состояние платы Ethernet

1 СОСТОЯНИЕjjjj Отключение питания

2 СОСТОЯНИЕJJJJ Первоначальное состояние, непосредственно
после включения питания.

3 СОСТОЯНИЕjJJJ Инициализация микропроцессора завершена.

4 СОСТОЯНИЕjjJJ Загрузка программно--аппаратного обеспечения
завершена.

5 СОСТОЯНИЕjjjJ Управление перешло в ОС.

6 СОСТОЯНИЕJJJj ОСФАЗА 1

7 СОСТОЯНИЕjJJj ОСФАЗА 2

8 СОСТОЯНИЕJjJj ОСФАЗА 3

9 СОСТОЯНИЕjjJj ОСФАЗА 4

10 СОСТОЯНИЕljjj Завершена последовательность пуска.

При надлежащем запуске Ethernet платы, индикация свето-
диодов состояния (STATUS LED) такая, как показано под 10.
Это состояние сохраняется, пока не возникнет непредус-
мотренная ситуация.

Индикация светодиода состояния связи

Индикация СД Состояние связи с Ethernet

1 RXLED J Загорается во время приема данных.

2 TXLED J Загорается во время передачи данных.

3 TPPIL J Загорается для обозначения надлежащего
подсоединения к концентратору.

4 COLLED J Загорается для обозначения конфликта из--за
данных.

ПРИМЕЧАНИЕ
TPPIL: Еслиданныйсветодиоднезагорается, тосо--

единения не происходит. Возможно, плата
Ethernet не подсоединена надлежащим об--
разом к концентратору. Также этот СД не
загорается,еслипитаниедляконцентратора
отключено. Светодиод остается во вклю--
ченном состоянии, когда плата Ethernet
подсоединена к концентраторунадлежащим
образом.

COLLED: Данный светодиод часто загорается, если
Ethernet--трафик (объем передаваемых дан--
ных) очень интенсивен. Данный светодиод
также часто мигает, если вблизи имеются
сильные помехи.



B--63525RU/02
2. ОБОРУДОВАНИЕ С

ЖК--ДИСПЛЕЕМ СЕРИИ i

218

Индикация светодиода (STATUS) при возникновении ошибки
Индикация светодиода (STATUS) бывает LONG (ДЛИТЕЛЬ-
НАЯ) и SHORT (КРАТКОВРЕМЕННАЯ). ДЛИТЕЛЬНАЯ и
КРАТКОВРЕМЕННАЯ индикация соответствует длинным и
коротким интервалам, через которые загорается светодиод.

Ном

Индикация СД
(STATUS)

Состояние платы Ethernet/платы
Ном.

ДЛИТ.
1234

КРАТ.
1234

Состояние платы Ethernet/платы
сервера данных

1 jjjJ Jjjj Неисправность,
вызванная данной
платой

Установка системыв
исходное состояние

2 jjjJ jJjj

платой.
Проверка станка

3 jjJJ Jjjj Сигнал тревоги
четности ДОЗУ

4 jjJJ jJjj Неисправность,
вызванная другой
платой.

Немаскируемое
прерывание другого
модуля

ПРИМЕЧАНИЕ
Если возникает ошибка, обозначаемая повторя--
ющимся миганием через ДЛИТЕЛЬНЫЕ и КРАТКО--
ВРЕМЕННЫЕинтервалы, которая не указана в таблице
выше, свяжитесь с представителями FANUC.

Индикация светодиода (ALARM) при возникновении ошибки

Индикациясвет
одиода

Состояние платы Ethernet

1 Сигнал тревоги,
связанный с
четностью J

Ошибка четности произошла в основной памяти.
Возможно, повреждено оборудование.
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Название Спецификация

Плата интерфейса DeviceNet A20B--8001--0880

ПРИМЕЧАНИЕ
ПлатаDeviceNet неподходитдля центрального допол--
нительного слота устройства с 3 дополнительными
слотами

Разъем для объединительной платы с
F--ШИНОЙ JNA

Номер разъема Назначение

TB1 Интерфейс DeviceNet

Клеммнуюкоробкуможно вынутьиз разъемаинтерфейсаплаты
DeviceNet, при этом кабель остается подсоединенным. Выньте
клеммную коробку, потянув ее на себя.

ПРИМЕЧАНИЕ
Плату DeviceNet нельзя вытащить, до тех пор, пока
сначала не будет вынута клеммная коробка разъема.

2.4.12
Плата интерфейса
DeviceNet

D Место размещения
разъемов
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HEALTH

NS

Дочерняя плата
LE

D
A

LE
D
3

LE
D
2

LE
D
1

LE
D
0

NS иHEALTH установлены на обрат. стороне дочерней платы.
Индикация светодиода

Название Цвет Описание

LED0 -- 3 Зеленый Нет специального описания

LEDA Красный Этот светодиод загорается при возникновении
непредвиденной ситуации во внутренней
дочерней плате. При включении питания данный
светодиод не загорается. Если этот светодиод
загорелся, то следует заменить плату DeviceNet.

NS Красный/
зеленый

Светодиод состояния сети/модуля DeviceNet.
Данный светодиод показывает, включена ли плата
DeviceNet или выполняется ли соединение с
DeviceNet должным образом. Смотрите описание
индикации данного светодиода в спецификациях,
предоставляемых ODVA.

HEALTH Красный/
зеленый

Этот светодиод показывает состояние дочерней
платы. При включении питания данный светодиод
загорается красным. Когда программно--аппарат--
ное обеспечение загружено во внутреннюю
дочернюю плату, светодиод загорается зеленым.
После этого, если в дочерней плате возникает
непредвиденная ситуация, светодиод становится
красным. Если этот светодиод не загорается
зеленым, то следует заменить плату DeviceNet.

D Индикация
светодиода
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Модель Название Номер чертежа Комментарии

16i Основное устройство
(без слотов)

A02B--0281--B500

Основное устройство
(с 2 слотами)

A02B--0281--B502

Основное устройство
(с 3 слотами)

A02B--0281--B503

Основное устройство
(с 4 слотами)

A02B--0281--B504

18i Основное устройство
(без с о о )

A02B--0283--B500
(без слотов)

A02B--0297--B500 Для 18i--MB5

Основное устройство
(с 2 с о а )

A02B--0283--B502
(с 2 слотами)

A02B--0297--B502 Для 18i--MB5

Основное устройство
(с 3 с о а )

A02B--0283--B503
(с 3 слотами)

A02B--0297--B503 Для 18i--MB5

Основное устройство
(с 4 с о а )

A02B--0283--B504
(с 4 слотами)

A02B--0297--B504 Для 18i--MB5

21i Основное устройство
(без слотов)

A02B--0285--B500

Основное устройство
(с 2 слотами)

A02B--0285--B502

Модель Название Номер чертежа Комментарии

Все модели Корпус (без слотов) A02B--0236--D100#0C

Корпус (с 2 слотами) A02B--0236--D100#2C

Корпус (с 3 слотами) A02B--0236--D100#3C

Корпус (с 4 слотами) A02B--0236--D100#4C

Модель Название Номер чертежа Комментарии

Все модели 10.4″ цветной ЖК--
дисплей

A02B--0281--D500

10.4″ цветной ЖК--
дисплей

A02B--0281--D501 С сенсорной
панелью

9.5″ монохромный
ЖК--дисплей

A02B--0281--D502

8.4″ цветной ЖК--
дисплей

A02B--0281--D503

7.2″ монохромный
ЖК--дисплей

A02B--0281--D504

2.5
СПИСОК УСТРОЙСТВ И
ПЕЧАТНЫХ ПЛАТ

2.5.1
Основное
устройство

2.5.2
Устройство
отображения
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Модель Название Номер чертежа Комментарии

Все
модели

ПанельT--серия/Английская/маленькая
Горизонтального типа, 200×140 мм

A02B--0281--C120#TBR
д

ПанельT--серия/Английская/стандартная
Вертикального/горизонтального типа,
200 260 мм

A02B--0281--C121#TBR

ПанельT--серия/Английская/стандартная
Горизонтального типа, 220 230 мм

A02B--0281--C125#TBR

ПанельT--серия/Английская/стандартная
Вертикального типа, 220 290 мм

A02B--0281--C126#TBR

ПанельМ--серия/Английская/маленькая
Горизонтального типа, 200×140 мм

A02B--0281--C120#MBR

ПанельМ--серия/Английская/стандарт.
Вертикального/гориз. типа, 200 260 мм

A02B--0281--C121#MBR

ПанельМ--серия/Английская/
стандартная
Горизонтального типа, 220 230 мм

A02B--0281--C125#MBR

ПанельМ--серия/Английская/стандарт.
Вертикального типа, 220 290 мм

A02B--0281--C126#MBR

Панельс полным набором
(61)/Английская
Горизонтального типа, 220 230 мм

A02B--0261--C162#MCR

Панельс полным набором
(61)/Английская
Вертикального типа, 220 290 мм

A02B--0261--C161#MCR

ПанельCAPi T/Английская
Горизонтального типа, 220×230мм

A02B--0281--C125#TFBR

ПанельCAPi T/Английская
Вертикального типа, 220 290 мм

A02B--0281--C126#TFBR

ПанельT--серия/символы/маленькая
Вертикального типа, 200×140 мм

A02B--0281--C120#TBS

ПанельT--серия/символы/стандартная
Вертикального/гориз. типа, 200 260 мм

A02B--0281--C121#TBS

ПанельT--серия/символы/стандартная
Горизонтального типа, 220 230 мм

A02B--0281--C125#TBS

ПанельT--серия/символы/стандартная
Вертикального типа, 220 290 мм

A02B--0281--C126#TBS

ПанельМ--серия/символы/маленькая
Горизонтального типа, 200×140 мм

A02B--0281--C120#MBS

ПанельМ--серия/символы/стандартная
Вертикального/гориз. типа, 200 260 мм

A02B--0281--C121#MBS

ПанельМ--серия/символы/стандартная
Горизонтального типа, 220 230 мм

A02B--0281--C125#MBS

ПанельМ--серия/символы/стандартная
Вертикального типа, 220 290 мм

A02B--0281--C126#MBS

Панельс полным набором (61)/символы
Горизонтального типа, 220 230 мм

A02B--0261--C162#MCS

Панельс полным набором (61)/символы
Вертикального типа, 220 290 мм

A02B--0261--C161#MCS

ПанельCAPi T/символы
Горизонтального типа, 220×230мм

A02B--0281--C125#TFBS

ПанельCAPi T/символы
Вертикального типа, 220 290 мм

A02B--0281--C126#TFBS

2.5.3
Устройство ручного
ввода данных
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Название Номер чертежа ИД Комментарии

Материнская плата для 16i A20B--8100--0660 3x08

Материнская плата для 18i A20B--8100--0661 3x09

Материнская плата для 21i
(без функции Ethernet, PMC--SA1)

A20B--8100--0662 0x0A

Материнская плата для 21i
(без функции Ethernet, PMC--SB7)

A20B--8100--0663 1x0A

Материнская плата для 21i
(с функцией Ethernet, PMC--SA1)

A20B--8100--0664 2x0A

Материнская плата для 21i
(с функцией Ethernet, PMC--SВ7)

A20B--8100--0665 3x0A

Карта ЦП
(16i/18i, ДОЗУ 16МБ)

A20B--3300--0310 ЦП: 11
ДОЗУ: A9

Карта ЦП
(16i/18i, ДОЗУ 32МБ)

A20B--3300--0311 ЦП: 11
ДОЗУ: AА

Карта ЦП
(21i, ДОЗУ 16МБ)

A20B--3300--0312 ЦП: 11
ДОЗУ: A9

Когда функция встро--
енной Ethernet исполь--
зуется в серии 21i.

Карта ЦП
(21i, ДОЗУ 32МБ)

A20B--3300--0313 ЦП: 11
ДОЗУ: AА

Когда функция встро--
енной Ethernet исполь--
зуется в серии 21i.

Карта ЦП
(21i, ДОЗУ 32МБ)

A20B--3300--0290 ЦП: 09
ДОЗУ: 8A

Карта ЦП
(21i, ДОЗУ 16МБ)

A20B--3300--0291 ЦП: 09
ДОЗУ: 89

Также используется для
платы управления
загрузчиком

Карта ЦП
(стандартного типа для RISC--платы)

A20B--3300--0102 0A

Карта ЦП
(высокоскоростного типа для RISC--платы)

A17B--3300--0400 0A

Карта управления отображением
(10.4″ цветной ЖК--дисплей, графическая
функция, функция встроенной Ethernet)

A20B--3300--0280 0С

Карта управления отображением
(8.4″ цветной ЖК--дисплей, графическая
функция, функция встроенной Ethernet)

A20B--3300--0281 08

Карта управления отображением
(9.5″ монохромный ЖК--дисплей, графичес--
кая функция, функция встроенной Ethernet)

A20B--3300--0282 04

Карта управления отображением
(7.2″ монохромный ЖК--дисплей, графичес--
кая функция, функция встроенной Ethernet)

A20B--3300--0283 00

2.5.4
Печатные платы
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Название КомментарииИДНомер чертежа

Карта управления отображением
(9.5″ монохромный ЖК--дисплей, функция
встроенной Ethernet)

A20B--3300--0300 07

Карта управления отображением
(7.2″ монохромный ЖК--дисплей, функция
встроенной Ethernet)

A20B--3300--0301 03

Карта управления отображением
(9.5″ монохромный ЖК--дисплей)

A20B--3300--0302 07

Карта управления отображением
(7.2″ монохромный ЖК--дисплей)

A20B--3300--0303 03

Карта осевого управления
(2 оси)

A20B--3300--0033 00 Применимое ПО
сервосистемы: Серия
9090; 21i, управление
загрузчиком

Карта осевого управления
(4 оси)

A20B--3300--0032 01 Применимое ПО
сервосистемы: Серия
9090; 21i, управление
загрузчиком

Карта осевого управления
(2 оси)

A20B--3300--0243 08 Применимое ПО серво--
системы: Серия 90B0

Карта осевого управления
(4 оси)

A20B--3300--0242 08 Применимое ПО серво--
системы: Серия 90B0

Карта осевого управления
(6 осей)

A20B--3300--0241 08 Применимое ПО серво--
системы: Серия 90B0

Карта осевого управления
(8 осей)

A20B--3300--0240 08 Применимое ПО серво--
системы: Серия 90B0

Карта осевого управления
(4 оси, высокоскоростной HRV)

A20B--3300--0248 08 Применимое ПО серво--
системы: Серия 90B0

Карта осевого управления
(6 осей, высокоскоростной HRV)

A20B--3300--0245 08 Применимое ПО серво--
системы: Серия 90B0

Карта осевого управления
(8 осей, высокоскоростной HRV)

A20B--3300--0244 08 Применимое ПО серво--
системы: Серия 90B0

Карта осевого управления
(Осевое управление в режиме обучения)

A20B--3300--0246 08 Применимое ПО серво--
сис.: Серия 90B3/90B7

Карта осевого управления
(Осевое управление в режиме обучения,
высокоскоростной HVR)

A20B--3300--0247 08 Применимое ПО
сервосистемы: Серия
90B3/90B7

Блок питания A20B--8100--0720 --

Модуль ППЗУ/СОЗУ
(ППЗУ 16MБ, СОЗУ 1MБ)

A20B--3900--0160 ППЗУ: C1
СОЗУ: 03

Модуль ППЗУ/СОЗУ
(ППЗУ 16MБ, СОЗУ 2MБ)

A20B--3900--0161 ППЗУ: C1
СОЗУ: 04

Модуль ППЗУ/СОЗУ
(ППЗУ 16MБ, СОЗУ 3MБ)

A20B--3900--0162 ППЗУ: C1
СОЗУ: 05

Модуль ППЗУ/СОЗУ
(ППЗУ 32MБ, СОЗУ 1MБ)

A20B--3900--0163 ППЗУ: C2
СОЗУ: 03
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Название КомментарииИДНомер чертежа

Модуль ППЗУ/СОЗУ
(ППЗУ 32MБ, СОЗУ 2MБ)

A20B--3900--0164 ППЗУ: C2
СОЗУ: 04

Модуль ППЗУ/СОЗУ
(ППЗУ 32MБ, СОЗУ 3MБ)

A20B--3900--0165 ППЗУ: C2
СОЗУ: 05

Модуль ППЗУ/СОЗУ
(ППЗУ 16MБ, СОЗУ 256КБ)

A20B--3900--0180 ППЗУ: C1
СОЗУ: 01

Модуль ППЗУ/СОЗУ
(ППЗУ 16MБ, СОЗУ 512КБ)

A20B--3900--0181 ППЗУ: C1
СОЗУ: 02

Модуль ППЗУ/СОЗУ
(ППЗУ 32MБ, СОЗУ 256КБ)

A20B--3900--0182 ППЗУ: C2
СОЗУ: 01

Модуль ППЗУ/СОЗУ
(ППЗУ 32MБ, СОЗУ 512КБ)

A20B--3900--0183 ППЗУ: C2
СОЗУ: 02

Модуль аналогового
шпинделя

A20B--3900--0170 --

Модуль ДОЗУ (4MБ) A20B--3900--0042 85 Для дополнительной
платы

ПлатаPMC--RE A20B--8100--0150 1xCD

Плата языка C A20B--8100--0261 0xCD

Плата последовательного
соединения А

A20B--8100--0262 2xCD Удаленный буфер/
групповое ЧПУ2

Плата последовательного
соединения В

A20B--8100--0263 3xCD Групповое ЧПУ1

Плата Symbol CAPiТ A20B--8100--0264 4xCD

Плата вспомогательного ЦП A20B--8002--0190 1xCE

Плата RISC A20B--8002--0040 xxCA

Плата СЕРВЕРА ДАННЫХ A20B--8100--0271 3xDB

Плата РАСШИРЕНИЯ A20B--2002--0960 --

Плата управления загрузчиком A20B--8100--0830 1xD3

Плата интерфейса HSSB A20B--8001--0641 ExAA

Плата канала ввода--вывода II A20B--8100--0250 0x95

Плата PROFIBUS A20B--8100--0430 0xBB

Плата РАСШИРЕНИЯ A20B--2100--0430 --

Плата Ethernet A20B--8100--0271 3xDB 10BASE--T

Плата интерфейса
DeviceNet

A20B--8001--0880 1xF3

Объединительная плата (2 слота) A20B--2003--0150 --

Объединительная плата (3 слота) A20B--2003--0230 --

Объединительная плата (4 слота) A20B--2003--0240 --

Инвертор
(для монохромного 9.5″ /7.2″ЖК--дисплея)

A20B--8100--0710 --
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Название КомментарииИДНомер чертежа

Инвертор
(для цветного 10.4″ЖК--дисплея)

A20B--8001--0920 --

Инвертор
(для цветного 8.4″ЖК--дисплея)

A20B--8001--0922 --

Плата интерфейса HSSB в ПК
(2CH, применяется для шины ISA)

A20B--8001--0582 --

Плата интерфейса HSSB в ПК
(1CH, применяется для шины ISA)

A20B--8001--0583 --

Плата интерфейса HSSB в ПК
(2CH, применяется для шины PCI)

A20B--8001--0960 --

Плата интерфейса HSSB в ПК
(1CH, применяется для шины PCI)

A20B--8001--0961 --

Плата управления сенсорной панелью A20B--8001--0620 --
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Название Номер чертежа Комментарии

Модуль ввода--вывода панели разъема
распределенного ввода--вывода А1

A20B--2002--0470 DI/DO= 72/56
DI=общий 16, матрица 56, с
интерфейсомMPG

Модуль ввода--вывода панели разъема
распределенного ввода--вывода В1

A20B--2002--0520 DI/DO=48/32, с интерфейсом
MPG

Модуль ввода--вывода панели разъема
распределенного ввода--вывода В2

A20B--2002--0521 DI/DO=48/32

Основной модуль ввода--вывода панели разъема
распределенного ввода--вывода

A03B--0815--C001 DI/DO=24/16

Расширительныймодуль ввода--вывода панели
разъема распределенного ввода--вывода А

A03B--0815--C002 DI/DO=24/16, с интерфейсом
MPG

Расширительныймодуль ввода--вывода панели
разъема распределенного ввода--вывода В

A03B--0815--C003 DI/DO: 24/16

Расширительныймодуль ввода--вывода панели
разъема распределенного ввода--вывода С

A03B--0815--C004 DO: 16 (вывод 2A)

Расширительныймодуль ввода--вывода панели
разъема распределенного ввода--вывода D

A03B--0815--C005 Аналоговый ввод

Пульт оператора станка с распределенным вводом--
выводом (Клавиатура маленькая/с символами)

A02B--0236--C141#TBS DI/DO=24, с интерфейсом
MPG

Пульт оператора станка с распределенным вводом--
выводом (Клавиатура маленькая/английская)

A02B--0236--C141#TBR DI=24, с интерфейсомMPG

Пульт оператора станка с распределенным вводом--
выводом (Клавиатура стандартная/с символами)

A02B--0236--C140#TBS DI=24, с интерфейсомMPG

Пульт оператора станка с распределенным вводом--
выводом (Клавиатура стандартная/английская)

A02B--0236--C140#TBR DI=24, с интерфейсомMPG

Пульт оператора станка с распределенным вводом--
выводом (Клав--а с символами шириной 290мм)

A02B--0236--C150#TBS DI=24, с интерфейсомMPG

Пульт оператора станка с распределенным вводом--
выводом (Клавиатура английская шириной 290мм)

A02B--0236--C150#TBR DI=24, с интерфейсомMPG

Главная панель A пульта оператора станка
(Клавиатура с символами)

A02B--0236--C230 С ручным вводом данных

Главная панель A пульта оператора станка
(Английская клавиатура)

A02B--0236--C240 С ручным вводом данных

Главная панель В пульта оператора станка
(Клавиатура с символами)

A02B--0236--C231 Без ручного ввода данных

Главная панель В1 пульта оператора станка
(Английская клавиатура)

A02B--0236--C241 Без ручного ввода данных

Вспомогательная панель A пульта оператора станка A02B--0236--C232

Вспомогательная панель В пульта оператора станка A02B--0236--C233

Вспомогат. панель В1 пульта оператора станка A02B--0236--C235

Вспомогательная панель С пульта оператора станка A02B--0236--C234

Блок с разъемами пульта оператора
(Вывод А типа ”получатель”)

A16B--2200--0661 DI/DO: 64/32

Блок с разъемами пульта оператора
(Вывод В типа ”получатель”)

A16B--2200--0660 DI/DO: 96/64

Блок с разъемами пульта оператора
(Вывод А типа ”источник”)

A16B--2202--0731 DI/DO: 64/32

Блок с разъемами пульта оператора
(Вывод В типа ”источник”)

A16B--2202--0730 DI/DO: 96/64

Интерфейс пульта оператора станка A16B--2201--0110

Плата ввода--вывода загрузчика A02B--0236--C160

Плата ввода--вывода загрузчика A02B--0236--C161 Поддерживается матрицей

Конвертерканала--AS--i ввода--вывода FANUC A03B--0817--C001

2.5.5
Ввод/вывод
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Название Номер чертежа Комментарии

Интерфейс автономного датчика (основные 4 оси) A02B--0236--C205

Интерфейс автономного датчика (дополнительные
4 оси)

A02B--0236--C204

Переходное устройство для распределенных
шпинделей

A13B--0180--B001

Переходное устройство для распределенного
канала ввода--вывода

A20B--1007--0680

Переходное устройство оптического канала ввода--
вывода

A13B--0154--B001

2.5.6
Другие устройства
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ОПАСНО
Эту работу по замене может выполнять только тот
персонал, который прошел утвержденную подготовку
по безопасности и техническому обслуживанию.
При открытии шкафа и замене платы соблюдайте
осторожность и не прикасайтесь к цепям высокого
напряжения (маркированным и имеющим изоля--
ционное покрытие). Касание неизолированных цепей
высокого напряжения чрезвычайно опасно, так как
существует опасность поражения током.

ОСТОРОЖНО
Перед операцией замены создайте резервную копию
содержимого (такого как параметры и программы)
памяти СОЗУ устройства ЧПУ. В противном случае,
содержимое памяти СОЗУ может быть потеряно во
время замены.

1) Выверните четыре винта, скрепляющие корпус и выньте
корпус. Кабель для подключения батареи и вентилятора
снимать не следует.
Если устройство имеет сенсорную панель, то печатная плата
управления сенсорной панелью находится слева, если смот-
реть с задней стороны основного устройства.Перед тем, как
вынуть корпус, извлеките кабели, подсоединенные к печат-
ной плате управления сенсорной панелью (разъемы CN1 и
CD37).

2.6
ЗАМЕНА
МАТЕРИНСКОЙ
ПЛАТЫ

D Порядок замены
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2) Извлеките кабели из разъемов CNM1A (разъем для
интерфейса РCMCIA), CN8 (разъем для интерфейса видео
сигнала) и CN2 (разъем для дисплейных клавиш) на
материнской плате. Затем выверните винты, крепящие
материнскую плату. Разъем CN3 (разъем для инвертора)
напрямую соединяет материнскую плату с печатной платой
инвертора.При заменематеринской платы сместите ее вниз.

Материнская плата

CN3 CN8

CNM1A

CN2

3) Чтобы установить материнскую плату, следует выполнить
действия, противоположные шагам 1) и 2).
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ОПАСНО
Перед заменой перегоревшего плавкого предо--
хранителя необходимо обнаружить и устранить при--
чину, по которой перегорел предохранитель.
По этой причине эту работу по замене может выпол--
нять только тот персонал, который прошел утверж--
денную подготовку по безопасности и техническому
обслуживанию.
При открытии шкафа и замене плавкого предо--
хранителя соблюдайте осторожность и не прика--
сайтесь к цепям высокого напряжения (марки--
рованным и имеющим изоляционное покрытие).
Касание неизолированных цепей высокого нап--
ряжения чрезвычайно опасно, так как существует
опасность поражения током.

Задняя часть устройства

CP1

Плавкий предохранитель

FUSE

Код для размещения
заказа

Номинальное
значение

Спецификация на
запчасти

A02B--0236--K100 5A A60L--0001--0290#LM50C

2.7
ЗАМЕНА ПЛАВКОГО
ПРЕДОХРАНИТЕЛЯ В
БЛОКЕ УПРАВЛЕНИЯ

D Место размещения
плавкого
предохранителя

D Коды для размещения
заказа на плавкий
предохранитель
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Программы обработки деталей, данные коррекции и системные
параметры сохраняются в памяти КМОП в блоке управления.
Резервное питание памяти КМОП осуществляется от литиевой
батареи, установленной на передней панели блока управления.
Указанные выше данные не теряются, даже если напряжение
основной батареи падает. При отгрузке батарея резервного
питания установлена в блоке управления. Эта батарея может
поддерживать содержимое памяти на протяжении одного года.
Когда напряжение батареи падает, на дисплее начинает мигать
аварийное сообщение ”BAT”, а на РМС выводится аварийный
сигнал о разрядке батареи. При отображении данного ава-
рийного сообщения, замените батарею, как можно скорее. Как
правило, батарею следует заменить в течение двух или трех
недель, тем не менее, это зависит от конфигурации системы.
Если напряжение батареи в дальнейшем будет снижаться еще
больше, нельзя далее обеспечить резервное питание памяти.
Включение питания для блока управления в таком состоянии
приведет к возникновению сигнала тревоги 910 (сигнал тревоги
четности СОЗУ) или 935 (ошибка СОЗУ ЕСС), так как
содержание памяти было потеряно. После замены батареи
очистите всю память, затем снова введите данные.
Можно использовать следующие два типа батарей.

D Литиевая батарея, установленная в ЧПУ.

D Две сухих щелочных батареи (размер D) в наружном отсеке
для батарей.

ПРИМЕЧАНИЕ
Литиевая батарея в качестве стандартной устанав--
ливается на заводе.

Когда используется литиевая батарея
Приготовьте новую литиевую батарею (код для размещ. заказа:
A02B-0200-K102 (Спецификация FANUC: A98L-0031-0012)).

1) Включите питание ЧПУ. Примерно через 30 секунд
отключите питание.

2) Извлекитестаруюбатареюиз верхнейчасти устройстваЧПУ.

Сначала отсоедините разъем батареи, затем выньте батарею
из отсека.
Отсек для батарей блока управления без дополнительных
слотов размещен в верхней части устройства, как показано
на рисунке на предыдущей странице. Отсек для батарей
блока управления с 2 слотами или 4 слотами расположен в
центре верхней части устройства (между вентиляторами).

3) Вставьте новую батарею и снова подсоедините разъем.

2.8
ЗАМЕНА БАТАРЕИ

D Порядок замены
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Отсек для батарей

Разъем

Литиевая батарея

A02B--0200--K102

ОПАСНО
Использованиедругих типовбатарей, кромерекомен--
дованных, может привести к взрыву батареи.
Заменяйте батарею только на указанную батарею
(A02B--0200--K102).

ОСТОРОЖНО
Шаги 1) -- 3) должны быть выполнены в течение 30
минут. Не оставляйте блок управления без батареи
дольше, чем на указанныйпериод.Иначе содержимое
памяти может быть потеряно.
Если шаги 1) -- 3) невозможно завершить в течение 30
минут, предварительно сохраните содержимое памя--
ти СОЗУ на плате памяти. Таким образом, еслисодер--
жимое памяти СОЗУ потеряно, данные можно легко
восстановить.
См. метод выполнения этой операции в 4.9 или C.2.2.

При утилизации батареи соблюдайте обязательные предпи-
сания или иные правила местных властей.Кроме того, закройте
клеммы батареи виниловой лентой или подобным материалом
во избежание короткого замыкания.
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Питание от внешних батарей подается через разъем, к которому
подсоединена литиевая батарея.

Литиевую батарею, предоставляемую в качестве стандартной,
можно заменить внешними батареями в отсеке для батарей
(A02B-0236-C281) в соответствии с порядком замены батарей,
описанным выше.

ОСТОРОЖНО
1 Расположите отсек для батарей (A02B--0236--C281) в

месте, в которомбатареиможно заменить,дажекогда
питание для блока управления включено.

2 Разъем кабеля для подключения батареи крепится к
блоку управленияспомощьюпростойсистемыфикса--
ции. Чтобы предотвратить отсоединение разъема под
массой кабеля или вследствие его натяжения, зафик--
сируйте участок кабеля в пределах 50 см от разъема.

Использование сухих
щелочных батарей
(размер D), имею-
щихся в свободной
продаже

D Способ
подсоединения
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1) Приготовьте две сухие щелочные батареи (размер D),
доступные в свободной продаже.

2) Подключите питание к блоку управления.

3) Снимите крышку отсека для батарей.

4) Замените батареи, обратив особое внимание на их
полярность.

5) Снова поместите крышку на отсек для батарей.

ОСТОРОЖНО
При замене сухих щелочных батарей, когда питание
отключено, следуйте тому же порядку выполнения,
который описан выше для замены литиевой батареи.

Крышка

Сухая щелочная батарея х 2

Клеммы на задней части

Отсек для батарей

Крепежное
отверстие х 4

Замена сухих
щелочных батарей
(размер D),
имеющихся в
свободной продаже
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ОПАСНО
При открытии корпуса и замене мотора вентилятора
соблюдайте осторожность и не прикасайтесь к цепям
высокого напряжения (маркированным иимеющим
изоляционное покрытие). Касание неизолированных
цепей высокого напряжения чрезвычайно опасно, так
как существует опасность поражения током.

Информация для
размещения заказа

Необходимое
количество

Устройство без
дополнительного слота

A02B--0236--K120 2

Устройство с тремя
дополнительными слотами

A02B--0281--K121 2

Устройство с тремя
дополнительными слотами

A02B--0281--K121 2
дополнительными слотами

A02B--0236--K122 2

Устройство с четырьмя
дополнительными слотами

A02B--0281--K121 4

2.9
ЗАМЕНАМОТОРА
ВЕНТИЛЯТОРА

D Информация для
размещения заказа на
вентилятор
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1. Перед заменой мотора вентилятора отключите питание от
ЧПУ.

2. Выньтеразъеммоторавентилятора,подлежащего замене ((1)
рис. a). Разъем снабжен защелкой. Таким образом, при
извлечении разъема, нажмите защелку, расположенную в
нижней части разъема с помощью плоской отвертки.

3. Откройте защелку,фиксирующуюмотор вентилятора, затем
демонтируйте мотор вентилятора ((2) рис. a).

4. Установите новый мотор вентилятора в корпус вентилятора
((3) рис. a), затем снова подсоедините разъем.

Рис. a

(1) Разъем

(2) Вентилятор
(3) Корпус
вентилятора

Примечание) Установите вентилятор таким образом,
чтобы он подавал воздух вверх. (Этикеткой вверх.)

Порядок замены

D Для устройств без
дополнительных
слотов и устройств с 2
дополнительными
слотами
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1. Перед заменой мотора вентилятора отключите питание от
ЧПУ.

2. Отсоедините разъем мотора вентилятора, подлежащего за-
мене ( (1) рис. b).Разъем снабжен защелкой. Такимобразом,
при извлечении разъема, нажмите защелку, расположенную
в нижней части разъема с помощью плоской отвертки.

3. Откройте защелку,фиксирующуюмотор вентилятора, затем
снимите крышку вентилятора с блока ((3) рис. b).

4. Вентилятор фиксируется крышкой. Откройте защелку,
затем демонтируйте мотор вентилятора ((2) рис. b).

5. Установите новый мотор вентилятора под крышкой венти-
лятора.Затемустановитекрышкувентиляторанаустройство
и вновь подсоедините разъем.

Примечание) Установите вентилятор таким
образом, чтобы он подавал воздух вверх.
(Этикеткой вверх.)

Рис.b

(3) Крышка вентилятора

(2) Вентилятор

(1) Разъем

D Для устройств с 3 или
4 дополнительными
слотами
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ОПАСНО
Эту работу по замене может выполнять только тот
персонал, который прошел утвержденную подготовку
по безопасности и техническому обслуживанию.
При открытии шкафа и замене мотора вентилятора
соблюдайте осторожность и не прикасайтесь к цепям
высокого напряжения (маркированным и имею--
щим изоляционное покрытие).
Касание неизолированных цепей высокого напряже--
ния чрезвычайно опасно, так как существует опас--
ность поражения током.

ОСТОРОЖНО
Перед операцией замены создайте резервную копию
содержимого (такого как параметры и программы)
памяти СОЗУ устройства ЧПУ. В противном случае,
содержимое памяти СОЗУ может быть потеряно во
время замены.

Лампа подсветки

Информация
для

размещения
заказа

Дополнительная
информация для
размещения

заказа

Для 7.2″ЖК--

Производитель
Hitachi

A02B--0236--K112

A61L--0001--0142#BL
Для 7.2 ЖК
дисплея

Производитель
Sharp

A02B--0236--K112

A61L--0001--0142#BLS

Для 8.4″ЖК--дисплея A02B--0236--K119 A61L--0001--0176#BL

Для 9.5″ЖК--дисплея A02B--0281--K114 A61L--0001--0154#BLC

ПРИМЕЧАНИЕ
Лампу подсветки цветного 10.4I ЖК--дисплея
заменить нельзя.

2.10
ЗАМЕНА ЛАМПЫ
ПОДСВЕТКИ
ЖК-ДИСПЛЕЯ

D Информация для
размещения заказана
лампу подсветки
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1) Отсоедините плоский кабель для дисплейных клавиш, затем
снимите щеток с ЧПУ.

Плоский кабель для
дисплейных клавиш

Щиток

2) Как показано внизу, выньте разъемы CP1 и CN8, чтобы
отсоединить ЖК-дисплей от ЧПУ.

CP1

CN8

CN8

ЖК--дисплей

D Порядок замены
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3)-1 Для 7.2″ЖК-дисплеев (монохромных), производимых
Hitachi. Снимите три крепежные скобы с левой части на
передней стороне ЖК-дисплея и снимите крышку. Вы
увидите лампу подсветки. Замените лампу подсветки на
новую лампу.

Разъем

Крепежная скоба

Поверхность экрана ЖК--дисплея

Лампа
подсветки

3)-2 Для 7.2″ЖК-дисплеев (монохром.), производимых Sharp
Снимите три крепежные скобы с левой части на передней
стороне ЖК-дисплея и снимите крышку. Вы увидите лампу
подсветки. Замените лампу подсветки на новую лампу.

Разъем

Поверхность экрана
ЖК--дисплея

Лампа подсветки
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3)-3 Для 8.4″ЖК-дисплеев (цветных)
Как показано ниже, снимите два болта, извлеките отсек для
установки лампы подсветки, выдвинув его вниз и сместив
немного влево, затем замените лампу.

ЖК--дисплей, вид сзади

Болт

Лампа подсветки

3)-4 Для 9.5″ЖК-дисплеев (монохромных)
Снимите три крепежные скобы с левой части на передней
стороне ЖК-дисплея. Снимите крышку. Лампа подсветки
закрыта защитным покрытием. Снимите его. Вы увидите
лампу подсветки. Замените лампу подсветки на новую
лампу.

Разъем

Крепежная скоба

Поверхность экрана ЖК--дисплея

Лампа
подсветки
(После
снятия
защитного
покрытия)

4) По завершении замены вновь соберите устройство, выпол-
нив действия, противоположные шагам 1 - 3 выше.
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Единица измерения
Количество
образующе
гося тепла

Комментарии

Блок
управления

Без дополнительного
слота

33 Вт (ПРИМЕЧАНИЕ 1)

2 дополнительных
слота

37 Вт

3 дополнительных
слота

39 Вт

4 дополнительных
слота

40 Вт

Дополнитель
ные платы

Плата HSSB 3 Вт
ные платы

Плата
вспомогательного ЦП

13 Вт

Плата управления
загрузчиком

10 Вт

Плата CPMC 5 Вт

Плата
последовательного
соединения

6 Вт

Плата ТSymbol CAPi 10 Вт

Плата RISC 9 Вт

Плата сервера данных 6.3 Вт Включая 0.3 Вт,
образующихся в карте
ATA (ПРИМЕЧАНИЕ 4)

Плата канала ввода--
вывода II.

9 Вт

Плата Ethernet 6 Вт

Плата интерфейса De--
viceNet

4 Вт

Плата PROFIBUS 9 Вт

2.11
ТЕПЛООБРАЗОВАНИЕ
В КАЖДОМ
УСТРОЙСТВЕ
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Дополни-
тельный слот

Общее количество
образующегося тепла

2 слота 26 Вт

3 слота 38 Вт

4 слота 38 Вт

Единица измерения

Кол-во
образую-
щегося
тепла

Комментарии

Устройство ручного ввода данных 0 Вт

Модуль ввода--вывода для пульта
оператора

12 Вт (ПРИМЕЧАНИЕ 1)

Модуль ввода--вывода для
соединительной панели(основной)

8 Вт (ПРИМЕЧАНИЯ 1)

Модуль ввода--вывода для
соединительной
панели(дополнительный)

5 Вт (ПРИМЕЧАНИЕ 1)

Блок интерфейса автономного датчика
9 Вт Только для устройства

с 4 основными осями

Блок интерфейса автономного датчика

14 Вт Четыре основных оси и
четыре дополни--
тельных оси
(ПРИМЕЧАНИЕ 2)

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Данное значение применяется, когда включено 50%

входов модуля.
2 Количество тепла, образующееся в автономном

датчике не учитывается.

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Кол--во тепла, образующееся в ЖК--дисплее и уст--ве

ручного ввода данных, учитывается, а образующееся
в любой из дополнит. плат, не учитывается.

2 Кол--во тепла, образующееся в дополнит. плате ISA,
зависит от модели. Учитывайте кол--во тепла, обра--
зующегося в плате ISA, подлежащей использованию.

3 Количество тепла, образующееся во флэш--карте ATA,
зависит от емкости памяти, изменений в технических
характеристиках карты и других факторов.

4 При использовании дополнительных плат, поддержи--
вайте общее кол--во тепла, образующееся в выбран--
ных дополнительных платах, в пределах соответству--
ющих значений, перечисленных в след. таблице.
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3 ОБОРУДОВАНИЕ СЖК-ДИСПЛЕЕМСЕРИИ is

В данной главе описывается оборудование FS160is/180is/210is с
ЖК-дисплеем.
Смотрите информацию об оборудовании автономного типа
160is/180is/210is в главе 4 ”ОБОРУДОВАНИЕ АВТОНОМ-
НОГО ТИПА СЕРИИ is”.

3.1 КОНФИГУРАЦИЯ ОБОРУДОВАНИЯ 246. . . . . . .
3.2 ОБЗОР ОБОРУДОВАНИЯ 246. . . . . . . . . . . . . . . . . .
3.3 ОБЩИЕ СХЕМЫСОЕДИНЕНИЙ 246. . . . . . . . . .
3.4 МАТЕРИНСКАЯ ПЛАТА FS160is/180is/210is 247.
3.5 КАРТА CE 258. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
3.6 УСТАНОВКАИ СНЯТИЕ

ДОПОЛНИТЕЛЬНЫХ ПЛАТ 259. . . . . . . . . . . . . . .
3.7 СПИСОК УСТРОЙСТВ ИПЕЧАТНЫХ

ПЛАТ 264. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
3.8 ЗАМЕНАПЛАВКОГО ПРЕДОХРАНИТЕЛЯ

НА УСТРОЙСТВАХ 265. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
3.9 ЗАМЕНА БАТАРЕИ 266. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
3.10 ЗАМЕНАМОТОРА ВЕНТИЛЯТОРА 266. . . . . . . .
3.11 ЗАМЕНА ЛАМПЫПОДСВЕТКИ

ЖК-ДИСПЛЕЯ 267. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
3.12 ЗАМЕНА ЗАЩИТНОГО ПОКРЫТИЯ

СЕНСОРНОЙПАНЕЛИ 267. . . . . . . . . . . . . . . . . . .
3.13 УСТРОЙСТВО РЕЗЕРВНОГО ПИТАНИЯ 268. . .
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Данные о конфигурации оборудования 160is/180is/210is
смотрите в разделе 2.1.

Обзор оборудования 160is/180is/210is смотрите в разделе 2.2.

CK1Ручной ввод
данных (CA55)

Резервное
питание (CA75)

Ethernet вПК (CD38S)

ПК RS--232--C(JD48)
USB

Устройство
резервного
питания

Концентратор и т.д.

Устройство ввода--
вывода RS--232--C

Печатающее устройство
с клавиатурой и USB

Для 160is/180is/210is необходимо следующее соединение, помимо общего соединения для
16i/18i/21i/160is/180is/210is.

Устройство ручного
ввода
данных,

предназначенное
для ПК

Информацию о другом соединении смотрите в разделе 2.3, ”ОБЩИЕ СХЕМЫ СОЕДИНЕНИЙ”.

3.1
КОНФИГУРАЦИЯ
ОБОРУДОВАНИЯ

3.2
ОБЗОР
ОБОРУДОВАНИЯ

3.3
ОБЩИЕ СХЕМЫ
СОЕДИНЕНИЙ
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Плата Код

Материнская плата серии 160is A20B--8100--0790

Материнская плата серии 180is A20B--8100--0791

Материнская плата серии 210is (PMC--SA1) A20B--8100--0794

Материнская плата серии 210is (PMC--SВ7) A20B--8100--0795

3.4
МАТЕРИНСКАЯ ПЛАТА
FS160is/180is/210is

D Спецификации
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Батарея

(COP10A -- разъем, расположенный на карте
сервосистемы).

CA55

Блок с разъемами

Материнская плата

Задняя часть устройства

COP10A--2

JNA
CN3

CN8

COP10A--1

Мотор
вентилятора

Мотор
вентилятора

CP1

CA69
CN2

CD38A

JD36A
JD36
B

JA4
0 JD44

A

JA4
1

CD38S CA75

TP1

JD48

JD36A
JD36B

JA40
JD44A

JA41

CA75

CD38A

CA69
CN2

CA55CD38S

PCMCIA2

CP1

Материнская плата

D Места расположения
разъемов
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Номер разъема Использование

JD48 RS232C, USBв ПК

COP10A--1, COP10A--2 Сервомотор (FSSB)

CA55 Ручной ввод данных

CA69 Проверка сервосистемы

JD36A Последовательный порт RS232C

JD36B Последовательный порт RS232C

JA40 Аналоговый выход/высокоскоростной DI

JD44A Канал связи ввода--вывода

JA41 Последовательный шпиндель/шифратор
положения

CP1 DC24V--IN

CD38A Ethernet (10BASE--T/100BASE--TX)

CD38S Ethernet в РС (10BASE--T/100BASE--TX)

TP1 Сенсорная панель

CA75 Устройство резервного питания

JNA ИнтерфейсF--ШИНЫ

CN8 Интерфейс видеосигнала

PCMCIA2 ИнтерфейсPCMCIA
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(1)
Плата осевого
управления

(2)
Карта CE

(3)
Карта ЦП

Разъем

Модуль
DIMM

Модуль
DIMM

Разъем Разъем

Разъем

(4)
Блок питания

Название Код Функция Комментарии

(1) Плата осевого
управления

A20B--3300--0033 Осевое управление
--2 оси

Программное обеспечение для
сервосистемы Серия 9090

A20B--3300--0032 Осевое управление
--4 оси

A20B--3300--0243 Осевое управление
--2 оси

Программное обеспечение для
сервосистемы Серия 90В0

A20B--3300--0242 Осевое управление
--4 оси

A20B--3300--0241 Осевое управление
--6 осей

A20B--3300--0240 Осевое управление
--8 оси

A20B--3300--0248 Осевое управление
--4 оси

Программное обеспечение для
сервосистемы Серия 90B0
(В й HRV)A20B--3300--0245 Осевое управление

--6 осей

(Высокоскоростной HRV)

A20B--3300--0244 Осевое управление
--8 оси

A20B--3300--0246 Осевое управление
в режиме обучения

Программное обеспечение для
сервосистемы Серия
90B3/90B7

A20B--3300--0247 Осевое управление
в режиме обучения

Программное обеспечение для
сервосистемы серия
90В3/90B7 (Высокоскоростной
HRV)

(2) Карта
CE

КартаCE 1 A20B--3300--0330 Для цветного 10.4”
ЖК--дисплея

КартаCE 2 A20B--3300--0320 ЦПсWin CE

D Места расположения
карт



B--63525RU/02 3. ОБОРУДОВАНИЕ С ЖК--ДИСПЛЕЕМ СЕРИИ is

251

КомментарииФункцияКодНазвание

(3) Карта ЦП A20B--3300--0310 Для серии 160is/
180is
ДОЗУ 16Mб

A20B--3300--0311 Для серии 160is/
180is
ДОЗУ 32Mб

A20B--3300--0291 Для серии 210is
ДОЗУ 16Mб

A20B--3300--0290 Для серии 210is
ДОЗУ 32Mб

A20B--3300--0312 Для серии 210is
ДОЗУ 16Mб

Когда в серии 210is
используется характеристика

й Eth t ПКA20B--3300--0313 Для серии 210is
ДОЗУ 32Mб

встроенной Ethernet для ПК

(4) Блок питания A20B--8100--0720

ПРИМЕЧАНИЕ
Данные о конфигурации карты СЕ смотрите в разделе
3.5, ”КАРТА CE”.
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(1)Модуль
ППЗУ/СОЗУ Модуль DIMM (2)Модуль аналогового шпинделя

Модуль DIMM

Материнская плата

Разъем

РазъемРазъемРазъем

Название Код Функция Комментарии

(1) Модуль ППЗУ/
СОЗУ

A20B--3900--0160 ППЗУ 16Мб
СОЗУ 1Мб

ППЗУ содержит различные типы
программного обеспечения системы
управления

A20B--3900--0161 ППЗУ 16Мб
СОЗУ 2Мб

управления.
СОЗУ --память с батареей резервного
питания.

A20B--3900--0162 ППЗУ 16Мб
СОЗУ 3Мб

A20B--3900--0163 ППЗУ 32Мб
СОЗУ 1Мб

A20B--3900--0164 ППЗУ 32Мб
СОЗУ 2Мб

A20B--3900--0165 ППЗУ 32Мб
СОЗУ 3Мб

A20B--3900--0180 ППЗУ 16Мб
СОЗУ 256КБ

A20B--3900--0181 ППЗУ 16Мб
СОЗУ 512КБ

A20B--3900--0182 ППЗУ 32Мб
СОЗУ 256КБ

A20B--3900--0183 ППЗУ 32Мб
СОЗУ 512КБ

(2) Модуль
аналогового
шпинделя

A20B--3900--0170 Шифратор
положения для
аналогового
шпинделя

D Место расположение
модуля DIMM
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Указывает состояние
соединения Ethernet в
ЧПУ. Этот светодиод
загорается при установке
канала связи.

Задняя часть устройства

Состояние (зеленый)

SYSFAIL PARITY1

Загорается при отправке
или получении данных
по Ethernet в ПК.

Загорается при
установке
соединения в
режиме 100 Mб/с по
Ethernet в ПК

LED

LINK

D2

D3

PC
POWER

PARITY2 SVALM

SYSEMG

LED8 LED4

LED7 LED3

LED6 LED2

LED5 LED1

Сигнал тревоги (красный)

См. следующую страницу.

Состояние (зеленый)
LED1 -- LED4 : Состояние ЧПУ
LED5 -- LED8 : Состояние ПК

D Индикация
светодиода
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(1) Изменения в индикации СД состояния (зеленого) при
включении питания (состояние ЧПУ: Зеленый светодиод)

Ном. СД состояния
1.2.3.4

Состояние

1 jjjj Питание не подается

2 JJJJ Начальное состояние непосредственно после
включения питания; идет начальная загрузка.

3 jJJJ Запущена активация системы.

4 JjJJ Ожидание установки в системе
идентификационных данных для каждого
процессора.

5 jjJJ В системе установлены идентификационные
данные для каждого процессора.

6 JJjJ Шина FANUC инициализирована.

7 jJjJ PMC инициализирован.

8 JjjJ Установлена информация о конфигурации
оборудования каждой печатной платы в системе.

9 jjjJ Цепная схемаPMC инициализирована.

10 jJJj Ожидание инициализации цифровой
сервосистемы.

11 JJJj Цифровая сервосистема инициализирована.

12 Jjjj Инициализация завершена, идет выполнение
обычной операции.

J: Вкл. j: Выкл.

(2) Изменения в индикации СД состояния (зеленого) при
включении питания (состояние ПК: Зеленый светодиод)

Ном. СД состояния
(LED 5 - 8)
5.6.7.8

Состояние

1 jjjj Питание не подается.

2 JJJJ Начальное состояние непосредственно после
включения питания.

3 JJJj Инициализируется интерфейс ЧПУ --ПК.

4 JJjJ Ожидание начальной загрузки ПК.

5 JJjj Экран ЧПУ отображается на ПК.

6 Jjjj Функционирует должным образом после
успешного запуска.

J: Вкл. j: Выкл.
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(3) Индикация светодиода сигнала тревоги (красного) при
возникновении сигнала тревоги системы
Когда загорается какой-либо из этих светодиодов сигналов
тревоги, то это может означать возможную неисправность
оборудования.

СД
сигнала
тревоги

Значение

SVALM Сигнал тревоги сервосистемы

SYSEMG Загорается при возникновении сигнала тревоги системы.
Оборудование обнаружило неисправность в системе.

SYSFAIL Загорается при возникновении сигнала тревоги системы.
Используется программным обеспечением для остановки
системы. Загорается при выполнении начальной загрузки.

PARITY1 Сигнал тревоги четности СОЗУ

PARITY2 Сиг. тревоги, связанный с четностью в общем ОЗУ для ЧПУ/ПК.

(4) Индикация СД состояния (красного) при возникновении
ошибки (состояние ПК: Зеленый светодиод)

СД состояния
(LED 5 - 8)
5.6.7.8

Состояние

jJjj Сигнал тревоги, связанный с четностью в общем ОЗУ для
ЧПУ/ПК.

J: Вкл. j: Выкл.

(5) PCPOWER(зеленыйсветодиод) загорается,когдаккартеCE
подается питание (включая время резервного питания).

Для оборудования с ЖК-дисплеем, последовательность запус-
ка, используемую во время вкл. питания можно изменить с
помощью поворотного переключателя на материнской плате.

Установка с
помощью

поворотного
переключателя

Содержание

0 Установка для техобслуживания.
Меню запуска отображается.Можно запустить начальную
загрузку и IPL c ПК.

1 Установка для обычной операции.
Меню запуска не отображается.
Невозможно запустить начальную загрузку и IPL c ПК.

2 Установка для техобслуживания.
Обычно это положение не используется.

7 Установка для техобслуживания.
Меню пуска отображается при нажатии клавиш панели
ручного ввода данных <6> и <7>.
Можно запустить начальную загрузку или IPL c ПК.

Информацию о начальной загрузке и операциях IPL, когда
поворотный переключатель установлен на 0, смотрите в При-
ложении ”ТЕХОБСЛУЖИВАНИЕ РАЗОМКНУТОГО ЧПУ
(НАЧАЛЬНАЯ ЗАГРУЗКА И IPL)”.

D Установка с помощью
поворотного
переключателя
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Место расположения поворотного переключателя (ЧПУ с
ЖК-дисплеем)

Задняя часть устройства

Поворотный переключатель

RESERVE (незамкнутый)
Убедитесь, что данные закорачивающие штепсели извлечены.
(Для некоторых плат штыри для этих закорачивающих штепселей не
устанавливаются).

TMIL1 (замкнутый)
Убедитесь, что данные
закорачивающие штепсели
вставлены.

Материнская
плата

D Установка закорачива-
ющего штепселя
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Конфигурация карты СЕ отличается от конфигурации других
печатных плат.
Объединяются карты СЕ 1 и 2, и присоединяется компактная
флэш-карта.

Компактная флэш--карта
КартаCE1 КартаCE 2 Прокладка

Разъем

Компактная
флэш--карта

Карта СЕ
Сторона карты СЕ 1

Карта СЕ
Вид сбоку

Карта СЕ
Сторона карты СЕ 2

Оборудование Шнур Комментарии

Карта CE 1 A20B--3300--0330 10.4”ЖК--дисплей

КартаCE 2 A20B--3300--0320

Компактная
флэш--карта

A87L--0001--0173#032MBA 32Мб
флэш--карта

A87L--0001--0173#048MBA 48Мб

A87L--0001--0173#064MB 64Мб

A87L--0001--0173#096MB 96Мб

Прокладка A98L--0005--0208

3.5
КАРТА СЕ

D Конфигурация карты
СЕ
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ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ
Данную операцию по замене может выполнять только
тот персонал, который прошел соответствующую
подготовку по безопасности и техническому обслу--
живанию.
При снятии платы при открытом шкафе соблюдайте
осторожность и не прикасайтесь к участку с цепями
высокогонапряжения (суказанием ,предупрежда--
ющем об электрошоке, и закрытому защитным
покрытием для предотвращения поражения электро--
током). При касании данного участка при снятом
защитном покрытии вы получите удар электро током.

ОСТОРОЖНО
Перед операцией замены создайте резервную копию
содержимого (такого как параметры и программы)
памяти СОЗУ устройства ЧПУ. В противном случае,
содержимое памяти СОЗУ может быть потеряно во
время замены.

(1)Выверните четыре винта, скрепляющие корпус и выньте
корпус. В это время не отсоединяйте кабели для вентилятора
и батареи.

3.6
УСТАНОВКА И СНЯТИЕ
ДОПОЛНИТЕЛЬНЫХ
ПЛАТ

3.6.1
Установка и снятие
материнской платы
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(2)Выверните три винта, скрепляющие блок питания и извле-
ките блок. Отсоедините кабели от PCMCIA2 (разъем для
интерфейса РCMCIA), CN8 (разъем для интерфейса
видеосигнала) и CN2 (разъем для дисплейных клавиш),
расположенные на материнской плате. Если присоединена
сенсорная панель, отсоедините также TP1 (разъем для сен-
сорной панели). Выньте винты, cкрепляющие материнскую
плату.ТаккакразъемCN3(разъемдляподсоединенияинвер-
тора)непосредственно контактирует с материнской платой и
с печатной платой инвертора, снимите материнскую плату,
выдвинув ее вниз.

Место расположения винтового отверстия

Блок питания

CN2

Материнская плата
PCMCIA2

CN8CN3

(3)Чтобы установить материнскую плату, следует выполнить
действия, противоположные шагам 1) и 2).
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Карта CE

Материнская плата

Снимите карты СЕ с материнской платы. (Выньте эти карты из
штепсельного разъема на материнской плате с подсоединен-
ными картами CE 1 и CE 2).

S НасторонеB(накоторойрасполагаетсяштепсельныйразъем
для подсоединения материнской платы) установлены карта
CE 1 и компактная флэш-карта. Так как компактная
флэш-карта крепится скобой,проверните скобу вверх,чтобы
ее разомкнуть. Снимите скобу и поверните защелку, так,
чтобы можно было извлечь компактную флэш-карту.

Компактная флэш--карта

Карта СЕ 1
(Сторона В)

Защелка
Повернуть внутрь.

Скоба
Повернуть вверх.

3.6.2
Установка и снятие
карты СЕ

D Снятие карты СЕ

D Снятие компактной
флэш-карты
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S На стороне A установлена карта CE 2. Нажмите на обе
стороны защелки каждойпрокладки, соединяющей картуCE
1 и 2, чтобы разомкнуть защелку, затем извлеките карту СЕ 1.

Выньте карту,
нажав на обе
стороны защелки.

Карта СЕ 2
(Сторона А)

Карта СЕ
(Сторона карты СЕ 2)

Прокладка

Выньте прокладку, нажав на обе стороны защелки.

Выньте прокладку,
нажав на обе
стороны защелки.

Прокладка

Карта СЕ 1
(Сторона А)

D Отсоединение карты
СЕ 1 от карты CE 2

D Снятие прокладок
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На стороне B (на которой расположен разъем для соединения с
материнской платой) вставьте прокладку в соответствующее
отверстие.Нажимайте на прокладку, пока защелка на стороне А
полностью не разомкнется.

Чтобы установить остальные детали, выполняйте действия,
противоположные шагам их снятия.

D Прикрепление
прокладок
(спецификация
прокладки:
A98L-0005-0208)

D Установка остальных
деталей
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Печатные платы

Название Номер чертежа

Материнская плата 160is A20B--8100--0790

180is A20B--8100--0791

210is (SA1) A20B--8100--0794

210is (SB7) A20B--8100--0795

Карта CE Карта1 CE A20B--3300--0330

КартаCE 2 A20B--3300--0320

Блок питания A20B--8100--0720

Печатная плата инвертора A20B--8001--0920

Печатная плата резервного устройства A20B--2100--0820

Устройства

Название Номер чертежа

ЖК дисплей
(10.4”ЖК--дисплей)

Дисплейные
клавиши

Сенсорная
панель

○ × A02B--0281--D505

× ○ A02B--0281--D506

○ ○ A02B--0281--D507

Корпус Без слотов A02B--0281--C600

2 слота A02B--0281--C602

3 слота A02B--0281--C603

4 слота A02B--0281--C604

Клавиатура с полным набором клавиш FA A02B--0281--C130#E

Другое

Название Номер чертежа

Компактная флэш--
карта

32Мб A87L--0001--0173#32MBA
карта

48Мб A87L--0001--0173#48MBA

64Мб A87L--0001--0173#64MB

96Мб A87L--0001--0173#96MB

Кабель для резервного устройства A02B--0281--K801

Кабель для клавиатуры с полным набором клавиш
FA

A02B--0281--K802

3.7
СПИСОК УСТРОЙСТВ И
ПЕЧАТНЫХ ПЛАТ
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ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ
Перед заменой плавкого предохранителя устраните
причину, по которой он перегорел.
Данную операцию по замене может выполнять только
тот персонал, которыйпрошел соответствующуюпод--
готовку по безопасности и техобслуживанию.
При снятии платы при открытом шкафе соблюдайте
осторожность и не прикасайтесь к участку с цепями
высокого напряжения (с указанием , предупреж--
дающем об электрошоке, и закрытому защитным
покрытием для предотвращения поражения электро--
током). При касании данного участка при снятом
защитном покрытии вы получите удар электротоком.

A02B-0236-K101

Задняя часть устройства

Плавкий предохранитель

3.8
ЗАМЕНА ПЛАВКОГО
ПРЕДОХРАНИТЕЛЯ НА
УСТРОЙСТВАХ

D Номер плавкого
предохранителя для
размещения заказа

D Место расположения
плавкого
предохранителя



3. ОБОРУДОВАНИЕ С ЖК--ДИСПЛЕЕМ СЕРИИ is B--63525RU/02

266

Смотрите информацию о замене батареи в разделе 2.8,
”ЗАМЕНА БАТАРЕИ”.

Устройство Количество
дополнительных

слотов

Номер для
размещения

заказа

Требуемое
количество

ЧПУ с
ЖК--дисплеем

Без дополнительных
слотов

A02B--0236--K120 2

Дополнительный

слот 2

A02B--0236--K121 2

Дополнительный A02B--0236--K121 2

слот 3
A02B--0236--K122 2

Дополнительный

слот 4

A02B--0236--K121 4

Смотрите информацию о замене мотора вентилятора в разделе
2.9, ”ЗАМЕНА ВЕНТИЛЯТОРА”.

3.9
ЗАМЕНА БАТАРЕИ

3.10
ЗАМЕНАМОТОРА
ВЕНТИЛЯТОРА

D Номер мотора
вентилятора для
размещения заказа

D Способ замены
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Лампу подсветкиЖК-дисплея дляЧПУ сЖК-дисплеем серии is
заменить нельзя.

Для ЖК-дисплея с сенсорной панелью поверхность сенсорной
панели имеет специальное защитное покрытие. Когда на этом
защитном покрытии возникают трещины и загрязнения,
затрудняющие считывание с экрана, это покрытие следует
заменить. Подготовьте следующие элементы.

Элемент Номер для
размещения

заказа

Защитное
покрытие для
сенсорной

10.4”ЖК--дисплей (с сенсорной
панелью и дисплейными клавишами)

A02B--0236--K110

сенсорной
панели 10.4”ЖК--дисплей (с сенсорной

панелью)
A02B--0236--K130

Смотрите раздел 5.4.

3.11
ЗАМЕНА ЛАМПЫ
ПОДСВЕТКИ
ЖК-ДИСПЛЕЯ

3.12
ЗАМЕНА ЗАЩИТНОГО
ПОКРЫТИЯ
СЕНСОРНОЙ ПАНЕЛИ

D Способ замены
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Устройство Номер для размещения заказа

Печатная плата устройства резервного
питания

A20B--2100--0820

Кабель для устройства резервного
питания

A02B--0281--K801

CN9

Печатная плата
устройства
резервного
питания

Вид спереди

Название
разъема

Функция

CN9 Подает резервное питание (интерфейс главной печатной
платы)

Когда светодиод (LEDP) загорается на главной печатной плате,
не прикасайтесь к каким-либо деталям основного устройства и
устройства резервного питания. FS160is/FS180is/FS210is функ-
ционирует еще около 12 секунд после отключения питания от
сети.

3.13
УСТРОЙСТВО
РЕЗЕРВНОГО
ПИТАНИЯ
D Спецификации

D Места расположения
разъемов
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4 ОБОРУДОВАНИЕ АВТОНОМНОГО ТИПА СЕРИИ i

В данной главе описываются печатные платы в блоке
управления ЧПУ серии i автономного типа и соответствующие
функции, установленные на печатную плату. В данной главе
также описывается порядок замены расходных материалов.
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ЖК-ДИСПЛЕЯ 349. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
4.13 ТЕПЛООБРАЗОВАНИЕ В УСТРОЙСТВАХ 351. .
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ЖК--дисплей Устройство ручного ввода данных

Блок управления
Модуль
сервоусилителя/
модуль усилителя
шпинделя

Сервомотор/
мотор шпинделя

Модуль распределенного ввода--вывода, устройство
ввода--вывода МОДЕЛЬ--А и т.д.

Канал связи
ввода--вывода

Пульт оператора станка,
магнитная цепь питания и т.д.

4.1
КОНФИГУРАЦИЯ
ОБОРУДОВАНИЯ
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4.2
ОБЗОР
ОБОРУДОВАНИЯ

4.2.1
Серия 16i/160i/160is
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Место установки дополнительной платы зависит от типа платы, как показано ниже:
Дополнительная плата, обозначенная *1, соответствует дополнительному слоту 2.
Дополнительная плата, обозначенная *2, соответствует дополнительному слоту 3.
Дополнительная плата, обозначенная *3, соответствует мини слоту (любого слота).

RISC--плата (ТолькоM--серия) (*1)

Ф--ция высокоточного контурного упр--ния

Плата вспомогательного ЦП (*2)
Плата вспомогательного ЦП для
двухконтурного управления
⋅ 2--осное -- 8--осное управление
⋅ Интерфейс шпинделя
⋅ Аналоговый выход

Плата сервера данных (*1)

Функция сервера данных (АTA--карта)

RISC + плата сервера данных
(ТолькоM--серия) (*1)

Ф--ция высокоточного контурного упр--ния

Функция сервера данных (АTA--карта)

Плата последовательного соединения (*3)

Удаленный буфер/групповое ЧПУ1/ЧПУ2

Плата Ethernet (*3)

Интерфейс Ethernet

ПлатаPMC C (*3)

Функция С для PMC

Плата Super CAPi T (Только Т--серия) (*3)

Графический диалог

Плата интерфейса HSSB (*3)

Высокоскоростной
последовательный интерфейс шины

Плата канала ввода--вывода II (*3)

Интерфейс канала ввода--вывода II.

Плата интерфейса DeviceNet (*3)

Интерфейс DeviceNet

Плата PROFIBUS (*3)

Функция PROFIBUS

ПлатаFL--net (*3)

Функция FL--net

Плата главного ЦП

ЦП для управления ЧПУ
⋅ Питание
⋅ 2--осное -- 8--осное управление
⋅ Интерфейс шпинделя
⋅ Канал ввода--вывода
⋅ PMC--SB7
⋅ Аналоговый вывод (дополнительно)
⋅ Высокоскоростной DI
⋅ RS--232C x 2
⋅ Интерфейс карты памяти
⋅ Интерфейс отображения
⋅ Ethernet

Установлено в слот 1

Базовая система

Дополнительно

Дополнительные
мини--слоты

шкаф с 1 слотом или
шкаф с 3 слотами
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Место установки дополнит. платы зависит от типа платы, как показано ниже:
Дополнительная плата, обозначенная *1, соответствует дополнительному слоту 2.
Дополнительная плата, обозначенная *2, соответствует дополнительному слоту 3.
Дополнительная плата, обозначенная *3, соответствует мини слоту (любого слота).

RISC--плата (ТолькоM--серия) (*1)

Ф--ция высокоточного контурного упр--ния

Плата вспомогательного ЦП (*2)
Плата вспомогательного ЦП для
двухконтурного управления
⋅ 2--осное -- 6--осное управление
⋅ Интерфейс шпинделя
⋅ Аналоговый выход

Плата сервера данных (*1)

Функция сервера данных (АTA--карта)

RISC + плата сервера данных
(ТолькоM--серия) (*1)

Ф--ция высокоточного контурного упр--ния

Функция сервера данных (АTA--карта)

Плата последовательного соединения (*3)

Удаленный буфер/групповое ЧПУ1/ЧПУ2

Плата Ethernet (*3)

Интерфейс Ethernet

ПлатаPMC C (*3)

Функция С для PMC

Плата Sуmbol CAPi T (Только Т--серия) (*3)

Графический диалог

Плата интерфейса HSSB (*3)

Высокоскоростной
последовательный интерфейс шины

Плата канала ввода--вывода II (*3)

Интерфейс канала ввода--вывода II.

Плата интерфейса DeviceNet (*3)

Интерфейс DeviceNet

Плата PROFIBUS (*3)

Функция PROFIBUS

ПлатаFL--net (*3)

Функция FL--net

Плата главного ЦП

ЦП для управления ЧПУ
⋅ Питание
⋅ 2--осное -- 6--осное управление
⋅ Интерфейс шпинделя
⋅ Канал ввода--вывода
⋅ PMC--SB7
⋅ Аналоговый вывод (дополнительно)
⋅ Высокоскоростной DI
⋅ RS--232C x 2
⋅ Интерфейс карты памяти
⋅ Интерфейс отображения
⋅ Ethernet

Установлено в слот 1

Базовая система

Дополнительно

Дополнительные
мини--слоты

шкаф с 1 слотом или
шкаф с 3 слотами

4.2.2
Серия 18i/180i/180is
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Эти дополнительные платы устанавливаются в мини--слоты (любого слота).

Дополнительные
мини--слоты

Плата главного ЦП

ЦП для управления ЧПУ
⋅ Питание
⋅ 2--осное -- 4--осное управление
⋅ Интерфейс шпинделя
⋅ Канал ввода--вывода
⋅ PMC--SB7
⋅ Аналоговый вывод (дополнительно)
⋅ Высокоскоростной DI
⋅ RS--232C x 2
⋅ Интерфейс карты памяти
⋅ Интерфейс отображения
⋅ Ethernet

Установлено в слот 1

Базовая система

Плата CPMC

Функция С для PMC

Плата интерфейса HSSB

Высокоскоростной
последовательный интерфейс шины

Плата канала ввода--вывода II.

Интерфейс канала ввода--вывода II.

Плата интерфейса DeviceNet

Интерфейс DeviceNet

Плата PROFIBUS

Функция PROFIBUS

Плата FL--net

Функция FL--net

Шкаф с 1 слотом

Плата последовательного соединения

Удаленный буфер/групповое ЧПУ1/ ЧПУ2

4.2.3
Серия 21i/210i/210is
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4.3
ОБЩАЯ СХЕМА
СОЕДИНЕНИЙ
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Блок управления автономного типа

24V--IN(CP1)

LCD(COP20A)

R232--2(JD5B)

A--OUT&HDI(JA40)

Канал ввода-
вывода (JD44A)

ЖК-дисплей

JA3

CPD1

CPD1

JD1A

JD1A

JD1B

JD1B

24VDC

24VDC

24VDC

R232--1(JD5A)

JD1A

JD1B

LINK(JD45)

SPDL&POS(JA41)

FSSB(COP10A--1)

200VAC
200VAC

MCC

SVM

SVM

SVM

SVM

SPM

TB1 CX2A JX1A

TB1 CX2B JX1B

TB1 CX2B JX1B

CX1A TB1 CX2A JX1A

CX1B TB1 JX1B

COP10B

JA7A
JA7B

COP10A

COP10B

COP10A

CP11A

COP10B

COP10A

JF1

JY2

TB2

TB2

CX4
CX3CX1A TB2

24VDC JF101

JF102

JF103

JF104

JA4A

COP10B

COP10B

COP10A

COP10A

PSM

CNF1

SV--CHK(CA69A)

Устройство ввода-вывода RS-232C

Устройство ввода-вывода RS-232C

24V--OUT(CP2)

Главная плата

Устройство
MDICOP20B

CP1A

CP1B

CA55

CK2

CK1

Мощность 24 В постоянного тока

Для устройства ввода-вывода и т.д.

Волоконно-
оптический кабель

(Сенсорная панель)
Карта памяти

Аналоговый выход для привода инструмента

Ввод высокоскоростного пропуска

Ручной импульсный генератор

Сервомотор
Съемный
ЖК-дисплей/уст-во
руч. ввода данных

Шифратор положения

Устройство ручного
ввода данных

Прерыватель

Реактор AC

Плата распр.
ввода-выв.

Пульт
оператора

Электро-
магнитный
шкаф

Плата распр.
вв.-выв.,ус-во
вв.-выв. и т.д.

β усилитель с
каналом
ввода-вывода

Прерыватель

Карта
сервосистемы

Для второго шпинделя

Волоконно-
оптический кабель

Мотор последовательно
шпинделя

Сервомотор для оси -1

Сервомотор для оси -2

Сервомотор для оси -3

Сервомотор для оси -4

До 4 - 8 осей, в зависимости от модели (На данном рис. усилитель для 1 оси.)

Интерфейс автономного датчика 1

Интерфейс
автономного датчика 2

(Нельзя использовать в 21i/210i)

Плата проверки сервосистемы

Линейная шкала, ось 1

Линейная шкала, ось 2

Линейная шкала, ось 3

Линейная шкала, ось 4

Батарея для абсол.шкалы

(Рекомендуется только при использовании абсолютной шкалы)

С
ло
т
1

FSSB(COP10A--2)

ETHERNET(CD38A)

Ethernet

Шифратор положения
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Блок управления автономного типа

Карта ATA

Ethernet

Плата проверки сервосистемы

{

Аналоговый выход для привода инструмента

SVM

SVM

SVM

SPM

PSM

Мотор шпинделя

Сервомотор
для вспомогат.
оси 1

(До 6 -- 8 осей, в зависимости от модели)

Для второго шпинделя

Шифратор
положения

Шифратор
положения

COP10B

COP10A

A--OUT(JA40)

SPDL&POS(JA41)

Карта
сервосистемы

FSSB(COP10A--1)

SV--CHK(CA69B)

COP10B

COP10A

COP10B

COP10A

SVMCOP10B

COP10A

Устройство ввода--вывода RS--232--С (при использовании платы
удаленного буфера или платы группового ЧПУ2)R232--3

Устройство ввода--вывода RS--422 (при использовании платы
удаленного буфера или платы группового ЧПУ2)

R422--1

Волоконно--опти--
ческий кабель(*)

Ethernet

Плата HSSB

ПЭВМHSSB(COP70)

Волоконно--оптический кабель

(CD38M)

(CD38L)

Плата сервера данных
(нельзя использ. в
21i/210i/210is)

Плата вспомогат. ЦП
(нельзя использ. в
21i/210i/210is)

Ethernet (нельзя
использовать в
21i/210i/210is)

Плата последоват. соед.
Плата удален. буфера
Плата груп. ЧПУ1
Плата груп. ЧПУ2

С
ло
т
3

С
ло
т
2

М
и
н
и
--с
ло
т

М
и
н
и
--с
ло
т

М
и
н
и
--с
ло
т

FSSB(COP10A--2)

Сервомотор
для вспомогат.
оси 2

Сервомотор
для вспомогат.
оси 3

Сервомотор
для вспомогат.
оси 4
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Когда используется
дополнительная плата

М
и
н
и
--с
ло
т

М
и
н
и
--с
ло
т

М
и
н
и
--с
ло
т

М
и
н
и
--с
ло
т

М
и
н
и
--с
ло
т

Плата канала ввода
вывода II

Плата DeviceNet

Плата PROFI--
BUS(ведущая)

Плата PROFI--
BUS(подчиненная)

Плата FL--net

Для другого устройства

Для другого устройства

Для другого устройства

Для другого устройства

Для другого устройства
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Для устройства отображения ЧПУ серии is на устройстве необходимо дополнительное
соединение, как показано ниже.

DC24V--IN(CP1)

Дисплейная
клавиша

(CK2)

Резервное
питание
(CA75)

Ethernet в ПК
(CD38S)

ПК
RS--232--C USB(JD48)

Кабель для
дисплейных
клавиш

Блок питания24VDC

Устройство
резервного
питания

Концентратор и т.д.

Устройство ввода--вывода RS--232--C

Печатающее устройство с клавиатурой USB

Устройство
ручного ввода

данных,
предназначенное

для ПК



4. ОБОРУДОВАНИЕ АВТОНОМНОГО ТИПА СЕРИИ i B--63525RU/02

280

Оборудование Код

Плата главного ЦП серии 16i/160i/160is A16B--3200--0420

Плата главного ЦП серии 18i/180i/180is A16B--3200--0421

Плата главного ЦП серии 21i/210i/210is A16B--3200--0425

4.4
КОНФИГУРАЦИЯ
РАЗЪЕМОВ И КАРТ
ПЕЧАТНЫХ ПЛАТ

4.4.1
Плата главного ЦП
серии 16i/18i/21i/
160i/180i/210i/160is/
180is/ 210is

D Спецификации
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JD5A: Последовательный портRS232C

JD5B: Последовательный портRS232C

JD1A: Канал связи ввода--вывода

JA40: Аналоговый выход/высокоскор. DI

JA41: Послед.шпиндель/шифратор полож.

JD45: КАНАЛ СВЯЗИ ЭЛТ/руч. ввода данных

Светодиоды

CP1(правый): ВВОД 24VDC
CP2(левый): ВЫВОД 24VDC

STATUS: 7--сегментный светодиод

MTSW: Поворотный переключатель

COP20A : Подсоединение к ЖК--дисплею

COP10A--1:FSSB

CA69A: Проверка сервосистемы

КлеммаSG

Отсек для батарей

CNM1B: Плата памяти

PSW: Нажимной переключатель

FUSE: СД обнаружения перегорания плавкого
предохранителя

BAT1: Батарея

MAIN

CD38A:Ethernet

COP10A--2:FSSB

7-сегментный светодиод (STATUS ): Используется для операцийпо установке и техобслу-
живанию, в сочетании с поворотным переклю-
чателем MTSW и нажимным переключателем PSW,
описанными ниже.

Поворотный переключательMTSW: Этот поворотный переключатель используется для
операций по установке и техобслуживанию в соче-
тании с 7-сегментным светодиодом (STATUS) и
нажимным переключателем PSW.

Нажимной переключатель PSW: Этот нажимной переключатель используется для
операций по установке и техобслуживанию в
сочетании с 7-сегментным светодиодом (STATUS )и
с поворотным переключателемMTSW.

D Места расположения
разъемов,
светодиодов и т.д.
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(3) Плата осевого
управления

(6)Модуль ППЗУ/СОЗУ

(5)Модуль аналогового
шпинделя

(4) Блок питания

(1) Карта ЦП

(2) Плата управления
изображением

D Места установки карт
и модулей DIMM
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Оборудование Код Функция Комментарии

(1) Карта ЦП A20B--3300--0310 ДОЗУ 16Mб
Для серии 16i/18i/160i/180i/
160is/180is

A20B--3300--0311 ДОЗУ 32Mб
Для серии 16i/18i/160i/180i/
160is/180is

A20B--3300--0291 ДОЗУ 16Mб
Для серии 21i/210i/210is

A20B--3300--0290 ДОЗУ 32Mб
Для серии 21i/210i/210is

A20B--3300--0312 ДОЗУ 16Mб
Для серии 21i/210i/210is

Когда встроенная Ethernet
используется в серии
21i/210i/210is

A20B--3300--0313 ДОЗУ 32Mб
Для серии 21i/210i/210is

21i/210i/210is

(2) Плата
управленияизобр
ажением

A20B--3300--0340 ЖК--дисплей/устройство
ручного ввода данных
Встроенная ethernet

A20B--3300--0360 Канал передачи
отображения
Встроенная ethernet

A20B--3300--0362 Ручной ввод данных
Встроенная ethernet

A20B--3300--0364 Без устройства отображения
Встроенная ethernet

A20B--3300--0341 ЖК--дисплей/устройство
ручного ввода данных

Когда встроенная Ethernet не
используется в серии
21i/210i/210is

A20B--3300--0361 Канал передачи
отображения

21i/210i/210is

A20B--3300--0363 Ручной ввод данных
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КомментарииФункцияКодОборудование

(3) Плата осевого
управления

A20B--3300--0033 Осевое управление --2 оси Программное обеспечение
для сервосистемыуправления

A20B--3300--0032 Осевое управление --4 оси

для сервосистемы
Серия 9090
(21i)

A20B--3300--0243 Осевое управление --2 оси Программное обеспечение
для сервосистемы

A20B--3300--0242 Осевое управление --4 оси
для сервосистемы
Серия 90В0

A20B--3300--0241 Осевое управление --6 осей

Серия 90В0

A20B--3300--0240 Осевое управление --8 оси

A20B--3300--0248 Осевое управление --4 оси Программное обеспечение
для сервосистемы

A20B--3300--0245 Осевое управление --6 осей
для сервосистемы
Серия 90B0

A20B--3300--0244 Осевое управление --8 оси (Высокоскоростной HRV)

A20B--3300--0246 Осевое управление в
режиме обучения

Программное обеспечение
для сервосистемы
Серия 90B3/90B7

A20B--3300--0247 Осевое управление в
режиме обучения

Программное обеспечение
для сервосистемы Серия
90В3/90B7
(Высокоскоростной HRV)

(4) Блок питания A20B--8100--0851

(5) Модуль
аналогового
шпинделя

A20B--3900--0170 Шифратор положения для
аналогового шпинделя

(6) Модуль ППЗУ/
СОЗУ

A20B--3900--0160 ППЗУ 16Мб
СОЗУ 1Мб

ППЗУ содержит различные
продукты программного
обеспечения системы

A20B--3900--0161 ППЗУ 16Мб
СОЗУ 2Мб

обеспечения системы
управления. СОЗУ
поддерживается с помощью

A20B--3900--0162 ППЗУ 16Мб
СОЗУ 3Мб

поддерживается с помощью
батареи резервного питания.

A20B--3900--0163 ППЗУ 32Мб
СОЗУ 1Мб

A20B--3900--0164 ППЗУ 32Мб
СОЗУ 2Мб

A20B--3900--0165 ППЗУ 32Мб
СОЗУ 3Мб

A20B--3900--0180 ППЗУ 16Мб
СОЗУ 256КБ

A20B--3900--0181 ППЗУ 16Мб
СОЗУ 512КБ

A20B--3900--0182 ППЗУ 32Мб
СОЗУ 256КБ

A20B--3900--0183 ППЗУ 32Мб
СОЗУ 512КБ



B--63525RU/02 4. ОБОРУДОВАНИЕ АВТОНОМНОГО ТИПА СЕРИИ i

285

D СД обнаружения перегорания плавкого предохранителя

FUSE (Красный) Загорается при перегорании плавкого
предохранителя.

D Изменение состояния СД при вкл. питания j: Вык. J: Вкл.

7-сегмен-
тный СД

СОСТОЯ-
НИЕ

Состояние

Не
загорается

jjjj Питание отключено

8 JJJ ЦП не активируется после включения питания

F Загрузка системы ЧПУ запущена с помощью
начальной загрузки

9 jJJJ Пуск системы ЧПУ и инициализация ОЗУ
завершены

8 JjJJ Ожидание установки идентификационных данных
системного процессора

7 jjJJ Установка идентфикационных данных системного
процессора завершена
Инициализация схемы индикации завершена

6 JJjJ Инициализация шины FANUC завершена

5 jJjJ Загрузка из флэш--памяти завершена
Инициализация PMC завершена
Экран серии и выпуска отображен

4 JjjJ Установка информации о конфигурации
оборудования каждой печатной платы в системе
завершена.

3 jjjJ Инициализация цепной схемы PMC завершена

2 jJJj Ожидание инициализации цифровой
сервосистемы и шпинделя.

1 JJJj Инициализация цифровой сервосистемы и
шпинделя завершена.

0 Jjjj Инициализация завершена, нормальное рабочее
состояние.

D Индикация СД во время запуска автоматической операции
В то время как при запуске автоматической операции сигнал
STL (F0.5) удерживается на 1, 7-сегментный светодиод
циклически отображает следующие комбинации:

D Индикация светодиода при возникновении сигнала тревоги,
относящегося к батареи

ALARMJjj Слабое напряжение батареи резервного
питания СОЗУ.

D Индикация
светодиода
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D Индикация светодиода при возникновении сигнала тревоги,
относящегося к системе j: Вык. J: Вкл. l:Мигание

(если используется карта ЦП A20B-3300-031X)

ALARMjJj Сбой в системе. Программное обеспечение
обнаружило ошибку и остановило систему.

ALARMJJj На локальной шине в плате главного ЦП возникла
ошибка.

ALARMjjJ Аварийное состояние системы. Оборудование
обнаружило ошибку.

ALARMJlJ Обнаружен разрыв в волоконно--
оптическом кабеле между ЧПУ и
ЖК--дисплеем.
Или печатная плата в ЖК--дисплее
неисправна.
При возникновении разрыва точка
7--сегментного СД также загорается.
При возникновении разъединения
мигает изображение на ЖК--дисплее.

ALARMjJJ Обнаружена ошибка четности СОЗУ или ошибка
ECC СОЗУ.

ALARMJJJ Обнаружена четность ДОЗУ.

ALARMlll В главном ЦП возникла ошибка шины.

(Если используется карта ЦП A20B-3300-029X)

ALARMjJj Сбой в системе. Программное обеспечение
обнаружило ошибку и остановило систему.

ALARMJJj На локальной шине в плате главного ЦП возникла
ошибка.
Или в главном ЦП возникла ошибка шины.
Или была обнаружена ошибка четности ДОЗУ.

ALARMjjJ Аварийное состояние системы. Оборудование
обнаружило ошибку.
Или в главном ЦП возникла ошибка шины.
Или была обнаружена ошибка четности ДОЗУ.

ALARMJjJ Обнаружен разрыв в волоконно--
оптическом кабеле между ЧПУ и
ЖК--дисплеем.
Или печатная плата в ЖК--дисплее
неисправна.
При возникновении разрыва точка
7--сегментного СД также загорается.
При возникновении разъединения
мигает индикация ЖК--дисплея.

ALARMjJJ Обнаружена ошибка четности СОЗУ или ошибка
ECC СОЗУ.

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Если возникает какой--либо сигнал тревоги системы,

то это может означать, что оборудование неисправно.
2 Если обнаружен разрыв в волоконно--оптическом

кабеле между ЧПУ и ЖК--дисплеем при включении
питания, СД сигнала тревоги (ALARM) поочередно
отображают эти комбинации:JjJ→jJj
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D Индикация 7-сегментного светодиода при возникновении
сигнала тревоги системы Если возникает сигнал тревоги
системы, начинает мигать номер, соответствующий номеру
сигнала тревоги системы, как показано ниже.

7-сегмент-
ный СД

Номер
сигнала
тревоги
системы

Тип сигнала тревоги системы

0 от 900 до 909 Сигнал тревоги о четности ПЗУ.
Четность системы ПЗУ, сохраненная в ППЗУ.

1 от 910 до 919 Сигнал тревоги о четности СОЗУ или ДОЗУ

2 от 920 до 929 Сигнал тревоги сервосистемы

3 от 930 до 949 Прерывание ЦП или ошибка ECC СОЗУ

5 от 950 до 959 Сигнал тревоги системы РМС

7 от 970 до 979 Ошибка шины или немаскируемое прерывание

8 Другие Другие сигналы тревоги системы

ПРИМЕЧАНИЕ
Если возникает какой--либо сигнал тревоги системы,
то это может означать, что оборудование неисправно.
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Оборудование Код

Плата вспомогательного ЦП A16B--2203--0751

Индикация светодиода

JA40--2: Аналоговый вывод

JA41--2: Последовательный
шпиндель/шифратор полож.

CA69B: Проверка сервосистемыCOP10A--2: FSSB2

COP10A--1: FSSB2

4.4.2
Плата вспомогатель-
ного ЦП

D Спецификации

D Места расположения
разъемов,
светодиодов и т.д.
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(1) Карта ЦП

(2) Карта осевого
управления

Оборудование Код Функция Комментарии

(1) Карта ЦП A20B--3300--0310 ДОЗУ 16Mб

A20B--3300--0311 ДОЗУ 32Mб

(2) Карта осевого управления A20B--3300--0243 Осевое управление -- 2 оси Программное обеспечение
для сервосистемы

A20B--3300--0242 Осевое управление -- 4 оси
для сервосистемы
Серия 90В0

A20B--3300--0241 Осевое управление -- 6 осей

A20B--3300--0240 Осевое управление -- 8 оси

A20B--3300--0248 Осевое управление -- 4 оси Программное обеспечение
для сервосистемы

A20B--3300--0245 Осевое управление -- 6 осей
для сервосистемы
Серия 90B0
(Высокоскоростной HRV)

A20B--3300--0244 Осевое управление -- 8 оси
(Высокоскоростной HRV)

A20B--3300--0246 Осевое управление в режиме
обучения

Программное обеспечение
для сервосистемы
Серия 90B3/90B7

A20B--3300--0247 Осевое управление в режиме
обучения

Программное обеспечение
для сервосистемы Серия
90В3/90B7
(Высокоскоростной HRV)

D Места установки карт
и модуля DIMM
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D Индикация СД при включении питания j: Вык. J: Вкл.

STATUSjjjj Питание отключено

STATUSJJJj ЦП не активируется после включения питания

STATUSJjjj Инициализация завершена, выполняется обычная
работа

D Индикация светодиода при возникновении сигнала тревоги,
относящегося к системе j: Вык. J: Вкл. l:Мигание

ALARMjJj Сигнал тревоги сервосистемы

ALARMJjj Обнаружена ошибка четности ДОЗУ.

ALARMljj Во вспомогательном ЦП возникла ошибка шины.

ПРИМЕЧАНИЕ
Если возникает какой--либо сигнал тревоги системы,
то это может означать, что оборудование неисправно.

D Индикация
светодиода
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Функция RISC и функция сервера данных предусмотрены на
одной дополнительной панели. Если необходима только
функция RISC, используется плата RISC. Если необходима
только функция сервера данных, используется плата сервера
данных. Если необходимы две функции, используется плата
сервера данных + RISC.
Если используется функция сервера данных, адаптер
АТА-карты устанавливается на плату. Эта плата и адаптер
АТА-карты подсоединяются с помощью плоского кабеля.

Оборудование Код

RISC + плата сервера данных A16B--3200--0390

Плата RISC A16B--3200--0391

Плата сервера данных A16B--3200--0352

Карта ЦП A20B--3300--0102

Адаптер АTA--карты A20B--2100--0500

Адаптер АTA--карты

Плата RISC имеет
только эти светодиоды.

4.4.3
RISC-плата, плата
сервера данных,
RISC + плата сервера
данных

D Спецификации

D Места расположения
разъемов,
светодиодов и т.д.
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(1) Карта ЦП

Ном. Оборудование Код Функция Комментарии

(1) Карта ЦП A20B--3300--0102 Стандартный
тип

D Место установки карты
(Для карты RISC, платы
RISC+СЕРВЕРА
ДАННЫХ)



B--63525RU/02 4. ОБОРУДОВАНИЕ АВТОНОМНОГО ТИПА СЕРИИ i

295

Функция RISC использует зеленые светодиоды состояния
(STATUS) и красные светодиоды сигналов тревоги (ALARM) в
верхнейчастипереднейпанели.Красныесветодиодысостояния
также используются функцией сервера данных.

<1>Индикация СД состояния (загорелся зеленый светодиод)

СД сигнала
тревоги

Состояние

 jjjj Невключено питание.

 Jjjj Ожидание ЧПУ (1) (Проверьте, имеется ли в ЧПУ причина
возникновения сигнала тревоги).

jJjj Ошибка идентификационных данных модуля (Замените
печатную плату или ППЗУ).

JJjj Ожидание ЧПУ (5) (Проверьте, имеется ли в ЧПУ причина
возникновения сигнала тревоги).

jjJj Ошибка испытания ПЗУ (Замените печатную плату или ППЗУ).

JjJj Ожидание ЧПУ (3) (Проверьте, имеется ли в ЧПУ причина
возникновения сигнала тревоги).

JJJj Ошибка системы (Замените печатную плату или ППЗУ).

jjjJ Ошибка испытания ПЗУ (Замените печатную плату).

JjjJ Ожидание ЧПУ (2) (Проверьте, имеется ли в ЧПУ причина
возникновения сигнала тревоги).

jJjJ
Ошибка параметра (Замените печатную плату или ППЗУ).
(Только серия B437)

jjJJ
Ошибка испытания ДОЗУ/ожидание прерывания цикла
интерполяции (Замените печатную плату).

JjJJ
Ожидание ЧПУ (4) (Проверьте, имеется ли в ЧПУ причина
возникновения сигнала тревоги). (Только серия B451)

JJJJ Питание включено, но процессор еще не запущен.

J : ВКЛ. j : ВЫК.

<2>Индикация СД состояния (мигает зеленый светодиод)

СД сигнала
тревоги

Состояние

Ljjj Выполняется команда (установка в исходное положение)

jLLj Выполняется команда (предварительная обработка,
обработка данных распределения)

jjjL Ожидание команды

jLjL Ожидание ввода оператора ЧПУ

LLjL Идетвыполнение команды (изменение параметров)
(только серия В437)

jjLL Автоматическая операция еще не запущена. (Замените
печатную плату). (Только серия B451)

L :Мигание j: ВЫК.

D Индикация
светодиода функции
RISC
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<3>Индикация СД сигнала тревоги (красный светодиод)

СД сигнала
тревоги

Состояние

JjJ Блок питания для сердечника процессора на плате RISC
неисправен.

jjJ На карте ЦП возникла ошибка четности ДОЗУ.

JJj Аварийное состояние системы.

jJj (Зарезервировано)

J : ВКЛ. j : ВЫК.

ПРИМЕЧАНИЕ
Светодиоды отображают любую другую комбинацию,
если ошибка возникает в опции сервера данных.

Функция платы сервера данных использует четыре зеленых
светодиода состояния (STATUS) для отображения состояния и
красные светодиоды для отображения сигналов тревоги
(используемых также для функции RISC). Данная функция
использует другие зеленые светодиоды и один красный
светодиод для отображения состояния связи.

Для состояния RISC

Для RISC и сервера данных

Для состояния сервера данных

Для состояния связи

D Индикация
светодиода функции
сервера данных
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Изменение состояния светодиода при включении питания

Светодиод состояния f: Вык. F : Вкл. l: Мигание Z:
Безразличное состояние

Ном.
Индикация СД

(L1 - L4)
Состояние платы

1 ff
ff

Питание отключено

2 FF
FF

Первоначальное состояние непосредственно
после включения питания

3 fF
FF

Инициализация микропроцессора завершена

4 fF
fF

Загрузка аппаратно--программного обеспечения
завершена

5 fF
ff

Управление перешло в ОС

6 Ff
FF

ОСФАЗА 1

7 ff
FF

ОСФАЗА 2

8 Ff
fF

ОСФАЗА 3

9 ff
fF

ОСФАЗА 4

10 lf
ff

Активация завершена

Если плата активируется должным образом, светодиод
отображает комбинацию 10 и сохраняет данное состояние до
обнаружения ошибки.

Индикация СД при возникновении ошибки (STATUS L1 - L4)

Индикация светодиода (STATUS) поочередно бывает длитель-
ной и кратковременной. Длительная индикация продолжается
дольше, чем кратковременная.

Светодиод состояния f : Вык. F : Вкл.

Ном.

Индикация СД
(STATUS) Состояние платы Ethernet/платы

сервера данных
Ном.

ДЛИТ. КРАТК.
сервера данных

1
fF
ff

Ff
ff

Установка системы в
исходное состояние

2
fF
ff

ff
Ff

Неисправность,
вызванная данной
платой.

Проверка станка

3
fF
fF

Ff
ff

платой.

Сигнал тревоги о
четности ДОЗУ

4
fF
fF

ff
Ff

Неисправность,
вызванная другой
платой

Немаскируемое
прерывание другого
модуля
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ПРИМЕЧАНИЕ
Если возникает ошибка, обозначаемая повторя--
ющейся комбинацией длительной и кратковременной
индикации, которая не указана в таблице выше,
свяжитесь с представителями FANUC.

Индикация светодиода при возникновении ошибки (ALARM)

Светодиод состояния j: Вык. J : Вкл.

Ном.
Индикация СД

123
Состояние платы

1 jJJ Ошибка передачи данных микропроцессора.

2 JJJ Ошибка четности возникла в основной памяти.

ПРИМЕЧАНИЕ
При возникновении ошибки в опции RISC, отобра--
жается любая другая комбинация.

Индикация светодиода для состояния связи
Состояние связи (L5 - L8)

Светодиод состояния f : Вык. F : Вкл. l:Мигание
Z: Безразличное состояние

Ном.
Индикация
светодиода

Состояние связи

1 ZZ
FZ

Идет передача данных

2 ZZ
ZF

Идет получение данных

3 ZF
ZZ

Концентратор подключен должным образом

Состояние связи(COL)

Ном.
Индикация
светодиода

Состояние связи

1 F Загорается при возникновении конфликта из--за
данных.

COL: Данный светодиод часто загорается, если Ethernet-трафик
переполнен или имеются сильные помехиот периферийных
устройств.
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Название Спецификация

Плата управления загрузчиком A16B--2203--0740

Индикация светодиода

JD1A : Канал связи ввода--вывода FANUC

CNBK : Выход для привода тормозного устройства

CNPW : Управление аварийным остановом

Индикация светодиода для сигнала тревоги,
относящегося к вводу--выводу

CRM1 : DI/DO для основного тела загрузчика

CA69D : Проверка сервосистемы

CNTP : DI/DO для пульта оператора для загрузчика

CNWF : DI/DO для устройства подачи заготовок

COP10A : FSSB

4.4.4
Плата управления
загрузчиком
D Спецификация

D Место размещения
разъема
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(1) Карта ЦП

(2) Карта осевого управления

Ном. Оборудование Код Функция Комментарии

(1) Карта ЦП A20B--3300--0291 ЧПУ

(2)
Плата осевого

A20B--3300--0032
Осевое

4 оси
(2)

Плата осевого
управления

A20B--3300--0033

Осевое
управление

2 оси

D Место крепления
карты
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-- Изменение индикации светодиода при включении питания

Ном. Индикация
светодиода

Состояние ЧПУ

1 STATUS:jjjj Питание отключено

2 STATUS:JJJJ Состояние запуска непосредственно после
включения питания

3 STATUS:jJJJ ОЗУ инициализировано

4 STATUS:JjJJ Идентификационные данные программного
обеспечения установлены; клавиши
инициализированы

5 STATUS:jjJJ Ожидание завершения инициализации
программного обеспечения 1

6 STATUS:JJjJ Ожидание завершения инициализации
программного обеспечения 2

7 STATUS:jJjJ Шифратор положения инициализирован и т.д.

8 STATUS:jJJj Ожидание инициализации цифровой сервосистемы

9 STATUS:Jjjj Инициализация завершена (установившееся
состояние)

J : ВКЛ. j : ВЫК.
Светодиоды состояния зеленого цвета.

-Индикация светодиода при возникновении ошибки

Индикация
светодиода

Описание

ALM:jJj Возник сбой в системе.
Программное обеспечение обнаруживает ошибку и
останавливает систему.

ALM:jJj На локальной шине в плате управления загрузчиком возникла
ошибка.

ALM:jJj Возникло аварийное состояние системы. Оборудование
обнаруживает ошибку.

ALM:jJj В плате управления загрузчиком возникла ошибка четности
СОЗУ.

J : ВКЛ j : ВЫКЛ
Светодиоды сигналов тревоги (ALARM) красного цвета.

ПРИМЕЧАНИЕ
Когдаодновременновозникаетдвеилиболееошибок,
индикация светодиодапоказывает состояние, указан--
ное в нижней части таблицы, изображенной выше.
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Элемент Код

Плата C A20B--8100--0330

Плата
ос е о а е о о

R.B./DNC2: Интерфейс RS232C A20B--8100--0334
последовательного
соединения

R.B./DNC2: Интерфейс RS422 A20B--8100--0335
соединения

DNC1: Интерфейс RS485 A20B--8100--0336

Разъем для
объединительной платы с
F--ШИНОЙ JNA

Данный разъем располагается на плате последовательного соединения.
JD5L: Интерфейс RS232C
JD6L: Интерфейс RS422/485

D Индикация светодиода при возникновении ошибки
j: Вык. J : Вкл.

CBA Состояние

jjJ ЦП еще не запущен (исходное состояние).(*1)

JJj Возникла ошибка четности ДОЗУ.

jJj В ЦП на этой плате возникла ошибка шины.

Jjj В локальной шине на этой плате возникла ошибка.

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Светодиоды отображают данную комбинацию, так как

ЦП вошел в исходное состояние непосредственно
после включения питания.

2 Если СДы отображают любую из этих комбинаций,
возможно оборудование неисправно (кроме ситуации
пребывания в исходном состоянии при вкл. питания).

4.4.5
Плата языка С, плата
последовательного
соединения
D Спецификации

D Места расположения
разъемов, СД и т.д.

D Индикация
светодиода
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(1)Модуль динамического ОЗУ

Ном. Элемент Код Функция Комментарии

(1) Модуль
динамического

ОЗУ

A20B--3900--0042 ОЗУ системы 4Мб

Оборудование Код

Плата интерфейса HSSB A20B--8001--0730

SW1
(До PWB03 версии
включительно)

JNA
Разъем для
объединительной
платы с F--ШИНОЙ

COP7: Высокоскоростной
последовательный интерфейс шины (HSSB)

SW1
(версия PWB04 и т.д.)

D Места установки карт
и модуля DIMM

4.4.6
Плата интерфейса
HSSB

D Спецификации

D Места расположения
разъемов, СД и т.д.
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LEDB Красный Связь с помощью HSSB прервана.

LEDA Красный В общем ОЗУ на данной плате возник сигнал
тревоги, относящийся к четности ОЗУ.
Общее ОЗУ устанавливается на этой плате. ОЗУ
используется для обмена информацией между ЧПУ
и ПК и не питается от батареи.

Индикация состояния зеленых светодиодов
j: Вык. J : Вкл.

4 3 2 1 Состояние

JJJJ Непосредственно после включения питания

 JJJj Выполняется инициализация платы HSSB

JJjJ Ожидание начальной загрузки ПК

JJjj Экран ЧПУ отображается на ПК

  Jjjj Активация завершена успешно, выполняется обычная
работа.

jJJj Ошибка, связанная с температурой, обнаружена
устройством отображения ЧПУ с
функциями ПК или PANEL i

jJjJ Связь с помощью HSSB прервана

jJjj Сигнал тревоги, связанный с четностью в общем ОЗУ

jjJJ Ошибка соединения

jjJj Сигнал тревоги, относящийся к батарее, в устройстве
отображения ЧПУ с функциями ПК или PANEL i

ПРИМЕЧАНИЕ
ПК, применяемый в таблице выше, включает PANEL i,
устройство отображения ЧПУ с функциями ПК и
устройство отображения для ЧПУ серии is.

D Индикация
светодиода
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1) Установка ROTARY SWITCH (поворотного переключателя)
в случае подсоединения к ПК или PANEL i

Последовательность пуска при включении питания можно
изменить с помощью поворотного переключателя на плате.

Установка
поворотного

переключателя

Описание

0 Установка для техобслуживания
Меню пуска отображается.Можно запустить начальную
загрузку и IPL c ПК или PANEL i.

1 Установка для обычной операции.
Меню пуска не отображается.
Невозможно запустить начальную загрузку или IPL c ПК
или PANEL i.

2 ЧПУ и ПК или PANEL i запускаются независимо друг от
друга без квитирования.

* ЧПУ
ЧПУ доступно, если ПК не включен или не подсоединен.
(Для работы необходимы отображение ЧПУ и
устройство ручного ввода данных или операционная
панель и т.д.).
Меню пуска не отображается, если ПК или PANEL i
подсоединен и включен.

* ПК или PANEL i
Меню пуска не отображается, и запустить начальную
загрузку или IPL c ПК или PANEL i невозможно, если ЧПУ
подсоединено и включено.

Эта установка позволяет включить/выключить питание
отдельно для ПК или PANEL i или ЧПУ, если установлен
драйвер устройства HSSB для Windows 95/98, NT4.0 или
2000.
В случае множественного соединения (соединение
нескольких ЧПУ с ПК или PANEL i), как правило, следует
устанавливать это значение.

ПРИМЕЧАНИЕ
Применяемое здесь PANEL i представляет собой
оборудование, которое может функционировать
автономно (при условии наличия такой опции).

D Поворотный
переключатель
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2) Установка ROTARY SWITCH (поворотного переключателя)
в случае подсоединения устройства отображения ЧПУ с
функциями ПК

Последовательность пуска при включении питания можно
изменить с помощьюповоротного переключателя наплате и
закорачивающей клеммы (SW5) на устройстве отображения
ЧПУ с функциями ПК.

Установка
поворотного
переключа-

теля

Закорачива-
ющая
клемма
(SW5)

Описание

0 OPEN
(РАЗОМКНУТО)

Установка для техобслуживания
Меню пуска отображается.Можно запустить начальную загрузку и IPL c устройства
отображения ЧПУ с функциями ПК или PANEL i.

1 OPEN
(РАЗОМКНУТО)

Установка для обычной операции.
Меню пуска не отображается.
Невозможно запустить начальную загрузку или IPL c устройства отображения ЧПУ с
функциями ПК или PANEL i.

2 SHORT
(СОМКНУТО)

ЧПУ и устройство отображения ЧПУ с функциями ПК или PANEL i запускаются
независимо друг от друга без квитирования.
* ЧПУ
ЧПУ доступно, если устройство отображения ЧПУ с функциями ПК или PANEL i не
включено или не подсоединено. (Для работы необходимы отображение ЧПУ и
устройство ручного ввода данных или операционная панель и т.д.).
Меню пуска не отображается, если устройство отображения ЧПУ с функциями ПК или
PANEL i подсоединено и включено.

* Устройство отображения ЧПУ с функциями ПК или PANEL i
Устройство отображения ЧПУ с функциями ПК или PANEL i доступно, если ЧПУ не
включено или не подсоединено.
Функция управления температурой устройства отображения ЧПУ с функциями ПК или
PANEL i не работает. Убедитесь, что температура является подходящей для
устройства отображения ЧПУ с функциями ПК или PANEL i.
Меню пуска не отображается, и запустить начальную загрузку или IPL c устройства
отображения ЧПУ с функциями ПК или PANEL i невозможно, если ЧПУ подсоединено и
включено.

Это положение должно использоваться только при техобслуживании.

3) УстановкаROTARYSWITCH(поворотногопереключателя)в
случае подсоединения к устройству отображения ЧПУ для
ЧПУ серии is
Последовательность пуска при включении питания можно
изменить с помощью поворотного переключателя на плате.
Как правило, следует устанавливать этот поворотный
переключатель на 1.

Установка
поворотного

переключателя

Описание

0 Установка для техобслуживания
Меню пуска отображается.Можно запустить начальную
загрузку и IPL c ПК.

1 Установка для обычной операции.
Меню пуска не отображается.
Невозможно запустить начальную загрузку или IPL c ПК.

2 Установка для техобслуживания
Как правило, это положение не используется.

7 Установка для техобслуживания
Меню пуска отображается при нажатии клавиш панели
ручного ввода данных <6> и <7>.
Можно запустить начальную загрузку или IPL c ПК.
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Элемент Код

Плата Symbol CAPi A20B--8100--0560

JNA
Разъем для
объединительной
платы с F--ШИНОЙУстановочный штырь TM1

Разъем CP8B

Индикация состояния зеленых СД j: Вык. J: Вкл.

CAB Состояние

jjJ На данной плате в локальной шине возникла
ошибка.

jJj На этой плате в локальной шине возникла ошибка.
Или возникла ошибка на плате главного ЦП или
другой дополнительной плате.

jJJ ЦП еще не запущен (исходное состояние).(*1)

Jjj В СОЗУ возник сигнал тревоги, связанный с
четностью.

JjJ В ЦП на этой плате возникла ошибка шины.

JJj В ДОЗУ возник сигнал тревоги, связанный с
четностью.

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Светодиоды отображают данную комбинацию, так как

ЦП вошел в исходное состояние непосредственно
после включения питания.

2 Еслисветодиодыотображаютлюбуюиз этихкомбина--
ций, возможно, оборудование неисправно (кроме
ситуации пребывания в исходном состоянии при
включении питания).

4.4.7
Плата Symbol CAРi T

D Спецификации

D Места расположения
разъемов, СД и т.д.

D Индикация
светодиода
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В FANUC предусмотрена проверка установочного штыря TM1
и разъемов CP8B. Установка штыря не должна быть изменена.

(1)Модуль динамического ОЗУ

Элемент Код Функция Комментарии

(1) Модуль
динамического

ОЗУ

A20B--3900--0042 ОЗУ системы 4Мб

Элемент Код

Плата канала ввода--вывода II A20B--8100--0381

Установочный штырь SH1
JNA
Разъем для
объединительной
платс F--ШИНОЙ

TBA: Интерфейс канала ввода--вывода II

D Установочный штырь
TM1 и разъем CP8B

D Места установки карт
и модуля DIMM

4.4.8
Плата канала
ввода-вывода II
D Спецификации

D Места расположения
разъемов, СД и т.д.
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D Индикация светодиода состояния (зеленого)

Состояние

LED1 Загорается, когда плата выводится из исходного
состояния и начинает функционировать.

LED2 Загорается, когда устанавливается соединение. Этот
светодиод продолжает гореть, пока не произойдет
установка в исходное состояние.

LED3 Загорается каждый раз, когда выполняется передача. (Как
правило, предполагается, что данный светодиод будет
гореть постоянно).

LED4 Зарезервировано

D Индикация светодиода сигнала тревоги (красного)

Состояние

LED1 Загорается, когда плата выводится из исходного
состояния и начинает функционировать.

LEDA Загорается, если при получении данных обнаруживаются
следующие ошибки. Этот светодиод гаснет, когда
следующими получены верные данные.
· Переполнение буфера получения данных
· Обнаружение данных дробного бита
· Обнаружение ошибки перебега
· Обнаружение ошибки CRC
· Обнаружение ошибки преждевременного прекращения
работы

LEDB Загорается, когда на данной плате в ДОЗУ возникает
сигнал тревоги, относящийся к четности.

Этотштырь используется, чтобы установить плату канала связи
ввода-вывода II в качестве главной или подчиненной.

Элемент Код

Плата Ethernet A20B--8100--0450

D Индикация
светодиода

D Установочный штырь
SH1

4.4.9
Плата Ethernet

D Спецификации
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JNA
Разъем для
объединительной
платс F--ШИНОЙ

CD38L: Интерфейс Ethernet

D Изменение состояния при включении питания, обозна-
чаемое зелеными светодиодами

Ном. 4 3 2 1 Состояние платы Ethernet

1 jjjj Питание отключено

2 JJJJ Первоначальное состояние непосредственно
после включения питания

3 JJJj Инициализация микропроцессора завершена

4 JJjj Загрузка аппаратно--программного обеспечения
завершена

5 Jjjj Управление перешло в ОС

6 jJJJ ОСФАЗА 1

7 jJJj ОСФАЗА 2

8 jJjJ ОСФАЗА 3

9 jJjj ОСФАЗА 4

10 jjjl Пуск завершен

Если плата запущена должным образом, светодиоды отобра-
жают комбинацию 10. Светодиоды продолжают отображать
данную комбинацию, пока не возникнет ошибка.

D Места расположения
разъемов, СД и т.д.

D Индикация
светодиода
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D Индикация СД состояния (зеленого) при возникновении
ошибки.
Индикация СД состояния бывает поочередно ДЛИТЕЛЬ-
НОЙиКРАТКОВРЕМЕННОЙ. ДЛИТЕЛЬНАЯ индикация
продолжается дольше, чем КРАТКОВРЕМЕННАЯ.

Ном

Индикация
СД STATUS

Состояние платы Ethernet/платы
Ном.

ДЛИТ.
4321

КРАТК.
4321

Состояние платы Ethernet/платы
сервера данных

1 Jjjj jjjJ Неисправность,
вызванная данной
платой

Установка системы в
исходное состояние

2 Jjjj jjJj
платой.

Проверка станка

3 JJjj jjjJ Сигнал тревоги
четности ДОЗУ

4 JJjj jjJj Неисправность,
вызванная другой
платой.

Немаскируемое
прерывание другого
модуля

ПРИМЕЧАНИЕ
Если возникает ошибка, обозначаемая повторяю--
щейся комбинацией длительной и кратковременной
индикации, которая не указана в таблице выше,
свяжитесь с представителями FANUC.

D Индикация светодиода сигнала тревоги (красного) при
возникновении сигнала тревоги

Состояние

LEDB Загорается, когда на данной плате в основной памяти
возникает сигнал тревоги, относящийся к четности.

D Индикация светодиода состояния связи (красного)

LED5 (TX) Загорается при отправке данных.

LED6 (RX) Загорается при получении данных.

LEDA (COL) Загорается при возникновении конфликта из--за данных.

ПРИМЕЧАНИЕ
LEDA (COL) часто загорается, если Ethernet--трафик
переполнен или имеются сильные помехи от
периферийных устройств.

Элемент Код

Плата DeviceNet A20B--8100--0491

4.4.10
Плата DeviceNet
D Спецификации
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Дочерняя
плата(другой
производитель)

JNA
Разъем для
объединительной
платы с F--ШИНОЙ

TM1
Установочный штырь
ведущего/подчиненного
устройства

TBL: Интерфейс DeviceNet

D Значение красного светодиода

LEDA Загорается, когда на дочерней плате возникает ошибка.
Если этот светодиод загорелся, то следует заменить плату
DeviceNet.

D Значения зеленых светодиодов

3 2 1 Состояние

jjJ Эта плата устанавливается в качестве ведущего
устройства.

jJJ Эта плата устанавливается в качестве
подчиненного устройства.

D Светодиоды на дочерней плате

MNS Светодиод модуляDeviceNet/состояния сети
Данный СД показывает, включена ли плата DeviceNet и
выполняется ли соединение с DeviceNet должным обра--
зом. Смотрите описания состояний, обозначаемых дан--
ным СД в спецификациях, предоставляемых ODVA.

HEALTH Светодиод состояния дочерней платы
После включения данной платы светодиод загорается
красным. Если программно--аппаратное обеспечение
загружено во внутреннюю дочернюю плату, светодиод
загорается зеленым. Эта зеленая индикация сохраняется.
Если этот светодиод не загорается зеленым, то следует
заменить плату DeviceNet.

Этот установочный штырь используется для переключения
функции ведущего устройства и функции подчиненного уст-
ройстваDeviceNet.

ПлатуDeviceNetможно снять после извлечения платы главного
ЦП. Смотрите данную процедуру в главе “Установка и снятие
дополнительной платы”.
Дочерняя плата другого производителя устанавливается на
платуDeviceNet. Отдельно дочернюю плату заменить нельзя.

D Места расположения
разъемов, СД и т.д.

D Индикация
светодиода

D Установочный штырь
ведущего/подчинен-
ного устройства

D Меры
предосторожности
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Элемент Код

Главная плата PROFIBUS A20B--8100--0470

JNA
Разъем для
объединительной
платы с F--ШИНОЙ

CN1: Интерфейс PROFIBUS

D Индикация светодиода состояния (зеленого)

Состояние

LED1 Загорается, когда данная плата выводится из исходного
состояния и начинает функционировать.
При включении питания данный светодиод не загорается.

LED2 Загорается, когда связь выполняется должным образом.
При включении питания данный светодиод не загорается.

4.4.11
Главная плата
PROFIBUS

D Спецификации

D Места расположения
разъемов, CД и т.д.

D Индикация
светодиода
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Элемент Код

Подчиненнаяплата PROFIBUS A20B--8100--0440

JNA
Разъем для
объединительной
платы с F--ШИНОЙ

CN2: Интерфейс PROFIBUS

D Индикация светодиода состояния (зеленого)

Состояние

LED1 Загорается, когда данная плата выводится из исходного
состояния и начинает функционировать.
При включении питания данный светодиод не загорается.

LED2 Загорается, когда устанавливается соединение.
При включении питания данный светодиод не загорается.
Данный светодиод не загорается также в следующих
случаях:
· Когда данные конфигурации параметров не получены
· Когда получены недействительные данные
конфигурации параметра

LED3 Загорается, когда связь выполняется должным образом.
При включении питания данный светодиод не загорается.

LEDB Загорается, когда на данной плате возникает сигнал
тревоги, относящийся к четности ОЗУ.

4.4.12
Подчиненная плата
PROFIBUS

D Спецификации

D Места расположения
разъемов, СД и т.д.

D Индикация
светодиода
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Элемент Код

Плата FL--net A20B--8100--0530

JNA
Разъем для
объединительной
платы с F--ШИНОЙ

CD38N: Интерфейс FL--net

Установочный
штырь TM1
(крепится к B)

D Значения красных светодиодов

HER Загорается, когда на плате FL--net в ДОЗУ возникает
сигнал тревоги, относящийся к четности.
Возможно, неисправна плата.

COL Загорается при возникновении на линии конфликта из--за
данных.

D Значения зеленых светодиодов

COM Загорается во время передачи или приема данных.

POK Загорается, когда параметры установлены должным
образом.

LNK Этот светодиод показывает состояние канала и
загорается, если плата задействована в канале FA.

RES Зарезервировано. Данный светодиод обычно горит.

ROS Загорается, когда ОС работает на плате FL--net.

LIL Загорается, когда концентратор подсоединен должным
образом.

Этот установочныйштырь всегда устанавливается в положение
В. Установку не следует изменять.

4.4.13
ПлатаFL-net

D Спецификации

D Места расположения
разъемов, СД и т.д.

D Индикация
светодиода

D Установочный штырь
TM1



4. ОБОРУДОВАНИЕ АВТОНОМНОГО ТИПА СЕРИИ i B--63525RU/02

316

Элемент Код

Плата главного ЦП
(Для основного устройства A08B--0082--B001 по --
B004 B011 B014 B021 B024)

Для Windows95 Для 10.4”/12.1”
ЖК--дисплея

A20B--2100--0690

B004, --B011 по --B014, --B021 по --B024) Для 15.0”
ЖК--дисплея

A20B--2100--0691

Для другой ОС, кроме Win--
dows95

Для 10.4”/12.1”
ЖК--дисплея

A20B--2100--0692

Для 15.0”
ЖК--дисплея

A20B--2100--0693

C
P
5

F
U
S
E
--1

(7
.5
A
)

F
U
S
E
--2

(1
0A

)

(П
и
та
н
и
е
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(R
S
23
2-
-2
,U

S
B
)

JD
9

(C
E
N
T
R
O
)

JD
33

(R
S
23
2-
-1
)

ус
тр
о
й
ст
ва

)

T
M
10

C
N
6

C
N
7

C
N
2

C
N
2B

T
H
E
R
M
A
L

C
N
P
1
(P
C
I)

C
N
P
2
(P
C
I)

C
N
5
(P
C
M
C
IA
)

C
N
1B

(L
C
D
)

C
N
1
(L
C
D
)

T
H
E
R
M
A
L(П
и
та
н
и
е
ве
н
ти
ля
то
р
а

H
D
D

(Инвертор)

CN3

BAT1
Батарея

COP7
(HSSB)

LED

CN4
(Карта ПК)

CD32B
Мышь

CD32A
Клави--
атура

(Питание
FDD)

(Питание
HDD)

CNH3 (сигнал HDD)

CD34 (сигнал FDD)

SW5

SW7

*4

*4

*4

ве
н
ти
ля
то
р
а

Места установки деталей в месте, обозначенном *4
Устройство с

ЖК-дисплеем
(Код платы ПК)

Детали

10.4”/12.1”ЖК-дисплей
(A20B-2100-0690, -0692)

15.0”ЖК-дисплей
(A20B-2100-0691, -0693)

Плавкий
предохранитель для
техобслуживания

FUSE--1 Имеется Нет A02B--0236--K101

FUSE--2 Нет Имеется A08B--0082--K001

CN1B Нет Имеется —

4.4.14
Плата главного ЦП
устройства отобра-
жения ЧПУ с функци-
ями ПК и PANEL i

D Спецификации

D Места расположения
разъемов, СД и т.д.
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Элемент Код

Плата главного ЦП
(Для основного устройства A08B--0082--B031 по --
B038 B041 B048 B051 B057)

Для Windows95 Для 10.4”
ЖК--дисплея

A20B--2100--0780

B038, --B041 по --B048, --B051 по --B057)
(Для основного устройства A13B--0193-- B031 по --
B038, --B041 по --B048, --B051 по --B057)

Для 12.1”
ЖК--дисплея

A20B--2100--0781

B038, --B041 по --B048, --B051 по --B057)
Для 15.0”
ЖК--дисплея

A20B--2100--0782

Для другой ОС, кроме
Windows95

Для 10.4”
ЖК--дисплея

A20B--2100--0783

Для 12.1”
ЖК--дисплея

A20B--2100--0784

Для 15.0”
ЖК--дисплея

A20B--2100--0785

C
P
5

F
U
S
E
--1

(7
.5
A
)

F
U
S
E
--2

(1
0A

)

*5

*5

(П
и
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н
и
е

ус
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о
й
ст
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)

C
N
6

(Инвертор) (5*)

CN3 CN3B
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S
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S
B
)
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9

(C
E
N
T
R
O
)

JD
33

(R
S
23
2-
-1
)

T
M
10

BAT1
Батарея

COP7
(HSSB)

LED

CN4
(Плата ПК)

CD32B
Мышь

CD32A
Клави--
атура

C
N
2

C
N
2B (Питание

FDD)

(Питание
HDD

CNH3 (Сигнал HDD)

CD34 (Сигнал FDD) C
N
7

T
H
E
R
M
A
L

C
N
P
1
(P
C
I)

C
N
P
2
(P
C
I)

T
H
E
R
M
A
L
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и
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н
и
е
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н
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ля
то
р
а

H
D
D

C
N
5
(P
C
M
C
IA
)

C
N
1B

(L
C
D
)

C
N
1
(L
C
D
)

*5

SW5

SW7

ве
н
ти
ля
то
р
а

Места установки деталей в месте, обозначенном *5

Устройство с ЖК-
дисплеем

(Код платы ПК)

Детали

10.4”ЖК-дисплей
(A20B-2100-0780,

-0783)

12.1”ЖК-дисплей
(A20B-2100-0781,

-0784)

15.0”ЖК-дисплей
(A20B-2100-0782,

-0785)

Плавкий
предохранит.
техобслуж.

FUSE--1 Имеется Нет Нет A02B--0236--K101

FUSE--2 Нет Имеется Имеется A08B--0082--K001

CN3 Имеется Имеется Имеется —

CN3B Нет Нет Имеется —

CN1B Нет Нет Имеется —

D Спецификации

D Места расположения
разъемов, СД и т.д.
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GR1(зел.) +5V(зел.)
GR2(зел.) HDD(зел.)
GR3(зел.) CNC(зел.)
GR4(зел.) CRD(зел.)
RE1(крас.) BUS(крас.)
RE2(крас.) BAT (крас.)
RE3(крас.) FAN(крас.)
RE4(крас.) TRM(крас.)

или
*6

CNH3 (Сигнал накопителя на
жестком диске)

CD34 (Сигнал накопителя на
гибком диске)

COP7

Название 1(*6) Название 2(*6) Цвет Состояние

GR1 +5V Зелен. Загорается, когда подается +5 В.

GR2 HDD Зелен. Загорается при обращении к накопителю на жестком диске.

GR3 CNC Зелен. Загорается при нормальной работе ЧПУ.

GR4 CRD Зелен. Загорается при обращении к PCMCIA.

RE1 BUS Крас. Загорается, когда передача по HSSB прервана. Ниже перечислены
возможные причины.
S К ЧПУ не подается питание.
S Не подсоединен волоконно--оптический кабель.
S Сбой в интерфейсе ЧПУ.
S Сбой в устройстве отображения ЧПУ с функциями ПК и PANEL i.

RE2 BAT Крас. Обозначает сигнал тревоги, относящийся к батарее. Замените
батарею, установленную в устройство отображения ЧПУ с
функциями ПК или в PANEL i.

RE3 FAN Крас. Загорается, когда вентилятор основного устройства или вентилятор
накопителя на жестком диске останавливается. Замените
неисправный вентилятор.

RE4 TRM Крас. Обозначает сигнал тревоги, относящийся к температуре. Этот
светодиод загорается, когда ЦП обнаруживает высокую
температуру, выходящую за диапазон применимых значений. (Это
снижает рабочую скорость ЦП).

*6:Эти обозначения могут различаться в зависимости от номера
чертежа и номера версии главной платы.

Закорачиваю-
щий штепсель

Установки Место расположения

SW5
SW7
(A20B--2100
с --0690 по --0693)

Зарезервировано Не изменяйте заводские
установки.

SW5

SW7

: Разомкнуто

: Сомкнуто

: Сомкнуто (PANEL i)
Разомкнуто

SW5
TM7
(A20B--2100
--0780 по --0785)

Зарезервировано Не изменяйте заводские
установки.

SW5

TM7

Разомкнуто
(Устройство
отображение ЧПУ с
функциями ПК)

TM10 Зарезервировано Этот закорачивающий
штепсель предусмотрен
для тестирования.
Убедитесь, что данный
штепсель вставлен.

T
M
10 : Сомкнуто

D Индикация СД

D Установки закорачива-
ющего штепселя
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Элемент Код

Материнская плата устройства отображения ЧПУ для
серии is

A20B--8100--0800

Блок с разъемами

Мотор
вентилятора

Мотор
вентилятора

Задняя часть устройства

CP1
CK2

JD48

CA75

CN2

COP7

CD38S

Материнская плата

CN3
CN8

PCMCIA2

TP1
Материнская плата

CP1
CK2

JD48

CA75 CN2

COP7

CD38S

4.4.15
Материнская плата
устройства
отображения ЧПУ
для серии is

D Места расположения
разъемов
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Номер разъема Использование

JD48 RS232C, USBв ПК

COP7 Высокоскоростная оптическая связь(HSSB)

CN2,CK2 Дисплейная клавиша

CP1 DC24V--IN

CD38S Ethernet в ПК (10BASE--T/100BASE--TX)

TP1 Сенсорная панель

CA75 Устройство резервного питания

CN8 Интерфейс видеосигнала

PCMCIA2 ИнтерфейсPCMCIA

(1) Блок питания (2) Карта CE

Разъем

Разъем

Материнская плата

Элемент Код Комментарии

(1) Карта CE Карта CE 1 A20B--3300--0330 10.4” цветной
ЖК--дисплей

Карта CE 2 A20B--3300--0320

(2) Блок питания A20B--8100--0720

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Данные о конфигурации карты СЕ смотрите в разделе

3.5 ”КАРТА CE”.
2 Информацию об установке и снятии карты СЕ см. в

разделе 3.6.2 ”Установка и снятие карты CE”.

D Места расположения
карт
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D Блок-схема
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Задняя часть устройства

LEDP
Сигнал тревоги
(красный)

Состояние
(зеленый)

LED1

LED2

LED3

LED4

LED5

LED6

LED7

РЕЗЕРВ*

РЕЗЕРВ*

РЕЗЕРВ*

Загорается, когда к карте
CE подается питание
(включая время
резервного питания).

Загорается, когда устройству не
удалось установить соединение
с ЧПУ через HSSB.

Загорается, когда устройству
удалось установить соединение
с ЧПУ через HSSB.

Загорается при отправке или
получении данных по Ethernet в ПК.

Загорается при установке
соединения в режиме 100 Mб/с
по Ethernet в ПК.

Для некоторых плат LED3, LED6 и LED7 не
устанавливаются.

D Индикация
светодиода
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Эти закорачивающие штепсели являются резервными.
Убедитесь в том, что они сняты.

Материнская плата

D Установка закорачива-
ющего штепселя
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Тип Элемент Чертеж Комментарии

16i/160i/
160is

Основное устройство с 1
слотом

A02B--0281--B801

Основноеустройство с
тремя слотами

A02B--0281--B803

18i/180i/
180is

Основное устройство с 1
слотом

A02B--0283--B801
180is слотом

A02B--0297--B801 Для 18i180i/
180is--MB5

Основноеустройство с
тремя слотами

A02B--0283--B803
тремя слотами

A02B--0297--B803 Для 18i/180i/
180is--MB5

21i/210i/
210is

Основное устройство с 1
слотом

A02B--0285--B801

Основноеустройство с
тремя слотами

A02B--0285--B803

Тип Оборудование Чертеж ИД Комментарии

Главная
печатная

Плата главного ЦП A16B--3200--0420 3X0C 16i/160i/160is
печатная
плата A16B--3200--0421 3X0D 18i/180i/180isплата

A16B--3200--0425 3X0E 21i/210i/210is

Печатная
плата

Карта ЦП A20B--3300--0310 ЦП: 11
ДОЗУ: A9

16i/18i/160i/180i/
160is/180is

A20B--3300--0311 ЦП: 11
ДОЗУ: AА

16i/18i/160i/180i/
160is/180is

A20B--3300--0312 ЦП: 11
ДОЗУ: A9

21i/210i/210is
Когда использу--
ется встроенная

A20B--3300--0313 ЦП: 11
ДОЗУ: AА

ется встроенная
Ethernet

A20B--3300--0290 ЦП: 09
ДОЗУ: 8A

21i/210i/210is

A20B--3300--0291 ЦП: 09
ДОЗУ: 89

21i/210i/210is

A20B--3300--0102 0A Плата RISC

A17B--3300--0400 0A

4.5
УСТРОЙСТВА И
ПЕЧАТНЫЕ ПЛАТЫ

4.5.1
Основные
устройства

4.5.2
Печатные платы
блока управления
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Тип КомментарииИДЧертежОборудование

Печатная
плата

Карта управления
изображением

ЖК--дисплей/
устройство ручного
ввода данных

A20B--3300--0340 --

Для КАНАЛА СВЯЗИ С
ЭЛТ

A20B--3300--0360 --

Только устройство
ручного ввода данных

A20B--3300--0362 --

Нет отображения A20B--3300--0364 --

ЖК--дисплей/
устройство ручного
ввода данных

A20B--3300--0341 -- 21i/210i/210is
Когда не
используется
встроенная

Для КАНАЛА СВЯЗИ С
ЭЛТ

A20B--3300--0361 --
встроенная
Ethernet

Только устройство
ручного ввода данных

A20B--3300--0363 --

Карта осевого
управления

2 оси A20B--3300--0033 00 Программное
обеспечение для
сервосистемы
Серия 9090 21i/

4 оси A20B--3300--0032 01
Серия 9090, 21i/
210i/210is,
управление
загрузчиком

2 оси A20B--3300--0243 08 Программное
обеспечение для

4 оси A20B--3300--0242 08
обеспечение для
сервосистемы

6 осей A20B--3300--0241 08

сервосистемы
Серия 90В0

8 осей A20B--3300--0240 08

4 оси,
высокоскоростной
HRV

A20B--3300--0248 08 Программное
обеспечение для
сервосистемы
Серия 90В0

6 осей,
высокоскоростной
HRV

A20B--3300--0245 08
Серия 90В0

8 осей,
высокоскоростной
HRV

A20B--3300--0244 08

Осевое управление в
режиме обучения

A20B--3300--0246 08 Программное
обеспечение для
сервосистемы

Осевое управление в
режиме обучения,
высокоскоростной
HRV

A20B--3300--0247 08
сервосистемы
Серия 90B3/90B7

Карта управления
отображением

10.4″ цветной A20B--3300--0280 -- Графика
отображением
(ЖК--дисплей) 9.5″ монохромный A20B--3300--0282 -- Графика(ЖК дисплей)

9.5″ монохромный A20B--3300--0302 -- Только символы

Блок
питания

Блок питания A02B--8100--0851 --
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Тип КомментарииИДЧертежОборудование

Модуль
DIMM

Модуль ППЗУ/СОЗУ A20B--3900--0160 ППЗУ: C1
СОЗУ: 03

ППЗУ 16Мб, СОЗУ
1Мб

A20B--3900--0161 ППЗУ: C1
СОЗУ: 04

ППЗУ 16Мб, СОЗУ
2Мб

A20B--3900--0162 ППЗУ: C1
СОЗУ: 05

ППЗУ 16Мб, СОЗУ
3Мб

A20B--3900--0163 ППЗУ: C2
СОЗУ: 03

ППЗУ 32Мб, СОЗУ
1Мб

A20B--3900--0164 ППЗУ: C2
СОЗУ: 04

ППЗУ 32Мб, СОЗУ
2Мб

A20B--3900--0165 ППЗУ: C2
СОЗУ: 05

ППЗУ 32Мб, СОЗУ
3Мб

A20B--3900--0180 ППЗУ: C1
СОЗУ: 01

ППЗУ 16Мб, СОЗУ
256КБ

A20B--3900--0181 ППЗУ: C1
СОЗУ: 02

ППЗУ 16Мб, СОЗУ
512КБ

A20B--3900--0182 ППЗУ: C2
СОЗУ: 01

ППЗУ 32Мб, СОЗУ
256КБ

A20B--3900--0183 ППЗУ: C2
СОЗУ: 02

ППЗУ 32Мб, СОЗУ
512КБ

Модуль аналогового шпинделя A20B--3900--0170
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Тип КомментарииИДЧертежОборудование

Дополни--
тельная

Плата вспомогательного ЦП A16B--2203--0751 1xC0
тельная
печатная Плата управления загрузчиком A16B--2203--0740 1x97печатная
плата RISC + плата сервера данных A16B--3200--0390 0x81

3xF5

Плата RISC A16B--3200--0391 0x81

Плата сервера данных A16B--3200--0352 3xF5

Адаптер АTA--карты A20B--2100--0500 -- Для сервера
данных

Плата последовательного соединения

(RB/DNC2, CRS232C I/F)

A20B--8100--0334 1xE1

Плата последовательного соединения

(RB/DNC2, CRS422 I/F)

A20B--8100--0335 2xE1

Плата последовательного соединения
(DNC2)

A20B--8100--0336 3xE2

Плата языка С A20B--8100--0330 xxE0

Плата интерфейса HSSB A20B--8001--0730 xxAA

Плата Symbol CAPiТ A20B--8100--0560 xx1F

Плата канала ввода--вывода II A20B--8100--0381 xxF9

Плата Ethernet A20B--8100--0450 xxE6

Плата DeviceNet A20B--8100--0491 xxEF

Плата языка С DeviceNet A20B--8100--0650

Главная плата PROFIBUS A20B--8100--0470 xxFC

Подчиненнаяплата PROFIBUS A20B--8100--0440 xxE3

Плата FL--net A20B--8100--0530 xx59

Объеди--
нительная

Объединительная плата A20B--2003--0270 -- 1 слот
нительная
плата A20B--2003--0280 -- 3 слота
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Тип КомментарииИДЧертежОборудование

Распред.
ввод--
вывод

Модуль ввода--вывода для пульта оператора A20B--2002--0470 -- Поддерживается DI
матрицы

С интерфейсом
MPG

A20B--2002--0520 -- Универсальный

Ввод DI

С интерфейсом
MPG

A20B--2002--0521 -- Универсальный

Ввод DI

Без интерфейса
MPG

Модуль ввода--вывода для
соединительной панели

Основной A20B--2100--0150 --
соединительной панели

Дополни--
тельный

A20B--2100--0410 -- С интерфейсом
MPG

A20B--2100--0411 -- С интерфейсом
MPG

A20B--2100--0320 -- Только DO

A20B--2100--0190 -- Аналоговый ввод

Другие Печатная платауправления ЖК--дисплеем A20B--8100--0820 --

Инвертор A20B--8001--0920 -- Цвет

A20B--8100--0710 -- Монохромный

Устройство соединения с пультом
оператора

(64/32) A16B--2200--0661 -- Вывод типа
”получатель”

(96/64) A16B--2200--0660 -- Вывод типа
”получатель”

(64/32) A16B--2202--0731 -- Вывод типа
”источник”

(96/64) A16B--2202--0730 -- Вывод типа
”источник”

Интерфейс пульта оператора станка A16B--2201--0110 --

Плата управления сенсорной панелью A20B--8001--0620 --

Печатная плата дляблока интерфейса
автономного датчика

A20B--2100--0270 --

ПлатаHSSB на ПК A20B--8001--0583 -- Для 1 канала,
соответствующего
ISA--шине

A20B--8001--0582 -- Для 2 каналов,
соответствующих
ISA--шине

A20B--8001--0960 -- Для 2 каналов,
соответствующих
PCI--шине

A20B--8001--0961 -- Для 1 канала,
соответствующего
PCI--шине
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Элемент Чертеж Комментарии

9.5″ монохромный ЖК--дисплей A02B--0281--C061

9.5″ монохромный ЖК--дисплей A02B--0281--C066 Только символы

10.4″ цветной ЖК--дисплей A02B--0281--C071

10.4″ цветной ЖК--дисплей A02B--0281--C081 С сенсорной панелью

Для канала 7.2″ монохромный ЖК--дисплей A02B--0166--C251
передачи
отображений

7.2″ монохромный ЖК--
й/У й

T--серия A02B--0166--C261#TR Буквенные клавиши
отображений дисплей/Устройство ручного

ввода данных
A02B--0166--C261#TS Клавиши с

символами

M--серия A02B--0166--C261#R Буквенные клавиши

A02B--0166--C261#S Клавиши с
символами

Съемный T--серия A02B--0166--C271#TR Буквенные клавиши

7.2″ монохромный ЖК--
дисплей/Устройство ручного
ввода данных

A02B--0166--C271#TS Клавиши с
символами

ввода данных M--серия A02B--0166--C271#R Буквенные клавиши

A02B--0166--C271#S Клавиши с
символами

Устройство ручного ввода T--серия A02B--0166--C210#TR Буквенные клавиши
данных автономного типа A02B--0166--C210#TS Клавиши с

символами

M--серия A02B--0166--C210#R Буквенные клавиши

A02B--0166--C210#S Клавиши с
символами

Стандартная клавиатура устройства ручного T--серия A02B--0281--C125#TBR Буквенные клавиши
ввода данных автономного типа
(горизонтального типа)
220x230мм

A02B--0281--C125#TBS Клавиши с
символами

220x230мм
M--серия A02B--0281--C125#MBR Буквенные клавиши

A02B--0281--C125#MBS Клавиши с
символами

Стандартная клавиатура устройства ручного T--серия A02B--0281--C126#TBR Буквенные клавиши
ввода данных автономного типа
(вертикального типа)
220x290мм

A02B--0281--C126#TBS Клавиши с
символами

220x290мм
T--серия A02B--0281--C126#MBR Буквенные клавиши

A02B--0281--C126#MBS Клавиши с
символами

Клавиатурас полным набором (61)/(горизонтального
)

A02B--0261--C162#MCR Буквенные клавиши
типа)
220x230мм

A02B--0261--C162#MCS Клавиши с
символами

Клавиатурас полным набором (61)/(вертикального типа)
220 290

A02B--0261--C161#MCR Буквенные клавиши
220x290мм A02B--0261--C161#MCS Клавиши с

символами

4.5.3
ЖК-дисплей/
Устройство ручного
ввода данных
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Элемент КомментарииЧертеж

КлавиатураCAPi T (горизонтального типа)
220 230

A02B--0281--C125#TFBR Буквенные клавиши
220x230мм A02B--0281--C125#TFBS Клавиши с

символами

КлавиатураCAPi T (вертикального типа)
220 290

A02B--0281--C126#TFBR Буквенные клавиши
220x290мм A02B--0281--C126#TFBS Клавиши с

символами

Элемент Чертеж Комментарии

Блок интерфейса
автономного датчика

4 основные оси A02B--0236--C203
автономного датчика

4 дополнительные оси A02B--0236--C204

Модуль ввода--вывода для
соединительной панели

Основной модуль A03B--0815--C001
соединительной панели

Дополнительный модуль A03B--0815--C002 С интерфейсомMPG

A03B--0815--C003 Без интерфейсаMPG

A03B--0815--C004 2A DO

A03B--0815--C005 Аналоговый ввод

Пульт оператора станка
распределенного
ввода--вывода

Компактного типа A02B--0236--C141#xx DI=24,
с интерфейсомMPG

ввода--вывода
Стандартного типа A02B--0236--C140#xx DI=24,

с интерфейсомMPG

290–мм шириной A02B--0236--C150#xx DI=24,
с интерфейсомMPG

Переходное устройство для соединения сошпинделями A13B--0180--B001

Вентилятор Для 1 слота A02B--0265--C101

Для 2--х слотов A02B--0260--C021

4.5.4
Другие устройства
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Тип Элемент Чертеж

Печатная плата для
устройства
отображения ЧПУ с

Главная печатная плата
(Для основного устройства
A08B--0082--B001 по --B004 --B011 по --

Для Windows95 Для 10.4”/12.1”
ЖК--дисплея

A20B--2100--0690

отображения ЧПУ с
функциями ПК и
PANEL i.

A08B--0082--B001 по --B004, --B011 по --
B014, --B021 по --B024) Для 15.0”

ЖК--дисплея
A20B--2100--0691

Для другой ОС,
кроме
Windows95

Для 10.4”/12.1”
ЖК--дисплея

A20B--2100--0692

Windows95
Для 15.0”
ЖК--дисплея

A20B--2100--0693

Главная печатная плата
(Для основного устройства
A08B--0082--B031 по --B038 --B041 по --

Для другой ОС,
кроме
Windows95

Для 10.4”
ЖК--дисплея

A20B--2100--0780

A08B--0082--B031 по --B038, --B041 по --
B048, --B051 по --B057)
(Для основного устройства A13B--0193--
B031 по B038 B041 по B048 B051

Windows95
Для 12.1”
ЖК--дисплея

A20B--2100--0781

B031 по --B038, --B041 по --B048, --B051
по --B057) Для 15.0”

ЖК--дисплея
A20B--2100--0782

Для Windows95 Для 10.4”
ЖК--дисплея

A20B--2100--0783

Для 12.1”
ЖК--дисплея

A20B--2100--0784

Для 15.0”
ЖК--дисплея

A20B--2100--0785

Печатная плата инвертора
(Для основного устройства

Для 10.4”ЖК--дисплея A14L--0132--0001
(Для основного устройства
A08B--0082--B001 по --B004, --B011 по --
B014 B021 по B024)

Для 12.1”ЖК--дисплея A20B--2002--0890

B014, --B021 по --B024)
Для 15.0”ЖК--дисплея A14L--0143--0002

Печатная плата инвертора
(Для основного устройства
A08B 0082 B031 B038 B041

Для 10.4”ЖК--дисплея A14L--0132--0001 #B

A08B--0082--B031 по --B038, --B041 по --
B048, --B051 по --B057)
(Для основного устройства A13B--0193--

Для 12.1”ЖК--дисплея A14L--0143--0001 #B

(Для основного устройства A13B 0193
B031 по --B038, --B041 по --B048, --B051
по --B057)

Для 15.0”ЖК--дисплея A14L--0143--0002 #B

Печатная плата для дисплейных клавиш Для 10.4”ЖК--дисплея A86L--0001--0261

Для 12.1”ЖК--дисплея A20B--1007--0760

Печатная плата для
контроллера сенсорной панели

A20B--8001--0620

4.5.5
Устройство отобра-
жения ЧПУ с функци-
ями ПК и PANEL i
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Тип Элемент

Номер чертежа
устройства для
техобслужи-

вания

Номер основ-
ного чертежа

(Основное
устройство)

Печатная плата для
устройства

б ЧПУ

Основное
устройство

ЖК--дисплей Дисплей.
клавиша

Сенсорная
панельу р

отображения ЧПУ с
функциями ПК и

у р

10.4”
ЖК й

× × A08B--0082--D001 A08B--0082--B001
функциями ПК и
PANEL i.

ЖК--дисплей ○ × A08B--0082--D002 A08B--0082--B002PANEL i.
× ○ A08B--0082--D003 A08B--0082--B003

○ ○ A08B--0082--D004 A08B--0082--B004

12.1”
ЖК й

× × A08B--0082--D011 A08B--0082--B011
ЖК--дисплей ○ × A08B--0082--D012 A08B--0082--B012

× ○ A08B--0082--D013 A08B--0082--B013

○ ○ A08B--0082--D014 A08B--0082--B014

15.0”
ЖК й

× × A08B--0082--D021 A08B--0082--B021
ЖК--дисплей × ○ A08B--0082--D023 A08B--0082--B023

10.4”
ЖК--дисплей

× × A08B--0082--D031 A08B--0082--B031
A08B--0082--B035
A13B--0193--B031
A13B--0193--B035

○ × A08B--0082--D032 A08B--0082--B032
A08B--0082--B036
A13B--0193--B032
A13B--0193--B036

× ○ A08B--0082--D033 A08B--0082--B033
A08B--0082--B037
A13B--0193--B033
A13B--0193--B037

○ ○ A08B--0082--D034 A08B--0082--B034
A08B--0082--B038
A13B--0193--B034
A13B--0193--B038

12.1”
ЖК--дисплей

× × A08B--0082--D041 A08B--0082--B041
A08B--0082--B045
A13B--0193--B041
A13B--0193--B045

○ × A08B--0082--D042 A08B--0082--B042
A08B--0082--B046
A13B--0193--B042
A13B--0193--B046

× ○ A08B--0082--D043 A08B--0082--B043
A08B--0082--B047
A13B--0193--B043
A13B--0193--B047

○ ○ A08B--0082--D044 A08B--0082--B044
A08B--0082--B048
A13B--0193--B044
A13B--0193--B048

15.0”
ЖК--дисплей

× × A08B--0082--D051 A08B--0082--B051
A08B--0082--B055
A13B--0193--B051
A13B--0193--B055

× ○ A08B--0082--D053 A08B--0082--B053
A08B--0082--B057
A13B--0193--B053
A13B--0193--B057

3.5” накопитель на жестком диске (включая ВЕНТИЛЯТОР
для накопителя на жестком диске)

A08B--0082--C100 A08B--0082--H100

○:Имеется×: Нет
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ПРИМЕЧАНИЕ
Основноеустройство длятехобслуживания состоитиз
комплектующих основного устройства, из которых
исключается главная печатная плата и закрепляющие
ее винты.

Тип Элемент
Номер чертежа для
техобслуживания

Номер
основного
чертежа

Печатная плата для
функции ПК

й

Карта ПК MMX--
Pentium 233MHz

Для 10.4”
ЖК--дисплея

A08B--0082--H500#6141 A08B--0082--H010

устройства
отображения ЧПУ с
функциями ПК и

Для 12.1”
ЖК--дисплея

A08B--0082--H500#6142 A08B--0082--H011

функциями ПК и
PANEL i Для 15.0”

ЖК--дисплея
A08B--0082--H500#6143 A08B--0082--H012

PentiumII
333MHz

Для 10.4”
ЖК--дисплея

A08B--0082--H511#6138 A08B--0082--H020

Для 12.1”
ЖК--дисплея

A08B--0082--H511#6139 A08B--0082--H021

Для 15.0”
ЖК--дисплея

A08B--0082--H511#6140 A08B--0082--H022

Celeron
400MHz

Для 10.4”
ЖК--дисплея

A08B--0082--H512#613D A08B--0082--H040

Для 12.1”
ЖК--дисплея

A08B--0082--H512#613E A08B--0082--H041

Для 15.0”
ЖК--дисплея

A08B--0082--H512#613F A08B--0082--H042

PentiumIII
500MHz

Для 10.4”
ЖК--дисплея

A08B--0082--H520#613G A08B--0082--H050

Для 12.1”
ЖК--дисплея

A08B--0082--H520#613H A08B--0082--H051

Для 15.0”
ЖК--дисплея

A08B--0082--H520#613J A08B--0082--H052

Память Основная память
(ДляMMX--Pentium 233MHz и
PentiumII 333MHz)

ДОЗУ 32Mб(*) A76L--0500--0013
(Спецификация:
TOSHIBA
THL64V4075BTG--5S)

A08B--0082--H001

ДОЗУ 64Mб A76L--0500--0014
(Спецификация:
TOSHIBA
THL64V8015BTG--5S)

A08B--0082--H002

ДОЗУ 128Mб A76L--0500--0017
(Спецификация: PFU
PD--2261ADS)

A08B--0082--H003

Основная память
(Для Celeron 400MHz и PentiumIII
500MHz)

Синхронное
динамическое
ОЗУ 64M

A76L--0500--0018
(Спецификация: PFU
PD--2261ACS)

A08B--0082--H004

Синхронное
динамическое
ОЗУ 128M

A76L--0500--0019
(Спецификация: PFU
PD--2261ADSA)

A08B--0082--H005

*: ДОЗУ 32 Mб может применяться только для MMX-Pentium
233MHz.
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Печатные платы

Название Номер чертежа

Материнская плата A20B--8100--0800

Карта CE Карта CE 1 A20B--3300--0330

Карта CE 2 A20B--3300--0320

Блок питания A20B--8100--0720

Печатная плата инвертора A20B--8001--0920

Печатная плата резервного устройства A20B--2100--0820

Устройства

Название Номер чертежа

10.4”ЖК--дисплей Дисплейные
клавиши

Сенсорная
панель

○ × A02B--0281--D500

× ○ A02B--0281--D501

○ ○ A02B--0281--D508

Клавиатура с полным набором клавиш FA A02B--0281--C130#E

Другие

Название Номер чертежа

Корпус A02B--0236--D100#0C

Компактная
флэш--карта

32Мб A87L--0001--0173#32MBA
флэш--карта

48Мб A87L--0001--0173#48MBA

64Мб A87L--0001--0173#64MB

96Мб A87L--0001--0173#96MB

Кабель для резервного устройства A02B--0281--K801

Кабель для клавиатуры с полным набором клавиш
FA

A02B--0281--K802

4.5.6
Устройство
отображения ЧПУ
для ЧПУ серии is
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ОПАСНО
Описанную здесь операцию позамене должен выпол--
нять только тот персонал, который прошел соответ--
ствующую подготовку по безопасности и техобслужи--
ванию. Если при замене дополнительной платы шкаф
открыт, соблюдайте крайнюю осторожность и не при--
касайтесь к участку высокого напряжения (маркиро--
ванному и имеющему ударопрочное покрытие).
Если этот участок не имеет покрытия, то прямой кон--
такт с ним приведет к поражению электротоком.

ПРИМЕЧАНИЕ
Перед операцией замены создайте резервную копию
содержимого (такого, как параметры и программы и
т.д.) памяти СОЗУ устройства ЧПУ. Резервная копия
может быть использована в случае потери содержи--
мого памяти СОЗУ при замене.

(1)Извлеките кабели, кроме кабеля для подключения батареи.
(Кабель для подключения батареи подсоединяется только к
плате главного ЦП).

(2)Возьмитесь за ручки A и B.

(3)Опустите крючок ручки A и поднимите крючок ручки B,
выньте печатную плату.

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Батарея устанавливается на лицевую сторону платы

главного ЦП. Батарея извлекается вместе с платой
главного ЦП.

2 Плату главногоЦПилиполноразряднуюдополнитель--
ную плату можно извлечь, не вынимая дополнитель--
ные платы, устанавливаемые в мини--слоты. (Если
кабель, подсоединенный к дополнительной плате,
установленной в мини--слот препятствует съему
платы, его следует вынуть).

4.6
УСТАНОВКА И СНЯТИЕ
ДОПОЛНИТЕЛЬНОЙ
ПЛАТЫ

4.6.1
Установка и снятие
платы главного ЦП и
полноразрядной
дополнительной
платы

4.6.1.1
Снятие платы
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(1)Удерживая ручки A и B, вставьте плату в соответствующий
шкаф, таким образом, чтобы разъем на объединительной
плате подсоединился.

(2)Подсоедините снятые кабели в соответствующие местопо-
ложения.

Ручка A
С крючком
наверху

Ручка В
С крючком
внизу

4.6.1.2
Установка платы
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(1)Извлеките кабели, подсоединенные к нужной дополни-
тельнойплате, устанавливаемойвмини-слот.Выньтеосталь-
ные кабели, которые могут препятствовать съему дополни-
тельной платы, устанавливаемой в мини-слот.

(2)Возьмитесь за ручки С и D.

(3)Поверните защелку ручкиC вправо ивыньте печатнуюплату.

ПРИМЕЧАНИЕ
Дополнительнуюплату,устанавливаемуювмини--слот
можно извлечь, не вынимая дополнительную плату
главного ЦП или полноразрядную дополнительную
плату.

(1)Удерживая ручки С и D, вставьте плату в соответствующий
шкаф, таким образом, чтобы разъем на объединительной
плате подсоединился.

(2)Подсоедините снятые кабели в соответствующиеместополо-
жения.

Ручка С
С крючком слева

Ручка D

4.6.2
Установка и снятие
дополнительной
платы, устанавлива-
емой в мини-слот
(кроме платы
DeviceNet)

4.6.2.1
Снятие платы

4.6.2.2
Установка платы
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(1)Выньте клеммную колодку из разъема на плате DeviceNet.
Клеммную колодку можно вынуть, если вывернуть винты на
обеих сторонах. Клеммную колодку можно вынуть с подсо-
единенными кабелями.

Винт

(2)Выньте плату главного ЦП. Плату главного ЦП можно
вынуть после снятия клеммной колодки разъема DeviceNet.

(3)Возьмитесь за ручки С и D платы DeviceNet. Поверните
защелку ручки C вправо и выньте плату.

ПРИМЕЧАНИЕ
Плату DeviceNet можно снять после извлечения платы
главного ЦП. При попытке вытащить плату DeviceNet,
не сняв предварительно плату главного ЦП, можно
повредить печатную плату.

(1)Перед установкой платы DeviceNet следует вынуть плату
главного ЦП.

ПРИМЕЧАНИЕ
Плату DeviceNet можно установить после извлечения
платы главного ЦП. При попытке установить плату
DeviceNet,несняв предварительноплату главногоЦП,
можно повредить печатную схему.

(2)Выньте клеммную колодку из разъема на плате DeviceNet.
(Смотрите описанную выше процедуру снятия).

(3)Установите плату DeviceNet в шкаф без платы главного ЦП.
Удерживая ручки С и D, вставьте плату в соответствующий
шкаф, таким образом, чтобы разъем на объединительной
плате подсоединился.

(4)После установки платы DeviceNet следует установить плату
главного ЦП.

(5)Установите снятую (шаг (2)) клеммную колодку в разъем.
Крепко затяните винты.

4.6.3
Установка и снятие
платы DeviceNet

4.6.3.1
Снятие платы

4.6.3.2
Установка платы
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Ручка С
С крючком слева

Ручка D
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ОПАСНО
Описанную здесь операцию позамене должен выпол--
нять только тот персонал, который прошел соответ--
ствующую подготовку по безопасности и техобслу--
живанию. Если шкаф при замене объединительной
платы открыт, соблюдайте крайнюю осторожность и
не прикасайтесь к участку с цепями высокого напря--
жения (маркированному и имеющему ударопроч--
ное покрытие). Если этот участок открыт, то прямой
контакт с ним приведет к поражению электротоком.

ПРИМЕЧАНИЕ
Перед операцией замены создайте резервную копию
содержимого (такого, как параметры и программы и
т.д.) памяти СОЗУ устройства ЧПУ. Резервная копия
может быть использована в случае потери содержи--
мого памяти СОЗУ при замене.

(1)Снимите главную плату ЦП и все дополнительные платы в
соответствии с шагами, описанными в разделе 3.6.

(2)Снимитеразъемдля вентилятора,подсоединенныйкобъеди-
нительной плате.

(3)Нажмите на защелку, фиксирующую объединительную пла-
ту, чтобы она разомкнулась.

(4)Выдвинете объединительную панель по направлению к
задней части и отсоедините ее.

(1)Совмещая установочные отверстия объединительной платы
с установочными штифтами, установите объединительную
плату в направлении от задней части.

(2)Потяните объединительную панель вверх, чтобы защелка
разомкнулась.

(3)Подсоедините разъем для вентилятора к объединительной
плате.

(4)Установите плату главного ЦП и дополнительные платы в
соответствии с шагами, описанными в разделе 3.6.

4.7
УСТАНОВКА И СНЯТИЕ
ОБЪЕДИНИТЕЛЬНОЙ
ПЛАТЫ

4.7.1
Снятие платы

4.7.2
Установка
объединительной
платы
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Объединительная
плата

Разъем для
вентилятора

Защелка

Объедини--
тельная
плата
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ОПАСНО
Перед заменойплавкого предохранителянеобходимо
устранить причину, по которой он перегорел.
Таким образом,эту замену должен производить
только тот персонал, который прошел соответ--
ствующую подготовку по безопасности и техобслужи--
ванию. Если шкаф при замене плавкого предохрани--
теля открыт, соблюдайте крайнюю осторожность и не
прикасайтесь кучасткусцепямивысокогонапряжения
(маркированному и имеющему ударопрочное
покрытие). Если этот участок открыт, то прямой
контакт с ним приведет к поражению электротоком.

Плавкий предохранитель блока управления устанавливается на
плату главного ЦП.

Карта осевого управления

Плавкий
предохранитель

CP1, CP2

Плата главного ЦП

Карта управления изображением

Информация для
размещения заказа

Номинальное
значение

Дополнительная
информация

A02B--0265--K100 7.5 A A60L--0001--0046#7.5

4.8
ЗАМЕНА ПЛАВКОГО
ПРЕДОХРАНИТЕЛЯ
БЛОКА
УПРАВЛЕНИЯ

D Место установки
плавкого предохрани-
теля блока управления

D Информация для раз-
мещения заказа на
плавкий
предохранитель
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Программы обработки деталей, данные коррекции и системные
параметры сохраняются в памяти КМОП блока управления.
Аварийное питание памятиКМОПосуществляется от литиевой
батареи, установленной на передней панели блока управления.
Указанные выше данные не теряются, даже если напряжение
основной батареи падает. При отгрузке батарея резервного
питания установлена в блоке управления. Эта батарея может
поддерживать содержимое памяти на протяжении одного года.
Когда напряжение батареи падает, на дисплее начинает мигать
аварийное сообщение ”BAT”, и на РМС выводится аварийный
сигнал о разрядке батареи. При отображении данного
аварийного сообщения, замените батарею, как можно скорее.
Как правило, батарею следует заменить в течение двух или трех
недель, тем не менее, это зависит от конфигурации системы.
Если напряжение батареи в дальнейшем будет снижаться еще
больше, нельзя далее обеспечить резервное питание памяти.
Включение питания для блока управления в таком состоянии
приведет к возникновению сигнала тревоги 910 (сигнал тревоги
четности СОЗУ) или 935 (ошибка СОЗУ ЕСС), так как
содержание памяти было потеряно. После замены батареи
очистите всю память, затем снова введите данные.
Можно использовать следующие два типа батарей.

D Литиевая батарея, установленная в ЧПУ.

D Две сухих щелочных батареи (размер D) в наружном отсеке
для батарей.

ПРИМЕЧАНИЕ
Литиевая батарея в качестве стандартной уста--
навливается на заводе.

4.9
ЗАМЕНА
БАТАРЕИ
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Если используется литиевая батарея, приобретите
A02B-0200-K102 (Код FANUC: A98L-0031-0012).

(1)Включите ЧПУ. Примерно через 30 секунд отключите
питание ЧПУ.

(2)Извлеките старую батарею из верхней части устройстваЧПУ.
Сначала отсоедините разъем. Затем извлеките батарею из
отсека для батарей.
Отсек для батарей расположен в верхней торцевой части
платы главного ЦП.

(3)Замените батарею, затем подсоедините разъем.

Отсек для
батарей

Литиевая батарея
A02B--0200--K102

Разъем

ОПАСНО
Невернаяустановкабатареиможетпривестиквзрыву.
Не используйте другие батареи, кроме указанной
здесь (A02B--0200--K102).

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
Выполните шаги (1) -- (3) в течение 30 минут.
Если батарея вынута на продолжительное время,
содержимое памяти будет потеряно.
Если имеется опасность, что замена не будет выпол--
нена в течение 30 минут, сохраните все содержимое
КМОП на карте памяти. Содержимое памяти можно
легко восстановить из карты памяти в случае потери
содержимого памяти.

Утилизируйте старую батарею с соблюдением соответствующих
местных предписаний и правил. При утилизации батареи
изолируйте клемму лентой во избежание короткого замыкания.

D Замена батареи
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Используйте разъем, подсоединяемый к литиевой батарее для
внешней батареи. Замените стандартную литиевую батарею
внешней батареей в отсеке для батарей (A02B-0236-C281) в
соответствии с порядком замены батарей, описанным выше.

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
1 Расположите отсек для батарей (A02B--0236--C281) в

месте, в которомбатареиможно заменить,дажекогда
блок управления активен.

2 В разъеме кабеля для подключения батареи исполь--
зуется простая система фиксации. Зафиксируйте
участок кабеля в пределах 50 см от разъема, избежав,
таким образом, натяжения кабеля. Это необходимо
для предотвращения отсоединения разъема под
действием массы кабеля или натяжения кабеля.

При использовании
сухих щелочных
батарей размера D

D Общий метод
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(1)Приобретите сухиещелочныебатареиразмераD,имеющиеся
в продаже.

(2)Включите ЧПУ.

(3)Снимите крышку отсека для батарей.

(4)Замените старые сухие батареи нановые батареи.Установите
сухие батареи с соблюдением полярности.

(5)Снова установите крышку на отсек для батарей.

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
Необходимо заменить батарею в состоянии отклю--
чения питания, каки в случае использования литиевой
батареи, что описано выше.

Подсоединение
клеммы к задней
части

Отсек

4 крепежных
отверстия

2 сухих батареи

Крышка

D Замена батареи
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ОПАСНО
Если шкаф при замене вентилятора открыт, соблю--
дайте крайнюю осторожность и не прикасайтесь к
участку с цепями высокого напряжения (маркиро--
ванному и имеющему ударопрочное покрытие).
Если этот участок открыт, то прямой контакт с ним
приведет к поражению электрическим током.

Информация для
размещения заказа

Количество

Для шкафа с 1 слотом A02B--0265--C101 1

Для шкафа с 2 слотами A02B--0260--C021 1

(1)Перед заменой вентилятора отключите питание ЧПУ.

(2)Потяните вентилятор, который требуется заменить.
(3)Поднимите вентилятор, так, чтобы отсоединить его от
шкафа.

(4)Установите новый вентилятор в шкаф.
(5)Протолкните новый вентилятор вглубь корпуса до упора.
Характерный щелчок будет означать, что вентилятор
подсоединен к соответствующему разъему.

Вентилятор

Шкаф

(3), (4)

(2), (5)

4.10
ЗАМЕНА
ВЕНТИЛЯТОРА

D Информация для
размещения заказа на
вентиляторы

D Замена вентилятора
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ОПАСНО
Перед заменойплавкого предохранителянеобходимо
устранить причину, по которой он перегорел.
Таким образом,эту замену должен производить толь--
ко тот персонал, который прошел соответствующую
подготовку по безопасностии техобслуживанию.Если
шкаф при замене плавкого предохранителя открыт,
соблюдайтекрайнююосторожностьинеприкасайтесь
кучасткусцепямивысокогонапряжения (маркирован--
ному и имеющему ударопрочное покрытие). Если
этот участокоткрыт, то прямой контакт с нимприведет
к поражению электрическим током.

ЖК--дисплей (вид сзади)

Плавкий предохранитель

D Информация по предохранителю
Информация для размещения заказа: A02B-0265-K101
Номинальное значение: 2.0 A
Дополнительная информация: A60L-0001-0290#LM20C

4.11
ЗАМЕНА ПЛАВКОГО
ПРЕДОХРАНИТЕЛЯ
ЖК-ДИСПЛЕЯ

D Место установки
плавкого
предохранителя
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ОПАСНО
Описанную здесь операцию позамене должен вы--
полнять только тот персонал, который прошел соот--
ветствующуюподготовку побезопасностиитехобслу--
живанию. Если шкаф при замене данного устройства
открыт, соблюдайте крайнюю осторожность и не
прикасайтесь кучасткусцепямивысокогонапряжения
(маркированному и имеющему ударопрочное
покрытие). Если этот участок открыт, то прямой
контакт с ним приведет к поражению электротоком.

Лампа подсветки Информация для
размещения заказа

Дополнительная
информация

Для 9.5″ЖК--дисплея A02B--0281--K114 A61L--0001--0154#BLC

ПРИМЕЧАНИЕ
Лампу подсветки цветного 10.4I ЖК--дисплея заме--
нить нельзя.

(1)Извлеките кабель для дисплейных клавиш СК2, затем сни-
мите щеток с ЖК-дисплея.
Еслиустройствоимеет сенсорнуюпанель,отсоединитетакже
разъем сигнального кабеля для сенсорной панели СN1.

Щиток

Кабель для дисплейных
клавиш
CK2

4.12
ЗАМЕНА ЛАМПЫ
ПОДСВЕТКИ
ЖК-ДИСПЛЕЯ

D Информация для
размещения заказа на
лампу подсветки

D Замена лампы
подсветки
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(2)Отсоедините кабельный разъем для инвертора СР1 и кабель-
ный разъем для видеосигнала CN8, затем извлеките ЖК-
панель из устройства.

ЖК--панель

(3)Для 9.5″ монохромного ЖК-дисплея

Разъем

Лампа
подсветки

Металлический
фиксатор

Задняя часть
ЖК--панели

(4)По завершении замены лампы подсветки соберите устрой-
ство, выполнив действия, противоположные шагам (1) -( 3),
перечисленным выше.
Во время сборки следует тщательно удалить пыль.
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Устройство
Теплообра-
зование

Комментарии

Блок управления Шкаф с 1 слотом 30Вт (*1)

Шкаф с 3 слотами 43Вт

Дополнительная
плата

Плата HSSB 4 Вт
плата

Плата
вспомогательного
ЦП

14Вт

Плата языка С PMC 7Вт

Плата
последовательного
соединения

7Вт

Плата Symbol CAPiТ 10Вт

Плата RISC 9Вт

Плата сервера
данных

6.3 Вт Включая 0.3 Вт,
карты ATA (*2)

RISC + плата
сервера данных

15.3 Вт Включая 0.3 Вт,
карты ATA (*2)

Плата управления
загрузчиком

15Вт (*3)

Плата канала ввода
вывода II

9Вт

Плата Ethernet 6Вт

Плата интерфейса
DeviceNet

4 Вт

Плата PROFIBUS 9 Вт

Плата FL--net 7Вт

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Значения платы главного ЦП и устройства ручного

вводаданныхучитываются.Значениядополнительных
плат не учитываются.

2 Теплообразование флэш--карты ATA может отли--
чаться, если используется карта большой емкости,
или, если характеристики карты изменены.

3 Данные значения применяются, когда включено 50%
входов.

4.13
ТЕПЛООБРАЗОВАНИЕ
УСТРОЙСТВ
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Устройство
Теплообра-
зование

Комментарии

Устройство ручного ввода
данных

0 Вт

Модуль ввода--вывода для
пульта оператора

12 Вт (*1)

Модуль ввода--вывода для
соединительной
панели(основной)

8 Вт (*1)

Модуль ввода--вывода для
соединительной
панели(дополнительный)

5 Вт (*1)

Блок интерфейса автономного
датчика

9 Вт Только для устройства с 4
основными осями

Блок интерфейса автономного
датчика

14 Вт Четыре основных оси + четыре
дополнительных оси (*2)

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Данные значения применяются, когда включено 50%

входов модуля.
2 Тепло, образующееся в автономном датчике, не

включается.
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5
ОБЩАЯ ИНФОРМАЦИЯ ДЛЯ ОБОРУДОВАНИЯ С
ЖК-ДИСПЛЕЕМИОБОРУДОВАНИЯ
АВТОНОМНОГО ТИПА СЕРИИ i

В данной главе представлена общая информация для оборудо-
вания сЖК-дисплеем серии iиоборудования автономного типа
серии i.

5.1 УСТАНОВКАИ СНЯТИЕ ПЕЧАТНЫХ
ПЛАТ 354. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.2 УСТАНОВКАИ СНЯТИЕМОДУЛЕЙПАМЯ-
ТИ С ДВУХРЯДНЫМ РАСПОЛОЖЕНИЕМ
ВЫВОДОВ (DIMM) 357. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.3 ТЕХОБСЛУЖИВАНИЕ ТЕПЛООБМЕННИКА
ТИПА ТРУБА ТЕПЛОВАЯ 359. . . . . . . . . . . . . . . . .

5.4 ЖИДКОКРИСТАЛЛИЧЕСКИЙ ДИСПЛЕЙ
(ЖК-ДИСПЛЕЙ) 363. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.5 УСТАНОВКА РАСПРЕДЕЛЕННОГО
ВВОДА-ВЫВОДА 368. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.6 ЗАМЕНАПЛАВКИХ ПРЕДОХРАНИТЕЛЕЙ
НА РАЗЛИЧНЫХ УСТРОЙСТВАХ 371. . . . . . . . . .

5.7 УСЛОВИЯ ОКРУЖАЮЩЕЙСРЕДЫ
СНАРУЖИШКАФА 376. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.8 МЕРЫПРОТИВШУМА 377. . . . . . . . . . . . . . . . . . .
5.9 ПРИМЕЧАНИЯПОИСПОЛЬЗОВАНИЮ

УСТРОЙСТВА РУЧНОГО ВВОДА ДАННЫХ 386
5.10 ЗАМЕНА ДЕТАЛЕЙ УСТРОЙСТВА

ОТОБРАЖЕНИЯ ЧПУ ДЛЯФУНКЦИЙПКИ
PANEL i,ПОДЛЕЖАЩИХ
ТЕХОБСЛУЖИВАНИЮ 387. . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.11 ЗАМЕНА ДЕТАЛЕЙ УСТРОЙСТВА
ОТОБРАЖЕНИЯ ЧПУ,ПОДЛЕЖАЩИХ
ТЕХОБСЛУЖИВАНИЮДЛЯ ЧПУ СЕРИИ is 395
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ОПАСНО
Эту работу по замене может выполнять только тот
персонал, который прошел утвержденную подготовку
по безопасности и техническому обслуживанию.
При открытиишкафа и замене печатной платы соблю--
дайте осторожность и не прикасайтесь к цепям высо--
кого напряжения (маркированным и имеющим
изоляционное покрытие). Прикосновение к неизоли--
рованным цепям высокого напряжения представляет
чрезвычайную опасность поражения электротоком.

ОСТОРОЖНО
1 Перед операцией замены создайте резервную копию

содержимого (такого как параметры и программы)
памяти СОЗУ устройства ЧПУ. В противном случае,
содержимое памяти СОЗУ может быть потеряно во
время замены.

2 Если метод проверки данных СОЗУ (проверка чет--
ности или проверка ECC) была изменена после заме--
ны, то при включении питания может возникнуть сиг--
нал тревоги,связанныйсчетностью,илисигналтрево--
ги ЕСС, что может привести к повреждению данных
СОЗУ.СоздайтерезервнуюкопиюданныхСОЗУперед
заменой и восстановите данные после завершения
замены.

5.1
УСТАНОВКА И
СНЯТИЕ ПЕЧАТНЫХ
ПЛАТ
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1) Выдвинете наружу фиксатор каждой из четырех распорок,
используемых для фиксации печатной платы, затем
разомкните каждую защелку. (Смотрите рис. a).

2) Извлеките печатную плату. (Смотрите рис. б).

Печатная
плата

Печатная
плата

Печатная плата

Печатная плата

Рис. a Распорка

Распорка

Разъем

Разъем

Рис. b.

5.1.1
Снятие печатной
платы



5. ОБЩАЯ ИНФОРМАЦИЯ ДЛЯ ОБОРУДОВАНИЯ СЖК--ДИСПЛЕЕМ
И ОБОРУДОВАНИЯ АВТОНОМНОГО ТИПА СЕРИИ i B--63525RU/02

356

1) Убедитесь, что фиксатор каждой из распорок открыт, затем
вставьте печатную плату в разъем. (Смотрите рис. с).

2) Опустите фиксатор каждой распорки вниз, чтобы зафик-
сировать печатную плату. (Смотрите рис. d).

Печатная плата

Печатная
плата

Печатная
плата

Печатная
плата

Рис. с. Распорка

Распорка

Разъем

Разъем

Рис. d.

5.1.2
Установка печатной
платы
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ОПАСНО
Эту работу по замене может выполнять только тот
персонал, который прошел утвержденную подготовку
по безопасности и техническому обслуживанию.
При открытии шкафа и замене модуля соблюдайте
осторожность и не прикасайтесь к цепям высокого
напряжения (маркированным и имеющим изоля--
ционное покрытие). Прикосновение к неизолиро--
ванным цепям высокого напряжения представляет
чрезвычайную опасность поражения электротоком.

ОСТОРОЖНО
Перед операцией замены создайте резервную копию
содержимого (такого как параметры и программы)
памяти СОЗУ устройства ЧПУ. В противном случае,
содержимое памяти СОЗУ может быть потеряно во
время замены.
Перед заменой модуля СОЗУ следует создать
резервную копию содержимого модуля СОЗУ.

5.2
УСТАНОВКА И СНЯТИЕ
МОДУЛЕЙ ПАМЯТИ С
ДВУХРЯДНЫМ
РАСПОЛОЖЕНИЕМ
ВЫВОДОВ (DIMM)
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1) Откройте фиксатор гнезда наружу. (Смотрите рис. a).

2) Извлеките модуль, поднимая его вверх. (Смотрите рис. б).

1) Вставьте модуль под наклоном в соответствующее гнездо
стороной В вверх. (Смотрите рис. б).

2) Нажимайте намодуль,пока он не зафиксируется. (Смотрите
рис. с).
Затем опустите его вниз, нажимая на две точки (*),
указанные на рисунке.

Рис. с.

Рис. b.

Рис. a

(*)

(*)

5.2.1
Снятие модуля DIMM

5.2.2
Установка модуля
DIMM
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Функционирование теплообменника ухудшается вследствие
накопления грязи. Теплообменник следует периодически очи-
щать.Промежутки времени, через которые следует производить
чистку, зависят от условий расположения оборудования.Таким
образом, очищайте теплообменник через подходящие проме-
жутки времени в соответствии с уровнем накопления грязи.

ОПАСНО
К теплообменнику типа труба тепловая подается
высокое напряжение. Перед техобслуживанием
теплообменника типа труба тепловая следует всегда
отключать питание ЧПУ.
При открытии шкафа и замене теплообменника типа
труба тепловая соблюдайте осторожность и не
прикасайтесь к цепям высокого напряжения (марки--
рованным и имеющим изоляционное покрытие)
Прикосновение к неизолированным цепям высокого
напряжения представляет чрезвычайную опасность
поражения электрическим током.

5.3
ТЕХОБСЛУЖИВАНИЕ
ТЕПЛООБМЕННИКА
ТИПА ТРУБА
ТЕПЛОВАЯ
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Процедураочищения и замены воздушного фильтра

1 Перед очищением и заменой воздушного фильтра отклю-
чите питание вентилятора.

2 Снимите крышку фильтра, затем извлеките фильтр.

При снятии крышки нажмите на фиксатор,
расположенный в пазу по обеим сторонам,
внутрь с помощью отвертки.

3 Продуйте обе стороны фильтра, чтобы удалить пыль.

4 При очень сильном загрязнении фильтра следует промыть
его раствором воды и нейтрального очистителя и смыть его
пресной водой, а затем дать ему высохнуть естественным
образом.
Или замените загрязненный фильтр новым фильтром
(используйте только тот указанный фильтр).

5 Устанавливайте чистый или новый фильтр. Затем
совмеcтите фиксаторы с пазами и нажмите на них, чтобы
снова установить крышку.Убедитесь, чтобы крышка зафик-
сирована, когда вы перемещаете ее по направлению к себе.

Очищение и замена
воздушного фильтра
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Процедура очищения теплообменника

1 Перед очищением теплообменника отключите питание
вентилятора.

2 Снимите внешний вентилятор с основного корпуса
теплообменника.

Основной корпус
теплообменника

Силовой кабель для вентилятора
(Выньте разъем)

Внешний вентилятор

Крепежный винт B (1шт.)
Заземляющий кабель (Заземляющий кабель можно
отсоединить, сняв крепежные винты вентилятора).

Крепежный винт B (2шт.)

Снимите два крепежных винта (A), используемых для закрепления
внешнего вентилятора, затем снимите устройство, выдвинув его вниз.
Затем отсоедините силовой кабель для вентилятора и заземляющий
кабель. Снимите крепежный винт (B).

Процедура очищения вентилятора

1 Удалите накопившуюся пыль, загрязнения и налипшую
грязь с корпуса мотора вентилятора сухой тканью. Если
загрязнения, такие,какналипшая грязь,удаляются струдом,
используйте кусок ткани, смоченный раствором воды и
нейтрального очистителя,предварительно слегка ее отжав.В
этом случае соблюдайте осторожность и не допускайте
попадание раствора воды и нейтрального очистителя в
электросхему, например, ротора или мотора двигателя.

Очищение
теплообменника

D Очищение
вентилятора
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Процедураочищения вентилятора теплообменника

1 Извлеките теплообменник из устройства, затем удалите
пыль иналипшую грязь с вентилятора с помощьюпродувки,
сухой тканью или щеткой.

При сильном загрязнении вентилятора

1 Извлеките внутренний вентилятор, клеммную колодку и
кабели из основного корпуса.

Основной корпус

Клеммная колодка, кабели

2 Очистите вентилятор с помощью щетки, раствора воды и
нейтрального очистителя. Следите за тем, чтобы не
повредить при этом лопасти вентилятора.

3 После очистки тщательно высушите теплообменник и
вентилятор.

Процедура сборки после очистки

После очистки теплообменника и вентилятора следуйте шагам,
перечисленным ниже.

1 Установите вновь клеммную колодку и кабели в исходные
местоположения.

2 Установите вентилятор в исходное местоположение. При
этом правильно подсоедините снова силовой кабель венти-
лятора и заземляющий кабель.

D Очищение
вентилятора
теплообменника

D Сборка
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Когда температура окружающей среды низкая, то яркость
ЖК-дисплея уменьшается. (ЖК-дисплей - темный непосред-
ственно после включения питания) Это не является неисправ-
ностью, а является свойством, характерным для ЖК-дисплея.
При повышении температуры окружающей среды яркостьЖК-
дисплея повышается.МонохромныйЖК-дисплей имеет функ-
циюрегулировкияркости.Методрегулировкисм.в разделе1.17.

Сенсорную панель можно задействовать, касаясь непосред-
ственно ЖК-дисплея. Для этого следует использовать ”перо”,
предоставляемоеFANUC (A02B-0236-K111)ипредназначенное
специально для сенсорной панели.Если использовать остроко-
нечное ”перо”,например, для контакта сЖК-дисплеем, тоЖК-
дисплей можно повредить. Более того, не следует прикасаться к
ЖК-дисплею прямо пальцем. В противном случае работоспо-
собность ЖК-дисплея может ухудшиться, а дисплей загряз-
нится.

Защитное покрытие наносится на лицевую часть ЖК-дисплея с
сенсорной панелью для защиты тонкого покрытия сенсорной
панели и ЖК-дисплея. При повреждении защитного покрытия
его можно заменить. (Защитное покрытие является расходным
материалом).

1) Защитное покрытие A02B-0236-K110: Для 10.4”ЖК-
дисплея с сенсор-
ной панелью и
дисп. клавишами

A02B-0236-K130: Для 10.4”ЖК-
дисплея с сенсор-
ной панелью

2) Нейтрал. очиститель (очиститель, удаляющий жирную
грязь = можно использовать моющее
средство для кухни)

3) Мягкая ткань (например, полотенце)

1) Перед заменой

<1> Выключите питание станка.
<2> Снимите старое защитное покрытие с поверхности

сенсорной панели.

<3> Удалите спиртом клейкие остатки, если они имеются, с
поверхности дисплея

<4> Используйте очиститель для удаления жира или грязи,
образовавшихся на поверхности сенсорной панели.

<5> Полностью смойте очиститель мягкой влажной
тканью.

5.4
ЖИДКОКРИСТАЛ-
ЛИЧЕСКИЙ ДИСПЛЕЙ
(ЖК-ДИСПЛЕЙ)

Яркость
монохромного
ЖК-дисплея

ЖК-дисплей с
сенсорной панелью

Защитное покрытие
для сенсорной панели

Замена защитного
покрытия
D Используемые
материалы

D Процедура замены
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D Если поверхность сенсорной панели становится
мутной, это означает, что на поверхности все еще
остается жир. Полностью удалите жир.

D Если жир или очиститель остались на поверхности
сенсорной панели, то защитное покрытие может не
прилипнуть полностью к панели и будет отходить
время от времени.

<6> Полностью удалите влагу мягкой сухой тканью.

2) Нанесение защитного покрытия

2-1) Для A02B-0236-K110:

<1> Согните наклейку внутрь лицевой стороны
(сторона, противоположная основе).

Согнуть

<2> Снимите основу.

<3> Правильно расположите покрытие, затем при-
крепите сначала верхние и нижние края покры-
тия.Убедитесь, что стороны защитногопокрытия
не касаются щитка.

НеправильноПравильно

<4> Прикрепите правую и левую сторону защитного
покрытия, вытесняя воздух между сенсорной
панелью и защитным покрытием.

D Если часть защитного покрытия уже прилипла
к сенсорной панели, не пытайтесь исправить
положение защитного покрытия, натягивая
его.

<5> Надавите на липкие части четырех сторон и
закрепите полностью все покрытие.

D Убедитесь, что все четыре угла четырех сторон
защитного покрытия не смещаются.
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2-2) Для A02B-0236-K130
<1> Снимите белую пленку, прикрепленную к обрат-

ной стороне (лицом к ЖК-дисплею) нового
защитного покрытия.

<2> Нанесите защитное покрытие таким образом,
чтобы оно располагалось в нижней левой части
заменяемой наклейки. Далее совместите высту-
пающий край в нижней части щитка с соответ-
ствующей частью защитного покрытия. Кроме
того, не допускайте попадание пыли между
ЖК-дисплеем и защитным покрытием.

Ориентировочное
положение

<3> Прикрепите четыре стороны, вытесняя воздух
между сенсорной панелью и защитным
покрытием.
D Не растягивайте защитное покрытие, чтобы
исправить положение, когда часть покрытия
уже прилипла к сенсорной панели.

<4> Надавите на липкие части четырех сторон и
закрепите полностью все покрытие.
D Убедитесь, что все четыре угла четырех сторон
защитного покрытия не смещаются.

3) Проверка после замены

<1> Проверьте, чтобынаповерхности защитного покрытия
не было складок.

<2> После включения питания, убедитесь, чтобы ни одна
клавиша на панели не нажата.

<3> Нажмите на сенсорную панель и убедитесь, что она
функционирует должным образом.
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Калибровка сенсорной панели необходима:
1 При замене ЖК-дисплея
2 При замене сенсорной панели
3 При замене печатной платы для управления сенсорной
панелью

4 При полной очистке памяти

#7

3113

#6 #5

DTPCL

#4 #3 #2 #1 #0

[Тип данных] Бит

#5 (DTPCL) Функция калибровки для сенсорной панели на дисплее:

0 : Запрещена

1: Разрешена

1 Установите бит 5 (DTPCL) параметра 3113 на 1.
2 Нажмите функциональную клавишу <SYSTEM>.

3 Нажатие клавиши перехода к следующему меню несколько
раз отображает дисплейную клавишу [TP CAL].

4 Нажатие дисплейной клавиши [TP CAL] отображает экран
калибровки сенсорной панели.

CALIBRATION OF TOUCH PANEL

PLEASE PUSH CALIBRATED POINTS.
IF CALIBRATION IS ENDED, PLEASE PUSH <INPUT> KEY.
IF CALIBRATION IS CANCELED, PLEASE PUSH <CAN> KEY.
IF OPERATION IS ENDED, PLEASE PUSH FUNCTION KEY.

5 Нажмите на девять точек калибровки (обозначенных +) с
помощью ”пера” сенсорнойпанели.Выможете нажиматьна
эти девять точек в любом порядке. При верном нажатии на
обозначение +, обозначение + начинает мигать. При
неверном нажатии обозначения +, появляется сообщение
“CALIBRATEDPOINTDOESNOTMATCH,PLEASEPUSH
AGAIN.” (МЕЖДУ ТОЧКАМИ КАЛИБРОВКИ НЕТ
СООТВЕТСТВИЯ, ПОЖАЛУЙСТА, НАЖМИТЕ ЕЩЕ
РАЗ).

Калибровка сенсорной
панели
D Условия, при которых
необходима
калибровка

D Установка параметров

D Метод калибровки
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6 После нажатия на все девять точек калибровки, нажмите
клавишу <INPUT>, чтобы завершить калибровку. Чтобы
отменить калибровку или начать все с самого начала,
нажмите клавишу <CAN>.

7 При успешном завершении появляется сообщение
“CALIBRATION WAS ENDED.” (”КАЛИБРОВКА ЗАВЕР-
ШЕНА”).

8 При нажатии функциональной клавиши осуществляется
выход из экрана калибровки сенсорной панели, и прекра-
щается или останавливается операция калибровки.

9 По завершении операции калибровки, установите бит 5
(DTPCL) параметра 3113 на 0.

ПРИМЕЧАНИЕ
Сенсорная панель устройства отображения ЧПУ с
функциямиПКкалибруется специальнойпрограммой.
При калибровке сенсорной панели для серии is,
выберите [Start] → [Settings] → [Control Panel] →
[Adjusting Stylus], вместо указанного выше метода.
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Изменяя установку (поворотный переключатель) на дополни-
тельном модуле, можно выполнить соединение, при котором
пропускается дополнительный модуль или дополнительные
модули, как показано ниже.

Когда пропускается
дополнительный модуль 1

Когда пропускается
дополнительный модуль 2

Когда пропускаются
дополнительные модули 1 и 2

О
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о
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о
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о
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ь3

Метод установки (метод установки и управления)
Управляющий элемент (поворотный переключатель)находится
в месте, указанном ниже, на каждом дополнительном модуле.
При изменении установки поверните поворотный переключа-
тель с помощью плоской отвертки с диаметром наконечника
около 2.5 мм.

Каждое положение установки поворотного переключателя
имеет значение, указанное ниже.

Положение
установки

Обозначение Значение установки

0 0 Стандартная установка. Поворотный
переключатель устанавливается в данное
положение во время отгрузки из FANUC.
При этой установке дополнительный модуль
не пропускается.

1 -- Устанавливайте поворотный переключатель
дополнительного модуля в данное
положение, когда пропускается один
предшествующий дополнительный модуль.

5.5
УСТАНОВКА
РАСПРЕДЕЛЕННОГО
ВВОДА-ВЫВОДА
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Положение
установки

Значение установкиОбозначение

2 2 Устанавливайте поворотный переключатель
дополнительного модуля в данное
положение, когда пропускаются два
предшествующих дополнительных модуля.

3 -- Установка запрещена

4 -- F 4, --, 6, --,
8, --, A, --,
C, --, E, --,

4, 8 или C имеют то же действие, что и 0.
5, 9 или D имеют то же действие, что и 1.
6, A или E имеют то же действие, что и 2.
7, B или F имеют то же действие, что и 3.
(← установка запрещена)

Примеры установки
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(Когда пропускается модуль 1)
Установите поворотный переключатель
дополнительного модуля 2 в положение
установки = 1. Не меняйте установку
(положение установки = 0)
дополнительного модуля 3.

(Когда пропускаются дополнительный
модуль 1 и дополнительный модуль 2)
Установите поворотный переключатель
дополнительного модуля 3 в положение
установки = 2.

(Когда пропускается дополнительный
модуль 2)
Установите поворотный переключатель
дополнительного модуля 3 в положение
установки = 1. Не меняйте установку
(положение установки = 0)
дополнительного модуля 1.

Данная функция изначально не предусматривалась, а была
добавлена недавно. Эта функция доступна в зависимости от
типа модуля, как указано ниже.

Дополнительный модуль B
(DI/DO = 24/16, без
интерфейса ручного
импульсного генератора)

A03B--0815--C003 Доступно, начиная с
поставки в июне 1998 и
позднее

Дополнительный модуль C
(DO = 16, вывод 24A )

A03B--0815--C004 Доступно, начиная с
поставки в августе 1998 и
позднее

Дополнительный модуль D
(аналоговый вывод)

A03B--0815--C005 Доступно, начиная с
поставки в августе 1998 и
позднее



5. ОБЩАЯ ИНФОРМАЦИЯ ДЛЯ ОБОРУДОВАНИЯ СЖК--ДИСПЛЕЕМ
И ОБОРУДОВАНИЯ АВТОНОМНОГО ТИПА СЕРИИ i B--63525RU/02

370

ПРИМЕЧАНИЕ
К дополнительному модулю A (DI/DO = 24/16, с
интерфейсом ручного импульсного генератора)
(A03B--0815--C002)добавляется поворотныйпереклю--
чатель, так как другие модули изменены. Однако,
дополнительный модуль A всегда устанавливается в
местоположение дополнительного модуля 1, таким
образом, нет необходимости менять установку
дополнительного модуля А.
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ОПАСНО
Перед заменойплавкого предохранителянеобходимо
устранить причину, по которой он перегорел. В связи
с этим, работу по замене плавкого предохранителя
должен выполнять только тот персонал, который
прошел соответствующую подготовку по безопас--
ности и техобслуживанию. При открытии шкафа и
замене плавкого предохранителя внутри него соблю--
дайте осторожность и не прикасайтесь к цепям
высокого напряжения (маркированным и имеющим
изоляционное покрытие). Прикосновение к неизоли--
рованным цепям высокого напряжения представляет
чрезвычайную опасность поражения электротоком.

Спецификации по плавким предохранителям для каждого
устройства смотрите в списке расходных материалов Прило-
жения В.

5.6
ЗАМЕНА ПЛАВКИХ
ПРЕДОХРАНИТЕЛЕЙ
НА РАЗЛИЧНЫХ
УСТРОЙСТВАХ



5. ОБЩАЯ ИНФОРМАЦИЯ ДЛЯ ОБОРУДОВАНИЯ СЖК--ДИСПЛЕЕМ
И ОБОРУДОВАНИЯ АВТОНОМНОГО ТИПА СЕРИИ i B--63525RU/02

372

Плавкий предохранитель

Кабель для канала
ввода--вывода

Кабель для ручного импульсного генератора

Основной модуль
(A03B--0815--C001)

Дополнительный
модуль 1

Дополнительный
модуль 2

Дополнительный
модуль 3

ПРИМЕЧАНИЕ
На дополнительных модулях плавкий предохранитель
не предусмотрен. Предохранитель предусмотрен
только на основном модуле.

D Место установки
плавкого предохрани-
теля на модулях
ввода-вывода соеди-
нительной панели
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JD1A

JD1B

JA3

Разъем ввода--вывода

Разъем блока питания

Плавкий
предохранитель

Этот чертеж предназначен для A20B--2002--0470,
A20B--2002--0520 и A20B--2002--0521.

4--f5 мм CP1
336 мм

JD1B

JD1A

35
155

50 мм 10 мм

Приблизительно
100 мм

31,05 мм 46,99 мм 88,9 мм 88,9 мм 66,16 мм
7 мм 322 мм

CP61

20 50 50 50

CM4
CMB4 CM3

CMB3
CM2
CM52

CM1
CM51MR20RM

MR50RM MR50RM MR50RM

5A FUSE

3.2A FUSE

1
7
,7
8
м
м

1
5
4
м
м

1
2
0
м
м

C
P
1 43

12
12

1
5
м
м

11
.7
2

м
м

Этот чертеж предназначен для A20B--2200--0660, A20--2200--661, A16B--2202--0730 и A16B--2202--0731.

Плавкий предохранитель

D Место установки
плавкого предохрани-
теля на модулях
ввода-вывода пульта
оператора

D Место установки
плавкого предохрани-
теля на устройствах
соединения с пультом
оператора
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CM26

CM16 CM15

F
U
3

C
M
17

F
U
2

F
U
1

C
P
D
1

JD
1B

JD
1A

FU1: Плавкий предохранитель для +24V (для защиты DO общего назначения и блока питания данной печатной платы)
FU2: Плавкий предохранитель для +5V (для защиты блока питания IC и ручного импульсного генератора)
FU3: Плавкий предохранитель для +5E (для защиты DI общего назначения)

Данный чертеж предназначен для A16B--2201--0110.

ПРИМЕЧАНИЕ
FU2 не устанавливается для выпуска 05A и более поздних выпусков.

JD1A

JD1B

JA3

Плавкий
предохранитель

Разъем
питания

Данный чертеж предназначен для A02B--0236--C140 и A02B--0236--C141.

D Места установки
плавкого предохрани-
теля на блоке
интерфейса пульта
оператора станка

D Место установки
плавкого предохрани-
теля на пультах
оператора станка с
распределенным
вводом-выводом
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Разъем
питания

Плавкий
предохра--
нитель

Оптический
разъем

D Место установки
плавкого предохрани-
теля на блоке интер-
фейса автономного
датчика
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Блоки управления и различное периферийное оборудование,
поставляемоеFANUC, разработаны с тем условием, что эти уст-
ройства будут размещаться в закрытых шкафах. Упомянутые
здесь шкафы включают:

D Шкаф, изготовленный заводом-изготовителем станка, для
размещения блоков управления и периферийного обору-
дования.

D Рабочий подвесной пульт управления, изготовленный
заводом-изготовителем станка для размещения блоков
управления и пульта оператора.

D Аналогичные продукты

Втаблице нижеуказаны условияокружающей среды,необходи-
мые для установки блоков управления в данных шкафах.

Условие Устройство
отображения и
блок управле-
ния с ЖК-дис-
плеем (исклю-
чая устройства
с сервером
данных)

Блок
управления

отображением
автономного

типа

Температура
окружающей

В режиме работы 0°C -- 58°C 0°C -- 55°C
окружающей
среды
устройств

Хранение и
транспортировка

--20°C -- 60°C

Изменение в
температуре

1.1 °C/минута макс.

Влажность Нормальная Относительная влажность воздуха: 75%
или менее

Нет конденсации

Кратковременная
(не превышаю--
щая 1 месяц)

Относительная влажность воздуха: 95%
или менее

Нет конденсации

Вибрация В режиме работы 0.5 G или менее

В нерабочем
режиме

1.0 G или менее

Высота над
уровнем моря

В режиме работы До 1000 м
уровнем моря

В нерабочем
режиме

До 12000 м

Атмосфера Нормальные условия эксплуатации
станка
(Когда блок управления используется в
условиях эксплуатации, при которых
блок управления подвергается
высокому уровню запыленности и
высокой концентрации охлаждающих
средств и органических растворов,
требуется отдельное исследование).

5.7
УСЛОВИЯ
ОКРУЖАЮЩЕЙ
СРЕДЫ СНАРУЖИ
ШКАФА
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Размеры ЧПУ значительно сокращаются благодаря развитию
технологии поверхностного монтажа и технологии изготов-
ления заказных БИС.

Во многих случаях, так как ЧПУ становится более компактным,
места установки его компонентов находятся ближе к источнику
шума в электромагнитном шкафу.
В общем, шум образуется благодаря электростатическому
взаимодействию, электромагнитной индукции или зазем-
ляющему контуру и наводится в ЧПУ.
ЧПУ содержит достаточное количество мер против внешнего
шума. Однако, сложно измерить уровень и частоту шума в
количественном отношении, кроме того, имеется множество
неизвестных факторов. Таким образом, чтобы улучшить
стабильность работы системы станка с ЧПУ, образованиешума
должно быть снижено, а наведение образующегосяшума вЧПУ
должно быть подавлено.
Для конструкции оборудования, включающего электромаг-
нитный шкаф, следует обязательно учитывать эти меры против
шума в отношении станка.

Кабели, применяемые для станка с ЧПУ, классифицируются,
как показано ниже: Используйте кабели каждой группы в
соответствии с описаниями в столбце ”Действие”.
Группа Сигнал Действие

Линия питания перем. тока основной
стороны

Свяжите кабели этой груп--
пы отдельно от кабелей
группыB иC(*1) иливыпол

Линия питания переменного тока
второстепенной стороны

группыB иC(*1),иливыпол--
ните электромагнитное эк--
ранирование кабелей этой

б й B
А Линия питания переменного тока/

пост. тока (включая линии питания
мотора шпинделя и сервомотора)

ранирование кабелей этой
группы от кабелей группы B
и C(*2). В соответствии с
описаниями мер по подав--
лению шумов в разделе

Соленоидпеременноготока/пост.тока
лению шумов в разделе
5.8.4, присоедините искро--
гаситель или диод к соле

Реле переменного тока/пост. тока
гаситель или диод к соле--
ноиду и реле.

Соленоид пост. тока (24 В пост. тока) Подсоедините диод к

Реле пост. тока (24В постоянного тока) соленоидупостоянноготока
иреле.Свяжите кабелиэтой

В

КабельDI--DO между электромагнит--
ными шкафами с устройствами ввода--
вывода

иреле.Свяжите кабелиэтой
группы отдельно от кабелей
группы А, или выполните
электромагнитное экрани--

б й й
В

КабельDI--DO между станками с
устройствами ввода--вывода

эле ро а ое э ра
рование кабелей этой груп--
пы от кабелей группы А.
Расположите кабели этой

Силовые кабели входной мощ--
ностью24Впостоянноготока дляблока
питания и периферийных устройств

Расположите кабели этой
группы какможно дальше от
кабелей группыС.Рекомен--
дуется экранирование.

Кабель для ЧПУ--устройства ввода--
вывода

Свяжите кабели этой груп--
пы отдельно от кабелей

АКабели для обратной связи поположе--
нию и по скорости

д
группы А, или выполните
электромагнитное экрани--
рование кабелей этой груп

Кабель для усилителя шпинделя --ЧПУ
рование кабелей этой груп--
пы от кабелей группы А.

Кабель для шифратора положения
пы от кабелей группы А.
Расположите кабели этой

C
Кабель для ручного импульсного гене--
ратора

ас оло е абел э о
группы какможно дальше от
кабелей группы В.
Необходимо

Кабель для ЧПУ--устройства ручного
ввода данных (*3)

Необходимо
экранирование в соответ--
ствии с разделом 5.8.5.

Кабели RS--232C и RS--422
ствии с разделом 5.8.5.

Кабель для батареи

Другие кабели, для которых необходи--
мо экранирование

5.8
МЕРЫПРОТИВ
ШУМА

5.8.1
Расстояние между
сигнальными
проводами
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ПРИМЕЧАНИЕ
1 Раздельное связывание означает расположение свя--

занных кабелей одной группы по--крайней мере на 10
см от связанных кабелей другой группы.

2 Электромагнитное экранирование означает экрани--
рование связанных кабелей одной группы от связан--
ных кабелей другой группы заземленной метал--
лической (железной) пластиной.

3 Если кабель для ЧПУ--устройства ручного ввода дан--
ныхнепревышаетподлине30см,тоэкранированиене
требуется.

Электромагнитный шкаф
Шкафпульта оператора

К мотору
и т.д.

Блок
питания
24 VDC

Усилитель
шпинделя

Усилитель
серво--
системы

Уст--во
ввода--
вывода

Кабель--
ный канал
связи

Блок
управле--
ния ЧПУ

Кабели группы A Кабели группы B и C

Вид кабельного канала связи в поперечном разрезе

ГруппаА Группы В и C

Защитный экран
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Для станка с ЧПУ используются три системы заземления.
(1) Система ”подвешенная земля” (SG)

”Подвешенная земля” (SG) обеспечивает опорное напряже-
ние (0 В) для системы электрических сигналов.

(2) Система заземления рамочного типа (FG)
Целью системы заземления рамочного типа (FG) является
обеспечение безопасности и экранирования от внешних и
внутренних шумов. В частности, рамочно экранируются
оборудование, корпуса устройств, панели и кабели
интерфейсов между устройствами и т.д.

(3) Защитное заземление (PE)
Защитное заземление (PE) разработано таким образом, что
защитные заземлители, находящиеся между устройствами,
подсоединяются к одному заземлителю с точки зрения
системы.

����

����

ЧПУ
Распреде--
ленный
ввод--вывод

Усилительαi

Блок питания
пер. тока

Блок питания
24 В

Подводимый
пер. ток

PE (Пластина заземления для шкафа)

Шкаф подвесного пульта
управления

Рамка

Рамка

Пульт
оператора

Шкаф станка

Соединительная линия для
заземления

Соединительная линия для
защитного заземления (PE)

D Сопротивление заземления защитного заземления (PE)
должно быть 100 ом или менее (заземление классаD).

D Соединяющий кабель для защитного заземления (PE)
должен иметь площадь поперечного сечения, достаточную
для прохождения случайного тока, который проходит к
защитному заземлению, когда возникает авария, например,
короткое замыкание. (В общем, требуется площадь
поперечного сечения, равная или больше сечению линии
питания переменного тока).

D В качестве соединительного кабеля для защитного зазем-
ления (PE) используйте кабель, объединенный с линией
питания переменного тока, таким образом,чтобыпитаниене
подавалось, когда заземляющий провод отсоединен.

5.8.2
Заземление

Примечания по
электропроводке
системы заземления
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Блок управления с ЖК-дисплеем

ШтифтM4

Заземляющий кабель
Провод 2 мм2 или более

Подсоедините линию 0 В внутри блока управления к пластине
заземления шкафа с помощью зажима ”подвешенная земля”
(см. выше).

Места расположения зажимов заземления других устройств
смотрите в Приложении (Обзор внешних устройств).

5.8.3
Соединение ”подве-
шенная земля” (SG)
для блока
управления
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Блок управления с ЖК-дисплеем автономного типа

PЕ

Для стойки с одним слотом Для стойки с тремя слотами

Зажим заземления для
сигналов

Зажим заземления
для сигналов

(Зажим Faston)

M3 (Винтовое
отверстие)

M4 (Винтовое
отверстие)

Заземляющий
провод

2 мм2 или более
Пластина
заземления
шкафа

Подсоедините линию 0 В электронной схемы в блоке управле-
ния к пластине заземления шкафа с помощью зажима зазем-
ления для сигналов.

Обратите внимание, что метод заземления различается в зави-
симости от наличия дополнительных слотов.

Используйте зажим Faston спецификации FANUC
A02B-0166-K330. Смотрите приложение А.
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С электромагнитным шкафом используются такие компонен-
ты, как соленоид переменного/постоянного тока и реле пере-
менного/постоянного тока.При включении и выключении эти
компоненты генерируют высокоэнергетическое импульсное
напряжение благодаря индуктивности катушек.

Такое импульсное напряжение индуцируется, например, в ка-
бели, и может создавать помехи в электрической цепи.

D Выбирайте искрогаситель типа CR (для использования с
цепью переменного тока) (Варистор имеет функцию фикса-
ции макс. напряжения импульсного напряжения, но не мо-
жет подавлять скачкообразное напряжение).По этой причи-
не рекомендуется использовать искрогаситель типа CR.

D В качестве значений CR искрогасителя используйте следу-
ющее, а ток катушки устойчивого состояния (I (A)) и сопро-
тивление по постоянному току используйте в качестве спра-
вочной информации:

1) Сопротивление (R): Сопротивление по постоянному
току катушки

2) Электростатическая емкость (C):
20

I2
(μF)--

I2

10

I: Ток катушки устойчивого состояния (A)

Эквивалентная цепь
искрогасителя

R C

Реле переменного
тока

Искрогаситель

Мотор

Установите искрогаситель рядом с мотором, реле и катушкой.

Искрогаситель

ПРИМЕЧАНИЕ
Используйтешумоподавитель типаCR.Варисториме--
ет функцию фиксации максимального напряжения
импульсного напряжения , но не может подавлять
скачкообразное напряжение.

Диод (используется для цепи пост. тока)

Диод

Реле DC

В качестве нормы выбирайте диод,
который имеет пробивное
напряжение приблизительно в два
раза больше, чем приложенное
напряжение, и пропускает ток
приблизительно в два раза выше.

5.8.4
Шумоподавитель

Примечания по выбору
искрогасителя
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В соответствии с рисунком ниже закрепите все кабели, требу-
ющие экранирования и подводимые к ЧПУ, усилитель серво-
системы, усилитель шпинделя и т.д. Этот метод фиксации не
только закрепляет кабели, но также экранирует кабели. Опера-
ция по фиксации и экранированию является ключевой для
устойчивой работы системы. Следует всегда выполнять фик-
сацию и экранирование кабелей в соответствии с описанным
здесь методом.

Как показано ниже, снимите часть внешней оболочки каждого
кабеля, так, чтобы показалось покрытие защитного экрана,
затем прижмите и зафиксируйте эту открытую часть защитного
экрана лицом к пластине заземления с помощью зажима.

Установите пластину заземления, изготовленную заводом-
изготовителем станка, как показано ниже.

40 мм -- 80 мм

Пластина заземления

Кабель

Зажим

Рис. 5.8.5 (a) Кабельный зажим (1)

5.8.5
Фиксация и
экранирование
кабеля
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Установочная плита станка

Блок управления

Пластина
заземления

Зажим

Оболочка защитного экрана

Рис. 5.8.5 (b) Кабельный зажим (2)

Подготовьте пластину заземления, как показано ниже.

Клемма
заземления (для
подсоединения к
заземлителю)

Крепежное отверстие
для зажима

Крепежное отверстие

Рис. 5.8.5 (c) Пластина заземления

В качестве пластины заземления используйте железную плас-
тину толщиной 2 мм или более и покрытую никелем.
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12 мм

20 мм

8 мм
Пластина
заземления

Рис. 5.8.5 (d) Схема отверстий в пластине заземления

Справочная информация: Габаритный чертеж зажима

17 мм

28 мм

6 мм

55 мм максимум

Рис. 5.8.5 (e) Габаритный чертеж зажима

Код для размещения заказа на зажим: A02B-0124-K001
(комплект из 8 зажимов)
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Устройство ручного ввода данных, используемое с 12,1”
ЖК-дисплеем имеет соединительную панель, позволяющую
размещать различные соединители интерфейсов спереди. Сое-
динительная панель имеет крышку.Крышка открывается и зак-
рывается, когда соединительная панель используется. Следует
проявлять осторожность при открытии/закрытии (особенно
при открытии) крышки, чтобы не прищемить пальцы.

Крышка соединительной панели
Устройство ручного ввода данных:
A02B--0236--C321#xxx

ОСТОРОЖНО
Следует проявлять осторожность при открытии/
закрытии соединительной панели на устройстве руч--
ного ввода, чтобы не прищемить пальцы.

Будьте внимательны,
чтобы не прищемить
пальцы.

5.9
ПРИМЕЧАНИЯ ПО
ИСПОЛЬЗОВАНИЮ
УСТРОЙСТВА
РУЧНОГО ВВОДА
ДАННЫХ
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Элемент Номер для размещения заказа

Литиевая батарея A02B--0200--K102

5.10
ЗАМЕНА ДЕТАЛЕЙ
УСТРОЙСТВА ОТОБРА-
ЖЕНИЯ ЧПУ С ФУНК-
ЦИЯМИ ПК И PANEL i,
ПОДЛЕЖАЩИХ
ТЕХОБСЛУЖИВАНИЮ

5.10.1
Замена батареи

D Номер для
размещения заказа
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(1)По истечении пяти минут после включения питания, отклю-
чите питание от устройства отображения ЧПУ с функциями
ПК или PANEL i. Затем снимите устройство отображения
ЧПУ с функциями ПК или PANEL i с плиты, так, чтобы к
нему имелся доступ сзади.

(2)Отсоединитеразъемлитиевойбатареииизвлекитебатареюиз
держателя батареи.

(3)В течении пяти минут вставьте разъем (BAT1) для новой
батареи и вставьте новую батарею.

(4)Установите устройство отображения ЧПУ с функциями ПК
или PANEL i.

(5)Включите питание и убедитесь, что параметр BIOS (базовой
системы ввода-вывода)не стерт (во время запуска ошибокне
возникло).

Держатель батарей

Литиевая батарея
A02B--0200--K102

Разъем
(BAT1)

Рис. 5.10.1 Замена батареи

ПРИМЕЧАНИЕ
Время, с момента извлечения старой батареи до
момента, когда разъем для новой батареи вставлен в
соответствующий разъем, не должно превышать пять
минут.

D Способ замены
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Когда для замены батареи используется эта процедура, то, как
правило, установкиBIOSне стираются.Однако, еслиустановки
все же были стерты, то во время включения питания появится
следующее сообщение, загрузятся установки ВIOS по
умолчанию, и устройство автоматически перезагрузится.

251: System CMOS checksum bad - Default configuration used
(Неверная контрольная сумма системы КМОП - используется
стандартная конфигурация).
Такимобразом, следует проверить,изменялись ли установки по
умолчанию устройства отображенияЧПУ сфункциямиПКили
PANEL i до техобслуживания. Если эти установки изменены на
установки по умолчанию, восстановите установки BIOS.

ОПАСНО
Перед заменой плавкого предохранителя устраните
причину, по которой он перегорел.
Данную операцию по замене может выполнять только
тот персонал, которыйпрошел соответствующуюпод--
готовку по безопасности и техобслуживанию.
При замене предохранителя при открытом шкафе,
соблюдайтеосторожность инеприкасайтесь к участку
с цепями высокого напряжения. При несоблюдении
данного правила вы получите удар электротоком.

Плавкийпредохранительперегораетпри возникновениикорот-
кого замыкания в устройстве отображения ЧПУ с функциями
ПК или PANEL i. При перегорании предохранителя следует
проверить следующее:
S Электропроводящая деталь касается главной печатной
платы.

S Дополнительная плата PCI неисправна или вставлена не
должным образом.

S Кабель подсоединен неверно.
Когда перегорает предохранитель, система может быть
повреждена.Перед очереднымвключениемпитания выполните
осмотрипроверкунаналичие запахов,чтобыпроверитьсистему
на наличие каких-либо отклонений, и замените неисправные
детали, если таковые имеются.

Элемент Номер для
размещения

заказа

Плавкий
предо--
храни--

Для A08B--0082--B001 по --B004, --B011 по --B014,
--B031 по --B038, A13B--0193--B031 по --B038

A02B--0236--K101

храни--
тель A08B--0082--B021 по --B024, --B041 по --B048,

--B051 по --B058, A13B--0193--B041 по --B048,
--B051 по --B058

A08B--0082--K001

5.10.2
Замена плавкого
предохранителя

D Номер для
размещения заказа
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(1)Убедитесь, что устройство отображения ЧПУ с функциями
ПК или PANEL i отключено.

(2)Снимите устройство отображенияЧПУсфункциямиПКили
PANEL i с плиты, так, чтобы к нему имелся доступ сзади.

(3)Извлеките старый предохранитель из гнезда, затем вставьте в
него новый предохранитель.

(4)Установите устройство отображения ЧПУ с функциями ПК
или PANEL i.

(5)Включитепитаниеиубедитесь,что запуск устройстваотобра-
жения ЧПУ с функциями ПК или PANEL i произведен
успешно.

Плавкий предохранитель:
A02B--0236--K101
Для A08B--0082--B001
по --B004, --B011 по --
B014, --B031 по --B038,
A13B--0193--B031 по --
B038

A08B--0082--B021 по --
B024, --B041 по --B048,
--B051 по --B058,
A13B--0193--B041 по --
B048, --B051 по --B058

Плавкий предохранитель:
A08B--0082--K001

Элемент Номер для размещения заказа

Для основного корпуса A08B--0082--K010

Для накопителя на жестком диске
(HDD)

A13B--0178--K001

D Способ замены

5.10.3
Замена вентилятора
D Номер для
размещения заказа
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(1)Убедитесь, что устройство отображения ЧПУ с функциями
ПК или PANEL i отключено.

(2)Вывернитедва винта (А)иснимитеметаллическуюпластину,
фиксирующую вентилятор.

(3)Извлеките разъем вентилятора (CN6). Так как разъем
фиксируется с помощью защелки, извлекайте разъем,
разомкнув защелку с помощью отвертки, как показано ниже.

(4)Выверните два винта (B), затем замените вентилятор.

(5)Установитеновыйвентиляторвустройство, выполнивдейст-
вия, противоположные шагам по извлечению вентилятора.
При этом, убедитесь, что вы устанавливаете вентилятор в
правильном направлении.

CN6 FAN
Вентилятор
A08B--0082--K010
Убедитесь, что вы
устанавливаете
вентилятор в
правильном
направлении.

Для A08B--0082--B001 по --B004, --B011 по --B014,
--B021 по --B024

Два винта (A)

Металлическая
пластина,

фиксирующая
вентилятор

D Замена вентилятора
для основного корпуса
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Подсоедините провода, как показано ниже.

Обратите
внимание на
направление
укладки
кабелей.

Два винта (В)

Металлическая
пластина для
фиксации
вентилятора

Убедитесь, что вы
устанавливаете
вентилятор в
правильном
направлении.

Воздушный поток

A08B--0082--B031 по --B038, --B041 по --B048, --B051 по --B057
A13B--0193--B031 по --B034, --B041 по --B044, --B051 по --B054
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(1)Убедитесь, что устройство отображения ЧПУ с функциями
ПК или PANEL i отключено.

(2)Извлеките разъем вентилятора (CN7) на главной панели.Так
как разъем фиксируется с помощью защелки, извлекайте
разъем, постепенно поднимая его, чтобы разомкнуть
защелку.

(3)Выверните два винта, фиксирующих вентилятор, затем
извлеките его.

(4)Зафиксируйте новый вентилятор с помощью двух винтов,
затем подсоедините кабель к разъему (CN7).

Два винта

Вентилятор

CN7

Рис. 5.10.3 Замена вентилятора для HDD

Лампу подсветки ЖК-дисплея нельзя заменить для устройства
отображения ЧПУ с функциями ПК или PANEL i.

D Замена вентилятора
для HDD

5.10.4
Замена лампы
подсветки
ЖК-дисплея
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Для устройства отображения ЧПУ с функциями ПК или
PANEL i поверхность сенсорной панели покрыта специальным
защитным покрытием для ее защиты. Когда на этом защитном
покрытии возникают трещины и загрязнения, затрудняющие
считывание с экрана, это покрытие следует заменить. Подго-
товьте следующие элементы.

Элемент Номер для
размещения

заказа

Защитное
покрытие для
сенсорной
панели

Для 10.4”ЖК--дисплея (с сенсорной
панелью и дисплейными
клавишами)

A02B--0236--K110

панели
Для 10.4”ЖК--дисплея (с сенсорной
панелью без дисплейных клавиш)

A02B--0236--K130

Для 12.1”ЖК--дисплея A02B--0236--K118

Для 15.0”ЖК--дисплея A08B--0082--K020

Метод замены защитного покрытия смотрите в разделе 5.4.

5.10.5
Замена защитного
покрытия сенсорной
панели

D Номер для
размещения заказа

D Метод замены
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ОПАСНО
Данную операцию по замене может выполнять только
тот персонал, которыйпрошел соответствующуюпод--
готовку по безопасности и техобслуживанию.
При снятии платы при открытом шкафе соблюдайте
осторожность и не прикасайтесь к участку с цепями
высокого напряжения (с указанием , предупреж--
дающем о поражении электрическим током, и
закрытомузащитнымпокрытиемдляпредотвращения
поражения электрическим током). При касании
данного участка при снятой защитной пластине вы
подвергнитесь поражению электрическим током.

<1>Выверните четыре винта, скрепляющие корпус и выньте
корпус.В это время не отсоединяйте кабели для вентилятора
и батареи.

5.11
ЗАМЕНА ДЕТАЛЕЙ
УСТРОЙСТВА
ОТОБРАЖЕНИЯ ЧПУ
ДЛЯ ЧПУ СЕРИИ is,
ПОДЛЕЖАЩИХ
ТЕХОБСЛУЖИВАНИЮ

5.11.1
Порядок замены
материнской платы
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<2>Отсоедините кабели от PCMCIA2 (разъем для интерфейса
РCMCIA), CN8 (разъем для интерфейса видеосигнала) и
CN2 (разъем для дисплейных клавиш), расположенные на
материнской плате. Если присоединена сенсорная панель,
отсоедините также TP1 (разъем для сенсорной панели).
Снимите винты, cкрепляющие материнскую плату. Так как
разъем CN3 (разъем для подсоединения инвертора) непос-
редственно контактирует сматеринской платойи спечатной
платой инвертора, снимитематеринскуюплату, выдвинув ее
вниз.

:Место расположения винтового отверстия

CN3 CN8

PCMCIA2

Материнская плата

CN2

<3>Чтобы установить материнскую плату, следует выполнить
действия, противоположные шагам <1> и <2>.

ОПАСНО
Перед заменой плавкого предохранителя устраните
причину, по которой он перегорел.
Данную операцию по замене может выполнять только
тот персонал, которыйпрошел соответствующуюпод--
готовку по безопасности и техобслуживанию.
При снятии платы при открытом шкафе соблюдайте
осторожность и не прикасайтесь к участку с цепями
высокого напряжения (с указанием , предупреж--
дающем о поражении электрическим током, и
закрытомузащитнымпокрытиемдляпредотвращения
пораженияэлектротоком).Прикасанииданногоучаст--
ка при снятой защитной пластине вы подвергнитесь
поражению электрическим током.

A02B-0236-K100

5.11.2
Замена плавкого
предохранителя

D Номер плавкого
предохранителя для
размещения заказа
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Задняя часть устройства

Плавкий предохранитель

Так как устройство отображенияЧПУ серии isне имеет батареи,
то такая замена не требуется.

Устройство Номер для
размещения

заказа

Требуемое
количество

Устройство отображения ЧПУ для
ЧПУ серии is

A02B--0236--K120 2

Смотрите информацию по замене мотора вентилятора в разделе
2.9, ”ЗАМЕНАМОТОРА ВЕНТИЛЯТОРА”.

D Место расположения
плавкого
предохранителя

5.11.3
Замена батареи

5.11.4
Замена мотора
вентилятора

D Номер для
размещения заказа на
мотор вентилятора

D Метод замены
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Лампу подсветки ЖК-дисплея для устройства отображения
ЧПУ для ЧПУ серии is заменить нельзя.

Для ЖК-дисплея с сенсорной панелью поверхность сенсорной
панели имеет специальное защитное покрытие. Когда на этом
защитном покрытии возникают трещины и загрязнения, зат-
рудняющие считывание с экрана, это покрытие следует
заменить. Подготовьте следующие элементы.

Элемент Номер для
размещения

заказа

Защитное
покрытие для
сенсорной
панели

Для 10.4”ЖК--дисплея (с сенсорной
панелью и дисплейными
клавишами)

A02B--0236--K110

панели
Для10.4”ЖК--дисплея (с сенсорной
панелью)

A02B--0236--K130

D Порядокзаменысмотритевразделе 5.4”ЖИДКОКРИСТАЛ-
ЛИЧЕСКИЙ ДИСПЛЕЙ (ЖК-ДИСПЛЕЙ)”.

Информацию по устройству резервного питания смотрите в
разделе 3.13, ”УСТРОЙСТВО РЕЗЕРВНОГО ПИТАНИЯ”.
Когда светодиод (LEDP) загорается на главной печатной плате,
не прикасайтесь к каким-либо деталям в устройстве
отображениядляЧПУсерии isиустройстварезервногопитания.
Устройство отображения для ЧПУ серии is функционирует еще
около 12 секунд после отключения мощности, потребляемой от
сети.

5.11.5
Замена лампы
подсветки
ЖК-дисплея

5.11.6
Замена защитного
покрытия сенсорной
панели

5.11.7
Устройство
резервного питания
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6 ВВОДИВЫВОДДАННЫХ

После изменения модуля СОЗУ необходимо снова установить
различные данные. В данной главе описывается порядок ввода
и вывода параметров, программ обработки деталей и значений
коррекции на инструмент.

6.1 УСТАНОВКАПАРАМЕТРОВ ДЛЯ
ВВОДА/ВЫВОДА 400. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.2 ВВОД/ВЫВОД ДАННЫХ 402. . . . . . . . . . . . . . . . . .
6.3 ВВОД/ВЫВОД ДАННЫХ Super CAPi 411. . . . . . . .
6.4 ВВОД/ВЫВОД ДАННЫХ Symbol CAPi T 417. . . . .
6.5 РАЗГРУЗКА/ВОССТАНОВЛЕНИЕ

ДАННЫХ Symbol CAPi T 419. . . . . . . . . . . . . . . . . . .
6.6 ОЧИСТКА ДАННЫХ Symbol CAPi T 420. . . . . . . .
6.7 ВВОД/ВЫВОД ДАННЫХ НА ОБЩЕМ

ЭКРАНЕ ВВОДА-ВЫВОДА ДАННЫХ 422. . . . . . .
6.8 ВВОД/ВЫВОД ДАННЫХ С ПОМОЩЬЮ

КАРТЫПАМЯТИ 437. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
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Запись параметров производится в соответствии с шагами 1 - 3.
1. Установите режим ручного ввода данных или состояние
аварийной остановки.

2. Нажмите клавишу несколько раз или нажмите

дисплейную клавишу [SETING], чтобы отобразить экран
SETTING (HANDY).

3. Установите курсор на PARAMETER WRITE (ЗАПИСЬ

ПАРАМЕТРА) и нажмите клавиши 1 и в указанном

порядке. Отобразится сигнал тревоги 100.

4. Нажмите несколько раз, чтобы отобразить след. экран.

Чтобы курсор перемещался по битам,
нажмите клавишу перемещения курсора или

PARAMETER (SETTING) O1234N12345
0000 SEQ INI ISO TVC

0 0 0 0 0 0 0 0
0001 FCV

0 0 0 0 0 0 0 0
0012 RMV MIR

X 0 0 0 0 0 0 0 0
Y 0 0 0 0 0 0 0 0
Z 0 0 0 0 0 0 0 0
B 0 0 0 0 0 0 0 0

0020 I/O CHANNEL
S 0 T0000

REF **** *** *** 10:15:30
[ F SRH ][ READ ][ PUNCH ][DELETE ][ ]

5. Нажмите дисплейную клавишу [(OPRT)], после чего
отобразится следующее меню операций.
1) Дисп. клавиша [NO. SRH]:Поиск по номерам.
Пример)Номер параметра→ [NO. SRH].

2) Дисп. клавиша [ON : 1]: Элемент, на котором распо-
лагается курсор, устанавли-
вается на 1 (битовый. парам.)

3) Диспл. клавиша [OFF : 0]: Элемент, на котором распо-
лагается курсор, устанавли-
вается на 0 (битовый парам.)

4) Дисп. клавиша [+INPUT]: Введенное значение добавля-
ется к значению, указанному
курсором (типа слово)

5) Дисп. клавиша [INPUT] : Введенное значение заме-
няется значением, указанным
курсором (типа слово)

6) Дисп. клавиша [READ]: Параметры вводятся с интер-
фейса считывающего устрой-
ства/уст-ва вывода данных на
перфоленту.

6.1
УСТАНОВКА
ПАРАМЕТРОВ ДЛЯ
ВВОДА/ВЫВОДА
D Порядок установки
параметров
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7) Дисп. клавиша [PUNCH]: Параметры выводятся на ин-
терфейс считывающего уст-
ройства/утройства вывода
данных на перфоленту.

6. Послевводапараметров, установитеPARAMETERWRITEна

экранеSETTINGна0.Нажмите для сбросасиг. трев. 100.

7. Удобный способ
1) Чтобы изменить параметры в битах, нажмите клавишу

перемещения курсора или , курсор будет переме-

щаться по битам, и вы сможете устанавливать параметры
бит за битом (только битовые параметры).

2) Чтобы установить данные последовательно, используйте

клавишу EOB .

(Пр. 1) 1 2 3 4 EOB 4 5 6 7 EOB 9

9 9 9

Эта последовательность нажатия клавиш устанавливает
данные следующим образом:

0 1234
0 ⇒ 4567
0 9999
0 0

(Пр. 2) 1 2 3 4 EOB EOB 9 9 9 9

Эта последовательность нажатия клавиш устанавливает
данные следующим образом:

0 1234
0 ⇒ 0
0 9999

0 0
3) Чтобы установить те же самые данные последовательно,
нажмите = .

(Пример) 1 2 3 4 EOB a EOB a

Эта последовательность нажатия клавиш устанавливает
данные следующим образом:

0 1234
0 ⇒ 1234
0 1234

0 0
4) Битовые параметры можно установить след. образом:

(Пример) 1 1 EOB a EOB a

Эта последовательность нажатия клавиш устанавливает
данные следующим образом:

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 1 0 0 0
0 0 0 0 0 0 0 0⇒ 0 0 0 1 1 0 0 0
0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 1 0 0 0
0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0

8. После установки нужных параметров, установите
PARAMETER WRITE на 0.
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В главном ЦП хранятся следующие данные.
Вывод данных устройства ввода-вывода, когда ЧПУ функ-
ционирует должным образом

(1)Параметр ЧПУ

(2)Параметр PMC

(3)Величина коррекции на погрешность шага

(4)Значения переменных макропрограмм пользователя

(5)Величина коррекции на инструмент

(6)Программа обработки детали (программа обработки,
макропрограмма пользователя)

Убедитесь, что данные не выводятся в аварийном состоянии.
Параметры, которые необходимы для вывода - следующие:
Кроме того,l обозначает стандартную установку для устройств
ввода/вывода, выполненную FANUC.Измените эти установки
в соответствии с устройством, которое вы используете.
(Параметрможно изменить в режиме ручного ввода данных или
в состоянии аварийного останова).

#7

0000

#6 #5 #4 #3 #2 #1

ISO

#0

#1 (ISO) 0 : Вывод с кодом EIA
1 : Вывод с кодом ISO (Кассета FANUC)

0020 Выбор канала ввода--вывода

l 0 : Канал 1 (JD36A материнской платы)

1: Канал 1 (JD36A материнской платы)

2 : Канал 2 (JD36В материнской платы)

3 : Канал 3 (JD38A платы последовательного соединения)

4 : Интерфейс карты памяти

ПРИМЕЧАНИЕ
Показанный здесь пример операции предполагает,
что ввод--вывод данных выполняется с помощью
устройства ввода--вывода, подсоединенного к JD36A.
(Канал ввода--вывода = 0)

#7

NFD0101

#6 #5 #4 #3

ASI

#2 #1 #0

SB2

#7 (NFD) 0 : Подача выводится при выводе данных.

1: Подача не выводится при выводе данных.

#3 (ASI)l 0 : Код EIA или ISO используется для данных ввода-вывода.

1: Используется код ASCII.

#0 (SB2) 0 : Количество стоповых битов - 1.

l 1: Количество стоповых битов - 2.

6.2
ВВОД/ВЫВОД
ДАННЫХ

6.2.1
Подтверждение
параметров,
необходимых для
вывода данных
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0102 Заданный номер устройства ввода--вывода

Установ.
значение

Устройство ввода-вывода

0 RS--232--C (Используемые коды управления DC1 --DC4)

1 FANUC CASSETTE ADAPTOR 1 (FANUC CASSETTE B1/ B2)

2 FANUC CASSETTE ADAPTOR 3 (FANUC CASSETTE F1)

3 FANUC PROGRAM FILE Mate, адаптер карты FA FANUC
FANUC FLOPPY CASSETTE ADAPTOR, FANUC Handy File
FANUC SYSTEM P--MODEL H

4 RS--232--C (Неиспользуемые коды управления DC1 --DC4)

5 Портативное устройство считывания с ленты

6 FANUC PPR
FANUC SYSTEM P--MODEL G, FANUC SYSTEM P--MODEL H

0103 Скорость передачи данных в бодах

1 : 50 5 : 200 9 : 2400

2 : 100 6 : 300 l10: 4800

3 : 110 7 : 600 11 : 9600

4 : 150 8 : 1200 12 : 19200 [BPS]

В случае с PPR,шаги 2 и 3 не требуются.

1. Введите режим EDIT или состояние аварийного останова.

2. Нажмите клавишу PROG и дисплейную клавишу

PRGRM, чтобы выбрать текст программы.

3. Нажмите дисплейную клавишу [(OPRT)] и дисплейную
клавишу .

Затем выведите заголовок файла, нажав [FSRH] 0

[EXEC].

4. Нажмите клавишу и дисплейную клавишу [PARAM],

чтобы отобразить экран параметров.

5. Нажмите дисплейную клавишу [(OPRT)] и дисплейную
клавишу .

6. Нажмите дисплейную клавишу [PUNCH] и [EXEC], затем
начнется вывод параметров.

6.2.2
Вывод параметров
ЧПУ
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1. Выберите режим ручного ввода данных.

2. Нажмите клавишу затем дисплейную клавишу

[SETTING], чтобы выбрать экран установки.

3. Установите курсор на PARAMETERWRITE и введите 1 и

. После этого возникнет сигнал тревоги 100.

4. Нажмите клавишу и дисплейную клавишу [PMC].

5. Нажмите дисп. клавишу [PMCPRM] и клавишу [KEEPRL]
6. Установите курсор на K17, а первый бит установите на 1.

X X X X X X 1 X

Где обозначение x является
предшествующим значением

Таким образом, был выбран экран вывода-ввода данных.
7. Выберите режим EDIT.

8. Нажмите дисплейную клавишу , затем клавишу .

9. Нажмитедисплейнуюклавишу [I/O]иустановитепараметры
ввода-вывода.
После того, как данные элемента были установлены, курсор
для выбора элемента перемещается к следующему элементу.

10.В элементе CHANNEL NO (КАНАЛ ) введите 1

чтобы выбрать канал ввода-вывода 1.
11.В элементе DEVICE (УСТРОЙСТВО) нажмите клавишу

[FDCAS], чтобы выбрать гибкую кассету (floppy cassette).
12.В элементе KIND DATA (ВИД ДАННЫХ) нажмите
дисплейную клавишу [PARAM].

13.В элементе FUNCTION (ФУНКЦИЯ) нажмите дисплейную
клавишу [WRITE].

14.В элементе FILE No (ФАЙЛ ) задайте имя файла. В данном
примере введите следующее:

@ P M C

15.Нажмите дисплейную клавишу [EXEC]. Затем параметры
PMC начинают выводиться.

16.После вывода параметров PMC, установите PARAMETER
WRITE (ЗАПИСЬ ПАРАМЕТРА) на 0.

17.Нажмите клавишу чтобы сбросить сигнал тревоги 100.

1. Выберите режим EDIT.

2. Нажмите клавишу несколько раз, затем нажмите дисп-

лейную клавишу [PARAM], и [PITCH], чтобы выбрать
экран SETTING для величины погрешности шага.

3. Нажмите дисплейную клавишу [(OPRT)] и .
4. Нажмите дисплейную клавишу [PUNCH] и [EXEC], затем
начнется вывод величины коррекции на погрешность шага.

6.2.3
Вывод параметров
PMC

6.2.4
Вывод величины
коррекции на
погрешность шага
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Когдапредусмотренафункциямакропрограммпользователя, то
выводятся значения переменной 500 и т.д.

1. Нажмите клавишу .

2. Нажмите клавишу и клавишу [MACRO], чтобы выбрать
экран переменных макропрограмм пользователя.

3. Нажмите дисплейную клавишу [(OPRT)], а затем
дисплейную клавишу .

4. Нажмите дисплейную клавишу [PUNCH] и [EXEC], затем
начнется вывод значений переменных макропрограмм
пользователя.

1. Выберите режим EDIT.

2. Нажмите клавишу и дисплейную клавишу [OFFSET],

чтобы отобразить экран величиныкоррекциинаинструмент.

3. Нажмите клавишу [(OPRT)], а затем клавишу .

4. Нажмитедисплейнуюклавишу [PUNCH]иклавишу [EXEC],
затем начнется вывод величины коррекции на инструмент.

1. Подтвердите следующие параметры. Если данный параметр
устанавливается на 1, а не на значение, обозначаемое l,
войдите в режим ручного ввода данных, а затем переустановите
значение на 0.
Однако, если вы изменили установку параметра, восста-
новите первоначальное значение после завершения данной
операции.

#7

3202

#6 #5 #4

NE9

#3 #2 #1 #0

NE8

#4 (NE9) l 0 : Программы серии 9000 редактируются.

1: Программы серии 9000 можно защитить.

#0 (NE8) l 0 : Программы серии 8000 редактируются.

1: Программы серии 8000 можно защитить.

2. Выберите режим EDIT.

3. Нажмите клавишу , затемнажмите дисплейную клавишу

[PRGRM], чтобы отобразить текст программы.

4. Нажмите клавишу [(OPRT)] и нажмите клавишу .

5. Введите номер программы для вывода. Чтобы вывести все

прог-мы введите следующее: O - 9 9 9 9

6. Нажмите [PUNCH] и [EXEC], затем начнется вывод
программы.

6.2.5
Вывод значений
переменных
макропрограмм
пользователя

6.2.6
Вывод величины
коррекции на
инструмент

6.2.7
Вывод программы
обработки детали
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1. Войдите в состояние аварийного останова.

2. Убедитесь, что параметры, необходимые для ввода данных,
являются верными.
Кроме того, l обозначает стандартную установку для
устройств ввода/вывода, выполненную FANUC. Измените
эти установки в соответствии с устройством, которое вы
используете.

1) Нажмите клавишу несколько раз, затем нажмите

[SETING], чтобы отобразить экран SETTING.
2) Убедитесь, что PARAMETER WRITE (ЗАПИСЬ
ПАРАМЕТРА) = 1.

3) Нажмите клавишу чтобы выбрать экран параметров.

4)

0020 Выбор канала ввода--вывода

l 0 : Канал 1 (JD36A материнской платы)

1: Канал 1 (JD36A материнской платы)

2 : Канал 2 (JD36В материнской платы)

3 : Канал 3 (JD38A платы последовательного соединения)

4 : Интерфейс карты памяти

5)
#7

NFD0101

#6 #5 #4 #3

ASI

#2 #1 #0

SB2

#7 (NFD) 0 : Подача выводится при выводе данных на перфоленту.

1: Подача не выводится при выводе данных на перфоленту.

#3 (ASI) 0 : Используется код ISO или код EIA.

1: Используется код ASCII.

#0 (SB2) 0 : Количество стоповых битов - 1.

l 1: Количество стоповых битов - 2.

6)

0102 Задаваемый номер устройства ввода--вывода

Установ.
значение

Устройство ввода-вывода

0 RS--232--C (Используемые коды управления DC1 --DC4)

1 FANUC CASSETTE ADAPTOR 1 (FANUC CASSETTE B1/ B2)

2 FANUC CASSETTE ADAPTOR 3 (FANUC CASSETTE F1)

3 FANUC PROGRAM FILE Mate, адаптер карты FA FANUC
FANUC FLOPPY CASSETTE ADAPTOR, FANUC Handy File
FANUC SYSTEM P--MODEL H

4 RS--232--C (Неиспользуемые коды управления DC1 --DC4)

5 Портативное устройство считывания с ленты

6 FANUC PPR
FANUC SYSTEM P--MODEL G, FANUC SYSTEM P--MODEL H

6.2.8
Ввод параметров ЧПУ
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7)

0103 Скорость передачи данных в бодах

1 : 50 5 : 200 9 : 2400

2 : 100 6: 300 l10: 4800

3 : 110 7: 600 11 : 9600

4 : 150 8: 1200 12 : 19200 [BPS]

3. Нажмите дисп. клавишу [(OPRT)] и дисп. клавишу

4. Нажмите дисплейную клавишу [READ] и [EXEC]. Начи-
нается ввод параметров.

5. Так как сигнал тревоги 300 будет возникать для системы с
абсолютнымимпульснымшифратором, установитепараметр
1815#5 на 0.

6. Сигнал тревоги 300 выдается, если система использует
абсолютный импульсный шифратор. В этом случае следует
выполнить возврат в референтное положение еще раз.

Войдите в состояние аварийного останова.
Операция 12 не требуется, если используется РРR.
1. Отключите (KEY4=1) ключ защиты программы.

2. Нажмите и [SETTING],чтобывыбрать экранустановки.

3. Убедитесь, что PARAMETER WRITE (ЗАПИСЬ ПАРА-
МЕТРА) = 1.

4. Нажмите клавишу и дисплейную клавишу [PMC].

5. Нажмите дисп. клавишу [PMCPRM] и [KEEPRL].
6. Установите курсор на K17, а бит 1 установите на 1.

0 0 0 0 0 0 1 0 .

7. Нажмите клавишу и клавишу .

8. Нажмите дисплейную клавишу [I/O] и установите парамет-
ры, необходимые для ввода-вывода.
После того, как элемент установлен, курсор для выбора эле-
мента отображает следующий элемент.

9. В элементе CHANNEL (КАНАЛ) нажмите 1 чтобы

выбрать канал 1.
10.В элементе DEVICE (УСТРОЙСТВО) нажмите клавишу

[FDCAS], чтобы выбрать гибкую кассету (floppy cassette).
11.В элементе FUNCTION (ФУНКЦИЯ) нажмите дисплейную
клавишу [READ], чтобы ввести данные

12.В элементе FILE NO (ФАЙЛ ) нажмите 2 чтобы

выбрать номер файла. 2.
13.Нажмите дисплейную клавишу [EXECT], начнется ввод
параметров PMC.

14.После того, как данные будут считаны, следует выключить
питание, а затем включить его.

6.2.9
Ввод параметров
РМС
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1. Сбросьте аварийный останов и выберите режим EDIT.
2. Убедитесь, что PARAMETER WRITE (ЗАПИСЬ
ПАРАМЕТРА) = 1 на экране установки.

3. Нажмите клавишу и дисплейную клавишу [PRGRM],

чтобы отобразить содержимое программы.

4. Нажмите клавишу [(OPRT)]. , [F SRH] и 3 [EXEC],

чтобы выбрать файл коррекции на погрешность шага.

5. Нажмите клавишу несколько раз, дисплейную клавишу

[PARAM], и [PITCH], чтобы выбрать экран для
величины коррекции на погрешность шага.

6. Нажмите дисплейную клавишу [(OPRT)] и .

7. Нажмите дисплейную клавишу [READ] и [EXEC], начнется
ввод величины коррекции погрешности шага.

8. После того, как все данные будут введены, дважды нажмите

клавишу чтобы отобразить экран SETTING, и устано-

вите PARAMETER WRITE на 0.

Если для системы предусмотрена функция макропрограмм
пользователя, введите значения переменных.
Для PPR выполнение пункта 4 не требуется.
1. Убедитесь, что выбран режим EDIT.
2. Отключите ключ защиты программы (KEY2=1).

3. Нажмите клавишу затем дисплейную клавишу

[PRGRM], чтобы отобразить содержимое программы.

4. Нажмите дисплейную клавишу [(OPRT)], [F SRH] и

4 [EXEC], чтобы выбрать файл.

5. Нажмите дисплейную клавишу [(OPRT)] и клавишу .

6. Нажмите адрес O , номер программы (например, 0001),

дисплейную клавишу [READ]и клавишу [EXEC],после этого
начнут вводиться значения переменных макропрограмм
пользователя.
Введите номер программы, которая не используется.

7. Войдите в режим MEMORY с пульта оператора станка и
нажмитекнопкупускацикла.Когдавыполняетсяпрограмма,
устанавливаются макропере- менные.

8. Нажмите , идисплейнуюклавишу [MACRO],чтобы

выбрать экран переменных макропрограмм пользователя.
9. Нажмите 500 и [NOSRH], чтобы отобразить номер перемен-
ной 500, и убедитесь, что переменные макропрограмм поль-
зователя установлены должным образом.
Пустое значениеи 0отображаемыхданныхимеютразноезна-
чение. Пустое значение является неопределенной перемен-
ной. Чтобы установить пустое значение, нажмите [INPUT].

10.Снова выберите режим EDIT.

6.2.10
Ввод величины
коррекции на
погрешность шага

6.2.11
Ввод значений
переменных
макропрограмм
пользователя
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11.Нажмите , чтобы выбрать экран отображения прог-мы.

12.Нажмите адресOиномерпрограммы (например, 0001), затем

нажмите , чтобы удалить программу.

Для PPR выполнение пункта 4 не требуется.

1. Выберите режим EDIT.

2. Отключите ключ защиты программы (KEY=1).

3. Нажмите клавишу , затемнажмите дисплейную клавишу

[PRGRM], чтобы отобразить экран содержимого прог-мы.

4. Нажмите клавишу [(OPRT)], , [F SRH] и 5 [EXEC],

чтобы выбрать файл величины коррекции на инструмент.

5. Нажмите клавишу и дисплейную клавишу [OFFSET],

чтобы отобразить экран величиныкоррекциинаинструмент.

6. Нажмите дисплейную клавишу [(OPRT)] иклавишу .

7. Нажмите клавишу [READ] и клавишу [EXEC] , затем
начнется ввод данных.

Проверьте следующиепараметры.Если установочныйпараметр
отличается от значения, обозначаемого l, переустановите
параметрнауказанное значение только во время этойоперации.
(Выполняйте это изменение в режиме ручного ввода данных.

#7

3201

#6

NPE

#5 #4 #3 #2 #1

RAL

#0

#6 (NPE) Когда программы регистрируются в области памяти программ
обработки детали, тоM02, M30 иM99:

0 : считаются концом программы.

l 1: не считаются концом программы.

#1 (RAL) Когда программы регистрируются:

l 0 : Когда все программы регистрируются.

1: Только одна программа регистрируется.

#7

3202

#6 #5 #4

NE9

#3 #2 #1 #0

NE8

#4 (NE9)

l 0 : Программы серии 9000 можно редактировать.

1: Программы серии 9000 защищены.

#0 (NE8)

l 0 : Программы серии 8000 можно редактировать.

1: Программы серии 8000 защищены.

6.2.12
Ввод величины
коррекции на
инструмент

6.2.13
Ввод программ
обработки деталей
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Для PPR выполнение пункта 4 не требуется.

1. Убедитесь, что вы находитесь в режиме EDIT.

2. Отключите ключ защиты программы (KEY3=1).

3. Нажмите клавишу и нажмите дисплейную клавишу

[PRGRM], чтобы выбрать файл программы обработки
деталей.

4. Нажмите дисплейную клавишу [(OPRT)], [F SRH] и

6 [EXEC], чтобы выбрать файл программы обработки

деталей.

5. Нажмите дисплейную клавишу , [(OPRT)] и клавишу

.

6. Нажмите дисплейную клавишу [READ] и [EXEC] , затем
начнется ввод данных.
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Следующаяоперацияпозволяет вводитьивыводить вседанные,
используемые для Super CAPi M, группами.

1. Проверьте параметры, показанные ниже:
P0020: I/OCHANNEL (КАНАЛВВОДА-ВЫВОДА) (выбери-
те устройство ввода-вывода) : 0
P0102:Номер устройства ввода/вывода : 3
P0103:Скорость передачи данных в бодах

для 4800 бодов : 10
для 9600 бодов : 11

2. Выберите режим EDIT.

3. Нажмите функциональную клавишу и нажмите

дисплейную клавишу [CAP].

4. Нажмите дисплейную клавишу [8] (C.A.P DATA) на экране
главного меню. Экран диалоговых данных серии 16i

TOOL
USED

C.A.P. DATA

DATA
I/O INPUT OR OUTPUT OF DATA

DEF.
FILE DISPLAY DEFAULT DATA

TOOL
USED

DISPLAY A LIST OF TOOL
USED
SET T--ORDER FOR T--OR-
DER CHANGE

SELECT FROM SOFT KEY

DEF.
FILE

PRE--
TOOL

TOOL
FILE

TOOL
DRCTRY

DIVIDE
TOLDIR

F.S.
FILE

DATA
I/O

<

PRE--
TOOL

SET DATA OF PRE--
TOOLS BEFORE C.A.P.
PROGRAMMING

TOOL
FILE

DISPLAY AND SET
VARIOUS DATA OF
TOOLS REGISTERED

TOOL
DRCTRY

DISPLAY THE DIREC-
TORY OF TOOLS IN
TOOL FILE

DIVIDE
TOLDIR

DISPLAY THE DIREC-
TORY OF DIVIDE
TOOLS IN TOOL FILE

F.S.
FILE

DISPLAY AND SET
DATA OF CUTTING
CONDITION

5. Нажмите дисплейную клавишу [DATA I/O].

6.3
ВВОД/ВЫВОД
ДАННЫХ Super CAPi

6.3.1
Ввод/вывод диало-
говых данных груп-
пами (Super CAPi M)



6. ВВОД И ВЫВОД ДАННЫХ B--63525RU/02

412

Экран диалоговых данных серии 16i

DATA I/O

READ
EXEC

DATA I/O PARA GUIDE
I/O CHANNEL =0
I/O DEVICE NO. =3

SELECT FROM SOFT---KEY

PUNCH ALL
DATA

DEF.
FILE

PRE--
TOOL

TOOL
FILE

F.S.
FILE

READFLOPPY
DIR

<

⋅ READ

⋅ PUNCH

⋅ ALL CAP DATA
⋅ DEFAULT DATA
⋅ PRE--TOOL LIST
⋅ TOOL FILE
⋅ CUT COND FILE

OR

PUNCH
EXEC

6. Нажмите дисплейную клавишу [READ] или [PUNCH].

7. Нажмите дисплейную клавишу [ALL DATA].

8. Для считывания введите файла и нажать дисплейную
клавишу [READEXEC]. (Указывайтефайладля всех данных).

⋅Для вывода данных на перфоленту нажмите [PUNCH EXEC].

<

READ FILE NO. = >

<

SELECT FROM SOFT KEYS

PUNCH ALL
DATA

DEF.
FILE

PRE--
TOOL

TOOL
FILE

F.S.
FILE

READ
EXEC

FLOPPY
DIR

READ ALL
DATA

DEF.
FILE

PRE--
TOOL

TOOL
FILE

F.S.
FILE

FLOPPY
DIR

PUNCH
EXEC

При помощи вышеуказанной операции можно считывать и
выводить на перфоленту данные по умолчанию, предвари-
тельный список инструментов, файл инструментов и файл F.S.
группами.
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Вы можете вводить и выводить каждый файл по отдельности.
Выполните те же самые операции в соответствии с шагами 1 - 6
предыдущего раздела 3.3.1.

(1)Считывание или вывод на перфоленту файла по умолчанию

7 Нажмите [DEF. FILE].

8 ⋅ Для считывания следует ввести файла для данных по
умолчанию и нажать клавишу [READ EXEC]. (Укажите
номер файла по умолчанию).

⋅Для вывода данных на перфоленту нажмите
[PUNCH EXEC].

(2)Считывание или вывод на перфоленту предварительного
списка инструментов

7 Нажмите PRE-TOOL.

8 ⋅ Для считывания нажмите номер файла и дисплейную
клавишу [READ EXEC]. (Укажите номер файла предва-
рительного списка инструментов).

⋅ Для вывода данных наперфоленту нажмитедисплейную
клавишу [PUNCH EXEC].

(3)Считывание или вывод на перфоленту файла инструментов

7 Нажмите TOOL FILE.

8 ⋅ Для считывания нажмите номер файла и [READ EXEC].
(Укажите номер файла инструментов).
⋅ Для вывода данных на перфоленту нажмите
[PUNCH EXEC].

(4)Считывание или вывод на перфоленту файла F, S

7 Нажмите F.S. FILE.

8 ⋅ Для считывания следует ввести файла и нажать дисп.
клавишу [READ EXEC].(Укажите файла F.S. FILE).
⋅ Для вывода данных на перфоленту нажмите
[PUNCH EXEC].

Вы можете вводить и выводить каждый файл по отдельности.

Диалоговыепрограммыобработкиможно выводить и сохранять
на внешнее запоминающее устройство через интерфейс
считывающего устройства/устройства вывода на перфоленту.
Диалоговые программы обработки также можно сохранять на
карте памяти, установив бит 7 (IO4) параметра 27000 на 1.
После переключения в режим EDIT, отобразите экран списка
зарегистрированных программ для редактирования. Введите
номер программы обработки для вывода с помощью цифровых
клавиш или установите курсор на номер программы, а затем
нажмите [PUNCH]. Отображаются следующие дисплейные
клавиши, используемые для подтверждения операции.

6.3.2
Ввод и вывод каждого
файла (Super CAPi M)

6.3.3
Ввод и вывод
каждого файла
(Super CAPiТ)

Вывод диалоговых
программ обработки
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< EXE
C

CAN-
CEL

PROGRAM NO. = 1234 →SFTKY

INITAL SET FC25 BAR

PROC(01) BAR OUTER END

PROC(02) BAR OUTER END

PROC(03) TRANS
PROC(04) BAR OUTER END

PROC(05) BAR OUTER END

ROUGH T0505

FIN T0505

ROUGH T0505

FIN T0505

HEAD--L
HEAD--L

HEAD--R
HEAD--R

При нажатии [EXEC] начинается вывод на перфоленту задан-
ной программы.
При нажатии [CANCEL] операция вывода на перфоленту
отменяется и восстанавливается предыдущее состояние.
Чтобы вывести все программы обработки, укажите -9999 в
качестве номера программы.
Когда устройством выводаявляется адаптеркассеты FANUC, то
новый файл создается непосредственно после уже сущест-
вующих файлов.
Когда начинается вывод программ обработки, то внизу экрана
начинает мигать “OUTPUTTING”, пока не завершится вывод
операции.

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Используя вышеуказанную процедуру, можно вы--

водить только программы обработки, созданные с
помощью функции ввода в диалоговом режиме.
Используя вышеуказанную процедуру, программы
обработки, созданные с помощью экрана программы
ЧПУ, выводить нельзя.

2 Когда программа обработки выводится на карту па--
мяти, тоименемфайлабудетCAPO****.DAT (с **** ,что
означает номер заданной программы). Если задается
номер программы --9999, то именем файла будет
CAPALLPR.DAT.

3 При попытке вывести программу обработки на карту
памяти при наличии на ней файла с таким же именем,
программа обработки перезаписывается в данный
файл.

4 При попытке вывести программу обработки на
флэш--карту ПЗУ при наличии на ней файла с таким же
именем, программа обработки не может быть записана
на данную карту.
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Программа обработки, выводимая на перфоленту с помощью
процедуры, описанной на предыдущей странице, может
передаваться в ЧПУ через интерфейс считывающего
устройства/устройства вывода на перфоленту.
Программа обработки может также считываться из карты
памяти с помощью установки бита 7 (IO4) параметра 27000.
(Обратите внимание, что могут быть считаны только те файлы,
которые выводятся на карту памяти в соответствии с
вышеуказанной процедурой).
При этом следует разблокировать переключатель защиты
памяти на пульте оператора станка.
Перед считыванием программы разблокируйте переключатель
защиты памяти на пульте оператора станка.
После переключения в режим EDIT отобразите экран списка
зарегистрированных программ для редактирования и нажмите
[READ]. Отобразится следующее сообщение, предлагая
оператору ввести номер файла, а также дисплейные клавиши,
используемые для подтверждения операции.

< EXE
C

CAN-
CEL

PROGRAM NO. = →SFTKY

INITAL SET FC25 BAR

PROC(01) BAR OUTER END

PROC(02) BAR OUTER END

PROC(03) TRANS
PROC(04) BAR OUTER END

PROC(05) BAR OUTER END

ROUGH T0505

FIN T0505

ROUGH T0505

FIN T0505

HEAD--L
HEAD--L

HEAD--R
HEAD--R

С помощью цифровых клавиш введите номер файла, содер-
жащего программу обработки, которую следует ввести, а затем
нажмите [EXEC]. Начинается считывание программы обработ-
ки. Если устройством ввода является PPR FANUC, нажмите
[EXEC], не вводя номер файла.
При нажатии [CANCEL] операция считывания отменяется и
восстанавливается предыдущее состояние. Когда начинается
ввод программ обработки, то внизу экрана начинает мигать
“INPUTTING”, пока не завершится операция ввода.

ПРИМЕЧАНИЕ
Используя вышеуказаннуюпроцедуру,можновводить
только программы обработки, созданные с помощью
функции ввода в диалоговом режиме.
Используя вышеуказанную процедуру, программы
обработки, созданные с помощью экрана программы
ЧПУ, вводить нельзя.

Ввод диалоговых
программ обработки
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Файл инструментов, данные условий резания, данные шерохо-
ватости поверхности, предварительный список инструментов и
данные о форме зажимного патрона/задней бабки могут
выводиться на внешнее устройство ввода-вывода.

(1)Подсоедините внешнее устройство ввода-вывода и устано-
вите необходимые параметры, такие, как выбор устройства.

(2)Выберите режим EDIT.

(3)Отобразите экран меню данных по инструментам, затем
нажмите [+]. Появятся следующие дисплейные клавиши.
Нажмите [PUNCH].

< 1110 READ PUN
CH

CLEA
R

\

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Когда данные выводятся на карту памяти, именем

файла будет CAPTOOL.DAT.
2 При попытке вывести данные на карту памяти при

наличии на ней файла с таким же именем, данные
перезаписываются в данный файл.

3 При попытке вывести данные на флэш--карту ПЗУ при
наличии на ней файла с таким же именем, данные не
могут быть записаны на данную карту.

Выведенные на перфоленту данные установки, о которых
говорилось в предыдущем разделе, могут считываться.

(1)Подсоедините внешнее устройство ввода-вывода и устано-
вите необходимые параметры, такие, как выбор устройства.

(2)Установите “PARAMETER WRITE” (ЗАПИСЬ ПАРА-
МЕТРА) в данных установки на 1.

(3)Если используется адаптер кассеты FANUC, установите
номер файла для параметра 9887 (TLFLNO).

(4)Отобразите экран меню данных инструментов и введите
систему в состояние аварийного останова.

(5)Нажмите [READ].

Файл инструментов, данные условий резания, данные шерохо-
ватости поверхности, предварительный список инструментов и
данные о форме зажимного патрона/задней бабки могут быть
очищены.

(1)Установите “PARAMETER WRITE” (ЗАПИСЬ ПАРАМЕТ-
РА) в данных установки на 1.

(2)Отобразите экран меню данных инструмента. После
переключения на режим EDIT введите систему в состояние
аварийного останова.

(3)Нажмите [CLEAR].

Вывод данных
установки
инструментов в
диалоговом режиме

Ввод данных
установки
инструментов в
диалоговом режиме

Очистка данных
установки
инструментов в
диалоговом режиме
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6.4
ВВОД/ ВЫВОД
SYMBOL CAPi T

**FAMILY PROGRAM**

1. FAMILY PROGRAM OUTPUT
2. FAMILY PROGRAM INPUT

:
:
:

Symbolic
FAPT TURN

PRESS
[FAMILY PROGRAM]

PRESS
[DATA SET] KEY

4 or 5 INPUT 1 INPUT

(СМ. ТАБЛИЦУ 1) (СМ. ТАБЛИЦУ 2)

**SYSTEM DATA SETTING &
OUTPUT/INPUT**

1. SYSTEM PARAMETER SETTING
2. SYSTEM PARAMETER OUTPUT
3. SYSTEM PARAMETER INPUT

:
:
:

**PARAMETER & DATA SET**

1. SYSTEM DATA SETTING
2. SETTING DATA CORRECTION
3. MATERIAL DATA CORRECTION

:
:
:

(СМ. ТАБЛИЦУ 3)

ПЕРВОНАЧАЛЬНЫЙ ЭКРАН
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[ТАБЛИЦА 1] Ввод-вывод программы обработки семейства
деталей

Ввод-
вывод

Элемент Операция на
устройстве

ввода-вывода

Комментарии

Ввод Прог--ма сем--ва
деталей

2, n [INPUT] n=P⇒ PPR FANUC
n=B⇒Кассета FANUC
n C Вс о о а е аПодцикл 5, n [INPUT] n=C⇒Вспомогательная
память

Вывод Прог--ма сем--ва
деталей

1, n [INPUT]
память

*Когда n опускается, то
параметр 15 становится

Подцикл 4, n [INPUT]
параметр 15 становится
действительным.

[ТАБЛИЦА 2] Ввод-вывод данных материала

Ввод-
вывод

Элемент Операция на
устройстве

ввода-вывода

Комментарии

Ввод Данные
материала

5, n [INPUT] n=P⇒ PPR FANUC
n=B⇒Кассета FANUC

C ВИнформация об
инструменте

8, n [INPUT] n=C⇒Вспомогательная
память
*Когда n опускается то

Вывод Данные
материала

4, n [INPUT]
*Когда n опускается, то
параметр 15 становится
действительным.

Информация об
инструменте

7, n [INPUT]
действительным.

[Таблица 3] Ввод-вывод параметров системы и других
данных.

Ввод-
вывод

Элемент Операция на
устройстве

ввода-вывода

Комментарии

Параметр
системы

3, n [INPUT] 1[INPUT]⇒[SAVE END]

Ввод/
MTF 7, n [INPUT] 5[INPUT]⇒[SAVE END]

Ввод/

cчиты--
вание

Данные
инструментов

11, n [INPUT] 9[INPUT]⇒[SAVE END]

вание
Установка 14, n [INPUT]

Графические
данные

16, n [INPUT]
n=P⇒ PPR FANUC
n=B⇒Кассета FANUC

Параметр
системы

2, n [INPUT]
n=B⇒Кассета FANUC

В /
MTF 6, n [INPUT]

Вывод/
регист--
рация

Данные
инструментов

10, n [INPUT]

рация
Установка 13, n [INPUT]

Графические
данные

15, n [INPUT]

Упоря--

Параметр
системы

4, n [INPUT]

Упоря
доче-- MTF 8, n [INPUT]
ние Данные

инструментов
12, n [INPUT]
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ДанныеSymbolCAPiT сохраняются во вспомогательнойпамяти
(СОЗУ) на плате Symbol CAPi T.При замене платы Symbol CAPi
T следует выполнить операцию ввода-вывода данных в
соответствии с этим разделом.

1. Параметр системы (FAPT-SYS. PARAM.)

2. MTF (FAPT-MTF)

3. Данные установки (FAPT-SETTING)

4. Данные инструментов (FAPT-TOOL)

5. Графические данные (FAPT-GRAPHIC)

6. Файлы Прог--ма сем--ва деталей (FAPT--FAMILY)
Файл материалов (FAPT--MATERIAL)
Инфор--ция об инст--ах (FAPT--TOOL)
Файл подцикла (FAPT--SUB. CYCLE)

1. Отобразите экран Symbolic FAPT TURN.

2. Чтобы вывести данные на кассету FANUC, нажмите
следующие клавиши:

[AUXILIARY]⇒ D U M P , В

Имейте ввиду, что данные запоминаются, начиная с
верхнейчастифайла.ЧтобывывестиданныенаPPRFANUC,
нажмите следующие клавиши:

[AUXILIARY]⇒ D U M P , P

1. Удерживая клавишу SP , включите питание.

2. Чтобыввестиданныес кассетыFANUC,нажмитеследующие
клавиши:

[AUXILIARY]⇒ R S T R , В

Чтобы ввести данные с PPR FANUC, нажмите следующие
клавиши:

[AUXILIARY]⇒ R S T R , P

3. Выключите питание.

6.5
РАЗГРУЗКА/ВОССТА-
НОВЛЕНИЕ ДАННЫХ
Symbol CAPi T

6.5.1
Вид данных во
вспомогательной
памяти

6.5.2
Работа
D Вывод данных

(Разгрузка)

D Ввод данных
(Восстановление)
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,

Экран меню “Программа
обработки семейства

деталей”

Клавиша меню
”PARAMETER & DATASET”

Установите курсор на , который
нужно удалить, с помощью клавиши
[CURSOR⇓] или [CURSOR⇑]

DEL
EOB

INPUT

Symbolic FAPT TURN
(Первоначальный экран)

Нажмите клавишу
[Family program]

Нажмите клавишу
[DATA SET]

Список имен файлов,
сохраненных во
вспомогательной памяти

Да

,

Нажмите клавишу [FILE NAME]

Нет
Удалить файл?

Нажмите [END]

YES(Удалить)
Вы действительно
хотите удалить файл ?

1 INPUT 0

NO(Не удалять)

, INPUT

Отображаются не только имена
файлов программ обработки
семейства деталей, но также
и имена файлов и файлы
подциклов.

6.6
ОЧИСТКА ДАННЫХ
Symbol CAPi T

6.6.1
Удаление имени
файла и файлов
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Нажмите SP во время включения питания.6.6.2
Очистка памяти
Symbol CAPi T
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Для ввода-выводаконкретного типаданныхобычновыбирается
соответствующий экран. Например, экран параметров
используется для ввода или вывода параметров из или на
внешнее устройство ввода-вывода, а экран программы
используется для ввода или вывода программы. Однако,
программы, параметры, данные коррекции имакропеременные
могут все вводится или выводится с помощью одного экрана -
ALL IO (общего экрана ввода-вывода данных).

Рис. 6.7 Общий экран ввода-вывода
данных (ALL IO) (когда канал 3
используется для ввода-вывода)

READ/PUNCH (PROGRAM) O1234 N12345

MDI * * * * * * * * * * * * * 12:34:56

PRGRM PARAM OFFSET (OPRT)

I/O CHANNEL 3 TV CHECK OFF
DEVICE NUM. 0 PUNCH CODE ISO
BAUDRATE 4800 INPUT CODE ASCII
STOP BIT 2 FEED OUTPUT FEED
NULL INPUT (EIA) NO EOB OUTPUT (ISO) CR
TV CHECK (NOTES) ON BAUDRATE CLK. INNER
CD CHECK (232C) OFF RESET/ALARM ON
PARITY BIT OFF SAT COMMAND HOST
INTERFACE RS422 COM PROTCOL A
END CODE EXT COM CODE ASCII

(0:EIA 1:ISO)>1_

MACRO

6.7
ВВОД/ВЫВОД
ДАННЫХ НА ОБЩЕМ
ЭКРАНЕ ВВОДА-
ВЫВОДА ДАННЫХ
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Параметры, относящиеся к вводу-выводу, могут устанавли-
ваться на экране ALL IO (общем экране ввода-вывода данных).
Параметры могут устанавливаться независимо от режима.

Установка параметров, относящихся к вводу-выводу

1 Нажмите функциональную клавишу .

2 Нажмите крайнюю правую дисплейную клавишу
(клавишу перехода к следующему меню) несколько раз.

3 Нажмите дисплейную клавишу [ALL IO], чтобы отобразить
общий экран ввода-вывода данных.

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Если программа или гибкий диск выбираются в

режиме EDIT, то отображается каталог программ или
экран гибкого диска.

2 При первом включении питания программа выбира--
ется по умолчанию.

READ/PUNCH (PROGRAM) O1234 N12345

MDI * * * * * * * * * * * * * 12:34:56

PRGRM PARAM OFFSET (OPRT)

I/O CHANNEL 3 TV CHECK OFF
DEVICE NUM. 0 PUNCH CODE ISO
BAUDRATE 4800 INPUT CODE ASCII
STOP BIT 2 FEED OUTPUT FEED
NULL INPUT (EIA) NO EOB OUTPUT (ISO) CR
TV CHECK (NOTES) ON BAUDRATE CLK. INNER
CD CHECK (232C) OFF RESET/ALARM ON
PARITY BIT OFF SAT COMMAND HOST
INTERFACE RS422 COM PROTCOL A
END CODE EXT COM CODE ASCII

(0:EIA 1:ISO)>1_

MACRO

ПРИМЕЧАНИЕ
Счетчик скорости передачи данных в бодах, проверка
CD (232C), отчет о перезагрузке/сигнале тревоги,
контрольный двоичный разряд четности для
параметра 134, а также код связи, конечный код,
протокол связи, интерфейс и команда SAT для
параметра 135 отображаются только тогда, когда для
ввода--вывода используется канал 3.

4 Выберитедисплейнуюклавишу, соответствующуюнужному
типу данных (программа, параметр и т.д.).

6.7.1
Установка
параметров,
относящихся к
вводу-выводу

Порядок выполнения
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5 Установите параметры, соответствующие типу исполь-
зуемого устройства ввода-вывода. (Параметры можно
устанавливать независимо от режима).

Совет

Сначала установите канал ввода-вывода. Параметры на этом
экране изменяются на параметры, соответствующие
указанному каналу ввода-вывода.
D Канал ввода вывода (0 - 3)

Установка Соответствующий параметр

0 Номера с 101 по 103

1 Номера с 111 по 113

2 Номера с 121 по 123

3 Номера с 131 по 135

D Номер устройства

Установка Устройство ввода-вывода

0 RS--232--C ( Используются коды управления DC1 -- DC4)

1 FANUC CASSETTE ADAPTOR 1 (FANUC CASSETTE B1/ B2)

2 FANUC CASSETTE ADAPTOR 3 (FANUC CASSETTE F1)

3 FANUC PROGRAM FILE Mate, адаптер карты FA FANUC
FANUC FLOPPY CASSETTE ADAPTOR, FANUC Handy File
FANUC SYSTEM P--MODEL H

4 RS--232--C (Не используются коды управления DC1 -- DC4)

5 Портативное устройство считывания с ленты

6 FANUC PPR
FANUC SYSTEM P--MODEL G, FANUC SYSTEM P--MODEL H

D Скорость передачи данных в бодах(бит/с)

Установитенужное значениескоростипередачиданных вбодах,
указанное ниже.

Скорость
передачи

данных в бодах
(бит/с)

50

100

110

150

200

300

600

1200

2400

4800

9600

19200
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Программа может быть введена и выведена с помощью экрана
ALL IO (общего экрана ввода-вывода данных).
При вводе программы с использованием кассеты или карты
пользователь должен указать вводимый файл, содержащий
программу (поиск файла).

Поиск файла

1 Нажмите клавишу [PRGRM] на экране ALL IO (общем
экране ввода-вывода данных), описанном в разделе 6.7.1.

2 Выберите режим EDIT. Отобразится каталог программ.
3 Нажмите дисплейную клавишу [(OPRT)]. Экран и дисплей-

ные клавиши изменяются, как показано ниже.
⋅ Каталогпрограммотображается только в режимеEDIT.Во
всех других режимах отображается экран ALL IO.

O0001 N00010

EDIT * * * * * * * * * * * * * 14:46:09

F SRH READ PUNCH (OPRT)

>_

PROGRAM (NUM.) MEMORY (CHAR.)
USED : 60 3321
FREE : 2 429

O0010 O0001 O0003 O0002 O0555 O0999
O0062 O0004 O0005 O1111 O0969 O6666
O0021 O1234 O0588 O0020 O0040

DELETE

4 Введите адрес N.
5 Введите номер файла для поиска.

⋅ N0
Первый гибкий диск найден.

⋅ Один из N1 - N9999
Указанный файл найден среди файлов с ном. от 1 до 9999.

⋅ N-9999
Найден файл, непосредственно после того файла,
который использовался последним.

⋅ N-9998
Если указан -9998, найден следующий файл. Затем,
каждый раз при выполнении операции ввода-вывода
файла, N-9999 вставляется автоматически. Это означает,
что последующие файлы могут быть автоматически
найдены один за другим.
Данное состояние отменяется, если задатьN0,N1 -N9999
илиN-9999, или при установке в исходное состояние.

6 Нажмите дисплейные клавиши [F SRH] и [EXEC].
Заданный файл найден.

6.7.2
Ввод и вывод
программ

Порядок выполнения

EXECCAN
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Ввод программы

1 Нажмите дисплейную клавишу[PRGRM] на экране ALL IO,
описанном в разделе 6.7.1.

2 Выберите режим EDIT. Отобразится каталог программ.

3 Нажмите дисплейную клавишу [(OPRT)]. Экран и
дисплейные клавиши изменяются, как показано ниже.

⋅ Каталогпрограммотображается только в режимеEDIT.Во
всех других режимах отображается общий экран
ввода-вывода данных.

O0001 N00010

EDIT * * * * * * * * * * * * * 14:46:09

F SRH READ PUNCH (OPRT)

>_

PROGRAM (NUM.) MEMORY (CHAR.)
USED : 60 3321
FREE : 2 429

O0010 O0001 O0003 O0002 O0555 O0999
O0062 O0004 O0005 O1111 O0969 O6666
O0021 O1234 O0588 O0020 O0040

DELETE

4 Чтобы задать номер программы для присвоения его
вводимой программе, следует ввести адрес О, а затем номер
нужной программы.
Если номер программы не указывается, присваивается
номер, под которым программа была сохранена в файле или
на перфоленте ЧУ.

5 Нажмите дисплейную клавишу [READ], затем [EXEC].
Программа вводится с помощью заданного номера
программы, присвоенного в шаге 4.
Чтобы отменить ввод, нажмите дисплейную клавишу [CAN].
Чтобы отменить ввод до его завершения, нажмите
дисплейную клавишу [STOP].

Порядок выполнения

EXECCANSTOP
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Вывод программ

1 Нажмите дисплейную клавишу [PRGRM] на экране ALL IO,
описанном в разделе 6.7.1.

2 Выберите режим EDIT. Отобразится каталог программ.

3 Нажмите дисплейную клавишу [(OPRT)]. Экран и дисплей-
ные клавиши изменяются, как показано ниже.

⋅ Каталогпрограммотображается только в режимеEDIT.Во
всех других режимах отображается общий экран ввода-
вывода данных.

O0001 N00010

EDIT * * * * * * * * * * * * * 14:46:09

F SRH READ (OPRT)

>_

PROGRAM (NUM.) MEMORY (CHAR.)
USED : 60 3321
FREE : 2 429

O0010 O0001 O0003 O0002 O0555 O0999
O0062 O0004 O0005 O1111 O0969 O6666
O0021 O1234 O0588 O0020 O0040

DELETEPUNCH

4 Введите адрес О.

5 Введите нужный номер программы.
Если введен номер -9999, выводятся все программы,
сохраненные в памяти.
Для вывода ряда программ, введите O∆∆∆∆, OVVVV.
Выводятся программы с номерами от ∆∆∆∆ по VVVV.
Когда бит 4 (SOR) параметра 3107 для выбранного
отображения на экране библиотеки программ установлен на
1, программы выводятся по порядку, начиная с тех
программ, которые имеют самые маленькие номера.

6 Нажмите дисплейную клавишу [PUNCH], затем [EXEC].
Выводится заданнаяпрограммаилипрограммы.Еслишаги4
и 5 пропускаются, то выводится программа, выбранная на
данный момент.
Для отмены вывода нажмите дисплейную клавишу [CAN].
Чтобы отменить вывод до его завершения, нажмите
дисплейную клавишу [STOP].

Порядок выполнения

EXECCANSTOP
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Удаление файлов

1 Нажмите дисплейную клавишу[PRGRM] на экране ALL IO,
описанном в разделе 6.7.1.

2 Выберите режим EDIT. Отобразится каталог программ.

3 Нажмите дисплейную клавишу [(OPRT)]. Экран и дисплей-
ные клавиши изменяются, как показано ниже.

⋅ Каталогпрограммотображается только в режимеEDIT.Во
всех других режимах отображается общий экран
ввода-вывода данных.

O0001 N00010

EDIT * * * * * * * * * * * * * 14:46:09

F SRH READ PUNCH (OPRT)

>_

PROGRAM (NUM.) MEMORY (CHAR.)
USED : 60 3321
FREE : 2 429

O0010 O0001 O0003 O0002 O0555 O0999
O0062 O0004 O0005 O1111 O0969 O6666
O0021 O1234 O0588 O0020 O0040

DELETE

4 Нажмите дисплейную клавишу [DELETE].

5 Введите номер файла от 1 до 9999, чтобы указать файл,
который следует удалить.

6 Нажмите дисплейную клавишу [EXEC].
Файл с номером k, указанный в шаге 5, удален.

Порядок выполнения

EXECCAN
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Параметры могут быть введены и выведены с помощью экрана
ALL IO (общего экрана ввода-вывода данных).

Ввод параметров

1 Нажмите дисплейную клавишу [PARAM] на экране ALL IO,
описанном в разделе 6.7.1.

2 Выберите режим EDIT.

3 Нажмите дисплейную клавишу [(OPRT)]. Дисплейные кла-
виши изменяются, как показано ниже.

READ PUNCH

4 Нажмите дисплейную клавишу [READ], затем [EXEC].
Параметры считываются, а индикатор “INPUT” (ВВОД)
мигает в нижнем правом углу экрана. По завершении ввода
индикатор ”INPUT” (ВВОД) исчезает с экрана. Чтобы
отменить ввод, следует нажать дисплейную клавишу [CAN].

Вывод параметров

1 Нажмите дисплейную клавишу [PARAM] на экране ALL IO,
описанном в разделе 6.7.1.

2 Выберите режим EDIT.

3 Нажмите дисплейную клавишу [(OPRT)]. Дисплейные
клавиши изменяются, как показано ниже.

READ PUNCH

4 Нажмите дисплейную клавишу [PUNCH], затем [EXEC].
Параметры выводятся, а индикатор “OUTPUT” (ВЫВОД)
мигает внижнемправомуглу экрана.По завершениивывода
индикатор ”OUTPUT” (ВЫВОД) исчезает с экрана. Для
отмены вывода следует нажать дисплейную клавишу [CAN].

6.7.3
Ввод и вывод
параметров

Порядок выполнения

EXECCAN

Порядок выполнения

EXECCAN
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Данные коррекции могут быть введены и выведены с помощью
экрана ALL IO (общего экрана ввода-вывода данных).

Ввод данных коррекции

1 Нажмите дисплейную клавишу [OFFSET] на экране ALL IO,
описанном в разделе 6.7.1.

2 Выберите режим EDIT.

3 Нажмите дисплейную клавишу [(OPRT)]. Дисплейные
клавиши изменяются, как показано ниже.

READ PUNCH

4 Нажмите дисплейную клавишу [READ], затем [EXEC].
Данные коррекции считываются, а индикатор INPUT”
(ВВОД) мигает в нижнем правом углу экрана.
По завершении ввода индикатор ”INPUT” (ВВОД)исчезает
с экрана.
Чтобы отменить ввод, нажмите дисплейную клавишу [CAN].

Вывод данных коррекции

1 Нажмите дисплейную клавишу [OFFSET] на экране ALL IO,
описанном в разделе 6.7.1.

2 Выберите режим EDIT.

3 Нажмите дисплейную клавишу [(OPRT)]. Дисплейные
клавиши изменяются, как показано ниже.

READ PUNCH

4 Нажмите дисплейную клавишу [PUNCH], затем [EXEC].
Данные коррекции выводятся, а индикатор “OUTPUT”
(ВЫВОД) мигает в нижнем правом углу экрана. По
завершении вывода индикатор ”OUTPUT” (ВЫВОД)
исчезает с экрана.
Для отмены вывода нажмите дисплейную клавишу [CAN].

6.7.4
Ввод и вывод данных
коррекции

Порядок выполнения

EXECCAN

Порядок выполнения

EXECCAN
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Общие переменные макропрограмм пользователя могут быть
выведены с помощью экрана ALL IO (общего экрана
ввода-вывода данных).

Вывод общих переменных макропрограмм пользователя

1 Нажмите дисплейную клавишу [MACRO] на экране ALL IO,
описанном в разделе 6.7.1.

2 Выберите режим EDIT.

3 Нажмите дисплейную клавишу [(OPRT)]. Дисплейные
клавиши изменяются, как показано ниже.

READ PUNCH

4 Нажмите дисплейную клавишу [PUNCH], затем [EXEC].
Общие переменные макропрограмм пользователя выво-
дятся, а индикатор “OUTPUT” (”ВЫВОД”) мигает в ниж-
нем правом углу экрана. По завершении вывода индикатор
”OUTPUT” (”ВЫВОД”) исчезает с экрана.
Для отмены вывода следует нажать дисплейную клавишу
[CAN].

ПРИМЕЧАНИЕ
Чтобы ввести макропеременную, следует произвести
считывание оператора нужной макропрограммы
пользователя в качестве программы, а затем
выполнить программу.

6.7.5
Вывод общих
переменных
макропрограмм
пользователя

Порядок выполнения

EXECCAN
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На экране ALL IO (общем экране ввода-вывода) можно также
отобразить каталог файлов гибкого диска, при этом также
предусмотрен ввод-вывод файлов гибкого диска.

Отображение каталога файлов

1 Нажмите крайнюю правую дисплейную клавишу
(клавишу перехода к следующему меню) на экране ALL IO,
описанном в разделе 6.7.1.

2 Нажмите дисплейную клавишу [FROPPY].

3 Выберите режим EDIT. Отобразится экран гибкого диска.

4 Нажмите дисплейную клавишу [(OPRT)]. Экран и
дисплейные клавиши изменяются, как показано ниже.

⋅ Экран гибкого диска отображается только в режимеEDIT.
Во всех других режимах отображается общий экран
ввода-вывода данных.

READ/PUNCH (FLOPPY) O1234 N12345

MDI * * * * * * * * * * * * * 12:34:56

F SRH READ PUNCH

>

DELETE

5 Нажмите дисплейную клавишу [F SRH].

6 Введите номер нужного файла, затем нажмите дисплейную
клавишу [F SET].

7 Нажмите дисплейную клавишу [EXEC]. Отобразится
каталог, где заданный файл будет располагаться в самом
верху. Последующие файлы в каталоге можно отобразить
нажатием на клавишу перелистывания страниц.

6.7.6
Ввод и вывод
файлов гибкого
диска

Порядок выполнения

EXECCANF SET
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READ/PUNCH (FLOPPY)
No. FILE NAME

O1234 N12345
(Meter) VOL

EDIT * * * * * * * * * * * * * 12:34:56

F SRH EXEC

0001 PARAMETER
0002 ALL.PROGRAM
0003 O0001
0004 O0002
0005 O0003
0006 O0004
0007 O0005
0008 O0010
0009 O0020

F SRH
File No.=2

>2_

CAN

46.1
12.3
11.9
11.9
11.9
11.9
11.9
11.9
11.9

Каталог, в котором первый файл находится в самом верху,
можно отобразить нажатием на клавишу перелистывания
страниц. (Дисплейную клавишу [F SRH] нажимать не
нужно.)
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Ввод файла

1 Нажмите крайнюю правую дисплейную клавишу

(клавишу перехода к следующему меню) на экране ALL IO,
описанном в разделе 6.7.1.

2 Нажмите дисплейную клавишу [FROPPY].

3 Выберите режим EDIT. Отобразится экран гибкого диска.

4 Нажмите дисплейную клавишу [(OPRT)]. Экран и
дисплейные клавиши изменяются, как показано ниже.
Экран гибкого диска отображается только в режиме EDIT.
Во всех других режимах отображается общий экран
ввода-вывода данных.

READ/PUNCH (FLOPPY) O1234 N12345

MDI * * * * * * * * * * * * * 12:34:56

F SRH READ PUNCH

>

DELETE

5 Нажмите дисплейную клавишу [READ].

6 Введите номер файла или программы для ввода.

⋅ Установка номера файла. Введите номер нужного файла,
затем нажмите дисплейную клавишу [F SET].

⋅ Установка номера программы. Введите номер нужной
программы, затем нажмите дисплейную клавишу [O SET].

7 Нажмите дисплейную клавишу [EXEC].
Заданный файл или программа считывается, а индикатор
“INPUT” (ВВОД) мигает в нижнем правом углу экрана. По
завершении ввода индикатор ”INPUT” (ВВОД) исчезает с
экрана.

Порядок выполнения

EXECCANF SET O SET STOP
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Вывод файла

1 Нажмите крайнюю правую дисплейную клавишу

(клавишу перехода к следующему меню) на экране ALL IO,
описанном в разделе 6.7.1.

2 Нажмите дисплейную клавишу [FROPPY].

3 Выберите режим EDIT. Отобразится экран гибкого диска.

4 Нажмите дисплейную клавишу [(OPRT)]. Экран и дисп-
лейные клавиши изменяются, как показано ниже.
Экран гибкого диска отображается только в режиме EDIT.
Во всех других режимах отображается общий экран
ввода-вывода данных.

READ/PUNCH (FLOPPY) O1234 N12345

MDI * * * * * * * * * * * * * 12:34:56

F SRH READ PUNCH

>

DELETE

5 Нажмите дисплейную клавишу [PUNCH].

6 Введите номер программы, которая должна быть выведена,
вместе с нужным номером выводимого файла.

⋅ Установка номера файла. Введите номер нужного файла,
затем нажмите дисплейную клавишу [F SET].

⋅ Установка номера программы. Введите номер нужной
программы, затем нажмите дисплейную клавишу [O SET].

7 Нажмите дисплейную клавишу [EXEC].
Заданная программа выводится, а индикатор “OUTPUT”
(ВЫВОД) мигает в нижнем правом углу экрана. По
завершении вывода индикатор ”OUTPUT” (ВЫВОД)
исчезает с экрана.
Если номер файла не задан, то программа записывается в
конце файлов, которые зарегистрированы на данный
момент.

Порядок выполнения

EXECCANF SET O SET STOP
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Удаление файлов

1 Нажмите крайнюю правую дисплейную клавишу

(клавишу перехода к следующему меню) на экране ALL IO,
описанном в разделе 6.7.1.

2 Нажмите дисплейную клавишу [FROPPY].

3 Выберите режим EDIT. Отобразится экран гибкого диска.

4 Нажмите дисплейную клавишу [(OPRT)]. Экран и
дисплейные клавиши изменяются, как показано ниже.
Экран гибкого диска отображается только в режиме EDIT.
Во всех других режимах отображается общий экран
ввода-вывода данных.

READ/PUNCH (FLOPPY) O1234 N12345

MDI * * * * * * * * * * * * * 12:34:56

F SRH READ PUNCH

>

DELETE

5 Нажмите дисплейную клавишу[DELETE].

6 Введите номер нужного файла, затем нажмите дисплейную
клавишу [F SET].

7 Нажмите дисплейную клавишу[EXEC]. Заданный файл
удаляется. После того как файл был удален, последующие
файлы сдвигаются вверх.

Порядок выполнения

EXECCANF SET
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При установке канала ввода-вывода (параметр 20) на 4,
возможно обращение к файлам на карте памяти, а также
возможен ввод и вывод в текстовом файловом формате
различных типов данных, таких, как программы обработки
деталей, параметры и данные коррекции на карте памяти.
Ниже перечислены главные функции.

⋅ Отображение каталога сохраненных файлов

Файлы, хранящиеся накарте памяти,могут быть отображены
на экране каталога.

⋅ Поиск файла

Поискфайлапроизводится на карте памяти,иесли этотфайл
найден, то он отображается на экране каталога.

⋅ Считывание файла

Файлы в текстовом формате могут быть считаны с карты
памяти.

⋅ Запись файла

Данные, например, программы обработки деталей, могут
храниться на карте памяти в текстовом формате.

⋅ Удаление файлов

Файл на карте памяти может быть выбран и удален.

ЧПУ

Запись файла

Считывание файла

Отображение каталога

Поиск файла

Удаление файла

Карта памяти

ПРИМЕЧАНИЕ
Прииспользованиипрограммы, сохраненной на карте
памяти, чтобы вызвать подпрограмму для работы в
режиме RMT (дистанционный режим) (операция
группового ЧПУ) или команды M198, используйте
специальный фиксатор для установки карты памяти в
ЧПУ.

6.8
ВВОД/ВЫВОД
ДАННЫХ С ПОМОЩЬЮ
КАРТЫ ПАМЯТИ
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Отображение каталога сохраненных файлов

1 Нажмите переключатель EDIT на пульте оператора станка.

2 Нажмите функциональную клавишу .

3 Нажмите крайнюю правую дисплейную клавишу
(клавиша перехода к следующему меню).

4 Нажмите дисплейную клавишу [CARD]. Отображается
экран, изображенный ниже. Можно прокрутить экранное
изображение с помощью клавиш перелистывания страниц

и .

PROG (OPRT)DIR +

DIRECTORY (M--CARD)
No. FILE NAME SIZE DATE

O0034 N00045

0001 O1000 123456 01/07/10
0002 O1001 118458 01/07/30
0003 O0002 113250 01/07/30
0004 O2000 173456 01/07/31
0005 O2001 113444 01/07/31
0006 O3001 118483 01/08/02
0007 O3300 111406 01/08/05
0008 O3400 112420 01/07/31
0009 O3500 117460 01/07/31

~ ~

5 Комментарии, относящиеся к каждому файлу, можно
отобразить нажатием на дисплейную клавишу [DIR+].

PROG (OPRT)DIR +

DIRECTORY (M--CARD)
No. FILE NAME COMMENT

O0034 N00045

0001 O1000 (COMMENT )
0002 O1001 (SUB PROGRAM )
0003 O0002 (12345678 )
0004 O2000 ( )
0005 O2001 ( )
0006 O3001 (SKIP--K )
0007 O3300 (HI--SPEED )
0008 O3400 ( )
0009 O3500 (TEST PROGRAM)

~ ~

6 При многократном нажатии дисплейной клавиши [DIR+]
экран переключается между отображением комментариев и
отображением размеров и дат.
Отображается любой комментарий, приведенный после
номера О в файле. На экране может быть отображено до 18
символов.

Порядок выполнения
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Поиск файла

1 Нажмите переключатель EDIT на пульте оператора станка.

2 Нажмите функциональную клавишу .

3 Нажмите крайнюю правую дисплейную клавишу
(клавиша перехода к следующему меню).

4 Нажмите дисплейную клавишу [CARD]. Отображается
экран, изображенный ниже.

PROG (OPRT)DIR +

DIRECTORY (M--CARD)
No. FILE NAME SIZE DATE

O0034 N00045

0001 O1000 123456 01/07/10
0002 O1001 118458 01/07/30
0003 O0002 113250 01/07/30
0004 O2000 173456 01/07/31
0005 O2001 113444 01/07/31
0006 O3001 118483 01/08/02
0007 O3300 111406 01/08/05
0008 O3400 112420 01/07/31
0009 O3500 117460 01/07/31

~ ~

5 Нажмите дисплейную клавишу [(OPRT)].

6 Укажите номер нужного файла с помощью дисплейной
клавиши [F SRH]. Затем, начните поиск, нажав дисплейную
клавишу [EXEC]. Найденный файл отображается вверху
экрана каталога.

Когда выполняется поиск файла номер 19

DIRECTORY (M--CARD)
No. FILE NAME COMMENT

O0034 N00045

0019 O1000 (MAIN PROGRAM)
0020 O1010 (SUBPROGRAM--1)
0021 O1020 (COMMENT )
0022 O1030 (COMMENT )

~ ~

Порядок выполнения

DELETEPUNCHF SRH F READ N READ
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Считывание файла

1 Нажмите переключатель EDIT на пульте оператора станка.

2 Нажмите функциональную клавишу .

3 Нажмите крайнюю правую дисплейную клавишу
(клавиша перехода к следующему меню).

4 Нажмите дисплейную клавишу [CARD]. Отображается
экран, изображенный ниже.

PROG (OPRT)DIR +

DIRECTORY (M--CARD)
No. FILE NAME SIZE DATE

O0034 N00045

0001 O1000 123456 01/07/10
0002 O1001 118458 01/07/30
0003 O0002 113250 01/07/30
0004 O2000 173456 01/07/31
0005 O2001 113444 01/07/31
0006 O3001 118483 01/08/02
0007 O3300 111406 01/08/05
0008 O3400 112420 01/07/31
0009 O3500 117460 01/07/31

~ ~

5 Нажмите дисплейную клавишу [(OPRT)].

6 Чтобы задать номер файла, нажмите дисплейную клавишу
[F READ]. Отображается экран, изображенный ниже.

F NAME EXECSTOPO SET CAN

DIRECTORY (M--CARD)
No. FILE NAME COMMENT

O0001 N00010

0019 O1000 (MAIN PROGRAM)
0020 O1010 (SUBPROGRAM--1)
0021 O1030 (COMMENT )

~ ~

READ
FILE NAME=20 PROGRAM No.=120

>

EDIT 15:40:21* * * * * * * * * * * * * *

7 Введите с помощью панели ручного ввода данных номер
файла 20, затем установите номерфайла, нажав дисплейную
клавишу [F SET].Затем, введите номерпрограммы 120, затем
установите номер программы, нажав дисплейную клавишу
[O SET]. Далее, нажмите дисплейную клавишу [EXEC].
⋅ Номер файла 20 регистрируется в ЧПУ в виде O0120.
⋅ Установите номер программы, чтобы зарегистрировать
считанный файл с отдельным номером О. Если номер
программы не установлен, то в столбце имени файла
регистрируется номер О.

Порядок выполнения

DELETEPUNCHF SRH F READ N READ
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8 Чтобы задать файл с именем файла, нажмите дисплейную
клавишу [N READ], упомянутую в шаге 6. Отображается
экран, изображенный ниже.

F NAME EXECSTOPO SET CAN

DIRECTORY (M--CARD)
No. FILE NAME COMMENT

O0001 N00010

0012 O0050 (MAIN PROGRAM)
0013 TESTPRO (SUB PROGRAM--1)
0014 O0060 (MACRO PROGRAM)

~ ~

READ FILE NAME =TESTPRO
PROGRAM No. =1230

>

EDIT 15:40:21* * * * * * * * * * * * * *

9 Чтобы зарегистрировать имя файла TESTPRO как O1230, с
помощью панели ввода данных введите имя файла
TESTPRO, а затемустановитеимяфайла,нажавдисплейную
клавишу [F NAME]. Затем, введите номер программы 1230,
затем установите номер программы, нажав дисплейную
клавишу [O SET]. Далее, нажмите дисплейную клавишу
[EXEC].
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Запись файла

1 Нажмите переключатель EDIT на пульте оператора станка.

2 Нажмите функциональную клавишу .

3 Нажмите крайнюю правую дисплейную клавишу

(клавиша перехода к следующему меню).
4 Нажмите дисплейную клавишу [CARD]. Отображается

экран, изображенный ниже.

PROG (OPRT)DIR +

DIRECTORY (M--CARD)
No. FILE NAME SIZE DATE

O0034 N00045

0001 O1000 123456 01/07/10
0002 O1001 118458 01/07/30
0003 O0002 113250 01/07/30
0004 O2000 173456 01/07/31
0005 O2001 113444 01/07/31
0006 O3001 118483 01/08/02
0007 O3300 111406 01/08/05
0008 O3400 112420 01/07/31
0009 O3500 117460 01/07/31

~ ~

5 Нажмите дисплейную клавишу [(OPRT)].
6 Нажмите дисплейную клавишу [PUNCH].
7 Введите с помощьюпанели ручного ввода данныхжелаемый

номер O, а затем установите номер программы с помощью
дисплейной клавиши [O SET].
Если дисплейная клавиша [EXEC] нажимается, например,
после выполнения установки, описанной ниже, то файл
записывается под номером программы O1230.

F NAME EXECSTOPO SET CAN

EDIT * * * * * * * * * * * * * * 15:40:21

PUNCH FILE NAME =
PROGRAM No. =1230

>

~ ~

8 Введите с панели ручного ввода данных нужное имя файла
таким же способом, как и при установке номера О, а затем
установите имя файла с помощью клавиши [F SET].
Если дисплейная клавиша [EXEC] нажимается, например,
после выполнения установки, описанной ниже, то файл
записывается под номером программы O1230 и под
файловым именем ABCD12.

F NAME EXECSTOPO SET CAN

EDIT * * * * * * * * * * * * * * 15:40:21

PUNCH FILE NAME =ABCD12
PROGRAM No. =1230

>

~ ~

Порядок выполнения

DELETEPUNCHF SRH F READ N READ
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Удаление файлов

1 Нажмите переключатель EDIT на пульте оператора станка.

2 Нажмите функциональную клавишу .

3 Нажмите крайнюю правую дисплейную клавишу
(клавиша перехода к следующему меню).

4 Нажмите дисплейную клавишу [CARD]. Отображается
экран, изображенный ниже.

PROG (OPRT)DIR +

DIRECTORY (M--CARD)
No. FILE NAME SIZE DATE

O0034 N00045

0001 O1000 123456 01/07/10
0002 O1001 118458 01/07/30
0003 O0002 113250 01/07/30
0004 O2000 173456 01/07/31
0005 O2001 113444 01/07/31
0006 O3001 118483 01/08/02
0007 O3300 111406 01/08/05
0008 O3400 112420 01/07/31
0009 O3500 117460 01/07/31

~ ~

5 Нажмите дисплейную клавишу [(OPRT)].

6 Установите номержелаемого файла с помощью дисплейной
клавиши [DELETE], затем нажмите дисплейную клавишу
[EXEC]. Файл удаляется, и снова отображается экран
каталога.

Имя файлаO1020 удаляется.

Когда удаляется файл номер 21

DIRECTORY (M--CARD)
No. FILE NAME COMMENT

O0034 N00045

0019 O1000 (MAIN PROGRAM)
0020 O1010 (SUBPROGRAM--1)
0021 O1020 (COMMENT )
0022 O1030 (COMMENT )

~ ~

DIRECTORY (M--CARD)
No. FILE NAME COMMENT

O0034 N00045

0019 O1000 (MAIN PROGRAM)
0020 O1010 (SUBPROGRAM--1)
0021 O1020 (COMMENT )
0022 O1030 (COMMENT )

~ ~

Номер файла 21 присваивается имени следующего файла.

Порядок выполнения

DELETEPUNCHF SRH F READ N READ
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Ввод-вывод группы данных с использованием карты памяти

На экране ALL IO (общем экране ввода-вывода) с помощью
карты памяти можно вводить и выводить различные типы
данных, включая программы обработки детали, параметры,
данные коррекции, данные погрешности шага, макропрог-
раммы пользователя и данные системы координат заготовки;
нет необходимости отображать экран для каждого типа данных
для ввода/вывода.

Карта памяти Экран ALL IO←

→

Название элемента данных

Программа обработки детали
Параметр
Данные коррекции
Данные погрешности шага
Макропрограмма пользователя
Данные системы координат
заготовки
(дополнительные системы
координат)

1 Нажмите переключатель EDIT на пульте оператора станка.

2 Нажмите функциональную клавишу .

3 Нажмите крайнюю правую дисплейную клавишу
(клавишу перехода к следующему меню) несколько раз.

4 Нажмите дисплейную клавишу [ALL IO]. Отображается
экран, изображенный ниже.

PROG (OPRT)OFFSETPARAM

READ/PUNCH (PROGRAM)
No. FILE NAME SIZE DATE

O0001 N00001

* 0001 O0222 332010 01--04--06
0002 O1003 334450 01--05--04
0003 MACROVAR.DAT 653400 01--05--12
0004 O0002 341205 01--05--13
[PROGRAM]

O0001 O0002 O0003 O0005 O0100 O0020
O0006 O0004 O0110 O0200 O2200 O0441
O0330

>
EDIT 10:07:37* * * * * * * * * * * * * *

Верхняя часть: Каталог файлов на карте памяти
Нижняя часть: Каталог зарегистрированных программ

5 С помощью клавиш управления курсором и

пользователь может выбирать между прокруткой верхней
части и прокруткой нижней части. (Звездочка (*),
отображаемая слева, указывает на часть, для которой
возможна прокрутка).

Порядок выполнения
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: Используется для прокрутки каталога файлов карты

памяти.

:Используется для прокрутки каталога программ.

6 С помощью клавиш перелистывания страниц и

прокрутите каталог файлов или каталог программ.

7 При отображении данного экрана выбирается элемент
данных программы. Дисплейные клавиши для других
экранов отображаются при нажатии крайней справа
дисплейнойклавиши (клавишаперехода к следующему
меню).

(OPRT)PITCH WORK

Когда выбирается любой элемент данных, кроме программы, то
на экране отображается только каталог файлов.
Элемент данных указывается в скобках в строке заголовка.

READ/PUNCH (PARAMETER)
No. FILE NAME SIZE DATE

O0001 N00001

0001 O0222 332010 96/04/06
0002 O1003 334450 96/05/04
0003 MACROVAR.DAT 653400 96/05/12
0004 O0003 334610 96/05/04
0005 O0001 334254 96/06/04
0006 O0002 333750 96/06/04
0007 CNCPARAM.DAT 334453 96/06/04

~ ~

8 Отобразите следующие дисплейные клавиши нажатием на
клавишу [(OPRT)].

F SRH DELETEN READF READ PUNCH

Действие каждой функции такое же, как на экране каталога
(картыпамяти).Дисплейнаяклавиша [OSET],используемаядля
установки номера программы, и обозначение “PROGRAM
NUMBER=” (НОМЕРПРОГРАММЫ=) не отображаются для
других элементов данных, кроме программы.

[F SRH] : Находит заданный номер файла.
[F READ] : Считывает заданный номер файла.
[PUNCH] : Записывает файл.
[N READ] : Считывает файл под заданным именем файла.
[DELETE] : Удаляет заданный номер файла.
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Коды ошибок

Коды ошибок карты памяти

Код Значение

007 Карта памяти защищена.

030 Карта памяти не установлена в соответствующий слот.

032 Разрядилась батарея карты памяти.

102 На карте памяти недостаточно свободного места.

105 Карта памяти не установлена.

106 Карта памяти уже установлена.

110 Невозможно найти указанный каталог.

111 Под корневым каталогом находится слишком много
файлов, что делает невозможным пополнение каталога.

114 Невозможно найти указанный файл.

115 Заданный файл защищен.

117 Файл еще не открыт.

118 Файл уже открыт.

119 Файл заблокирован.

121 Обнаружен конец файла.

122 Указанное имя файла неверно.

124 Расширение указанного файла неверно.

129 Указана несоответствующая функция.

130 Неверно указано устройство.

131 Неверно указано путевое имя.

133 Одновременно открыто несколько файлов.

135 Устройство не отформатировано.

140 Файл имеет атрибут, который не разрешает считывание/
запись.
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7 ИНТЕРФЕЙСМЕЖДУ ЧПУ И PMC

В данной главе описываются сигналы между пультом оператора
станка, электромагнитным шкафом и РМС, передача сигналов
между РМС и ЧПУ и метод подтверждения состояния вклю-
чения/выключения этих сигналов.
В ней также описывается конфигурация системы РМС,
параметры РМС, цепная схема, и как отобразить на экране
временную диаграмму сигналов.
В ней также описывается метод ввода/вывода параметров РМС
с/на внешнее устройство.

7.1 ОБЩИЕ СВЕДЕНИЯ ОБ ИНТЕРФЕЙСЕ 448. . . .
7.2 ТЕХНИЧЕСКИЕ ХАРАКТЕРИСТИКИ PMC 449
7.3 ЭКРАН РМС 457. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
7.4 СПИСОК СИГНАЛОВ В КАЖДОМ

РЕЖИМЕ 497. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
7.5 СПИСОК ВХОДНЫХ/ВЫХОДНЫХ

СИГНАЛОВ 499. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
7.6 СПИСОК АДРЕСОВ 519. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
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ОБЩИЕ СВЕДЕНИЯ
ОБ ИНТЕРФЕЙСЕ
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Серия
21i/210i/210is-B

Серия
16i/160i/160is/18i/180i/180is/21i/210i/210is-B

Функция

PMC-SA1
PMC-SA1

(управление
загрузчиком)

PMC-SB7

Метод программирования Цепная схема Цепная схема Цепная схема

Количество уровней цепной
схемы

2 2 3

Период выполнения 1--го уровня 8 мс 8 мс 8 мс

Время выполнения исходной
команды

5.0m сек/шаг 5.0μ сек/шаг 0.0033μ сек/шаг

Размер программы

D Цепная схема

D Символ/комментарий

D Сообщение

5,000шагов макс.

1 -- 128 KБ

0.1 -- 64 KБ

12,000шагов макс.

1 -- 128 KБ

0.1 -- 64 KБ

Приблизительно 64,000шагов
макс.(ПРИМЕЧАНИЯ 1, 2)

1 KБ и больше (ПРИМЕЧАНИЕ 2)

8 KБ и больше (ПРИМЕЧАНИЕ 2)

Команда (исходная)
(функциональная)

12
48

12
48

14
69

Внутреннее реле (R)

Дополнит. реле (E)

Запрос сообщения (A)

Энергонезавис. память и т.п.

D Табл. данных (D)

D Регул. таймер (T)
Нерегулируемый таймер

D Счетчик (C)
Нерег. счетчик (C)

D Удержив. реле (K)

Подпрограмма (P)

Метка (L)

1,100 байтов

--

200 запросов (25 байтов)

1,860 байтов

40 единиц (80 байтов)
100 единиц

20 единиц (80 байтов)
--

20 байтов

--

--

1,100 байтов

--

200 запросов (25
байтов)

1,860 байтов

40 ед. (80 байтов)
100 единиц

20 ед. (80 байтов)
--

20 байтов

--

--

8,500 байтов

8,000 байтов

2,000 запросов (500 байтов, 2
бит/запрос)

10,000 байтов

250 ед. (1,000 байтов, 4 байт/ед.)
500 ед. (указание номера таймера)

100 ед. (400 байтов, 4 байт/ед.)
100 ед. (200 байтов, 2 байт/ед.)

120 байтов

2,000 программ

9,999 единиц

Вв.--выв. (канал связи вв.--выв.)

D Ввод

D Вывод

1,024 точек макс.

1,024 точек макс.

1,024 точек макс.

1,024 точек макс.

2,048 точек макс.(ПРИМЕЧАНИЕ 3)

2,048 точек макс.(ПРИМЕЧАНИЕ 3)

Память хранения программ
последовательности

Флэш--ПЗУ

128 КБ

Флэш--ПЗУ

128 КБ

Флэш--ПЗУ

128 KБ (опция 16,000шаг. или мен.)

256 KБ (опция 24,000шагов)

384 KБ (опция 32,000/40,000шагов)

512 KБ (опция 48,000шагов)

768 KБ (опция 64,000шагов)

7.2
ТЕХНИЧЕСКИЕ ХАРАК-
ТЕРИСТИКИ PMC

7.2.1
Описание
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ПРИМЕЧАНИЕ
1 Максимальное количество шагов предусматривает программирование с исполь--

зованием исходных команд.Максимальное количество шагов варьируется в соответ--
ствии со статусом использования функциональных команд.

2 Общий размер программы последовательности (включая все цепные схемы, сим--
волы/комментарии и сообщения) не должен превышать емкость памяти для хранения
программ последовательности. Если размер какого--либо элемента из цепных схем,
символов/комментариев или сообщений больше, максимально допустимый размер
может ограничиваться.

3 В стандартной спецификации предусмотрено до 1,024 точек ввода и до 1,024 точек
вывода. Для использования 2,048 точек ввода и 2,048 точек вывода требуется опция
увеличения количества точек канала ввода--вывода.

С
Модель

Сим-
вол Тип сигнала Серия 16i/160i/160is/18i/180i/180is/21i/210i/210is-B
вол

PMC-SA1 PMC-SB7

X Входной сигнал от станка к PMC
(от МТ к РМС)

X0 -- X127 X0 -- X127
X200 -- X327 (ПРИМЕЧАНИЕ 1)

X1000 -- X1127 (ПРИМЕЧАНИЕ 2)

Y Выходной сигнал от PMC к станку
(от РМС к МТ)

Y0 -- Y127 Y0 -- Y127
Y200 -- Y327 (ПРИМЕЧАНИЕ 1)

Y1000 -- Y1127 (ПРИМЕЧАНИЕ 2)

F Входной сигнал от ЧПУ к PMC
(от ЧПУ к РМС)

F0 -- F255 F0 -- F767 (ПРИМЕЧАНИЕ 3)
F1000 -- F1767 (ПРИМЕЧАНИЕ 4)
F2000 -- F2767 (ПРИМЕЧАНИЕ 4)
F3000 -- F3767 (ПРИМЕЧАНИЕ 5)

G Выходной сигнал от PMC к ЧПУ (от РМС к ЧПУ) G0 -- G255 G0 -- G767 (ПРИМЕЧАНИЕ 3)
G1000 -- G1767 (ПРИМЕЧАНИЕ 4)
G2000 -- G2767 (ПРИМЕЧАНИЕ 4)
G3000 -- G3767 (ПРИМЕЧАНИЕ 5)

R Внутреннее реле R0 -- R999
R9000 -- R9099

R0 -- R7999
R9000 -- R9499 (ПРИМЕЧАНИЕ 6)

Е Дополнительное реле -- E0 -- E7999 (ПРИМЕЧАНИЕ 7)

А Сигнал запроса отображения сообщения A0 -- A24 A0 -- A249

Сигнал состояния отображения сообщения -- A9000 -- A9249 (ПРИМЕЧАНИЕ 8)

C Счетчик C0 -- C79 C0 -- C399
C5000 -- C5199 (ПРИМЕЧАНИЕ 9)

К Удерживающее реле K0 -- K19 K0 -- K99
K900 -- K919 (ПРИМЕЧАНИЕ 10)

T Регулируемый таймер T0 -- T79 T0 -- T499
T9000 -- T9499 (ПРИМЕЧ. 11)

D Таблица данных D0 -- D1859 D0 -- D9999

L Номер метки -- L1 -- L9999

Р Номер подпрограммы -- P1 -- P2000

7.2.2
Адрес
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ПРИМЕЧАНИЕ
1 Ввод--вывод канала связи ввода--вывода 2 может быть распределен.

Эта область используется, когда выбрана опция увеличения количества точек канала
ввода--вывода.

2 Эта область зарезервирована для РМС. Нельзя распределить канал ввода--вывода
этой области. Не используйте эту область для программ последовательности.

3 Эта область включает область, зарезервированную для РМС. Фактически исполь--
зуемый диапазон адресов зависит от конфигурации системы ЧПУ.

4 Используйте эту область, если ЧПУ является многоконтурной системой. Эта область
включает область, зарезервированную для РМС.Фактически используемый диапазон
адресов зависит от конфигурации системы ЧПУ.

5 Эта область зарезервирована для РМС. Не используйте эту область для программ
последовательности.

6 Эта область является особой областью реле, управляемой системной программой
ЧПУ. При использовании этой области следуйте описанию каждого сигнала.

7 В обычной системе эта область может использоваться и с областью внутреннего реле
(R).Область дополнительного реле (E) является временной, однако сигнал вводится и
выводится на/из карты памяти в качестве параметра РMC. Когда считывается
параметрРМС,областьЕинициализируетсядосостояния,существовавшеговмомент
вывода параметра РМС.

8 Сигналысостоянияотображениясообщениясоответствуютсигналамзапросаотобра--
жения сообщения по принципу ”один--к--одному”. В эту область запись невозможна.

9 Эта область используется для команды нерегулируемого счетчика (команды CTRB),
которая задает предварительно установленное значение в качестве постоянной.

10Этаобласть являетсяособойобластьюреледляуправляющегопрограммногообеспе--
чения ЧПУ. При использовании этой области следуйте описанию каждого сигнала.

11Эта область зарезервирована для РМС. Не используйте эту область для программ
последовательности.

(1)R9000 (Регистр вывода операций для функциональных
команд ADD, SUB, MULB, DIVB и COMPB)

#7
Регистр
результатов
операций

#6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

Нуль
Знак минус
Переполнение

V N ZR9000

(2)R9000 (Вывод ошибок для функциональных команд EXIN,
WINDR, WINDW, MMCWR иMMCWW)

#7 #6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

Команда
завершилась
ошибкой.

R9000

7.2.3
Резервная область
системы для
внутреннего реле
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(3)R9002 - R9005 (Регистры вывода операций для функцио-
нальной командыDIVB)
Вывод данных, оставшихся после выполнения функцио-
нальной командыDIVB.

Регистр
остатка
(используется
командой DIVB)

#7 #6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

R9002

R9003

R9004

R9005

(4)R9091 (Системный таймер)
В качестве системного таймера могут использоваться 4 сигнала.
Характеристики каждого сигнала следующие.

R9091

#7 #6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

всегда OFF (ВЫК.)

всегда ON(ВКЛ.)

Циклический
сигнал 200 мс (104
мс ON (ВКЛ.), 96
мс OFF (ВЫК.))
Циклический
сигнал 1 секунда.
(504 мс ON (ВКЛ.),
496 мс OFF (ВЫК.))

ОСТОРОЖНО
Каждый сигнал изначально выключен. R9091.0 и
R9091.1 устанавливаются циклически в начале
первого уровня цепной схемы.
Каждый сигнал (сигнал ON--OFF (ВКЛ--ВЫК)) имеет
точность8 мс.
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200 мс

104 мс 96 мс
R9091.5

R9091.6

1 с

504 мс 496 мс

(5)Сигнал пуска выполнения цепной схемы, сигнал остановки
цепной схемы, сигнал состояния выполнения цепной схемы
(PMC-SB7)

1 Сигнал пуска выполнения цепной схемы и сигнал
остановки цепной схемы

При наличии сигнала пуска выполнения цепной схемы и
сигнала остановки цепной схемы в программе цепной
схемы может сообщаться о пуске и остановке программы
цепной схемы.

R9015

#7 #6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

R9015.0: Сигнал
пуска выполнения
цепной схемы
(ссылка только из
программы
цепной схемы)

R9015.1: Сигнал
пуска выполнения
цепной схемы
(ссылка только из
программы
цепной схемы)

2 Сигнал состояния выполнения цепной схемы

О состоянии выполнения программы цепной схемы или
выполнения программы языка РМСС может сообщаться
обращением к сигналу состояния выполнения цепной
схемы из внешней системы или программы, например,
сетевой платы, программы исполнителя С, FOCAS1
Ethernet и библиотекиHSSB.
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R9015

#7 #6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

R9091.2: Сигнал состояния
выполнения цепной схемы
0: Остановка цепной схемы
1: Процесс выполнения

цепной схемы

Для PMC-SA1

END1

1--й уровень
(Высокоскоростная
последовател--сть)

От ЧПУ

Синхронизи--
рованный
буфер

Программа последовательности

2--й уровень
(Обычная
последовател--сть)

Головная часть 2--го уровня

END2

(1)

(2)--n

(2)--1

(2)--2

От МТ

Период

1--й уровень

8 мсек

(1) (1) (1) (1)

(2)--1
2--й уровень

(2)--2 (2)--n (2)--1

7.2.4
Период выполнения
в PMC
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Для PMC-SB7

1--й уровень

END1

2--й уровень

END23--й уровень

END3

Синхронизи--
рованный
буфер

ЧПУ (F)

Станок (Х)

END2

От ЧПУ

Раздел 1 Раздел 2 Раздел n

8 мс 8 мс 8 мс

Время выполнения
цепной схемы

1--й уровень

2--й уровень

3--й уровень

Соотношение времени выполнения 1-го уровня и времени вы-
полнения 2-го уровня устанавливается в системном параметре
для времени выполнения цепной схемы.

D Для цепной схемы, которая использует только 1-й уровень и
2-й уровень, установите верхнее предельное значение (150).
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D Для цепной схемы, которая использует 3-й уровень, уста-
новка верхнего предельного значения (150)может не обеспе-
чить полное выполнение 3-го уровня. В таком случае устано-
вите этот параметр, так чтобы периоды времени обработки
данных 1-го уровня и 2-го уровня были сокращены.

Время обработки данных 1-го уровня цепной схемы и 2-го
уровняцепнойсхемыопределяетсяпо следующемувыражению:

Время обработки данных
1--го уровня или 2--го уровня
цепной схемы

Время выполнения
цепной схемы

= 5 мсек×
100

Время обработки данных 3-го уровня цепной схемы
определяется по следующему выражению:

Время обработки данных 3-го
уровня цепной схемы = 7.5 мсек - (периоды времени

обработки данных 1-го
уровня цепной схемы и 2-го
уровня цепной схемы)
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Процедура выбора меню на экране PMC-SA1

[PMC] [PMCLAD] Экран отображения цепной схемы

[PMCDGN] [TITLE] Экран заголовков

[STATUS] Экран состояния сигналов

[ALARM] Экран сигналов тревоги

[TRACE] Функция трассировки

[IOCHK] Экран проверки ввода--вывода

[PMCPRM] [TIMER] Экран таймера

[COUNTR] Экран счетчика

[KEEPRL] Экран удерживающего реле

[DATA] [G.DATA] Экран таблицы данных

[SETING] Экран установки

[RUN]/[STOP] Начало/конец цепной схемы

[EDIT] [TITLE] Экран редактирования заголовков

[LADDER] Экран редактирования цепной схемы

[SYMBOL] Экран редак. символов/комментариев

[MESAGE] Экран редактирования сообщений

[MODULE] Экран установ. адресов уст--в вв.--выв.

[CROSS] Экран перекрестной ссылки

[CLEAR] Экран очистки

[I/O] Экран ввода/вывода пр--м/параметров

[SYSPRM] Экран системных параметров

[MONIT] [ONLINE] Экран установки в режиме онлайн

7.3
ЭКРАН PMC

7.3.1
Процедура выбора
меню РМС с
помощью
дисплейных клавиш
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Процедура выбора меню на экране PMC-SB7

[PMC] [PMCLAD] [EDIT] Экран отображения цепной схемы

Функция контроля выбора

Экран редактирования цепной схемы

[PMCDGN] [TITLE] Экран заголовков

[STATUS] Экран состояния сигналов

[ALARM] Экран сигналов тревоги

[TRACE] Экран трассы прохождения сигналов

[IOCHK] Экран проверки ввода--вывода

[PMCPRM] [TIMER] Экран таймера

[COUNTR] Экран счетчика

[KEEPRL] Экран удерживающего реле

[DATA] [G.DATA] Экран таблицы данных

[SETING] Экран установки

[RUN]/[STOP] Начало/конец цепной схемы

[EDIT] [TITLE] Экран редактирования заголовков

[SYMBOL] Экран редак. символов/комментариев

[MESAGE] Экран редактирования сообщений

[MODULE] Экран установ. адресов уст--в вв.--выв.

[CROSS] Экран перекрестной ссылки

[CLEAR] Экран очистки

[I/O] Экран ввода/вывода пр--м/параметров

[SYSPRM] Экран системных параметров

[MONIT] [ONLINE] Экран установки в режиме онлайн
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Нажмите дисплейную клавишу [PMCLAD], программа
последовательности отображется в динамике, и можно
осуществить контроль операций:

Номер отображаемой цепи

Коммен--
тарий

Отображение цепной схемы

F-SCRH ADRESS

Другие дисплейные клавиши

SYMBOL

Переключение при
каждом нажатии

СОСТОЯНИЕ RUN/STOP

LADDER NET 0001-0004

LOG1

TOP BOTTOM SRCH

MONIT RUN

LOG1

LOG1

X008.4 *ESP

PORD POR

END1

ALWAYS1

EMERGENCY

POWER ON

STOP

RESET

W-SRCH N-SRCH

1. Зеленое изображение (слабая яркость) Контакты:
разомкнутое реле: выключено

2. Белое изображение (сильная яркость) Контакты:
замкнутое реле: включено

1. Используйте клавиши перемещения курсора или

клавиши перелистывания страниц для изменения

отображаемого положения.
2. [TOP]: Осуществляет поиск верхней части цепной схемы.

3. [BOTTOM]: Осуществляет поиск ниж. части цепной схемы.

4. Бит адреса, [SRCH] или обозначение сигнала, [SRCH]

5. Бит адреса, [W- SRCH] или обозначение сигнала, [W-SRCH]

6. Номер цепи [N-SRCH]: Цепная схема отображается с
заданной цепи.

7. Номер функциональной команды [F-SRCH] или название
функциональной команды [F-SRCH]

8. [ADRESS]: Сигнал отображается по адресу и номеру бита.

9. [SYMBOL]: Сигнал отображается по обозначению сигнала
(символу).
(Если символ не зарегистрирован во время подготовки
программы, то отображается адрес сигнала).

7.3.2
Экран PMCLAD
(PMC-SA1)

D Отображаемое
содержание

D Метод поиска
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[Комментарии]

⋅ Функция поиска осуществляет поиск сигнала в прямом
направлении и отображает цепную схему с выбранным сиг-
налом в ее головной части. Поскольку возможно наличие
нескольких контактов,повторите операциюпоиска для того,
чтобы найти несколько позиций, повторите операцию
поиска для того, чтобынайти несколько позиций с заданным
сигналом.

⋅ Если заданный сигнал не найден по достижении конца
программы (цепной схемы), процесс выполнения возвра-
щается к головной части программы, и поиск продолжается.

Снимок цепной схемы и снимок состояния сигналов могут
отображаться вместе.
Снимок отображается в двух строках впоследней строкецепной
схемы при нажатии на дисплейную клавишу [DUMP].

или дисплейная клавиша [SEARCH] используются

для изменения адреса РМС.

Дисплейная клавиша [DUMP] обладает следующими
функциями.
(1)[BYTE]: Отображение типа байта (1 БАЙТ)

“G0000 00 14 00 00 01 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00”
“G0016 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00”

(2)[WORD]: Отображение типа слова (2 БАЙТА)
“G0000 1400 0000 0001 0000 0000 0000 0000 0000”
“G0016 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000”

(3)[D.WORD]:Отображение типа длинного слова (4 БАЙТА)
“G0000 00001400 00000001 00000000 00000000”
“G0016 00000000 00000000 00000000 00000000”

Значение параметра функциональной команды отображается в
функциональной команде цепной схемы.

Функция дисплейной клавиши следующая:
(1)[DPARA] : Значение параметра отображается в

функциональной команде.

(2)[NDPARA] : Значение параметра не отображается в
функциональной команде.

Отображение цепной схемы может быть остановлено
посредством ручной операции или пусковым сигналом.
Предыдущее отображение цепной схемы постоянно
обновляется в зависимости от состояния сигнала. Но при
использовании этой функции можно проверить всю цепную
схему в конкретный момент.
Условия остановки в качестве пускового сигнала задаются
обнаружением нижнего или верхнего края указанного сигнала.

D Отображение снимка
цепной схемы

D Отображение
параметров цепной
схемы

D Остановка
отображения цепной
схемы пусковым
сигналом
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Заданный адрес, условие и счетчик отображаются в строке
заголовка.
“MODE:ON : X0000. 0: 0: 0001 ”

COUNT: Проверочный номер пускового
сигнала (по умолчанию 1)

POINT: Проверочный номер пускового
сигнала (по умолчанию 0)
0 : верхняя часть 1--го уровня
1 : после выполнения END1
2 : после выполнения END2
3 : после выполнения END3

ADR: Заданный адрес пускового сигнала

ON: Обнаружение верхнего края (TRGON)
OFF: Обнаружение нижнего края (TRGOFF)

* Заданная форма adr ;p1 ;p2+дисп. клав. [TRGON/TRGOFF]

ПРИМЕЧАНИЕ
“;”=“EOB”

Adr (адрес пускового сигнала) ;p1 (точка пускового сигнала)
;p2 (проверочный номер пускового сигнала (1 - 65535))

* Поскольку параметры хранятся в энергонезависимой па-
мяти, они не теряются даже при отключении питания.
Когда бит 2 удерживающего реле K18 установлен на 1 после
того, как заданы параметры выборки,функция запуска авто-
матически активируется при включении питания.
Для выполнения этой операции нажмите дисплейную
клавишу [TRIGER] для вызова следующего меню.

SEARCH ADRESS TRIGER WINDOW

NEXT

TRGON TRGOFF START

DUMP DPARA TRGSRC INIT

RET

Функция дисплейной клавиши [TRIGER] описана ниже:
(1)[TRGON] : Функция запуска отключается, когда сигнал с

заданным адресом становится высоким
(переходит в состояние ON (ВКЛ)).

(2)[TRGOFF] : Функция запуска отключается, когда сигнал с
заданным адресом становится низким
(переходит в состояние OFF (ВЫК.)).

(3)[START] : Нажатие этой клавиши переключает между
выполнениемфункции запуска и завершением
функции запуска. Во время выполнения
функции запуска мигает индикация “TRG”

D Отображение
заданного пускового
сигнала
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(4)[TRGSRC] : Выполняется поиск команды, при которой
функция запуска была остановлена сигналом с
задан. адресом, и она обозначается миганием.

(5)[INIT] : Инициализирована установка пуск. сигнала.

Эта функция используется для отображения разделенного на
секции экрана.Нанемможет отображаться макс.шесть секций.
Для выполнения этой операции нажмите дисплейную клавишу
[WINDOW] для вызова следующего меню.

SEARCH ADRESS TRIGER WINDOW

DIVIDE CANCEL DELETE SELECT WIDTH

RET

Функция дисплейной клавиши [WINDOW] следующая:
(1)[DIVIDE] : Экран будет разделен.

Посекционное изображение цепной схемы
может отображаться для указанного номера
NET (ЦЕПЬ). (номерNET+[DIVIDE])

(2)[CANCEL] : Посекционное отображение цепной схемы
завершается. (Экран возвращается к
стандартному изображению).

(3)[DELETE] : Деление экрана в зависимости от операции
завершено.

(4)[SELECT] : Измените экран, подлежащий операции
деления. Активный экран обозначается ”крас-
ной” строкой заголовка, другой экран обозна-
чается ”синей” строкой заголовка. На моно-
хромном дисплее экран отображается с
различной яркостью.

(5)[WIDTH] : Измените ширину секции, используя дис-
плейную клавишу [EXPAND] или [SHRINK].

(6)[EXPAND] : Разделенный экран увеличивается.
(7)[SHRINK] : Разделенный экран уменьшается.
Еслибит1 вудерживающемрелеK17представлен1, этафункция
доступна, и высвечивается дисплейная клавиша [ONLEDT].
Когда программа цепной схемы выполняется, можно изменить
часть программы цепной схемы.
SИзмените тип контакта (контакт А, контакт В)
SИзмените адрес контакта и обмотки.
SИзмените параметр адреса функциональной команды.
Эта функция не меняет размер. (Невозможны добавление,
удаление и изменяемый размер данных)
Если бит 3 в удерживающем реле K18 представлен 1, эта
программа автоматически передается в резервное ОЗУ после
редактирования в режиме онлайн.
Еслибит3вудерживающемрелеK18представлен0,программа
передается в резервное ОЗУ с помощью функции COPY (КО-
ПИРОВАТЬ) на экране ввода-вывода. Если питание отключа-
ется без выполнения этой операции, отредактированные дан-
ные теряются.

D Посекционное
отображение цепной
схемы

D РЕДАКТИРОВАНИЕ В
РЕЖИМЕОНЛАЙН
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Переключение экранов осуществляется, как показано ниже.

Отображение

Функция отображения
(контроль)

Главное меню РМС

[LADDER DIAGRAM][<]

(ПРИМЕЧАНИЕ 1)

[EDIT]

Экран редактирования
цепной схемы

Экран редактирования
списка программ

[LIST]

[ZOOM], [<]

Экран
редактирования

цепи

[MODIFY], [ADD]

[<]

Функция
редактирования

Экран отображения
цепной схемы

Экран отображения
списка программ

Экран контроля
выбора

[SWITCH]

[ZOOM][LIST][ZOOM][LIST]

[<]

[SWITCH]

ПРИМЕЧАНИЕ
1. Когда вынажимаете дисплейную клавишу [LADDERDIAGRAM],отображается экран,отоб--

ражаемый ранее из следующих экранов: экрана отображения цепной схемы, экрана конт--
роля выбора и экрана отображения списка программ. Тем не менее, когда вы нажимаете
дисплейную клавишу [LADDER DIAGRAM] в первый раз после включения питания, вы--
водится экран отображения списка программ. Если программа цепной схемы была заме--
нена с помощью функции ввода--вывода, сначала выводится экран отображения списка
программ.См.подробнуюинформациювописанииэкранаотображенияспискапрограмм.

2. Дисплейная клавиша [EDIT] высвечивается на экране отображения цепной схемы только,
еслиактивированафункцияпрограмматора. (Дляактивированияфункциипрограмматора
задайте “YES” (ДА) для установки элемента “Enable Programmer Function” (активировать
функциюпрограмматора) на экране установки параметров РМСили установите К900.1 на
1.Илизадайте ”YES” (ДА)для ”EnableEditing” (разрешитьредактирование)илиустановите
К901.6 на 1. Когда активирована функция контроля в режиме онлайн, невозможно
переключить изображение экрана на экран редактирования цепной схемы. (Для отключе--
ния функции контроля в режиме онлайн установите на экране установки контроля в
режимеонлайн ”NotUsed” (неиспользуется)для “RS--232C”и “High--speed Interface” (высо--
коскоростной интерфейс).

D Переключение между отображаемыми
подпрограммами [LIST]

D Поиск адресов [SEARCH]
D Отображение таблицы данных
функциональных команд [TABLE]

7.3.3
Отображение/редак-
тирование цепной
схемы (PMC-SB7)

7.3.3.1
Экран отображения
цепной схемы
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D Переход к экрану контроля выбора [SWITCH]
D Функцияпринудительного ввода-вывода (режимFORCING)

“Номер”+ клав. ENTER

Дисплейные клавиши на экране отображения цепной схемы

Основные дисплейные клавиши на экране отображения цепной схемы

Список программ
Экран редактирования цепной схемы

Контроль выбора
Установка экрана

Отображение таблицы данных

Дисплейная клавиша поиска
Поиск правой обмотки

Повторный поиск в прямом направлении

Повторный поиск в
обратном направлении

Начало/конец

Поиск адреса/ номера цепи
Поиск функциональной команды

Считывание на экран контроля выбора
Переключение диапазона поиска

(a)Операции с использованием дисплейных клавиш
1 [LIST] Вызов экрана отображения списка программ
Эта дисплейная клавиша вызывает экран отображения
списка программ. Экран отображения списка программ
позволяет вам выбрать подпрограмму для ее отображения
на экране отображения цепной схемы.

2 [SEARCH]Меню поиск/переход
Эта дисплейная клавиша отображает дисплейные клави-
ши для поиска. Для возврата к отображению основных
дисплейных клавиш воспользуйтесь клавишей возврата
[<].
Дисплейные клавиши для поиска описаны ниже.
D [TOPBTM]Начало/конец
Эта дисплейная клавиша осуществляет переход к нача-
лу программы цепной схемы. Если начало программы
цепной схемы уже отображается, переход выполняется
к концу программы цепной схемы.

Работа с экраном
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D [SEARCH]Поиск адреса/номера цепи
Эта дисплейная клавиша осуществляет поиск адреса и
номера цепи, соответствующего введенной цепочки
символов, после чего на экране отображается адрес.
Можно осуществить поиск как битового адреса, так и
байтового адреса.Когда номер введен, предполагается,
что это номер цепи, и осуществляется переход.
Когда введена цепочка знаков, не представляющая со-
бой числа, выполняется проверка, для того, чтобы вы-
яснить, определяется ли цепочка знаков в качестве
символа. Если цепочка знаков определяется в качестве
символа, выполняется поиск адреса, представленного
символом. Если цепочка знаков не определяется в
качестве символа, цепочка знаков интерпретируется в
виде цепочки знаков, представляющей адрес. Если
интерпретация выполняется надлежащим образом,
выполняется поиск адреса. Если поиск адреса выпол-
няется без отображения курсора, изображение экрана
перемещается таким образом, что цепь, включающая
найденное реле, помещается в верхней части экрана.
Если поиск адреса выполняется с отображением кур-
сора, курсор сразу перемещается на найденное реле.

D [W-SRCH]Поиск правого реле
Эта дисплейная клавиша осуществляет поиск битового
адреса, представленного введенной цепочкой знаков.
Поиск выполняется только, когда для правой обмотки
используется этот адрес. Даже если битовый адрес
используется для обычного контакта, поиск адреса не
осуществляется.

D [F-SRCH]Поиск функциональной команды
Эта клавиша осуществляет поиск функциональной ко-
манды, когда введен номер команды или ее название.

D [PICKUP] Считывание цепи цепной схемы на экран
контроля выбора Эта дисплейная клавиша выполняет
считывание цепи цепной схемы, подлежащей конт-
ролю, на экран контроля выбора.

D [PREV]Предыдущий вариант
Эта клавиша осуществляет повтор предыдущей успеш-
ной операции поиска по направлению к началу.

D [NEXT] Следующий вариант
Эта клавиша осуществляет повтор предыдущей успеш-
ной операции поиска по направлению к концу.

D [GLOBAL]/[LOCAL]Переключение диапазонов
Эта дисплейная клавиша переключает цель поиска
между всей программой цепной схемы (поиск везде) и
подпрограммой, отображаемой в настоящий момент
(ло-кальный поиск). Эта дисплейная клавиша появ-
ляется только, когда отображается подпрограмма.
Применяемый в настоящий момент диапазон поиска
отображается справа в конце строки отображения
информации в верхней части экрана.

3 [TABLE] Вызов экрана отображения таблицы данных
функциональных команд
Эта дисплейная клавиша отображает таблицу данных
функциональнойкомандыв виде таблицыданных,напри-
мер, команды COD (SUB7) или команды CODB (SUB27).
Дисп. клавиша высвечивается только, когда курсор
помещен на функц. команду с таблицей данных.
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4 [EDIT] Вызов экрана редактирования цепной схемы
Эта дисплейная клавиша переключает изображение экра-
на на экран редактирования цепной схемы. Эта дисп-
лейная клавиша появляется только, когда отображается
подпрограмма. Когда активирована функция контроля в
режиме онлайн, можно осуществить переключение изо-
бражения экрана на экран редактирования цепной схемы.
Если для программы цепной схемы установлен пароль,
выдается запрос на ввод пароля. Введите пароль, необхо-
димый для редактирования.

5 [SWITCH] Вызов экрана контроля выбора
Эта клавиша отображает экран контроля выбора.

6 [SETING] Экран установки
Эта дисплейная клавиша вызывает экран установки для
экрана отображения цепной схемы. Можно изменить
различныеустановкидля отображенияцепной схемы.Для
возврата к экрану отображения цепной схемы восполь-
зуйтесь клавишей возврата [<]. Подробную информацию
об экране установки см. в параграфе “Экран установки” в
описании экрана отображения цепной схемы.

Инф--ция заголовка (описание) Общее кол--во программ

Пр--ма, подлежащая обработке

Ст. отобр. сообщ.

Обл. отобр. списка

Ст. ввода с клав--ры

Экран подробного отображения

7.3.3.2
Экран отображения
списка программ
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Инф--ция заголовка (описание) Общее кол--во программ

Пр--ма, подлежащая обработке

Стр. ввода с клав--ы

Строка сообщений

Стр. дополнит. инф--ции

Область списка

Экран упрощенного отображения

Выбор между экраном упрощенного отображения и экраном
подробного от-ния может производиться на экране установки.

Дисплейные клавиши на экране списка программ

Поиск программы

Отображение содержимого программы
Экран установки

(a)Операции с использованием дисплейных клавиш

1 [ZOOM] Отображение содержимого программы
Эта дисплейная клавиша переключает изображение
экрана на экран отображения цепной схемы. Когда вы
нажимаете дисплейнуюклавишу [ZOOM],неосуществляя
ввод какой-либо цепочки знаков, на экране отображения
цепной схемы появляется программа, на которую
помещен курсор. Когда вы нажимаете дисплейную
клавишу [ZOOM] после ввода названия программы (см.
(c)<1>) или названия символа, осуществляется поиск
программы, соответствующей введенной цепочке знаков,
после чего она выводится на экран отображения цепной
схемы. Если искомая программа защищена, так что
обращениекней невозможно,необходимо снятиепароля.

2 [SEARCH]Поиск программы
Эта дисплейная клавиша осуществляет поиск программы.
Когда вы нажимаете дисплейную клавишу [SEARCH]
после ввода названия программы (см. (c)<1>) или
названия символа, осуществляется поиск программы,
соответствующей введенной цепочке знаков, после чего
курсор перемещается на эту программу.

Работа с экраном
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3 [SETING] Экран установки
Эта дисплейная клавиша вызывает экран установки для
экрана отображения списка программ. Можно изменить
различные установки для отображения списка программ.
Для возврата к экрану отображения списка программ
воспользуйтесь клавишей возврата [<]. Подробную ин-
формацию об экране установки см. в параграфе “Экран
установки” в описании экрана отображения списка
программ.

На экране контроля выбора для осуществления контроля цепи
цепной схемы можно задать только цепь цепной схемы,
включающую обмотку, подлежащую контролю.

Экран контроля выбора может быть вызван, как описано ниже.

1 Вызов экрана с экрана отображения списка программ
Наэкранеотображения спискапрограммпереместитекурсор
в положение программы “COLLECT”, затем нажмите
дисплейную клавишу [ZOOM].

Экран отображения списка программ

7.3.3.3
Функция контроля
выбора(PMC-SB7)

Вызов экрана
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2 Вызов экрана с экрана отображения цепной схемы
На экране отображения цепной схемы нажмите дисплейную
клавишу [SWITCH].

Экран отображения цепной схемы

Экран контроля выбора показан ниже. Изначально ни одна
цепная схема не отображется. Цепи цепной схемы, выбранные
операций поиска обмотки и считывания, добавляются шаг за
шагом.Вконечномсчетенаэкранеконтролявыбораможетбыть
добавлено до 128 цепей. Если добавлено более 128 цепей,
отображаются последние добавленные 128 цепей.

Экран контроля выбора (начальный экран)

Экран контроля
выбора
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Экран контроля выбора

Экран списка программ
Переход к цепи цепной схемы

Инициализация экрана контроля выбора

Считывание цепи цепной схемы

Стирание одной цепи

Переключение на экран отображения цепной схемы

Установка изображения

Дисплейные клавиши на экране контроля выбора
(a)Операции с использованием дисплейных клавиш

1 [LIST] Вызов экрана отображения списка программ
Эта дисплейная клавиша вызывает экран отображения
списка программ. Экран отображения списка программ
позволяет вам выбрать подпрограмму для ее отображения
на экране отображения цепной схемы.

2 [PICKUP] Считывание цепи цепной схемы
С помощью этой дисплейной клавиши можно выполнить
считывание цепи цепной схемы, включающей обмотку,
подлежащую контролю, на экран контроля выбора.

3 [JUMP]Переход к цепи цепной схемы
Эта дисплейная клавиша осуществляет на экране отобра-
жения цепной схемы поиск цепи цепной схемы, на кото-
рой на экране контроля выбора помещен курсор, и осу-
ществляет переход к этой цепи.

4 [SWITCH]Переключ. на экран отображ-я цепной схемы
Эта дисплейная клавиша переключает изображение
экрана на экран отображения цепной схемы.

5 [ERASE] Стирание отображения цепи цепной схемы
(одной цепи)
Эта дисплейная клавиша стирает отображение однойцепи
цепной схемы, считанной на экране контроля выбора.

6 [ERSALL]Стираниеотображения цепицепной схемы (все
цепи).Эта дисп. клавиша стирает отображение всех цепей
цепной схемы, считанных на экране контроля выбора.

7 [SETING] Экран установки
Эта клавиша вызывает экран установки для экрана
контроля выбора.Можно изменить различные установки
для отображения цепной схемы. Для возврата к экрану
контроля выбора воспользуйтесь клавишей возврата [<].

Методы,описанныениже,предусмотреныдля считыванияцепи
цепной схемы, подлежащей контролю на экране контроля
выбора.

1 Указание цепи цепной схемы на экране контроля выбора
D Указание адреса
Введите адрес, используемый для обмотки, для считы-
вания цепи.

D Указание цепи цепной схемы на экране контроля
выбора. Задайте реле на уже считанной цепи цепной
схемы с помощью курсора, и считайте цепь, в которой
адрес реле используется для обмотки.

2 Указание цепи цепной схемы на экране отображения цеп-
ной схемы. Задайте цепь на экране отображения цепной
схемы для считывания схемы на экран контроля выбора.

Работа с экраном

D Указание цепной
схемы, подлежащей
контролю
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Цепь цепной схемы может считываться с экрана контроля
выбора.Воспользуйтесь процедуройниже для считыванияцепи
цепной схемы.

(a)Указание адреса

1 Введите адрес,подлежащийконтролю. (Пример: R14.7)

2 Нажмите дисплейную клавишу [PICKUP].

3 Цепь, в которой адрес, заданный в указанном вышеша-
ге 1, используется для обмотки, считывается в начало
экрана.

(b)Указание адреса из цепи цепной схемы на экране

1 Переместите курсор на реле, в цепи цепной схеме,
которое использует адрес, подлежащий контролю.

2 Нажмите дисплейную клавишу [PICKUP].

3 Цепь, в которой адрес, заданный в указанном вышеша-
ге 1, используется для обмотки, считывается в начало
экрана, и курсор перемещается в положение обмотки.

Экран контроля выбора

Цепь цепной схемы может считываться с экрана отображения
цепной схемы. Воспользуйтесь процедурой ниже для считы-
вания цепи цепной схемы.

1 Наэкранеотображенияцепнойсхемынажмите [SEARCH]
для отображения дисплейных клавиш для поиска.

2 Переместите курсор на цепь цепной схемы, подлежащей
считыванию.

3 Нажмитедисплейнуюклавишу [PICKUP]для считывания
цепи, заданной в указанном вышешаге 2, в начало экрана
контроля выбора.

4 Цепьцепнойсхемы, считаннаянаэкран контроля выбора,
отмеченаF слева в конце цепи.

D Считывание цепи
цепной схемы на
экране контроля
выбора

D Считывание цепи
цепной схемы с
экрана отображения
цепной схемы
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Экран отображения цепной схемы (дисплейные клавиши поиска)

На экране редактирования цепной схемы можно редактировать
программуцепнойсхемы, а такжеизменить содержащиеся вней
операции. Для отображения экрана редактирования цепной
схемы нажмите дисплейную клавишу [EDIT] на экране
отображения цепной схемы.На экране редактирования цепной
схемы можно выполнить следующие операции редактирования
цепной схемы:

D Удаление ”цепь-за-цепью” [DELETE]

D Перемещение ”цепь-за-цепью” [CUT] и [PASTE]

D Копирование ”цепь-за-цепью” [COPY] и [PASTE]

D Изменение адреса контакта или обмотки
“Битовый адрес” + клавиша INPUT

D Изменение параметра функциональной команды
“Числовое знач./бит. адрес” + клавиша INPUT

D Добавление новой цепи [CREATE]

D Изменение формы цепи [MODIFY]

D Отражение результатов редактир. [UPDATE]

D Восстановление состояния до редактирования
[RESTOR]

7.3.3.4
Экран редактирования
цепной схемы
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Экран редактирования цепной схемы

ОСТОРОЖНО
1 Цепная схема может быть редактирована независимо

от того, остановлена ли операция или она находится в
процессе выполнения. Однако, перед тем, как отре--
дактированная цепная схема может быть выполнена,
требуется обновить эту цепную схему. Нажмите дисп--
лейную клавишу [UPDATE] илиобновите цепнуюсхему
при выходе из экрана редактирования цепной схемы.

2 Если питание отключается без записи отредакти--
рованной программы последовательности во
флэш--ПЗУ, результаты редактирования стираются.
На экране ввода--вывода запишите отредактирован--
ную программу последовательности во флэш--ПЗУ.
Если вы задаете “YES” (ДА) для установки элемента
“SaveafterEdit” (Сохранитьпослередакти--рования)на
экране установки параметров РМС или устанав--
ливаете K902#0 на 1, то по завершении редак--
тирования отобразится сообщение для подтвержде--
ния необходимости записи отредактированной прог--
раммы последовательности во флэш--ПЗУ.
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Дисплейные клавиши на экране редактирования цепной схемы

Список программ

Переключение на дисп. клавиши поиска

Добавление новой цепи

Копирование

Изменение цепи

Экран установки

Отмена изменений Пуск/остановка программы последовательности

Выбор цепи

Отражение изменений

Удаление
Вырезание

Вставка

Дисплейные клавиши на экране редактирования цепной схемы

(a)Операции с использованием дисплейных клавиш
1 [LIST] Вызов экрана редактирования списка программ
Эта дисплейная клавиша вызывает экран редактирования
списка программ. Экран редактирования списка прог-
раммпозволяет вамвыбратьподпрограммудля еередакти-
рования на экране редактирования цепной схемы.

2 [SEARCH]Меню поиск/переход
Эта дисплейная клавиша отображает дисплейные клави-
ши для поиска. Для возврата к отображению основных
дисплейных клавиш воспользуйтесь клавишей возврата
[<].Методиспользования дисплейныхклавишдляпоиска
такой же, как и метод, используемый для экрана отобра-
жения цепной схемы.

3 [MODIFY] Вызов экрана редактирования цепи
Эта дисплейная клавиша вызывает экран редактирования
цепи для изменения структуры выбранной цепи.

4 [CREATE] Создание новой цепи
Этадисплейная клавишадобавляет новуюцепь вместопо-
ложение, в которое помещен курсор.Изображение экрана
переключается на экран редактирования цепи. Создайте
цепь, подлежащую добавлению.

5 [UPDATE] Отражение изменений
Эта дисплейная клавиша отражает результаты редактиро-
вания выполняемой цепной схемы. Когда все изменения
были отражены надлежащим образом, начинается выпол-
нение отредактированной цепной схемы.

ОПАСНО
Будьте предельно внимательны при изменении вы--
полняемой программы цепной схемы. Если выпол--
няемая программа цепной схемы изменена неверно,
время для отражения изменений неверно или состо--
яние станка несоответствующее, станок может рабо--
тать непредсказуемым образом. Перед отражением
изменений обязательно проверьте, что изменения
верны, что состояние станка соответствующее, и что
рядом со станком никого нет.

Работа с экраном
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6 [SELECT] Выбор нескольких цепей
Используется для указания нескольких цепей при выпол-
нении редактирования, напр., удаления, вырезания или
копирования. Определите начальную точку выбранного
диапазона с помощью [SELECT], затем задайте конечную
точку выбранного диапазона, посредством перемещения
курсора или ис- пользования функции поиска. После
выборацепивыполните редактирование с помощьюдисп-
лейных клавиш редактирования. Когда выбраны нес-
колько цепей, в строке дополнительной информации
отображается информация о выбранном диапазоне.

7 [DELETE] Удаление цепи
Эта дисплейная клавиша удаляет выбранную цепь. Цепь,
удаленная с помощью [DELETE], теряется. Если цепь,
удаленную по ошибке с помощью [DELETE], требуется
восстановить, необходимо восстановить всю программу
цепнойсхемыдо состояния, существовавшего до редакти-
рования, используя [RESTORE].

8 [CUT] Вырезание цепи
Этадисплейнаяклавишавырезает выбраннуюцепь.Выре-
занное содержимое передается в буфер для вставки и
удаляется из цепной схемы. Предыдущее содержимое бу-
фера теряется. При перемещении цепи используйте эту
дисплейную клавишу вместе с [PASTE].

9 [COPY] Копирование цепи
Эта дисплейная клавиша передает выбранную цепь в
буфер для вставки. Вцепную схему никакие изменения не
вносятся. Предыдущее содержимое буфера для вставки
теряется. При копировании цепи используйте эту дисп-
лейную клавишу вместе с клавишей [PASTE].

10 [PASTE] Вставка цепи
Эта дисплейная клавиша вставляет, в месте расположения
курсора,цепь,переданнуювбуфердлявставкиспомощью
дисплейной клавиши [CUT] или [COPY]. Нажмите дисп-
лейную клавишу [PASTE], если цепь выбрана с помощью
[SELECT]. Выбранная цепь заменяется на цепь, храня-
щуюся в буфере для вставки. Содержимое буфера для
вставки хранится до выключения питания ЧПУ.

11 [RESTOR] Отмена изменений
Отменяет результаты выполненного к настоящему мо-
менту редактирования и восстанавливает цепную схему,
существовавшую, когда изображение экрана переключи-
лось на экран редактирования цепной схемы, или когда
была завершена последняя операция обновления. Ис-
пользуйте эту клавишу, если возникли трудности в вос-
становлении по причине некорректного редактирования.

12 [SETING] Экран установки
Эта дисплейная клавиша вызывает экран установки для
экрана редактирования цепной схемы. Можно изменить
различные установки для редактирования цепной схемы.
Для возврата к экрану редактирования цепной схемы
воспользуйтесь клавишей возврата [<].

13 [START]/[STOP]Пуск и остановка цепной схемы
Эти дисплейные клавиши управляют выполнением прог-
раммы цепной схемы. [START] запускает выполнение
программы цепной схемы. [STOP] останавливает выпол-
нение программы цепной схемы. Когда изменения были
отражены надлежащим образом, начинается выполнение
отредактированной цепной схемы.
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ОПАСНО
Будьте предельно внимательны при запуске/оста--
новкепрограммыцепнойсхемы.Еслипрограммацеп--
ной схемы запущена/остановлена, когда момент
пуска/остановки неверен или состояние станка несо--
ответствующее, станок может работать непредска--
зуемым образом. Более того, когда программа
цепной схемы остановлена, отключается устройство
защиты и контроль, основанный на программе цепной
схемы. Во время пуска/остановки программы цепной
схемы обязательно проверьте, что изменения верны,
чтосостояниестанкасоответствующее,ичторядомсо
станком никого нет.

14 [<]Прекращение редактирования
Эта дисплейная клавиша отражает изменения, внесенные
в выполняемую цепную схему до настоящего момента, и
прекращает редактирование. Когда вы нажимаете функ-
циональную клавишу, например клавишу SYSTEM, во
время редактирования программы цепной схемы, редак-
тируемые данные отменяются.

ОПАСНО
Будьте предельно внимательны при изменении вы--
полняемой программы цепной схемы. Если выпол--
няемая программа цепной схемы изменена неверно,
время для отражения изменений неверно или состо--
яние станка несоответствующее, станок может рабо--
тать непредсказуемым образом. Перед отражением
изменений обязательно проверьте, что изменения
верны, что состояние станка соответствующее, и что
рядом со станком никого нет.

На экране редактирования цепи можно выполнить операции
редактирования цепи, например, создание новой цепи и изме-
нение существующей цепи.

1 Изменение существующей цепи:
Если при нажатии на [MODIFY] отображается экран
редактирования цепи, устанав- ливается режим (режим
изменений) для изменения цепи, указанной курсором.

2 Добавление новой цепи:

Если при нажатии на [CREATE] отображается экран ре-
дактирования цепи, устанавливается режим (режим соз-
дания)для созданияновой цепииз свободного состояния.

Экран редактирования цепи предусматривает следующие опе-
рации редактирования:
D Размещение нового контакта/обмотки

“Битовый адрес” [ ],
[ ] и т.д.

D Изменение типа контакта/обмотки
[ ], [ ] и т.д.

D Размещение новой функц. команды [FUNC]

D Изменение типа функц. команды [FUNC]

7.3.3.5
Экран редактирования
цепи
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D Удаление функциональной команды контакта/обмотки
[ ]

D Добавление/удаление соединительной линии
[ ], [ ], [ ]

D Редактирование таблицы данных функциональных
команд [TABLE]

D Вставка строки/столбца
[INSLIN], [INSCLM], [APPCLM]

D Изменение адреса контакта или обмотки
“Битовыйадрес”+клавиша INPUT

D Изменение параметра функциональной команды
“Числовое значение/битовый адрес” + клавиша INPUT

D Отмена результатов редактирования [RESTOR]

Режим редак.

Строка допол. инф--ции

Ном. редактир. цепиОтображ. подпрог--ма

Строка сообщений
Стр. вв с кл--ры

Курсор
Область цепной схемы

Дисплейные клавиши на экране редактирования цепи

Контакт А Положительная обмотка

Контакт В

Удаление

Вставка столбца

Обмотка установки в исходное состояние
Отмена изменений

Горизонтальная соединительная линия

Функциональная команда

Левая вертикальная
соединительная линия

Правая вертикальная
соединительная линия

К следующей цепи

Обратная обмотка

Установленная обмотка Таблица данных

Вставка строки Добавление столбца

Дисплейные клавиши на экране редактирования цепи

Работа с экраном
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Экран трассы прохождения сигнала отображается, когда вы
нажимаете клавишу [TRACE] на экране диагностики РМС.

Экран трассы прохождения сигнала (начальный экран)

Экран установки параметров трассировки отображается, когда
вынажимаете дисплейную клавишу [SETING]на экране трассы
прохождения сигнала. Экран установки состоит из нескольких
страниц. Используйте клавиши перелистывания страниц для
переключения между страницами.

Экран установки параметров трассировки (страница 1)

7.3.3.6
Функция трассы про-
хождения сигнала
(PMC-SB7)

Экран трассы
прохождения сигнала
(начальный экран)

Экран установки
параметров
трассировки
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(a)Выборка/режим
Установите режим выборки.
D Период: Для выборки используется период времени.
D Прохождение сигнала: Для выборки используется про-
хождение сигнала.

(b)Выборка/разрешение
Установите разрешение выборки. По умолчанию - 8 мс.
Установочный диапазон от 8 мс до 1,000 мс.
Введенное значение округляется до числа, кратного 8 мс.

(c)Выборка/время
Отображается, когда для режима выборки выбран ”period”
(период). Установите желаемое время выборки. Допустимое
вводимое значение зависит от установки “resolution” (раз-
решающей способности) и количества выбранных сигналов.
Допустимый диапазон времени указывается в конце справа.

(d)Выборка/кадр
Отображается, когда для режима выборки выбрано ”signal
transition” (прохождение сигнала). Установите желаемую
единицу счета выборки. Допустимое вводимое значение
зависит от установки “resolution” (разрешающей способ-
ности) и количества выбранных сигналов. Допустимый
диапазон времени указывается в конце справа.

(e)Условие остановки
Установите условие остановки трассировки.
D Отсутствует: Операция трассировки автоматически

не прекращается.
D Буфер заполнен: Операция трассировки прекращается,

когда заполняется буфер выборки.
D Пусковой сигнал: Операция трассировки

прекращается пусковым сигналом.
(f) Условие остановки/пусковой сигнал/адрес
Этот элемент можно установить, когда в качестве условия
остановки трассировки выбрано ”trigger” (пусковой сигнал).
Установите адрес пуск. сигнала для остановки трассировки.

(g)Условие остановки/пусковой сигнал/режим
Этот элемент можно установить, когда в качестве условия
остановки трассировки выбрано ”trigger” (пусковой сигнал).
Установите режим пускового сигнала для остановки опе-
рации трассировки.
D Верхний: Операция трассировки автоматически прекра-
щается на верхнем крае пускового сигнала.

D Нижний: Операция трассировки автоматически прекра-
щается на нижнем крае пускового сигнала.

D Прохождение: Операция трассировки автоматически
прекращается во время прохождения пускового сигнала.

(h)Условие остановки/пусковой сигнал/положение
Этот элемент можно установить, когда в качестве условия
остановки трассировки выбрано ”trigger” (пусковой сигнал).
Установите момент во всем периоде времени выборки (или
счета), когда включается пусковой сигнал остановки, ис-
пользуя соотношение к указанному времени выборки (или
счета).Установите соответствующее значение,как требуется.
Например, установите большее значение при проверке сиг-
нала до условия пуска или установите меньшее значение при
проверке сигнала после условия пуска.
Пример: Диапазон графического отображения, если время
выборки равно 10 секунд, а положение выборки - 10%
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Положение пускового сигнала

<-- 1 секунда --><-------- 9 секунд >

| | |
--1 0 9 (СЕК)

(i) Условие выборки

Этот элемент можно установить, когда в качестве условия
остановки трассировки выбрано ”signal transition” (прохож-
дение сигнала). Установите условие выборки.

D Пуск. сигнал: Выборка выполняется, когда удовлет-
воряется условие пуск. сигнала выборки.

D Прохождение: Выборка выполняется, когда сигнал в
адресе выборки осущест. прохождение.

(j) Условие выборки/пусковой сигнал/адрес

Этот элемент можно установить, когда в качестве режима
выборки выбрано “signal transition” (прохождение сигнала) и
в качестве условия выборки выбрано “trigger” (пусковой
сигнал). Установите адрес пускового сигнала выборки.

(k)Условие выборки/пусковой сигнал/режим

Этот элемент можно установить, когда в качестве режима
выборки выбрано “signal transition” (прохождение сигнала) и
в качестве условия выборки выбрано “trigger” (пусковой
сигнал). Установите режим условия пускового сигнала.

D Верхний: Выборка выполняется на верхнем крае
пускового сигнала.

D Нижний: Выборка выполняется на нижнем крае
пускового сигнала.

D Прохождение: Выборка выполняется, когда пусковой
сигнал осуществляет прохождение.

D Включено: Выборка выполняется, когда пусковой
сигнал включен.

D Выключено: Выборка выполняется, когда пусковой
сигнал выключен.
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(a)Установка адреса
Установите адрес сигнала,подлежащеговыборкенастранице
2 экрана установки параметров трассировки.

Экран установки параметров трассировки (страница 2)

Задайтебитовыйадрес в качестве адреса сигнала.Есливведен
байтовыйадрес,вводятсябиты 0-7вводимого адреса.Можно
установить до 32 точек адреса сигнала.

ПРИМЕЧАНИЕ
В зависимости от количества точек адреса сигнала,
подлежащего выборке, и разрешающей способности
выборки,максимальное допустимое вводимое значе--
ние для периода времени выборки или кадра умень--
шается или увеличивается.
Если максимальное допустимое вводимое значение
становится меньше существующего периодавремени
выборки или величины кадра, отображается сообще--
ние, приведенное ниже, и установка меняется. (В
сообщениях ниже ххх обозначает максимальное
допустимое вводимое значение).
a) Когда установлено время выборки

“The sampling time has decreased to xxx seconds”
(Время выборки снизилось до ххх секунд).

b) Когда установлен кадр выборки
“The sampling frame has decreased to xxx seconds”
(Кадр выборки снизился до ххх секунд).

Установка адреса
выборки
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После установки параметров трассировкинажмитедисплейную
клавишу [START] на экране трассировки.Начинается операция
трассировки.Экранынижепредставляютпримерывыполнения
операции в режиме периода и режиме прохождения сигнала.

Экран выполнения трассировки сигнала (режим временного цикла)

Экран выполнения трассировки сигнала (режим прохожд. сигнала)

Во время выполнения трассировки результаты операции трас-
сировки отображаются в режиме реального времени. Когда
удовлетворяется условие остановки трассировки, заданное на
экране установки параметров трассировки, выполнение трас-
сировки прекращается. Нажатие дисплейной клавиши [STOP]
также прекращает выполнение трассировки. В режиме прохож-
дения сигнала выборка выполняется, когда осуществляется
прохождение сигнала. Таким образом, отображение трассы не
обновляется до осуществления прохождения пуск. сигнала.

Выполнение
трассировки
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По завершении выполнения трассировки можно проверить ре-
зультаты трассировки.

Экран результатов трассировки сигнала (режим временного цикла)
(a)Отображение автоматического вычисления выбранного
диапазона. Когда вы нажимаете дисплейную клавишу
[MARK], в этот момент отмечается положение курсора, и
отображается отме-ченныйкурсор.Еслиотмеченныйкурсор
икурсортекущегоположениянаходятся в одномположении,
приоритет принадлежит курсору текущего положения. В
верхней части экрана отображаются отмеченное положение,
указывающее на положение отмеченного курсора, и инфор-
мация о диапазоне, указывающая на диапазон от положения
отмеченного курсора до положения курсора текущего поло-
жения. Эти значения меняются по мере перемещения
курсора текущего положения. Чтобы отменить выбор диа-
пазона, снова нажмите дисплейную клавишу [MARK].

Экран результатов трассировки сигнала (отображение
отмеченного курсора)

Проверка результатов
трассировки
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(b)Увеличенное/уменьшенное отображение данных результа-
тов трассировки
С помощью дисплейных клавиш [Z.IN] или [Z.OUT] можно
увеличить или уменьшить графическое изображение. Эта
операция меняет значение масштабного коэффициента
одного деления графического изображения. Непосред-
ственно после операции трассировки графическое изобра-
жение увеличивается до максимального размера. Если
уменьшенное изображение не позволяет четко отобразить
измененияON/OFF, для графического изображения исполь-
зуется “X”, как показано ниже. Уменьшенное изображение
возможно, если все результаты трассировки содержатся на
одной странице.

Экран результатов трассировки сигнала (уменьшенное
изображение)
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Нажмите дисплейную клавишу [PMCDGN], после чего
отобразится экран диагностики РМС.

Отображаются данные заголовка, зарегистрированные во время
подготовки программы цепной схемы.

M.SRCH

Другие дисплейные клавиши

ANALYS

Номер страницы

SERIES : 406G EDITION :01

PMC TITLE DATA #1

TITLE STATUS ALARM

MONIT RUN

TRACE

PMC PROGRAM NO. :
EDITION NO. :
PMC CONTROL PROGRAM

MEMORY USED : KB
LADDER :
SYMBOL
MESSAGE
SCAN TIME

: KB
KB

:
: MSEC

KB

PMC TYPE CONTROL : SB7 PROGRAM : SB7

SCAN MAX : 016 MS MIN : 008 MS

1--я стр. PMC PROGRAM NO. :
EDITION NO. :

PMC CONTROL PROGRAM
SERIES : EDITION : Серия и выпуск программного

обеспечения РМС
MEMORY USED : KB
LADDER KB
SYMBOL KB
MESSAGE KB
SCAN TIME MSEC

2--я стр. MACHINE TOOL BUILDER NAME :
MACHINE TOOL NAME :
CNC & PMC TYPE NAME :
PROGRAM DRAWING NO. :

3--я стр. DATE OF DRAWING :
PROGRAM DESIGNED BY :
ROM WRITTEN BY :
REMARKS :

Отображается
используемая
память и время
выполнения.

Устанавливается при
подготовке РМС.

Устанавливается
при подг. РМС

7.3.4
Экран PMCDGN

D Экран TITLE
(ЗАГОЛОВОК)
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Отображается состояние включения/выключения входных/вы-
ходных сигналов и внутреннего реле.

Название
сигнала

Состояние
сигнала
0:Вык.
1:Вкл.

Состояние
сигнала,
обратное
для сигналов
с *.
0: Вкл.
1: Вык.

PMC SIGNAL STATUS

SEARCH

MONIT RUN

ADDRESS 7 6 5 4 3 2 1 0
ED7 ED6 ED5 ED4 ED3 ED2 ED1 ED0

G0000 0 0 0 0 1 0 1 0
ED15 ED14 ED13 ED12 ED11 ED10 ED9 ED8

G0001 0 0 0 0 0 0 0 0
ESTB EA6 EA5 EA4 EA3 EA2 EA1 EA0

G0002 0 0 0 0 0 0 0 0

G0003 0 0 0 0 0 0 0 0
FIN

G0004 0 0 0 0 0 0 0 0

[Метод поиска]

•Клавиша : Вперед и назад по экранам

•Клавиша : Вперед и назад по номерам диагностики

• Для осуществления поиска заданного адреса и названия
сигнала введите номер адреса
или название сигнала и нажмите [SEARCH].

Отображает сигнал тревоги, возникший в РМС.

Отображе--
ние сигнала
тревоги

Мигает

Описание
сигналов
тревоги см.
в приложе--
нии А.2
списка
сигналов
тревоги.

PMC ALARM MESSAGE

TITLE STATUS ALARM

MONIT RUN

TRACE

ER32 NO I/O DEVICE

ALM

D Экран STATUS
(СОСТОЯНИЕ)

D Экран сигналов
тревоги



B--63525RU/02 7.ИНТЕРФЕЙС МЕЖДУ ЧПУ И PMC

487

Каждый раз при изменении заданного сигнала, состояние
сигнала сохраняется в памяти данных трассы. Эта функция
полезна для идентификации периодических неисправностей.

1 Экран параметров трассировки

Меняется на экран отображения памяти
трассировки (экран на следующей странице)

Выберите каждый элемент с помощью
клавиши перемещения курсора

PMC SIGNAL TRACE

T.DISP EXEC

MONIT RUN

TRACE MODE :
(0:1BYTE/1:2BYTE/2:WORD)
1STTRACE ADDRESS CONDITION
ADDRESS TYPE : (0:PMC/1:PHY)
ADDRESS :
MASK DATA :

2NDTRACE ADDRESS CONDITION
ADDRESS TYPE : (0:PMC/1:PHY)
ADDRESS :
MASK DATA :

a. TRACE MODE: Выберите режим трассировки
0= Записывает изменения 1-байтовых сигналов
1=Записываетизменениянезависимых 2-байтовыхсигналов
2= Записывает изменения последоват. 2-байтовых сигналов

b. ADDRESS TYPE:
0=Адрес РМС,используемый вкачестве адреса трассировки.
1=Физический адрес, исп. в качестве адреса трассировки.
(Преимущественно используется для программы языка С)

c. ADDRESS: Установите адрес трассировки.

d. MASK DATA: Биты, подлежащие трассировке, задаются
шестнадцатеричным числом (2 цифры).
Например, для трассировки сигналов в битах 7,6,5 и 0,
установите Е1 (шестнадцатеричное) на MASK DATA
(ДАННЫЕ ДЛЯМАСКИРОВКИ).

#7 #6 #5 #4 #3 #2 #1 #0
E1→ 1 1 1 0 0 0 0 1
Тем не менее, если меняется даже бит 4,3,2 и 1, невозможно
выполнить трассировку (регистрацию в памяти),но во время
трассировки запоминается состояние сигналов.
[Соотношение между двоичным и шестнадцатеричным
числом]
00002 : 016 00012: 116 00102: 216 00112: 316
01002 : 416 01012: 516 01102: 616 01112: 716
10002 : 816 10012: 916 10102: A16 10112: B16
11002 : C16 11012: D16 11102: E16 11112: F16

D Экран TRACE
(ТРАССИРОВКА)
(PMC-SA1)
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2 Экран отображения содержимого памяти трассировки

Адрес
трассировки
и данные
для
маскировки
(в круглых
скобках)

На 10″ЖК/14″ЖК
отображается 1 и 0.

Последнее
состояние
метка I : 1
метка * : 0

PMC SIGNAL TRACE

TRCPRM

MONIT RUN

1ST ADDRESS=X008(E1)

NO.
0000
0001
0002
0003
0004
0005
0006
0007
0008

7 6 5 4 3 2 1 0
. . . . . . . .
I * * * * * * *
I I * * * * * *
* I * * * * * *
. . . . . . . .
. . . . . . . .
. . . . . . . .
. . . . . . . .
. . . . . . . .

2ND ADDRESS=G000(FF)

7 6 5 4 3 2 1 0
. . . . . . . .
* * * * * * * *
* * * * * * * *
* * * * * * * *
. . . . . . . .
. . . . . . . .
. . . . . . . .
. . . . . . . .
. . . . . . . .

STOP

a. Дисп. клавиша [TRCPRM]: Возврат к экрану установки па-
раметров трассировки (экран на
предыдущей странице)

b. Дисп. клавиша [EXEC]: Запускает трассировку.
Память данных трассировки
очищается, и каждый раз при
изменении заданного сигнала
его состояние записывается.Па-
мять данных трассировки сос-
тавляет 256 байтов, и, если трас-
сировкавыполняется 128раз при
2-байтовой трассировке, трасси-
ровка выполняется снова с го-
ловной части памяти.

c. Дисп. клавиша [STOP]: Прекращает трассировку.

*Параметры трассировки сохраняются даже при отключении
питания.

#7 #6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

K017

#5 0 : Трассировка запускается нажатием на [EXEC].

1 : Трассировка запускается автом. после включения питания
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1 Установите режим ручного ввода данных или состояние ава-
рийной остановки.

2 Установите PARAMETER WRITE (ЗАПИСЬ ПАРАМЕТРА)
(на экране установки) на 1 или установите сигнал защиты
программы (KEY4) на 1.

Любой

Любой

PWE KEY4

Таймер f --

Счетчик f f

Удерж. реле f --

Таблица данных f f

3 Нажмите дисплейную клавишу и выберите требуемый экран.
[TIMER] : Экран таймера
[COUNTR] : Экран счетчика
[KEEPRL] : Экран удерживающего реле
[DATA] : Экран таблицы данных

4 Нажмите клавишу перемещения курсора и поместите курсор
на желаемый номер.

5 Нажмите цифровую клавишу и нажмите клавишу , и

данные будут введены.
6 После ввода данных, установите PARAMETER WRITE или

KEY4 на экране установки на 0.
Этот экран используется для установки времени таймера
функциональной команды (SUB 3).

Страница (экран прокручивается с помощью
клавиш перелистывания страниц)

Таймер , заданный функц. командой

Время
задержки
таймера
(мсек)

Адрес, заданный в цепной схеме

PMC PARAMETER (TIMER) #001

TIMER COUNTR KEEPRL

MONIT RUN

DATA

NO.ADDRESS DATA
01 T00 480
02 T02 960
03 T04 0
04 T06 0
05 T08 0
06 T10 0
07 T12 0
08 T14 0
09 T16 0
10 T18 0

NO.ADDRESS DATA
11 T20 0
12 T22 0
13 T24 0
14 T26 0
15 T28 0
16 T30 0
17 T32 0
18 T34 0
19 T36 0
20 T38 0

Установленное время таймера: Таймер 1-8макс. 1572.8 секи его точность 48мс.
Таймер 9 макс. 262.1 сек и его точность 8 мс.

7.3.5
Экран PMCPRM

D Ввод параметров РМС
с панели ручного
ввода данных

D Экран TIMER (ТАЙМЕР)
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На этом экране устанавливаются и отображаются макс. зна-
чение счетчика и текущее значение команды счетчика (SUB 4).

Страница (экран прокручивается с помощью клавиш
перелистывания страниц) Макс. значение счетчика (минимальное

значение задается командой счетчика)

Адрес, заданный в цепной схеме

Номер счетчика, заданный функциональной командой

PRESET
(ПРЕДВА--
РИТЕЛЬНО
УСТАНОВ--
ЛЕННОЕ)
и CURRENT
(ТЕКУЩЕЕ)
могут
соответ--
ственно
устанавли--
ваться до
9999.

Текущее значение счетчика

TIMER COUNTR KEEPRL

MONIT RUN

DATA

NO. ADDRESS PRESET CURRENT
01 C00 100 1
02 C04 50 2
03 C08 0 0
04 C12 0 0
05 C16 0 0
06 C20 0 0
07 C24 0 0
08 C28 0 0
09 C32 0 0
10 C36 0 0

PMC PARAMETER (COUNTER)#001

Используется системой РМС

Адрес, заданный в цепной схеме

Адрес, заданный в
цепной схеме

TIMER

PMC PARAMETER (KEEP REALAY) #001

COUNTR KEEPRL

MONIT RUN

DATA

NO.ADDRESS DATA
01 K00 00000000
02 K01 00000000
03 K02 00000000
04 K03 00000000
05 K04 00000000
06 K05 00000000
07 K06 00000000
08 K07 00000000
09 K08 00000000
10 K09 00000000

NO.ADDRESS DATA
11 K10 00000000
12 K11 00000000
13 K12 00000000
14 K13 00000000
15 K14 00000000
16 K15 00000000
17 K16 00000000
18 K17 00000000
19 K18 00000000
20 K19 00000000

Управление энергонезависимой памятью
#7

K016

#6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

#7(MWRTF2) : Для проверки состояния записи в
энергонезависимой памяти

#6(MWRTF1) : Состояние записи в энергонезависимой
памяти

D Экран COUNTER
(СЧЕТЧИК)

D Экран KEEP RELAY
(УДЕРЖИВАЮЩЕЕ
РЕЛЕ)
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1 Экран установки таблицы данных

Номер экрана

Количество
групп
таблицы
данных

Номер
таблицы
данных

Номер группы
таблицы данных

Адрес
головной
части
таблицы
данных

Длина
данных

Параметр
таблицы

PMC DATA TBL CONTROL #001

G.DATA G.CONT NO.SRH

MONIT RUN

INIT

NO. ADDRESS PARAMETER TYPE NO.OF DATA
001 D0000 00000000 0 10
002 D0020 00000011 1 20
003
004
005
006
007
008

GROUP TABLE COUNT = 2

a. Дисплейная клавиша [G.DATA] : Выберите экранотображе-
ния таблицы данных. (Следующий экран)

b. NO. OF GROUPS [G.CONT]: Установите количество групп таблицы

данных.

c. Group No. [NO.SRH]: Переместите курсор на заданную

группу.

d. Дисплейная клавиша [INIT]: Инициализирует установку
таблицы данных.

Количество групп - 1, ADDRESS (АДРЕС) - D0000,
PARAMETER (ПАРАМЕТР) - 0000000, TYPE (ТИП) - 0,NO.
OF DATA (КОЛИЧЕСТВО ДАННЫХ) - 1860.

Эта операция обычно выполняется при подготовке программы
последовательности. Когда устанавливаются параметры РМС,
это не влияет на внутренние параметры.

PARAMETER
#7 #6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

0: Двоичный формат
1: Двоично--десятичный
формат

0: Без защиты ввода
1: С защитой ввода

0: Двоичный формат или двоично--десятичный формат (бит 0 является действительным)
1 :Шестнадцатеричный формат (бит 0 является недействительным)

TYPE
0: 1-байтовая длина 1 : 2-байтовая длина 2 : 4-байтовая длина

e. С помощью клавиш перелистывания страниц / ,

можно выбрать следующий/предыдущий экран.

D Экран DATA TABLE
(ТАБЛИЦА ДАННЫХ)
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2 Экран отображения данных

Номер группы
Номер страницы

PMC PRM (DATA) 001/001

C.DATA G-SRCH SEARCH

MONIT RUN

NO. ADDRESS DATA
000 D0000 0
001 D0001 0
002 D0002 0
003 D0003 0
004 D0004 0
005 D0005 0
006 D0006 0
007 D0007 0
008 D0008 0
009 D0009 0

a. Дисп. клавиша [C.DATA] : Возвращает к экрану установки
таблицы данных. (Предыдущий экран)

b. Group No. [G-SRCH] : Выбрана головная часть заданной

группы.

c. Address [SEARCH]:Осуществляет поиск адреса в группе,

выбранной на данный момент.

Экран установки для PMC-SB7

7.3.6
Экран установки
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D Пуск функции трассировки (PMC-SB7:K906.5)
Ручной (0): Функция трассировки запускает операцию

трассировки, когда нажимается [EXEC]
Автомат. (1): Функция трассировки запускает выборку

автоматически после включения питания.
D Разрешить редактирование (PMC-SB7:K901.6,

PMC-SA1:K18.6)
Нет (0): Редактирование программы последова-

тельности запрещено.
Да (1): Редакт. программы последоват. разрешено.

D Сохранить после редактирования PMC-SB7:K902.0,
PMC-SA1:K19.0)
Нет (0): После редактирования цепной схемы не про-

изводится автоматич. запись во флэш-ПЗУ.
Да (1): После редактирования цепной схемы произво-

дится автоматическая запись во флэш-ПЗУ.
D Разрешить запись в память (PMC-SB7:K900.4,

PMC-SA1:K17.4)
Нет (0): Принудительная функция и функция ручной

коррекции запрещены.
Да (1): Принудительная функция и функция ручной

коррекции разрешены.
D Отображение установкиGRP таблицы данных

(PMC-SB7:K900.7, PMC-SA1:K17.7)
Да (0): Экран управления таблицей данных

параметров РМС отображается.
Нет (1): Экран управления таблицей данных пара-

метров РМС не отображается.
D Запретить считывание программы РМС (PMC-SB7:K900.0,

PMC-SA1:K17.0)
Нет (0): Считывание программы последовательности

разрешено.
Да (1): Считывание программы последовательности

запрещено.
D Выбор группы ввода/вывода (PMC-SB7:K906.1)
Скрыть (0): Экран установки ф-ции выбора данных прис-

ваивания ввода-вывода не отображается.
Показать (1): Экран установки функции выбора данных

присваивания ввода-вывода отображается.
D Выполнение программы PMC (PMC-SB7:K900.2,

PMC-SA1:K17.2)
Автомат. (0): После включения питания программа после-

довательности автоматически выполняется.
Ручной (1): Программа последовательности выполняется

после нажатия дисплейной клавиши выпол-
нения программы последовательности.

D Разрешить остановку РМС (PMC-SB7:K902.2,
PMC-SA1:K19.2)
Нет (0): Операция выполнения/остановки прог-

раммы последовательности запрещена.
Да (1): Операция выполнения/остановки програм-

мы последовательности разрешена.
D Разрешить функцию программатора (PMC-SB7:K900.1,

PMC-SA1: K17.1)
Нет (0): Ф-ция встроен. программатора не действует.
Да (1): Ф-ция встроен. программатора действует.
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Рис. 7.3.7.1 Экран установки в режиме онлайн

Значения дисплейных клавиш
EMG ST: Принудительно завершает соединение. Исполь-

зуйте эту клавишу, если в соединении произошел
сбой или соединение нельзя завершить обычным
образом.

INIT: Устанавливает исходные значения параметров по
умолчанию.

ПРИМЕЧАНИЕ
1 В случае, если конфигурация ЧПУ не совместима ни с

Ethernet,нисHSSB, элемент ”HIGHSPEED I/F” (ВЫСО--
КОСКОРОСТНОЙ ИНТЕРФЕЙС) не отображается.

2 Вслучаеизображенияс5+2дисплейнымиклавишами,
для экрана установки используются две страницы.
Переключайтесьмеждустраницамиспомощьюклави--
ши < Page Up > или <Page Down>.

Для отображения дисплейной клавиши [MONIT] на экране
главного меню РМС установите на экране установки
”PROGRAMMER ENABLE” (АКТИВИРОВАТЬ ПРОГРАМ-
МАТОР) на ”YES” (ДА). После нажатия [MONIT]→[ONLINE]
отображается экран установки в режиме онлайн.
1 Случай соединения посредством RS-232C (FAPT

LADDER-II, FAPT LADDER-III)
(1)Проверьте, что для элемента ”RS-232C” выбрано ”NOT

USE” (НЕ ИСПОЛЬЗУЕТСЯ).

7.3.7
Установка в режиме
онлайн

7.3.7.1
Экран установки в
режиме онлайн

7.3.7.2
Установка соединения
в режиме онлайн
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(2)Установите параметр ”CHANNEL”(КАНАЛ) и ”BAUD
RATE” (СКОРОСТЬ ПЕРЕДАЧИ В БОДАХ).

(3)Переместите курсор на элемент ”RS-232C” с помощью
клавиши перемещения курсора вверх или вниз.

(4)Выберите ”USE” (ИСПОЛЬЗОВАТЬ) с помощью кла-
виши перемещения курсора вправо или влево.

2 Случай соединения посредством Ethernet (FAPT
LADDER-III,Пакет редактирования цепной схемы)
(1)Переместите курсор на элемент ”HIGH SPEED I/F”

(ВЫСОКОСКОРОСТНОЙ ИНТЕРФЕЙС) с помощью
клавиши перемещения курсора вверх или вниз.

(2)Выберите ”USE” (ИСПОЛЬЗОВАТЬ) с помощью клави-
ши перемещения курсора вправо или влево.

3 Случай соединения посредством HSSB (Пакет редакти-
рования цепной схемы)
(1)Переместите курсор на элемент ”HIGH SPEED I/F”

(ВЫСОКОСКОРОСТНОЙ ИНТЕРФЕЙС) с помощью
клавиши перемещения курсора вверх или вниз

(2)Выберите ”USE” (ИСПОЛЬЗОВАТЬ) с помощью кла-
виши перемещения курсора вправо или влево.

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Когда выбран как ”RS--232C = USE”, так и ”HIGH SPEED

I/F=USE” ,системаРМСустановитсоединение сприк--
ладнойсистемой,котораяподсоединенапервой.Если
система РМС уже установила соединение с прик--
ладной системой, она не может установить соеди--
нения с другими прикладными системами.

2 Когда вы используете функцию онлайн с помощью
Ethernet, необходима предварительная установка
параметров Ethernet в ЧПУ.

3 Функция управления загрузчиком не может уста--
новить соединение с FAPT LADDER--III или Пакетом
редактирования цепной схемы с помощью Ethernet.

Состояние соед-ния RS-232C иHIGH SPEED I/F отображется
на экране контроля в режиме онлайн во время соед-ния онлайн.

Рис. 7.3.7.3 Экран установки контроля в режиме онлайн

7.3.7.3
Состояние соединения
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USE TIME (ВРЕМЯ
ИСПОЛЬЗОВАНИЯ) :

Отображается максимальное время обработки данных соединения.

RS--232--C : Отображается условие соединения RS--232C.

HIGH SPEED I/F
(ВЫСОКОСКОРОСТНОЙ
ИНТЕРФЕЙС) :

Отображается условие соединения HIGH SPEED I/F.

ETHER_BOARD
(ПЛАТА ETHERNET) :

Отображается во время соединения с платой Ethernet.
Отображается IP--адрес партнера соединения.

EMB_ ETHERNET
(ВСТРОЕННАЯ ETHERNET):

Отображается во время соединения со встроенной Ethernet.
Отображается IP--адрес партнера соединения.

HSSB : Отображается во время соединения с HSSB.

Отображаемыесообщенияизначенияпоказаныв таблицениже.

Отображаемые сообщения Значения

INACTIVE (НЕАКТИВНО) Связь не активна.

STOPPING (ЗАВЕРШЕНИЕ
СВЯЗИ)

Связь прекращается.
(Ждите завершения связи)

STARTING (УСТАНОВКА
СОЕДИНЕНИЯ)

Выполняется установка соединения.
(Ждите завершения связи по другому каналу связи)

STAND--BY (ОЖИДАНИЕ) Связь активна и находится в режиме ожидания.

CONNECTED (СОЕДИНЕНИЕ
УСТАНОВЛЕНО)

Связь активна и соединение установлено.

NO OPTION (НЕТ ОПЦИИ) Невозможно открыть порт по причине отсутствия опции RS--232C.

BAD PARAMETER (НЕВЕРНЫЙ
ПАРАМЕТР)

Заданы неверные параметры открытия.

TIMEOUT ERROR (ОШИБКА
ИСТЕЧЕНИЯ ЛИМИТА
ВРЕМЕНИ)

Произошло истечение лимита времени, и связь была прекращена.

TIMEOUT(K) ERROR (ОШИБКА
ИСТЕЧЕНИЯ ЛИМИТА
ВРЕМЕНИ)

Произошло истечение лимита времени, и связь прекращена.

BCC ERROR (ОШИБКА ВСС) Возникла ошибка кода контроля блока (ВСС) (четности пакета)

PARITY ERROR (ОШИБКА
ЧЕТНОСТИ)

Возникла ошибка четности.

OVER--RUN ERROR (ОШИБКА
ПЕРЕПОЛНЕНИЯ)

Произошло переполнение принятой информации, и соединение не может
быть восстановлено.

SEQUENCE ERROR (ОШИБКА
ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТИ)

Пакеты находятся вне последовательности.
(Неверная процедура)

DATA ERROR (ОШИБКА
ДАННЫХ)

В процессе повторной попытки были получены неверные пакеты.

QUEUE OVERFLOW
(ПЕРЕПОЛНЕНИЕ ОЧЕРЕДИ)

Переполнилась очередь приема/передачи.

DISCONNECTED
(СОЕДИНЕНИЕ РАЗОРВАНО)

Связь была успешно завершена.

NO CONNECTION (НЕТ
СОЕДИНЕНИЯ)

Кабель не подсоединен.
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РЕЖИМ ВХОДНОЙ/ВЫХОДНОЙ СИГНАЛ СКОРОСТЬ
ПОДАЧИ
И Т.Д.

EDIT [PMC⇒ ЧПУ]
KEY3(Ключ защиты программы)

А
В
Т
О
М
А
Т
И
Ч
Е
С
К
А
Я

Р
А
Б

MEM

MDI

RMT

[PMC⇒ ЧПУ)
ST (Пуск цикла)
*SP (Блокировка подачи)
SBK (Единичный блок)
DRN (Холостой ход)
BDT1 -- 9 (Удаление блока)
MIα (Зеркальное отображение)
STLK (Блокировка пуска:16T/18T)
CDZ (Снятие фаски:16T/18T)
SMZ (Проверка достиж. полож.:16T/18T)
PN1 -- 8 (Внешний поиск номера пр--мы)
MINP (Внешний ввод программы)
DNCI (Режим ввода группового ЧПУ)
DMMC (Прямая операция С)
HSα1A -- D (Выбор оси прерыв. маховичком)
AFL (Игнорирование вспомогат.ф--ции)
FIN, MFIN2, MFIN3

(Завершение вспомогат.функции)
MFIN, SFIN, TFIN, BFIN

(Завер. высокоскор. M/S/T--ф--ции)
GR1, 2 (Ввод зубчатой передачи 16T/ 18T)
*SSTP (Остановка шпинделя)
SAR (Достижение скорости шпинделя)
SOR (Ориентация шпинделя)

[PMC⇒ ЧПУ]
*FV0 -- 7
(Ручная кор.
скор. подачи)
*AFV0 -- 7
(2--я руч. кор.
скор. подачи)

OVC
(Отмена
ручной кор.)

ROV1,ROV2,
HROV,
*HROV0 -- 6
(Ручная кор.
скорости
подачи)

SOV0 -- 7
(Ручная кор.
скорости
шпинделя)

Б
О
Т
А

[ЧПУ⇒ PMC]
STL (Светодиод пуска цикла)
SPL (Светодиод блокировки подачи)
MF, M00 --M31
MF2, M200 --M215 (Смешанная
MF3, M300 --M315 функция)
SF, S00 -- S31 (Ф--ция скорости шпинделя)
TF, T00 -- T31 (Функция инструмента)
BF, B00 -- B31 (2--я смешанная функция)
DEN (Конец распределения)
OP (автоматическая работа)
GR1O -- GR3O (Выбор зуб. передачи: 16M/18M)

7.4
СПИСОК СИГНАЛОВ В
КАЖДОМ РЕЖИМЕ

D Автоматическая
операция
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РЕЖИМ ВХОДНОЙ/ВЫХОДНОЙ СИГНАЛ СКОРОСТЬ
ПОДАЧИ
И Т.Д.

Р

Махови--
чок/
прираще--
ния

[PMC⇒ ЧПУ]
HSnA -- D (Выбор оси) n:1 -- 3(Количество
ручных импульсных генераторов)
+α, --α (Ручная непрерывная подача)

[PMC⇒ ЧПУ]
MP1, MP2
(Коэф--нт
увеличения)

У
Ч
Н
А

JOG [PMC⇒ ЧПУ]
RT (Ускоренный подвод)

[PMC⇒ ЧПУ]
*JV0 -- 15
(Руч. кор.А

Я

Р
А
Б
О
Т
А

Z
R
N

[PMC⇒ ЧПУ]
ZRN(Режим возврата в референтное
положение)

[MT⇒ ЧПУ]
*DECα (Замедление в референтном
положении)

(Руч. кор.
скорости руч.
подачи)

+α, --α
(Команда
перемещения
при ручной
подаче)

А N
[ЧПУ⇒ PMC]
ZPα
ZP2α, ZP3α, ZP4α
(Завершение возврата в референтное
положение)

ROV1, ROV2
HROV
*HROV0 -- 6
(Ручная кор.
ускоренного
подвода)

Другие

[PMC⇒ ЧПУ]
MD1 -- 4 (Выбор режима)
*ESP (Аварийный останов)
KEY1 -- 4 (Ключ защиты памяти)
MLK,MLKα (Блокир. станка по всем осям/ по каждой оси)
*IT,*ITα (Блокир. станка по всем осям/ по каждой оси)
*MITα (Взаимоблок. по оси и в направлении:М--серия)
STLK (Блокировка пуска: Т--серия)
*ABSM (Полностью ручной режим)
SVFα (Отключение сервосистемы)
*FLWP (Слежение)
ERS (Внешняя установка в исходное положение)
RRW (Установка в исходное положение и перемотка)
EXLM (Внешнее переключ. предела сохран. тока)
LMα, RLSOT (Внеш. установка огранич. в ПО:М--серия)
*Lα (Предел перебега)
*EDα (Внешнее замедление по каждой оси)

[ЧПУ⇒ PMC]
MA (Готовность ЧПУ)
SA (Готовность сервосистемы)
AL (Сигнал тревоги ЧПУ)
RST (Переустановка)
BAL (Сигнал тревоги, относящийся к батарее)
INPα (В положении)
MVα (Перемещение по оси)
TAP (Нарезание резьбы метчиком)

D Ручная операция

D Другие
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(1)Для 1-контурного управления

Соотношение между адресами и сигналами интерфейса,
передаваемыми между ЧПУ и РМС, показано ниже.

G000--

F000--

X000--

Y000--

ЧПУ PMC MT

(2)Для 2-контурного управления

Соотношение между адресами и сигналами интерфейса,
передаваемыми между ЧПУ и РМС, показано ниже. Неко-
торые сигналы, являющиеся общими для обоих контуров,
включены в сигналы для контура 1.

G000--

F000--

X000--

Y000--G1000--

F1000

ЧПУ PMC MT

Контур 1

Контур 2

7.5
СПИСОК ВХОДНЫХ/
ВЫХОДНЫХ
СИГНАЛОВ
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f : Действительный
F : Действительный только

при 2--конт. управлении
-- : Недействительный

Обозначение Название сигнала Адрес
T-

серия
M-

серия

от *+ED1 до *+ED8 Сигнал внешнего замедления G118 f f

от *+L1 до *+L8 Сигнал о перебеге G114 f f

от*--ED1 до *--ED8 Внешний сигналзамедления G120 f f

от *--L1 до *--L8 Сигнал о перебеге G116 f f

*ABSM Сигнал полностью ручного режима G006#2 f f

от*AFV0 до *AFV7 Сигнал ручной коррекции скорости подачи2 G013 f f

*BECLP Сигнал завершения фиксации по оси В G038#7 -- f

*BEUCP Сигнал завершения освобождения по оси В G038#6 -- f

*BSL Сигнал взаимоблокировки пуска блока G008#3 f f

*CHLD Сигнал блокировки отрубки G051#7 -- f

от *CHP8 до *CHP0 Сигналы ручной коррекции скорости подачи при обрубке от G051#0 до #3 -- f

*CRTOF
Сигнал отмены автоматической очистки изображения
экрана ЭЛТ

G062#1 f f

*CSL
Сигнал взаимоблокировки пуска блока, задающего
резание

G008#1 f f

от *DEC1 до *DEC8
Сигнал замедления для возврата в референтное
положение X009 f f

*EAXSL
Сигнал состояния выбора оси управления (осевое
управление РМС) F129#7 f f

*ESP
Сигнал аварийной остановки

X008#4 f f

*ESP
Сигнал аварийной остановки

G008#4 f f

*ESPA G071#1 f f

*ESPB Сигнал аварийной остановки (последовательный G075#1 f f

*ESPC

Сигнал аварийной остановки (последовательный
шпиндель) G205#1 f f

*ESPD G267#1 f f

*FLWU Сигнал слежения G007#5 f f

от *FV0 до *FV7 Сигнал ручной коррекции скорости подачи G012 f f

от *FV0E до *FV7E
Сигнал ручной коррекции скорости подачи (осевое
управление РМС) G151 f f

от *FV0O до *FV7O
Сигнал с пульта оператора программного обеспечения (от
*FV0 до *FV7) F078 f f

от *HROV0 до *HROV6
Сигнал ручной коррекции ускоренного подвода с шагом
1% от G096#0 до #6 f f

*IT Сигнал взаимоблокировки G008#0 f f

от *IT1 до *IT8 Сигнал взаимоблокировки для каждой оси G130 f f

от *JV0 до *JV15 Сигнал ручной коррекции скорости ручной подачи G010,G011 f f

от *JV0O до *JV15O
Сигнал с пульта оператора программного обеспечения (от
*JV0 до *JV15) F079,F080 f f

*PLSST Сигнал остановки шпинделя при полигональной обработке G038#0 f --

*SCPF Сигнал завершения фиксации шпинделя G028#5 f --

*SP Сигнал блокировки подачи G008#5 f f

D Список
входных/выходных
сигналов



B--63525RU/02 7.ИНТЕРФЕЙС МЕЖДУ ЧПУ И PMC

501

Обозначение
M-

серия
T-

серияАдресНазвание сигнала

*SSTP Сигнал остановки шпинделя G029#6 f f

*SSTP1 G027#3 f f

*SSTP2
Сигналы остановки отдельных шпинделей

G027#4 f f

*SSTP3
Сигналы остановки отдельных шпинделей

G027#5 f f

*SSTP4 G026#6 f f

*SUCPF Сигнал завершения освобождения шпинделя G028#4 f --

от *TLV0 до *TLV9
Сигнал ручной коррекции отсчета ресурса стойкости
инструмента

от G049#0 до
G050#1 -- f

*TSB Сигнал выбора барьера для задней бабки G060#7 f --

от +EXL1 до +EXL8
Сигнал переключения предела сохраненного хода в
зависимости от направления оси G104 f f

от +J1 до +J8 Сигнал выбора направления и оси подачи G100 f f

от +J1O до +J4O
Сигнал с пульта оператора программного обеспечения (от
+J1 до +J4) F081#0,#2,#4,#6 f f

+Jg, --Jg, +Ja, --Ja Сигналы выбора направления и оси подачи от G086#0 до #3 f f

от +LM1 до +LM8 Внешний сигнал установки предела хода G110 -- f

+MIT1,+MIT2 Сигнал взаимоблокировки ручной подачи для каждой оси X004#2,#4 f --

+MIT1,+MIT2 Сигнал записи коррекции на инструмент X004#2,#4 f --

от +MIT1 до +MIT4 Сигнал взаимоблокировки для каждой оси и направления от G132#0 до #3 -- f

от +OT1 до +OT8 Сигналы достижения предела хода F124 -- f

от --EXL1 до --EXL8
Сигнал переключения предела сохраненного хода в
зависимости от направления оси G105 f f

от --J1 до --J8 Сигнал выбора направления и оси подачи G102 f f

от --J1O до --J4O
Сигнал с пульта оператора программного обеспечения (от
--J1 до --J4) F081#1,#3,#5,#7 f f

от --LM1 до --LM8 Внешний сигнал установки предела хода G112 -- f

--MIT1,--MIT2 Сигнал взаимоблокировки ручной подачи для каждой оси X004#3,#5 f --

--MIT1,--MIT2 Сигнал записи коррекции на инструмент X004#3,#5 f --

от --MIT1 до --MIT4 Сигнал взаимоблокировки для каждой оси и направления от G134#0 до #3 -- f

от --OT1 до --OT8 Сигналы достижения предела хода F126 -- f

ABTQSV
Сигнал обнаружения непредумотренной нагрузки для
сервооси F090#0 f f

ABTSP1
Сигнал обнаружения непредусмотренной нагрузки для
первого шпинделя F090#1 f f

ABTSP2
Сигнал обнаружения непредусмотренной нагрузки для
второго шпинделя F090#2 f f

ABTSP3
Сигнал обнаружения непредусмотренной нагрузки для
третьего шпинделя F090#3 f f

AFL Сигнал блокировки смешанной функции G005#6 f f

AICC
Сигнал контурного управления с СИИ, наноконтурного
управления с СИИ или режима управления с
прогнозированием и СИИ

F062#0 -- f

AL Сигнал тревоги F001#0 f f
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Обозначение
M-

серия
T-

серияАдресНазвание сигнала

ALMA F045#0 f f

ALMB
Сигнал тревоги (последовательный шпиндель)

F049#0 f f

ALMC
Сигнал тревоги (последовательный шпиндель)

F168#0 f f

ALMD F266#1 f f

ALNGH
Сигнал режима подачи инструмента с помощью маховичка
в направлении оси G023#7 -- f

от AR0 до AR15 Сигнал фактической скорости шпинделя F040,F041 f --

ARSTA G071#0 f f

ARSTB Сигнал сброса сигнала тревоги (последовательный G075#0 f f

ARSTC

Сигнал сброса сигнала тревоги (последовательный
шпиндель) G205#0 f f

ARSTD G267#0 f f

от B00 до B31 Сигнал кода второй вспомогательной функции от F030 до F033 f f

BAL Сигнал тревоги , относящийся к батарее F001#2 f f

BCLP Сигнал фиксации по оси В F061#1 -- f

от BDT1,BDT2 до
BDT9 Сигнал условного пропуска блока G044#0,G045 f f

BDTO
Сигнал с пульта оператора программного обеспечения
(BDT) F075#2 f f

BF
Стробирующий сигнал второй вспомогательной функции

F007#4 f --

BF
Стробирующий сигнал второй вспомогательной функции

F007#7 -- f

BFIN
Сигнал завершения второй вспомогательной функции

G005#4 f --

BFIN
Сигнал завершения второй вспомогательной функции

G005#7 -- f

BGEACT Сигнал занятости фона F053#4 f f

BGEN Сигнал занятости фона Power Mate G092#4 f f

BGIALM Сигнал тревоги считывания/записи Power Mate G092#3 f f

BGION Сигнал выполнения считывания/записи Power Mate G092#2 f f

BUCLP Сигнал освобождения оси В F061#0 -- f

CDZ Сигнал снятия фаски G053#7 f --

CFINA F046#1 f f

CFINB Сигнал завершения переключения шпинделей F050#1 f f

CFINC

Сигнал завершения переключения шпинделей
(последовательный шпиндель) F169#1 f f

CFIND F267#1 f f

CHPA F046#0 f f

CHPB Сигнал переключения линии питания (последовательный F050#0 f f

CHPC

Сигнал переключения линии питания (последовательный
шпиндель) F169#0 f f

CHPD F267#0 f f

CHPCYL Сигнал цикла отрубки F039#3 -- f

CHPMD Сигнал выполнения отрубки F039#2 -- f

CHPST Сигнал начала отрубки G051#6 -- f

от CLRCH1 до CLRCH8
Сигналы достижения предела крутящего момента для
установки референтного положения типа ”встык”

f180 f f

CON Сигнал изменения контурного управления Cs G027#7 f f

COSP Сигнал команды шпинделя F064#5 f --

CSS Сигнал постоянной скорости резания F002#2 f f
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CTH1A,CTH2A G070#3,#2 f f

CTH1B,CTH2B Сигнал муфты/зубчатого колеса (последовательный G074#3,#2 f f

CTH1C,CTH2C

Сигнал муфты/зубчатого колеса (последовательный
шпиндель) G204#3,#2 f f

CTH1D,CTH2D G266#3,#2 f f

CUT Сигнал рабочей подачи F002#6 f f

DEFMDA G072#3 f f

DEFMDB Сигнал команды дифференциального режима G076#3 f f

DEFMDC

Сигнал команды дифференциального режима
(последовательный шпиндель) G206#3 f f

DEFMDD G268#3 f f

DEN Сигнал конца распределения F001#3 f f

DM00 F009#7 f f

DM01
Сигнал расшифровки М

F009#6 f f

DM02
Сигнал расшифровки М

F009#5 f f

DM30 F009#4 f f

DMMC Сигнал непосредственного выбора операции G042#7 f f

DNCI Сигнал выбора операции в групповом ЧПУ G043#5 f f

DRN Сигнал холостого хода G046#7 f f

DRNE Сигнал холостого хода (осевое управление РМС) G150#7 f f

DRNO
Сигнал с пульта оператора программного обеспечения
(DRN) F075#5 f f

DSCNA G073#4 f f

DSCNB Сигнал отключения обнаружения разрыва соединения G077#4 f f

DSCNC

Сигнал отключения обнаружения разрыва соединения
(последовательный шпиндель) G207#4 f f

DSCND G269#4 f f

DSP1, DSP2, DSP3 Сигналы обнаружения скорости мотора шпинделя от Y(n+1)#0 до #2 f f

от DSV1 до DSV8 Сигналы обнаружения скорости сервомотора Y(n+0) f f

от DTCH1 до DTCH8 Сигнал отсоединения управляемой оси G124 f f

от EA0 до EA6 Сигнал адресации для внешнего ввода данных от G002#0 до #6 f f

EABUFA F131#1 f f

EABUFB
Сигнал заполненного буфера (осевое управление РМС)

F134#1 f f

EABUFC
Сигнал заполненного буфера (осевое управление РМС)

F137#1 f f

EABUFD F140#1 f f

от EACNT1 до EACNT8 Управляющий сигнал (осевое управление РМС) F182 f f

от EADEN1 до EADEN8
Сигнал завершения распределения (осевое управление
РМС) F112 f f

от EAX1 до EAX8 Сигнал выбора оси управления (осевое управление РМС) G136 f f

от EASIP1 до EASIP8 Сигнал команды совмещенного осевого управления G200 f f

EBSYA F130#7 f f

EBSYB Сигнал завершения считывания команды осевого F133#7 f f

EBSYC

Сигнал завершения считывания команды осевого
управления (осевое управление РМС) F136#7 f f

EBSYD F139#7 f f
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EBUFA G142#7 f f

EBUFB Сигнал считывания команды осевого управления (осевое G154#7 f f

EBUFC

Сигнал считывания команды осевого управления (осевое
управление РМС) G166#7 f f

EBUFD G178#7 f f

от EC0A до EC6A от G143#0 до #6 f f

от EC0B до EC6B Сигнал команды осевого управления (осевое управление от G155#0 до #6 f f

от EC0C до EC6C

Сигнал команды осевого управления (осевое управление
РМС) от G167#0 до #6 f f

от EC0D до EC6D от G179#0 до #6 f f

ECKZA F130#1 f f

ECKZB Сигнал проверки, отслеживающий нули (осевое F133#1 f f

ECKZC

Сигнал проверки, отслеживающий нули (осевое
управление РМС) F136#1 f f

ECKZD F139#1 f f

ECLRA G142#6 f f

ECLRB Сигнал установки в исходное положение (осевое G154#6 f f

ECLRC

Сигнал установки в исходное положение (осевое
управление РМС) G166#6 f f

ECLRD G178#6 f f

от ED0 до ED15 Сигнал данных для внешнего ввода данных G000,G001 f f

EDENA F130#3 f f

EDENB Сигнал выполнения вспомогательной функции (осевое F133#3 f f

EDENC

Сигнал выполнения вспомогательной функции (осевое
управление РМС) F136#3 f f

EDEND F139#3 f f

EDGN Сигнал выбора диагностики подчиненного устройства F177#7 f f

EF Внешний сигнал операции F008#0 -- f

EFD
Внешний сигнал операции для высокоскоростного
интерфейса F007#1 -- f

EFIN Внешний сигнал завершения рабочей функции G005#1 -- f

EFINA G142#0 f f

EFINB Сигнал завершения вспомогательной функции (осевое G154#0 f f

EFINC

Сигнал завершения вспомогательной функции (осевое
управление РМС) G166#0 f f

EFIND G178#0 f f

от EGBM1 до EGBM8
Сигнал подтверждения режима (EGB) электрической
коробки передач F208 -- f

EGENA F130#4 f f

EGENB
Сигнал осевого перемещения (осевое управление РМС)

F133#4 f f

EGENC
Сигнал осевого перемещения (осевое управление РМС)

F136#4 f f

EGEND F139#4 f f

EIALA F130#2 f f

EIALB
Сигнал тревоги (осевое управление РМС)

F133#2 f f

EIALC
Сигнал тревоги (осевое управление РМС)

F136#2 f f

EIALD F139#2 f f



B--63525RU/02 7.ИНТЕРФЕЙС МЕЖДУ ЧПУ И PMC

505

Обозначение
M-

серия
T-

серияАдресНазвание сигнала

от EID0A до EID31A от G146 до G149 f f

от EID0B до EID31B Сигнал данных осевого управления (осевое управление от G158 до G161 f f

от EID0C до EID31C

Сигнал данных осевого управления (осевое управление
РМС) от G170 до G173 f f

от EID0D до EID31D от G182 до G185 f f

от EIF0A до EIF15A G144,G145 f f

от EIF0B до EIF15B Сигнал скорости подачи при осевом управлении (осевое G156,G157 f f

от EIF0C до EIF15C

Сигнал скорости подачи при осевом управлении (осевое
управление РМС) G168,G169 f f

от EIF0D до EIF15D G180,G181 f f

EINPA F130#0 f f

EINPB Сигнал достижения заданного положения (осевое F133#0 f f

EINPC

Сигнал достижения заданного положения (осевое
управление РМС) F136#0 f f

EINPD F139#0 f f

от EKC0 до EKC7 Сигнал кода ключа G098 f f

EKENB Сигнал завершения считывания кода ключа F053#7 f f

EKSET Сигнал считывания кода ключа G066#7 f f

ELCKZA G142#1 f f

ELCKZB
Сигнал проверки накопленных нулей

G154#1 f f

ELCKZC
Сигнал проверки накопленных нулей

G166#1 f f

ELCKZD G178#1 f f

от EM11A до EM48A F132,F142 f f

от EM11B до EM48B Сигнал кода вспомогательной функции (осевое управление F135,F145 f f

от EM11C до EM48C

Сигнал кода вспомогательной функции (осевое управление
РМС) F138,F148 f f

от EM11D до EM48D F141,F151 f f

EMBUFA G142#2 f f

EMBUFB Сигнал отключения буферизации (осевое управление G154#2 f f

EMBUFC

Сигнал отключения буферизации (осевое управление
РМС) G166#2 f f

EMBUFD G178#2 f f

EMFA F131#0 f f

EMFB Стробирующий сигнал вспомогательной функции (осевое F134#0 f f

EMFC

Стробирующий сигнал вспомогательной функции (осевое
управление РМС) F137#0 f f

EMFD F140#0 f f

EMSBKA G143#7 f f

EMSBKB Сигнал отключения остановки блока (осевое управление G155#7 f f

EMSBKC

Сигнал отключения остановки блока (осевое управление
РМС) G167#7 f f

EMSBKD G179#7 f f

ENB F001#4 f f

ENB2
Сигнал активирования шпинделя

F038#2 f --

ENB3
Сигнал активирования шпинделя

F038#3 f --

ENB4 F039#1 f --

ENBKY Сигнал выбора режима внешнего ввода с клавиатуры G066#1 f f
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EOTNA F130#6 f f

EOTNB Сигнал перебега в отрицательном направлении (осевое F133#6 f f

EOTNC

Сигнал перебега в отрицательном направлении (осевое
управление РМС) F136#6 f f

EOTND F139#6 f f

EOTPA F130#5 f f

EOTPB Сигнал перебега в положительном направлении (осевое F133#5 f f

EOTPC

Сигнал перебега в положительном направлении (осевое
управление РМС) F136#5 f f

EOTPD F139#5 f f

EOV0 Сигнал ручной коррекции 0% (осевое управление РМС) F129#5 f f

EPARM Сигнал выбора параметров подчиненного устройства F177#6 f f

от EPN0 до EPN13 Сигналы расширенного поиска номера заготовки
от G024#0 до
G025#5

f f

EPNS Сигнал начала расширенного поиска номера заготовки G025#7 f f

EPRG Сигнал выбора программы подчиненного устройства F177#4 f f

ERDIO
Внешний сигнал начала считывания в подчиненном
устройстве

F177#1 f f

EREND
Сигнал завершения считывания для внешнего ввода
данных F060#0 f f

ERS Внешний сигнал установки в исходное положение G008#7 f f

ESBKA G142#3 f f

ESBKB
Сигнал остановки блока (осевое управление РМС)

G154#3 f f

ESBKC
Сигнал остановки блока (осевое управление РМС)

G166#3 f f

ESBKD G178#3 f f

ESEND Сигнал завершения поиска для внешнего ввода данных F060#1 f f

ESKIP Сигнал пропуска (осевое управление РМС) X004#6 f f

ESOFA G142#4 f f

ESOFB Сигнал выключения сервосистемы (осевое управление G154#4 f f

ESOFC

Сигнал выключения сервосистемы (осевое управление
РМС) G166#4 f f

ESOFD G178#4 f f

ESRSYC Сигнал простого синхронного управления шпинделем G064#6 f f

ESTB Сигнал считывания для внешнего ввода данных G002#7 f f

ESCAN Сигнал отмены поиска для внешнего ввода данных F060#2 f f

ESTPA G142#5 f f

ESTPB Сигнал временной приостановки осевого управления G154#5 f f

ESTPC

Сигнал временной приостановки осевого управления
(осевое управление РМС) G166#5 f f

ESTPD G178#5 f f

ESTPIO
Сигнал остановки считывания/записи в подчиненном
устройстве

F177#2 f f

EVAR
Сигнал выбора макропеременных подчиненного
устройства

F177#5 f f

EWTIO Внешний сигнал начала записи в подчиненном устройстве F177#3 f f

EXHPCC Сигнал операции высокоточного контурного управления F066#7 -- f

EXLM Сигнал выбора предела сохраненного хода G007#6 f f
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EXOFA F047#4 f f

EXOFB Сигнал состояния выключения запуска мотора F051#4 f f

EXOFC

Сигнал состояния выключения запуска мотора
(последовательный шпиндель) F170#4 f f

EXOFD F268#4 f f

EXRD Внешний сигнал начала считывания G058#1 f f

EXSTP
Внешний сигнал остановки считывания/вывода на
перфоленту

G058#2 f f

EXWT Внешний сигнал начала вывода на перфоленту G058#3 f f

F1D Цифровой сигнал выбора подачи F1 G016#7 -- f

FIN Сигнал завершения G004#3 f f

от FRP1 до FRP8
Сигнал окончания возврата в плавающее референтное
положение F116 f f

FSCSL Сигнал завершения изменения контурного управления Cs F044#1 f f

FSPPH
Сигнал завершения фазового синхронного управления
шпинделем F044#3 f f

FSPSY
Сигнал завершения синхронного управления скоростью
шпинделя F044#2 f f

FTCAL Сигнал начала статистического расчета G203#1 f f

FTCLR Сигнал очистки счетчика накопителя G203#2 f f

FTCMD Сигнал команды измерения крутящего момента G203#0 f f

G08MD Сигнал режима управления с прогнозированием F066#0 -- f

G2RVX G090#0 f --

G2RVY Сигнал направления коррекции на инструмент G090#2 f --

G2RVZ G090#1 f --

G2SLC Числовой сигнал коррекции на инструмент 2 G090#7 f --

G2X G090#4 f --

G2Y Числовой сигнал выбора оси коррекции на инструмент 2 G090#6 f --

G2Z G090#5 f --

GOQSM
Сигнал выбора режима записи значений коррекции на
инструмент G039#7 f --

GR1,GR2 Сигнал выбора зубчатой передачи (входной сигнал) G028#1,#2 f f

GR1O,GR2O,GR3O Сигнал выбора зубчатой передачи (выходной сигнал ) от F034#0 до #2 -- f

GR21 G029#0 f f

GR31 Сигнал выбора зубчатой передачи (входной сигнал) G029#2 f f

GR41 G031#4 f f

HCAB2 Флажок принятия запроса на остановку распечатывания F061#2 f f

HCABT Сигнал запроса на остановку распечатывания G067#6 f f

HCEXE Сигнал процесса распечатывания F061#3 f f

HCREQ Сигнал запроса распечатывания G067#7 f f

от HCSKP1 до
HCSKP4

Сигналы пропуска для высокоскоростной циклической
обработки от G065#4 до 7 f f

от HDO0 до HDO7 Сигнал состояния высокоскоростного пропуска F122 f f

HEAD Сигнал выбора контура (Сигнал выбора резцедержателя) G063#0 f f

HOBCAN Сигнал отмены синхронизации с осью С G066#2 f f
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HOBSYN Сигнал синхронизации с осью С F065#7 f f

HROV
Сигнал выбора ручной коррекции ускоренного подвода с
шагом% G096#7 f f

от HS1A до HS1D Сигнал выбора оси ручной подачи с помощью маховичка от G018#0 до #3 f f

HS1AO
Сигнал с пульта оператора программного обеспечения
(HS1A) F077#0 f f

HS1BO
Сигнал с пульта оператора программного обеспечения
(HS1В) F077#1 f f

HS1CO
Сигнал с пульта оператора программного обеспечения
(HS1С) F077#2 f f

HS1DO
Сигнал с пульта оператора программного обеспечения
(HS1D) F077#3 f f

от HS1IA до HS1ID
Сигнал выбора оси для ручного прерывания с помощью
маховичка от G041#0 до #3 f f

от HS2A до HS2D Сигнал выбора оси ручной подачи с помощью маховичка от G018#4 до #7 f f

от HS2IA до HS2ID
Сигнал выбора оси для ручного прерывания с помощью
маховичка от G041#4 до #7 f f

от HS3A до HS3D Сигнал выбора оси ручной подачи с помощью маховичка от G019#0 до #3 f f

от HS3IA до HS3ID
Сигнал выбора оси для ручного прерывания с помощью
маховичка от G042#0 до #3 f f

IGNVRY
Сигнал игнорирования сигнала тревоги VRDY OFF для всех
осей G066#0 f f

от IGVRY1 до IGVRY8
Сигнал игнорирования сигнала тревоги VRDY OFF для
каждой оси G192 f f

INCH Сигнал ввода в дюймах F002#0 f f

INCMDA G072#5 f f

INCMDB Внешний сигнал ориентации команды приращения типа G076#5 f f

INCMDC

Внешний сигнал ориентации команды приращения типа
установки (последовательный шпиндель) G206#5 f f

INCMDD G268#5 f f

INCSTA F047#1 f f

INCSTB Сигнал ориентации методом приращений F051#1 f f

INCSTC

Сигнал ориентации методом приращений
(последовательный шпиндель) F170#1 f f

INCSTD F268#1 f f

INDXA G072#0 f f

INDXB Сигнал изменения положения остановки ориентации G076#0 f f

INDXC

Сигнал изменения положения остановки ориентации
(последовательный шпиндель) G206#0 f f

INDXD G268#0 f f

INHKY Сигнал отключения ввода с клавиатуры F053#0 f f

от INP1 до INP8 Сигнал достижения заданного положения F104 f f

INTGA G071#5 f f

INTGB Сигнал для управления интегрированием скорости G075#5 f f

INTGC

Сигнал для управления интегрированием скорости
(последовательный шпиндель) G205#5 f f

INTGD G267#5 f f

IOLACK Сигнал подтверждения канала связи ввода/вывода G092#0 f f

IOLBH2 Сигналы выбора генератора ручной подачи с помощью G199#0 f f

IOLBH3

Сигналы выбора генератора ручной подачи с помощью
маховичка G199#1 f f
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IOLNK
Сигнал выбора канала связи ввода/вывода подчиненного
устройства

F177#0 f f

IOLS Сигнал определения канала связи ввода/вывода G092#1 f f

ITCD
Сигнал отключения проверки столкновения в зоне
вращения

G292#7 f f

от IUDD1 до IUDD8
Сигнал игнорирования обнаружения непредумотренной
нагрузки

G125 f f

от KEY1 до KEY4 Сигнал защиты памяти от G046#3 до #6 f f

KEYO
Сигнал с пульта оператора программного обеспечения (от
KEY1 до KEY4) F075#6 f f

LDT1A F045#4 f f

LDT1B Сигнал обнаружения нагрузки 1 (последовательный F049#4 f f

LDT1C

Сигнал обнаружения нагрузки 1 (последовательный
шпиндель) F168#4 f f

LDT1D F266#4 f f

LDT2A F045#5 f f

LDT2B Сигнал обнаружения нагрузки 2 (последовательный F049#5 f f

LDT2C

Сигнал обнаружения нагрузки 2 (последовательный
шпиндель) F168#5 f f

LDT2D F266#5 f f

отM00 доM31 Сигнал кода смешанной функции от F010 до F013 f f

отM200 доM215 Сигнал кода второй М--функции от F014 до F015 f f

отM300 доM315 Третий сигнал кода М--функции от F016 до F017 f f

Ma Сигнал готовности ЧПУ F001#7 f f

MABSM Сигнал проверки полностью ручного режима F004#2 f f

MAFL Сигнал проверки блокировки смешанной функции F004#4 f f

отMBDT1,MBDT2 до
MBDT9 Сигнал проверки условного пропуска блока F004#0,F005 f f

MCFNA G071#3 f f

MCFNB Сигнал завершения переключения линии питания G075#3 f f

MCFNC

Сигнал завершения переключения линии питания
(последовательный шпиндель) G205#3 f f

MCFND G267#3 f f

MCHK
Сигнал действительности режима проверки с помощью
маховичка G067#3 f --

MD1,MD2,MD4 Сигнал выбора режима от G043#0 до #2 f f

MD1O
Сигнал с пульта оператора программного обеспечения
(MD1) F073#0 f f

MD2O
Сигнал с пульта оператора программного обеспечения
(MD2) F073#1 f f

MD4O
Сигнал с пульта оператора программного обеспечения
(MD4) F073#2 f f

MDRN Сигнал проверки холостого хода F002#7 f f

отMDTCH1 до
MDTCH8 Сигнал состояния отделения управляемой оси F110 f f

MEDT Сигнал проверки выбора редактирования памяти F003#6 f f

MF Стробирующий сигнал вспомогательной функции F007#0 f f

MF2 Стробирующий сигнал второй М--функции F008#4 f f

MF3 Третий стробирующий сигнал М--функции F008#5 f f
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MFIN Сигнал завершения вспомогательной функции G005#0 f f

MFIN2 Сигнал завершения второй М--функции G004#4 f f

MFIN3 Третий сигнал завершения М--функции G004#5 f f

MFNHGA G072#6 f f

MFNHGB Сигнал состояния МСС основного шпинделя при сигнале G076#6 f f

MFNHGC

Сигнал состояния МСС основного шпинделя при сигнале
смены шпинделей (последовательный шпиндель) G206#6 f f

MFNHGD G268#6 f f

отMFSYNA до
MFSYND

Принятые сигналы переключения сигналов выбора режима
управления гибкой синхронизацией

от F197#0 до #3 -- f

MH
Сигнал проверки выбора ручной подачи с помощью
маховичка F003#1 f f

MHPCC Сигнал режима высокоточного контурного управления F066#6 -- f

отMI1 доMI8 Сигнал зеркального отображения G106 f f

MINC Сигнал проверки выбора подачи приращениями F003#0 f f

MINP Сигнал начала внешнего ввода программы G058#0 f f

отMIX1 доMIX7 Сигналы выбора оси для сложного управления от G128#0 до #6 f --

MJ Сигнал проверки выбора подачи в режиме JOG F003#2 f f

MLK Сигнал блокировки станка по всем осям G044#1 f f

отMLK1 доMLK8 Сигнал блокировки станка по каждой оси G108 f f

MLKO
Сигнал с пульта оператора программного обеспечения
(MLK) F075#4 f f

MMDI Сигнал проверки выбора ручного ввода данных F003#3 f f

MMEM Сигнал проверки выбора автоматической операции F003#5 f f

отMMI1 доMMI8 Сигнал проверки зеркального отображения F108 f f

MMLK Сигнал проверки блокировки станка по всем осям F004#1 f f

MMOD Сигнал режима проверки G067#2 f --

MNCHG Сигнал запрета инверсии F091#1 f --

MORA1A F046#6 f f

MORA1B Сигнал для завершения ориентации шпинделя с помощью F050#6 f f

MORA1C

Сигнал для завершения ориентации шпинделя с помощью
магнитного датчика (последовательный шпиндель) F169#6 f f

MORA1D F267#6 f f

MORA2A F046#7 f f

MORA2B Сигнал для приближенной ориентации шпинделя с
помощью магнитного датчика (последовательный

F050#7 f f

MORA2C
помощью магнитного датчика (последовательный
шпиндель) F169#7 f f

MORA2D

д )

F267#7 f f

MORCMA G073#0 f f

MORCMB Команда для ориентации шпинделя с помощью магнитного G077#0 f f

MORCMC

Команда для ориентации шпинделя с помощью магнитного
датчика (последовательный шпиндель) G207#0 f f

MORCMD G269#0 f f

MP1,MP2
Сигнал выбора величины ручной подачи с помощью
маховичка (сигнал подачи приращениями) G019#4,#5 f f

MP1O
Сигнал с пульта оператора программного обеспечения
(МР1) F076#0 f f
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MP2O
Сигнал с пульта оператора программного обеспечения
(МР2) F076#1 f f

MPOFA G073#2 f f

MPOFB Сигнал прекращения питания мотора (последовательный G077#2 f f

MPOFC

Сигнал прекращения питания мотора (последовательный
шпиндель) G207#2 f f

MPOFD G269#2 f f

MRDYA G070#7 f f

MRDYB
Сигнал готовности станка (последовательный шпиндель)

G074#7 f f

MRDYC
Сигнал готовности станка (последовательный шпиндель)

G204#7 f f

MRDYD G266#7 f f

MREF
Сигнал проверки выбора ручного возврата в референтное
положение F004#5 f f

MRMT Сигнал проверки выбора операции группового ЧПУ F003#4 f f

MRVM
Сигнал запрещения обратного движения в режиме
проверки G067#1 f --

MRVMD Сигнал обратного движения в режиме проверки F091#0 f --

MRVSP Сигнал запрещения обратного движения F091#2 f --

MSBK Сигнал проверки единичного блока F004#3 f f

MSDFON Сигнал включения функции обнаружения скорости мотора G016#0 f f

MSPC Сигнал ручной установки положения одного оборота G066#5 f f

MSPCF Сигнал завершения установки положения одного оборота F065#5 f f

отMTA доMTD
Сигналы выбора режима управления гибкой
синхронизацией от G197#0 до #3 -- f

MTCHIN Сигнал проверки выбора режима TEACH IN (ОБУЧЕНИЕ) F003#7 f f

отMV1 доMV8 Сигнал осевого перемещения F102 f f

отMVD1 доMVD8 Сигнал направления осевого перемещения F106 f f

NOWT Сигнал отсутствия ожидания G063#1 f f

NOZAGC
Сигнал отключения управления перпендикулярной/
угловой осью

G063#5 f f

от NPOS1 до NPOS8 Сигнал игнорирования отображения положения G198 f f

NRROA G072#2 f f

NRROB Команда перемещения на небольшое расстояние при
сигнале изменения положения остановки ориентации

G076#2 f f

NRROC
сигнале изменения положения остановки ориентации
(последовательный шпиндель) G206#2 f f

NRROD

( д д )

G268#2 f f

от OFN0 до
OFN5,OFN6 Сигнал выбора номера коррекции на инструмент

от G039#0 до
#5,G040#0 f --

OP Сигнал автоматической операции F000#7 f f

ORARA F045#7 f f

ORARB Сигнал завершения ориентации (последовательный F049#7 f f

ORARC

Сигнал завершения ориентации (последовательный
шпиндель) F168#7 f f

ORARD F266#7 f f
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ORCMA G070#6 f f

ORCMB Сигнал команды ориентации (последовательный G074#6 f f

ORCMC

Сигнал команды ориентации (последовательный
шпиндель) G204#6 f f

ORCMD G266#6 f f

от OUT0 до OUT7
Сигнал переключения общего назначения с пульта
оператора программного обеспечения F072 f f

OVC Сигнал отмены ручной коррекции G006#4 f f

OVCE
Сигнал отмены ручной коррекции (осевое управление
РМС) G150#5 f f

от OVLS1 до OVLS7 Сигналы выбора оси для совмещенного управления от G190#0 до #6 f --

OVRA G072#4 f f

OVRB Аналоговый сигнал команды ручной коррекции G076#4 f f

OVRC

Аналоговый сигнал команды ручной коррекции
(последовательный шпиндель) G206#4 f f

OVRD G268#4 f f

PBATL
Сигнал тревоги о низком напряжении батареи в датчике
абсолютного положения

F172#7 f f

PBATZ
Сигнал тревоги об отсутствии напряжения батареи в
датчике абсолютного положения

F172#6 f f

PC1DEA F047#0 f f

PC1DEB Сигнал, указывающий на состояние обнаруженного
сигнала одного оборота шифратора положения

F051#0 f f

PC1DEC
сигнала одного оборота шифратора положения
(последовательный шпиндель) F170#0 f f

PC1DED

( д д )

F268#0 f f

PC2SLC Сигнал выбора второго шифратора положения G028#7 f --

PC3SLC Третий сигнал выбора шифратора положения G026#0 f f

PC4SLC Четвертый сигнал выбора шифратора положения G026#1 f f

PDT1 Сигнал выбора диалогового режима G062#4 f --

PDT2 Сигнал уведомления об операции перезапуска G062#5 f --

PECK2
Сигнал о выполнении сверления небольшого диаметра с
периодическим выводом сверла F066#5 -- f

от PK1 до PK8 Сигналы ожидания G122 f --

от PK1 до PK7 Сигналы ожидания от G122#0 до #6 f --

PKESS1
Первый сигнал

синхронного управления шпинделем
G122#6 (G031#6) f f

PKESS2
Сигнал

синхронного управления вторым шпинделем
G122#7 (G031#7) f f

PN1,PN2,PN4,PN8,
PN16 Сигнал поиска номера заготовки от G009#0 до 4 f f

PORA2A F046#5 f f

PORA2B Сигнал для приближенной ориентации шпинделя с
помощью шифратора положения (последовательный

F050#5 f f

PORA2C
помощью шифратора положения (последовательный
шпиндель) F169#5 f f

PORA2D

д )

F267#5 f f

PRC Сигнал записи положения G040#6 f --

PRGDPL Сигнал режима отображения экрана программы F053#1 f f

PRTSF Сигнал достижения требуемого числа деталей F062#7 f f

PSAR Сигнал достижения полигональной скорости шпинделя F063#2 f --
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PSE1 Сигнал недостижения скорости ведущей оси F063#0 f --

PSE2
Сигнал недостижения полигональной скорости синхронной
оси F063#1 f --

от PSW01 до PSW16 Сигнал переключения положения
от F070#0 до
F071#7 f f

PSYN Сигнал выполнения полигональной синхронизации F063#7 f --

от R01I до R12I
от G032#0 до
G033#3 f f

от R01I2 до R12I2

Сигнал команды скорости мотора шпинделя

от G034#0 до
G035#3 f f

от R01I3 до R12I3

Сигнал команды скорости мотора шпинделя
от G036#0 до
G037#3 f f

от R01I4 до R12I4
от G272#0 до
G273#3 f f

от R01O до R12O Сигнал кода бита S12
от F036#0 до
F037#3 f f

RCFNA F046#3 f f

RCFNB Выходной сигнал завершения переключения F050#3 f f

RCFNC

Выходной сигнал завершения переключения
(последовательный шпиндель) F169#3 f f

RCFND F1267#3 f f

RCHA G071#7 f f

RCHB Сигнал проверки состояния линии питания G075#7 f f

RCHC

Сигнал проверки состояния линии питания
(последовательный шпиндель) G205#7 f f

RCHD G267#7 f f

RCHHGA G072#7 f f

RCHHGB Выходной сигнал состояния МСС высокого уровня при
использовании магнитного датчика (последовательный

G076#7 f f

RCHHGC
использовании магнитного датчика (последовательный
шпиндель) G206#7 f f

RCHHGD

д )

G268#7 f f

RCHPA F046#2 f f

RCHPB Выходной сигнал переключения (последовательный F050#2 f f

RCHPC

Выходной сигнал переключения (последовательный
шпиндель) F169#2 f f

RCHPD F267#2 f f

RGHTH
Сигнал режима подачи инструмента с помощью маховичка
в направлении, перпендикулярном оси G023#6 -- f

RGSPM
Сигнал направления вращения шпинделя

F065#1 -- f

RGSPP
Сигнал направления вращения шпинделя

F065#0 -- f

RGTAP Сигнал жесткого нарезания резьбы метчиком G061#0 f f

RGTSP1,RGTSP2
Сигнал выбора шпинделя для жесткого нарезания резьбы
метчиком G061#4,#5 f --

RLSOT Сигнал снятия блокировки проверки хода F007#7 -- f

RLSOT3 Сигнал снятия блокировки проверки хода 3 G007#4 f f

от RMTDI0 до RMTDI7 Входной сигнал для удаленного буфера G052 f f

от RMTDO0 до
RMTDO7 Выходной сигнал для удаленного буфера F069 f f



7. ИНТЕРФЕЙС МЕЖДУ ЧПУ И PMC B--63525RU/02

514

Обозначение
M-

серия
T-

серияАдресНазвание сигнала

ROTAA G072#1 f f

ROTAB Команда направления вращения при сигнале изменения
положения остановки ориентации (последовательный

G076#1 f f

ROTAC
положения остановки ориентации (последовательный
шпиндель) G206#1 f f

ROTAD

д )

G268#1 f f

ROV1,ROV2 Сигнал ручной коррекции ускоренного подвода G014#0,#1 f f

ROV1E,ROV2E
Сигнал ручной коррекции ускоренного подвода (осевое
управление РМС) G150#0,#1 f f

ROV1O
Сигнал с пульта оператора программного обеспечения
(ROV1) F076#4 f f

ROV2O
Сигнал с пульта оператора программного обеспечения
(ROV2) F076#5 f f

RPALM Сигнал тревоги считывания/вывода на перфоленту F053#3 f f

RPBSY Сигнал выполнения считывания/вывода на перфоленту F053#2 f f

RPDO Сигнал ускоренного подвода F002#1 f f

RRW Сигнал установки в исходное положение и перемотки G008#6 f f

RSLA G071#6 f f

RSLB Выходной сигнал запроса переключения G075#6 f f

RSLC

Выходной сигнал запроса переключения
(последовательный шпиндель) G205#6 f f

RSLD G267#6 f f

RST Сигнал установки в исходное положение F001#1 f f

RT Сигнал выбора ручного ускоренного подвода G019#7 f f

RTAP Сигнал выполнения жесткого нарезания резьбы метчиком F076#3 f f

RTE
Сигнал выбора ручного ускоренного подвода (осевое
управление РМС) G150#6 f f

RTO
Сигнал с пульта оператора программного обеспечения
(RT) F077#6 f f

RTNT
Сигнал начала отвода инструмента при жестком нарезании
резьбы метчиком

G062#6 -- f

RTPT
Сигнал завершения отвода инструмента при жестком
нарезании резьбы метчиком

F066#1 -- f

RTRCT Сигнал отвода G066#4 f f

RTRCTF Сигнал завершения отвода F065#4 f f

RVS Сигнал отвода по заданной траектории G007#0 -- f

RVSL Сигнал выполнения отвода по заданной траектории F082#2 -- f

RWD Сигнал перемотки F000#0 f f

от S00 до S31 Сигнал кода скорости шпинделя от F022 до F025 f f

S1MES Сигнал выполнения измерения для шпинделя 1 F062#3 f --

S2MES Сигнал выполнения измерения для шпинделя 2 F062#4 f --

S2TLS Сигнал выбора измерения для шпинделя G040#5 f --

SA Сигнал готовности сервосистемы F000#6 f f

SAR Сигнал достижения скорости шпинделя G029#4 f f

SARA F045#3 f f

SARB Сигнал достижения скорости шпинделя F049#3 f f

SARC

Сигнал достижения скорости шпинделя
(последовательный шпиндель) F168#3 f f

SARD F266#3 f f
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SBK Сигнал единичного блока G046#1 f f

SBKO
Сигнал с пульта оператора программного обеспечения
(SBK) F075#3 f f

SCLP Сигнал фиксации шпинделя F038#0 f --

SDTA F045#2 f f

SDTB Сигнал обнаружения скорости (последовательный F049#2 f f

SDTC

Сигнал обнаружения скорости (последовательный
шпиндель) F168#2 f f

SDTD F266#2 f f

SF Стробирующий сигнал скорости шпинделя F007#2 f f

SFIN Сигнал завершения функции шпинделя G005#2 f f

SFRA G070#5 f f

SFRB Сигнал команды вращения по часовой стрелке G074#5 f f

SFRC

Сигнал команды вращения по часовой стрелке
(последовательный шпиндель) G204#5 f f

SFRD G266#5 f f

SGN G033#5 f f

SGN2 Сигнал выбора запрограммированной полярности мотора G035#5 f f

SGN3

Сигнал выбора запрограммированной полярности мотора
шпинделя G037#5 f f

SGN4 G273#5 f f

от SHA00 до SHA11
от G078#0 до
G079#3 f f

от SHB00 до SHB11
Внешний сигнал команды положения остановки

от G080#0 до
G081#3 f f

от SHC00 до SHC11

Внешний сигнал команды положения остановки
ориентации шпинделя от G208#0 до

G209#3
f f

от SHD00 до SHD11
от G270#0 до
G271#3

f f

SIND G033#7 f f

SIND2
Сигнал выбора команды скорости мотора шпинделя

G035#7 f f

SIND3
Сигнал выбора команды скорости мотора шпинделя

G037#7 f f

SIND4 G273#7 f f

SKIP
Сигнал пропуска X004#7 f f

SKIP
Сигнал крутящего момента при перегрузке X004#7 -- f

от SKIP2 до SKIP6,
SKIP7,SKIP8 Сигнал пропуска

от X004#2 до #6,
#0,#1 f f

SKIPP Сигнал пропуска G006#6 f --

SLPCA,SLPCB Сигнал выбора обратного хода шпинделя G064#2,#3 f --

SLSPA,SLSPB Сигнал выбора команды шпинделя G063#2,#3 f --

SLVA G073#1 f f

SLVB Сигнал команды операции для подчиненного устройства G077#1 f f

SLVC

Сигнал команды операции для подчиненного устройства
(последовательный шпиндель) G207#1 f f

SLVD G269#1 f f
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Обозначение
M-

серия
T-

серияАдресНазвание сигнала

SLVSA F046#4 f f

SLVSB Сигнал состояния операции для подчиненного устройства F050#4 f f

SLVSC

Сигнал состояния операции для подчиненного устройства
(последовательный шпиндель) F169#4 f f

SLVSD F267#4 f f

SMZ Сигнал обнаружения ошибки G053#6 f --

SOCNA G071#4 f f

SOCNB Сигнал отмены мягкого пуска/остановки G075#4 f f

SOCNC

Сигнал отмены мягкого пуска/остановки
(последовательный шпиндель) G205#4 f f

SOCND G267#4 f f

SOR Сигнал ориентации шпинделя G029#5 f f

от SOV0 до SOV7 Сигнал ручной коррекции скорости шпинделя G030 f f

SPAL Сигнал тревоги об обнаружении колебаний шпинделя F035#0 f f

SPL Сигнал лампы блокировки подачи F000#4 f f

SPO
Сигнал с пульта оператора программного обеспечения
(*SP) F075#7 f f

SPPHS Сигнал синхронного управления фазами шпинделя G038#3 f f

SPSLA G071#2 f f

SPSLB
Сигнал выбора шпинделя (последовательный шпиндель)

G075#2 f f

SPSLC
Сигнал выбора шпинделя (последовательный шпиндель)

G205#2 f f

SPSLD G267#2 f f

SPSTP Сигнал завершения остановки шпинделя G028#6 f --

SPSYC Сигнал синхронного управления шпинделем G038#2 f f

от SPWRN1 до
SPWRN9

Сигналы описания предупреждений, относящихся к
шпинделю

от F264#0 до
F265#0 f f

от SRLNI0 до SRLNI3 Сигналы указания номера группы от G091#0 до #3 f f

от SRLNO0 до SRLNO3 Выходные сигналы номера группы от F178#0 до #3 f f

SRN Сигнал перезапуска программы G006#0 f f

SRNMV Сигнал выполнения перезапуска программы F002#4 f f

SRVA G070#4 f f

SRVB Сигнал команды вращения по часовой стрелке G074#4 f f

SRVC

Сигнал команды вращения по часовой стрелке
(последовательный шпиндель) G204#4 f f

SRVD G266#4 f f

SSIN G033#6 f f

SSIN2 Сигнал выбора запрограммированной полярности мотора G035#6 f f

SSIN3

Сигнал выбора запрограммированной полярности мотора
шпинделя G037#6 f f

SSIN4 G273#6 f f

SSTA F045#1 f f

SSTB
Сигнал нулевой скорости (последовательный шпиндель)

F049#1 f f

SSTC
Сигнал нулевой скорости (последовательный шпиндель)

F168#1 f f

SSTD F266#1 f f

ST Сигнал лампы пуска цикла G007#2 f f

STL Сигнал пуска цикла F000#5 f f

STLK Сигнал блокировки пуска G007#1 f --
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Обозначение
M-

серия
T-

серияАдресНазвание сигнала

STRD
Сигнал выбора режима одновременного ввода и
выполнения G058#5 -- f

STWD
Сигнал выбора режима одновременного вывода и
выполнения G058#6 -- f

SUCLP Сигнал освобождения шпинделя F038#1 f --

от SVF1 до SVF8 Сигнал отключения сервосистемы G126 f f

SWS1 G027#0 f f

SWS2
Сигналы выбора шпинделя

G027#1 f f

SWS3
Сигналы выбора шпинделя

G027#2 f f

SWS4 G026#3 f f

SYCAL Сигнал контроля ошибок в фазах F044#4 f f

от SYN1O до SYN8O Сигналы осуществления синхронного управления F118 f --

от SYN1O до SYN7O
Сигналы осуществления синхронного/ сложного/
совмещенного управления от F118#0 до #6 f --

от SYNC1 до SYNC8 Сигнал выбора оси для простого синхронного управления G138 f f

от SYNC до SYNC8
Сигналы выбора оси для синхронного управления

G138 f --

от SYNC до SYNC7
Сигналы выбора оси для синхронного управления

от G138#0 до #6 f --

от SYNCJ1 до SYNCJ8
Сигнал выбора оси ручной подачи при простом
синхронном управлении G140 -- f

SYNMOD Сигнал режима (EGB) электрической коробки передач F065#6 f

от T00 до T31 Сигнал кода функции инструмента от F026 до F029 f f

TAP Сигнал нарезания резьбы метчиком F001#5 f f

TF Стробирующий сигнал функции инструмента F007#3 f f

TFIN Сигнал завершения функции инструмента G005#3 f f

THRD Сигнал нарезания резьбы F002#3 f f

TIALM Сигнал тревоги о столкновении резцедержателей F064#7 f --

TICHK Сигнал проверки столкновения резцедержателей F064#6 f --

от TL01 до TL64 от G047#0 до #6 f --

от TL01 до TL256
Сигнал выбора номера группы инструментов от G047#0 до

G048#0 -- f

TLCH Сигнал смены инструмента F064#0 f f

TLCHB
Сигнал уведомления об израсходовании ресурса
стойкости инструмента F064#3 -- f

TLCHI Сигнал смены отдельного инструмента F064#2 -- f

TLMA F045#6 f f

TLMB Сигнал ограничения крутящего момента F049#6 f f

TLMC

Сигнал ограничения крутящего момента
(последовательный шпиндель) F168#6 f f

TLMD F266#6 f f

TLMHA G070#1 f f

TLMHB Сигнал команды ограничения крутящего момента HIGH
Й

G074#1 f f

TLMHC

Сигнал команды ограничения крутящего момента HIGH
(ВЫСОКИЙ) (последовательный шпиндель) G204#1 f f

TLMHD G266#1 f f
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Обозначение
M-

серия
T-

серияАдресНазвание сигнала

TLMLA G070#0 f f

TLMLB Сигнал команды ограничения крутящего момента LOW
Й

G074#0 f f

TLMLC

Сигнал команды ограничения крутящего момента LOW
(НИЗКИЙ) (последовательный шпиндель) G204#0 f f

TLMLD G266#0 f f

TLNW Сигнал выбора нового инструмента F064#1 f f

TLRST
Сигнал установки в исходное положение при смене
инструмента G048#7 f f

TLRSTI
Сигнал установки в исходное положение при смене
отдельного инструмента G048#6 -- f

TLSKP Сигнал пропуска инструмента G048#5 f f

TMRON
Сигнал пуска интегрирующего измерителя общего
назначения G053#0 f f

TRACT Сигнал режима отвода инструмента F092#3 f f

TRESC Сигнал отвода инструмента G059#0 f f

от TRQL1 до TRQL8 Сигнал достижения предела крутящего момента F114 f --

TRRTN Сигнал возврата инструмента G059#1 f f

TRSPS Сигнал завершения возврата инструмента F092#5 f f

от UI000 до UI015 Входной сигнал для макропрограммы пользователя G054,G055 f f

UINT Сигнал прерывания для макропрограммы пользователя G053#3 f f

от UO000 до UO015
Выходной сигнал для макропрограммы пользователя

F054,F055 f f

от UO100 до UO131
Выходной сигнал для макропрограммы пользователя

от F056 до F059 f f

WATO Сигнал ожидания F063#6 f f

WOQSM
Сигнал выбора режима записи величины сдвига системы
координат заготовки G039#6 f --

WOSET
Сигнал записи величины сдвига системы координат
заготовки G040#7 f --

XAE X004#0 f f

YAE
Сигнал достижения положения измерения

X004#1 -- f

ZAE
Сигнал достижения положения измерения

X004#1 f --

ZAE X004#2 -- f

от ZP1 до ZP8 Сигнал окончания возврата в референтное положение F094 f f

от ZP21 до ZP28 Сигнал окончания возврата в референтное положение -- 2 F096 f f

от ZP31 до ZP38 Сигнал окончания возврата в референтное положение -- 3 F098 f f

от ZP41 до ZP48 Сигнал окончания возврата в референтное положение -- 4 F100 f f

от ZRF1 до ZRF8 Сигнал установки референтного положения f120 f f

ZRN
Сигнал выбора ручного возврата в референтное
положение G043#7 f f

ZRNO
Сигнал с пульта оператора программного обеспечения
(ZRN) F073#4 f f
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Для сигнала, который является общимдляМ-серии и Т-серии и
используется только для одной из двух серий, предусмотрена
штриховка либо в верхней части (Т-серия), либо в нижней части
(М-серия), в том случае, когда этот сигнал не используется, как
показано ниже.

[Пример 1] EXLM и ST являются сигналами, общими для Т-серии и
М-серии. STLK - это сигнал,используемыйтолько дляТ-серии.
RLSOTиRVS - это сигналы,используемыетолько дляМ-серии.

#7

RLSOTG007

#6

EXLM

#2

ST

#1

STLK

#0

RVS Т--серия
М--серия

Адрес Номер бита
#7

X000

#6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

X001

X002

ESKIP

X003

-MIT2 +MIT2 -MIT1 +MIT1 ZAE XAESKIP
SKIP6 SKIP5 SKIP4 SKIP3 SKIP2 SKIP8 SKIP7

SKIP SKIP5 SKIP4 SKIP3

(T-серия)

(M-серия)
X004

X005

X006

X007

*ESP

*DEC8

X008

*DEC7 *DEC6 *DEC5 *DEC4 *DEC3 *DEC2 *DEC1X009

X010

X011

X012

SKIP6
ESKIP

SKIP2 SKIP8 SKIP7
ZAE XAEYAE

7.6
СПИСОК АДРЕСОВ

D Список адресов
(1-контурное
управление)

MT→ PMC
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Адрес Номер бита

#7

G000

#6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

G001

ESTBG002 EA6 EA5 EA4 EA3 EA2 EA1 EA0

G003

G004 MFIN3 MFIN2 FIN

BFING005 AFL BFIN TFIN SFIN EFIN MFIN

G006 SKIPP OVC *ABSM SRN

G007

ERSG008 RRW *SP *ESP *BSL *CSL *IT

G009 PN16 PN8 PN4 PN2 PN1

G010

ED7 ED6 ED5 ED4 ED3 ED2 ED1 ED0

ED15 ED14 ED13 ED12 ED11 ED10 ED9 ED8

RLSOT EXLM *FLWU RLSOT3 ST STLK RVS

*JV7 *JV6 *JV5 *JV4 *JV3 *JV2 *JV1 *JV0

*JV15G011 *JV14 *JV13 *JV12 *JV11 *JV10 *JV9 *JV8

*FV7G012 *FV6 *FV5 *FV4 *FV3 *FV2 *FV1 *FV0

*AFV7G013 *AFV6 *AFV5 *AFV4 *AFV3 *AFV2 *AFV1 *AFV0

G014 ROV2 ROV1

G015

F1DG016 MSDFON

G017

HS2DG018 HS2C HS2B HS2A HS1D HS1C HS1B HS1A

RTG019 MP2 MP1 HS3D HS3C HS3B HS3A

G020

G021

G022

ALNGHG023 RGHTH

G024 EPN7 EPN6 EPN5 EPN4 EPN3 EPN2 EPN1 EPN0

PMC→ ЧПУ
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#7 #6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

EPNSG025 EPN13 EPN12 EPN11 EPN10 EPN9 EPN8

G026 *SSTP4 SWS4 PC4SLC PC3SLC

CONG027 *SSTP3 *SSTP2 *SSTP1 SWS3 SWS2 SWS1

PC2SLCG028 SPSTP *SCPF *SUCPF GR2 GR1

G029 *SSTP SOR SAR GR31 GR21

SOV7G030 SOV6 SOV5 SOV4 SOV3 SOV2 SOV1 SOV0

PKESS2G031 PKESS1 GR41

R08IG032 R07I R06I R05I R04I R03I R02I R01I

SINDG033 SSIN SGN R12I R11I R10I R09I

R08I2G034 R07I2 R06I2 R05I2 R04I2 R03I2 R02I2 R01I2

SIND2G035 SSIN2 SGN2 R12I2 R11I2 R10I2 R09I2

R08I3G036 R07I3 R06I3 R05I3 R04I3 R03I3 R02I3 R01I3

SIND3G037 SSIN3 SGN3 R12I3 R11I3 R10I3 R09I3

*BECLPG038 *BEUCP SPPHS SPSYC *PLSST

GOQSMG039 WOQSM OFN5 OFN4 OFN3 OFN2 OFN1 OFN0

WOSETG040 PRC S2TLS OFN6

HS2IDG041 HS2IC HS2IB HS2IA HS1ID HS1IC HS1IB HS1IA

DMMCG042 HS3ID HS3IC HS3IB HS3IA

ZRNG043 DNCI MD4 MD2 MD1

G044 MLK BDT1

BDT9G045 BDT8 BDT7 BDT6 BDT5 BDT4 BDT3 BDT2

DRNG046 KEY4 KEY3 KEY2 KEY1 SBK

TL128G047 TL64 TL32 TL16 TL08 TL04 TL02 TL01

TLRSTG048 TLRSTI TLSKP TL256

*TLV7G049 *TLV6 *TLV5 *TLV4 *TLV3 *TLV2 *TLV1 *TLV0
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#7 #6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

G050 *TLV9 *TLV8

*CHLDG051 CHPST *CHP8 *CHP4 *CHP2 *CHP0

RMTDI7G052 RMTDI6 RMTDI5 RMTDI4 RMTDI3 RMTDI2 RMTDI1 RMTDI0

CDZG053 SMZ UINT TMRON

UI007G054 UI006 UI005 UI004 UI003 UI002 UI001 UI000

UI015G055 UI014 UI013 UI012 UI011 UI010 UI009 UI008

G056

G057

G058 STWD STRD EXWT EXSTP EXRD MINP

G059 TRRTN TRESC

*TSBG060

G061 RGTSP2 RGTSP1 RGTAP

G062 RTNT PDT2 PDT1 *CRTOF

G063 NOZAGC

G064 ESRSYC

HCSKP4G065 HCSKP3 HCSKP2 HCSKP1

EKSETG066 MSPC RTRCT HOBCAN ENBKY IGNVRY

G067 MCHK MMOD MRVM

G068

G069

MRDYAG070 ORCMA SFRA SRVA CTH1A CTH2A TLMHA TLMLA

RCHAG071 RSLA INTGA SOCNA MCFNA SPSLA *ESPA ARSTA

RCHHGAG072 MFNHGA INCMDA OVRA DEFMDA NRROA ROTAA INDXA

G073 DSCNA SORSLA MPOFA SLVA MORCMA

MRDYBG074 ORCMB SFRB SRVB CTH1B CTH2B TLMHB TLMLB
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#7 #6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

RCHBG075 RSLB INTGB SOCNB MCFNB SPSLB *ESPB ARSTB

RCHHGBG076 MFNHGB INCMDB OVRB DEFMDB NRROB ROTAB INDXB

G077 DSCNB SORSLB MPOFB SLVB MORCMB

SHA07G078 SHA06 SHA05 SHA04 SHA03 SHA02 SHA01 SHA00

G079 SHA11 SHA10 SHA09 SHA08

SHB07G080 SHB06 SHB05 SHB04 SHB03 SHB02 SHB01 SHB00

G081 SHB11 SHB10 SHB09 SHB08

Предназначен для макрокоманды, введенной по заказуG082

Предназначен для макрокоманды, введенной по заказуG083

G084

G085

G086

G087

G088

G089

G090

G091

G092

G093

G094

G095

HROVG096 *HROV6 *HROV5 *HROV4 *HROV3 *HROV2 *HROV1 *HROV0

G097

EKC7G098 EKC6 EKC5 EKC4 EKC3 EKC2 EKC1 EKC0

G099

--Ja +Ja --Jg +Jg

SRLNI3 SRLNI2 SRLNI1 SRLNI0

BGEN BGIALM BGION IOLS IOLACK

G2SLC G2Y G2Z G2X G2RVY G2RVZ G2RVX
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--LM1

#7 #6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

+J8G100 +J7 +J6 +J5 +J4 +J3 +J2 +J1

G101

--J8G102 --J7 --J6 --J5 --J4 --J3 --J2 --J1

G103

+EXL8G104 +EXL7 +EXL6 +EXL5 +EXL4 +EXL3 +EXL2 +EXL1

--EXL8G105 --EXL7 --EXL6 --EXL5 --EXL4 --EXL3 --EXL2 --EXL1

MI8G106 MI7 MI6 MI5 MI4 MI3 MI2 MI1

G107

MLK8G108 MLK7 MLK6 MLK5 MLK4 MLK3 MLK2 MLK1

G109

+LM8G110 +LM7 +LM6 +LM5 +LM4 +LM3 +LM2 +LM1

G111

--LM8G112 --LM7 --LM6 --LM5 --LM4 --LM3 --LM2

G113

*+L8G114 *+L7 *+L6 *+L5 *+L4 *+L3 *+L2 *+L1

G115

*--L8G116 *--L7 *--L6 *--L5 *--L4 *--L3 *--L2 *--L1

G117

*+ED8G118 *+ED7 *+ED6 *+ED5 *+ED4 *+ED3 *+ED2 *+ED1

G119

*--ED8G120 *--ED7 *--ED6 *--ED5 *--ED4 *--ED3 *--ED2 *--ED1

G121

G122

G123

PKESS1
PK7 (T--серия)

(M--серия)
PKESS2

PK8 PK6 PK5 PK4 PK3 PK2 PK1

PKESS2 PKESS1
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#7 #6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

IUDD8

G124

IUDD7 IUDD6 IUDD5 IUDD4 IUDD3 IUDD2 IUDD1

SVF8

G125

SVF7 SVF6 SVF5 SVF4 SVF3 SVF2 SVF1G126

G127

G128

*IT8

G129

*IT7 *IT6 *IT5 *IT4 *IT3 *IT2 *IT1G130

G131

+MIT4 +MIT3 +MIT2 +MIT1G132

G133

--MIT4 --MIT3 --MIT2 --MIT1G134

EAX8

G135

EAX7 EAX6 EAX5 EAX4 EAX3 EAX2 EAX1G136

SYNC8

G137

SYNC7 SYNC6 SYNC5 SYNC4 SYNC3 SYNC2 SYNC1G138

SYNCJ8

G139

SYNCJ7 SYNCJ6 SYNCJ5 SYNCJ4 SYNCJ3 SYNCJ2 SYNCJ1G140

EBUFA

G141

ECLRA ESTPA ESOFA ESBKA EMBUFA ELCKZA EFINA

EMSBKA

G142

EC6A EC5A EC4A EC3A EC2A EC1A EC0A

EIF7A

G143

EIF6A EIF5A EIF4A EIF3A EIF2A EIF1A EIF0A

EIF15A

G144

EIF14A EIF13A EIF12A EIF11A EIF10A EIF9A EIF8A

EID7A

G145

EID6A EID5A EID4A EID3A EID2A EID1A EID0A

EID15A

G146

EID14A EID13A EID12A EID11A EID10A EID9A EID8A

EID23A

G147

EID22A EID21A EID20A EID19A EID18A EID17A EID16AG148

DTCH8 DTCH7 DTCH6 DTCH5 DTCH4 DTCH3 DTCH2 DTCH1
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#7 #6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

DRNE

G149

RTE OVCE ROV2E ROV1E

*FV7E

G150

*FV6E *FV5E *FV4E *FV3E *FV2E *FV1E *FV0EG151

G152

EBUFB

G153

ECLRB ESTPB ESOFB ESBKB EMBUFB ELCKZB EFINB

EMSBKB

G154

EC6B EC5B EC4B EC3B EC2B EC1B EC0B

EIF7B

G155

EIF6B EIF5B EIF4B EIF3B EIF2B EIF1B EIF0B

EIF15B

G156

EIF14B EIF13B EIF12B EIF11B EIF10B EIF9B EIF8B

EID7B

G157

EID6B EID5B EID4B EID3B EID2B EID1B EID0B

EID15B

G158

EID14B EID13B EID12B EID11B EID10B EID9B EID8B

EID23B

G159

EID22B EID21B EID20B EID19B EID18B EID17B EID16B

EID31B

G160

EID30B EID29B EID28B EID27B EID26B EID25B EID24BG161

G162

G163

G164

EBUFC

G165

ECLRC ESTPC ESOFC ESBKC EMBUFC ELCKZC EFINC

EMSBKC

G166

EC6C EC5C EC4C EC3C EC2C EC1C EC0C

EIF7C

G167

EIF6C EIF5C EIF4C EIF3C EIF2C EIF1C EIF0C

EIF15C

G168

EIF14C EIF13C EIF12C EIF11C EIF10C EIF9C EIF8C

EID7C

G169

EID6C EID5C EID4C EID3C EID2C EID1C EID0C

EID15C

G170

EID14C EID13C EID12C EID11C EID10C EID9C EID8C

EID23C

G171

EID22C EID21C EID20C EID19C EID18C EID17C EID16C

EID31C

G172

EID30C EID29C EID28C EID27C EID26C EID25C EID24CG173

EID31A EID30A EID29A EID28A EID27A EID26A EID25A EID24A
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#7 #6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

G174

G175

G176

EBUFD

G177

ECLRD ESTPD ESOFD ESBKD EMBUFD ELCKZD EFIND

EMSBKD

G178

EC6D EC5D EC4D EC3D EC2D EC1D EC0D

EIF7D

G179

EIF6D EIF5D EIF4D EIF3D EIF2D EIF1D EIF0D

EIF15D

G180

EIF14D EIF13D EIF12D EIF11D EIF10D EIF9D EIF8D

EID7D

G181

EID6D EID5D EID4D EID3D EID2D EID1D EID0D

EID15D

G182

EID14D EID13D EID12D EID11D EID10D EID9D EID8D

EID23D

G183

EID22D EID21D EID20D EID19D EID18D EID17D EID16D

EID31D

G184

EID30D EID29D EID28D EID27D EID26D EID25D EID24DG185

G186

G187

G188

G189

G190

IGVRY8

G191

IGVRY7 IGVRY6 IGVRY5 IGVRY4 IGVRY3 IGVRY2 IGVRY1G192

G193

G194

G195

G196

MTC MTB MTA

NPOS8

G197

NPOS7 NPOS6 NPOS5 NPOS4 NPOS3 NPOS2 NPOS1G198

MTD



7. ИНТЕРФЕЙС МЕЖДУ ЧПУ И PMC B--63525RU/02

528

#7 #6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

G199 IOLBH3 IOLBH2

EASIP8G200 EASIP7 EASIP6 EASIP5 EASIP4 EASIP3 EASIP2 EASIP1

G201

G202

G203

G204

G205

G206

G207

G208

G209

G210

G211

G212

G213

G214

G215

G216

G217

G218

G219

G220

G221

G222

MRDYC ORCML SFRC SRVC CTH1C CTH2C TLMHC TLMLC

RCHC RSLC INTGC SOCNC MCFNC SPSLC *ESPC ARSTC

RCHHGC MFNHGC INCMDC OVRC DEFMDC NRROC ROTAC INDXC

DSCNC SORSLC MPOFC SLVC MORCMC

SHC07 SHC06 SHC05 SHC04 SHC03 SHC02 SHC01 SHC00

SHC11 SHC10 SHC09 SHC08

FTCLR FTCAL FTCMD

G223
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#7 #6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

G224

G225

G226

G227

G228

G229

G230

G231

G232

G233

G234

G235

G236

G237

G238

G239

G240

G241

G242

G243

G244

G245

G246

G247

G248
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#7 #6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

G249

G250

G251

G252

G253

G254

G255

G256

G257

G258

G259

G260

G261

G262

G263

G264

G265

G266

G267

G268

G269

G270

G271

G272

G273

MRDYD ORCMD SFRD SRVD CTH1D CTH2D TLMHD TLMLD

RCHD RSLD INTGD SOCND MCFND SPSLD *ESPD ARSTD

RCHHGD MFNHGD INCMDD OVRD DEFMDD NRROD ROTAD INDXD

DSCND SORSLD MPOFD SLVD MORCMD

SHD07 SHD06 SHD05 SHD04 SHD03 SHD02 SHD01 SHD00

SHD11 SHD10 SHD09 SHD08

R08I4 R07I4 R06I4 R05I4 R04I4 R03I4 R02I4 R01I4

SIND4 SSIN4 SGN4 R12I4 R11I4 R10I4 R09I4
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#7 #6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

G274

G275

G276

G277

G278

G279

G280

G281

G282

G283

G284

G285

G286

G287

G288

G289

G290

G291

G292

G293

G294

G295

G296

G297

G298

ITCD
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#7 #6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

G299

G300

G301

G302

G303

G304

G305

G306

G307

G308

G309

G310

G311

G312

G313

G314

G315

G316

G317

G318

G319
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Адрес Номер бита

#7

F000

#6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

F001

MDRNF002 CUT SRNMV THRD CSS RPDO INCH

MTCHINF003 MEDT MMEM MRMT MMDI MJ MH MINC

OP SA STL SPL RWD

Ma TAP ENB DEN BAL RST AL

F004

MBDT9F005 MBDT8 MBDT7 MBDT6 MBDT5 MBDT4 MBDT3 MBDT2

F006

MREF MAFL MSBK MABSM MMLK MBDT1

F007

F008 MF3 MF2 EF

DM00F009 DM01 DM02 DM30

BF BF TF SF EFD MF

F010

M15F011 M14 M13 M12 M11 M10 M09 M08

M23F012 M22 M21 M20 M19 M18 M17 M16

M07 M06 M05 M04 M03 M02 M01 M00

M31F013 M30 M29 M28 M27 M26 M25 M24

M207F014 M206 M205 M204 M203 M202 M201 M200

F015

M307F016 M306 M305 M304 M303 M302 M301 M300

M315F017 M314 M313 M312 M311 M310 M309 M308

M215 M214 M213 M212 M211 M210 M209 M208

F018

F019

F020

F021

S07F022 S06 S05 S04 S03 S02 S01 S00

S15F023 S14 S13 S12 S11 S10 S09 S08

S23F024 S22 S21 S20 S19 S18 S17 S16

ЧПУ→ PMC
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#7 #6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

F025

T07 T06 T05 T04 T03 T02 T01 T00

T15 T14 T13 T12 T11 T10 T09 T08

S31 S30 S29 S28 S27 S26 S25 S24

T31 T30 T29 T28 T27 T26 T25 T24

B07 B06 B05 B04 B03 B02 B01 B00

T23 T22 T21 T20 T19 T18 T17 T16

B23 B22 B21 B20 B19 B18 B17 B16

B31 B30 B29 B28 B27 B26 B25 B24

B15 B14 B13 B12 B11 B10 B09 B08

SPAL

R08O R07O R06O R05O R04O R03O R02O R01O

GR3O GR2O GR1O

R12O R11O R10O R09O

ENB3 ENB2 SUCLP SCLP

AR7 AR6 AR5 AR4 AR3 AR2 AR1 AR0

AR15 AR14 AR13 AR12 AR11 AR10 AR09 AR08

CHPCYL CHPMD ENB4

SYCAL FSPPH FSPSY FSCSL

MORA2A MORA1A PORA2A SLVSA RCFNA RCHPA CFINA CHPA

EXOFA SORENA MSOVRA INCSTA PC1DTA

ORARA TLMA LDT2A LDT1A SARA SDTA SSTA ALMA

ORARB TLMB LDT2B LDT1B SARB SDTB SSTB ALMB

F026

F027

F028

F029

F030

F031

F032

F033

F034

F035

F036

F037

F038

F039

F040

F041

F042

F043

F044

F045

F046

F047

F048

F049
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MHPCC

#7 #6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

F050

EXOFB SORENB MSOVRB INCSTB PC1DTB

MORA2B MORA1B PORA2B SLVSB RCFNB RCHPB CFINB CHPB

UO007 UO006 UO005 UO004 UO003 UO002 UO001 UO000

UO015 UO014 UO013 UO012 UO011 UO010 UO009 UO008

EKENB BGEACT RPALM RPBSY PRGDPL INHKY

UO115 UO114 UO113 UO112 UO111 UO110 UO109 UO108

UO123 UO122 UO121 UO120 UO119 UO118 UO117 UO116

UO107 UO106 UO105 UO104 UO103 UO102 UO101 UO100

ESCAN ESEND EREND

BCLP BUCLP

UO131 UO130 UO129 UO128 UO127 UO126 UO125 UO124

PRTSF S2MES S1MES

PSYN PSAR PSE2 PSE1

HOBSYN SYNMOD MSPCF RTRCTF RGSPM RGSPP

EXHPCC PECK2 RTPT G08MD

TLCHB TLCHI TLNW TLCH

RMTDO7 RMTDO6 RMTDO5 RMTDO4 RMTDO3 RMTDO2 RMTDO1 RMTDO0

PSW16 PSW15 PSW14 PSW13 PSW12 PSW11 PSW10 PSW09

OUT7 OUT6 OUT5 OUT4 OUT3 OUT2 OUT1 OUT0

PSW08 PSW07 PSW06 PSW05 PSW04 PSW03 PSW02 PSW01

ZRNO MD4O MD2O MD1O

F051

F052

F053

F054

F055

F056

F057

F058

F059

F060

F061

F062

F063

F064

F065

F066

F067

F068

F069

F070

F071

F072

F073

F074
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#7 #6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

F075

ROV2O ROV1O RTAP MP2O MP1O

RTO HS1DO HS1CO HS1BO HS1AO

SPO KEYO DRNO MLKO SBKO BDTO

*JV7O *JV6O *JV5O *JV4O *JV3O *JV2O *JV1O *JV0O

*JV15O *JV14O *JV13O *JV12O *JV11O *JV10O *JV9O *JV8O

*FV7O *FV6O *FV5O *FV4O *FV3O *FV2O *FV1O *FV0O

RVSL

-- J4O + J4O -- J3O + J3O -- J2O + J2O -- J1O + J1O

ABTSP3 ABTSP2 ABTSP1 ABTQSV

ZP8 ZP7 ZP6 ZP5 ZP4 ZP3 ZP2 ZP1

TRSPS TRACT

ZP28 ZP27 ZP26 ZP25 ZP24 ZP23 ZP22 ZP21

ZP38 ZP37 ZP36 ZP35 ZP34 ZP33 ZP32 ZP31

F076

F077

F078

F079

F080

F081

F082

F083

F084

F085

F086

F087

F088

F089

F090

F091

F092

F093

F094

F095

F096

F097

F098

F099
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TRQL8

#7 #6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

f100

MV8 MV7 MV6 MV5 MV4 MV3 MV2 MV1

ZP48 ZP47 ZP46 ZP45 ZP44 ZP43 ZP42 ZP41

INP8 INP7 INP6 INP5 INP4 INP3 INP2 INP1

MMI8 MMI7 MMI6 MMI5 MMI4 MMI3 MMI2 MMI1

MVD8 MVD7 MVD6 MVD5 MVD4 MVD3 MVD2 MVD1

MDTCH8 MDTCH7 MDTCH6 MDTCH5 MDTCH4 MDTCH3 MDTCH2 MDTCH1

EADEN8 EADEN7 EADEN6 EADEN5 EADEN4 EADEN3 EADEN2 EADEN1

FRP8 FRP7 FRP6 FRP5 FRP4 FRP3 FRP2 FRP1

TRQL7 TRQL6 TRQL5 TRQL4 TRQL3 TRQL2 TRQL1

SYN8O SYN7O SYN6O SYN5O SYN4O SYN3O SYN2O SYN1O

HDO7 HDO6 HDO5 HDO4 HDO3 HDO2 HDO1 HDO0

ZRF8 ZRF7 ZRF6 ZRF5 ZRF4 ZRF3 ZRF2 ZRF1

+OT8 +OT7 +OT6 +OT5 +OT4 +OT3 +OT2 +OT1

f101

f102

f103

f104

f105

f106

f107

f108

f109

f110

f111

f112

f113

f114

f115

f116

f117

f118

f119

f120

f121

f122

f123

f124
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#7 #6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

f125

*EAXSL EOV0

EBSYA EOTNA EOTPA EGENA EDENA EIALA ECKZA EINPA

EM28A EM24A EM22A EM21A EM18A EM14A EM12A EM11A

EBSYB EOTNB EOTPB EGENB EDENB EIALB ECKZB EINPB

EABUFA EMFA

EM28B EM24B EM22B EM21B EM18B EM14B EM12B EM11B

EBSYC EOTNC EOTPC EGENC EDENC EIALC ECKZC EINPC

EABUFB EMFB

EABUFC EMFC

EM28C EM24C EM22C EM21C EM18C EM14C EM12C EM11C

EABUFD EMFD

EM28D EM24D EM22D EM21D EM18D EM14D EM12D EM11D

EBSYD EOTND EOTPD EGEND EDEND EIALD ECKZD EINPD

EM48A EM44A EM42A EM41A EM38A EM34A EM32A EM31A

EM48B EM44B EM42B EM41B EM38B EM34B EM32B EM31B

EM48C EM44C EM42C EM41C EM38C EM34C EM32C EM31C

f126

f127

f128

f129

f130

f131

f132

f133

f134

f135

f136

f137

f138

f139

f140

f141

f142

f143

f144

f145

f146

f147

f148

f149

--OT8 --OT7 --OT6 --OT5 --OT4 --OT3 --OT2 --OT1
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#7 #6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

f150

EM48D EM44D EM42D EM41D EM38D EM34D EM32D EM31Df151

f152

f153

f154

f155

f156

f157

f158

f159

f160

f161

f162

f163

f164

f165

f166

f167

f168

f169

f170

f171

f172

f173

f174

ORARC TLMC LDT2C LDT1C SARC SDTC SSTC ALMC

MORA2C MORA1C PORA2C SLVSC RCFNC RCHPC CFINC CHPC

EXOFC SORENC MSOVRC INCSTC PC1DTC

PBATL PBATZ
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#7 #6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

f175

EACNT8 EACNT7 EACNT6 EACNT5 EACNT4 EACNT3 EACNT2 EACNT1

f176

f177

f178

f179

f180

f181

f182

f183

f184

f185

f186

f187

f188

f189

f190

f191

f192

f193

f194

f195

EDGN EPARM EVAR EPRG EWTIO ESTPIO ERDIO IOLNK

SRLNO3 SRLNO2 SRLNO1 SRLNO0

CLRCH8 CLRCH7 CLRCH6 CLRCH5 CLRCH4 CLRCH3 CLRCH2 CLRCH1

f196

f197 MFSYND MFSYNC MFSYNB MFSYNA

f198

f199
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#7 #6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

f200

f201

f202

f203

f204

f205

f206

f207

EGBM8 EGBM7 EGBM6 EGBM5 EGBM4 EGBM3 EGBM2 EGBM1f208

f209

f210

f211

f212

f213

f214

f215

f216

f217

f218

f219

f220

f221

f222

f223

f224
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#7 #6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

f225

f226

f227

f228

f229

f230

f231

f232

f233

f234

f235

f236

f237

f238

f239

f240

f241

f242

f243

f244

f245

f246

f247

f248

f249
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#7 #6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

f250

f251

f252

f253

f254

f255

f256

f257

f258

f259

f260

f261

f262

f263

SPWRN8 SPWRN7 SPWRN6 SPWRN5 SPWRN4 SPWRN3 SPWRN2 SPWRN1

SPWRN9

f264

f265

f266

f267

f268

f269

f270

f271

f272

f273

f274

ORARD TLMD LDT2D LDT1D SARD SDTD SSTD ALMD

MORA2D MORA1D PORA2D SLVSD RCFND RCHPD CFIND CHPD

EXOFD SOREND MSOVRD INCSTD PC1DTD
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#7 #6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

f275

f276

f277

f278

f279

f280

f281

f282

f283

f284

f285

f286

f287

f288

f289

f290

f291

f292

f293

f294

f295

f296

f297

f298

f299
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#7 #6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

f300

f301

f302

f303

f304

f305

f306

f307

f308

f309

f310

f311

f312

f313

f314

f315
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В общем, адреса сигналов присваиваются каждой траектории,
как показано ниже. Тем не менее, сигналы, общие для обеих
траекторий, распределяются по траектории 1. В таблице ниже
приведены адреса сигналов интерфейса между ЧПУ и РМС.
Сигнал, отмеченный #1, предназначен для траектории 1, а
сигнал, отмеченный #2, предназначен для траектории 2.

Адрес сигнала Описание

G000 -- G512 Сигналы для траектории 1 (РМС→ЧПУ)

F000 -- F512 Сигналы для траектории 1 (ЧПУ→PMC)

G1000 -- G1512 Сигналы для траектории 2 (РМС→ЧПУ)

F1000 -- F1512 Сигналы для траектории 2 (ЧПУ→PMC)

Адрес Номер бита

SKIP5 #2
-MIT2 #2

SKIP4 #2
+MIT2 #2

XAE #2

SKIP8 #2SKIP2 #2

SKIP2 #2

SKIP3 #1SKIP5 #1 SKIP7 #1
XAE #1

YAE #1ZAE #1

-MIT1 #1

SKIP4 #1

-MIT2 #1

SKIP8 #1SKIP2 #1SKIP4 #1

ESKIP
SKIP6 #1

#7 #6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

X000

X001

X002

X003

*DEC7#2 *DEC4#2 *DEC3#2 *DEC2#2 *DEC1#2

*ESP

*DEC4#1 *DEC3#1 *DEC2#1 *DEC1#1

X005

X006

X007

X008

X009

X010

X011

X012

ESKIP +MIT2 #1 +MIT1 #1 ZAE #1
SKIP #1

SKIP #1 SKIP5 #1 SKIP3 #1

(T--серия)

(M--серия)
X004

SKIP6 #1 SKIP2 #1 SKIP8 #1 SKIP7 #1
XAE #1

*DEC6#2 *DEC5 #2

*DEC7 #1 *DEC6 #1 *DEC5#1

SKIP3 #2 SKIP7 #2
XAE #2

YAE #2ZAE #2

-MIT1 #2

SKIP4 #2
SKIP8 #2

+MIT1 #2 ZAE #2
SKIP #2

SKIP #2 SKIP5 #2 SKIP3 #2

(T--серия)

(M--серия)
X013

SKIP7 #2SKIP6 #2

SKIP6 #2

*DEC8#1

*DEC8#2

D Список адресов
(2-контурное
управление)

MT→ PMC
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Адрес Номер бита

ALNGH #1

F1D #1

BFIN #1

#7

G000

#6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

G001

ESTB #1G002 EA6 #1 EA5 #1 EA4 #1 EA3 #1 EA2 #1 EA1 #1 EA0 #1

ED7 #1 ED6 #1 ED5 #1 ED4 #1 ED3 #1 ED2 #1 ED1 #1 ED0 #1

ED15 #1 ED14 #1 ED13 #1 ED12 #1 ED11 #1 ED10 #1 ED9#1 ED8#1

AFL #1 BFIN #1 TFIN #1 SFIN #1 EFIN #1 MFIN#1

SKIPP#1 OVC #1 *ABSM#1 SRN#1

MFIN3#1 MFIN2#1 FIN #1

ERS #1 RRW #1 *SP #1 *ESP#1 *BSL#1 *CSL#1 *IT #1

PN16 #1 PN8#1 PN4#1 PN2#1 PN1#1

RLSOT #1 EXLM #1 *FLWP#1 RLSOT3 #1 ST #1 STLK #1 RVS #1

*JV15 #1 *JV14 #1 *JV13 #1 *JV12 #1 *JV11 #1 *JV10 #1 *JV9 #1 *JV8 #1

*FV7 #1 *FV6 #1 *FV5 #1 *FV4 #1 *FV3 #1 *FV2 #1 *FV1 #1 *FV0 #1

*JV7 #1 *JV6 #1 *JV5 #1 *JV4 #1 *JV3 #1 *JV2 #1 *JV1 #1 *JV0 #1

*AFV7#1 *AFV6#1 *AFV5#1 *AFV4#1 *AFV3#1 *AFV2#1 *AFV1#1 *AFV0#1

ROV2 #1 ROV1 #1

RT #1 MP2 #1 MP1 #1 HS3D #1 HS3C #1 HS3B #1 HS3A #1

HS2D #1 HS2C #1 HS2B #1 HS2A #1

RGHTH#1

EPN7#1 EPN6#1 EPN5#1 EPN4#1 EPN3#1 EPN2#1 EPN1#1 EPN0#1

HS1D #1 HS1C #1 HS1B #1 HS1A #1

G003

G004

G005

G006

G007

G008

G009

G010

G011

G012

G013

G014

G015

G016

G017

G018

G019

G020

G021

G022

G023

G024

MSDFON#1

PMC→ ЧПУ Траектория 1
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TL256 #1

SPPHS #1
SPPHS

#7 #6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

G025

*SSTP4#1 SWS4#1 PC4SLC#1 PC3SLC#1

CON #1 *SSTP3#1 *SSTP2#1 *SSTP1#1 SWS3 #1

EPNS#1 EPN13#1 EPN12#1 EPN11#1 EPN10#1 EPN9#1 EPN8#1

*SSTP#1 SOR #1 SAR #1 GR31 #1 GR21 #1

SOV7 #1 SOV6 #1 SOV5 #1 SOV4 #1 SOV3 #1 SOV2 #1 SOV1 #1 SOV0 #1

PC2SLC#1 SPSTP#1 *SCPF#1 *SUCPF#1 GR2 #1 GR1 #1

SIND #1 SSIN #1 SGN #1 R12I #1 R11I #1 R10I #1 R09I #1

R08I #1 R07I #1 R06I #1 R05I #1 R04I #1 R03I #1 R02I #1 R01I #1

SIND2#1 SSIN2#1 SGN2#1 R12I2 #1 R11I2 #1 R10I2 #1 R09I2 #1

R08I3 #1 R07I3 #1 R06I3 #1 R05I3 #1 R04I3 #1 R03I3 #1 R02I3 #1 R01I3 #1

R08I2 #1 R07I2 #1 R06I2 #1 R05I2 #1 R04I2 #1 R03I2 #1 R02I2 #1 R01I2 #1

*BECLP #1 *BEUCP #1 *PLSST#1

WOSET#1 PRC #1 S2TLS#1 OFN6 #1

HS2ID#1 HS2IC#1 HS2IB#1 HS2IA#1 HS1ID#1 HS1IC#1 HS1IB#1 HS1IA#1

GOQSM#1 WOQSM#1 OFN5 #1 OFN4 #1 OFN3 #1 OFN2 #1 OFN1 #1 OFN0 #1

ZRN #1 DNCI #1 MD4 #1 MD2 #1 MD1 #1

MLK #1 BDT1 #1

HS3ID#1 HS3IC#1 HS3IB#1 HS3IA#1

DRN #1 KEY4 #1 KEY3 #1 KEY2 #1 KEY1 #1 SBK #1

TL128 #1 TL64 #1 TL32 #1 TL16 #1 TL08 #1 TL04 #1 TL02 #1 TL01 #1

BDT9 #1 BDT8 #1 BDT7 #1 BDT6 #1 BDT5 #1 BDT4 #1 BDT3 #1 BDT2 #1

TLRST#1 TLRSTI#1 TLSKP#1

*TLV7 #1 *TLV6 #1 *TLV5 #1 *TLV4#1 *TLV3 #1 *TLV2 #1 *TLV1 #1 *TLV0 #1

G026

G027

G028

G029

G030

G031

G032

G033

G034

G035

G036

G037

G038

G039

G040

G041

G042

G043

G044

G045

G046

G047

G048

G049

SWS2 #1 SWS1 #1

SIND3#1 SSIN3#1 SGN3#1 R12I3 #1 R11I3 #1 R10I3 #1 R09I3 #1

SPSYC #1
SPSYC

GR41#1PKESS2#1 PKESS1#1
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#7 #6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

G050

UI007 #1 UI006 #1 UI005 #1 UI004 #1 UI003 #1 UI002 #1 UI001 #1 UI000 #1

UI015 #1 UI014 #1 UI013 #1 UI012 #1 UI011 #1 UI010 #1 UI009 #1 UI008 #1

CDZ #1 SMZ #1 UINT #1 TMRON#1

EXWT #1 EXSTP #1 EXRD #1 MINP#1

*TSB #1

RGTSP2#1 RGTSP1#1 RGTAP#1

TRRTN #1 TRESC #1

RTNT#1 PDT2#1 PDT1#1

INFD #1 SLSPB SLSPA NOWT HEAD

HCSKP4#1 HCSKP3#1 HCSKP2#1 HCSKP1#1

EKSET MSPC#
1

HOBCAN#1 ENBKY IGNVRY#1

SLPCB SLPCA

RCHA #1 RSLA #1 SOCNA#1 MCFNA#1 SPSLA#1 *ESPA#1 ARSTA#1

MRDYA#1 ORCMA#1 SFRA #1 SRVA #1 CTH1A#1 CTH2A#1 TLMHA#1 TLMLA#1

MRDYB#1 ORCMB#1 SFRB #1 SRVB #1 CTH1B#1 CTH2B#1 TLMHB#1 TLMLB#1

G051

G052

G053

G054

G055

G056

G057

G058

G059

G060

G061

G062

G063

G064

G065

G066

G067

G068

G069

G070

G071

G072

G073

G074

*TLV9 #1 *TLV8 #1

*CHLD #1 CHPST #1 *CHP8 #1 *CHP4 #1 *CHP2 #1 *CHP0 #1

*CRTOF#1

NOZAGC#1

ESRSYC#1

RTRCT#1

RCHHGA#1 MFNHGA#1 INCMDA#1 OVRA#1 DEFMDA#1 NRROA#1 ROTAA#1 INDXA#1

MPOFA#

1
SLVA #1 MORCMA#1DSCNA#1 SORSLA#1

INTGA #1
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#7 #6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

G075 RCHB#1 RSLB #1 SOCNB#1 MCFNB#1 SPSLB#1 *ESPB#1 ARSTB#1

SHA11#1 SHA10#1 SHA09#1 SHA08#1

SHB07#1 SHB06#1 SHB05#1 SHB04#1 SHB03#1 SHB02#1 SHB01#1 SHB00#1

SHA07#1 SHA06#1 SHA05#1 SHA04#1 SHA03#1 SHA02#1 SHA01#1 SHA00#1

Предназначен для макрокоманды, введенной по заказу

SHB11#1 SHB10#1 SHB09#1 SHB08#1

HROV#1 *HROV6#1*HROV5#1 *HROV4#1 *HROV3#1 *HROV2#1 *HROV1#1 *HROV0#1

EKC7 EKC6 EKC5 EKC4 EKC3 EKC2 EKC1 EKC0

G076

G077

G078

G079

G080

G081

G082

G083

G084

G085

G086

G087

G088

G089

G090

G091

G092

G093

G094

G095

G096

G097

G098

G099

Предназначен для макрокоманды, введенной по заказу

INTGB #1

MPOFB#1 SLVB#1 MORCMB#1

INCMDB#1 OVRB#1 DEFMDB#1 NRROB#1 ROTAB#1 INDXB#1RCHHGB#1 MFNHGB#1

SRLNI3#1

BGEN#1 BGIALM#1 BGION#1 IOLS#1 IOLACK#1

SRLNI0#1SRLNI1#1SRLNI2#1

DSCNB#1 SORSLB#1

G2SLC#1 G2Y#1 G2Z#1 G2X#1 G2RVY#1 G2RVZ#1 G2RVX#1
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PK7#1

#7 #6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

G100

--J8 #1 --J7 #1 --J6 #1 --J5 #1 --J4 #1 --J3 #1 --J2 #1 --J1 #1

+J8#1 +J7#1 +J6#1 +J5#1 +J4 #1 +J3 #1 +J2 #1 +J1 #1

--EXL8#1 --EXL7#1 --EXL6#1 --EXL5#1 --EXL4#1 --EXL3#1 --EXL2#1 --EXL1#1

MLK8 #1 MLK7 #1 MLK6 #1 MLK5 #1 MLK4 #1 MLK3 #1 MLK2 #1 MLK1 #1

MI8 #1 MI7 #1 MI6 #1 MI5 #1 MI4 #1 MI3 #1 MI2 #1 MI1 #1

*--L8 #1 *--L7 #1 *--L6 #1 *--L5 #1 *--L4 #1 *--L3 #1 *--L2 #1 *--L1 #1

*+L8 #1 *+L7 #1 *+L6 #1 *+L5 #1 *+L3 #1 *+L2 #1 *+L1 #1

*+ED8#1 *+ED7#1 *+ED6#1 *+ED5#1 *+ED4#1 *+ED3#1 *+ED2#1 *+ED1#1

*--ED8#1 *--ED7#1 *--ED6#1 *--ED5#1 *--ED4#1 *--ED3#1 *--ED2#1 *--ED1#1

G101

G102

G103

G104

G105

G106

G107

G108

G109

G110

G111

G112

G113

G114

G115

G116

G117

G118

G119

G120

G121

G122

G123

*+L4 #1

+LM7 #1 +LM6 #1 +LM5 #1 +LM4 #1 +LM3 #1 +LM2 #1 +LM1 #1

--LM7 #1 --LM6 #1 --LM5 #1 --LM4 #1 --LM3 #1 --LM2 #1 --LM1 #1

PKESS1#1
(T--серия)

(M--серия)

PK6 #1 PK5 #1 PK4 #1 PK3 #1 PK2 #1 PK1 #1

PKESS2#1 PKESS1#1

PKESS2#1

+EXL8#1 +EXL7#1 +EXL6#1 +EXL5#1 +EXL4#1 +EXL3#1 +EXL2#1 +EXL1#1
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#7 #6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

G124

SVF7 #1 SVF5 #1 SVF4 #1 SVF3 #1 SVF2 #1 SVF1 #1

IUDD7#1 IUDD5#1 IUDD4#1 IUDD3#1 IUDD2#1 IUDD1#1

*IT7 #1 *IT5 #1 *IT4 #1 *IT3 #1 *IT2 #1 *IT1 #1

MIX7 MIX5 MIX4 MIX3 MIX2 MIX1

+MIT4 #1 +MIT1 #1

EAX7 #1 EAX5 #1 EAX4 #1 EAX3 #1 EAX2 #1 EAX1 #1

SYNC7#1 SYNC5#1 SYNC4#1 SYNC3#1 SYNC2#1 SYNC1#1

SYNCJ7#1

EMSBKA#1 EC6A #1 EC5A #1 EC4A #1 EC3A #1 EC2A #1 EC1A #1 EC0A #1

EIF7A #1 EIF6A #1 EIF5A #1 EIF4A #1 EIF3A #1 EIF2A #1 EIF1A #1 EIF0A #1

EBUFA#1 ESTPA#1 ESOFA#1 ESBKA#1 EMBUFA#1 ELCKZA#1 EFINA#1

EID7A#1 EID6A#1 EID5A#1 EID4A#1 EID3A#1 EID2A#1 EID1A#1 EID0A#1

EID15A#1 EID14A#1 EID13A#1 EID12A#1 EID11A#1 EID10A#1 EID9A#1 EID8A#1

EIF15A#1 EIF14A#1 EIF13A#1 EIF12A#1 EIF11A#1 EIF10A#1 EIF9A #1 EIF8A #1

EID23A#1 EID22A#1 EID21A#1 EID20A#1 EID19A#1 EID18A#1 EID17A#1 EID16A#1

G125

G126

G127

G128

G129

G130

G131

G132

G133

G134

G135

G136

G137

G138

G139

G140

G141

G142

G143

G144

G145

G146

G147

G148

ECLRA#1

SVF6 #1

MIX6

*IT6 #1

+MIT3 #1 +MIT2 #1

--MIT4 #1 --MIT3 #1 --MIT2 #1 --MIT1 #1

EAX6 #1

SYNC6#1

SYNCJ6#1 SYNCJ5#1 SYNCJ4#1 SYNCJ3#1 SYNCJ2#1 SYNCJ1#1

DTCH8#1 DTCH7#1 DTCH6#1 DTCH5#1 DTCH4#1 DTCH3#1 DTCH2#1 DTCH1#1

IUDD8#1 IUDD6#1

SVF8 #1

MIX8

*IT8 #1

EAX8 #1

SYNC8#1
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#7 #6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

G149

*FV7E#1 *FV6E#1 *FV5E#1 *FV4E#1 *FV3E#1 *FV2E#1 *FV1E#1 *FV0E#1

DRNE#1 RTE #1 OVCE#1 ROV2E#1 ROV1E#1

EBUFB#1 ESTPB#1 ESOFB#1 ESBKB#1 EMBUFB#1 ELCKZB#1 EFINB#1

EMSBKB#1 EC6B #1 EC5B #1 EC4B #1 EC3B #1 EC2B #1 EC1B #1 EC0B #1

EIF15B#1 EIF14B#1 EIF13B#1 EIF12B#1 EIF11B#1 EIF10B#1 EIF9B#1 EIF8B#1

EID7B#1 EID6B#1 EID5B#1 EID4B#1 EID3B#1 EID2B#1 EID1B#1 EID0B#1

EIF7B#1 EIF6B#1 EIF5B#1 EIF4B#1 EIF3B#1 EIF2B#1 EIF1B#1 EIF0B#1

EID23B#1 EID22B#1 EID21B#1 EID20B#1 EID19B#1 EID18B#1 EID17B#1 EID16B#1

EID31B#1 EID30B#1 EID29B#1 EID28B#1 EID27B#1 EID26B#1 EID25B#1 EID24B#1

EID15B#1 EID14B#1 EID13B#1 EID12B#1 EID11B#1 EID10B#1 EID9B#1 EID8B#1

EBUFC#1 ECLRC#1 ESOFC#1 ESBKC#1 EMBUFC#1 ELCKZC#1 EFINC#1

EIF7C#1 EIF6C#1 EIF5C#1 EIF4C#1 EIF3C#1 EIF2C#1 EIF1C#1 EIF0C#1

EIF15C#1 EIF14C#1 EIF13C#1 EIF12C#1 EIF11C#1 EIF10C#1 EIF9C#1 EIF8C#1

EMSBKC#1 EC6C #1 EC5C #1 EC4C #1 EC3C #1 EC2C #1 EC1C #1 EC0C #1

EID15C#1 EID14C#1 EID13C#1 EID12C#1 EID11C#1 EID10C#1 EID9C#1 EID8C#1

EID23C#1 EID22C#1 EID21C#1 EID20C#1 EID19C#1 EID18C#1 EID17C#1 EID16C#1

EID7C#1 EID6C#1 EID5C#1 EID4C#1 EID3C#1 EID2C#1 EID1C#1 EID0C#1

EID31C#1 EID30C#1 EID29C#1 EID28C#1 EID27C#1 EID26C#1 EID25C#1 EID24C#1

G150

G151

G152

G153

G154

G155

G156

G157

G158

G159

G160

G161

G162

G163

G164

G165

G166

G167

G168

G169

G170

G171

G172

G173

ECLRB#1

ESTPC#1

EID31A#1 EID30A#1 EID29A#1 EID28A#1 EID27A#1 EID26A#1 EID25A#1 EID24A#1
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#7 #6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

G174

EMSBKD#1 EC6D #1 EC5D #1 EC4D #1 EC3D #1 EC2D #1 EC1D #1 EC0D #1

EIF7D#1 EIF6D#1 EIF5D#1 EIF4D#1 EIF3D#1 EIF2D#1 EIF1D#1 EIF0D#1

EBUFD#1 ECLRD#1 ESTPD#1 ESOFD#1 ESBKD#1 EMBUFD#1 ELCKZD#1 EFIND#1

EID7D#1 EID6D#1 EID5D#1 EID4D#1 EID3D#1 EID2D#1 EID1D#1 EID0D#1

EID15D#1 EID14D#1 EID13D#1 EID12D#1 EID11D#1 EID10D#1 EID9D#1 EID8D#1

EIF15D#1 EIF14D#1 EIF13D#1 EIF12D#1 EIF11D#1 EIF10D#1 EIF9D#1 EIF8D#1

EID31D#1 EID30D#1 EID29D#1 EID28D#1 EID27D#1 EID26D#1 EID25D#1 EID24D#1

EID23D#1 EID22D#1 EID21D#1 EID20D#1 EID19D#1 EID18D#1 EID17D#1 EID16D#1

G175

G176

G177

G178

G179

G180

G181

G182

G183

G184

G185

G186

G187

G188

G189

G190 OVLS7#1 OVLS6#1 OVLS5#1 OVLS4#1 OVLS3#1 OVLS2#1 OVLS1#1

G191

G192 IGVRY7#1 IGVRY6#1 IGVRY5#1 IGVRY4#1 IGVRY3#1 IGVRY2#1 IGVRY1#1

G193

G194

G195

G196

G197

NPOS7#1 NPOS6#1 NPOS5#1 NPOS4#1 NPOS3#1 NPOS2#1 NPOS1#1G198

IGVRY8#1

NPOS8#1

OVLS8#1
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#7 #6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

G199

G200

G201

G202

G203

G204

G205

G206

G207

G208

G209

G210

G211

G212

G213

G214

G215

G216

G217

G218

G219

ORCMC#1 SFRC#1 SRVC#1 CTH1C#1 CTH2C#1 TLMHC#1MRDYC#1 TLMLC#1

RSLC#1 INTGC#1 SOCNC#1 MCFNC#1 SPSLC#1 *ESPC#1RCHC#1 ARSTC#1

MFNHGC#1 INCMDC#1 OVRC#1 DEFMDC#1 NRROC#1 ROTBC#1RCHHGC#1 INDXC#1

DSCNC#1 SORSLC#1 MPOFC#1 SLVC#1 MORCMC#1

G220

G221

G222

G223

EASIP7#1 EASIP6#1 EASIP5#1 EASIP4#1 EASIP3#1 EASIP2#1EASIP8#1 EASIP1#1
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#7 #6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

G224

G225

G226

G227

G228

G229

G230

G231

G232

G233

G234

G235

G236

G237

G238

G239

G240

G241

G242

G243

G244

G245

G246

G247

G248
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#7 #6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

G249

G250

G251

G252

G253

G254

G255

G256

G257

G258

G259

G260

G261

G262

G263

G264

G265

ORCMD#1 SFRD#1 SRVD#1 CTH1D#1 CTH2D#1 TLMHD#1G266

RCHD#1G267 INTGD#1 MCFND#1 *ESPD#1

G268

SORSLD#1 SLVD#1G269

RCHHGD#1 INCMDD#1 DEFMDD#1 ROTBD#1

SHD06#1 SHD05#1 SHD04#1 SHD03#1 SHD02#1 SHD01#1G270

G271 SHD11#1 SHD09#1

SIND4#1

G272

SGN4#1 R12I4#1 R10I4#1G273

R08I4#1 R06I4#1 R04I4#1 R02I4#1

MRDYD#1 TLMLD#1

RSLD#1 SOCND#1 SPSLD#1 ARSTD#1

MFNHGD#1 OVRD#1 NRROD#1 INDXD#1

DSCND#1 MPOFD#1 MORCMD#1

SHD07#1 SHD00#1

SHD10#1 SHD08#1

R07I4#1 R05I4#1 R03I4#1 R01I4#1

SSIN4#1 R11I4#1 R09I4#1
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#7 #6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

G274

G275

G276

G277

G278

G279

G280

G281

G282

G283

G284

G285

G286

G287

G288

G289

G290

G291

ITCD#1G292

G293

G294

G295

G296

G297

G298
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#7 #6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

G299

G300

G301

G302

G303

G304

G305

G306

G307

G308

G309

G310

G311

G312

G313

G314

G315

G316

G317

G318

G319
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Адрес Номер бита

RLSOT#2 STLK#2

EFIN#2BFIN#2BFIN#2

#7

G1000

#6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

G1001

ESTB#2G1002 EA6#2 EA5#2 EA4#2 EA3#2 EA2#2 EA1#2 EA0#2

G1003

G1004 MFIN3#2 MFIN2#2 FIN#2

G1005 AFL#2 TFIN#2 SFIN#2 MFIN#2

G1006 SKIPP#2 OVC#2 *ABSM#2 SRN#2

G1007

ERS#2G1008 RRW#2 *SP#2 *ESP#2 *BSL#2 *CSL#2 *IT#2

G1009 PN16#2 PN8#2 PN4#2 PN2#2 PN1#2

G1010

ED7#2 ED6#2 ED5#2 ED4#2 ED3#2 ED2#2 ED1#2 ED0#2

ED15#2 ED14#2 ED13#2 ED12#2 ED11#2 ED10#2 ED9#2 ED8#2

EXLM#2 *FLWP#2 ST#2 RVS#2

*JV7#2 *JV6#2 *JV5#2 *JV4#2 *JV3#2 *JV2#2 *JV1#2 *JV0#2

*JV15#2 *JV14#2 *JV13#2 *JV12#2 *JV11#2 *JV10#2 *JV9#2 *JV8#2G1011

*FV7#2 *FV6#2 *FV5#2 *FV4#2 *FV3#2 *FV2#2 *FV1#2 *FV0#2G1012

*AFV7#2 *AFV6#2 *AFV5#2 *AFV4#2 *AFV3#2 *AFV2#2 *AFV1#2 *AFV0#2G1013

ROV2#2 ROV1#2G1014

G1015

F1D#2G1016

G1017

HS2D#2G1018 HS2C#2 HS2B#2 HS2A#2 HS1D#2 HS1C#2 HS1B#2 HS1A#2

RT#2 MP2#2 MP1#2 HS3D#2 HS3C#2 HS3B#2 HS3A#2G1019

G1020

G1021

G1022

ALNGH#2G1023

EPN7#2G1024 EPN6#2 EPN5#2 EPN4#2 EPN3#2 EPN2#2 EPN1#2 EPN0#2

RLSOT3#2

MSDFON#2

RGHTH#2

PMC→ ЧПУ Траектория 2
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TL256#2

*BECLP #2

#7

EPNS#2G1025

#6 #5

EPN13#2

#4

EPN12#2

#3

EPN11#2

#2

EPN10#2

#1

EPN9#2

#0

EPN8#2

CON#2

G1026

*SSTP3#2 *SSTP2#2 *SSTP1#2 SWS3#2 SWS2#2 SWS1#2

PC2SLC#2

G1027

SPSTP#2 *SCPF#2 *SUCPF#2 GR2#2 GR1#2G1028

*SSTP#2 SOR#2 SAR#2 GR31#2 GR21#2

SOV7#2

G1029

SOV6#2 SOV5#2 SOV4#2 SOV3#2 SOV2#2 SOV1#2 SOV0#2G1030

R08I#2

G1031

R07I#2 R06I#2 R05I#2 R04I#2 R03I#2 R02I#2 R01I#2G1032

R08I2#2

GI033

R07I2#2 R06I2#2 R05I2#2 R04I2#2 R03I2#2 R02I2#2 R01I2#2

SIND2#2

G1034

SSIN2#2 SGN2#2 R12I2#2 R11I2#2 R10I2#2 R09I2#2G1035

R08I3#2 R07I3#2 R06I3#2 R05I3#2 R04I3#2 R03I3#2 R02I3#2 R01I3#2

SIND3#2

G1036

SSIN3#2 SGN3#2 R12I3#2 R11I3#2 R10I3#2 R09I3#2G1037

SIND#2 SSIN#2 SGN#2 R12I#2 R11I#2 R10I#2 R09I#2

*PLSST#2G1038

WOSET#2

G1039

PRC#2 S2TLS#2 OFN6#2

HS2ID#2

G1040

HS2IC#2 HS2IB#2 HS2IA#2 HS1ID#2 HS1IC#2 HS1IB#2 HS1IA#2G1041

ZRN#2

G1042

DNCI#2 MD4#2 MD2#2 MD1#2G1043

GOQSM#2 WOQSM#2 OFN5#2 OFN4#2 OFN3#2 OFN2#2 OFN1#2 OFN0#2

MLK#2 BDT1#2

BDT9#2

G1044

BDT8#2 BDT7#2 BDT6#2 BDT5#2 BDT4#2 BDT3#2 BDT2#2G1045

DRN#2 KEY4#2 KEY3#2 KEY2#2 KEY1#2 SBK#2

TL128#2

G1046

TL64#2 TL32#2 TL16#2 TL08#2 TL04#2 TL02#2 TL01#2G1047

G1048

G1049

TLRST#2 TLSKP#2

*BEUCP #2 SPPHS#2 SPSYC#2

HS3ID#2 HS3IC#2 HS3IB#2 HS3IA#2

TLRSTI#2

*TLV7 #2 *TLV6 #2 *TLV5 #2 *TLV4#2 *TLV3 #2 *TLV2 #2 *TLV1 #2 *TLV0 #2

PKESS2#2 PKESS1#2

*SSTP4#2 SWS4#2 PC4SLC#2 PC3SLC#2

GR41#2
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#7

G1050

#6 #5 #4 #3 #2 #1

*TLV9 #2

#0

*TLV8 #2

G1051

CDZ#2

G1052

SMZ#2 UINT#2 TMRON#2G1053

UI007#2 UI006#2 UI005#2 UI004#2 UI003#2 UI002#2 UI001#2 UI000#2

UI015#2

G1054

UI014#2 UI013#2 UI012#2 UI011#2 UI010#2 UI009#2 UI008#2G1055

G1056

G1057

G1058

TRRTN#2 TRESC#2

*TSB#2

G1059

G1060

RGTSP2#2 RGTSP1#2 RGTAP#2G1061

G1062

EXWT#2 EXSTP#2 EXRD#2 MINP#2

G1063

G1064

G1065

MSPC#2 HOBCAN#2 IGNVRY#2G1066

G1067

G1068

MRDYA#2

G1069

ORCMA#2 SFRA#2 SRVA#2 CTH1A#2 CTH2A#2 TLMHA#2 TLMLA#2G1070

RCHA#2 RSLA#2 SOCNA#2 MCFNA#2 SPSLA#2 *ESPA#2 ARSTA#2G1071

G1072

MRDYB#2

G1073

ORCMB#2 SFRB#2 SRVB#2 CTH1B#2 CTH2B#2 TLMHB#2 TLMLB#2G1074

*CHLD #2 CHPST #2 *CHP8 #2 *CHP4 #2 *CHP2 #2 *CHP0 #2

*CRTOF#2

NOZAGC#2

ESRSYC#2

RTRCT#2

RCHHGA#2 MFNHGA#2 INCMDA#2 OVRA#2 DEFMDA#2 NRROA#2 ROTAA#2 INDXA#2

MPOFA#2 SLVA #2 MORCMA#2

INTGA #2

INFD#2

PDT2#2 PDT1#2

HCSKP4#2 HCSKP3#2 HCSKP2#2 HCSKP1#2

DSCNA#2 SORSLA#2

RTNT#2
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#7

RCHB#2G1075

#6

RSLB#2

#5 #4

SOCNB#2

#3

MCFNB#2

#2

SPSLB#2

#1

*ESPB#2

#0

ARSTB#2

G1076

DSCNB#2 SORSLB#2

SHA07#2

G1077

SHA06#2 SHA05#2 SHA04#2 SHA03#2 SHA02#2 SHA01#2 SHA00#2G1078

SHA11#2 SHA10#2 SHA09#2 SHA08#2

SHB07#2

G1079

SHB06#2 SHB05#2 SHB04#2 SHB03#2 SHB02#2 SHB01#2 SHB00#2G1080

SHB11#2 SHB10#2 SHB09#2 SHB08#2

Предназначен для макрокоманды, введенной по заказу

G1081

G1082

G1083

G1084

G1085

G1086

G1087

Предназначен для макрокоманды, введенной по заказу

G1088

G1089

G1090

G1091

G1092

G1093

G1094

G1095

HROV#2 *HROV6#2 *HROV5#2 *HROV4#2 *HROV3#2 *HROV2#2 *HROV1#2 *HROV0#2G1096

G1097

G1098

G1099

INTGB #2

MPOFB#2 SLVB#2 MORCMB#2

INCMDB#2 OVRB#2 DEFMDB#2 NRROB#2 ROTAB#2 INDXB#2RCHHGB#2 MFNHGB#2

SRLNI3#2

BGEN#2 BGIALM#2 BGION#2 IOLS#2 IOLACK#2

SRLNI0#2SRLNI1#2SRLNI2#2

G2SLC#2 G2Y#2 G2Z#2 G2X#2 G2RVY#2 G2RVZ#2 G2RVX#2
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#7

G1100

#6

+J7#2

#5

+J6#2

#4

+J5#2

#3

+J4#2

#2

+J3#2

#1

+J2#2

#0

+J1#2

G1101

--J7#2 --J6#2 --J5#2 --J4#2 --J3#2 --J2#2 --J1#2G1102

G1103

+EXL8#2 +EXL7#2 +EXL6#2 +EXL5#2 +EXL4#2 +EXL3#2 +EXL2#2 +EXL1#2

--EXL8#2

G1104

--EXL7#2 --EXL6#2 --EXL5#2 --EXL4#2 --EXL3#2 --EXL2#2 --EXL1#2G1105

MI7#2 MI6#2 MI5#2 MI4#2 MI3#2 MI2#2 MI1#2G1106

G1107

G1108

G1109

+LM7 #2G1110

G1111

G1112

MLK7#2 MLK6#2 MLK5#2 MLK4#2 MLK3#2 MLK2#2 MLK1#2

G1113

G1114

G1115

*--L7#2 *--L6#2 *--L5#2 *--L4#2 *--L3#2 *--L2#2 *--L1#2G1116

G1117

*+ED7#2 *+ED6#2 *+ED5#2 *+ED4#2 *+ED3#2 *+ED2#2 *+ED1#2G1118

*+L7#2 *+L6#2 *+L5#2 *+L4#2 *+L3#2 *+L2#2 *+L1#2

G1119

*--ED7#2 *--ED6#2 *--ED5#2 *--ED4#2 *--ED3#2 *--ED2#2 *--ED1#2G1120

G1121

G1122

G1123

+LM6 #2 +LM5 #2 +LM4 #2 +LM3 #2 +LM2 #2 +LM1 #2

--LM7 #2 --LM6 #2 --LM5 #2 --LM4 #2 --LM3 #2 --LM2 #2 --LM1 #2

PK7#2

PKESS1#2
(T--серия)

(M--серия)

PK6 #2 PK5 #2 PK4 #2 PK3 #2 PK2 #2 PK1 #2

PKESS2#2 PKESS1#2

PKESS2#2

+J8#2

--J8#2

MI8#2

MLK8#2

*--L8#2

*+ED8#2

*+L8#2

*--ED8#2
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#7

IUDD8#2G1125

#6

IUDD7#2

#5

IUDD6#2

#4

IUDD5#2

#3

IUDD4#2

#2

IUDD3#2

#1

IUDD2#2

#0

IUDD1#2

G1126

G1127

G1128

G1129

*IT7#2 *IT6#2 *IT5#2 *IT4#2 *IT3#2 *IT2#2 *IT1#2G1130

G1131

+MIT4 #2G1132

SVF7#2 SVF6#2 SVF5#2 SVF4#2 SVF3#2 SVF2#2 SVF1#2

G1133

G1134

G1135

EAX7#2 EAX6#2 EAX5#2 EAX4#2 EAX3#2 EAX2#2 EAX1#2G1136

G1137

SYNC7#2 SYNC6#2 SYNC5#2 SYNC4#2 SYNC3#2 SYNC2#2 SYNC1#2G1138

G1139

G1140

G1141

EBUFA#2 ECLRA#2 ESTPA#2 ESOFA#2 ESBKA#2 EMBUFA#2 ELCKZA#2 EFINA#2

EMSBKA#2

G1142

EC6A#2 EC5A#2 EC4A#2 EC3A#2 EC2A#2 EC1A#2 EC0A#2G1143

EIF7A#2 EIF6A#2 EIF5A#2 EIF4A#2 EIF3A#2 EIF2A#2 EIF1A#2 EIF0A#2

EIF15A#2

G1144

EIF14A#2 EIF13A#2 EIF12A#2 EIF11A#2 EIF10A#2 EIF9A#2 EIF8A#2G1145

EID7A#2 EID6A#2 EID5A#2 EID4A#2 EID3A#2 EID2A#2 EID1A#2 EID0A#2

EID15A#2

G1146

EID14A#2 EID13A#2 EID12A#2 EID11A#2 EID10A#2 EID9A#2 EID8A#2G1147

G1148 EID23A#2 EID22A#2 EID21A#2 EID20A#2 EID19A#2 EID18A#2 EID17A#2 EID16A#2

+MIT3#2 +MIT2 #2 +MIT1 #2

--MIT4 #2 --MIT3 #2 --MIT2 #2 --MIT1 #2

SYNCJ7#2 SYNCJ6#2 SYNCJ5#2 SYNCJ4#2 SYNCJ3#2 SYNCJ2#2 SYNCJ1#2

DTCH7#2 DTCH6#2 DTCH5#2 DTCH4#2 DTCH3#2 DTCH2#2 DTCH1#2G1124

*IT8#2

SVF8#2

EAX8#2

SYNC8#2

DTCH8#2
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#7

DRNE#2G1150

#6

RTE#2

#5

OVCE#2

#4 #3 #2 #1

ROV2E#2

#0

ROV1E#2

G1151

G1152

G1153

*FV7E#2 *FV6E#2 *FV5E#2 *FV4E#2 *FV3E#2 *FV2E#2 *FV1E#2 *FV0E#2

G1162

G1163

G1164

G1165

EBUFB#2 ECLRB#2 ESTPB#2 ESOFB#2 ESBKB#2 EMBUFB#2 ELCKZB#2 EFINB#2

EMSBKB#2

G1154

EC6B#2 EC5B#2 EC4B#2 EC3B#2 EC2B#2 EC1B#2 EC0B#2G1155

EIF7B#2 EIF6B#2 EIF5B#2 EIF4B#2 EIF3B#2 EIF2B#2 EIF1B#2 EIF0B#2

EIF15B#2

G1156

EIF14B#2 EIF13B#2 EIF12B#2 EIF11B#2 EIF10B#2 EIF9B#2 EIF8B#2G1157

EID7B#2 EID6B#2 EID5B#2 EID4B#2 EID3B#2 EID2B#2 EID1B#2 EID0B#2

EID15B#2

G1158

EID14B#2 EID13B#2 EID12B#2 EID11B#2 EID10B#2 EID9B#2 EID8B#2G1159

EID31B#2

G1160

EID30B#2 EID29B#2 EID28B#2 EID27B#2 EID26B#2 EID25B#2 EID24B#2G1161

EID23B#2 EID22B#2 EID21B#2 EID20B#2 EID19B#2 EID18B#2 EID17B#2 EID16B#2

EBUFC#2 ECLRC#2 ESTPC#2 ESOFC#2 ESBKC#2 EMBUFC#2 ELCKZC#2 EFINC#2

EMSBKC#2

G1166

EC6C#2 EC5C#2 EC4C#2 EC3C#2 EC2C#2 EC1C#2 EC0C#2G1167

EIF7C#2 EIF6C#2 EIF5C#2 EIF4C#2 EIF3C#2 EIF2C#2 EIF1C#2 EIF0C#2

EIF15C#2

G1168

EIF14C#2 EIF13C#2 EIF12C#2 EIF11C#2 EIF10C#2 EIF9C#2 EIF8C#2G1169

EID7C#2 EID6C#2 EID5C#2 EID4C#2 EID3C#2 EID2C#2 EID1C#2 EID0C#2

EID15C#2

G1170

EID14C#2 EID13C#2 EID12C#2 EID11C#2 EID10C#2 EID9C#2 EID8C#2G1171

EID31C#2

G1172

EID30C#2 EID29C#2 EID28C#2 EID27C#2 EID26C#2 EID25C#2 EID24C#2G1173

EID23C#2 EID22C#2 EID21C#2 EID20C#2 EID19C#2 EID18C#2 EID17C#2 EID16C#2

EID31A#2 EID30A#2 EID29A#2 EID28A#2 EID27A#2 EID26A#2 EID25A#2 EID24A#2G1149
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#7

G1175

#6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

G1176

G1177

G1186

G1187

G1188

G1189

G1190

G1191

IGVRY7#2 IGVRY6#2 IGVRY5#2 IGVRY4#2 IGVRY3#2 IGVRY2#2 IGVRY1#2G1192

G1193

G1194

G1195

G1196

G1197

G1198 NPOS7#2 NPOS6#2 NPOS5#2 NPOS4#2 NPOS3#2 NPOS2#2 NPOS1#2

EBUFD#2 ECLRD#2 ESTPD#2 ESOFD#2 ESBKD#2 EMBUFD#2 ELCKZD#2 EFIND#2

EMSBKD#2

G1178

EC6D#2 EC5D#2 EC4D#2 EC3D#2 EC2D#2 EC1D#2 EC0D#2G1179

EIF7D#2 EIF6D#2 EIF5D#2 EIF4D#2 EIF3D#2 EIF2D#2 EIF1D#2 EIF0D#2

EIF15D#2

G1180

EIF14D#2 EIF13D#2 EIF12D#2 EIF11D#2 EIF10D#2 EIF9D#2 EIF8D#2G1181

EID7D#2 EID6D#2 EID5D#2 EID4D#2 EID3D#2 EID2D#2 EID1D#2 EID0D#2

EID15D#2

G1182

EID14D#2 EID13D#2 EID12D#2 EID11D#2 EID10D#2 EID9D#2 EID8D#2G1183

EID31D#2

G1184

EID30D#2 EID29D#2 EID28D#2 EID27D#2 EID26D#2 EID25D#2 EID24D#2G1185

EID23D#2 EID22D#2 EID21D#2 EID20D#2 EID19D#2 EID18D#2 EID17D#2 EID16D#2

OVLS7#2 OVLS6#2 OVLS5#2 OVLS4#2 OVLS3#2 OVLS2#2 OVLS1#2

G1174

IGVRY8#2

NPOS8#2

OVLS8#2
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#7

G1200

#6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

G1201

G1202

G1203

G1208

G1209

G1210

G1211

G1212

G1213

G1214

G1215

G1216

G1217

G1218

G1219

G1199

G1205

G1206

G1207

ORCMC#2 SFRC#2 SRVC#2 CTH1C#2 CTH2C#2 TLMHC#2MRDYC#2 TLMLC#2

RSLC#2 INTGC#2 SOCNC#2 MCFNC#2 SPSLC#2 *ESPC#2RCHC#2 ARSTC#2

MFNHGC#2 INCMDC#2 OVRC#2 DEFMDC#2 NRROC#2 ROTBC#2RCHHGC#2 INDXC#2

DSCNC#2 SORSLC#2 MPOFC#2 SLVC#2 MORCMC#2

G1204

G1220

G1221

G1222

G1223

EASIP8#2 EASIP7#2 EASIP6#2 EASIP5#2 EASIP4#2 EASIP3#2 EASIP2#2 EASIP1#2
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#7 #6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

G1224

G1225

G1226

G1227

G1228

G1229

G1230

G1231

G1232

G1233

G1234

G1235

G1236

G1237

G1238

G1239

G1240

G1241

G1242

G1243

G1244

G1245

G1246

G1247

G1248
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#7 #6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

G1249

G1250

G1251

G1252

G1253

G1254

G1255

G1256

G1257

G1258

G1259

G1260

G1261

G1262

G1263

G1264

G1265

ORCMD#2 SFRD#2 SRVD#2 CTH1D#2 CTH2D#2 TLMHD#2G1266

RCHD#2G1267 INTGD#2 MCFND#2 *ESPD#2

G1268

SORSLD#2 SLVD#2G1269

RCHHGD#2 INCMDD#2 DEFMDD#2 ROTBD#2

SHD06#2 SHD05#2 SHD04#2 SHD03#2 SHD02#2 SHD01#2G1270

G1271 SHD11#2 SHD09#2

SIND4#2

G1272

SGN4#2 R12I4#2 R10I4#2G1273

R08I4#2 R06I4#2 R04I4#2 R02I4#2

MRDYD#2 TLMLD#2

RSLD#2 SOCND#2 SPSLD#2 ARSTD#2

MFNHGD#2 OVRD#2 NRROD#2 INDXD#2

DSCND#2 MPOFD#2 MORCMD#2

SHD07#2 SHD00#2

SHD10#2 SHD08#2

R07I4#2 R05I4#2 R03I4#2 R01I4#2

SSIN4#2 R11I4#2 R09I4#2
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#7 #6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

G1274

G1275

G1276

G1277

G1278

G1279

G1280

G1281

G1282

G1283

G1284

G1285

G1286

G1287

G1288

G1289

G1290

G1291

ITCD#2G1292

G1293

G1294

G1295

G1296

G1297

G1298
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#7 #6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

G1299

G1300

G1301

G1302

G1303

G1304

G1305

G1306

G1307

G1308

G1309

G1310

G1311

G1312

G1313

G1314

G1315

G1316

G1317

G1318

G1319
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Адрес Номер бита

BF#1 EFD#1

MBDT3#1MBDT6#1MBDT9#1

#
7F000

#6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

F001

MDRN#1F002 CUT#1 SRNMV#1 THRD#1 CSS#1 RPDO#1 INCH#1

MTCHIN#1F003 MEDT#1 MMEM#1 MRMT#1 MMDI#1 MJ#1 MH#1 MINC#1

F004 MREF#1 MAFL#1 MSBK#1 MABSM#1 MMLK#1 MBDT1#1

F005 MBDT8#1 MBDT7#1 MBDT5#1 MBDT4#1 MBDT2#1

F006

F007

F008 MF3#1 MF2#1 EF#1

DM00#1F009 DM01#1 DM02#1 DM30#1

OP#1 SA#1 STL#1 SPL#1 RWD#1

MA#1 TAP#1 ENB#1 DEN#1 BAL#1 RST#1 AL#1

BF#1 TF#1 SF#1 MF#1

M215#1F015 M214#1 M213#1 M212#1 M211#1 M210#1 M209#1 M208#1

M307#1 M306#1 M305#1 M304#1 M303#1 M302#1 M301#1 M300#1F016

M315#1F017 M314#1 M313#1 M312#1 M311#1 M310#1 M309#1 M308#1

F018

F019

F020

F021

M15#1 M09#1

M07#1F010 M06#1 M05#1 M04#1 M03#1 M02#1 M01#1 M00#1

F011

M23#1F012 M22#1 M21#1 M20#1 M19#1 M18#1 M17#1 M16#1

M31#1F013 M30#1 M29#1 M28#1 M27#1 M26#1 M25#1 M24#1

M14#1 M13#1 M12#1 M11#1 M10#1 M08#1

M207#1F014 M206#1 M205#1 M204#1 M203#1 M202#1 M201#1 M200#1

S15#1 S09#1

S07#1F022 S06#1 S05#1 S04#1 S03#1 S02#1 S01#1 S00#1

F023

S23#1F024 S22#1 S21#1 S20#1 S19#1 S18#1 S17#1 S16#1

S14#1 S13#1 S12#1 S11#1 S10#1 S08#1

ЧПУ траектория 1→ PMC
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ENB3#1

#7

S31#1F025

#6

S30#1

#5

S29#1

#4

S28#1

#3

S27#1

#2

S26#1

#1

S25#1

#0

S24#1

GR3O#1 GR2O#1 GR1O#1F034

SPAL#1F035

R08O#1 R07O#1 R06O#1 R05O#1 R04O#1 R03O#1 R02O#1 R01O#1F036

R12O#1 R11O#1 R10O#1 R09O#1F037

ENB2#1 SUCLP#1 SCLP#1F038

AR7#1

F039

AR6#1 AR5#1 AR4#1 AR3#1 AR2#1 AR1#1 AR0#1

AR15#1

F040

AR14#1 AR13#1 AR12#1 AR11#1 AR10#1 AR09#1 AR08#1F041

F042

F043

ENB4#1

FSCSL#1F044

ORARA#1 TLMA#1 LDT2A#1 LDT1A#1 SARA#1 SDTA#1 SSTA#1 ALMA#1F045

RCFNA#1 RCHPA#1 CFINA#1 CHPA#1F046

EXOFA#1 MSOVRA#1F047

F048

T15#1 T09#1

T07#1F026 T06#1 T05#1 T04#1 T03#1 T02#1 T01#1 T00#1

F027

T23#1F028 T22#1 T21#1 T20#1 T19#1 T18#1 T17#1 T16#1

T14#1 T13#1 T12#1 T11#1 T10#1 T08#1

T31#1F029 T30#1 T29#1 T28#1 T27#1 T26#1 T25#1 T24#1

B15#1 B09#1

B07#1F030 B06#1 B05#1 B04#1 B03#1 B02#1 B01#1 B00#1

F031

B23#1F032 B22#1 B21#1 B20#1 B19#1 B18#1 B17#1 B16#1

B14#1 B13#1 B12#1 B11#1 B10#1 B08#1

B31#1F033 B30#1 B29#1 B28#1 B27#1 B26#1 B25#1 B24#1

ORARB#1 TLMB#1 LDT2B#1 LDT1B#1 SARB#1 SDTB#1 SSTB#1 ALMB#1F049

SYCAL #1
SYCAL

FSPPH #1
FSPPH

FSPSY #1
FSPSY

CHPCYL#1 CHPMD#1

MORA2A#1 MORA1A#1 PORA2A#1 SLVSA#1

INCSTA#1 PC1DTA#1SORENA#1
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PSYN#1

#7

F050

#6 #5 #4 #3

RCFNB#1

#2

RCHPB#

1

#1

CFINB#1

#0

CHPB#1

UO131#1 UO130#1 UO129#1 UO128#1 UO127#1 UO126#1 UO125#1 UO124#1F059

ESCAN#1 ESEND#1 EREND#1F060

BCLP#1 BUCLP#1

PRTSF#1

F061

S2MES#1F062

WATO#1 PSAR#1 PSE2#1 PSE1#1F063

F064

RGSPM#1 RGSPP#1F065

RTPT#1 G08MD#1

F067

F068

TIALM TICHK COSP TLCHI#1 TLNW#1 TLCH#1

F069

PSW08#1 PSW07#1 PSW06#1 PSW05#1 PSW04#1 PSW03#1 PSW02#1 PSW01#1

PSW16#1

F070

PSW15#1 PSW14#1 PSW13#1 PSW12#1 PSW11#1 PSW10#1 PSW09#1F071

OUT7#1 OUT6#1 OUT5#1 OUT4#1 OUT3#1 OUT2#1 OUT1#1 OUT0#1F072

ZRNO#1 MD4O#1 MD2O#1 MD1O#1F073

F074

EXOFB#1 SORENB#1 MSOVRB#1F051

F052

EKENB BGEACT#1 RPALM#1 RPBSY#1 PRGDPL INHKY

UO007#1

F053

UO006#1 UO005#1 UO004#1 UO003#1 UO002#1 UO001#1 UO000#1F054

UO015#1 UO014#1 UO013#1 UO012#1 UO011#1 UO010#1 UO009#1 UO008#1F055

UO115#1

F056

UO114#1 UO11�#1 UO112#1 UO111#1 UO110#1 UO109#1 UO108#1

UO123#1

F057

UO122#1 UO121#1 UO120#1 UO119#1 UO118#1 UO117#1 UO116#1F058

UO107#1 UO106#1 UO105#1 UO104#1 UO103#1 UO102#1 UO101#1 UO100#1

PECK2#1

MORA2B#

1

PORA2B#1 SLVSB#1MORA1B#

1

INCSTB#1 PC1DTB#1

HOBSYN#1 SYNMOD#1 MSPCF#1 RTRCTF#1

S1MES#1

F066
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#7

SPO#1F075

#6

KEYO#1

#5

DRNO#1

#4

MLKO#1

#3

SBKO#1

#2

BDTO#1

#1 #0

F084

F085

F086

F087

F088

F089

F090

F091

TRSPS#1 TRACT#1F092

F093

ZP7#1 ZP6#1 ZP5#1 ZP4#1 ZP3#1 ZP2#1 ZP1#1F094

F095

ZP27#1 ZP26#1 ZP25#1 ZP24#1 ZP23#1 ZP22#1 ZP21#1F096

F097

ZP37#1 ZP36#1 ZP35#1 ZP34#1 ZP33#1 ZP32#1 ZP31#1F098

F099

ROV2O#1 ROV1O#1 RTAP#1 MP2O#1 MP1O#1F076

RTO#1 HS1DO#1 HS1CO#1 HS1BO#1 HS1AO#1F077

*FV7O#1 *FV6O#1 *FV5O#1 *FV4O#1 *FV3O#1 *FV2O#1 *FV1O#1 *FV0O#1

*JV7O#1

F078

*JV6O#1 *JV5O#1 *JV4O#1 *JV3O#1 *JV2O#1 *JV1O#1 *JV0O#1F079

*FV15O#1 *FV14O#1 *FV13O#1 *FV12O#1 *FV11O#1 *FV10O#1 *FV9O#1 *FV8O#1F080

F081

F082

F083

--J4O#1 +J4O#1 --J3O#1 +J3O#1 --J2O#1 +J2O#1 --J1O#1 +J1O#1

RVSL#1

ABTSP2#1 ABTSP1#1 ABTQSV#1

ZP8#1

ZP28#1

ZP38#1
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TRQL7#1

#7

F100

#6

ZP47#1

#5 #4

ZP45#1

#3

ZP44#1

#2

ZP43#1

#1

ZP42#1

#0

ZP41#1

F109

MDTCH7#1 MDTCH5#1 MDTCH4#1 MDTCH3#1 MDTCH2#1 MDTCH1#1F110

F111

EADEN7#1 EADEN5#1 EADEN4#1 EADEN3#1 EADEN2#1 EADEN1#1F112

F113

F114

F115

FRP7#1 FRP5#1 FRP4#1 FRP3#1 FRP2#1 FRP1#1F116

F117

SYN7O#1F118

TRQL5#1 TRQL4#1 TRQL3#1 TRQL2#1 TRQL1#1

F119

ZRF7#1f120

F121

HDO7#1 HDO6#1 HDO5#1 HDO4#1 HDO3#1 HDO2#1 HDO1#1 HDO0#1F122

F123

+OT7#1 +OT6#1 +OT5#1 +OT4#1 +OT3#1 +OT2#1 +OT4#1F124

F101

MV7#1 MV5#1 MV4#1 MV3#1 MV2#1 MV1#1F102

F103

INP7#1 INP5#1 INP4#1 INP3#1 INP2#1 INP1#1F104

F105

F106

F107

MMI7#1 MMI5#1 MMI4#1 MMI3#1 MMI2#1 MMI1#1F108

MVD7#1 MVD5#1 MVD4#1 MVD3#1 MVD2#1 MVD1#1

ZP46#1

MV6#1

INP6#1

MVD6#1

MMI6#1

MDTCH6#1

EADEN6#1

TRQL6#1

FRP6#1

SYN6O#1 SYN5O#1 SYN4O#1 SYN3O#1 SYN2O#1 SYN1O#1

ZRF6#1 ZRF5#1 ZRF4#1 ZRF3#1 ZRF2#1 ZRF1#1

TRQL8#1

ZP48#1

MDTCH8#1

EADEN8#1

FRP8#1

SYN8O#1

ZRF8#1

MV8#1

INP8#1

MMI8#1

MVD8#1
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#7

F125

#6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

EABUFB#1 EMFB#1F134

F144

F146

F147

F149

F126

F127

*EAXSL#1

F128

EOV0#1F129

EBSYA#1 EOTNA#1 EOTPA#1 EGENA#1 EDENA#1 EIALA#1 ECKZA#1 EINPA#1F130

EM28A#1

F131

EM24A#1 EM22A#1 EM21A#1 EM18A#1 EM14A#1 EM12A#1 EM11A#1

EBSYB#1

F132

EOTNB#1 EOTPB#1 EGENB#1 EDENB#1 EIALB#1 ECKZB#1 EINPB#1F133

EABUFA#1 EMFA#1

EABUFC#1 EMFC#1F137

EM28B#1 EM24B#1 EM22B#1 EM21B#1 EM18B#1 EM14B#1 EM12B#1 EM11B#1

EBSYC#1

F135

EOTNC#1 EOTPC#1 EGENC#1 EDENC#1 EIALC#1 ECKZC#1 EINPC#1F136

EABUFD#1 EMFD#1F140

EM28C#1 EM24C#1 EM22C#1 EM21C#1 EM18C#1 EM14C#1 EM12C#1 EM11C#1

EBSYD#1

F138

EOTND#1 EOTPD#1 EGEND#1 EDEND#1 EIALD#1 ECKZD#1 EINPD#1F139

EM28D#1 EM24D#1 EM22D#1 EM21D#1 EM18D#1 EM14D#1 EM12D#1 EM11D#1F141

EM48A#1 EM44A#1 EM42A#1 EM41A#1 EM38A#1 EM34A#1 EM32A#1 EM31A#1F142

F143

EM48B#1 EM44B#1 EM42B#1 EM41B#1 EM38B#1 EM34B#1 EM32B#1 EM31B#1F145

EM48C#1 EM44C#1 EM42C#1 EM41C#1 EM38C#1 EM34C#1 EM32C#1 EM31C#1F148

--OT7#1 --OT6#1 --OT5#1 --OT4#1 --OT3#1 --OT2#1 --OT4#1
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#7

F150

#6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

F159

f160

F161

F162

F163

F164

F165

F166

F167

F168

F169

F170

F171

F172

F173

F174

F152

F153

F154

F155

F156

F157

F158

EM48D#1 EM44D#1 EM42D#1 EM41D#1 EM38D#1 EM34D#1 EM32D#1 EM31D#1F151

ORARC#1 TLMC#1 LDT2C#1 LDT1C#1 SARC#1 SDTC#1 SSTC#1 ALMC#1

MORA2C#1 MORA1C#1 PORA2C#1 SLVSC#1 RCFNC#1 RCHPC#1 CFINC#1 CHPC#1

EXOFC#1 SORENC#1 MSOVRC#1 INCSTC#1 PC1DTC#1

PBATL#1 PBATZ#1
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#7

F175

#6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

F184

F185

F186

F187

F188

F189

F190

F191

F192

F193

F194

F195

F176

F177

F178

F179

f180

F181

EACNT7#1 EACNT6#1 EACNT5#1 EACNT4#1 EACNT3#1 EACNT2#1 EACNT1#1F182

F183

EDGN#1 EPARM#1 EVAR#1 EPRG#1 EWTIO#1 ESTPIO#1 ERDIO#1 IOLNK#1

SRLNO3#1

CLRCH8#1

SRLNO0#1SRLNO1#1SRLNO2#1

CLRCH7#1 CLRCH6#1 CLRCH5#1 CLRCH4#1 CLRCH3#1 CLRCH2#1 CLRCH1#1

F196

F197

F198

F199

EACNT8#1
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#7

f200

#6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

F209

F210

F211

F212

F213

F214

F215

F216

F217

F218

F219

F220

F201

F202

F203

F204

F205

F206

F207

F208

F221

F222

F223

F224
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#7

F225

#6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

F234

F235

F236

F237

F238

F239

F240

F241

F242

F243

F244

F245

F226

F227

F228

F229

F230

F231

F232

F233

F246

F247

F248

F249
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#7

F250

#6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

F259

F260

F261

F262

F263

F264

F265

F266

F267

f268

F269

F270

F251

F252

F253

F254

F255

F256

F257

F258

F271

F272

F273

F274

ORARD#1 TLMD#1 LDT2D#1 LDT1D#1 SARD#1 SDTD#1 SSTD#1 ALMD#1

MORA2D#1 MORA1D#1 PORA2D#1 SLVSD#1 RCFND#1 RCHPD#1 CFIND#1 CHPD#1

EXOFD#1 SOREND#1 MSOVRD#1 INCSTD#1 PC1DTD#1

SPWRN8#1 SPWRN7#1 SPWRN6#1 SPWRN5#1 SPWRN4#1 SPWRN3#1 SPWRN2#1 SPWRN1#1

SPWRN9#1
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#7

F275

#6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

F284

F285

F286

F287

F288

F289

F290

F291

F292

F293

F294

F295

F276

F277

F278

F279

F280

F281

F282

F283

F296

F297

F298

F299
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#7

f300

#6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

F309

F310

F311

F312

F313

F314

F315

F301

F302

F303

F304

F305

F306

F307

F308
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Адрес Номер бита

BF#2 EFD#2

MBDT3#2MBDT6#2MBDT9#2

#7

F1000

#6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

F1001

MDRN#2F1002 CUT#2 SRNMV#2 THRD#2 CSS#2 RPDO#2 INCH#2

MTCHIN#2F1003 MEDT#2 MMEM#2 MRMT#2 MMDI#2 MJ#2 MH#2 MINC#2

F1004 MREF#2 MAFL#2 MSBK#2 MABSM#1 MMLK#2 MBDT1#2

F1005 MBDT8#2 MBDT7#2 MBDT5#2 MBDT4#2 MBDT2#2

F1006

F1007

F1008 MF3#2 MF2#2 EF#2

DM00#2F1009 DM01#2 DM02#2 DM30#2

OP#2 SA#2 STL#2 SPL#2 RWD#2

MA#2 TAP#2 ENB#2 DEN#2 BAL#2 RST#2 AL#2

BF#2 TF#2 SF#2 MF#2

M215#2F1015 M214#2 M213#2 M212#2 M211#2 M210#2 M209#2 M208#2

M307#2 M306#2 M305#2 M304#2 M303#2 M302#2 M301#2 M300#2F1016

M315#2F1017 M314#2 M313#2 M312#2 M311#2 M310#2 M309#2 M308#2

F1018

F1019

F1020

F1021

M15#2 M09#2

M07#2F010 M06#2 M05#2 M04#2 M03#2 M02#2 M01#2 M00#2

F1011

M23#2F1012 M22#2 M21#2 M20#2 M19#2 M18#2 M17#2 M16#2

M31#2F1013 M30#2 M29#2 M28#2 M27#2 M26#2 M25#2 M24#2

M14#2 M13#2 M12#2 M11#2 M10#2 M08#2

M207#2F1014 M206#2 M205#2 M204#2 M203#2 M202#2 M201#2 M200#2

S15#2 S09#2

S07#2F1022 S06#2 S05#2 S04#2 S03#2 S02#2 S01#2 S00#2

F1023

S23#2F1024 S22#2 S21#2 S20#2 S19#2 S18#2 S17#2 S16#2

S14#2 S13#2 S12#2 S11#2 S10#2 S08#2

ЧПУ траектория 2→ PMC
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GR3O#2

#7

S31#2F1025

#6

S30#2

#5

S29#2

#4

S28#2

#3

S27#2

#2

S26#2

#1

S25#2

#0

S24#2

GR2O#2 GR1O#2F1034

SPAL#2F1035

R08O#2 R07O#2 R06O#2 R05O#2 R04O#2 R03O#2 R02O#2 R01O#2F1036

R12O#2 R11O#2 R10O#2 R09O#2F1037

ENB3#2 ENB2#2 SUCLP#2 SCLP#2F1038

AR7#2

F1039

AR6#2 AR5#2 AR4#2 AR3#2 AR2#2 AR1#2 AR0#2

AR15#2

F1040

AR14#2 AR13#2 AR12#2 AR11#2 AR10#2 AR09#2 AR08#2F1041

F1042

F1043

ENB4#2

FSPPH#2 FSPSY#2 FSCSL#2F1044

ORARA#2 TLMA#2 LDT2A#2 LDT1A#2 SARA#2 SDTA#2 SSTA#2 ALMA#2F1045

RCFNA#2 RCHPA#2 CFINA#2 CHPA#2F1046

EXOFA#2 SORENA#2 MSOVRA#2F1047

F1048

T15#2 T09#2

T07#2F1026 T06#2 T05#2 T04#2 T03#2 T02#2 T01#2 T00#2

F1027

T23#2F1028 T22#2 T21#2 T20#2 T19#2 T18#2 T17#2 T16#2

T14#2 T13#2 T12#2 T11#2 T10#2 T08#2

T31#2F1029 T30#2 T29#2 T28#2 T27#2 T26#2 T25#2 T24#2

B15#2 B09#2

B07#2F1030 B06#2 B05#2 B04#2 B03#2 B02#2 B01#2 B00#2

F1031

B23#2F1032 B22#2 B21#2 B20#2 B19#2 B18#2 B17#2 B16#2

B14#2 B13#2 B12#2 B11#2 B10#2 B08#2

B31#2F1033 B30#2 B29#2 B28#2 B27#2 B26#2 B25#2 B24#2

ORARB#2 TLMB#2 LDT2B#2 LDT1B#2 SARB#2 SDTB#2 SSTB#2 ALMB#2F1049

CHPCYL#2 CHPMD#2

MORA2A#2 MORA1A#2 PORA2A#2 SLVSA#2

INCSTA#2 PC1DTA#2
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PECK2#2

TLCHI#2

#7

F1050

#6 #5 #4 #3

RCFNB#2

#2

RCHPB#2

#1

CFINB#2

#0

CHPB#2

UO131#2 UO130#2 UO129#2 UO128#2 UO127#2 UO126#2 UO125#2 UO124#2F1059

ESCAN#2 ESEND#2 EREND#2F1060

BCLP#2 BUCLP#2

PRTSF#2

F1061

S2MES#2 S1MES#2F1062

PSYN#2 WATO#2 PSAR#2 PSE2#2 PSE1#2F1063

F1064
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TLNW#2 TLCH#2

F1069

PSW08#2 PSW07#2 PSW06#2 PSW05#2 PSW04#2 PSW03#2 PSW02#2 PSW01#2

PSW16#2

F1070

PSW15#2 PSW14#2 PSW13#2 PSW12#2 PSW11#2 PSW10#2 PSW09#2F1071

OUT7#2 OUT6#2 OUT5#2 OUT4#2 OUT3#2 OUT2#2 OUT1#2 OUT0#2F1072

ZRNO#2 MD4O#2 MD2O#2 MD1O#2F1073

F1074

EXOFB#2 SORENB#2 MSOVRB#2F1051

F1052

BGEACT#2 RPALM#2 RPBSY#2

UO007#2

F1053

UO006#2 UO005#2 UO004#2 UO003#2 UO002#2 UO001#2 UO000#2F1054
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F1056
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F1057
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UO107#2 UO106#2 UO105#2 UO104#2 UO103#2 UO102#2 UO101#2 UO100#2

G08MD#2

MORA2B#2 PORA2B#2 SLVSB#2MORA1B#2

INCSTB#2 PC1DTB#2

SYNMOD#2 MSPCF#2 RTRCTF#2HOBSYN#2
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F1084
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F1088

F1089

F1090

F1091

TRSPS#2 TRACT#2F1092

F1093

ZP7#2 ZP6#2 ZP5#2 ZP4#2 ZP3#2 ZP2#2 ZP1#2F1094

F1095

ZP27#2 ZP26#2 ZP25#2 ZP24#2 ZP23#2 ZP22#2 ZP21#2F1096

F1097

ZP37#2 ZP36#2 ZP35#2 ZP34#2 ZP33#2 ZP32#2 ZP31#2F1098

F1099

ROV2O#2 ROV1O#2 RTAP#2 MP2O#2 MP1O#2F1076

RTO#2 HS1DO#2 HS1CO#2 HS1BO#2 HS1AO#2F1077

*FV7O#2 *FV6O#2 *FV5O#2 *FV4O#2 *FV3O#2 *FV2O#2 *FV1O#2 *FV0O#2

*JV7O#2

F1078

*JV6O#2 *JV5O#2 *JV4O#2 *JV3O#2 *JV2O#2 *JV1O#2 *JV0O#2F1079

*FV15O#2 *FV14O#2 *FV13O#2 *FV12O#2 *FV11O#2 *FV10O#2 *FV09O#2 *FV08O#2F1080

F1081

F1082

F1083

--J4O#2 +J4O#2 --J3O#2 +J3O#2 --J2O#2 +J2O#2 --J1O#2 +J1O#2
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ZP8#2

ZP28#2
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#7

F1100

#6

ZP47#2

#5 #4

ZP45#2

#3

ZP44#2

#2

ZP43#2

#1

ZP42#2

#0

ZP41#2

F1109

MDTCH7#2 MDTCH5#2 MDTCH4#2 MDTCH3#2 MDTCH2#2 MDTCH1#2F1110

F1111

EADEN7#2 EADEN5#2 EADEN4#2 EADEN3#2 EADEN2#2 EADEN1#2F1112

F1113

F1114

F1115

FRP7#2 FRP5#2 FRP4#2 FRP3#2 FRP2#2 FRP1#2F1116

F1117

SYN7O#2 SYN5O#2 SYN4O#2 SYN3O#2 SYN2O#2 SYN1O#2F1118

TRQL7#2 TRQL5#2 TRQL4#2 TRQL3#2 TRQL2#2 TRQL1#2

F1119

F1120 ZRF7#2 ZRF5#2 ZRF4#2 ZRF3#2 ZRF2#2 ZRF1#2

F1121

HDO7#2 HDO6#2 HDO5#2 HDO4#2 HDO3#2 HDO2#2 HDO1#2 HDO0#2F1122

F1123

+OT7#2 +OT5#2 +OT4#2 +OT3#2 +OT2#2 +OT1#2F1124

F1101

MV7#2 MV5#2 MV4#2 MV3#2 MV2#2 MV1#2F1102

F1103

INP7#2 INP5#2 INP4#2 INP3#2 INP2#2 INP1#2F1104

F1105

F1106

F1107

MMI7#2 MMI5#2 MMI4#2 MMI3#2 MMI2#2 MMI1#2F1108

MVD7#2 MVD5#2 MVD4#2 MVD3#2 MVD2#2 MVD1#2

ZP46#2

MV6#2

INP6#2

MVD6#2

MMI6#2

MDTCH6#2

EADEN6#2

TRQL6#2

FRP6#2

SYN6O#2

ZRF6#2

ZP48#2

MDTCH8#2

EADEN8#2

FRP8#2

SYN8O#2

TRQL8#2

ZRF8#2

MV8#2

INP8#2

MMI8#2

MVD8#2

+OT6#2
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#7

F1125

#6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

EABUFB#2 EMFB#2F1134

F1144

F1146

F1147

F1149

F1126

F1127

*EAXSL#2

F1128

EOV0#2F1129

EBSYA#2 EOTNA#2 EOTP#2 EGENA#2 EDENA#2 EIALA#2 ECKZA#2 EINPA#2F1130

EM28A#2

F1131

EM24A#2 EM22A#2 EM21A#2 EM18A#2 EM14A#2 EM12A#2 EM11A#2

EBSYB#2

F1132

EOTNB#2 EOTB#2 EGENB#2 EDENB#2 EIALB#2 ECKZB#2 EINPB#2F1133

EABUFA#2 EMFA#2

EABUFC#2 EMFC#2F1137

EM28B#2 EM24B#2 EM22B#2 EM21B#2 EM18B#2 EM14B#2 EM12B#2 EM11B#2

EBSYC#2

F1135

EOTNC#2 EOTC#2 EGENC#2 EDENC#2 EIALC#2 ECKZC#2 EINPC#2F1136

EABUFD#2 EMFD#2F1140

EM28C#2 EM24C#2 EM22C#2 EM21C#2 EM18C#2 EM14C#2 EM12C#2 EM11C#2

EBSYD#2

F1138

EOTND#2 EOTD#2 EGEND#2 EDEND#2 EIALD#2 ECKZD#2 EINPD#2F1139

EM28D#2 EM24D#2 EM22D#2 EM21D#2 EM18D#2 EM14D#2 EM12D#2 EM11D#2F1141

EM48A#2 EM44A#2 EM42A#2 EM41A#2 EM38A#2 EM34A#2 EM32A#2 EM31A#2F1142

F1143

EM48B#2 EM44B#2 EM42B#2 EM41B#2 EM38B#2 EM34B#2 EM32B#2 EM31B#2F1145

EM48C#2 EM44C#2 EM42C#2 EM41C#2 EM38C#2 EM34C#2 EM32C#2 EM31C#2F1148

--OT7#2 --OT5#2 --OT4#2 --OT3#2 --OT2#2 --OT1#2--OT6#2
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F1150

#6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

F1159

F1160

F1161

F1162

F1163

F1164

F1165

F1166

F1167

F1168

F1169

F1170

F1171

F1172

F1173

F1174

F1152

F1153

F1154

F1155

F1156

F1157

F1158

EM48D#2 EM44D#2 EM42D#2 EM41D#2 EM38D#2 EM34D#2 EM32D#2 EM31D#2F1151

ORARC#2 TLMC#2 LDT2C#2 LDT1C#2 SARC#2 SDTC#2 SSTC#2 ALMC#2

MORA2C#2 MORA1C#2 PORA2C#2 SLVSC#2 RCFNC#2 RCHPC#2 CFINC#2 CHPC#2

EXOFC#2 SORENC#2 MSOVRC#2 INCSTC#2 PC1DTC#2

PBATL#2 PBATZ#2
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F1184
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F1190

F1191

F1192

F1193

F1194

F1176

F1177

F1178

F1179

F1180

F1181

EACNT7#2 EACNT6#2 EACNT5#2 EACNT4#2 EACNT3#2 EACNT2#2 EACNT1#2F1182

F1183

EDGN#2 EPARM#2 EVAR#2 EPRG#2 EWTIO#2 ESTPIO#2 ERDIO#2 IOLNK#2

SRLNO3#2

CLRCH8#2

SRLNO0#2SRLNO1#2SRLNO2#2

CLRCH7#2 CLRCH6#2 CLRCH5#2 CLRCH4#2 CLRCH3#2 CLRCH2#2 CLRCH1#2

F1195

F1196

F1197

F1198

F1199

EACNT8#2
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F1257
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F1270
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F1273
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ORARD#2 TLMD#2 LDT2D#2 LDT1D#2 SARD#2 SDTD#2 SSTD#2 ALMD#2

MORA2D#2 MORA1D#2 PORA2D#2 SLVSD#2 RCFND#2 RCHPD#2 CFIND#2 CHPD#2

EXOFD#2 SOREND#2 MSOVRD#2 INCSTD#2 PC1DTD#2

SPWRN8#2 SPWRN7#2 SPWRN6#2 SPWRN5#2 SPWRN4#2 SPWRN3#2 SPWRN2#2 SPWRN1#2

SPWRN9#2
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8 ФУНКЦИЯ ВСТРОЕННОЙ ETHERNET

Вданной главеописываются характеристикиф-циивстроенной
Ethernetдля серии 16i/18i/21i/160i/180i/210i/160is/180is/210is-B.
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Функцию встроенной Ethernet можно использовать, выбрав
один из двух типов устройств: порт встроенной Ethernet и карту
Ethernet PCMCIA.

КартаEthernetPCMCIAдолжнавставляться вслоткартыпамяти
слева от передней стороны ЖК-дисплея для осуществления
временной связи.

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Используйте карту Ethernet PCMCIA только для вре--

менной связи. Не используйте карту Ethernet PCMCIA
для регулярной связи.

2 Карта Ethernet PCMCIA должна вставляться в слот
карты памяти слева от ЖК--дисплея. Это означает, что
одна из частей этой карты выступает. При исполь--
зовании карты Ethernet PCMCIA следует быть внима--
тельнее, чтобы не повредить карту при ударе о какой--
либо предмет.
После использования карты Ethernet PCMCIA следует
сразу же извлечь карту, чтобы предотвратить ее
повреждение.

3 С FS21i--B, порт встроенной Ethernet не может
использоваться.

4 Данныйразделпредполагаетустановку картыEthernet
PCMCIA в ЧПУ серии 16i/18i/21i--B. При установке в
ЧПУ серии 160i/180i/210i/160is/180is/210is карта
Ethernet PCMCIA не является картой встроенной
Ethernet.

8.1
ВСТРОЕННАЯ
ETHERNET И
ETHERNET PCMCIA
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Приналичиифункции встроеннойEthernetможно оперировать
следующими функциями:

S Функция FACTOLINK

S Функция FOCAS1/Ethernet

S Функция группового ЧПУ1/Ethernet

S Функция передачи файлов FTP

С функцией FACTOLINK данные можно отображать на экране
ЧПУ, а данные ЧПУ можно передавaть с помощью операций в
ЧПУ. См. подробную информацию в “FANUC FACTOLINK
Script Function OPERATOR’S MANUAL (B-75054EN)”.

ПРИМЕЧАНИЕ
Функция FACTOLINK используется с ПО системы
управления для функции встроенной Ethernet серии
656A выпуска 02 или более позднего.

Данные, созданные с помощью ПК, могут отображаться на
экране ЧПУ с помощью операций, выполняемых в ЧПУ.

Следующие данные ЧПУ могут передаваться с помощью
операций, выполняемых в ЧПУ:

D Программа ЧПУ

D Данные файла ЧПУ

H Параметр

H Программа цепной схемы

H Исполнитель языка С в исполняемой форме

H Исполнитель макроса в исполняемой форме

H Системный файл ЧПУ

D Данные PMC

H Адреса T, K, C, D

Информация о состоянии станка может автоматически
посылаться в ПК.

Функция FOCAS1/Ethernet позволяет ПК дистанционно
управлять и контролировать ЧПУ. При помощи функции
FOCAS1/Ethernet можно передавать больший объем данных
ЧПУ, чем с помощью функции группового ЧПУ1/Ethernet.
Смотрите подробную информацию в ”Описании библиотеки
окон данных FOCAS1/Ethernet ЧПУ/PMC разомкнутого ЧПУ
FANUC”.

Следующие данные ЧПУ могут передаваться с помощью
операций, выполняемых на ПК:

D Данные, относящиеся к осям/шпинделям управления

8.2
СПИСОКФУНКЦИЙ

8.2.1
Функция FACTOLINK

Отображение экрана

Передача данных ЧПУ

Регистрация данных

8.2.2
Функция
FOCAS1/Ethernet

Передача данных ЧПУ
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H Абсолютное положение

H Относительное положение

H Положение станка

H Величина оставшегося расстояния перемещения

H Фактическая скорость

D Программа ЧПУ

D Информациякаталога храненияпрограммобработкидеталей

D Файл данных ЧПУ

H Параметр

H Значение коррекции на инструмент

H Макропеременная пользователя

H Смещение начала координат заготовки

H Данные установок

H Макропеременная Р-кода

H Коррекция на погрешность шага

D Данные управления ресурсом стойкости инструмента

D Данные журнала

H Данные журнала операций

H Данные журнала сигналов тревоги

D Данные, относящиеся к сервосистеме/шпинделю

D Данные, относящиеся к диагностике колебаний

D Модальные данные

D Данные диагностики

D Данные аналогово-цифрового преобразования

D Информация о сигналах тревоги

D Идентификационная информация системы ЧПУ

D Данные PMC

H АдресаG, F, Y, X, A, R, T, K, C, D

H Дополнительные данные в энергонезависимой памяти

Следующие операции могут выполняться на ПК:

D Выбор программы ЧПУ

D Удаление программы ЧПУ

D Внешняя установка в исходное положение

ПРИМЕЧАНИЕ
С функцией FOCAS1/Ethernet функции встроенной
Ethernetневозможновыполнитьоперациюгруппового
ЧПУ.

Дистанционное
управление
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Функция группового ЧПУ1/Ethernet позволяет ПК дистан-
ционно управлятьи контролироватьЧПУ.Функция группового
ЧПУ1/Ethernet предусматривает более простой формат вызова
функции для библиотеки программных средств по сравнению с
функцией FOCAS1/Ethernet.
Смотрите подробную информацию в “FANUC Personal
Computer FA System Windows NT Version OPERATOR’S
MANUAL (B-75044EN)”.

Следующие данные ЧПУ могут передаваться с помощью
операций, выполняемых на ПК:

D Программа ЧПУ

D Информациякаталога храненияпрограммобработкидеталей

D Данные файла ЧПУ

H Параметр

H Значение коррекции на инструмент

H Макропеременная пользователя

D Информация о сигналах тревоги

D Идентификационная информация системы ЧПУ

D Данные PMC

H АдресаG, F, Y, X, A, R, T, K, C, D

Следующие операции могут выполняться на ПК:

D Выбор программы ЧПУ

D Удаление программы ЧПУ

D Внешняя установка в исходное положение

ПРИМЕЧАНИЕ
С функцией DNC1/Ethernet функции встроенной
Ethernetневозможновыполнитьоперациюгруппового
ЧПУ.

8.2.3
Функция группового
ЧПУ1/Ethernet

Передача данных ЧПУ

Дистанционное
управление
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Различия между функцией FOCAS1/Ethernet и функцией группового
ЧПУ1/Ethernet

Функция группового ЧПУ1/Ethernet предусматривает более
простой формат вызова функции для библиотеки программных
средств для часто используемых функций по сравнению с
функцией FOCAS1/Ethernet.

Пользовательское

Персональный
компьютер

Использование: HMI Приложение Использование:

FOCAS1/Ethernet

Функция, покрывающая
большую область

Пакет:
Основная операция (BOP)
Монитор состояния обработки

Используется функция с

(около 30 функций)

DNC1/Ethernet

Пакет:

приложение

управление ГПЯ

высокой частотой

Функция, аналогичная
макропрограмме

Администрирование
программ ЧПУ

(около 230 функций)
Функция, аналогичная
системному вызову
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ФункцияпередачифайловFTРпередаетфайлыспомощьюFTP.
С помощью данной функции можно считывать и выводить на
перфоленту программы ЧПУ и различные типы данных ЧПУ.

ПРИМЕЧАНИЕ
Функция передачи файлов FTP используется с
программнымобеспечениемсистемыуправлениядля
функции встроенной Ethernet серии 656A выпуска 02
или более позднего.

Следующие данные ЧПУ могут передаваться с помощью
операций, выполняемых в ЧПУ:

D Программа ЧПУ

D Данные файла ЧПУ

H Параметр

H Значение коррекции на инструмент

H Величина смещения начала координат заготовки

H Коррекция на погрешность шага

H ГруппаM-кодов
(Только для серии 16i/18i/160i/180i/160is/180is-B)

D Данные журнала

H Данные журнала операций

В таблице ниже указываются различия между функцией
встроенной Ethernet и функцией Ethernet на дополнительной
плате.

Встроенная

Ethernet

Дополнительная
плата

Функция FOCAS1/Ethernet Доступно Доступно

Функция отображения экрана
ЧПУ

Не доступно Доступно

Операция с групповым ЧПУ Не доступно Доступно

Функция сервера данных Не доступно
(Примечание 1)

Доступно

Функция FACTOLINK Доступно Доступно

8.2.4
Функция передачи
файлов FTР

Передача данных ЧПУ
[Персональный
компьютер←→
Хранение программ
обработки деталей]

8.2.5
Функциональные
различия между
функцией встроен-
ной Ethernet и
функцией Ethernet
на дополнительной
плате
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ПРИМЕЧАНИЕ
1 Функция встроенной Ethernet включает в себя

функцию передачи файлов FTP.
Эта функция почти равнозначна функции передачи
данных ЧПУ в режиме FTP функции сервера данных
дополнительной платы.

2 По сравнению с дополнительной платой функция
встроенной Ethernet позволяет одновременно под--
соединяться меньшему числу клиентов FOCAS1/
Ethernet.

3 Связь с помощью функции встроенной Ethernet
обрабатывается центральным процессором ЧПУ. Это
означает, что рабочее состояние ЧПУ может влиять на
характеристики связи, основанной на функции
встроенной Ethernet, а связь, основанная на функции
встроенной Ethernet может влиять на обработку
данных ЧПУ.
Функция встроенной Ethernet имеет меньший прио--
ритет, чем обработка данных по каждой оси, такая как
обработка данных для автоматической операции и
ручная операция. Таким образом, когда выполняется
автоматическая операция или задействовано много
управляемых осей, связь может осуществляться
медленнее.
И наоборот, функция встроенной Ethernet имеет
больший приоритет, чем обработка данных отображе--
ния экрана ЧПУ, обработка данных исполнителя языка
C (за исключением высокоуровневых задач) и
обработка данных исполнителя макропрограмм (за
исключением макропрограмм исполнения). Таким
образом, связь, основанная на функции встроенной
Ethernet, может снизить качество выполнения такой
обработки.

4 Обратите внимание, что, например, когда функция
встроенной Ethernet соединена с сетью intranet, кото--
рая обрабатывает большой объем данных широкове--
щания, обработка данных широковещания может
занять больше времени, что приведет к снижению
качества выполнения обработки, такой как обработка
данных отображения экрана ЧПУ.

Кол--во ПК, которые могут
быть подсоединены

одновременно

Кол--во клиентов, которые
могут быть подсоединены

одновременно

Встроенная
Ethernet

Плата
Ethernet

аксимум
10 клиентов

Макс.10
устройств

1 устройство
(рекоменду--

ется)

Максимум
5 клиентов

Плата
”быстрой”
Ethernet

Максимум
20 клиентов

Макс.20
устройств
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В данном разделе описывается установка параметров для
функции встроенной Ethernet для серии 16i/18i/21i/160i/180i/
210i/160is/180is/210is-B.

Вданномподразделеописываются установки,необходимыедля
работы с функцией FACTOLINK, когда используется функция
встроенной Ethernet для серии 16i/18i/21i/160i/180i/210i/160is/
180is/210is-B.

ОСТОРОЖНО
При использовании функции встроенной Ethernet в
первый раз, следует выполнить различные установки,
включая точную установку IP--адреса, и выполнить
должную проверку соединения, консультируясь с се--
тевым менеджером.
Обратите внимание, что, например, при установке
неправильного IP--адреса, вся сеть может пострадать
из--за ошибки соединения.

ПРИМЕЧАНИЕ
1 При использовании функции FACTOLINK требуется

дополнительная функция, соответствующая исполь--
зуемому ЧПУ.
Серия 16i--TB A02B--0281--S708
Серия 16i--MB A02B--0282--S708
Серия 18i--TB A02B--0283--S708
Серия 18i--MB A02B--0284--S708
Серия 21i--TB A02B--0285--S708
Серия 21i--MB A02B--0286--S708

2 С помощью функции FACTOLINK к одному ЧПУ может
быть подсоединен только один сервер FACTOLINK.

8.3
УСТАНОВКА ФУНКЦИИ
ВСТРОЕННОЙ
ETHERNET

8.3.1
Установка
параметров функции
FACTOLINK

8.3.1.1
Примечания по
использованию
функции FACTOLINK в
первый раз
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На экране установки параметровEthernet установите параметры
для работы с функцией FACTOLINK.

Отображение

1 Переведите ЧПУ в режим ручного ввода данных (MDI).

2 Нажмите функциональную клавишу .

3 Нажмите клавишу перехода к следующему меню в правом
углу экрана с дисплейными клавишами.

4 Нажмите дисплейную клавишу [ETHPRM]. Появляется
экран установки параметров Ethernet. Отображаются функ-
ции Ethernet, доступные на данный момент.

В верхнем ряду отображается используемое устройство с
функцией встроенной Ethernet.
Отображается встроенный порт или карта PCMCIA.
Внижнем ряду отображается используемые дополнительные
платы Ethernet. Если дополнительная плата не установлена,
информация не отображается.

5 Нажав дисплейную клавишу [EMBEDD], можно установить
параметры для порта встроенной Ethernet.
Нажав дисплейную клавишу [PCMCIA], можно установить
параметры для карты Ethernet PCMCIA.

ПРИМЕЧАНИЕ
Параметры для порта встроенной Ethernet и пара--
метры для карты Ethernet PCMCIA являются незави--
симыми друг от друга.

6 Введите и обновите данные с помощью клавиш панели руч-
ного ввода данных и дисплейных клавиш.

8.3.1.2
Экран установки
параметров
FACTOLINK

Порядок действий
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7 Переключите отображение экрана с помощью клавиш

перелистывания страниц .

Если данные уже зарегистрированы, они отображаются.
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Отображаемые элементы и установочные элементы

Элемент данных, относящийся кфункции встроеннойEthernet,
отображается

Элемент Описание

MAC ADDRESS
(MAC--АДРЕС)

MAC--адрес встроенной Ethernet

Установитеэлементы данных, относящиеся к TCP/IP функции
встроенной Ethernet

Элемент Описание

IP ADDRESS
(IP--АДРЕС)

Установите IP--адрес встроенной Ethernet
(Пример формата установки: ”192.168.1.1”)

SUBNET MASK
(МАСКА ПОДСЕТИ)

Уcтановите адрес маски для IP--адресов сети.
(Пример формата установки: ”255.255.255.0”)

ROUTER IP
ADDRESS
(IP--АДРЕСМАРШ--
РУТИЗАТОРА)

Установите IP--адрес маршрутизатора.
Устанавливайте этот элемент данных, когда сеть
содержит маршрутизатор.
(Пример формата установки: ”192.168.1.254”)

Установите элементы данных, относящиеся к хосту, с которым
взаимодействует сервер FACTOLINK.

Элемент Описание

IP ADDRESS
(IP--АДРЕС)

Задайте IP--адрес ПК, к которому требуется получить
доступ с помощью функции FACTOLINK.
(Пример формата установки: ”192.168.1.100”)

PORT NUMBER
(НОМЕР ПОРТА)

Задайте номер порта, который должен использоваться с
функцией FACTOLINK. Диапазон действительного ввода
5001 -- 65535.
Указанный номер порта должен соответствовать ”ocsnc”
файла ”services” персонального компьютера.Смотрите
подробную информацию в ” FANUC FACTOLINK Script
Function OPERATOR’S MANUAL (B--75054EN)”.

Отображаемые
элементы, относя-
щиеся к функции
встроенной Ethernet

Установочные данные
TCP/IP встроенной
Ethernet

Установочные
элементы FACTOLINK
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Параметры ЧПУ, относящиеся к функции FACTOLINK,
описаны ниже.

0802 Канал связи

[Тип данных] Байт

[Диапазон действ. данных] 21 : Выберите встроенную Ethernet.

#7 #6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

0810 MONO TIME BGS

[Тип данных] Бит

BGS Когда экран FACTOLINK не отображается:

0 : Регистрация данных выполняется в фоновом режиме.
1 : Регистрация данных не выполняется.

TIME Выберите формат отображения времени:

0 : Используется формат ”97/11/12 00:00”.
1 : Используется формат ”Wed Nov 12 00:00:00”.

MONO Когда экран FACTOLINK отображается:

0 : Используется двухтоновое монохромное отображение.
1 : Используется цветное отображение.

0811 Тип регистрации данных

[Тип данных] Байт

[Диапазон действ. данных] 0, 1, 10, 20, 21

0 : ОбластьD-адреса
1 : Область R-адреса

10 : Только фиксированные данные

20 : ОбластьD-адресса + фиксированные данные

21 : Область R-адресса + фиксированные данные

0812 Адрес РMC для данных регистрации

[Тип данных] Слово

[Диапазон действ. данных] от 0 до 65535

Установите начальный адрес PMC для сохранения данных
регистрации.

0813 Длина данных регистрации

[Тип данных] Слово

[Единица данных] Количество байтов

[Диапазон действ. данных] от 0 до 65535

Установитедлину данных регистрации.

8.3.1.3
Параметры
Параметры
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0814 Адрес РMC триггера для регистрации

[Тип данных] Слово

[Диапазон действ. данных] от 0 до 65535
Установите адрес PMC, который служит в качестве триггера для
указания данных регистрации.

0815 Интервал передачи данных регистрации

[Тип данных] Двойное слово

[Единица данных] Секунды

[Диапазон действ. данных] от 0 до 4294967295
Установите временной интервал, используемый для передачи
данных регистрации (только фиксированные данные). При
установке на 0 данные регистрации передаются только во время
соединения.

0820 Название станка, записываемое в хост (1--й байт)

0821 Название станка, записываемое в хост (2--й байт)

0822 Название станка, записываемое в хост (3--й байт)

0823 Название станка, записываемое в хост (4--й байт)

0824 Название станка, записываемое в хост (5--й байт)

0825 Название станка, записываемое в хост (6--й байт)

0826 Название станка, записываемое в хост (7--й байт)

0827 Название станка, записываемое в хост (8--й байт)

0828 Название станка, записываемое в хост (9--й байт)

[Тип данных] Байт

[Диапазон действ. данных] от 32 до 126
Укажите название станка, которое является единственным для
каждогоЧПУинеобходимодля хоста,чтобыидентифицировать
каждую систему ЧПУ. Используйте коды ASCII в десятичных
числах для буквенно-цифровых символов и пустых мест, чтобы
указать название станка.

#7 #6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

NPA3111

[Тип данных] Бит

NPA Когда выдается сигнал тревоги во время отображения экрана
FACTOLINK:
0 : Отображение экрана не переключается на экран сигналов

тревоги.
1 : Отображение экрана переключается на экран сигналов

тревоги.
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Ниже приводится пример минимума установок, необходимых
для работы с функцией FACTOLINK в небольшой сети.
В данном примере один ПК подсоединен к двум ЧПУ через
FACTOLINK.

D На ПК 1 действует сервер функции FACTOLINK.

D На ЧПУ 1 и ЧПУ 2 действует клиент функции FACTOLINK.

10BASE--T или 100BASE--TX

ЧПУ 1 ЧПУ 2 ПК 1

ЧПУ 1 ЧПУ 2

IP--адрес 192.168.1.1 192.168.1.2

Маска подсети 255.255.255.0 255.255.255.0

IP--адрес
маршрутизатора

Нет Нет

IP--адрес 192.168.1.100 192.168.1.100

Номер порта 9000 9000

Параметр ЧПУ 802 21 21

Параметр ЧПУ 820 67 ’C’ 67 ’C’

Параметр ЧПУ 821 78 ’N’ 78 ’N’

Параметр ЧПУ 822 67 ’C’ 67 ’C’

Параметр ЧПУ 823 49 ’1’ 50 ’2’

ПК 1

IP--адрес 192.168.0.100

Маска подсети 255.255.255.0

Шлюз по умолчанию Нет

ocsnc 9000/TCP

ocscomm 9001/TCP

ocsapplication 9002/TCP

8.3.1.4
Использование
функции FACTOLINK в
небольшой сети

Для установки используется экран
параметров Ethernet.

Для установки используется экран
параметров.

Для установки используется ”Собственность
Microsoft TCP/IP” персонального компьютера
(Windows NT).

Смотрите ”FANUC FACTOLINK Script Function
OPERATOR’S MANUAL (B--75054EN)”.
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При конфигурировании большой сети или расширении
существующей сети следует проконсультироваться с вашим
сетевым менеджером на предмет установки IP-адреса, маски
подсети и IP-адреса маршрутизатора.

Вданномподразделеописываются установки,необходимыедля
работы с функцией FOCAS1/Ethernet (или функцией груп-
пового ЧПУ1/Ethernet), когда используется функция встро-
енной Ethernet для серии 16i/18i/21i/160i/180i/210i/160is/180is/
210is-B.

ОСТОРОЖНО
При использовании функции встроенной Ethernet в
первый раз, следует выполнить различные установки,
включая точную установку IP--адреса, и выполнить
должную проверку соединения, консультируясь с
сетевым менеджером.
Обратите внимание, что, например, при установке
неправильного IP--адреса, вся сеть может пострадать
из--за ошибки соединения.

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Функция FOCAS1/Ethernet позволяет подсоединить

до пяти клиентов FOCAS1/ Ethernet к одному ЧПУ.
2 Если программные продукты с различными прило--

жениями или различные персональные компьютеры
обращаются к ЧПУ одновременно, нагрузка связи на
ЧПУ может возрасти, что приведет к снижению ско--
рости соединения и качества обработки данных
отображения экрана ЧПУ.

8.3.1.5
Конфигурирование
большой сети

8.3.2
Установка
параметров функции
FOCAS1/Ethernet

8.3.2.1
Примечания по
использованию
функции FOCAS1/
Ethernet в первый раз
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На экране установки параметровEthernet установите параметры
для работы с функцией FOCAS1/Ethernet.

Отображение

1 Переведите ЧПУ в режим ручного ввода данных (MDI).

2 Нажмите функциональную клавишу .

3 Нажмите клавишу перехода к следующему меню в правом
углу экрана с дисплейными клавишами.

4 Нажмите дисплейную клавишу [ETHPRM]. Появляется
экран установки параметров Ethernet. Отображаются функ-
ции сети Ethernet, доступные на данный момент.

В верхнем ряду отображается используемое устройство с
функцией встроенной Ethernet.
Отображается встроенный порт или карта PCMCIA.
Внижнем ряду отображается используемые дополнительные
платы Ethernet. Если дополнительная плата не установлена,
информация не отображается.

5 Нажав дисплейную клавишу [EMBEDD], можно установить
параметры для порта встроенной Ethernet.
Нажав дисплейную клавишу [PCMCIA], можно установить
параметры для карты Ethernet PCMCIA.

ПРИМЕЧАНИЕ
Параметры для порта встроенной Ethernet и пара--
метры для карты Ethernet PCMCIA являются незави--
симыми друг от друга.

6 Введите и обновите данные с помощью клавиш панели
ручного ввода данных и дисплейных клавиш.

7 Переключите отображение экрана с помощью клавиш

перелистывания страниц .

8.3.2.2
Экран установки
параметров
FOCAS1/Ethernet

Порядок действий
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Если данные уже зарегистрированы, они отображаются.
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Отображаемые элементы и установочные элементы

Элемент данных, относящийся кфункции встроеннойEthernet,
отображается

Элемент Описание

MAC ADDRESS
(MAC--АДРЕС)

MAC--адрес встроенной Ethernet

Установитеэлементы данных, относящиеся к TCP/IP функции
встроенной Ethernet

Элемент Описание

IP ADDRESS
(IP--АДРЕС)

Установите IP--адрес встроенной Ethernet.
(Пример формата установки: ”192.168.1.1”)

SUBNET MASK
(МАСКА ПОДСЕТИ)

Уcтановите адрес маски для IP--адресов сети.
(Пример формата установки: ”255.255.255.0”)

ROUTER IP
ADDRESS
(IP--АДРЕСМАРШ--
РУТИЗАТОРА)

Установите IP--адрес маршрутизатора.
Устанавливайте этот элемент данных, когда сеть
содержит маршрутизатор.
(Пример формата установки: ”192.168.1.254”)

Установитеэлементы данных, относящиеся к функции
FOCAS1/Ethernet.

Элемент Описание

PORT NUMBER
(TCP) (НОМЕР
ПОРТА (TCP)

Укажите номер порта, который должен использоваться с
функцией FOCAS1/Ethernet. Диапазон действительного
ввода 5001 -- 65535.
При использовании номера порта для функции
группового ЧПУ1/Ethernet смотрите ”FANUC Personal
Computer FA System Windows NT Version OPERATOR’S
MANUAL (B--75044EN)”.

PORT NUMBER
(UDP) (НОМЕР
ПОРТА (UDP))

Указывайте этот элемент данных при использовании
функции группового ЧПУ1/Ethernet. Задайте номер порта
UDP для передачи данных UDPшироковещания.
Диапазон действительного ввода 5001 -- 65535.
Смотрите подробную информацию в ”FANUC Personal
Computer FA System Windows NT Version OPERATOR’S
MANUAL (B--75044EN)”. При использовании функции FO--
CAS1/Ethernet или, когда передача данных UDP
широковещания не производится, установите 0.

TIME INTERVAL
(ВРЕМЕННОЙ
ИНТЕРВАЛ
(ПРИМЕЧАНИЕ 1)

Задайте этот элемент при использовании функции
группового ЧПУ1/Ethernet.
Задайте временной интервал, с которым будут
передаваться указанные выше данные UDP
широковещания с номером порта UDP.
Единица измерения -- 10 мс. Диапазон действительного
ввода 10 -- 65535. Это означает, что значение менее 100
мс не может быть указано.
При использовании функции FOCAS1/Ethernet или, когда
передача данных UDPшироковещания не производится,
установите 0.
Пример)
100: Данные широковещания, передаваемые с
интервалом 1 секунда [1000 мс] (= 100× 10).

Отображаемые
элементы, относя-
щиеся к функции
встроенной Ethernet

Установочные данные
TCP/IP встроенной
Ethernet

Установочные
элементы
FOCAS1/Ethernet
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ПРИМЕЧАНИЕ
1 При установке маленького значения в качестве вре--

менного интервала, нагрузка связи возрастает, что
может неблагоприятно повлиять на характеристики
сети.

2 Параметры для карты Ethernet PCMCIA до отгрузки
установлены на следующие значения по умолчанию:
IP--адрес: 192.168.1.1
Маска подсети: 255.255.255.0
IP--адрес маршрутизатора: Нет
Номер порта TCP: 8193
Номер порта UDP: 0
Врем. интервал: 0
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Ниже приводится пример минимума установок, необходимых
для работы с функцией FOCAS1/Ethernet в небольшой сети.
В данном примере один ПК подсоединен к двум ЧПУ через
FOCAS1/Ethernet.

D На ПК 1 действует клиент функции FOCAS1/Ethernet.

D На ЧПУ 1 и ЧПУ 2 действует сервер функции FOCAS1/
Ethernet.

10BASE--T или 100BASE--TX

ЧПУ 1 ЧПУ 2 ПК 1

ЧПУ 1 ЧПУ 2

IP--адрес 192.168.1.1 192.168.1.2

Маска подсети 255.255.255.0 255.255.255.0

IP--адрес маршрут. Нет Нет

Номер порта TCP 8193 8193

Номер порта UDP 0 0

Врем. интервал 0 0

ПК 1

IP--адрес 192.168.1.101

Маска подсети 255.255.255.0

Шлюз по умолчанию Нет

ЧПУ 1 IP--адрес ЧПУ 192.168.1.1

Ном. порта TCP ЧПУ 8193

ЧПУ 2 IP--адрес ЧПУ 192.168.1.2

Ном. порта TCP ЧПУ 8193

8.3.2.3
Использование
функции
FOCAS1/Ethernet в
небольшой сети

Для установки используется экран
параметров Ethernet.

Для установки используется ”Собственность
Microsoft TCP/IP” персонального компьютера
(Windows 95/98/NT/2000).

Для установки используются аргументы
библиотечной функции окон данных
cnc_allclibhndl3.
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Ниже приводится пример минимума установок, необходимых
для работы с функциейDNC1/Ethernet в небольшой сети.
В данном примере один ПК подсоединен к двум ЧПУ через
групповое ЧПУ1/Ethernet.

D На ПК 1 действует клиент функции группового ЧПУ1/
Ethernet.

D На ЧПУ 1 и ЧПУ 2 действует сервер функции группового
ЧПУ 1/Ethernet.

10BASE--T или 100BASE--TX

ЧПУ 1 ЧПУ 2 ПК 1

ЧПУ 1 ЧПУ 2

IP--адрес 192.168.1.1 192.168.1.2

Маска подсети 255.255.255.0 255.255.255.0

IP--адрес
маршрутизатора

Нет Нет

Номер порта TCP 8193 8193

Номер порта UDP 8192 8192

Временной
интервал

100 100

ПК 1

IP--адрес 192.168.1.101

Маска подсети 255.255.255.0

Шлюз по умолчанию Нет

FANUC_C4_SERVER 8192/udp

ЧПУ 1 Станок номер 1

IP--адрес ЧПУ 192.168.1.1

Номер порта TCP
ЧПУ

8193

ЧПУ 2 Станок 2

IP--адрес ЧПУ 192.168.1.2

Номер порта TCP
ЧПУ

8193

8.3.2.4
Использование
функции группового
ЧПУ1/Ethernet в
небольшой сети

Для установки используется экран
параметров Ethernet.

Для установки используется ”Собственность
Microsoft TCP/IP” персонального компьютера
(Windows NT).

Смотрите ”FANUC Personal Computer FA System
Windows NT Version OPERATOR’S MANUAL”.
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При конфигурировании большой сети или расширении
существующей сети следует проконсультироваться с вашим
сетевым менеджером на предмет установки IP-адреса, маски
подсети и IP-адреса маршрутизатора.

Вданномподразделеописываются установки,необходимыедля
работы с функцией передачи файлов FTP, когда используется
функция встроенной Ethernet для серии 16i/18i/21i/160i/180i/
210i/160is/180is/210is-B.

ОСТОРОЖНО
При использовании функции встроенной Ethernet в
первый раз, следует выполнить различные установки,
включая точную установку IP--адреса, и выполнить
должную проверку соединения, консультируясь с
сетевым менеджером.
Обратите внимание, что, например, при установке
неправильного IP--адреса, вся сеть может пострадать
из--за ошибки соединения.

ПРИМЕЧАНИЕ
Сфункцией передачи файлов FTP, с одним ЧПУможно
установить только один сеанс FTP.

8.3.2.5
Конфигурирование
большой сети

8.3.3
Установка парамет-
ров функции переда-
чи файлов FTP

8.3.3.1
Примечания по
использованиюфунк-
ции передачи файлов
FTP в первый раз
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На экране установки параметровEthernet установите параметры
для работы с функцией передачи файлов FTP.

Отображение

1 Переведите ЧПУ в режим ручного ввода данных (MDI).

2 Нажмите функциональную клавишу .

3 Нажмите клавишу перехода к следующему меню в правом
углу экрана с дисплейными клавишами.

4 Нажмите дисплейную клавишу [ETHPRM]. Появляется
экран установки параметров Ethernet. Отображаются функ-
ции Ethernet, доступные на данный момент.

В верхнем ряду отображается используемое устройство с
функцией встроенной Ethernet.
Отображается встроенный порт или карта PCMCIA.
Внижнем ряду отображается используемые дополнительные
платы Ethernet. Если дополнительная плата не установлена,
информация не отображается.

5 Нажав дисплейную клавишу [EMBEDD], можно установить
параметры для порта встроенной Ethernet.
Нажав дисплейную клавишу [PCMCIA], можно установить
параметры для карты Ethernet PCMCIA.

ПРИМЕЧАНИЕ
Параметры для порта встроенной Ethernet и пара--
метры для карты Ethernet PCMCIA являются незави--
симыми друг от друга.

6 Введите и обновите данные с помощью клавиш панели руч-
ного ввода данных и дисплейных клавиш.

7 Переключите отображение экрана с помощью клавиш

перелистывания страниц .

8.3.3.2
Экран установки
параметров передачи
файлов FTP

Порядок действий
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Если данные уже зарегистрированы, они отображаются.
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Отображаемые элементы и установочные элементы

Элемент данных, относящийся кфункции встроеннойEthernet,
отображается

Элемент Описание

MAC ADDRESS
(MAC--АДРЕС)

MAC--адрес встроенной Ethernet

Установитеэлементы данных, относящиеся к TCP/IP функции
встроенной Ethernet

Элемент Описание

IP ADDRESS
(IP--АДРЕС)

Установите IP--адрес встроенной Ethernet.
(Пример формата установки: ”192.168.1.1”)

SUBNET MASK
(МАСКА ПОДСЕТИ)

Уcтановите адрес маски для IP--адресов сети.
(Пример формата установки: ”255.255.255.0”)

ROUTER IP
ADDRESS
(IP--АДРЕСМАРШ--
РУТИЗАТОРА)

Установите IP--адрес маршрутизатора.
Устанавливайте этот элемент данных, когда сеть
содержит маршрутизатор.
(Пример формата установки: ”192.168.1.254”)

Выполните установки, относящиеся к функции передачи
файлов FTР.
Можно выполнить установки максимум для трех хостов.

Элемент Описание

PORT NUMBER
(НОМЕР ПОРТА)

Задайте номер порта, который должен использоваться с
функцией передачи файлов FTP.
Используется сеанс FTP, поэтому, как правило,
указывается ”21”.

IP ADDRESS
(IP--АДРЕС)

Установите IP--адрес хоста.
(Пример формата установки: ”192.168.1.150”)

USERNAME (ИМЯ
ПОЛЬЗОВАТЕЛЯ)

Задайте имя пользователя для регистрации в хосте с FTP.
(Можно указать до 31 символа).

PASSWORD
(ПАРОЛЬ)

Установите пароль для имени пользователя, указанного
выше.
Убедитесь, что пароль установлен.
(Можно указать до 31 символа).

LOGIN DIR
(РЕГИСТРАЦИОН--
НЫЙ КАТАЛОГ)

Укажите рабочий каталог для использования при
регистрации в хосте.
(Можно указать до 127 символов).

Отображаемые
элементы, относя-
щиеся к функции
встроенной Ethernet

Установочные данные
TCP/IP встроенной
Ethernet

Установочные
элементы передачи
файлов FTP
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Параметры ЧПУ, относящиеся к функции передачи файлов
FTP, описаны ниже.

0020 I/O CHANNEL (КАНАЛ ВВОДА--ВЫВОДА): Выбор устройства ввода--вывода

[Тип данных] Байт

[Диапазон действ. данных] 9: Выберите как устройство ввода-вывода встроенную Ethernet.

0931 Специальный символ ( 1)

0932 Специальный символ ( 2)

0933 Специальный символ ( 3)

0934 Специальный символ ( 4)

0935 Специальный символ ( 5)

[Тип данных] Байт

[Диапазон действ. данных] от 32 до 126

Параметры ЧПУ 931 - 935 позволяют выводить с помощью
дисплейных клавиш те символы, которые нельзя вывести с
помощью клавиш панели ручного ввода данных.
При установке в каждом из этих параметров любого номера,
кроме 0, в дисплейных клавишах для ввода имеются [CHAR-1]
- [CHAR-5] для отображения специальных символов.

Пример) Когдавпараметре 931 установлено 33, то принажатии
дисплейной клавиши [CHAR-1] выводится ”!”.

8.3.3.3
Параметры

Параметры
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Ниже приводится пример минимума установок, необходимых
для работы сфункцией передачифайлов FTP в небольшой сети.
(Windows NT 4.0 Workstation используется в качестве ОС для
персонального компьютера).
В данном примере один ПК подсоединен к двум ЧПУ через
функцию передачи файлов FTP.

D На ПК 1 действует функция сервера FTP.

D На ЧПУ1 и ЧПУ2 клиент FTP действует в качестве функции
передачи файлов FTP.

10BASE--T или 100BASE--TX

ЧПУ 1 ЧПУ 2
ПК 1

ЧПУ 1 ЧПУ 2

IP--адрес 192.168.1.1 192.168.1.2

Маска подсети 255.255.255.0 255.255.255.0

IP--адрес маршрутизатора Нет Нет

Хост соединения
1

Номер порта 21 21
1

IP--адрес 192.168.1.150 192.168.1.150

Имя
пользователя

FANUC FANUC

Пароль FANUC FANUC

Регистрацион--
ный каталог

Нет Нет

Параметр ЧПУ 20 9 9

ПК 1

IP--адрес 192.168.1.150

Маска подсети 255.255.255.0

Шлюз по умолчанию Нет

Имя пользователя FANUC

Пароль FANUC

Регистрационный каталог По умолчанию

8.3.3.4
Использование
функции передачи
файлов FTP в
небольшой сети

Для установки используется
экран параметров Ethernet.

Для установки используется
экран параметров.

Для установки используется ”СобственностьMicrosoft
TCP/IP” персонального компьютера (Windows NT).

Для установки используется ”Диспетчер пользо--
вателей” персонального компьютера (Windows NT).

Для установки используется ”Диспетчер услуг
Internet” персонального компьютера (Windows NT).
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При конфигурировании большой сети или расширении
существующей сети следует проконсультироваться с вашим
сетевым менеджером на предмет установки IP-адреса, маски
подсети и IP-адреса маршрутизатора.

В данном подразделе описывается способ ввода параметров,
когда используется функция встроенной Ethernet для серии
16i/18i/21i/160i/180i/210i/160is/180is/210is-B.

Основной способ ввода данных

Основной способ ввода данных описан ниже на примере ввода
IP-адреса.

1 Переведите ЧПУ в режим ручного ввода данных (MDI).

2 Отобразите экран параметров Ethernet.
3 С помощью клавиш перемещения курсора поместите курсор
на нужный элемент данных для ввода.

4 Введите данные с помощью клавиш панели ручного ввода
данных.

5 Нажмите дисплейную клавишу [INPUT] или функцио-

нальную клавишу , чтобы ввести данные.

ПРИМЕЧАНИЕ
При стирании установленных числовых данных вве--
дите 0.При стирании установленных символьных дан--
ных введите SP (пробел).

Пример) Установка 192.168.1.1 в качестве данных IP-адреса
(a)Установите курсор на элемент данных IP-адреса.

8.3.3.5
Конфигурирование
большой сети

8.3.4
Способ ввода
параметров связи

Порядок действий
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(b)Введите 192.168.1.1 с помощью клавиш панели ручного
ввода данных.

(c)Нажмите дисплейную клавишу [INPUT] или функцио-

нальную клавишу , чтобы ввести данные.

Это действие сохраняет параметр в энергонезависимой
памяти ЧПУ.

ПРИМЕЧАНИЕ
Снова включите питание, чтобы измененные пара--
метры стали действующими.
Или нажмите дисплейную клавишу [RESET] на экране
техобслуживания встроенной Ethernet.
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Способ ввода символов нижнего регистра

Способ ввода символов нижнего регистра при указании имени
пользователя, пароля и регистрационного каталога показан
ниже.

1 Переведите ЧПУ в режим ручного ввода данных (MDI).

2 Отобразите экран параметров Ethernet.

3 С помощью клавиш перемещения курсора поместите курсор
на нужный элемент данных для ввода.

4 Когда отображается дисплейная клавиша [UNLOCK] сим-
волы верхнего регистра вводятся с помощью клавиш панели
ручного ввода данных.Для вводасимволов нижнего регистра
нажмите дисплейную клавишу [UNLOCK]. Отображение
дисплейной клавиши меняется с [UNLOCK] на [LOCK].

5 ЗатемнажимайтеклавиширучноговводаданныхсAпоZ.Все
эти символы вводятся как символы нижнего регистра.

6 Чтобы ввести символы верхнего регистра, нажмите
дисплейную клавишу [LOCK].

Cпособ ввода длинной цепочки символов

Способ ввода цепочки символов, которая содержит более 32
символов, для указания регистрационного каталога, описана
ниже. В качестве примера описан порядок действий для
установки цепочки символов ”/NCDATA/NCPROGRAM/
LINE001/GROUP002”.

1 Переведите ЧПУ в режим ручного ввода данных (MDI).

2 Отобразите экран параметров Ethernet.

Порядок действий

Порядок действий
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3 Установите курсор на LOGINDIR (РЕГИСТРАЦИОННЫЙ
КАТАЛОГ) с помощью клавиш перемещения курсора.

4 Нажмите дисплейную клавишу [STRING]. Положение кур-
сора и отображение дисплейных клавиш изменяются, как
показано ниже.
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5 Введите ”/NCDATA/NCPROGRAM/LINE001/GROUP0” с
помощью клавиш ручного ввода данных, а затем нажмите
дисплейную клавишу [INPUT].

6 Далее введите оставшуюся цепочку символов ”02” с
помощью клавиш ручного ввода данных, затем нажмите
дисплейную клавишу [INPUT].

[Совет]
Например, даже если цепочку символов разделить на
”/NCDATA/NCPROGRAM” и ”/LINE001/GROUP002” для
двух операций ввода, результат будет тот же самый.
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7 Чтобы вставить ”/FACTORY0010” между ”NCPROGRAM” и
”/LINE001”, установите курсор на символ ”/”, который
является префиксом ”LINE001”, затем введите
”/FACTORY0010” с помощьюклавишручного ввода данных.
Затем нажмите дисплейную клавишу [INSERT].

8 Чтобы удалить символ, установите курсор на символ, кото-
рый нужно удалить, а затем нажмите дисплейную клавишу
[DEL.CH]. Эта операция удаляет символ, на котором в
данный момент расположен курсор.

9 Чтобы перезаписать символ, установите курсор на символ,
который нужно перезаписать, а затем введите нужный
символ с помощью клавиши ручного ввода данных. Затем
нажмите дисплейную клавишу [INPUT]. Эта операция
перезаписывает символ, на котором расположен курсор.

10 По завершении ввода цепочки символов нажмите дисплей-
ную клавишу [RETURN]. Эта операция возвращает положе-
ние курсора и отображение дисплейных клавиш в состояние
шага 1, и сохраняет установленные данные в энергонезави-
симой памяти ЧПУ.
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Способ ввода специальных символов

Способ ввода специальных символов, таких как ”\”, и, которые
невозможно ввести с помощью клавиш ручного ввода данных,
описан ниже.
Вкачествепримераописанпорядок действийдля вводацепочки
символов ”PROG$”.

1 Переведите ЧПУ в режим ручного ввода данных (MDI).

2 Отобразите экран параметров Ethernet.

3 Установите курсор на LOGINDIR (РЕГИСТРАЦИОННЫЙ
КАТАЛОГ) с помощью клавиш перемещения курсора.

4 Введите ”PROG” с помощью клавиш ручного ввода данных,
затем нажмите клавишу перехода к следующему меню в
правом углу отображения с дисплейными клавишами.

ПРИМЕЧАНИЕ
Часто используемые символы, такие как :, ¥, $ и _,
которые нельзя ввести с помощью клавиш ручного
ввода данных, можно ввести с помощью дисплейных
клавиш. Чтобы ввести какой--либо другой символ,
который не был упомянут, установите ASCII--код сим--
вола в параметре среди параметров 931 -- 935.
Подробнуюинформациюсмотритев разделе17.3.3.3,
”Параметры”.

Порядок действий
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5 Нажмите дисплейную клавишу [$].

6 Нажмите дисплейную клавишу [INPUT].
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Существует два типа устройств со встроенной Ethernet: порт
встроенной Ethernet и карта Ethernet PCMCIA.

Для переключения между этими двумя типами устройств
требуется экранная операция.

1 Переведите ЧПУ в режим ручного ввода данных (MDI).

2 Нажмите функциональную клавишу .

3 Нажмите клавишу перехода к следующему меню в правом
углу отображения с дисплейными клавишами.

4 Нажмите дисплейную клавишу [ETHPRM]. Появляется
экран установки параметров Ethernet. Отображаются функ-
ции Ethernet, доступные на данный момент.

В верхнем ряду отображается используемое в данныймомент
устройство с функцией встроенной Ethernet. Отображается
встроенный порт или карта PCMCIA.
В нижнем ряду отображаются используемые дополни-
тельные платы Ethernet. Если дополнительная плата не
установлена, информация не отображается.

8.4
ПЕРЕКЛЮЧЕНИЕ
МЕЖДУ УСТРОЙСТ-
ВАМИ СО ВСТРОЕН-
НОЙ ETHERNET

Порядок действий
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5 Нажмитедисплейнуюклавишу [SWITCH].Появляетсяэкран
для переключения между портом встроенной Ethernet и
картой Ethernet PCMCIA.

6 Нажмите дисплейную клавишу [PCMCIA]. Появляется
подтверждающеесообщение.Нажмите дисплейнуюклавишу
[EXEC], чтобы переключить устройство.

ПРИМЕЧАНИЕ
Информация о переключаемом устройстве хранится в
энергонезависимой памяти.
Таким образом, при очередном включении питания
сразу же будет использоваться ранее выбранное
устройство.
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В данном разделе описываются необходимые операции с
каждой функцией встроенной Ethernet.

Операция с функцией FACTOLINK описана ниже.

Отображение

1 Нажмите функциональную клавишу .

2 Нажмите клавишу перехода к следующему меню в правом
углу отображения с дисплейными клавишами.

3 Нажмите дисплейную клавишу [FALINK].Появляется экран
FACTOLINK. Экран, изображенный ниже, является
примером экрана FACTOLINK.

8.5
ОПЕРАЦИИ СО
ВСТРОЕННОЙ
ETHERNET

8.5.1
Функция FACTOLINK

Порядок действий
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Операция с функцией передачи файлов FTP описана ниже.

Отображается списокфайлов, содержащихся на жестком диске,
встроенном хост.

1 Нажмите функциональную клавишу .

2 Нажмите клавишу перехода к следующему меню в правом
углу отображения с дисплейными клавишами.

3 Нажмите дисплейную клавишу [HOST]. Появляется экран
списка файлов хоста. Отображаются функции Ethernet,
доступные на данный момент.

В верхнем ряду отображается используемое в данныймомент
устройство с функцией встроенной Ethernet.
Отображается встроенный порт или карта PCMCIA.
В нижнем ряду отображаются используемые дополнитель-
ные платы Ethernet. Если дополнительная плата не
установлена, информация не отображается.

4 Если вы нажмете дисплейную клавишу [EMBEDD], появля-
ется список файлов, находящихся в хосте, указанном при
помощи порта встроенной Ethernet.
Если используемым устройством с функцией встроенной
Ethernet является карта PCMCIA, то дисплейная клавиша
[PCMCIA] отображается вместо клавиши [EMBEDD]. Если
вы нажмете дисплейную клавишу [PCMCIA], появляется
списокфайлов,находящихся в хосте,указанномприпомощи
карты Ethernet PCMCIA.

8.5.2
Функция передачи
файлов FTР

8.5.2.1
Отображение списка
файлов хоста

Порядок действий
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ПРИМЕЧАНИЕ
Взависимостиотпрограммногообеспечениясервера
FTP, количество отображаемых программ на экране
списка файлов хоста, упомянутого выше, может отли--
чаться от экрана списка файлов хоста (подробного),
описанного ниже.

5 Если список файлов не умещается на одной странице,
отображение на экране можно переключать при помощи

клавиш перелистывания страниц .

6 Нажмите дисплейную клавишу [UPDATE], чтобы обновить
отображение экрана.

7 Нажмитедисплейнуюклавишу [SWITCH].Появляетсяэкран
списка файлов хоста (подробный).
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ПРИМЕЧАНИЕ
Экран списка файлов хоста (подробный), показанный
выше, представляет собой пример отображения эк--
рана, и отображаемая информация может различать--
ся в зависимости от характеристик сервера FTP, ис--
пользуемого вместе с хостом.

Отображаемые элементы

Отображается количество файлов, зарегистрированных в
каталоге (папке) хоста, подсоединенного в данный момент.

Отображается номер хоста,с которым в данный момент
установлено cоединение.

Список операций

Эта операция позволяет переключаться между стандартным и
подробным отображениями.

Эта операция обновляет отображаемую информацию.

Эта операция останавливает операцию поиска [SEARCH].

Эта операция обновляет информациюна экране такимобразом,
что файл, заданный по его файловому номеру, помещается в
начало списка.

Эта операция удаляет файл, содержащийся на жестком диске,
встроенном в хост.

Этаоперация считываетфайл, содержащийсянажесткомдиске,
встроенном в хост, в память программ обработки деталей ЧПУ.
Эта дисплейная клавиша отображается только, если в качестве
номера устройства ввода-вывода ЧПУ установлено 9, и ЧПУ
находится в режиме EDIT (ПРАВКА).

Эта операция выводит файл, содержащийся в памяти программ
обработки деталей ЧПУ, на жесткий диск, встроенный в хост.
Эта дисплейная клавиша отображается только, если в качестве
номера устройства ввода-вывода ЧПУ установлено 9, и ЧПУ
находится в режиме EDIT (ПРАВКА).

D Количество
зарегистрированных
программных файлов

D Хост, с которым в
данный момент
установлено
cоединение

D SWITCH
(ПЕРЕКЛЮЧИТЬ)

D UPDATE (ОБНОВИТЬ)

D STOP (ОСТАНОВИТЬ)

D SEARCH (ИСКАТЬ)

D DELETE (УДАЛИТЬ)

D READ (СЧИТАТЬ)

D PUNCH (ВЫВЕСТИ
ДАННЫЕ НА
ПЕРФОЛЕНТУ)
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Если отображается список файлов, содержащийся на жестком
диске, встроенном в хост,файл может быть помещен в начало
списка, если указать его файловый номер.

1 Отобразите экран списка файлов хоста.

2 Нажмите дисплейную клавишу [SEARCH].

3 С помощью клавиш ручного ввода данных введите номер
файла, который должен быть отображен в начале списка.
[Формат ввода]
<файл-номер>

4 Нажмите дисплейную клавишу [EXEC].

5 Во время поиска надпись ”SEARCH” (ПОИСК) мигает в
правом нижнем углу экрана.

Файл, содержащийся на жестком диске, встроенном в хост,
можно удалить.

1 Отобразите экран списка файлов хоста.

2 Нажмите дисплейную клавишу [DELETE].

3 С помощью клавиш панели ручного ввода данных введите
номер или имя файла, который нужно удалить.
[Формат ввода]
<файл-номер>
или
<файл-имя>

4 Нажмите дисплейную клавишу [EXEC].

5 Во время удаления надпись ”DELETE” (УДАЛИТЬ)мигает в
правом нижнем углу экрана.

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Когда для удаления используется номер файла, то

можно удалить только файл, отображаемый на экране
списка файлов хоста.

2 Информация, отображаемая в правом углу экрана
списка файлов хоста (подробного), распознается как
имяфайла.Поэтому,есливыудаляетефайлхостасэк--
рана спискафайлов хоста (подробного), указав номер
файла, то перед тем, как указывать номерфайла, убе--
дитесь, что имя файла отображается в правом углу
экрана.

8.5.2.2
Поиск файлов хоста

Порядок действий

8.5.2.3
Удаление файлов
хоста

Порядок действий
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Файл (программа ЧПУ) в хосте может быть считан в память
ЧПУ.

Для экрана списка файлов хоста

1 Переведите ЧПУ в режим EDIT (ПРАВКА).

2 Отобразите экран списка файлов хоста.

3 Нажмите дисплейную клавишу [READ].

4 С помощью клавиш панели ручного ввода данных введите
номер или имя файла программы ЧПУ, которую нужно
ввести.
[Формат ввода]
<файл-номер>
или
<файл-имя>

5 Нажмите дисплейную клавишу [EXEC].

6 Во время ввода надпись ”INPUT” (ВВОД) мигает в правом
нижнем углу экрана.

ОСТОРОЖНО
1 Если в памяти ЧПУ содержится программа ЧПУ,

которая имеет тот же номерO, что и программа, кото--
рую подлежит вводу, то программа ЧПУ, содержа--
щаяся в памяти ЧПУ будет перезаписана, если бит 2
параметра 3201 установлен на 1.

2 Если программа ЧПУ введена, когда бит 0 параметра
3201 установлен на 1, то перед вводом этой програм--
мы все программы ЧПУ автоматически удаляются из
памяти ЧПУ.

[Пример использования]
Если файл с именем O0001.DAT, находящийся на жестком
диске, встроенном в хост, должен быть введен в память ЧПУ,
введитеO001.DAT.Обратите внимание, что номерO, вводимый
в память ЧПУ, зависит от номера O, описанного в файле с
именем O0001.DAT.

ПРИМЕЧАНИЕ
Если файл вводится в память ЧПУ с этого экрана,
вводится номер O, описанный в файле.

8.5.2.4
Ввод программы ЧПУ

Порядок действий
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Для экрана программы

1 Переведите ЧПУ в режим EDIT (ПРАВКИ).

2 Нажмите функциональную клавишу .

3 Нажмите клавишу перехода к следующему меню в правом
углу отображения с дисплейными клавишами.

4 Нажмите дисплейную клавишу [PRGRM].Появляется экран
программы.

5 Нажмите дисплейную клавишу [(OPRT)].
6 Нажмите клавишу перехода к следующему меню в правом
углу отображения с дисплейными клавишами.

7 Нажмите дисплейную клавишу [READ].
8 С помощью клавиш панели ручного ввода данных введите
номер О программы ЧПУ, которую нужно ввести.
[Формат ввода]
<O-номер>

9 Нажмите дисплейную клавишу [EXEC].
10 Во время ввода надпись” INPUT” (ВВОД) мигает в правом
нижнем углу экрана.

ОСТОРОЖНО
1 Если в памяти ЧПУ содержится программа ЧПУ, кото--

рая имеет тот же номер O, что и программа, которую
подлежит вводу, то программа ЧПУ, содержащаяся в
памятиЧПУбудетперезаписана,еслибит2параметра
3201 установлен на 1.

2 Если программа ЧПУ введена, когда бит 0 параметра
3201 установлен на 1, то перед вводом этой програм--
мы все программы ЧПУ автоматически удаляются из
памяти ЧПУ.

ПРИМЕЧАНИЕ
Действительным номером O файла, который подле--
жит вводу в память ЧПУ, является только номер типа
Oxxxx (где xxxx представляет номер).

Файл (программа ЧПУ) в памяти ЧПУ может быть выведен на
хост.

Для экрана списка файлов хоста.

1 Переведите ЧПУ в режим EDIT (ПРАВКИ).
2 Отобразите экран списка файлов хоста.
3 Нажмите дисплейную клавишу [PUNCH].
4 С помощью клавиш панели ручного ввода данных введите
номер О программы ЧПУ, которую нужно вывести.
[Формат ввода]
<O-номер>

Порядок действий

8.5.2.5
Вывод программы ЧПУ

Порядок действий
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5 Нажмите дисплейную клавишу [EXEC].

6 Во время вывода надпись ”OUTPUT” (ВЫВОД) мигает в
правом нижнем углу экрана.

[Пример использования]
Если программа ЧПУ (O0001) в памяти ЧПУ должна быть
выведена на жесткий диск, встроенный в хост, введите O0001.

ПРИМЕЧАНИЕ
Имя выведенного файла --Oxxxx.

Для экрана программы

1 Переведите ЧПУ в режим EDIT (ПРАВКИ).

2 Нажмите функциональную клавишу .

3 Нажмите клавишу перехода к следующему меню в правом
углу отображения с дисплейными клавишами.

4 Нажмите дисплейную клавишу [PRGRM].Появляется экран
программы.

5 Нажмите дисплейную клавишу [(OPRT)].

6 Нажмите клавишу перехода к следующему меню в правом
углу отображения с дисплейными клавишами.

7 Нажмите дисплейную клавишу [PUNCH].

8 С помощью клавиш панели ручного ввода данных введите
номер О программы ЧПУ, которую нужно вывести.
[Формат ввода]
<O-номер>

9 Нажмите дисплейную клавишу [EXEC].

10 Во время вывода надпись ”OUTPUT (ВЫВОД) мигает в
правом нижнем углу экрана.

ПРИМЕЧАНИЕ
Имя выведенного файла --Oxxxx.

Порядок действий
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При помощи функции передачи файлов FTP можно ввести/
вывести типы данных, перечисленные ниже. В этом подразделе
описывается способ ввода/вывода.

A)Параметр ЧПУ

B) Величина коррекции на инструмент

C)Переменная макропрограммы пользователя

D)Величина смещения заготовки

E) Данные коррекции на погрешность шага

F) ГруппаM-кодов

G)Данные журнала операций

Ввод параметра

Файл (параметр ЧПУ) в хосте может быть введен в память ЧПУ.

1 Переведите ЧПУ в режим EDIT (ПРАВКИ).

2 Нажмите функциональную клавишу .

3 Нажмите клавишу перехода к следующему меню в правом
углу отображения с дисплейными клавишами.

4 Нажмите дисплейную клавишу [PARAM].Появляется экран
параметров.

5 Нажмите дисплейную клавишу [(OPRT)].

6 Нажмите клавишу перехода к следующему меню в правом
углу отображения с дисплейными клавишами.

7 Нажмите дисплейную клавишу [READ].

8 Нажмите дисплейную клавишу [EXEC].

9 Во время ввода надпись” INPUT” (ВВОД) мигает в правом
нижнем углу экрана.

Используется фиксированное имя файла PARAMETER.

Смотрите руководство по эксплуатации для каждого ЧПУ.

Вывод параметра

Файл (параметр ЧПУ) в памяти ЧПУ может быть выведен на
хост.

1 Переведите ЧПУ в режим EDIT (ПРАВКИ).

2 Нажмите функциональную клавишу .

3 Нажмите клавишу перехода к следующему меню в правом
углу отображения с дисплейными клавишами.

4 Нажмите клавишу [PARAM].Появляется экран параметров.

5 Нажмите дисплейную клавишу[(OPRT)].

6 Нажмите клавишу перехода к следующему меню в правом
углу отображения с дисплейными клавишами.

7 Нажмите дисплейную клавишу [PUNCH].

8.5.2.6
Ввод/вывод
различных типов
данных

Порядок действий

Имя файла

Формат файла,
ограничения

Порядок действий
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8 Нажмите дисплейную клавишу [EXEC].

9 Во время вывода надпись ”OUTPUT” (ВЫВОД) мигает в
правом нижнем углу экрана.

Используется фиксированное имя файла PARAMETER.

Смотрите руководство по эксплуатации для каждого ЧПУ.

Ввод величины коррекции на инструмент

Файл (величина коррекции на инструмент) в хосте может быть
введен в память ЧПУ.

1 Переведите ЧПУ в режим EDIT (ПРАВКИ).

2 Нажмите функциональную клавишу .

3 Нажмите клавишу перехода к следующему меню в правом
углу отображения с дисплейными клавишами.

4 Нажмитедисплейную клавишу [OFFSET].Появляется экран
коррекции на инструмент.

5 Нажмите дисплейную клавишу [(OPRT)].

6 Нажмите клавишу перехода к следующему меню в правом
углу отображения с дисплейными клавишами.

7 Нажмите дисплейную клавишу [READ].
8 Нажмите дисплейную клавишу [EXEC].

9 Во время ввода надпись” INPUT” (ВВОД) мигает в правом
нижнем углу экрана.

Используется фиксированное имя файла TOOLOFS.

Смотрите руководство по эксплуатации для каждого ЧПУ.

Вывод величины коррекции на инструмент

Файл (величинакоррекциинаинструмент) впамятиЧПУможет
быть выведен на хост.

1 Переведите ЧПУ в режим EDIT (ПРАВКИ).

2 Нажмите функциональную клавишу .

3 Нажмите клавишу перехода к следующему меню в правом
углу отображения с дисплейными клавишами.

4 Нажмитедисплейную клавишу [OFFSET].Появляется экран
коррекции на инструмент.

5 Нажмите дисплейную клавишу [(OPRT)].

6 Нажмите клавишу перехода к следующему меню в правом
углу отображения с дисплейными клавишами.

7 Нажмите дисплейную клавишу [PUNCH].

8 Нажмите дисплейную клавишу [EXEC].

9 Во время вывода надпись ”ВЫВОД” (OUTPUT) мигает в
правом нижнем углу экрана.

Имя файла

Формат файла,
ограничения

Порядок действий

Имя файла

Формат файла,
ограничения

Порядок действий
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Используется фиксированное имя файла TOOLOFS.

Смотрите руководство по эксплуатации для каждого ЧПУ.

Ввод величины смещения начала координат заготовки

Файл (величина смещения начала координат заготовки) в хосте
может быть введен в память ЧПУ.

1 Переведите ЧПУ в режим EDIT (ПРАВКИ).

2 Нажмите функциональную клавишу .

3 Нажмите клавишу перехода к следующему меню в правом
углу отображения с дисплейными клавишами.

4 Нажмите дисплейную клавишу [WORK]. Появляется экран
установки системы координат заготовки.

5 Нажмите дисплейную клавишу [(OPRT)].

6 Нажмите клавишу перехода к следующему меню в правом
углу отображения с дисплейными клавишами.

7 Нажмите дисплейную клавишу [READ].

8 Нажмите дисплейную клавишу [EXEC].

9 Во время ввода надпись” INPUT” (ВВОД) мигает в правом
нижнем углу экрана.

Используется фиксированное имя файлаWORKOFS.

Смотрите руководство по эксплуатации для каждого ЧПУ.

Вывод величины смещения начала координат заготовки

Файл (величина смещения начала координат заготовки) в
памяти ЧПУ может быть выведен на хост.
1 Переведите ЧПУ в режим EDIT (ПРАВКИ).

2 Нажмите функциональную клавишу .

3 Нажмите клавишу перехода к следующему меню в правом
углу отображения с дисплейными клавишами.

4 Нажмите дисплейную клавишу [WROK]. Появляется экран
установки системы координат заготовки.

5 Нажмите дисплейную клавишу [(OPRT)].

6 Нажмите клавишу перехода к следующему меню в правом
углу отображения с дисплейными клавишами.

7 Нажмите дисплейную клавишу [PUNCH].

8 Нажмите дисплейную клавишу [EXEC].

9 Во время вывода надпись ”OUTPUT” (ВЫВОД) мигает в
правом нижнем углу экрана.

Используется фиксированное имя файлаWORKOFS.

Смотрите руководство по эксплуатации для каждого ЧПУ.

Имя файла
Формат файла,
ограничения

Порядок действий

Имя файла
Формат файла,
ограничения

Порядок действий

Имя файла

Формат файла,
ограничения
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Вводд анных коррекции на погрешность шага

Файл (коррекция на погрешность шага) в хосте может быть
введен в память ЧПУ.

1 Переведите ЧПУ в режим EDIT (ПРАВКИ).

2 Нажмите функциональную клавишу .

3 Нажмите клавишу перехода к следующему меню в правом
углу отображения с дисплейными клавишами.

4 Нажмите дисплейную клавишу [PITCH]. Появляется экран
установки на погрешность шага.

5 Нажмите дисплейную клавишу [(OPRT)].

6 Нажмите клавишу перехода к следующему меню в правом
углу отображения с дисплейными клавишами.

7 Нажмите дисплейную клавишу [READ].

8 Нажмите дисплейную клавишу [EXEC].

9 Во время ввода надпись” INPUT” (ВВОД) мигает в правом
нижнем углу экрана.

Используется фиксированное имя файла PITCH.

Смотрите руководство по эксплуатации для каждого ЧПУ.

Вывод данных коррекции на погрешность шага

Файл (коррекция на погрешность шага) в памяти ЧПУ может
быть выведен на хост.

1 Переведите ЧПУ в режим EDIT (ПРАВКИ).

2 Нажмите функциональную клавишу .

3 Нажмите клавишу перехода к следующему меню в правом
углу отображения с дисплейными клавишами.

4 Нажмите дисплейную клавишу [PITCH]. Появляется экран
установки погрешности шага.

5 Нажмите дисплейную клавишу [(OPRT)].

6 Нажмите клавишу перехода к следующему меню в правом
углу отображения с дисплейными клавишами.

7 Нажмите дисплейную клавишу [PUNCH].

8 Нажмите дисплейную клавишу [EXEC].

9 Во время вывода надпись ”OUTPUT” (ВЫВОД) мигает в
правом нижнем углу экрана.

Используется фиксированное имя файла PITCH.

Смотрите руководство по эксплуатации для каждого ЧПУ.

Порядок действий

Имя файла

Формат файла,
ограничения

Порядок действий

Имя файла

Формат файла,
ограничения
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Ввод группыM-кодов

Файл (группа M-кодов) в хосте может быть введен в память
ЧПУ.

1 Переведите ЧПУ в режим EDIT (ПРАВКИ).

2 Нажмите функциональную клавишу .

3 Нажмите клавишу перехода к следующему меню в правом
углу отображения с дисплейными клавишами.

4 Нажмите дисплейную клавишу [M-CODE]. Появляется
экран установки группыМ-кодов.

5 Нажмите дисплейную клавишу [(OPRT)].

6 Нажмите клавишу перехода к следующему меню в правом
углу отображения с дисплейными клавишами.

7 Нажмите дисплейную клавишу [READ].

8 Нажмите дисплейную клавишу [EXEC].

9 Во время ввода надпись” INPUT” (ВВОД) мигает в правом
нижнем углу экрана.

Используется фиксированное имя файлаM-CODE.

Смотрите руководство по эксплуатации для каждого ЧПУ.

Вывод группыM-кодов

Файл (группаM-кодов) в памяти ЧПУ может быть выведена на
хост.

1 Переведите ЧПУ в режим EDIT (ПРАВКИ).

2 Нажмите функциональную клавишу .

3 Нажмите клавишу перехода к следующему меню в правом
углу отображения с дисплейными клавишами.

4 Нажмите дисплейную клавишу [M-CODE]. Появляется
экран установки группыМ-кодов.

5 Нажмите дисплейную клавишу [(OPRT)].

6 Нажмите клавишу перехода к следующему меню в правом
углу отображения с дисплейными клавишами.

7 Нажмите дисплейную клавишу [PUNCH].

8 Нажмите дисплейную клавишу [EXEC].

9 Во время вывода надпись ”OUTPUT” (ВЫВОД) мигает в
правом нижнем углу экрана.

Используется фиксированное имя файлаM-CODE.

Смотрите руководство по эксплуатации для каждого ЧПУ.

Порядок действий

Имя файла

Формат файла,
ограничения

Порядок действий

Имя файла

Формат файла,
ограничения
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Ввод данных журнала операций

Файл (данные журнала операций) в хосте может быть введен в
память ЧПУ.

1 Переведите ЧПУ в режим EDIT (ПРАВКИ).

2 Нажмите функциональную клавишу .

3 Нажмите клавишу перехода к следующему меню в правом
углу отображения с дисплейными клавишами.

4 Нажмите дисплейную клавишу [OPEHIS].Появляется экран
журнала операций.

5 Нажмите дисплейную клавишу [(OPRT)].

6 Нажмите клавишу перехода к следующему меню в правом
углу отображения с дисплейными клавишами.

7 Нажмите дисплейную клавишу [READ].

8 Нажмите дисплейную клавишу [EXEC].

9 Во время ввода надпись” INPUT” (ВВОД) мигает в правом
нижнем углу экрана.

Используется фиксированное имя файла HISTORY.

Смотрите руководство по эксплуатации для каждого ЧПУ.

Вывод данных журнала операций

Файл (данные журнала операций) в памяти ЧПУ может быть
выведен на хост.

1 Переведите ЧПУ в режим EDIT (ПРАВКИ).

2 Нажмите функциональную клавишу .

3 Нажмите клавишу перехода к следующему меню в правом
углу отображения с дисплейными клавишами.

4 Нажмите дисплейную клавишу [OPEHIS].Появляется экран
журнала операций.

5 Нажмите дисплейную клавишу [(OPRT)].

6 Нажмите клавишу перехода к следующему меню в правом
углу отображения с дисплейными клавишами.

7 Нажмите дисплейную клавишу [PUNCH].

8 Нажмите дисплейную клавишу [EXEC].

9 Во время вывода надпись ”OUTPUT” (ВЫВОД) мигает в
правом нижнем углу экрана.

Используется фиксированное имя файла HISTORY.

Смотрите руководство по эксплуатации для каждого ЧПУ.

Порядок действий

Имя файла

Формат файла,
ограничения

Порядок действий

Имя файла

Формат файла,
ограничения
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Можно проверить хост, с которым с помощью функции
передачи файлов FTP сделана попытка установить соединение
как к текущему пункту назначения связи.

1 Нажмите функциональную клавишу .

2 Нажмите клавишу перехода к следующему меню в правом
углу отображения с дисплейными клавишами.

3 Нажмите дисплейную клавишу [CONECT]. Появляется эк-
ранизменения хоста связи.ОтображаютсяфункцииEthernet,
доступные на данный момент.

В верхнем ряду отображается используемое в данныймомент
устройство с функцией встроенной Ethernet.
Отображается встроенный порт или карта PCMCIA.
В нижнем ряду отображаются используемые дополни-
тельные платы Ethernet. Если дополнительная плата не уста-
новлена, информация не отображается.

4 Если вы нажмете дисплейную клавишу [EMBEDD], поя-
вится список хостов связи, указанных при помощи порта
встроенной Ethernet.
Если используемым устройством с функцией встроенной
Ethernet является карта PCMCIA, то дисплейная клавиша
[PCMCIA] отображается вместо клавиши [EMBEDD]. Если
вы нажмете дисплейную клавишу [PCMCIA], появится
список хостов связи, указанных при помощи карты Ethernet
PCMCIA.

8.5.2.7
Проверка и изменение
хоста связи

Порядок действий
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ПРИМЕЧАНИЕ
Заголовок хоста, который является текущим пунктом
назначения связи встроенной Ethernet, отображается
в негативном изображении.

5 Хост связи может быть изменен, если нажать дисплейную
клавишу [CON-1], [CON-2], или [CON-3].

Отображаемые элементы

Отображаются те значения, которые установлены на экране
установки параметров Ethernet.

Список операций

Эта операция изменяет хост связи на хост 1.

Эта операция изменяет хост связи на хост 2.

Эта операция изменяет хост связи на хост 3.

D Номер порта, IP-
адрес, имя пользо-
вателя, регистрацион-
ный каталог

D CON-1

D CON-2

D CON-3
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При возникновении ошибок с каждой из функций встроенной
Ethernet, на экране сообщений об ошибках отображается
сообщение об ошибке для функции встроенной Ethernet.

Отображение

1 Нажмите функциональную клавишу .

2 Нажмите клавишу перехода к следующему меню в правом
углу отображения с дисплейными клавишами.

3 Нажмите дисплейную клавишу [ETHLOG]. Появляется
экран регистрации данных Ethernet.Отображаются функции
Ethernet, доступные на данный момент.

В верхнем ряду отображается используемое в данныймомент
устройство с функцией встроенной Ethernet.
Отображается встроенный порт или карта PCMCIA.
В нижнем ряду отображаются используемые дополнитель-
ные платы Ethernet. Если дополнительная плата не установ-
лена, информация не отображается.

4 При нажатии дисплейных клавиш [EMBEDD] или
[PCMCIA] можно отобразить экран сообщений об ошибках
для функции встроенной Ethernet.
Экран сообщений об ошибках порта встроенной Ethernet не
отличается от экрана сообщений карты Ethernet PCMCIA.
Данный экран является общим.

8.6
ЭКРАН СООБЩЕНИЙ
ОБ ОШИБКАХ
ВСТРОЕННОЙ
ETHERNET

Порядок действий
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5 Переключите отображение экрана с помощью клавиш

перелистывания страниц .

[Совет]
Самое последнее сообщение об ошибке отображается вверху
экрана. Справа от сообщения об ошибке отображается дата и
время возникновения ошибки. Формат даты и времени
следующий: ddhhmmss, где dd обозначает день, hh - часы, mm -
минуты, а ss - секунды.

Конфигурация

Экран регистрации данных Еthernet состоит их следующих
экранов:

(1)Экран EMB_ETH MASTER CTRL LOG (2 экрана)
Экранрегистрации,используемыйдля установкипараметров
функции встроеннойEthernet и для отображения сообщений
об ошибках во время инициализации встроенной Ethernet.

(2)Экран EMB_ETH FOCAS1/ETHER LOG (2 экрана)
Экран регистрации, используемый для отображения
сообщений об ошибках, относящихся к функции
FOCAS1/Ethernet (групповое ЧПУ1/функция Ethernet)

(3)Экран EMB_ETH PMC LOG (2 экрана)
Экранрегистрации,используемыйдляотображения сообще-
ний об ошибках, относящихся к функциям контроля PMC в
режиме онлайн, например, FAPT LADDER-III

(4)Экран EMB_ETH FACTOLINK LOG (2 экрана)
Экранрегистрации,используемыйдляотображения сообще-
ний об ошибках, относящихся к функции FACTOLINK

(5)Экран EMB_ETH FTP TRANSFER LOG (2 экрана)
Экран регистрации, используемый для отображения
сообщений об ошибках, относящихся к функции передачи
файлов FTP
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При наличии функции встроенной Ethernet предусмотрен
специальный экран техобслуживания.
Экран техобслуживания позволяет осуществлять проверку
операций, когда функция встроенной Ethernet не работает
должным образом.

Отображение

1 Нажмите функциональную клавишу .

2 Нажмите клавишу перехода к следующему меню в правом
углу отображения с дисплейными клавишами.

3 Нажмите дисплейную клавишу [ETHMNT]. Появляется
экран техобслуживания. Отображаются функции Ethernet,
доступные на данный момент.

В верхнем ряду отображается используемое в данныймомент
устройство с функцией встроенной Ethernet.
Отображается встроенный порт или карта PCMCIA.
В нижнем ряду отображаются используемые дополни-
тельные платы Ethernet. Если дополнительная плата не уста-
новлена, информация не отображается.

4 При нажатии дисплейных клавиш [EMBEDD] или
[PCMCIA] можно отобразить экран техобслуживания для
функции встроенной Ethernet.
Экран техобслуживания порта встроенной Ethernet не отли-
чается от экрана техобслуживания карты Ethernet PCMCIA.
Данный экран является общим.

5 Переключите отображение экрана с помощью клавиш

перелистывания страниц .

8.7
ЭКРАН
ТЕХОБСЛУЖИВАНИЯ
ВСТРОЕННОЙ
ETHERNET

Порядок действий
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6 Экран, изображенный ниже, используется для проверки
состояния кабеля связи и наличия пункта назначения связи.
Введите IP-адрес пункта назначения связи с помощью
клавиш ручного ввода данных, а затем нажмите дисплейную
клавишу [PING]. Соединение с заданным пунктом назна-
чения связи устанавливается три раза, затем отображаются
результаты.

Отображаемые сообщения:

Reply from IP-address (Ответ из IP-адреса)

Данное сообщение означает, что от заданного пункта
назначения связи был получен ответ, и, что в сети
существует заданный пункт назначения связи.

Request Timed out IP-address(Истечение лимита времени
на запрос (IP-адрес))

Данное сообщение означает, что от заданного пункта
назначения связи не был получен ответ,и, что в сети не
существует заданного пункта назначения связи.
Проверьте, включено ли питание оборудования пункта
назначения связи. Также проверьте установки пара-
метров и установку сети на наличие ошибок.

IP address Error (IP-address) (Ошибка IP-адреса (IP-адрес))

Неверный заданный IP-адрес. Проверьте введенный
IP-адрес.



B--63525RU/02 8.ФУНКЦИЯ ВСТРОЕННОЙ ETHERNET

657

7 Экран, изображенный ниже, используется для проверки
состояния связи с помощью функции встроенной Ethernet и
количества обнаруженных ошибок контроллером Ethernet.

Данный экран состоит из двух страниц: одна страница для
отсчета обнаруженных ошибок при передаче, а другая для
отсчета обнаруженных ошибок при приеме.

Нажав клавишу [CLEAR], можно сбросить счетчики
обнаруженных ошибок при передаче и приеме на ”0”.

Нажав дисплейную клавишу [RESET], можно иници-
ализировать текущее устройство связи и начать выполнение
связи с самого начала.Используйте эту клавишу для повтор-
ной установки соединения с помощью функции встроенной
Ethernet.
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8 Экран, изображенный ниже, используется для проверки
состояния каждого задания функции встроенной Ethernet.

Символ Значение

MASTER CTRL E Инициализируется контроллер Ethernet

D Идет обработка данных (ПРИМЕЧАНИЕ)

W Ожидание обработки данных (ПРИМЕЧАНИЕ)

P Ожидание установки параметров

S Идет установка параметров

FOCAS1 #0 X Ожидание завершения инициализации
контроллера Ethernet

E Идет активация

C Ожидание подсоединения, осуществляемого с
ПК

O Идет обработка данных связи

N Выполнение FOCAS1/Ethernet запрещено

FOCAS1 #1,#2 X Ожидание завершения инициализации
контроллера Ethernet

C Ожидание подсоединения, осуществляемого с
ПК

D Идет обработка данных (ПРИМЕЧАНИЕ)

W Ожидание обработки данных (ПРИМЕЧАНИЕ)

UDP X Еще не выполнено. Ожидание завершения
инициализации контроллера Ethernet

E Идет активация

D Идет обработка данных (ПРИМЕЧАНИЕ)

W Ожидание обработки данных (ПРИМЕЧАНИЕ)

PMC X Ожидание завершения инициализации
контроллера Ethernet

D Идет обработка данных (ПРИМЕЧАНИЕ)

W Ожидание обработки данных (ПРИМЕЧАНИЕ)
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ЗначениеСимвол

FTP X Ожидание завершения инициализации
контроллера Ethernet

D Идет обработка данных (ПРИМЕЧАНИЕ)

W Ожидание обработки данных (ПРИМЕЧАНИЕ)

FACTOLINK X Ожидание завершения инициализации
контроллера Ethernet

D Идет обработка данных (ПРИМЕЧАНИЕ)

W Ожидание обработки данных (ПРИМЕЧАНИЕ)

ПРИМЕЧАНИЕ
Винтервалемежду состоянием ”Databeingprocessed”
(Идетобработкаданных)исостоянием ”Waiting fordata
processing” (Ожиданиеобработкиданных)происходит
изменение состояния, даже когда связь в действи--
тельности не выполняется.

9 Отображается информация об интерфейсе между функцией
передачи файлов FTP и ЧПУ.

Элемент Описание

EMPTY
COUNTER
(ПУСТОЙ
СЧЕТЧИК)

Указывает на пустой буфер счетчика во время передачи
программы ЧПУ с помощью функции передачи файлов FTP в
ЧПУ. Этот счетчик устанавливается на 0 при включении
питания, затем показания счетчика увеличиваются каждый
раз при выполнении определенного условия.

TOTAL SIZE
(ОБЩИЙ ОБЪЕМ)

Указывает общее количество передаваемых байтов, когда
программа ЧПУ передается с помощью функции передачи
файлов FTP в ЧПУ.

READ POINTER
WRITE POINTER
(УКАЗАТЕЛЬ
СЧИТЫВАНИЯ
УКАЗАТЕЛЬ
ЗАПИСИ)

Указывает информацию об организации внутренней
буферизации данных, когда используется функция
передачи файлов FTP.
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В данном разделе описываются диагностирование неисправ-
ностей и элементы данных проверки, связанные с функцией
встроенной Ethernet.

1) ИспользуетсяликабельSTP (экранированнаявитаяпара)для
соединения между концентратором и встроенной Ethernet?

2) Подсоединен ли кабель STP должным образом?
Как правило, для соединения между концентратором и
устройством связи используется прямой кабель.

3) Подается ли питание к концентратору?
4) Карта Ethernet PCMCIA используется только с 10BASE-T.
Используется ли концентратор для 10BASE-T, когда
используется карта Ethernet PCMCIA?

5) Включен ли светодиодканала связи,когда используетсяпорт
встроенной Ethernet?
Светодиод канала связи не включается, когда концентратор
не подсоединен или питание к концентратору не подается.

6) Включен ли светодиод (для отображения канала связи) под-
соединенного концентратора?
(Для некоторых концентраторов светодиод канала связи не
предусмотрен).
Светодиод канала связи не включается, когда концентратор
не соединен со встроенной Ethernet или питание к ЧПУ не
подается.

Этот подраздел можно пропустить, если сеть оснащена только
концентратором, к которому подсоединена встроенная
Ethernet. Ниже перечислены основные элементы данных про-
верки. Для установки сети следует проконсультироваться с
поставщиками, специализирующимися в данной области.
Размещайте кабели вдали от источников шума.

Когда используется магистраль сети 10BASE-5

1) Подсоединены ли приемопередатчики к магистральному
кабелю должным образом?
S Если приемопередатчики подсоединены должным обра-
зом, то сопротивление между защитным экраном магис-
трали сети и центральным проводником приблизительно
25 Ом (если подсоединены нагрузочные резисторы).

S Для установки приемопередатчиков может потребоваться
специальный инструмент. (Тип инструмента зависит от
поставщика. Дополнительную информацию смотрите в
соответствующем руководстве каждого поставщика).

S Не следует устанавливать приемопередатчик в то место,
кудаонранее ужеустанавливался. (Магистральныйкабель
может быть поврежден).

2) Cоблюдены ли правильные интервалы при установке
приемопередатчиков?
S Приемопередатчики следует устанавливать с интервалом

2.5 м друг от друга или больше. Рекомендуется устанав-
ливать приемопередатчики с интервалами, кратными 2.5
м. Как правило, места для установки маркируются на
магистральном кабеле.

3) Подсоединены ли нагрузочные резисторы?
S К каждому концу магистрального кабеля следует под-
соединить нагрузочный резистор (50 Ом).

8.8
ДИАГНОСТИРОВАНИЕ
НЕИСПРАВНОСТЕЙ

8.8.1
Проверьте элементы
данных, связанные с
соединением с
концентратором

8.8.2
Проверьте элементы
данных, связанные с
соединением с
магистралью сети
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4) Равняется ли длина главного кабеля 500 м или менее?
5) Соответствует ли длина кабеля (кабель приемопередатчика),
соединяющего концентратор с приемопередатчиком, ука-
занной длине?
S Как правило, максимально допустимая длина кабеля
приемопередатчика равняется 50м.Однако,максимально
допустимая длина некоторых тонких кабелей может быть
менее 50 м. Уточните данные в спецификации кабеля.

Когда используется магистраль сети 10BASE-2

1) Составляет ли длина одного кабеля 0.5 м или более?
S Минимально допустимый интервал между узлами

(устройствами) равен 0.5 м.
2) Равняется ли длина магистрального кабеля (общая длина
кабелей) 185 м или менее?

3) Подсоединены ли нагрузочные резисторы?
S К каждому концу магистрального кабеля следует подсо-
единить нагрузочный резистор (50 Ом).

В данном подразделе описывается, как проверить минимум
необходимых установок для осуществления связи.

Проверка установок на встроенной Ethernet

1) Отображается ли МАС-адрес встроенной Ethernet?
S MAC-адрес порта встроенной Ethernet устанавливается
для каждого ЧПУ, и его можно проверить на экране
установки параметров.

S Каждой карте Ethernet PCMCIA присваивается свой уни-
кальныйMAC-адрес. Когда карта Ethernet PCMCIA выб-
рана и вставлена, отображается МАС-адрес.

2) Верно ли задан IP-адрес?
S Проверьте, установлен ли IP-адрес, заданный уже для
другого устройства.

3) Верно ли задана маска подсети?
S Установка маски подсети должна совпадать с установкой
маски подсети на устройстве пункта назначения связи.

4) Верно ли установлен IP-адрес маршрутизатора при осущест-
влении связи через маршрутизатор?

Проверка установок на ПК

1) Верно ли задан IP-адрес?
S Проверьте, установлен ли IP-адрес, заданный уже для
другого устройства.

2) Верно ли задана маска подсети?
S Установка маски подсети должна совпадать с установкой
маски подсети на устройстве пункта назначения связи.

3) Верно ли установлен IP-адрес маршрутизатора при осущест-
влении связи через маршрутизатор?

8.8.3
Проверка установки
каждого параметра
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В данном подразделе описывается, как проверить состояние
связи между ЧПУ и ПК.

Проверка состояния связи и установок

Если связь с ЧПУне выполняется должнымобразом, или время
от времени происходит сбой, то следует проверить канал связи
с помощью описанного ниже способа. Для проверки связи
используется команда переброски информации.

Смотрите пункт 6 раздела 3.2, ”ЭКРАН ТЕХОБСЛУЖИВАНИЯ
ВСТРОЕННОЙ ETHERNET”.

Если от удаленного устройства небыло получено ответа, то при-
чиной считается ошибка подсоединения оборудования и/или
ошибка установки программного обеспечения. Проверьте под-
соединение оборудования и установки ПО.

Пример с использованием ПК (ОС: Windows NT 4.0) описан
ниже.

Метод использования

Откройте приглашение на ввод команды, затем введите ”ping
NC-IP-address”. Получение ответа означает, что связь установ-
лена должным образом.
В примере, приведенном ниже, предполагается, что IP-адрес
ЧПУ - 192.168.1.1.

1) Когда получен ответ (в норме)

8.8.4
Проверка связи

Проверка,
осуществляемая со
встроенной Ethernet

Проверка,
осуществляемая с ПК
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2) Когда не получен ответ (ошибка)

Если от ЧПУ не было получено ответа, то причиной счита-
ется ошибка подсоединения оборудования и/или ошибка
установки программного обеспечения.Проверьте подсоеди-
нение оборудования и установки ПО.

Проверка воздействия шума

Способ проверки ошибок связи, вызванных шумом, описан
ниже.
Команда переброски информации также используется для
данной проверки.
Используется -t опция команды переброски.Перебрасываемые
пакеты будут передаваться, пока клавиши ”Ctrl + C” не будут
одновременно нажаты.

1. Воздействие шума от периферийного оборудования
(устройства)
1) Включите питание станка с ф-цией встроенного Ethernet,
для которого нужно выполнить проверку воздействия
шума, и убедитесь, что связь разрешена.
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2) Нажмите кнопку аварийного останова станка, чтобы
отключить активацию усилителя сервосистемы/шпин-
деля, затем следует выдать команду переброски инфор-
мации с ПК.

3) Посчитайте количество потерянных пакетов (на которые
не поступило ответа).

Если потеря пакетов произошла при данном состоянии,
вероятно, причиной является воздействие шума от
периферийного оборудования.

Действие: Определите источник шума и перепро-
верьте разводку кабелей, чтобы устранить воздейст-
вие шума.

2. Воздействие шума от установленного станка

1) Отпустите кнопку аварийного останова станка, чтобы
включить активацию усилителя сервосистемы/шпинделя,
затем следует выдать другую команду переброски инфор-
мации с ПК.

2) Посчитайте количество потерянных пакетов.

Если это количество больше указанного выше в пункте 1,
то причиной является шум, вызываемый самим станком.
В общем, заземление станка или заземление пункта
назначения неэффективно.

Действие: Проверьте заземление станка и пункта
назначения связи и изолируйте станок от магист-
ральной линии связи.
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При возникновении ошибок, связанных со встроенной
Ethernet, экран регистрации данных функции встроенной
Ethernet отображает сообщение об ошибке.
В данном разделе описываются сообщения об ошибках,
отображаемые на экране регистрации данных.
Наиболее важные сообщения об ошибках описаны ниже.

При возникновении ошибки следует отобразить экран
регистрации данных и проверить сообщение об ошибке, чтобы
выявить причину ее возникновения.
Для ошибки могут отображаться несколько сообщений. Таким
образом, следует проверить время отображения сообщений об
ошибках.

OWN IP ADDRESS IS NOTHING (СОБСТВЕННЫЙ IP-АДРЕС
ОТСУТСТВУЕТ)
IP-адрес локального узла не установлен.Правильно установите
IP-адрес.

OWN IP ADDRESS(???) IS INVALID (СОБСТВЕННЫЙ IP-
АДРЕС (???)НЕДЕЙСТВИТЕЛЕН)
Неверная установка (???) IP-адреса локального узла.Исправьте
IP-адрес.
SUBNET MASK IS NOTHING (МАСКА ПОДСЕТИ ОТСУТ-
СТВУЕТ)
Маска подсети локального узла не установлена. Установите
верную маску подсети.
SUBNET MASK(???) IS INVALID (МАСКА (???)ПОДСЕТИ
НЕДЕЙСТВИТЕЛЬНА)
Неверная установка (???) маски подсети локального узла.
Исправьте маску подсети.
ROUTER IP ADDRESS(???) IS INVALID (IP-АДРЕС (???)
МАРШРУТИЗАТОРА НЕДЕЙСТВИТЕЛЕН)
Неверная установка (???) IP-адреса маршрутизатора.Исправьте
IP-адрес маршрутизатора.
TCP PORT NUMBER(???) IS INVALID (НОМЕР (???)ПОРТА
TCPНЕДЕЙСТВИТЕЛЕН)
Неверная установка (???) номера порта TCP. Исправьте номер
порта TCP
UDP PORT NUMBER(???) IS INVALID(НОМЕР (???)ПОРТА
UDPНЕДЕЙСТВИТЕЛЕН)
Неверная установка (???) номера порта UDP. Исправьте номер
портаUDP.
UDP INTERVAL TIME(???) IS INVALID(ВРЕМЯ ИНТЕР-
ВАЛА (???) UDPНЕДЕЙСТВИТЕЛЬНО)
Неверная установка (???) временного интервала для
UDP-передачи.Исправьте временной интервал.
Embedded LANC SelfTest Error [???] (Ошибка само-
контроля встроенного контроллера локальной сети [???])
Обнаружена ошибка при инициализации контроллера локаль-
ной сети встроенной Ethernet.
The error code is [???]. (Код ошибки [???]) Необходима замена
оборудования.

8.9
СООБЩЕНИЯ ОБ
ОШИБКАХ

8.9.1
ЭКРАН РЕГИСТРАЦИИ
ЕМB_ETH MASTER
CTRL
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TCP PORT NUMBER(???) IS INVALID (НОМЕР (???)ПОРТА
TCPНЕДЕЙСТВИТЕЛЕН)
Неверная установка (???) номера порта TCP. Исправьте номер
порта TCP

Illegal Broadcast IP ADDRESS (Недействительныйширо-
ковещательный IP-АДРЕС)
Неверныйшироковещательный адрес дляUDP-передачи.Исп-
равьте маску подсети и IP-адрес локального узла.

Illegal Power-on Date or Time (Недействительная дата
или время при включении питания)
Неверная установка текущего времени ЧПУ. Исправьте время
или дату на часах ЧПУ.

ALL TASKS(C1) ARE BUSY (ВСЕЗАДАЧИ (С1)НАХОДЯТСЯ
В СОСТОЯНИИ ЗАНЯТОСТИ)
Функция FOCAS1/Ethernet или функция группового ЧПУ1/
Ethernet уже находятся в состоянии связи с пятью прило-
жениями. Завершите ненужные приложения связи на ПК.
При отсоединении кабеля до завершения связи может
потребоваться установка в исходное положение и иници-
ализация встроенной Ethernet.

Err accept() [???] (Ошибкаприпринятии запроса () [???])
ВозниклаошибкаприожиданиизапросасоединенияотПК.The
error code is [???]. (Код ошибки [???]) Данное сообщение
выводится, например, когда встроенная Ethernet устанав-
ливается в исходное состояние.

Err recv() [???](Ошибка при приеме данных () [???])
Возниклаошибкаво времяприемаданных.The errorcode is [???].
(Код ошибки [???])
Данное сообщение выводится, например, когда встроенная
Ethernet устанавливается в исходное состояние до завершения
связи.

Login User is invalid (Зарегистрированныйпользователь
недействителен)
Неверная установкаименипользователяили пароля.Проверьте
имя пользователя и пароль.

Parameters are invalid (Параметры недействительны)
Неверные номер порта и IP-адрес хоста, установленные на
экране установки параметров. Проверьте установки номера
порта и IP-адреса.

(???) is not found ((???) не найден)
Хост, с которым была выполнена попытка осуществить
FTP-связь, не может быть найден в сети. IP-адрес хоста, с
которым требуется установить соединение, обозначается (???).
Проверьте, подключено ли питание к хосту, и соединен ли хост
с сетью должным образом.

8.9.2
ЭКРАН
РЕГИСТРАЦИИ
ЕMB_ETH
FOCAS1/ETHER

8.9.3
ЭКРАН
РЕГИСТРАЦИИ
ДАННЫХ ПЕРЕДАЧИ
ЕMB_ETH FTP
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FACTOLINK#1 IP ADDRESS(???) IS INVALID (IP-АДРЕС
(???) FACTOLINK#1НЕДЕЙСТВИТЕЛЕН)
Неверная установка IP-адреса (???) сервера FACTOLINК.
Проверьте установку IP-адреса.

FACTOLINK#1 PORT NUMBER(???) IS INVALID (НОМЕР
(???) ПОРТА FACTOLINK#1 НЕДЕЙСТВИТЕЛЕН)Неверная
установка номера (???) порта сервера FACTOLINК.
Проверьте установку номера программы.

Err ALREADY CONNECTED (Ошибка СОЕДИНЕНИЕ УЖЕ
УСТАНОВЛЕНО)
Выполняется дополнительный запрос на соединение с портом,
соединение с которым уже установлено.
Требуется установить встроенную Ethernet в исходное
состояние.

8.9.4
ЭКРАН
РЕГИСТРАЦИИ
ДАННЫХ EMB_ETH
FACTOLINK
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В данном подразделе кратко описываются термины, относя-
щиеся к Ethernet. Приведенные ниже описания представляют
собой только минимальную информацию. Более полную
информацию см. в соответствующих изданиях, имеющихся в
продаже.

Для связи черезEthernet обычноиспользуется протоколTCP/IP
(Протокол управления передачей/протокол Internet).Протокол
состоит из правил, используемых для обеспечения беспе-
ребойной связи между устройствами связи, соединяемыми с
помощью линии передачи. Протокол TCP/IP является частью
иерархической структуры, состоящей из протоколов и служб,
указанных ниже.

Иерархия Протокол/сетевая служба

Прикладной уровень Пользовательские услуги, например, FTP

Транспортный уровень Протоколы, например, TCP и UDP

Сетевой уровень Протоколы, например, IP и ICMP

Канальный уровень
Протоколы например ARP и RARP

MAC--уровень
Протоколы, например, ARP и RARP

Физический уровень Оборудование, например, кабели и устройства

В общем, протокол TCP/IP является обобщающим термином,
который представляет протоколы, установленные в транспорт-
ном уровне и сетевом уровне.

С TCP/IP, адрес, относящийся к IP-адресу (INET-адресу),
используется для распознавания заданного устройства связи
среди всех устройств связи, подсоединенных через Ethernet.
Таким образом, для связи с помощью TCP/IP каждому
устройству связи, подсоединенному к Ethernet, должен быть
присвоен свой уникальный IP-адрес.
Длина IP-адреса составляетчетыреоктады (байта).Какправило,
IP-адрес представлен группами по 8 битов (октада или байт),
отделенными друг от друга точками. Каждая октада должна
иметь значение от 0 до 255.
IP-адрес состоит из адреса сети, к которой подсоединяется
устройство связи, и ведущего адреса устройства связи. Сети
классифицируются на три класса в соответствии с размерами
группы: класс A, класс B и класс C.

Значение
первой октады

Секция
сетевого
адреса

Секция
ведущего
адреса

Класс A 0 -- 127. xxx.xxx.xxx.xxx xxx.xxx.xxx.xxx

Класс В 128 -- 191. xxx.xxx.xxx.xxx xxx.xxx.xxx.xxx

Класс С 192 -- 223. xxx.xxx.xxx.xxx xxx.xxx.xxx.xxx

(Заштрихованный участок обозначает секцию каждого адреса).

Еслисеть поддерживаетне более 255 устройств связи, то обычно
используется класс С.

IP-адреса всех устройств связи в одной сетиимеют одини тотже
сетевойадрес,и только ведущий адрес каждого устройствасвязи
в сети является уникальным.

IP-адрес с сетевым адресом и ведущим адресом, установлен-
ными на 0 - 255, не используется.

8.10
ГЛОССАРИЙ ДЛЯ
ETHERNET

TCP/IP

IP-адрес (INET-адрес)



B--63525RU/02 8.ФУНКЦИЯ ВСТРОЕННОЙ ETHERNET

669

IP-адресами управляют систематично в международном масш-
табе.Это означает, что перед тем, как использовать IP-адрес, он
должен быть официально получен от международной органи-
зации.

Если сеть, используемая пользователем, является локальной
сетью в закрытом пользовательском окружении (не подсое-
диненной к внешней сети), то уникальный IP-адрес можно
установить свободно под ответственность и контроль пользо-
вателя. Для локальной сети следующие сетевые адреса могут
быть использованы без официальной регистрации: 1 адрес (10)
для класса A, 16 адресов (172.16 - 172.31) для класса B и 256
адресов (192.168.0 - 192.168.255) для класса C. Таким образом,
рекомендуется использование IP-адресов с этими сетевыми
адресами для локальной сети.

Адрес маски для обозначения секции сетевого IP-адреса.
Для сети класса A задайте 255.0.0.0.
Для сети класса В задайте 255.255.0.0.
Для сети класса C задайте 255.255.255.0.

MAC-адрес присваивается плате управления Ethernet каждого
устройства связи и используется для распознавания каждого
устройства связи на МАС-уровне (нижняя часть канального
уровня). Так как используется уникальный адрес, полученный
отмеждународной организации,наличие дублирующих адресов
среди поставщиков плат управления Ethernet исключается.

Номер порта, представляющий собой целое число из 16 битов,
используется для ассоциирования транспортного уровня (TCP
и UDP) TCP/IP с процессом прикладного уровня. Номера
портов от 0 до примерно 8000 называются известными
номерами порта и присваиваются стандартным приложениям
(таким какTelnet иFTP).Присваивание номеров порта описано
в Assigned Numbers [RFC1340] (Присвоенные номера
[RFC1340]).
При использовании функции FOCAS1/Ethernet и функции
группового ЧПУ1/Ethernet, следует присваивать номера, не
используя известные номера портов.

Передача сообщения всем узлам в одном сегменте

Устройство или приложение, которое запрашивает услугу

Устройство или приложение, которое предоставляет услугу

Маска подсети (адрес
маски)

MAC-адрес (адрес
Ethernet)

Номер порта

Широковещание

Клиент

Сервер
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9 ЦИФРОВАЯ СЕРВОСИСТЕМА

В данной главе описывается экран настройки сервосистемы,
необходимый для технического обслуживания сервосистемы и
корректировки референтного положения.

9.1 НАЧАЛЬНАЯ УСТАНОВКА
ПАРАМЕТРОВ СЕРВОСИСТЕМЫ 671. . . . . . . . .

9.2 ЭКРАН НАСТРОЙКИ СЕРВОСИСТЕМЫ 687. . .
9.3 КОРРЕКТИРОВКА РЕФЕРЕНТНОГО

ПОЛОЖЕНИЯ (МЕТОД УПОРА) 690. . . . . . . . . . .
9.4 УСТАНОВКА БЕЗУПОРНОГО

РЕФЕРЕНТНОГО ПОЛОЖЕНИЯ 693. . . . . . . . . . .
9.5 ИНТЕРФЕЙС ПРЕДУПРЕЖДАЮЩИХ

СООБЩЕНИЙ, ОТНОСЯЩИХСЯ
К СЕРВОСИСТЕМЕ αi 695. . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

9.6 ЭКРАН ИНФОРМАЦИИО
СЕРВОСИСТЕМЕ αi 697. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
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В данном разделе описывается, как установить начальные
параметрысервосистемы,которыеиспользуются длянастройки
зоны станка.
1. Включите питание в состоянии аварийной остановки.
2. Установите параметр для отображения экрана настройки
сервосистемы.

#7

3111

#6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

SVS

#0 (SVS) 0 : Экран настройки сервосистемы не отображается.
1 : Экран настройки сервосистемы отображается.

3. Выключите питание, затем включите егоснова.
4. Выведите экран установки параметров сервосистемы,

выполнив следующее действие: [SV.PARA].

5. Входные данные, необходимые для начальной установки с
помощью клавиш перемещения курсора и перелистывания
страниц.

SERVO SETTING
X-AXIS Y-AXIS

(1)INITIAL SET BIT 00000000 00000000
(2)MOTOR ID NO. 47 47
(3)amr 00000000 00000000
(4)cmr 2 2
(5)FEED GEAR N 1 1
(6) (N/M) M 125 125
(7)DIRECTION SET 111 111
(8)VELOCITY PULSE NO. 8192 8192
(9)POSITION PULSE NO. 12500 12500
(10)REF.COUNTER 8000 8000

PRM 2000
PRM 2020
PRM 2001
PRM 1820
PRM 2084
PRM 2085
PRM 2022
PRM 2023
PRM 2024
PRM 1821

(1)Начальный установленный бит
#7

2000

#6 #5 #4 #3

PRMCAL

#2 #1

DGPRM

#0

PLC01

#3 (PRMCAL) 1: Обращается в 1 по выполнении начальной установки.
Следующие параметры устанавливаются автоматически в
соответствии с количеством импульсов импульсного
шифратора.
PRM 2043(PK1V), PRM 2044(PK2V), PRM 2047(POA1),
PRM 2053(PPMAX),PRM 2054(PDDP),
PRM 2056(EMFCMP),
PRM 2057(PVPA), PRM 2059(EMFBAS),
PRM 2074(AALPH),PRM 2076(WKAC)

#1 (DGPRM)l 0 : Начальная установка параметров цифровой сервосистемы
выполнена.

1: Начальная установка параметров цифровой сервосистемы
не выполнена.

#0 (PLC01) 0 : Значенияпараметра2023и 2024используются внеизменном
виде:

1: Значения параметра 2023 и 2024 умножаются на 10.

9.1
НАЧАЛЬНАЯ
УСТАНОВКА
ПАРАМЕТРОВ
СЕРВОСИСТЕМЫ
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(2)Идентификационный номер двигателя:
Выберите идентификационный номер двигателя и
серводвигателя,подлежащихиспользованию, всоответствии
с моделью двигателя и номером чертежа (четыре цифры в
середине XXXX-BXXX), указанными в таблицах на
следующих страницах.

ПРИМЕЧАНИЕ
Управление сервоосями осуществляется по группам,
состоящим из двух осей. Таким образом, при
использованиипоследовательных контрольныхноме--
ров сервосистемы (четного номера и нечетного номе--
ра) необходимо задать единый номер типа двигателя
для серво HRV1 или для серво HRV2 или HRV3.

(a)Серводвигатель серии αi
Вследующих таблицахдля серводвигателясерииαiномера
типов двигателя, не включенные в круглые скобки,
предназначеныдля сервоHRV1, аномера типовдвигателя,
включенные в круглые скобки, предназначены для серво
HRV2 иHRV3.
- Серводвигатель серии αi

Модель двигателя α1/5000i α2/5000i α4/3000i α8/3000i

Спецификация
двигателя

0202 0205 0223 0227

Номер типа
двигателя

152 (252) 155 (255) 173 (273) 177 (377)

Модель двигателя α12/3000i α22/3000i α30/3000i α40/3000i

Спецификация
двигателя

0243 0247 0253 0257

Номер типа
двигателя

193 (293) 197 (297) 203 (303) 207 (307)

- Серводвигатель серии αCi
Модель двигателя αC4/3000i αC8/2000i αC12/2000i αC22/2000i

Спецификация
двигателя

0221 0226 0241 0246

Номер типа
двигателя

171 (271) 176 (276) 191 (291) 196 (296)

Модель двигателя αC30/1500i

Спецификация
двигателя

0251

Номер типа
двигателя

201 (301)

- Серводвигатель серии αMi
Модель двигателя αM2/5000i αM3/5000i αM8/4000i αM12/4000i

Спецификация
двигателя

0212 0215 0235 0238

Номер типа
двигателя

162 (262) 165 (265) 185 (285) 188 (288)

Модель двигателя αM22/4000i αM30/4000i αM40/4000i

Спецификация
двигателя

0265 0268 0272

Номер типа
двигателя

215 (315) 218 (318) 222 (322)
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- Линейный двигатель

Модель двигателя 1500A/4 3000B/2 6000B/2 9000B/2

Спецификация
двигателя

0410 0411 0412 0413

Номер типа
двигателя

90 91 92 93

Модель двигателя 15000C/2 3000B/4 6000B/4 9000B/4

Спецификация
двигателя

0414 0411--B811 0412--B811 0413--B811

Номер типа
двигателя

94 120 121 122

Модель двигателя 15000C/3 300D/4 600D/4 900D/4

Спецификация
двигателя

0414--B811 0421 0422 0423

Номер типа
двигателя

123 124 125 126

Номера типов двигателей предназначены для сервоHRV1.

Эти номера типов двигателей могут не применяться в
зависимости от используемого программного обеспечения
сервосистемы.
Ниже перечислены номера типов двигателя, а также
применимые серии и выпуски программного обеспечения для
сервосистемы (А или позднее).

- Серводвигатель серии αi

Сер. ПО для серв.

Модель
двигателя и
номер его типа

9060 90B0

α1/5000i 152 (252) А H

α2/5000i 155 (255) А H

α4/4000i 173 (273) А H

α8/3000i 177 (277) А H

α12/3000i 193 (293) А H

α22/3000i 197 (297) А H

α30/3000i 203 (303) А H

α40/3000i 207 (307) А H

- Серводвигатель серии αCi

Сер. ПО для серв.

Модель
двигателя и
номер его типа

9060 90B0

αC4/3000i 171 (271) А H

αC8/2000i 176 (276) А H

αC12/2000i 191 (291) А H

αC22/2000i 196 (296) А H

αC30/1500i 201 (301) А H
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- Серводвигатель серии αMi

Сер. ПО для серв.

Модель
двигателя и
номер его типа

9060 90B0

αM2/5000i 162 (262) А H

αM3/5000i 165 (265) А H

αM8/4000i 185 (285) А H

αM12/4000i 188 (288) А H

αM22/4000i 215 (315) А H

αM30/4000i 218 (318) А H

αM40/4000i 222 (322) А H

- Линейный двигатель

Сер. ПО для серв.

Модель
двигателя и
номер его типа

9060 90B0

1500A/4 90 А А

3000B/2 91 А А

6000B/2 92 А А

9000B/2 93 А А

15000C/2 94 А А

3000B/4 120 А А

6000B/4 121 А А

9000B/4 122 А А

15000C/3 123 А А

300D/4 124 А А

600D/4 125 А А

900D/4 126 А А

Номера типов двигателей предназначены для сервоHRV1.
(b)Для серводвигателя серии α

Наименование
модели

α 0.5 α 1/3000 α 2/2000 α 2.5/3000 α 3/3000

Номер чертежа 0113 0371 0372 0374 0123

Номер формата 13 61 46 84 15

Наименование
модели

α 6/2000 α 6/3000 α 12/2000 α 12/3000 α 22/1500

Номер чертежа 0127 0128 0142 0143 0146

Номер формата 16 17 18 19 27

Наименование
модели

α 22/2000 α 22/3000 α 30/1200 α 30/2000 α 30/3000

Номер чертежа 0147 0148 0151 0152 0153

Номер формата 20 21 28 22 23

Наименование
модели

α 40/FAN α 40/2000 α 65 α 100 α 150

Номер чертежа 0158 0157 0331 0332 0333

Номер формата 29 30 39 40 41
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Для серводвигателя серии αL

Наименование
модели

α L3/3000 α L6/2000 α L9/3000 α L25/3000 α L50/2000

Номер чертежа 0561 0562 0564 0571 0572

Номер формата 56 или 68 57 или 69 58 или 70 59 60

Для серводвигателя серии αC

Наименование
модели

α C3/2000 α C6/2000 α C12/2000 α C22/1500

Номер чертежа 0121 0126 0141 0145

Номер формата 7 8 9 10

Для серводвигателя серии αHV

Наименование
модели

α 12HV α 22HV α 30HV

Номер чертежа 0176 0177 0178

Номер формата 3 4 5

Для серводвигателя серии αE и β

Наименование
модели

α 0.5 β 1/3000
α E1/3000

β 2/3000
α E2/3000

β 3/3000
α E3/3000

β 6/2000
α E6/2000

Номер чертежа 0113 0101 0102 0105 0106

Номер формата 13 35 36 33 34

Для серводвигателя серии αM

Наименование
модели

αM2/3000 αM2.5/3000 αM3/3000 αM6/3000 αM9/3000

Номер чертежа 0376 0377 0161 0162 0163

Номер формата 97 98 24 25 26

Наименование
модели

αM22/3000 αM30/3000 αM50/3000

Номер чертежа 0165 0166 0169

Номер формата 100 101 108

Наименование
модели

αM6HV αM9HV αM22HV αM30HV

Номер чертежа 0182 0183 0185 0186

Номер формата 104 105 106 107

Для линейного двигателя

Наименование
модели

1500 A 3000B 6000B 9000B

Номер чертежа 0410 0411 0412 0413

Номер формата 90 91 92 93

(3)Произвольная функция AMR
#7

AMR72001

#6

AMR6

#5

AMR5

#4

AMR4

#3

AMR4

#2

AMR3

#1

AMR2

#0

AMR1PRM Для каждой
оси

ПРИМЕЧАНИЕ
Установите “00000000”.
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(4)CMR

1820 Запрограммированный коэффициент умноженияPRM

1) Если CMR 1/2 - 1/27

2) Если CMR 0.5 - 48

(5)Выключите питание, затем снова его включите.

(6)N/M зубчатой подачи (F⋅FG)

2084 n для зубчатой подачи с гибкой связьюPRM

2085 m для зубчатой подачи с гибкой связьюPRM

Установка для импульсного шифратора α в полузакрытом режиме

Необходимые импульсы обратной связи
по положению за оборот двигателя

(Примечание 1)
F⋅FG числитель (≤ 32767) (в виде несократимой

дроби)1,000,000 (Примечание 2)F⋅FG знаменатель (≤ 32767)
=

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Как для числа F⋅FG, так и для знаменателя,

максимальным устанавливаемым значением (после
сокращения) является 32767.

2 В качестве установки зубчатойподачис гибкойсвязью
для импульсных шифраторов αi принимается один
миллион импульсов за оборот двигателя, независимо
от разрешения.

3 Если расчет количества импульсов, необходимых за
оборот двигателя, включает π, например, когда ис--
пользуютсязубчатаярейкаишестерня,πпринимается
приблизительно равным 355/113.

[Пример]
Для обнаружения в единицах 1 µм задайте следующее:

Ход шарикового
винта

(мм/об)

Кол-во необход.
позиц. импульсов
(импульс/оборот)

F⋅FG

10
20
30

10000
20000
30000

1/100
2/100 или 1/50
3/100

[Пример]
Если станок установлен на обнаружение в 1,000 градусов при
передаточном числе 10:1 для оси вращения, стол вращается на
360/10 градусов каждый раз,когда двигатель делает одиноборот.
Необходимо 1000 позиционных импульсов, чтобы стол повер-
нулся на один градус.
Количество позиционных импульсов, необходимых для того,
чтобы двигатель сделал один оборот, следующее:

360/10× 1000 = 36000 при контрольном счетчике = 36000

Уст. знач. = 1
CMR

+100

Уст. знач. = 2×CMR

FVFG числитель

FVFG знаменатель
=

36000

1,000,000
=

36

1000
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Установка для использования автономного датчика (полностью замкнутый)

Кол--во поз. импульсов, соответствующих
предопределенной величине перемещенияF⋅FG числитель (≤ 32767) (в виде

несократимой
дроби)Кол--во поз. импульсов,

соответствующих предопределенной
величине перемещенияот

автономного датчика

F⋅FG знаменатель (≤ 32767)
=

[Пример]
Для обнаружения расстояния 1-µм с использованием шкалы
0.5-µм, установите следующее:

<<Примеры вычислений>>

1/1000мм 1/10000мм

Один оборот 8мм
двигателя 10мм

12мм

n=1/м=125
n=1/м=100
n=3/м=250

n=2/м=25
n=1/м=10
n=3/м=25

(7)Направление перемещения

2022 Направление вращения двигателяPRM

111 : Нормальное (по часовой стрелке)
-111 : Обратное (против часовой стрелки)

(8)Количество импульсов скорости и позиционных импульсов

1) Для импульсного шифратора αi или последовательного
импульсного шифратора a

Параметр

Система приращений :
1/1000мм

Система приращений :
1/10000мм

Параметр
Замкнутый

цикл
Полузамкнутый

цикл
Замкнутый

цикл
Полузамкнутый

цикл

Установка выс. разрешения 2000 xxxx xxx 0 xxxx xxx 1

Автономный датчик 1815 0010 0010 0010 0000 0010 0010 0010 0000

Количество импульсов
обратной связи по скорости

2023 8192 819

Кол--во импульсов обратной
связи по положению

2024 NS 12500 NS/10 1250

ПРИМЕЧАНИЕ
1 NS -- это кол--во импульсов обратной связи по поло--

жению за один оборот двигателя (умноженное на 4).
2 Даже если система использует замкнутый цикл, бит 3

параметра 2002 устанавливается на 1, а бит 4 --на 0.

(9)Контрольный счетчик

1821 Емкость контрольного счетчика для каждой оси (0 -- 99999999)PRM

6. Выключите питание, затем снова его включите.

(10) Отображение FSSB и экран установки

ЧислительFVFG

Знаменатель FVFG
=

L/1

L/0.5
=

1

2
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Подсоединение блока управления ЧПУ к сервоусилителям
через высокоскоростную последовательную шину (
Последовательная шина сервосистемы FANUC илиFSSB),
которая использует только одноволоконный оптический
кабель, может существенно сократить объем кабельной
проводки в электрической секции станка.Установки осей
вычисляются автоматически в соответствии с взаимо-
связью между осями и усилителями, введенной на экране
установки FSSB. Параметры 1023, 1905, 1910 - 1919, 1936 и
1937 задаются автоматическив соответствии с результатами
вычислений.

На экране установки FSSB отображается усилитель, исполь-
зующий FSSB, и информация об осях. Оператор также может
задать эту информацию.

1. Нажмите функциональную клавишу .

2. Для отображения [FSSB], нажмите клавишу перехода к
следующему пункту меню несколько раз.

3. Нажатие дисплейной клавиши [FSSB] выводит экран AMP
SET(илипредварительно выбранныйэкран установкиFSSB)
со следующими отображенными дисплейными клавишами.

AMP (OPRT)MAINTEAXIS

Экраны установки FSSB включают: AMP SET, AXIS SET иAMP
MAINTENANCE.

Нажатие на дисплейную клавишу [AMP] выводит экран AMP
SET (УСТАНОВКА УСИЛИТЕЛЯ).
Нажатиенадисплейнуюклавишу [AXIS]выводитэкранAXIS
SET (УСТАНОВКА ОСИ).
Нажатие на дисплейную клавишу [MAINTE] выводит экран
AMP MAINTENANCE (ТЕХОБСЛУЖИВАНИЕ УСИЛИ-
ТЕЛЯ).

1) Экран установки усилителя
Экран установки усилителя состоит из двух частей: в первой
части отображается информация о подчиненном устройстве,
во второй части отображается информация об импульсных
модулях.

D Отображение
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AMPLIFIER SETTING O1000 N00001
NO. AMP SERIES UNIT CUR. AXIS NAME
1 A1-L α SVM-HV 40AL 1 X
2 A1-M α SVM 12A 2 Y
3 A2-L β SVM 40A 3 Z
4 A3-L α SVM 20A 4 A
5 A3-M α SVM 40A 5 B
7 A4-L α SVU 240A 6 C

NO. EXTRA TYPE PCB ID
6 M1 A 0000 DETECTOR(8AXES)
8 M2 B 12AB

>_
MDI **** *** *** 13:11:56
[ AMP ][ AXIS ][ MAINTE ][ ][(OPRT)]

Экран установки усилителя состоит из следующих элементов:

D NO. (номер подчиненного устройства)

Последовательно отображаются номера до десяти подчинен-
ных устройств (до восьми усилителей и до двух импульсных
модулей),подсоединенныхчерезFSSB,при этомустройство,
находящееся ближе всего к ЧПУ, имеет номер 1.

D AMP (УСИЛИТЕЛЬ) (тип усилителя)
Отображение типа усилителя состоит из буквы А, которая
обозначает ”усилитель”, номера, который обозначает место-
положение усилителя, отсчитанное от устройства, располо-
женного ближе всего к ЧПУ, и буквы, например, L (первая
ось) илиМ (вторая ось), обозначающей местоположение оси
в усилителе.

D AXIS NO. (ОСЬ ) (номер управляемой оси)
Отображается номер каждой управляемой оси, заданной в
параметрах ( 1920 - 1929). Если номер, заданный в этих пара-
метрах, не входит в диапазон от 1 до максимального коли-
чества управляемых осей, то отображается 0.

D NAME (НАЗВАНИЕ) (название управляемой оси)
Отображаетсяназваниеоси,присвоенноевпараметре ( 1020),
соответствующее конкретному ном. управляемой оси. Если
номером управляемой оси является 0, то отображается -.

D В качестве информации об усилителе отображаются
следующие элементы:
⋅ UNIT (УСТРОЙСТВО) (тип устройства сервоусилителя)
⋅ SERIES (СЕРИЯ) (название сервоусилителя)

⋅ CURRENT (ТОК) (максимальное номинальное значение)
D В качестве информации об импульсном модуле отобра-
жаются следующие элементы:
⋅ SEPARATE (АВТОНОМНЫЙ)
Отображаемая информация состоит из буквы М, которая
обозначает ”импульсный модуль”, и номера, указыва-
ющего местоположение импульсного модуля, отсчитанное
от устройства, расположенного ближе всего к ЧПУ.



9. DIGITAL SERVO B--63525RU/02

680

⋅ TYPE (ТИП)

Здесь отображается буква, указывающая на тип импульс-
ного модуля.

⋅ PCB ID (ИДЕНТ. ДАННЫЕ ПЕЧАТНОЙПЛАТЫ)

Отображаемая информация состоит из четырех цифр,
обозначающих идентификационную информацию об
импульсном модуле (шестнадцатеричную). После иденти-
фикационной информации импульсного модуля следует
DETECTOR (8-AXES) (ДАТЧИК (8 ОСЕЙ)) для восьми-
осного модуля автономного датчика или DETECTOR
(4-AXES) (ДАТЧИК (4 ОСИ)) для четырехосного модуля
автономного датчика.

2) Экран установки оси

На экране установки оси отображается информация, пока-
занная ниже:

AXIS SETTING O1000 N00001
AXIS NAME AMP M1 M2 1-DSF Cs TNDM
1 X A1-L 0 0 0 0 1
2 Y A1-M 1 0 1 0 0
3 Z A2-L 0 0 0 1 0
4 A A3-L 0 0 0 0 2
5 B A3-M 0 0 0 0 0
6 C A4-L 0 0 0 0 0

>_
MDI **** *** *** 13:11:56
[ AMP ][ AXIS ][ MAINTE ][ ][(OPRT)]

На этом экране установки оси отображаются след. элементы:

D AXIS (ОСЬ) (номер управляемой оси)

Данный элемент - это местоположение управляемой оси
ЧПУ.

D NAME (название управляемой оси)

D AMP (УСИЛИТЕЛЬ) (тип усилителя, подсоединенного к
каждой оси)

D M1 (номер разъема для импульсного модуля 1)

Данныйэлемент -этономерразъемадляимпульсногомодуля
1, заданного в параметре 1931.

D M2 (номер разъема для импульсного модуля 2)

Данныйэлемент -этономерразъемадляимпульсногомодуля
2, заданного в параметре 1932.
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D 1-DSF

Данный элемент - это значение, заданное в бите 0 (параметр
1 DSP) параметра 1904.Он представлен 1 для оси (например,
оси управления в режиме обучения, оси высокоскоростной
токовой петли или оси высокоскоростного интерфейса),
которая исключительно использует ЦСП (Цифровой сиг-
нальный процессор), который обычно используется сов-
местно двумя осями.

D Cs: Управляемая ось контура Cs

Данный элемент - это значение, заданное в параметре 1933.
Он представлен 1 для управляемой оси контура Cs.

D TNDM (только М-серия)

Данный элемент - это номер, заданный в параметре 1934.
Последовательно отображаются четный и нечетный номера
для ведущей и ведомой осей при сдвоенном управлении.

3) Экран техобслуживания усилителя

На экране техобслуживания усилителя отображается инфор-
мация о техобслуживании сервоусилителей. Этот экран
состоит из следующих двух страниц, каждую из которых

можно выбрать нажатием на клавишу или .

AMPLIFIER MAINTENANCE O1000 N00001
AXIS NAME AMP SERIES UNIT AXES CUR.
1 X A1-L α SVM-HV 2 40AL
2 Y A1-M α SVM 2 12A
3 Z A2-L β SVM 1 40A
4 A A3-L α SVM 2 20A
5 B A3-M α SVM 2 40A
6 C A4-L α SVU 1 240A

MDI **** *** *** 13:11:56
[ AMP ][ AXIS ][ MAINTE ][ ][ ]
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AMPLIFIER MAINTENANCE O1000 N00001
AXIS NAME EDITION TEST MAINTE-NO.
1 X 01A 010123 01
2 Y 01A 010123 01
3 Z 01A 010123 01
4 A 02B 010123 01
5 B 02B 010123 01
6 C 02B 010123 01

MDI **** *** *** 13:11:56
[ AMP ][ AXIS ][ MAINTE ][ ][ ]

На экране техобслуживания усилителя отображаются следую-
щие элементы:

D AXIS (ОСЬ) (номер управляемой оси)

D NAME (НАЗВАНИЕ) (название управляемой оси)

D AMP (УСИЛИТЕЛЬ) (тип усилителя, подсоединенного к
каждой оси)

D SERIES (СЕРИЯ) (серия сервоусилителя, подсоединенного
к каждой оси)

D UNIT (УСТРОЙСТВО) (тип устройства сервоусилителя,
подсоединенного к каждой оси)

D AXES (ОСИ) (максимальное число осей, управляемых
усилителем, подсоединенным к каждой оси)

D CUR. (ТОК) (максимальное номинальное значение для уси-
лителей, подсоединенных к каждой оси)

D EDITION (ВЫПУСК) (номер версии устройства усилителя,
подсоединенного к каждой оси)

D TEST (ИСПЫТАНИЕ) (дата испытания, проведенного на
усилителе, подсоединенном к каждой оси)

Пример) 010123 = 23 января 2001

D MAINTE-NO. (НОМЕР ОПЕРАЦИИ ТЕХОБСЛУЖИ-
ВАНИЯ) (номер технических изменений для усилителя,
подсоединенного к каждой оси)

На экране установки FSSB (а не на экране техобслуживания
усилителя) нажатие на дисплейную клавишу [(OPRT)] отобра-
жает следующие дисплейные клавиши:

SET INPUTREAD

D Установка



B--63525RU/02 9. ЦИФРОВАЯ СЕРВОСИСТЕМА

683

Для ввода данных переведите станок в режим MDI (РУЧНОЙ
ВВОД ДАННЫХ) или состояние аварийной остановки,
поместите курсор в точку, где необходимо ввести желаемый
элемент, затем введите желаемые данные и нажмите [INPUT]

(или клавишу на панели ручного ввода данных).

Если клавиша [SET] нажата после того, как данные были введе-
ны,иесливведенныеданныесодержатошибку, то отображается
предупреждающее сообщение. Если данные удовлетворитель-
ны, соответствующий параметр устанавливается.
Для восстановления предыдущего значения параметра,
например, если введенное значение неверно,нажмитедисплей-
ную клавишу [READ].
Когда питание включено, значения считываются из параметров
и отображаются на экране.

ОСТОРОЖНО
1 Что касается параметров, подлежащих вводу на

экране установки FSSB, не пытайтесь ввести значения
на экране параметров с помощью команды ручного
ввода данных или G10. Используйте только экран
FSSB для ввода значений для этих параметров.

2 Если нажатие дисплейной клавиши [SET] приводит к
отображению предупреждающего сообщения, повто--
рите попытку ввода данных или нажмите клавишу
[READ] для сброса предупреждающего сообщения.
Обратите внимание, что нажатие клавиши перезаг--
рузки не стирает предупреждающее сообщение.

1) Экран установки усилителя

AMPLIFIER SETTING O1000 N00001
NO. AMP SERIES UNIT CUR. AXIS NAME
1 A1-L α SVM-HV 40AL 1 X
2 A1-M α SVM 12A 2 Y
3 A2-L β SVM 40A 3 Z
4 A3-L α SVM 20A 4 A
5 A3-M α SVM 40A 5 B
7 A4-L α SVU 240A 6 C

NO. EXTRA TYPE PCB ID
6 M1 A 0000 DETECTOR(8AXES)
8 M2 B 12AB

>_
MDI **** *** *** 13:11:56
[SETTING][ ][ READ ][ ][ INPUT ]

На экране установки усилителя отображаются след. элементы:

D NO. () (номер управляемой оси)
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В этом элементе введите значение от 1 до максимального
числа управляемых осей. Если введен номер, который нахо-
дится вне указанного диапазона,появитсяпредупреждающее
сообщение “INVALID FORMAT” (НЕДЕЙСТВИТЕЛЬНЫЙ
ФОРМАТ). Если введенное количество управляемых осей
является дублирующим или 0, появится предупреждающее
сообщение “SPECIFIED DATA IS OUT OF RANGE”
(ЗАДАННЫЕ ДАННЫЕНАХОДЯТСЯ ВНЕ ДИАПАЗОНА)
принажатии дисплейной клавиши [SET] для подтверждения
введенного значения. В этом случае невозможно ввести
значение для данного параметра.

ПРИМЕЧАНИЕ
Когда осуществляется управление сервомеханизмом
другой системы, невозможно автоматически устано--
вить FSSB.
Будьте внимательны при осуществлении управления
двумя или тремя системами.
Для осуществления управления сервомеханизмом
другойсистемывыполнитеручные установки,описан--
ные в приложении G.
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2) Экран установки оси

AXIS SETTING O1000 N00001
AXIS NAME AMP M1 M2 1-DSF Cs TNDM
1 X A1-L 0 0 0 0 1
2 Y A1-M 1 0 1 0 0
3 Z A2-L 0 0 0 1 0
4 A A3-L 0 0 0 0 2
5 B A3-M 0 0 0 0 0
6 C A4-L 0 0 0 0 0

>_
MDI **** *** *** 13:11:56
[SETTING][ ][ READ ][ ][ INPUT ]

На экране установки оси можно задать следующие элементы:
D M1 (номер разъема для импульсного модуля 1)

Для оси, которая использует импульсный модуль 1, введите
номер разъема, используя номер в диапазоне от 1 до макс.
числа осей для импульсного модуля 1. Когда отсутствует
необходимость в использовании импульсного модуля 1,
введите 0.Есливведенномер, которыйнаходится вне указан-
ного диапазона, отображается предупреждающее сообщение
“INVALIDFORMAT” (НЕДЕЙСТВИТЕЛЬНЫЙФОРМАТ).

D M2 (номер разъема для импульсного модуля 2)
Для оси, которая использует импульсный модуль 2, введите
номер разъема, используя номер в диапазоне от 1 до макс.
числа осей для импульсного модуля 2. Когда отсутствует
необходимость в использовании импульсного модуля 2,
введите 0.Есливведенномер, которыйнаходится вне указан-
ного диапазона, отображается предупреждающее сообщение
“INVALIDFORMAT” (НЕДЕЙСТВИТЕЛЬНЫЙФОРМАТ).

D 1-DSF
Введите 1 для следующих осей, каждая из которых исклю-
чительно использует ЦСП, который обычно совместно
используется двумя осями. Если введен номер, отличный от
0 или 1, отображается предупреждающее сообщение
“INVALIDFORMAT” (НЕДЕЙСТВИТЕЛЬНЫЙФОРМАТ).
⋅ Ось управления в режиме обучения
⋅ Ось высокоскоростной токовой петли
⋅ Ось высокоскоростного интерфейса

D Cs (управляемая ось контура Cs)
Введите 1 для управляемой оси контура Cs. Если введен
номер, отличный от 0 или 1, отображается сообщение
“INVALIDFORMAT” (НЕДЕЙСТВИТЕЛЬНЫЙФОРМАТ).

D TNDM
Введите четный и нечетный номера для ведущей и ведомой
оси в сдвоенном управлении. Эти номера должны быть
последовательными и находиться в диапазоне от 1 до 8. Если
введен номер, который находится вне указанного диапазона,
отображается предупреждающее сообщение “INVALID
FORMAT” (НЕДЕЙСТВИТЕЛЬНЫЙФОРМАТ).
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Когда на экране установки оси после ввода данных нажата
дисплейная клавиша [SET], и если какое-либо из следующих
условий удовлетворено, то отображается предупреждающее
сообщение “SPECIFIED DATA IS OUT OF RANGE”
(ЗАДАННЫЕ ДАННЫЕ НАХОДЯТСЯ ВНЕ ДИАПАЗОНА).

D КакM1, так иM2неявляются нулевымиэлементами для оси.

D Какие-либо два элемента из TWO-AXES, Cs и TANDEM не
является нулевым для оси.

D ДляM1 задано дублирующее значение.

D ДляM2 задано дублирующее значение.

D Для Cs задано дублирующее значение.

D Для TANDEM задано дублирующее значение.

D Для TANDEM задана недействительная пара из ведущей/
ведомой осей.
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Установите параметр для отображения экрана настройки
сервосистемы.

#7

3111

#6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

SVS

#0 (SVS) 0 : Экран настройки сервосистемы не отображается.
1 : Экран настройки сервосистемы отображается.

1. Нажмите клавишу и клавишу [SV. PARA] в указан-

ной последовательности.
2. Нажмите дисплейную клавишу [SV.TUN] для выбора экрана
настройки сервосистемы.

SERVO TUNING 01234 N12345
(PAMAMETER) (MONITOR)
FUN.BIT 00000000 ALARM 1 00000000
LOOP GAIN 3000 ALARM 2 00000000
TURNING SET. 0 ALARM 3 10000000
SET PERIOD 0 ALARM 4 00000000
INT.GAIN 113 ALARM 5 00000000
PROP.GAIN -1015 LOOP GAIN 2999
FILER 0 POS ERROR 556
VELOC.GAIN 125 CURRENT% 10

SPEED RPM 100

SV SET SV TUN OPE

(1)
(2)
(3)
(4)
(5)
(6)
(7)
(8)

(9)
(10)
(11)
(12)
(13)
(14)
(15)
(16)
(17)

(1) Бит функции : PRM 2003
(2) Коэффициент усиления цепи: PRM 1825
(3) Начало настройки:
(4) Заданный период:
(5) Интегральное усиление : PRM 2043
(6) Пропорциональное усиление : PRM 2044
(7) Фильтр : PRM 2067

(8) Усиление по скор.
(PRM 2021)+256

256Устан. знач. = ×100

(9) Сигнал тревоги 1 : DGN200 (Описание сиг. трев. 400 и 414)
(10) Сигнал тревоги 2 : DGN 201 (Описание сигнала тревоги о

разрыве соединения, перегрузке)
(11) Сигнал тревоги 3 : DGN 202 (Описание сигнала трев. 319 )
(12) Сигнал тревоги 4 : DGN 203 (Описание сигнала трев. 319 )
(13) Сигнал тревоги 5 : DGN 204 (Описание сигнала трев. 414 )
(14) Коэф-т усиления цепи :Факт.коэффициент усиленияцепи
(15) Погрешность по положению :Фактическая погрешность

по положению (DGN 300)
(16) Ток (%) : Указывает ток в% от номинального значения.
(17) Ток (A) : Указывает ток в A.
(18) Скорость об/мин : Число фактических оборотов двигателя

9.2
ЭКРАН НАСТРОЙКИ
СЕРВОСИСТЕМЫ

9.2.1
Установка
параметров

9.2.2
Экран настройки
сервосистемы
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#7

OVLСиг. т. 1

#6

LV

#5

OVC

#4

HCA

#3

HVA

#2

DCA

#1

FBA

#0

OFA

DGN (200) :

#7 (OVL) : Сигнал тревоги о перегрузке

#6 (LV) : Сигнал тревоги о недостаточном напряжении

#5 (OVC) : Сигнал тревоги о перегрузке по току

#4 (HCA) : Сигнал тревоги о ненормальном токе

#3 (HVA) : Сигнал тревоги об избыточном напряжении

#2 (DCA) : Сигнал тревоги о разрядке

#1 (FBA) : Сигнал тревоги о разрыве соединения

#0 (OFA) : Сигнал тревоги о переполнении
#7

ALDСиг. т. 2

#6 #5 #4

EXP

#3 #2 #1 #0

DGN (201) ⇓

Сиг. тр.
о ере

0 — — — Перегрев усилителя
о перег.

1 — — — Перегрев двигателя

Сиг. тр.
о раз--
рыве
соеди

1 — — 1 Разрыв соединения с импульсным
шифратором автономного типа
(оборудование)

соеди--
нения 0 — — 0 Разрыв соединения с импульсным

шифратором (ПО)

#7

Сиг. т. 3

#6

CSA

#5

BLA

#4

PHA

#3

RCA

#2

BZA

#1

CKA

#0

SPH

DGN (202) :
#6 (CSA) : Неисправность в оборудовании последовательного им-

пульсного шифратора.
#5 (BLA) : Низкое напряжение батареи (предупреждение).
#4 (PHA) : Неисправность впоследовательномимпульсномшифраторе

или кабеле обратной связи.
Ошибка в счете сигналов обратной связи.

#3 (RCA) : Неисправность в послед. импульсном шифраторе.
Ошибка в счете.
Если бит RCA установлен на 1, когда оба бита, FBA (бит 1
сигнала тревоги 1) и ALD (бит сигнала тревоги 2),
установлены на 1, а бит EXP сигнала тревоги 2 (разрыв
соединения с внутреннимоборудованием) установленна1,в
импульсном шифраторе α возникает сигнал тревоги о
пропуске в счете (CMAL).

#2 (BZA) : Напряжение батареи стало равно 0.
Замените батареи и установите референтное положение.

#1 (CKA) : Неисправность в послед. импульсном шифраторе.
Внутренние часы остановились.

#0 (SPH) : Неисправность впоследовательномимпульсномшифраторе
или кабеле обратной связи.
Ошибка в счете сигналов обратной связи.
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#7

DTEСиг. т. 4

#6

CRC

#5

STB

#4

PRM

#3 #2 #1 #0

DGN (203) :

#7 (DTE) : Ошибка соединения в последов. импульсном шифраторе.
Нет ответа.
Как правило, главной причиной является разрыв провода.

#6 (CRC) : Ошибка соединения в последов. импульсном шифраторе.
Переданные данные ошибочны.

#5 (STB) : Ошибка соединения в последов. импульсном шифраторе.
Переданные данные ошибочны.

#4 (PRM) : Цифровая сервосистема обнаружила сигнал тревоги,
неверны значения, заданные в параметре.

#7

Сиг. т. 5

#6

OFS

#5

MCC

#4

LDM

#3

PMS

#2 #1 #0

DGN (204) :

#6 (OFS) : Неверное аналоговое/цифровое преобразование значения
тока в цифровой сервосистеме.

#5 (MCC) : Оплавились контакты электромагнитного контактора
сервоусилителя.

#4 (LDM) : Неисправность в светодиодном индикаторе импульсного
шифратора α.

#3 (PMS) : Количество импульсов обратной связи ошибочно по
причине неисправности в импульсном шифраторе α
или кабеле обратной связи.
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Скорость

Ускоренный
подвод
(PRM1420α) Скорость FL

(PRM1425 α )

Время

Постоянная времени ускорения/замедления при ускоренной подводе (PRM1620 α )

*DECα

PCZ

Сетка

Контроль--
ный

счетчик

Емкость счетчика
10000P

+10000p
CMR f

Счетчик
ошибок

Пропорц.
усиление

Цепь
скорости

M

--

СЕТКА ПК

10 мм/оборот

Величина сдвига сетки
(PRM1850)

Емкость контрольного счетчика
(PRM1821)

FFG

×4

10000P/об
(Механизм зубчатой
подачи с гибкой связью)

Команда
(Последо--
вательная)

#7

1002

#6 #5 #4 #3 #2 #1

DLZ

#0

PRM

#1(DLZ) 0 : Метод возврата в референтное положение является
стандартным (упор).

1: Используется установка безупорного реф. положения.

9.3
КОРРЕКТИРОВКА
РЕФЕРЕНТНОГО
ПОЛОЖЕНИЯ
(МЕТОД УПОРА)

9.3.1
Общие сведения

D Параметр
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#7

1005

#6 #5 #4 #3 #2 #1

DLZ

#0

PRM

#1(DLZ) 0 : Для возврата в референтное положение используется
стандартный метод (упор).

1: Используется установка референтного положения без
упоров (ось за осью).

ПРИМЕЧАНИЕ
Референтное положение может устанавливаться ось
за осью посредством установки бита 1 параметра
1002 на 0 и установки бита 1 параметра 1005.
Установка референтного положения без упоров не
может использоваться для оси позиционирования
шпинделя и оси контура Cs. Когда эти оси включены,
используйте бит 1 параметра 1005.

1821 Емкость контрольного счетчика [P]PRM

Установлено количество импульсов обратной связи или их
деление на целое число.

1850 Величина сдвига сетки по оси [P]PRM

Когда разрешение равно 0.0001мм, установите значение в
единицах, в десять раз больше единицы измерения.

#7

1815

#6 #5

APC

#4

APZ

#3 #2 #1

OPT

#0

PRM

#5(APC) 0 : Датчик положения не является абсолютным импульсным
шифратором.

1: Датчик положения - абсолютный импульсный шифратор.

#4(APZ) Нулевое положение абсолютного импульсного шифратора :

0 : Не установлено

1: Установлено
(Обращается в нуль после установки)
Для изменения значения бита APZ вручную с 0 на 1 без
предварительного возврата в референтное положение при
использовании последовательного импульсного шифратора
α выполните следующую процедуру: Сделайте резервную
копию данных, используя батарею, и придайте двигателю
вращение на один или более оборотов. Выключите питание,
затем включите его снова, после чего измените установку
бита APZ с 0 на 1.

#1(OPT) 0 : Обнаружение положения осуществляется импульсным
шифратором, встроенным в двигатель.

1: Используется импульсныйшифратор автономного типаили
линейная шкала.
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1821 Емкость контрольного счетчика для оси [P]PRM

Обычно количество импульсов обратной связи за оборот дви-

гателя устанавливается на емкость контрольного счетчика.

Когда на линейной шкале имеется несколько контрольных от-

меток, частное от расстояния между контрольными отметками,

полученное посредством деления на целое число, может ис-

пользоваться в качестве емкости контрольного счетчика:

Пример)

(1µm)

300мм⇒ контрольный счетчик 30000
20000
15000
10000 и т.д.

D Используется им-
пульсный шифратор
автономного типа или
линейная шкала.
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При отсутствии упора или концевого выключателя для возврата
в референтное положение эта функция позволяет осуществить
возврат инструмента в референтное положение, которое
установлено заводом-изготовителем станка.
Когда используется датчик абсолютного положения, референт-
ное положение, уже установленное, сохраняется также и при
отключении питания. При замене абсолютного датчика или
потере абсолют. положения, выполните указанную установку.

Время

JOG

ZRN

+Jα

Скорость

Скорость FL возврата в референтное
положение (PRM 1425)

СЕТКА . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

ZP α

1 Приблизьте инструмент к референтному положению, ис-
пользуя ручную операцию.

2 Выберите режим возврата в референтное положение или
переключатель.

3 Нажмите клавишу для включения сигнала выбора направ-
ления и оси + или -, тогда рабочие органы станка пере-
местятся к следующей сетке, затем остановятся.
(Данное положение устанавливается в качестве рефе-
рентного положения).
После установки референтного положения, выберите режим
возврата в референтное положение (сигналZRNпредставлен
1) и включите сигнал выбора направления и оси, после чего
инструмент возвратится в референтное положение.

9.4
УСТАНОВКА
БЕЗУПОРНОГО
РЕФЕРЕНТНОГО
ПОЛОЖЕНИЯ

9.4.1
Общие сведения

9.4.2
Работа
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#7

1002

#6 #5 #4 #3 #2 #1

DLZ

#0

PRM

#1(DLZ) 0 : Для возврата в референтное положение используется упор

1: Установка безупорного референтного положения (все оси)

#7

1005

#6 #5 #4 #3 #2 #1

DLZ

#0

PRM

#1(DLZ) 0 : Для возврата в референтное положение используется
стандартный метод (упор).

1: Используется установка референтного положения без
упоров (ось за осью).

ПРИМЕЧАНИЕ
Референтное положение может устанавливаться ось
за осью посредством установки бита 1 параметра
1002 на 0 и установки бита 1 параметра 1005. Уста--
новка референтного положения без упоров не может
использоваться для оси позиционированияшпинделя
иосиконтураCs.Когдаэтиосивключены,используйте
бит 1 параметра 1005.

#7

1006

#6 #5

ZMI

#4 #3 #2 #1 #0

PRM

#5(ZMI) 0 : Начальное направление возврата в референтное положение
и мертвого хода +.

1: Начальное направление возврата в референтное положение
и мертвого хода -.

После того,как сигналZRN становится1,направлениемручной
подачи всегда является направление, установленное в этом
параметре, независимо от сигнала выбора оси.

9.4.3
Соответствующие
параметры
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Сервосистема αi может сообщить о предаварийном состоянии
до того, как возникнет один из следующих рассматриваемых
сигналов тревоги. Когда возникает предупреждающее состо-
яние, в РМС направляется уведомление.
Например, этот сигнал может использоваться станком для
отвода инструментов с момента возникновения предупреж-
дающего сообщения до момента возникновения сигнала
тревоги, относящегося к сервосистеме.

[Классификация] Выходной сигнал

[Функция] Сообщает предупреждающий сигнал, соответствующий
состоянию сервоусилителя.

[Условие вывода данных] В следующей таблице приведены предаварийные состояния
сервоусилителя и соответствующие им предупреж. сигналы.

Соответствующие аварийные
сообщения

Сигналы о предаварийном состоянии
(F93)

Время с момента
выдачи сигнала о
предаварийном

SVWRN
4(#7)

SVWRN
3(#6)

SVWRN
2(#5)

SVWRN
1(#4)

р д р
состоянии до
возникновения
сигнала тревоги

444 n AXIS: INV. COOLING FAN FAILURE
(ОСЬ n : НЕИСПРАВНОСТЬ ВЕНТИЛЯТОРА
ОХЛАЖДЕНИЯ ИНВЕРТОРА)

1 0 0 0 Одна минута

601 n AXIS: INV. RADIATOR FAN FAILURE
(ОСЬ n : НЕИСПРАВНОСТЬ ВЕНТИЛЯТОРА
РАДИАТОРА ИНВЕРТОРА)

1 0 0 1 До возникновения
перегрева

(непостоянно)

443 n AXIS: CNV. COOLING FAN FAILURE
(ОСЬ n : НЕИСПРАВНОСТЬ ВЕНТИЛЯТОРА
ОХЛАЖДЕНИЯ КОНВЕРТОРА)

1 1 0 0 Одна минута

606 n AXIS: CNV. RADIATOR FAN FAILURE
(ОСЬ n : НЕИСПРАВНОСТЬ ВЕНТИЛЯТОРА
РАДИАТОРА КОНВЕРТОРА)

1 1 0 1 До возникновения
перегрева

(непостоянно)

431 n AXIS: CNV. OVERLOAD(ОСЬ n :
ПЕРЕГРУЗКА КОНВЕРТОРА)

1 1 1 0 Одна минута

607 n AXIS: CNV. SINGLE PHASE FAILURE
(ОСЬ n : НЕИСПРАВНОСТЬ ОДНОЙФАЗЫ
КОНВЕРТОРА)

1 1 1 1 PSMR: Пять секунд,
PSM: Одна минута

9.5
ИНТЕРФЕЙС
ПРЕДУПРЕЖДАЮЩИХ
СООБЩЕНИЙ,
ОТНОСЯЩИХСЯ К
СЕРВОСИСТЕМЕ αi

Общие сведения

Сигнал

Описание предупреж-
дающих сигналов,
относящихся к
сервосистеме
SVWRN1 - 4
<F093#4 - #7>
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Временная диаграмма для обработки предупреждения показана
ниже.

Сервоусилитель

SVWRN1--4
(Предупреждение)

Возникновение предупреждения

Активация

В течение этого периода времени выполните
остановку с замедлением или остановку блока с
помощью РМС для того, чтобы остановить станок
без нанесения ему вреда. Период времени
меняется в зависимости от типа предупреждения.

Возникновение и прекращение
сигнала тревоги, соответствующего
предупреждению

#7

SVWRN4F903

#6

SVWRN3

#5

SVWRN2

#4

SVWRN1

#3 #2 #1 #0

Адрес сигналов
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В сервосистеме αi идентификационная информация, выве-
денная из каждого из подсоединенных устройств, принимается
и выводится на экран ЧПУ.

Элементы, которые содержат идентификационную инфор-
мацию, приведены ниже.
(Примечание: Некоторые приведенные элементы не содержат
идентификационную информацию).

S Серводвигатель

S Импульсный шифратор

S Модуль сервоусилителя

S Блок питания

Идентификационная информация автоматически считывается
из каждого из подсоединенных устройств во время первого
пуска ЧПУ, а затем записывается. Во время второго и последу-
ющих пусков идентификационная информация, записанная во
время первого пуска, может сопоставляться на экране с
идентификационной информацией, считанной на данный
момент, в целях проверки, не изменилась ли конфигурация
подсоединенных устройств. (Если между ними существует
различие, возникает знак сигнала тревоги (*)).

Записанная идентификационная информация может быть
отредактирована. Следовательно, может быть отображена
идентификационная информация об устройстве, которое не
содержит идентификационную информацию. (Тем не менее,
появляется знак сигнала тревоги (*), указывающий на различие
между этими идентификационными данными).

#7

13112

#6 #5 #4 #3 #2 #1

SVI

#0

IDW

[Тип данных] Бит

IDW Редактирование на экране информации о сервосистеме и на
экране информации о шпинделе:

0 : Запрещено
1 : Разрешено

SVI Экран информации о сервосистеме:

0 : Отображается.
1 : Не отображается.

9.6
ЭКРАН ИНФОРМАЦИИ
О СЕРВОСИСТЕМЕ αi

Общие сведения

Параметр
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Отображение экрана идентификационной информации сервосистемы

1 Нажмите функциональную клавишу , затем нажмите

дисплейную клавишу [System].

2 Нажмите дисплейную клавишу [SV Information] для отобра-
жения экрана, как показано ниже.

ПРИМЕЧАНИЕ
Информация о сервосистеме хранится во флэш--ПЗУ.
Если между информацией о сервосистеме во флэш--
ПЗУ и фактической информацией о сервосистеме
существует различие, то перед соответствующими
элементами указывается *, как показано ниже.
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Дополнительная информация
Дажееслидля конкретныхцелейвыполняетсязамена,
напр., для осуществления ремонта, эта функция оши--
бочно указывает знак *,когдаобнаруживаетсязамена.
Для удаления знака * выполните шаги, указанные
ниже, чтобы обновить зарегистрированные данные,
как описано далее в разделе редактирования.
(1) Сделайте зарегистрированные данные подле--

жащими редактированию. (Параметр IDW
(ном. 13112#0) = 1)

(2) На экране редактир. поместите курсор на эле--
мент, перед которым вы желаете удалить знак *.

(3) Нажмитедисплейныеклавиши [CHANGE], [INPUT]
и [SAVE] в этой последовательности.

Редактирование на экране идентификационной информации
сервосистемы

1 Предположим, что параметр 13112#0(IDW) = 1.

2 Нажмите переключательMDI на пульте оператора станка.

3 Выполните шаги, указанные в параграфе ”Отображение
экрана идентификационных данных сервосистемы”, для
вывода экрана, как описано ниже.

4 Для перемещения курсора по экрану воспользуйтесь

клавишами и .
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Работа с экраном

Режим Клавиша Использование
Прос--
мотр (*1)

Клавиша пере--
лист. страниц

Прокручивает изображение вверх или вниз по
принципу ”экран за экраном”.

Редакти--
рование
(*2)

Диспл. клавиша
[INPUT]

[CANCEL]

[CHANGE]

[SAVE]

[RELOAD]

Заменяет выбранную идентиф. информацию в
положении курсора на цепочку символов в
буфере данных, вводимых с клавиатуры.

Удаляет цепочку символов в буфере данных,
вводимых с клавиатуры.

Передает в буфер данных, вводимых с клавиа--
туры, выбранную идентиф. информацию в
положении курсора, которая была отправлена
сервосистемой. Действ. являются только
элементы, перед которыми стоит знак * (*3).

Сохраняет во флэш--ПЗУ идентификационную
информацию, которая была изменена на экране
информации о сервосистеме.

Отменяет идентификационную информацию,
которая была изменена на экране информации о
сервосистеме, и загружает идентификационную
информацию из флэш--ПЗУ.

Клавиша пере--
листыв. страниц

Прокручивает изображение вверх или вниз по
принципу ”экран за экраном”.

Клавиша пере--
мещ. курсора

Прокручивает вверх или вниз выбор
идентификационной информации.

*1 Режим просмотра: если параметр 13112#0 = 0
*2 Режим редактирования: если параметр 13112#0 = 1
*3 Информация о сервосистеме хранится во флэш-ПЗУ. Если
между информацией о сервосистеме во флэш-ПЗУ и факти-
ческойинформациейо сервосистемесуществуетразличие,то
перед соответствующими элементами указывается *.

Невозможно получить идентификационную информацию по
подсоединенным устройствам для осей, которые не
используются сервосистемой αi.

ПРИМЕЧАНИЕ
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10 ШПИНДЕЛЬ СПРИВОДОМПЕРЕМЕННОГО
ТОКА (ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНЫЙИНТЕРФЕЙС)

В данной главе в общих чертах описываются усилители шпин-
деля с последовательным интерфейсом и аналоговым интер-
фейсом, а также разъясняются соответствующие параметры.

10.1ШПИНДЕЛЬ С ПРИВОДОМПЕРЕМЕННОГО
ТОКА (ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНЫЙ
ИНТЕРФЕЙС) 702. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

10.1.1Краткое описание управления шпинделем 702.
10.1.2Экран установки и регулировки шпинделя 705.
10.1.3Автоматическая установка стандартных

параметров 713. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
10.1.4Интерфейс предупреждений для

шпинделя αi 714. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
10.1.5Экран информации о шпинделе αi 716. . . . . . . .

10.2ШПИНДЕЛЬ С ПРИВОДОМПЕРЕМЕННОГО
ТОКА (АНАЛОГОВЫЙИНТЕРФЕЙС) 720. . . . . .

10.2.1Краткое описание управления шпинделем 720.

Следующий номер чертежа указан в верхней части шпиндель-
ного узла усилителя шпинделя с последовательным интер-
фейсом:
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10.1
ШПИНДЕЛЬ С ПРИВО-
ДОМ ПЕРЕМЕННОГО
ТОКА (ПОСЛЕДО-
ВАТЕЛЬНЫЙ
ИНТЕРФЕЙС)

10.1.1
Краткое описание
управления
шпинделем
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S--команда

ЧПУ

Счетчик
нагрузки

Скорость ориентации
(PRM 3705#1, 3732,
3706#5)

Усилитель
последов.
шпинделя

Шпиндель

PMC

Оптический кабель

Двигатель
шпинделя

LM

M03,M04,M05,M19

FIN

*SSTP (Остановка
шпинделя)

Скорость вращения
двигателя

SOVx (Ручная коррекция
шпинделя)

SF,GR1O,GR2O,GR3O
(Для обрабатывающего центра)

GR1,GR2 (Для
токарного станка)

S SOR (Ориентация)
(PRM 3735 --3752)

R010 --R120

R01I --R12I
1

SIND

Полярность выходного
сигнала (PRM 3706#7,6) SGN(0=+,1=--)

1

SSIN

*ESP,MRDY,
SFR,SRV,ORCM и т.д.

SST, SDT, SAR, LDT1,
LDT2, ORAR, ALM и т.д.

Функция
интерфейса

PC

SM

М--команда

0

0

0

1

Пульт
оператора

Спидометр

Функция
интерфейса
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Скорость вращения
двигателя

4095 Макс.

S--код

Выходной
сигнал

PRM 3735

PRM 3736

0

0 PRM 3741 PRM 3742 PRM 3743

Зуб.
пере--
дача 1

Зуб.
пер.
2 Зубчатая

передача 3

(мин--1)

Скорость вращения
двигателя

4095 Макс
.

S--код

Выходной
сигнал

PRM 3735

PRM 3736

0

Зуб.
пере--
дача
1

Зуб.
пере--
дача 2

Зубчатая
передача 3

0 PRM 3741 PRM 3742 PRM 3743

PRM 3752

PRM 3751

(мин--1)

Скорость вращения
двигателя

4095 Макс.

S--код

Выходной
сигнал

Зубчатая
передача
1

Зубчатая
переда--
ча 2

Зуб. пере--
дача 3

Зубчатая
передача 4

0

0 PRM 3741 PRM 3742 PRM 3743 PRM 3744

10.1.1.1
Метод изменения
зубчатой передачи для
обрабатывающего
центра А

10.1.1.2
Метод изменения
зубчатой передачи для
обрабатывающего
центра (PRM
3705#2=1) В

10.1.1.3
Для токарного станка
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(1)Проверьте параметры

#7

3111

#6 #5 #4 #3 #2 #1

SPS

#0

Бит 1 (SPS) 0 : Экран регулировки шпинделя не отображается.

l1: Экран регулировки шпинделя отображается.

(2)Нажмите клавишу для выбора экрана, чтобы установить

параметры и другие данные.

(3)Нажмите клавишу перехода к следующему меню .

(4)Нажмите дисплейную клавишу [SP.PRM]. После чего поя-
вится экран установки и регулировки шпинделя.

(5)Предусмотрены следующие экраны. Эти экраны можно
выбрать с помощью дисплейных клавиш.

1) [SP.SET] : Экран установки шпинделя

2) [SP.TUN] : Экран регулировки шпинделя

3) [SP.MON] : Экран контроля за шпинделем

(6)С помощью клавиш перелистывания страниц мож-

но выбратьшпиндель для отображения егона экране (только,
если подсоединено несколько последоват.шпинделей).

SPINDLE SETTING
(1)GEAR SELECT : 1
(2)SPINDLE : S11

(PARAMETER)
(3)GEAR RATIO 50
(4)MAX SPINDLE SPEED 3000
(5)MAX MOTOR SPEED 6000
(6)MAX C AXIS SPEED 100

Отображается состояние выбора зубчатой передачи на станке.

Обозна-
чение

CTH1
(КАНАЛ1)

CTH2
(КАНАЛ2)

1
2
3
4

0
0
1
1

0
1
0
1

10.1.2
Экран установки и
регулировки
шпинделя

10.1.2.1
Метод отображения

10.1.2.2
Экран установки
шпинделя

D Выбор зубчатой
передачи
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Выберите шпиндель, для которого необходимо установить
данные.
S11: Усилитель основного шпинделя для шпинделя 1
S12: Усилитель вспомогательного шпинделя для шпинделя 2
S21: Усилитель основного шпинделя для шпинделя 2
S12: Усилитель вспомогательного шпинделя для шпинделя 2

4216 4216

4217 4217

S11:1-й
основной

S12:1-й
вспомогат.

S11:2-й
основной

S11:2-й
вспомогат.

Передаточное число
(HIGH) (ОЧЕНЬ ВЫСОК.)

4056 4056

Передаточное число
(MIDIUM HIGH) (ВЫСОК.) 4057 4057

Передаточное число

(MIDIUM LOW) (НИЗКОЕ)
4058 4058

Передаточное число
(LOW) (ОЧЕНЬ НИЗКОЕ)

4059 4059

Макс. скор.шпинделя
(зубчатая передача 1)

3741

3742 3742

3743 3743

3744 3744

Макс. скорость
двигателя

4020 4196 4020 4196

Макс. скорость
по оси С

4021 Отсутствует 4021 Отсутствует

3741

Макс. скор.шпинделя
(зубчатая передача 2)

Макс. скор.шпинделя
(зубчатая передача 3)

Макс. скор.шпинделя
(зубчатая передача 4)

OPERATION : SPEED CONTROL
GEAR SELECT : 1
SPINDLE : S11

(MONITOR)
MOTOR SPEED 100
SPINDLE SPEED 150
POS ERR S1 100
POS ERR S2 103
SYN.ERR 3

SPINDLE TUNING

(PARAMETER)
PROP.GAIN 20
INT.GAIN 50
LOOP GAIN 3000
MOTOR VOLT 30
TIME CONST 100
REF. SHIFT 2046

1 : Нормальный режимработы

2 : Ориентация

3 : Управление синхронизацией

4 :Жесткое нарезание резьбы

5 : Управление контуром Сs

6 : Управление позиционированием шпинделя

D Шпиндель

D Параметры

10.1.2.3
Экран регулировки
шпинделя

D Режим работы
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Отображаемые параметры различны в зависимости от режима
работы.

Управление
позициониро-

ванием
шпинделя

Нормальный
режимработы

Ориентация Управление
синхрониза-

цией

Жесткое
нарезание
резьбы

Управление
контуром Сs

Пропорциональное
усиление
Интегральное усиление
Усиление цепи
Напряжение двигателя
Нулевое усиление%
Референтное положение
со сдвигом

Пропорциональное
усиление
Интегральное усиление
Напряжение двигателя
Регенеративная
мощность

Пропорциональное
усиление
Интегральное усиление
Усиление цепи
Напряжение двигателя
Усиление ORAR (%)
Положение остановки
шпинделя со сдвигом
Референтное положение
со сдвигом

Пропорциональное
усиление
Интегральное усиление
Усиление цепи
Напряжение двигателя
Постоянная ускорения/
замедления (%)
Референтное положение
со сдвигом

Пропорциональное
усиление
Интегральное усиление
Усиление цепи
Напряжение двигателя
Нулевое усиление%
Референтное положение
со сдвигом

Пропорциональное
усиление
Интегральное усиление
Усиление цепи
Напряжение двигателя
Нулевое усиление%
Референтное положение
со сдвигом

Примечание) Номера параметров, соответствующие отобра-
жаемым элементам параметров, смотрите в
разделе 10.1.2.5.

Отображаемые элементы контроля различны в зависимости от
режима работы.

Управление
позициониро-

ванием
шпинделя

Нормальный
режимработы

Ориентация Управление
синхрониза-

цией

Жесткое
нарезание
резьбы

Управление
контуром Сs

Скорость вращения
двигателя
Скорость подачи
Отклонение положения
S1

Скорость вращения
двигателя
Скорость шпинделя

Скорость вращения
двигателя
Скорость шпинделя
Отклонение положения
S1

Скорость вращения
двигателя
Скорость шпинделя
Отклонение положения
S1
Отклонение положения
S2
Отклонение при
синхронизации

Скорость вращения
двигателя
Скорость шпинделя
Отклонение положения
S1
Отклонение положения Z
Отклонение при
синхронизации

Скорость вращения
двигателя
Скорость шпинделя
Отклонение положения
S1

Примечание 1)

Скорость двигателя [мин−1]= |Данные шпинделя|
16383

×Макс. скорость двигателя.(* 1)

(*1) Параметр 4020: Основной шпиндель Параметр 4196: Вспомогательный шпиндель

Примечание 2)Скорость шпинделя в режиме управления
контуром Сs выражена в градус/мин.

D Отображаемые
параметры

D Отображаемые
элементы контроля
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SPINDLE MONITOR SCREEN
ALARM : AL-27(POSITION CODER DIS.)
OPERATION : Cs AXIS OONTROL
SPINDLE SPEED : 100 DEG/MIN
MOTOR SPEED : 150 RPM

LOAD METER (%)

CONTROL INPUT : ORCM MRDY *ESP
CONTROL OUTPUT : SST SDT ORAR

0 50 100 150 200

JJJJJ

1 : Перегрев двигателя
2: Избыточное отклонение скорости
3: Перегорание предохранителя цепи постоянного тока
4: Перегорание предохранителя входной линии перемен. тока
5: Перегорание предохранителя напряжения постоянного тока
7: Избыточная скорость
9: Перегрев теплоотвода
10: Низкое напряжение на входе постоянного тока
11:Избыточное напряжение в цепи постоянного тока
12:Избыточный ток в цепи постоянного тока
13: Внутренняя ошибка памяти данных ЦП
18: Ошибка контрольной суммы ПЗУ
19:Избыточное смещение тока в U-фазе
20:Избыточное смещение тока в V-фазе
24: Сбой при последовательной передаче данных
25: Остановка последовательной передачи данных
26: Пропадание сигнала обнаружения скорости по оси Cs
27: Отключение сигналов шифратора положения
28: Отключение сигналов обнаружения положения Cs
29: Кратковременная перегрузка
30:Избыточный ток во входной цепи
31: Отключение сигнала обнаружения скорости
32: Неисправность внутреннего ОЗУ БИС SLC
33: Недостаточный заряд цепи постоянного тока
34: Неверная установка параметра
35:Избыточные данные передаточного числа
36: Переполнение счетчика ошибок
37: Неверная установка единиц измерения скорости
38: Неверный сигнал магнитного датчика
39:Обнаружен сиг. трев. одного оборотадля управленияосьюCs
40:Необнаружен сиг. тревогиодногооборотадляуправ. осьюCs
41: Ошибочное обнаружение шифратором положения сигнала

одного оборота
42: Не обнаружение шифратором пол. сигнала одного оборота
46: Ошибочное обнаружение шифратором положения сигнала

одного оборота при нарезании резьбы
47: Неверный сигнал шифратора положения
48: Ошибочное обнаружение шифратором положения сигнала

одного оборота

10.1.2.4
Экран контроля
шпинделя

D Сигнал тревоги,
относящийся к
шпинделю
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Имеются следующие 6 режимов:

a. Нормальный режимработы

b. Ориентация

c. Синхронная работа

d. Жесткое нарезание резьбы

e. Управление контуром Сs

f. Управление позиционированием шпинделя

Измеритель нагрузки показывает нагрузку шпинделя, использ-
уя наименьшую единицу - 10%.

1) Счетчик нагрузки[%]= Данные счетчика нагрузки
32767

×Макс. вых. значение

(*) PRM 4127: Основной
PRM 4274: Вспомогательный

счетчика нагрузки(*)

Среди указанных ниже сигналов отображаются максимум 10
включенных сигналов (ON):

TLML : Команда ограничения

крутящ. момента (низкий)

TLMH : Команда ограничения кру--

тящего момента (высокий)

CTH1: Сигнал зубчатой передачи 1

CTH2 : Сигнал зубчатой передачи 2

SRV : Вращение шпинделя в об--

ратном направлении

SFR : Вращение шпинделя в пря--

мом направлении

ORCM : Ориентация шпинделя

MEDY : Готовность станка

ARST : Сигнал сброса сигнала

тревоги

*ESP : Аварийная остановка

SPSL : Сигнал выбора шпинделя
MCFN : Переключ. линии питания
SOCN : Отмена мягкого

пуска/остановки
RSL : Запрос переключ. выхода
RCH : Подтверждение состо--

яния линии питания
INDX : Изменение положения

остановки ориентации
ROTA : Направление вращения

ORCM
NRRO : Кор. замыкание ORCM
INTG : Сигнал интегрального

управления скоростью
DEFM : Команда референци--

ального режима

Среди указанных ниже сигналов отображается максимум 10
включенных сигналов (ON):

ALM : Сигнал тревоги
SST : Сигнал нул. скорости
SDT : Сигнал обнаружения

скорости
SAR : Сигнал достижения

скорости
LDT1 : Сигнал обнаружения

нагрузки 1
LDT2 : Сигнал обнаружения

нагрузки 2

TML5 : Ограничение крутящего
момента

ORAR : Сигнал оконачания
ориентации

CHP : Сигнал переключения
линии питания

CFIN : Переключение шпин--
деля завершено

RCHP : Сигнал перекл. выхода
RCFN : Сигнал переключение

выхода завершено

D Работа

D Счетчик нагрузки

D Входной сигнал
управления

D Выходные сигналы
управления



10.ШПИНДЕЛЬ С ПРИВОДОМ ПЕРЕМЕННОГО ТОКА
(ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНЫЙ ИНТЕРФЕЙС) B--63525RU/02

710

S11:
1-й
основ.

S12:
1-й
вспомог.

S21:
2-й
основ.

S22:
2-й
вспомог.

Пропорц. усиление (HIGH)
(ВЫСОКОЕ)

4040 4206 4040 4206

Пропорциональное
усиление (LOW) (НИЗКОЕ)

4041 4207 4041 4207

Интегральное усиление
(HIGH) (ВЫСОКОЕ)

4048

4212

4048

4212
Интегральное усиление
(LOW) (НИЗКОЕ)

4049
4212

4049
4212

Напряжение двигателя 4083 4236 4083 4236

Регенеративная мощность 4080 4231 4080 4231

S11:
1-й
основ.

S12:
1-й
вспомог.

S21:
2-й
основ.

S22:
2-й
вспомог.

Пропорциональное
усиление (HIGH)
(ВЫСОКОЕ)

4042 4208 4042 4208

Пропорциональное
усиление (LOW) (НИЗКОЕ)

4043 4209 4043 4209

Интегральное усиление
(HIGH) (ВЫСОКОЕ)

4050

4213

4050

4213
Интегральное усиление
(LOW) (НИЗКОЕ)

4051
4213

4051
4213

Усиление цепи (HIGH)
(ВЫСОКОЕ)

4060

4218

4060

4218
Усиление цепи (MID, HIGH)
(СРЕДНЕЕ, ВЫСОКОЕ)

4061
4218

4061
4218

Усиление цепи (MID, LOW)
(СРЕДНЕЕ, НИЗКОЕ)

4062

4219

4062

4219
Усиление цепи (LOW)
(НИЗКОЕ)

4063
4219

4063
4219

Напряжение двигателя 4084 4237 4084 4237

Изменение усиления по
завершении ориентации

4064 4220 4064 4220

Сдвиг положения
остановки

4077 4228 4077 4228

Положение остановки
ориентации, как при ис--
пользовании шифратора
положения

4031 4204 4031 4204

10.1.2.5
Соотношение между
режимом работы и
параметрами на
экране регулировки
шпинделя

D Нормальный режим
работы

D Режим ориентации
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Числа являются номерами параметров:

S11:
1-й
основ.

S12:
1-й
вспомог.

S21:
2-й
основ.

S22:
2-й
вспомог.

Пропорц. усиление (HIGH)
(ВЫСОКОЕ)

4044 4210 4044 4210

Пропорциональное
усиление (LOW) (НИЗКОЕ)

4045 4211 4045 4211

Интегральное усиление
(HIGH) (ВЫСОКОЕ)

4052

4214

4052

4214
Интегральное усиление
(LOW) (НИЗКОЕ)

4053
4214

4053
4214

Усиление цепи позициони--
рования (HIGH) (ВЫСОКОЕ)

4065 4221 4065 4221

Усиление цепи позициони--
рования (MID, HIGH)
(СРЕДНЕЕ, ВЫСОКОЕ)

4066 4066

Усиление цепи
позиционирования (MID,
LOW) (СРЕДНЕЕ, НИЗКОЕ)

4067 4222 4067 4222

Усиление цепи позициони--
рования (LOW) (НИЗКОЕ)

4068 4068

Напряжение двигателя 4085 4238 4085 4238

Постоянная времени
ускорения/замедления

4032 4032

Величина сдвига 4034 4034

Числа являются номерами параметров:

S11:
1-й
основ.

S12:
1-й
вспомог.

S21:
2-й
основ.

S22:
2-й
вспомог.

Пропорц. усиление (HIGH)
(ВЫСОКОЕ)

4044 4210 4044 4210

Пропорциональное
усиление (LOW) (НИЗКОЕ)

4045 4211 4045 4211

Интегральное усиление
(HIGH) (ВЫСОКОЕ)

4052

4214

4052

4214
Интегральное усиление
(LOW) (НИЗКОЕ)

4053
4214

4053
4214

Усиление цепи позиц.
(HIGH) (ВЫСОКОЕ)

4065 4221 4065 4221

Усиление цепи
позиционир. (MID, HIGH)
(СРЕДНЕЕ, ВЫСОКОЕ)

4066 4066

Усиление цепи
позиционирования (MID,
LOW) (СРЕДНЕЕ, НИЗКОЕ)

4067 4222 4067 4222

Усиление цепи позициони--
рования (LOW) (НИЗКОЕ)

4068 4068

Напряжение двигателя 4085 4238 4085 4238

Нулевое усиление% 4091 4239 4091 4239

Величина сдвига сетки 4073 4223 4073 4223

D Режим управления
синхронизацией

D Режим жесткого
нарезания резьбы
метчиком
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Числа являются номерами параметров:

S11:
1-й
основ.

S12:
1-й
вспомог.

S21:
2-й
основ.

S22:
2-й
вспомог.

Пропорц. усиление (HIGH)
(ВЫСОКОЕ)

4046 4046

Пропорциональное
усиление (LOW) (НИЗКОЕ)

4047 4047

Интегральное усиление
(HIGH) (ВЫСОКОЕ)

4054 4054

Интегральное усиление
(LOW) (НИЗКОЕ)

4055 4055

Усиление цепи позициони--
рования (HIGH) (ВЫСОКОЕ)

4069 4069

Усиление цепи позициони--
рования (MID, HIGH)
(СРЕДНЕЕ, ВЫСОКОЕ)

4070 4070

Усиление цепи
позиционирования (MID,
LOW) (СРЕДНЕЕ, НИЗКОЕ)

4071 4071

Усиление цепи позициони--
рования (LOW) (НИЗКОЕ)

4072 4072

Напряжение двигателя 4086 4086

Нулевое усиление% 4092 4092

Сдвиг референтного
положения

4135 4135

S11:
1-й
основ.

S12:
1-й
вспомог.

S21:
2-й
основ.

S22:
2-й
вспомог.

Пропорциональное
усиление (HIGH)
(ВЫСОКОЕ)

4044 4210 4044 4210

Пропорциональное
усиление (LOW) (НИЗКОЕ)

4045 4211 4045 4211

Интегральное усиление
(HIGH) (ВЫСОКОЕ)

4052

4214

4052

4214
Интегральное усиление
(LOW) (НИЗКОЕ)

4053
4214

4053
4214

Усиление цепи позициони--
рования (HIGH) (ВЫСОКОЕ)

4065 4065

Усиление цепи позициони--
рования (MID, HIGH)
(СРЕДНЕЕ, ВЫСОКОЕ)

4066 4221 4066 4221

Усиление цепи
позиционирования (MID,
LOW) (СРЕДНЕЕ, НИЗКОЕ)

4067

4222

4067

4222

Усиление цепи позициони--
рования (LOW) (НИЗКОЕ)

4068

4222

4068

4222

Напряжение двигателя 4085 4238 4085 4238

Нулевое усиление% 4091 4239 4091 4239

Сдвиг референтного
положения

4073 4223 4073 4223

D Режим контурного
управления
шпинделем
(управление осью Cs)

D Режим управления
позиционированием
шпинделя
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Стандартные параметры, относящиеся к каждой модели дви-
гателя, могут устанавливаться автоматически.

D Установки для управления двигателем зависят от установок,
определенных заводом-изготовителем станка. Параметры,
определенные заводом-изготовителем станка, установленыс
помощью этойфункции автоматической установки в качест-
ве стандартных значений (начальных значений).

Следовательно, во время выполнения автоматической
операции всегда правильно устанавливайте параметры в
соответствиисо спискомпараметров (парам. 4000идалее).

1. Включите питание в состоянии аварийной остановки.
2. Установите бит 7 параметра 4019 на 1.

#7

LDSP4019

#6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

Бит 7 (LDSP) Параметры для шпинделя с последовательным
интерфейсом:

0 : Не установлены автоматически.

l1: Установлены автоматически.

3. Установите код модели двигателя.

4133 Код модели двигателя

(Справочная информация: Пример кода модели двигателя
серии αi)

Код Режим двигателя Усилитель

100 α 0.5 (3000/8000мин-1) SPM--2.2

101 α 1 (3000/8000мин-1) SPM--2.2

102 α 1.5 (1500/8000мин-1) SPM--5.5

103 a 2 (1500/8000мин-1) SPM--5.5

104 α 2/15000 (3000/15000мин-1) SPM--5.5

105 α 3 (1500/8000мин-1) SPM--5.5

106 α 6 (1500/8000мин-1) SPM--11

107 α 8 (1500/6000мин-1) SPM--11

108 α 12 (1500/6000мин-1) SPM--15

109 α 15 (1500/6000мин-1) SPM--22

110 α 18 (1500/6000мин-1) SPM--22

111 α 22 (1500/6000мин-1) SPM--26

112 α P8 (750/6000мин-1) SPM--11

113 α P12 (750/6000мин-1) SPM--11

114 α P15 (750/6000мин-1) SPM--15

115 α P18 (750/6000мин-1) SPM--15

116 α P22 (750/6000мин-1) SPM--22

117 α P30 (575/4500мин-1) SPM--22

4. Выключите питание, затем снова его включите. После чего
происходит считывание параметров.

10.1.3
Автоматическая
установка
стандартных
параметров
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При использовании шпинделя αi о предаварийном состоянии
может сообщаться до возникновения сигнала тревоги. Когда
возникает предупреждающее состояние, в РМС направляется
уведомление.Например, этот сигнал может использоваться для
отвода инструментов или сокращения нагрузки при резании с
момента возникновения предупреждающего сообщения до мо-
мента возникновения сигнала тревоги о перегреве. Кроме того,
диагностическая информация также содержит номера предуп-
реждающих сообщений.

[Классификация] Вывод

[Функция] Сообщает номер предупреждающего сообщения, соответству-
ющий состоянию усилителя шпинделя αi.

[Условие вывода данных] Когда шпиндель αi находится в предаварийном состоянии,
номерпредупреждающего сообщения, состоящийиз SPWRN1 -
SPWRN9, выводится в виде двоичных данных по 9 битов.
Если предупреждения возникли на нескольких усилителях
шпинделя αi, выводится номер предупреждающего сообщения
для шпинделя αi, имеющего наименьшее количество осей.
Тем не менее, когда шпиндель αi отсутствует, или когда конфи-
гурация системы шпинделя включает дополнительный шпин-
дель, который старше шпинделя αi, эта функция является
недействительной для всех шпинделей.
Номера предуп. сообщений и их описание приводится ниже.

Ном.
предуп.
сообщ.

Содержание Описание

56 Остановился
внутренний
вентилятор

Если внутренний вентилятор останавливается,
выводится предупреждающий сигнал. Пос--
кольку в этот момент шпиндель продолжает
работать, используйте РМС для выполнения
обработки данных, если требуется.
Сигнал тревоги возникает прибл. через минуту
после вывода предупреждающего сигнала.

88 Остановился
вентилятор
охлаждения
радиатора

Если вентилятор охлаждения радиатора оста--
навливается, выводится предупр. сигнал. Пос--
кольку в этот момент шпиндель продолжает ра--
ботать, используйте РМС для выполнения обра--
ботки данных, если требуется. Если происходит
перегрев главной цепи, возникает сиг. тревоги.

10.1.4
Интерфейс предуп-
реждающих сообще-
ний, относящихся к
шпинделю αi

Обзор

Сигнал

Описание предупреж-
дающих сигналов,
относящихся к
шпинделю
SPWRN1 - 9
<F264#0 - #7, F265#0>
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Ном.
предуп.
сообщ.

ОписаниеСодержание

04 В основном
источнике
питания
конвертора
обнаружен
разрыв фазы

Если в основном источнике питания обнаружен
разрыв фазы, выводится предупр. сигнал. Пос--
кольку в этот момент шпиндель продолжает ра--
ботать, используйте РМС для выполнения обра--
ботки данных, если требуется. Сигнал тревоги
возникает прибл. через одну минуту (для PSM)
или прибл. через пять секунд (для PSMR) после
вывода предупреждающего сигнала.

58 Произошла
перегрузка
главной цепи
конвертора

Если главная цепь PSM перегружена, выводится
предупреждающий сигнал. Поскольку в этот
момент шпиндель продолжает работать,
используйте РМС для выполнения обработки
данных, если требуется.
Сигнал тревоги возникает прибл. через минуту
после вывода предупреждающего сигнала.

59 Остановился
вентилятор
охлаждения
конвертора

Если вентилятор охлаждения PSM остана--
вливается, выводится предупреждающий сиг--
нал. Поскольку в этот момент шпиндель про--
должает работать, используйте РМС для выпол--
нения обработки данных, если требуется. Сиг--
нал тревоги возникает прибл. через минуту
после вывода предупреждающего сигнала.

113 Остановился
вентилятор
охлаждения
конвертора

Если вентилятор охлаждения PSM останав--
ливается, выводится предупреждающий сигнал.
Поскольку в этот момент шпиндель продолжает
работать, используйте РМС для выполнения об--
работки данных, если требуется. Если проис--
ходит перегрев главной цепи PSM, возникает
сигнал тревоги.

#7

SPWRN8F264

#6

SPWRN7

#5

SPWRN6

#4

SPWRN5

#3

SPWRN4

#2

SPWRN3

#1

SPWRN2

#0

SPWRN1

F265 SPWRN9

Состояниепредупреждения отображаетсяна следующемэкране
диагностики.

712 Предаварийное состояние первого шпинделя

713 Предаварийное состояние второго шпинделя

732 Предаварийное состояние третьего шпинделя

733 Предаварийное состояние четвертого шпинделя

Указывается номер предупреждающего сообщения, возник-
шего для каждого шпинделя.
При отсутствии предупреждающего сообщения указывается 0.

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Для шпинделей, старше шпинделя αi, эта функция

недействительна.
2 Когда конфигурация системы шпинделя (даже если

это другой шпиндель) включает дополнит. шпиндель,
старше шпинделя αi, эта функция недействительна.

Адрес сигналов

Экран диагностики

ПРИМЕЧАНИЕ
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В системе шпинделя αi идентификационная информация,
выведенная из каждого из подсоединенных устройств, прини-
мается и выводится на экран ЧПУ.

Элементы, которые содержат идентификационную инфор-
мацию, приведены ниже.
(Примечание: Некоторые приведенные элементы не содержат
идентификационную информацию).

S Двигатель шпинделя

S Усилитель шпинделя

S Блок питания

Идентификационная информация автоматически считывается
из каждого из подсоединенных устройств во время первого
пуска ЧПУ, а затем записывается. Во время второго и после-
дующих пусков идентификационная информация, записанная
во время первого пуска, может сопоставляться на экране с
идентификационной информацией, считанной на данный мо-
мент, в целях проверки, не изменилась ли конфигурация
подсоединенных устройств. (Если между ними существует раз-
личие, возникает знак сигнала тревоги (*)).

Записанная идентификационная информация может быть
отредактирована. Следовательно, может быть отображена
идентификационная информация об устройстве, которое не со-
держит идентификационную информацию. (Тем не менее,
появляется знак сигнала тревоги (*), указывающий на различие
между этими идентификационными данными).

#7

13112

#6 #5 #4 #3 #2 #1

SPI

#0

IDW

[Тип данных] Бит

IDW Редактирование на экране информации о сервосистеме и на
экране информации о шпинделе:

0 : Запрещено
1 : Разрешено

SPI Экран информации о шпинделе:

0 : Отображается
1 : Не отображается

10.1.5
Экран информации о
шпинделе αi

Общие сведения

Параметр
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Отображение экрана информации о шпинделе

1 Нажмите функциональную клавишу , затем нажмите

дисплейную клавишу [SYSTEM].

2 Нажмите дисплейную клавишу [SP-INF] для отображения
экрана, как показано ниже.

ПРИМЕЧАНИЕ
Информация о шпинделе хранится во флэш--ПЗУ.
Еслимежду информацией ошпинделе во флэш--ПЗУ и
фактической информацией о шпинделе существует
различие, то перед соответствующими элементами
указывается *, как показано ниже.
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Дополнительная информация
Дажееслидля конкретныхцелейвыполняетсязамена,
напр., для осуществления ремонта, эта функция оши--
бочно указывает знак *,когдаобнаруживаетсязамена.
Для удаления знака * выполните шаги, указанные
ниже, чтобы обновить зарегистрированные данные,
как описано далее в разделе редактирования.
(1)Сделайте зарегистрированные данные подлежа--

щимиредактированию. (Парам. IDW (13112#0) =1)
(2)На экране редактирования поместите курсор на

элемент,передкоторымвыжелаетеудалить знак *.
(3)Нажмите дисплейные клавиши [CHANGE], [INPUT]

и [SAVE] в этой последовательности.

Редактирование на экране информации о шпинделе

1 Предположим, что параметр 13112#0(IDW) = 1.

2 Нажмите переключательMDI на пульте оператора станка.

3 Выполните шаги, указанные в параграфе ”Отображение эк-
рана идентификационных данных шпинделя”, для вывода
экрана, как описано ниже.

4 Для перемещения введенной с клавиатуры информации в

буфере воспользуйтесь клавишами и .
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Операции на экране редактирования

Режим Клавиша Использование

Прос--
мотр (*1)

Клавиша
перелист. стр.

Прокручивает изображение вперед и назад по
принципу ”экран за экраном”.

Редакти--
рование
(*2)

Дисп. клавиша
[INPUT]

[CANCEL]

[CHANGE]

[SAVE]

[RELOAD]

Замените выбранную идентиф. информацию в
положении курсора на цепочку символов в буфере
данных, вводимых с клавиатуры.

Удаляет цепочку символов в буфере данных,
вводимых с клавиатуры.

Передает в буфер данных, вводимых с клавиа--
туры, выбранную идентиф. информацию в поло--
жении курсора, которая была отправлена серво--
системой. Действительными являются только
элементы, перед которыми стоит знак * (*3).

Сохраняет во флэш--ПЗУ идент. инф--цию, которая
была изменена на экране инф--ции о шпинделе.

Отменяет идентификационную информацию,
которая была изменена на экране информации о
шпинделе, и загружает идентификационную
информацию из флэш--ПЗУ.

Клавиша
перелист. стр.

Прокручивает изображение вперед и назад по
принципу ”экран за экраном”.

Клавиша
перемещения
курсора

Прокручивает вверх или вниз выбор
идентификационной информации.

*1 Режим просмотра: если параметр 13112#0 = 0
*2 Режим редактирования: если параметр 13112#0 = 1
*3 Информация ошпинделе хранится вофлэш-ПЗУ.Еслимеж-
ду информацией о шпинделе во флэш-ПЗУ и фактической
информацией о шпинделе существует различие, то перед
соответствующими элементами указывается *.

ОСТОРОЖНО
При смешанном подсоединении шпинделя αi и шпин--
деля,которыйнепринадлежит ксистемешпинделейαi,
невозможно получить идентификационную инфор--
мацию о подсоединенных устройствах для последова--
тельного шпинделя, включая шпиндели αi.
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10.2
ШПИНДЕЛЬ С
ПРИВОДОМ
ПЕРЕМЕННОГО ТОКА
(АНАЛОГОВЫЙ
ИНТЕРФЕЙС)

10.2.1
Краткое описание
управления
шпинделем
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Команда перемещения
по часовой стрелке/
против часовой стрелки,
ориентация и т.д.

Скорость вращения двигателя

Преобразование
скорости
шпинделя

PMC

SAR, LDT
SST, ORAR
SDT, ALM

ЧПУ

GR1, GR2

FIN

SVC

LM

GR1O, GR2O, GR3O

S

DV

RV

PC

SM

M03 --M05, M06, M19

*SSTP

*ESP, MRDY
SFR, SRV
ORCM, TLM

S--команда M--команда

Зубчатая
передача 1

Зубчатая
передача 2

Максимальная скорость
шпинделя и другие параметры

PRM 3714 -- 3743, 3735, 3736,
3751 и 3752 (M--серия)

PRM 3741 -- 3744 (T--серия)

Интерфейс шифратора
положения

Аналого--цифровой
преобразователь

PRM 3730 (усиление)
PRM 3731 (коррекция)

Завершение смешанной
функции

Остановка шпинделя

Выбор зубчатой
передачи (16M/18M)

Информация о зубчатой
передаче (16Т/18Т)

Усилитель
шпинделя

Двигатель
шпинделя

Шпиндель

Карта ввода--вывода или
устройство ввода--вывода

Пульт
оператора

Счетчик
нагрузки

Спидометр

10.2.1.1
Блок-схема
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[M-серия]

1 Методизменения зубчатой передачиА (бит 2парам. 3705 = 0)

SVC

(4095) 10В
PRM 3736

Макс.

PRM 3735
0В

Скорость вращения
двигателя

Зубчатая
передача 1

Зубчатая
передача 2

Зубчатая
передача 3

S--код
0 PRM 3741 PRM 3742 PRM 3743 (мин-1)

2 Методизменения зубчатой передачиВ (бит 2парам. 3705 = 1)

(4095) 10В
PRM 3736

Макс
.

PRM 3735
0В

PRM 3752

PRM 3751

SVC
Скорость вращения
двигателя

Зубчатая
передача 1

Зубчатая
передача 2

Зубчатая
передача 3

S--код
0 PRM 3741 PRM 3742 PRM 3743 (мин-1)

[T-серия]

Контроль постоянства скорости резания

(4095) 10В Макс.

0 В

SVC
Скорость вращения
двигателя

Зубчатая
передача 1

Зубчатая
передача 2

Зубчатая
передача 3

S--код
0 PRM 3741 PRM 3742 PRM 3743 (мин-1)

Зубчатая
передача 4

PRM 3744

10.2.1.2
Расчет аналогового
напряжения S и
соответствующих
параметров
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#7

TCW3706

#6

CWM

#5 #4 #3 #2 #1 #0

TCW CWM Знак выходного напряжения
0 0 Аналог. напряж. (+) как приM03, так и приM04

0 1 Аналог. напряж. (--) как приM03, так и приM04

1 0 (+) приM03, (--) приM04

1 1 (--) приM03, (+) приM04

[M-серия]

#7

3705

#6 #5 #4 #3 #2

SGB

#1 #0

SGB Заданная скорость шпинделя, когда происходит изменение
зубчатой передачи, составляет:

0 : Максимальную скорость для каждой зубчатой передачи.
1 : Скорость, установленную в соответствующих параметрах.

(Параметры 3751, 3752)

3741 Макс. скорость шпинделя при зубчатой передаче 1 (от 1 до 9999) [мин-1]

3742 Макс. скорость шпинделя при зубчатой передаче 2 (от 1 до 9999) [мин-1]

3743 Макс. скорость шпинделя при зубчатой передаче 3 (от 1 до 9999) [мин-1]

3751 Скор. вращ. двиг.шпинделя в точке переключ. между зуб. передачей 1 и 2

3752 Скор. вращ. двиг.шпинделя в точке переключ. между зуб. передачей 2 и 3

[Тип данных] Слово

[Диапазон действ.данных] от 0 до 4095

Установите скорость вращения двигателя шпинделя в каждой
точке переключения зубчатой передачи, если используется
метод переключения зубчатой передачи В (когда бит 2 (SGB)
параметра 3705 установлен на 1).

Установка= Скорость двиг.шпинделя в точке переключ. зуб. передач.
Макс. скорость двигателя шпинделя

× 4095

3736 Верхний предел выходной мощности для двигателя шпинделя

3735 Нижний предел выходной мощности для двигателя шпинделя

Установка=
Скорость шпинделя (нижний предел∕верхний предел)

Макс. скорость шпинделя
× 4095

[T-серия]

3741 Макс. скорость шпинделя при зубчатой передаче 1 (от 1 до 9999) [мин-1]

3742 Макс. скорость шпинделя при зубчатой передаче 2 (от 1 до 9999) [мин-1]

3743 Макс. скорость шпинделя при зубчатой передаче 3 (от 1 до 9999) [мин-1]

3744 Макс. скорость шпинделя при зубчатой передаче 4 (от 1 до 9999) [мин-1]
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(1)При использовании М-серии измените верхний и нижний
пределы следующим образом:

⋅ Если используется метод изменения зубчатой передачи А:
Параметр 3736 = 4095, параметр 3735 = 0

⋅ Если используется метод изменения зубчатой передачи В:
Параметр 3751 = 4095, параметр 3735 = 0

. При использовании Т-серии эти изменения не
требуются.

(2)Настройка коррекции аналого-цифрового преобразователя

Задайте нуль в качестве скорости шпинделя. Затем, исполь-
зуя цифровой универсальный измерительный прибор,
установите следующий параметр, так чтобы напряжение на
контрольном выводе DA2 на печатной плате усилителя
шпинделя составляло 0 мВ.

1 ДляM-серии

S0; (Задайте команду с помощью операции ручного ввода данных,
затем нажмите кнопку пуска цикла).

2 Для T-серии (в случае использования системы G-кодов А)

G97 S0; (Задайте команду с помощью операции ручного ввода данных
способом, аналогичным для М--серии).

3731 Значение коррекции скорости шпинделя (аналого--циф. преобразователь)

(3)Настройка усиления аналого-цифрового преобразователя

Задайте максимальную скорость шпинделя при зубчатой пе-
редаче 1. Затем, используя цифровой универсальный изме-
рительный прибор, установите следующий параметр, так
чтобы напряжение на контрольном выводеDA2 на печатной
плате усилителя шпинделя составляло 10.0 В.

1 ДляM-серии

Sxxxx ; (xxxx -- значение, установленное в параметре 3741).

(Задайте команду с помощью операции ручного ввода данных,
затем нажмите кнопку пуска цикла).

3741 Макс. скорость шпинделя при зубчатой передаче 1 (от 1 до 9999) [мин-1]

2 Для T-серии (в случае использования системы G-кодов А)

G97 Sxxxx ; (xxxx -- значение, установленное в параметре 3741).

(Задайте команду с помощью операции ручного ввода данных, затем
нажмите кнопку пуска цикла).

3741 Макс. скорость шпинделя при зубчатой передаче 1 (от 1 до 9999) [мин-1]

10.2.1.3
Регулировка
аналогового
напряжения S
(аналого-цифровой
преобразователь)
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. Как правило, напряжение выводится из аналого-
цифрового преобразователя только при выполнении S-
команды. Тем не менее, на некоторых станках может пот-
ребоваться команда вращения по часовой стрелке (М03).

(4)Если выходное напряжение неправильное, выполните сле-
дующий расчет, и измените значение параметра 3730 для
корректировки усиления аналого-циф. преобразователя:

Установка= 10В
Измер. напряжение

× (Значение тока PRM 3730)

(5)Снова выполните S-команду и убедитесь, что выходное
напряжение правильное.

.Восстановите исходные значения параметров.
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Когда возникает неисправность, важно правильно определить
характер возникшей неисправности и принять соответ-
ствующие меры, чтобы своевременно восстановить работоспо-
собность станка.
Проверьте наличие неисправности согласно след. процедуре:

Восстановление работоспособности

При какой
операции?

Какая
неисправность?

Соответствующее действие

Когда?

Определите характер
неисправности

↓

↓

(1) Когда и сколько раз (частота возникновения)
(2) При какой операции
(3) Какая неисправность возникла

1 Когда возникла неисправность?
⋅ Дата и время?

⋅ Возникла во время операции? (насколько продолжи-
тельна была операция?)

⋅ Возникла при включении питания?

⋅ Имели ли место какие-либо атмосферные перенапря-
жения, перерывы в электропитании или другие поврежде-
ния источника питания?

Сколько раз она возникла

⋅ Только один раз?
⋅ Возникла много раз ? (Сколько раз в час, в день в месяц?)

2 При какой операции она возникла ?
⋅ В каком режиме находилось ЧПУ, когда возникла неисп-
равность?
Режим непрерывной ручной подачи/режим операции в
памяти/режим ручного ввода данных/
режим возврата в референтное положение

⋅ Если во время операции,
1) Где в программе?
2) Какой программы и последовательности?
3) Какая программа?
4) Возникло во время осевого перемещения?
5) Возникло во время исполнения кодаM/S/T?
6) Неисправность характерна для программы?

⋅ Вызывает ли одна и та же операция ту же неисправность?
(Проверьте повторяемость неисправности).

⋅ Возникла во время ввода/вывода данных?
<Оси подачи и шпиндели>

⋅ Для неисправности, связанной с сервоосями подачи
1) Возникла как при низкой, так и при высокой скорости
подачи?

11.1
КОРРЕКТИРУЮЩИЕ
ДЕЙСТВИЯ ПРИ
НЕИСПРАВНОСТЯХ

11.1.1
Изучение условий,
при которых возник-
ла неисправность
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2) Возникла только для конкретной оси?
⋅ Для неисправности, связанной со шпинделями. Когда
возникла неисправность? (во время включения питания,
ускорения, замедления или постоянного вращения)

3 Какая возникла неисправность?
⋅ Какой сигнал тревоги был отображен на экране сигналов
тревоги? (Проверьте оси, вдоль которой возник сигнал
тревоги, на предмет наличия сигналов тревоги 300 - 599).

⋅ Верен ли экран?
⋅ Если размеры обработки верны

1) Насколько серьезна ошибка?
2) Верно ли отображено положение на ЭЛТ?
3) Верна ли коррекция?

4 Другая информация
⋅ Имеется ли источник шума около станка?

Если неисправность возникала нечасто, причинойможет
являться внешний шум в источнике питания или индук-
тивный шум в кабелях оборудования. Включите другие
станки,подсоединенныекоднойитойжелиниипитания,
и проверьте, исходит ли шум от реле или компрессоров.

⋅ Были ли приняты контрмеры относительно шума в
станке?

⋅ Относительно входного напряжения источника питания
проверьте следующее:
1) Имеется ли изменение напряжения?
2) Различно ли напряжение в зависимости от фазы?
3) Подается ли стандартное напряжение?

⋅ Насколько высока температура окружающего воздуха в
блоке управления? Обратитесь к руководству для полу-
чения информации о шумах.

⋅ Применялась ли к блоку управ. чрезмерная вибрация?
5 Когда вы свяжетесь с нашим сервисным центром, уточните
следующие моменты:
1) Название устройства ЧПУ
2) Название завода-изготовителя и типа станка
3) Серия программного обеспечения/ версия ЧПУ
4) Технические характеристики сервоусилителя и мотора

(для неисправности, связанной с сервосистемой)
5) Технические характеристики усилителя шпинделя и
мотора шпинделя
(для неисправности, связанной со шпинделем)

⋅ Смотрите чертеж, поставляемый заводом-изготовителем,
относительно расположения устройства ЧПУ и серво-
усилителей/усилителей шпинделей.

⋅ Мы используем следующие коды спецификации :
Сервоусил./усилитель шпинделя : A06B-VVVV-HVVV
Сервоусил./усилитель шпинделя : A06B-VVVV-BVVV

ПРИМЕЧАНИЕ
Символ ‘V’ представляет номер.
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(1)Выполните следующую процедуру, если не осуществляется
ни ручная, ни автоматическая операция

(2)Проверьте, отображается ли верное положение на экране
положения

(3)Проверьте отображение состояния ЧПУ

(4)Проверьте внутреннее состояние ЧПУ с помощью функции
диагностики

(1)Проверьте отображение состояния ЧПУ (Обратитесь к
разделу 1.9 ОТОБРАЖЕНИЕ СОСТОЯНИЯ ЧПУ для
получения детальной информации).

(a)Состояниеаварийнойостановки (включен сигналаварий-
ной остановки)

Если в строке состояния отображается, EMG введен

сигнал аварийной остановки. Проверьте следующий сиг-
нал, используя функцию диагностики РМС (PMCDGN).

#7

X1008

#6 #5 #4

*ESP

#
3

#2 #1 #0

G0008 *ESP

ESP=0 обозначает, что введен сигнал аварийной
остановки.

(b)Это исходное состояние

Когда отображается RESET, задействован один из спо-
собов установки в исходное состояние. Проверьте следу-
ющий сигнал, используя функцию диагностики РМС
(PMCDGN).

1) Задействован входной сигнал от РМС
#7

ERSG0008

#6

RRW

#5 #4 #3 #2 #1 #0

КогдаERS - 1, введен внешний сигнал установки в исход-
ное положение.
Когда RRW - 1, введен сигнал установки в исходное
положение и перемотки.

2) Нажата клавишаRESET на клавиатуре панели ручного
ввода. Когда сигналы в пункте 1) представлены 0, воз-

можно, задействована клавиша . Проверьте кон-

такт клавиши , используя тестер.

Если он не в норме, замените клавиатуру.

11.2
НЕВОЗМОЖНО
ВЫПОЛНИТЬ НИ
РУЧНУЮОПЕРАЦИЮ,
НИ АВТОМАТИЧЕСКУЮ
ОПЕРАЦИЮ
Основные моменты

Причины и контрмеры

1.Отображение
положения (относи-
тельное, абсолютное,
координаты станка) не
меняется
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(c)Проверьте состояние режимов

Состояние режима работы отображается в нижней части
ЭЛТ следующим образом:
Еслиничего не отображается,не введен сигнал выбора ре-
жима.Проверьте сигнал выбора режима, используяфунк-
цию диагностики РМС (PMCDGN).
Для получения детальной информации смотрите раздел
1.9 ОТОБРАЖЕНИЕ СОСТОЯНИЯ ЧПУ.

(Пример отображения данных)
JOG : Режим ручной операции (JOG)

HND : Режим руч. подачи с помощью маховичка (MPG)

MDI : Режим ручного ввода данных (MDI)

MEM : Режим автоматической операции (Памяти)

EDIT : Режим EDIT (Редактирование памяти)
<Сигнал выбора режима>

#7

G0043

#6 #5 #4 #3 #2

MD4

#1

MD2

#0

MD1

Режим ручной операции (JOG) 1 0 1

Режим руч. подачи с пом. маховичка (MPG) 1 0 0

Режим ручного ввода данных (MDI) 0 0 0

Режим автоматической операции (Памяти) 0 0 1

Режим EDIT (Редактирование памяти) 0 1 1

↓ ↓ ↓

(2)Проверьте диагностические данные 000 - 025ЧПУПроверьте
элемент, для которого отображается 1

Ном. Сообщение Отображение

000 WAITING FOR FIN SIGNAL
(ОЖИДАНИЕ СИГНАЛА FIN) : 0

001 MOTION (ПЕРЕМЕЩЕНИЕ) : 0

002 DWELL (ЗАДЕРЖКА) : 0

a.003 IN-POSITION CHECK
(ПРОВЕРКА ДОСТИЖЕНИЯ
ЗАДАННОГО ПОЛОЖЕНИЯ) : 0

004 FEEDRATE OVERRIDE 0% (РУЧНАЯ
КОРРЕКЦИЯ СКОРОСТИ
ПОДАЧИ 0%) : 0

b.005 INTERLOCK/START-LOCK
(ВЗАИМОБЛОКИРОВКА/
БЛОКИРОВКА ПУСКА) : 1 (Пример)

006 SPINDLE SPEED ARRIVAL CHECK
(ПРОВЕРКА ДОСТИЖЕНИЯ
СКОРОСТИШПИНДЕЛЯ) : 0

010 PUNCHING (ВЫВОД ДАННЫХ
НАПЕРФОЛЕНТУ) : 0

011 READING (СЧИТЫВАНИЕ) : 0

012 WAITING FOR (UN) CLAMP
(ОЖИДАНИЕ ФИКСАЦИИ/
ОСВОБОЖДЕНИЯ) : 0
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c. 013 JOG FEEDRATE OVERRIDE 0%
(РУЧНАЯ КОРРЕКЦИЯ СКОРОСТИ
РУЧНОЙНЕПРЕРЫВНОЙ
ПОДАЧИ 0%) : 0

d. 014 WAITING FOR RESET, ESP,
RW OFF (ОЖИДАНИЕ УСТАНОВКИ В
ИСХОДНОЕ ПОЛОЖЕНИЕ,
АВАРИЙНОЙОСТАНОВКИ
УСТАНОВКИ В ИСХОДНОЕ
ПОЛОЖЕНИЕ ИПЕРЕМОТКИ) : 0

015 EXTERNAL PROGRAM NUMBER
SEARCH (ВНЕШНЕЙПОИСКНОМЕРА
ПРОГРАММЫ) : 0

Элементыот aдо d относятся кручнойи автоматическойопе-
рации, их описание приведено ниже.

Показывает, что позиционирование еще не завершено. Про-
верьте содержание следующего номера диагностики. (Он пред-
ставлен 1 при следующем условии)

DGN 0300
Погрешн. по
положению >PARAM 1826

Расстояние до
зад. положения

1) Проверьте параметры в соответствии с перечнемпараметров.

1825 Коэффициент усиления цепи сервосистемы по оси (Стандартный: 3000)

2) Возможно, неисправна сервосистема. Смотрите сигнал тре-
воги, относящийся к сервосистеме, 400, 410 и 411.

Имеются многочис. сигналы взаимоблокировки. Сначала про-
верьте в параметрах, показанных ниже, какой сигнал взаимо-
блокировки используется заводом-изготовителем станка.

#7

3003

#6 #5 #4

DAU

#3

DIT

#2

ITX

#1 #0

ITL

#0 ITL=0 показывает, что действующим является сигнал
взаимоблокировки *IT. Перейдите к шагу 1)

#2 ITX=0 показывает, что действующим является сигнал
взаимоблокировки *ITn. Перейдите к шагу 2)

#3 DIT=0 показывает, что действующим является сигнал
взаимоблокировкиMITn. Перейдите к шагу 3)

#4 КогдаDAU=1, действующим является сигнал
взаимоблокировки (MITn), даже во время авто-
матической операции. Перейдите к шагу 3).

Проверьте состояние действующих сигналов взаимоблоки-
ровки, используя функцию диагностики (PMCDGN) PMC.

1) Введен сигнал взаимоблокировки (*IT).
#7

G0008

#6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

*IT

*IT=0 показывает, что введен сигнал взаимоблокировки.

2) Введен сигнал взаимоблокировки (*ITn) по оси.

*ITn=0 показывает, что введен сигнал взаимоблокировки.

a.Выполняется проверка
достижения заданного
положения

b.Введен сигнал
взаимоблокировки
или блокировки пуска
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#7

*IT8G0130

#6

*IT7

#5

*IT6

#4

*IT5

#3

*IT4

#2

*IT3

#1

*IT2

#0

+IT1

3) Введен сигнал взаимоблокировки по оси и в направлении
(MITn).

D M-серия
#7

G0132

#6 #5 #4 #3

+MIT4

#2

+MIT3

#1

+MIT2

#0

+MIT1

G0134 --MIT4 --MIT3 --MIT2 --MIT1

D T-серия
#7

X0004

#6 #5

--MIT2

#4

+MIT2

#3

--MIT1

#2

+MIT1

#1 #0

MITn=1 показывает, что введен сигнал взаимоблокировки
по оси и в направлении.

* В T-серииMITn является действующим, только когда
применяется ручная операция.
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Проверьте сигналы, используя функцию диагностики РМС
(PMCDGN).

#7

*JV7G0010

#6

*JV6

#5

*JV5

#4

*JV4

#3

*JV3

#2

*JV2

#1

*JV1

#0

*JV0

*JV15G0011 *JV14 *JV13 *JV12 *JV11 *JV10 *JV9 *JV8

Когда ручная коррекция равна 0%, все биты в адресе выше
становятся
1111 1111 или 0000 0000.. . . . . . . . . .

*JV15 JV0. . . . . . . . . . Ручная
коррекция

1111 1111 1111 1111
1111 1111 1111 1110

:
1101 1000 1110 1111

:
0000 0000 0000 0001
0000 0000 0000 0000

0.00%
0.01%

:
100.00%

:
655.34%
0.00%

В этом случае в строке состояния также отображается RESET.
Проверьте это, выполнив процедуру b, приведенную выше.

(1) Введен сигнал блокировки станка (MLK).

#7

G0044

#6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

MLK

MLK8G0108 MLK7 MLK6 MLK5 MLK4 MLK3 MLK2 MLK1

MLK : Блокировка по всем осям станка

MLKn : Блокировка по конкретным осям станка

Когда этот сигнал представлен 1, введен соответствующий
сигнал блокировки станка.

c.Ручная коррекция
скорости ручной
непрерывной подачи
равна 0%

d.ЧПУ находится в
исходном состоянии

2.Когда на экране поло-
жения не происходит
обновление значений
координат станка
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(1)Проверьте, отображается ли положение.
(2)Проверьте отображение состояния ЧПУ.

(3)Проверьте внутреннее состояние ЧПУ с помощью функции
диагностики.

(1)Проверьте состояние выбора режима (не выбран режим
JOG).Когдавстроке состоянийотображается JOG,все внор-
ме.Когда в строке состояний не отображается JOG, неверно
указан сигнал выбора режима. Проверьте сигнал выбора
режима,используяфункциюдиагностикиРМС (PMCDGN).

<Сигнал выбора режима>
#7

G0043

#6 #5 #4 #3 #2

MD4

#1

MD2

#0

MD1

Режим ручной операции (JOG) 1 0 1

↓ ↓ ↓

(2)Не введен сигнал выбора оси и направления подачи
Проверьте сигнал, используя функцию диагностики РМС
(PMCDGN).

#7

+J8G0100

#6

+J7

#5

+J6

#4

+J5

#3

+J4

#2

+J3

#1

+J2

#0

+J1

--J8G0102 --J7 --J6 --J5 --J4 --J3 --J2 --J1

G0086 --Ja +Ja --Jg +Jg

Когда бит представлен ”1”, был введен соот-
ветствующий сигнал выбора оси и направления
подачи.

+

g : Одновременно оси Х и Y (подача по прямой линии или окружности)

а : Одновременно оси Х и Y (подача в стандартном направлении)

J

+ : Подача в направлении+
− : Подача в направлении−

Пример)
Внормальномсостояниинажатиенаклавишу“+X”напульте
оператора приводит к тому , что сигнал +Jn будет отобра-
жаться как ”1”.

* Этот сигнал становится действующим, когда обнаружено
нарастание сигнала. Следовательно, если сигнал выбора
направлениябылвведен доосуществления выборарежима
ручной непрерывной подачи, перемещение по оси не вы-
полняется. Установите бит ”0”, затем снова проверьте
сигнал.

11.3
НЕВОЗМОЖНО ВЫ-
ПОЛНИТЬ ОПЕРАЦИЮ
РУЧНОЙ НЕПРЕ-
РЫВНОЙ ПОДАЧИ
Основные моменты

Причины и контрмеры

1.Отображение поло-
жения (относитель-
ное, абсолютное,
координаты станка) не
меняется
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* Предварительное определение прямой линии или дуги в
ЧПУ с использованием области R РМС, +Jg и Ja
позволяет переместить инструмент одновременно вдоль
оси X и оси Y. Обмен информацией с областью R PMC
осуществляется макропрограммой или программой
последовательности РМС, созданной заводом-изго-
товителем станка.

(3)Проверьте функцию диагностики 000 - 015 ЧПУ Проверьте
элементы, для которых справа отображается 1.

Ном. Сообщение Отображение

000 WAITING FOR FIN SIGNAL
(ОЖИДАНИЕ СИГНАЛА FIN) : 0

001 MOTION (ПЕРЕМЕЩЕНИЕ) : 0

002 DWELL (ЗАДЕРЖКА) : 0

a. 003 IN-POSITION CHECK (ПРОВЕРКА
ДОСТИЖЕНИЯ ЗАДАННОГО
ПОЛОЖЕНИЯ) : 0

004 FEEDRATE OVERRIDE 0% (РУЧНАЯ
КОРРЕКЦИЯ СКОРОСТИПОДАЧИ 0%) : 0

b. 005 INTERLOCK/START-LOCK
(ВЗАИМОБЛОКИРОВКА/
БЛОКИРОВКА ПУСКА) : 1(Пример)

006 SPINDLE SPEED ARRIVAL CHECK
(ПРОВЕРКА ДОСТИЖЕНИЯ
СКОРОСТИШПИНДЕЛЯ) : 0

010 PUNCHING (ВЫВОД ДАННЫХ
НАПЕРФОЛЕНТУ) : 0

011 READING (СЧИТЫВАНИЕ) : 0

012 WAITING FOR (UN) CLAMP
(ОЖИДАНИЕ ФИКСАЦИИ/
ОСВОБОЖДЕНИЯ) : 0

c. 013 JOG FEEDRATE OVERRIDE 0%
(РУЧНАЯ КОРРЕКЦИЯ СКОРОСТИ
РУЧНОЙНЕПРЕРЫВНОЙПОДАЧИ 0%) : 0

d. 014 WAITING FOR RESET, ESP, RRW
OFF (ОЖИДАНИЕ УСТАНОВКИ В
ИСХОДНОЕ ПОЛОЖЕНИЕ, АВАРИЙНОЙ
ОСТАНОВКИ, УСТАНОВКИ В
ИСХОДНОЕ ПОЛОЖЕНИЕ И
ПЕРЕМОТКИ) : 0

015 EXTERNAL PROGRAM NUMBER
SEARCH (ВНЕШНЕЙПОИСК
НОМЕРА ПРОГРАММЫ) : 0

Элементы от a до d относятся к ручной и автоматической
операции, их описание приведено ниже.
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Показывает, что позиционирование еще не завершено.
Проверьте содержание следующего номера диагностики. (Он
представлен 1 при следующем условии)

DGN 0300
Погрешность
по полож. >PARAM 1826

Расстояние до
зад. полож.

1) Проверьтепараметрыв соответствиисо спискомпараметров.

1825 Коэффициент усиления цепи сервосистемы по оси (Стандартный: 3000)

2) Возможно, неисправна сервосистема. Смотрите сигнал
тревоги, относящийся к сервосистеме, 400, 410 и 411.

Имеются многочисленные сигналы взаимоблокировки.Снача-
ла проверьте в параметрах, показанных ниже, какой сигнал вза-
имоблокировки используется заводом-изготовителем станка.

#7

3003

#6 #5 #4 #3

DIT

#2

ITX

#1 #0

ITLPARAM

#0 ITL=0 показывает, что действующим является сигнал
взаимоблокировки *IT. Перейдите к шагу 1)

#2 ITX=0 показывает, что действующим является сигнал
взаимоблокировки *ITn. Перейдите к шагу 2)

#3 DIT=0 показывает, что действующим является сигнал
взаимоблокировки MITn. Перейдите к шагу 3)

Проверьте состояние действующих сигналов взаимоблоки-
ровки, используя функцию диагностики (PMCDGN) PMC.

1) Введен сигнал взаимоблокировки (*IT).
#7

G0008

#6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

*IT

*IT=0 показывает, что введен сигнал взаимоблокировки.

2) Введен сигнал взаимоблокировки (*ITn) по оси.
#7

*IT8G0130

#6

*IT7

#5

*IT6

#4

*IT5

#3

*IT4

#2

*IT3

#1

*IT2

#0

+IT1

*ITn=0 показывает, что введен сигнал взаимоблокировки.

3) Введен сигнал взаимоблокировки по оси и в направлении
(+/- MITn)

⋅ M-серия
#7

G0132

#6 #5 #4 #3

+MIT4

#2

+MIT3

#1

+MIT2

#0

+MIT1

G0134 --MIT4 --MIT3 --MIT2 --MIT1

⋅ T-серия
#7

X0004

#6 #5

--MIT2

#4

+MIT2

#3

--MIT1

#2

+MIT1

#1 #0

MITn=1 показывает, что введен сигнал взаимоблокировки
по оси и направление.

* Для T-серииMITn является действующим только для
ручной операции.

a.Выполняется проверка
достижения заданного
положения

b.Введен сигнал
взаимоблокировки
или блокировки пуска
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Проверьте сигналы, используя функцию диагностики РМС
(PMCDGN).

#7

*JV7G0010

#6

*JV6

#5

*JV5

#4

*JV4

#3

*JV3

#2

*JV2

#1

*JV1

#0

*JV0

*JV15G0011 *JV14 *JV13 *JV12 *JV11 *JV10 *JV9 *JV8

Когда ручная коррекция равна 0%, все биты в адресе выше
становятся
1111 1111 или 0000 0000.. . . . . . . . .

*JV15 JV0. . . . . . . . . . Ручная
коррекция

1111 1111 1111 1111
1111 1111 1111 1110

:
1101 1000 1110 1111

:
0000 0000 0000 0001
0000 0000 0000 0000

0.00%
0.01%

:
100.00%

:
655.34%
0.00%

В этом случае в строке состояния также отображается RESET.
Проверьте это, выполнив процедуру 1, приведенную выше.

(4)Неверная установка скорости ручной непрерывной подачи
(параметр).

1423 Ручная непрерывная подача по оси

(5)Выбрана ручная подача за оборот (Т-серия)

Эта функция осуществляет подачу по оси в синхронизации с
вращением шпинделя. Используется эта функция или нет,
выбирается с помощью следующего параметра:

#7

1402

#6 #5 #4 #3

JRV

#2 #1 #0

#3 (JRV) 0 : Ручная непрерывная подача - подача за минуту

1 : Ручная непрерывная подача - подача за оборот

(a)Когда параметр JRV установлен на 1, скорость подачи по
оси вычисляется с учетом синхронизации с вращением
шпинделя. Следовательно, осуществите вращение шпин-
деля.

(b)Если по оси не осуществляется перемещение, даже если
происходит вращениешпинделя,проверьте датчикшпин-
деля (шифратор положения) и кабель между шифратором
положения и ЧПУ, не произошло ли короткое замыкание
или заземление.Смотрите схему соединений в разделе 2.4.

(6)Заданная ось является осью индексации делитель-
но-поворотного стола. <M-серия>

Невозможно выполнить ручную непрерывную подачу, пода-
чу приращениями и ручную подачу с помощью маховичкапо
оси индексации делительно-поворотного стола (оси В).

c.Ручная коррекция
скорости ручной
непрерывной подачи
равна 0%

d.ЧПУ находится в
исходном состоянии
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Если невозможно выполнить ручную операцию подачи с по-
мощью маховичка, возможные причины включают следующее:

D Сервосистема не активирована.

D Ручные импульсные генераторы не подсоединены надле-
жащим образом к модулю ввода-вывода.

D Канал связи ввода-вывода модуля ввода-вывода не распре-
делен или распределен ненадлежащим образом.

D Соответствующий входной сигнал не введен по причине
ошибки в установке параметров.

Проверьте, чтобы светодиод сервоусилителя показывал “0”.
Если указано другое число, а не “0”, сервосистема не активи-
рована. В этом состоянии невозможно выполнить даже опера-
цию ручной непрерывной подачи и автоматическую операцию.
Проверьте параметры, связанные с сервосистемой, и проводку.

(1)Повреждения кабеля (например, разрыв)

Проверьте кабели на предмет повреждений, например,
разрывов и коротких замыканий, используя рисунок ниже.

#1

#2

#3

JA3

JA3

IOLINK JD1B

JD1B

(JD1A)

JD1A

SIN(01) (03)SOUT HA1
HB1(02)
HA1(01)

SOUT(03)
*SIN(02) (04)*SOUT

(01)SIN
HB1

+5V(09)

0V(11)
*SOUT(04) (02)*SIN 0 В

+5V
0V(12)

0V(12) HA2HA2(03)

0V(14)
0V(13)

(11)0V

HB2HB2(04)

0 В
+5V

0V(14)
+5V(18)

(12)0V

HA3HA3(05)
HB3

+5V(20)
HB3(06)

(14)0V
(13)0V

0 В
+5V

0V(16)

ЧПУ
(материнская плата)

Распределенный модуль ввода--вывода
Модуль ввода--вывода пульта оператора

Первый ручной
импульсный
генератор

Второй ручной
импульсный
генератор

Третий ручной
импульсный
генератор

Ручные
импульсные
генераторы

ЧПУ
(материнская

плата) Защитный
экран

Защитный
экран

Распределенный модуль ввода--вывода
Модуль ввода--вывода пульта оператора

Первый

Второй

Третий

11.4
НЕВОЗМОЖНО ВЫ-
ПОЛНИТЬ ОПЕРАЦИЮ
ПОДАЧИ С ПОМОЩЬЮ
МАХОВИЧКА

Причины и действия

1 Сервосистема не
активирована

2 Проверка ручных
импульсных
генераторов
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(2)Неисправности ручных импульсных генераторов
При вращении ручной импульсный генератор создает сигна-
лы, показанные ниже. С помощью осциллографа измерьте
сигналы, исходящие от колодки с зажимными контактами,
размещенными в задней части ручного импульсного гене-
ратора.Еслиникакие сигналыневыводятся,измерьтенапря-
жение +5 В.

+5 V 0
В

HA HB

Колодка с
зажимными
контактами

Задняя часть ручного импульсного генератора

HA: Сигнал фазы А ручного импульсного
генератора

HB: Сигнал фазы В ручного импульсного
генератора

+5 V

0 В
+5 V

0 В

HA

HB

1/4
1 : 1

1 : 1

При вращении в
положительном направлении

При вращении в
отрицательном направлении

Вкл. Вык.

Вкл. Вык.

Вкл.Вык.

Вкл.Вык.

1/4 (разность фаз)

Проверьте соотношение вкл/вык и разность фаз между HA и
HB.
Еслимодуль ввода-выводанераспределеннадлежащимобразом
при распределении канала связи ввода-вывода, импульсы руч-
ных импульсных генераторов не передаются в ЧПУ, что приво-
дит к невозможности выполнения ручной операции с помощью
маховичка.
Нижеперечисленымодуливвода-вывода, ккоторыммогутбыть
подсоединены ручные импульсные генераторы.

Название Спецификации

Модуль ввода--вывода для соединительной панели
(дополнительный модуль A)

A03B--0815--C002

Модуль ввода--вывода для пульта оператора
(обеспечивающий матричный ввод)

A20B--2002--0470

Модуль ввода--вывода для пульта оператора A20B--2002--0520

Блок интерфейса для пульта оператора станка A20B--2201--0110

Главная панель А пульта оператора станка A02B--0236--0230

Главная панель В пульта оператора станка A02B--0236--0231

Главная панель А1 пульта оператора станка A02B--0236--0240

Главная панель В1 пульта оператора станка A02B--0236--0241

Если используется несколько этих модулей и они распределены
таким образом, что используется ручной импульсный генера-
тор, модуль, ближайший к ЧПУ, становится действующим в
результате соединения по каналу связи ввода-вывода.

3 Распределение канала
связи ввода-вывода
модуля ввода-вывода
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Блок управления
Модуль ввода--вывода
для соединительной
панели

Распределен
для использ.
ручного имп.
генератора

Группа 0

Группа 1

Данный интерфейс
руч.имп. генератора
является действ.

Модуль ввода--вывода
для пульта оператора

Распределен
для использ.
ручного имп.
генератора

Данный интерфейс
руч.имп. генератора
является действ.

На этом примере, действующим является ручной импульсный
генератор, подсоединенный к модулю ввода-вывода соедини-
тельной панели группы 0.

Блок управления
Модуль ввода--вывода
для соединительной
панели

Распределен так,
чтобы не исп.руч.
имп. генератор

Распределен
для исп. руч.
им. генератора

Группа 0

Группа 1

Данный интерфейс
руч. имп. генер.
является действ.

Данный интерфейс
руч. имп. генер.
является недейств.

Модуль ввода--вывода
для пульта оператора

Если модуль ввода-вывода соединительной панели группы 0
распределен таким образом, чтобы не использовать ручной им-
пульсныйгенератор,какв данномпримере, действующимявля-
ется интерфейс ручного импульсного генератора модуля
ввода-вывода для пульта оператора группы 1.
Распределение можно проверить на экране редактирования
распределения. Выбор [EDIT], а затем [MODULE] на экране
PMC приводит к отображению экрана редактирования распре-
деления.
После распределения запишите изменения в ППЗУ на экране
[I/O]. Иначе изменения будут потеряны при отключении
питания.
Если распределение выполнено надлежащим образом, то при
вращении ручного импульсного генератора выполняется отсчет
битов в прямом/обратном направлении на участке, соответ-
ствующем входному сигналу (Х). Выберите [PMCDGN] и затем
[STATUS] на экране РМС для отображения соответствующего
адреса, и поверните ручной импульсный генератор для провер-
ки, выполняется ли отсчет битов в прямом/обратном направ-
лении.
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(1)Проверьте строку состояния в нижнем левом углу ЭЛТ.
(Смотрите раздел 1.9.)

Когда в строке состояния высвечивается HND, режим выб-
ран верно.
Если отображается не HND, сигнал выбора режима введен
неверно.Проверьте сигнал выбора режима, используя функ-
цию диагностики РМС (PMCDGN).

#7

G0043

#6 #5 #4 #3 #2

MD4

#1

MD2

#0

MD1

1 0 0

↓ ↓ ↓

Режим руч. операции с помощью маховичка

(2)Не введен сигнал выбора оси ручной подачи с помощью ма-
ховичка. Проверьте сигналы, используя функцию диаг-
ностики РМС (PMCDGN).

#7

HS2DG0018

#6

HS2C

#5

HS2B

#4

HS2A

#3

HS1D

#2

HS1C

#1

HS1B

#0

HS1A

G0019 HS3D HS3C HS3B HS3A

Когда на пульте оператора станка выбран переключатель
выбора оси для ручной подачи с помощью маховичка, и если
сигналы вводятся следующим образом, все в норме.

Выбранная ось HSnD HSnC HSnB HSnA

не выбрано
1--я ось
2--я ось
3--я ось
4--я ось
5--я ось
6--я ось
7--я ось
8--я ось

0
0
0
0
0
0
0
0
1

0
0
0
0
1
1
1
1
0

0
0
1
1
0
0
1
1
0

0
1
0
1
0
1
0
1
0

ПРИМЕЧАНИЕ
В таблице выше n представляет номер ручного им--
пульсного генератора
(MPG), можно использовать до 3 MPG.
Ось подачи выбирается 4--битовым кодом от A до D.

4 Проверка параметров
и входных сигналов
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(3)Коэффициент увеличения для ручной подачи с помощью
маховичка неверен

Проверьте следующие сигналы, используя функцию диаг-
ностики РМС PCDGN. Также проверьте следующие пара-
метры по списку параметров.

#7

G0019

#6 #5

MP2

#4

MP1

#3 #2 #1 #0

В режиме маховичка можно изменить расстояние перемещения
за шаг.

MP2 MP1 Пошаговая
подача

Подача с
помощью
маховичка

0
0
1
1

0
1
0
1

× 1
× 10
× 100
×1000

× 1
× 10
×Mn
× Nn

#7

7102

#6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

HNGxPARAM

#0(HNGx) Направление вращения ручного импульсного генератора и
направление перемещения рабочих органов станка следующие:

0 : Одинаковые
1 : Противоположные

7110 Количество используемых ручных импульсных генераторов (от 1 до 3)PARAM

(4)Заданная ось является осью индексации делитель-
но-поворотного стола. <M-серия>

Невозможно выполнить ручную непрерывную подачу, пода-
чу приращениями и ручную подачу с помощью маховичкапо
оси индексации делительно-поворотного стола (оси В).
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(1)Проверьте, возможна ли ручная операция.
(2)Проверьте состояние светодиодногоиндикатора пускацикла
на пульте оператора станка.

(3)Проверьте состояние ЧПУ.
Если ручная операция также невозможна, примите контрмеры,
описанные в предыдущем пункте ”Невозможно выполнить
операцию ручной непрерывной подачи”.
Проверьте, выбран ли верный режим в соответствии с состо-
янием выбора режимапри отображении состоянияЧПУ. Также
с помощью проверки состояния автоматической операции
можно распознать циклическую операцию, блокировку подачи
и состояние остановки цикла.
На ЭЛТ в строке состояния отображается “****”.
(1)Неверен сигнал выбора режима.
Когда сигнал выбора режима введен верно, отображается
следующая информация о состоянии:
MDI : Ручной ввод данных (MDI)
MEM : Режим операции в памяти
RMT : Режим дистанционного управления
Если в строке состояния не отображается требуемое состо-
яние, проверьте сигнал выбора режима с помощью функции
диагностики PMC (PMCDGN).

#7

G0043

#6 #5

DNCI

#4 #3 #2

MD4

#1

MD2

#0

MD1

DNCI MD4 MD2 MD1 Выбор режима

-- 0 0 0 Режим ручного ввода данных

0 0 0 1 Режим операции в памяти

1 0 0 1 Режим дистанционного управления

(2)Не введен сигнал пуска цикла
Этот сигнал обращается в 1, когда нажимается кнопка пуска
цикла, и обращается в 0, когда кнопка отпускается. Пуск
цикла активируется, когда сигнал меняется с 1 на 0.
Проверьте состояние сигнала с помощью функции диагнос-
тики PMC (PMCDGN).

#7

G0007

#6 #5 #4 #3 #2

ST

#1 #0

#2 (ST) : Сигнал пуска цикла
(3)Введен сигнал блокировки подачи
В нормальном состоянии сигнал блокировки подачи пред-
ставлен 1, если кнопка блокировки подачи не нажата.
Проверьте состояние этого сигнала, используя функцию
диагностики РМС (PMCDGN).

#7

G0008

#6 #5

*SP

#4 #3 #2 #1 #0

#5 (*SP) : Сигнал блокировки подачи

11.5
НЕВОЗМОЖНО
ВЫПОЛНИТЬ
АВТОМАТИЧЕСКУЮ
ОПЕРАЦИЮ
Основные моменты

Причины и контрмеры

1.Когда циклическая
операция не
запускается
(Светодиод пуска
цикла не горит)
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На ЭЛТ в строке состояния ЧПУ высвечивается “STRT”.

(1)Проверьте содержание номеров диагностики 000 - 015.

Ном. Сообщение Отображение

a. 000 WAITING FOR FIN SIGNAL
(ОЖИДАНИЕ СИГНАЛА FIN) : 1(Пример)

b. 001 MOTION (ПЕРЕМЕЩЕНИЕ) : 0

с. 002 DWELL (ЗАДЕРЖКА) : 0

d. 003 IN-POSITION CHECK (ПРОВЕРКА
ДОСТИЖЕНИЯ ЗАДАННОГО
ПОЛОЖЕНИЯ) : 0

e. 004 FEEDRATE OVERRIDE 0% (РУЧНАЯ
КОРРЕКЦИЯ СКОРОСТИПОДАЧИ 0%) : 0

f. 005 INTERLOCK/START-LOCK (ВЗАИМО-
БЛОКИРОВКА/ БЛОКИРОВКА ПУСКА) : 0

g. 006 SPINDLE SPEED ARRIVAL CHECK
(ПРОВЕРКА ДОСТИЖЕНИЯ СКОРОСТИ
ШПИНДЕЛЯ) : 0

010 PUNCHING (ВЫВОД ДАННЫХ НА
ПЕРФОЛЕНТУ) : 0

011 READING (СЧИТЫВАНИЕ) : 0

012 WAITING FOR (UN) CLAMP (ОЖИДА-
НИЕ ФИКСАЦИИ/ОСВОБОЖДЕНИЯ) : 0

h. 013 JOG FEEDRATE OVERRIDE 0% (РУЧНАЯ
КОРРЕКЦИЯ СКОРОСТИ РУЧНОЙ
НЕПРЕРЫВНОЙПОДАЧИ 0%) : 0

i. 014 WAITING FOR RESET,ESP,RRW OFF
(ОЖИДАНИЕ УСТАНОВКИ В ИСХОД-
НОЕ ПОЛОЖЕНИЕ, АВАРИЙНОЙ
ОСТАНОВКИ, УСТАНОВКИ В ИСХОД-
НОЕ ПОЛОЖЕНИЕ ИПЕРЕМОТКИ) : 0

015 EXTERNAL PROGRAM NUMBER SEARCH
(ВНЕШНЕЙПОИСКНОМЕРА
ПРОГРАММЫ) : 0

Элементы от a до i относятся автоматической операции, их
описание приведено ниже:

Не завершена вспомогательная функция (M/S/T/B), заданная в
программе.
Выполните проверку согласно следующей процедуре:
Сначала проверьте установку параметра для определения типа
интерфейса вспомогательной функции.

#7

HSIF3001

#6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

#7(HSIF) 0 : M/S/T/B стандартного интерфейса.

1 : M/S/T/B высокоскоростного интерфейса.

1) Стандартный интерфейс

2.Когда выполняется
циклическая операция
(Горит светодиод
пуска цикла)

a.Выполняется
вспомогательная
функция (ожидание
сигнала FIN)
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Когда сигнал завершения вспомогательной функции меня-
ется с 1 на 0, предполагается, что вспомогательная функция
завершена, и считывается следующий блок для выполнения.
Проверьте состояние этого сигнала, используя функцию
диагностики РМС (PMCDGN).

#7

G0004

#6 #5 #4 #3

FIN

#2 #1 #0

#3 (FIN) : Сигнал завершения вспомогательной функции

2) Высокоскоростной интерфейс

Предполагается, что вспомогательная функция завершена,
когдасигналынаходятся в следующемсостоянии. Проверьте
это, используя функцию диагностики РМС (PMCDGN).
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<M-серия>
#7

BFING0005

#6 #5 #4 #3

TFIN

#2

SFIN

#1 #0

MFIN

#0(MFIN) : Сигнал завершения М-функции

#2(SFIN) : Сигнал завершения S-функции

#3(TFIN) : Сигнал завершения Т-функции

#4(BFIN) : Сигнал завершения 2-й вспомогательной функции

#7

BFF0007

#6 #5 #4 #3

TF

#2

SF

#1 #0

MF

#0(MF) : Стробирующий сигнал М-функции

#2(SF) : Стробирующий сигнал S-функции

#3(TF) : Стробирующий сигнал Т-функции

#7(BF) : Стробирующий сигнал 2-й вспомогательной функции

<Т-серия>
#7

G0005

#6 #5 #4

BFIN

#3

TFIN

#2

SFIN

#1 #0

MFIN

#0(MFIN) : Сигнал завершения М-функции

#2(SFIN) : Сигнал завершения S-функции

#3(TFIN) : Сигнал завершения Т-функции

#4(BFIN) : Сигнал завершения второй вспомогательной функции

#7

F0007

#6 #5 #4

BF

#3

TF

#2

SF

#1 #0

MF

#0(MF) : Стробирующий сигнал М-функции

#2(SF) : Стробирующий сигнал S-функции

#3(TF) : Стробирующий сигнал Т-функции

#4(BF) : Стробирующий сигнал второй вспомогательной функции

<M/Т-серия>
#7

G0004

#6 #5

MFIN3

#4

MFIN2

#3 #2 #1 #0

#4(MFIN2) : Сигнал завершения второй М-функции

#5(MFIN3) : Сигнал завершения третьей М-функции

#7

F0008

#6 #5

MF3

#4

MF2

#3 #2 #1 #0

#4(MF2) : Стробирующий сигнал второй М-функции

#5(MF3) : Стробирующий сигнал третьей М-функции

* Вторая и третьяМ-функции активируются, только если бит 7
(M3B) параметра 3404 установлен на 1.
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Сигнал Конеч. состояние

Сигнал завершения 0 1

Стробирующий сигнал 0 1

ЧПУсчитывает впрограмме команду для оси (X,Y,Z,...)ивыдает
команду этой оси.

ЧПУ считывает в программе команду задержки (G04) и вы-
полняет команду задержки.

Не завершено позиционирование (G00) в заданное положение
по заданной оси.
Завершено позиционирование или нет, проверяется по вели-
чине погрешности по положению в сервосистеме. Проверьте
это, используя следующую функцию диагностики ЧПУ:

DGNном. 300
Погрешность
по полож. > PARAM1826

Расстояние до
зад. положения

Величина погрешности по положению практически прибли-
жается к 0, когда завершается позиционирование по оси и когда
величинанаходится впределах указанного расстояния до задан-
ного положения, в этом случае предполагается, что позици-
онирование завершено, и выполняется следующий блок.
Есливеличинапогрешностипоположениюневходит впределы
указанного расстояния до заданного положения, смотрите сиг-
налы тревоги, относящиеся к сервосистеме, 400, 4n0 и 4n1.

Фактическая скорость подачи меняется на запрограмми-
рованную скорость подачи с помощью сигналов ручной
коррекции. Проверьте сигналы ручной коррекции, используя
функцию диагностики РМС (PMCDGN).

< Сигнал обычной ручной коррекции>
#7

*FV7G0012

#6

*FV6

#5

*FV5

#4

*FV4

#3

*FV3

#2

*FV2

#1

*FV1

#0

*FV0

*FVn : Ручная коррекция скорости подачи

<Сигнал 2-й ручной коррекции (дополнительной)>
Скорость подачи корректируется более точно при исполь-
зовании сигналов, приведенных ниже:
Смотрите руководство завода-изготовителя станка, предус-
мотрена ли эта характеристика.

#7

*AFV7G0013

#6

*AFV6

#5

*AFV5

#4

*AFV4

#3

*AFV3

#2

*AFV2

#1

*AFV1

#0

*AFV0

*AFVn : 2-я ручная коррекция скорости подачи

<Состояние сигнала ручной коррекции>

*FV7⋅⋅⋅⋅⋅⋅⋅*FV0

1 1 1 1 1 1 1 1
1 1 1 1 1 1 1 0

1 : 0 0 1
1 0 1 1

0 : 0 0 0
0 0 0 1
0 0 0 0 0 0 0 0

0%
1%

:
100%

:
254%

0%

*AFV7⋅⋅⋅⋅⋅⋅*AFV0

1 1 1 1 1 1 1 1
1 1 1 1 1 1 1 0

1 : 0 0 1
1 0 1 1

0 : 0 0 0
0 0 0 1
0 0 0 0 0 0 0 0

0%
1%

:
100%

:
254%

0%

b.Выполняется команда
перемещения

c.Выполняется команда
задержки

d.Выполняется проверка
достижения заданного
положения (проверка
позиционирования)

e.Ручная коррекция
скорости подачи равна
0%
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<только Т-серия>

Введен сигнал блокировки пуска
#7

G0007

#6 #5 #4 #3 #2 #1

STLK

#0

#1 (STLK) При данном сигнале, представленном 1, введен сигнал блоки-
ровки пуска.

<Общее для Т-серии и М-серии>
Существует несколько функций взаимоблокировки. Парамет-
ры, для которых используется функция взаимоблокировки,
устанавливаются заводом-изготовителем станка.
Следовательно, сначала проверьте следующие параметры:

#7

3003

#6 #5 #4

DAU

#3

DIT

#2

ITX

#1 #0

ITL

#0 (ITL) 0 : Сигнал взаимоблокировки (*IT) является действующим.
#2 (ITX) 0 : Сигнал взаимоблокировки (*ITn) является действующим.
#3 (DIT) 0 :Сигнал взаимоблокировки (MITn) является действующим.
#4 (DAU) 1 : Сигнал взаимоблокировки (MITn) является действующим

как при ручной операции, так и при автоматич. операции.
Проверьте, какой сигнал взаимоблокировки активирован,
используя функцию диагностики РМС (PMCDGN).

1) Введен сигнал взаимоблокировки (*IT).
#7

G0008

#6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

*IT

#0 (*IT) : Еслиэтотбитпредставлен 0,введен сигналвзаимоблокировки.
2) Введен сигнал взаимоблокировки (*ITn) по каждой оси.

#7

*IT8G0130

#6

*IT7

#5

*IT6

#4

*IT5

#3

*IT4

#2

*IT3

#1

*IT2

#0

*IT1

*ITn Если этот бит представлен 0, введен соответствующий сигнал
взаимоблокировки по оси.
3) Введен сигнал взаимоблокировки по оси и в направлении

(MITn).
⋅ M-серия

#7

G0132

#6 #5 #4 #3

+MIT4

#2

+MIT3

#1

+MIT2

#0

+MIT1

G0134 --MIT4 --MIT3 --MIT2 --MIT1

⋅ T-серия
#7

X0004

#6 #5

--MIT2

#4

+MIT2

#3

--MIT1

#2

+MIT1

#1 #0

MITn=1 показывает, что введен сигнал взаимоблокировки
по оси и в направлении.
* Для T-серии MITn является действующим только для
ручной операции.

4) Выполняется функция отсоединения оси. Отсоединенная
ось задается для перемещения.
*Эта функция является действующей только, когда параметр
ЧПУ 1005#7=1. Проверьте следующий сигнал на предмет
того, выполняется эта функция или нет, используяфункцию
диагностикиРМС (PMCDGN).Проверьте соответствующие
оси.

f. Введен сигнал
взаимоблокировки
или блокировки пуска
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#7
MDTCH8F0110

#6
MDTCH7

#5
MDTCH6

#4
MDTCH5

#3
MDTCH4

#2
MDTCH3

#1
MDTCH2

#0
MDTCH1

Когда сигнал MDTHn представлен “1”, функция отсоеди-
нения оси является действующей.
Функция отсоединения управляемой оси становится дейст-
вующей посредством выдачи следующего сигнала от РМС
илиспомощьюпараметраЧПУ.Выполнитепроверкусоглас-
но следующей процедуре:

1) Введен сигнал отсоединения управляемой оси (DTCHn).
#7

DTCH8G0124

#6

DTCH7

#5

DTCH6

#4

DTCH5

#3

DTCH4

#2

DTCH3

#1

DTCH2

#0

DTCH1

Если сигнал представлен 1, соответствующая ось отсоеди-
няется.

2) Следующий параметр активирует функцию отсоединения
управляемой оси для соответствующей оси.

#7

RMVx0012

#6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

#7(RMVx)0 : Управляемая ось подсоединена

1 : Управляемая ось отсоединена

Фактическая скорость шпинделя не достигает скорости,
заданной в программе.
Проверьте состояние сигнала,используяфункциюдиагностики
РМС (PMCDGN).

#7

G0029

#6 #5 #4

SAR

#3 #2 #1 #0

#4(SAR) : Когда сигнал представлен 0, скорость шпинделя не достигает
заданной скорости.

Эта функция является действующей, когда PARAM 3708#0=1.

Дляручнойнепрерывнойподачиобычноиспользуетсяфункция
ручной коррекции скорости подачи. Когда во время автомати-
ческой операции включается сигнал DRN (холостой ход),
значения коррекции, установленные с помощью этих сигналов,
становятся действительными относительно следующей скорос-
ти, установленной с помощью параметра.

#7

DRNG0046

#6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

#7(DRN) : При данном сигнале, представленном 1, введен сигнал
холостого хода.

1410 Скорость холостого хода

Скорость, когда следующее значение ручной коррекции равно
100%.

#7

*JV7G0010

#6

*JV6

#5

*JV5

#4

*JV4

#3

+JV3

#2

*JV2

#1

*JV1

#0

*JV0

*JV15G0011 *JV14 *JV13 *JV12 +JV11 *JV10 *JV9 *JV8

g.ЧПУ ожидает ввода
сигнала достижения
скорости шпинделя

h.Ручная коррекция
скорости подачи равна
0% (холостой ход)
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Когда значение ручной коррекции равно 0%, все биты в адресе
выше представлены

[1111 1111] или [0000 0000].. . . . . . .

*JV15 JV0. . . . . . . . . . . . . . Ручная
коррекция

1111 1111 1111 1111
1111 1111 1111 1110

1101 1000 1110 1111

0000 0000 0000 0001
0000 0000 0000 0000

0.00%
0.01%
:

100.00%
:

655.34%
0.00%

В этом случае в строке состояния ЧПУ отображается RESET.
Смотрите пункт 1.
(2)Во время позиционирования не действует только ускорен-
ныйподвод (G00)Проверьте следующийпараметр и сигналы
от PMC.
(a)Установочное значение скорости ускоренного подвода

1420 Скорость ускоренного подвода по оси

(b)Сигналы ручной коррекции ускоренного подвода
#7

G0014

#6 #5 #4 #3 #2 #1

ROV2

#0

ROV1

HROVG0096 *HROV6 *HROV5 *HROV4 *HROV3 *HROV2 *HROV1 *HROV0

(HROV--0) (HROV=1)

ROV1 ROV2 Руч. кор.

0 0
1 1
0 1
1 1

100%
50%
25%

Fo

*HROV6 *HROV0 Руч. кор.

1 1 1 1 1 1 1
1 1 1 1 1 1 0

0 : 0 1
1 0 1 1

0%
1%

:
100%

1421 Скорость ускоренного подвода при ручной коррекции F0

(3)Только подача (кромеG00) не действует
(a)Неверна максимальная скорость подачи, установленная с
помощью параметра.

1422 Максимальная скорость подачи

Скоростьподачификсируетсянасамойвысокойскорости
подачи.

(b)Скорость подачи задается в виде подачи за оборот (мм/об)
1) Шифратор положения не вращается
Проверьте соединение между шпинделем и шифрато-
ром положения
Предполагается следующая неисправность:
⋅ Поврежден зубчатый ремень
⋅ Вынут ключ
⋅ Нежесткое соединение
⋅ Кабельный соединитель ослаблен

2) Неисправен шифратор положения

I. ЧПУ находится в
исходном состоянии
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(c)Не выполняется нарезание резьбы
1) Шифратор положения не вращается
Проверьте соединение между шпинделем и шифра-
тором положения
Предполагается следующая неисправность:
⋅ Поврежден зубчатый ремень
⋅ Вынут ключ
⋅ Нежесткое соединение
⋅ Кабельный соединитель ослаблен

2) Неисправен шифратор положения
Шифратор положения подсоединен к усилителю
шпинделя, когда используется шпиндель с последо-
вательным интерфейсом, или он подсоединен к ЧПУ,
когда используется шпиндель с аналоговым интерфей-
сом. Дополнительную информацию по соединению
смотрите ниже.
<T-серия>
По отображению скорости шпинделя на экране ЭЛТ
(экран положения) можно также определить, верно ли
считываются сигналыфазы А/Вотшифратора положе-
ния. (Однако эта информация не отображается, когда
PARAM 3105#2=0).

<Усилитель последовательного шпинделя αi>

ЧПУ

JA41
SPM

Мотор
шпинделя

Шифратор
положения

JA7A

JA7B

SPM
JA7A

JA7B

JYA3

Мотор
шпинделя

Шифратор
положения

JYA3

<Усилитель шпинделя с аналоговым интерфейсом>

Мотор
шпинделя

Шифратор
положения

ЧПУ

JA41

Усилитель
аналогового
шпинделя

JA40

(d)Блок рабочей подачи, содержащий команду скорости
подачи (F-команду) и заданную скорость подачи, равную
0.ЕслиFCO(бит7параметра1404) установленна1,сигнал
тревоги P/S 11 не выдается, даже если выдается команда
скорости подачи (F-команда) при заданной скорости
подачи, равной 0.
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(1)После запуска и остановки операции проверьте следующее:

(2)Проверьте светодиодный индикатор пуска цикла на пульте
оператора станка.

(3)Подтвердите это с помощью функции диагностики ЧПУ.

Причина отключения сигнала (STL) светодиодного индикатора
пуска цикла отображается в виде номеров диагностики ЧПУ 020
- 025 следующим образом:

020 УВЕЛИЧ./СНИЖ. СКОР. РЕЗАНИЯ) 1 0 0 0 1 0 0

021 НАЖАТА КЛАВИША ПЕРЕЗАГРУЗ.) 0 0 1 0 0 0 0

022 ВКЛ. УСТ.В ИСХ.ПОЛ.И ПЕРЕМОТ.) 0 0 0 1 0 0 0

023 ВКЛЮЧЕНА АВАР. ОСТАНОВКА) 1 0 0 0 0 0 0

024 ВКЛ. УСТАНОВКА В ИСХ. ПОЛОЖ.) 1 1 1 1 0 0 0

025 ОСТАНОВ. ДВИЖ. ИЛИ ЗАДЕРЖКА) 1 1 1 1 1 1 0

a. Сигнал аварийной остановки

b. Внеш. сигнал установки в исх. полож.

c. Клавиша перезагрузки на панели руч. ввода

d. Сигнал установки в исх. полож. и перемотки

e. Сигнал тревоги сервосистемы

f. Блокировка подачи при переключ. режима

g. Остановка единичного блока

Описания сигналов a - g следующее:
Проверьте эти сигналы, используя функцию диагностики РМС
(PMCDGN).

#7

X1008

#6 #5 #4

*ESP

#3 #2 #1 #0

#7

G0008

#6 #5 #4

*ESP

#3 #2 #1 #0

*ESP=0 : Введен сигнал аварийной остановки :

11.6
ОТКЛЮЧИЛСЯ СИГ-
НАЛ СВЕТОДИОДНОГО
ИНДИКАТОРА ПУСКА
ЦИКЛА

Основные моменты

Причины и контрмеры

a.Введена аварийная
остановка



11. ДИАГНОСТИРОВАНИЕ НЕИСПРАВНОСТЕЙ B--63525RU/02

754

#7

G0008

#6 #5 #4

ERS

#3 #2 #1 #0

#7(ERS) : Когда бит представлен 1, введен внешний сигнал установки в
исходное положение.
Этот сигнал обычно используется как сигнал подтверждения
М02, когдаМ02 задан в программе в качестве концапрограммы.
Следовательно, когда выполняется М02, вводится этот сигнал.
Когда нажимается клавиша RESET на панели ручного ввода,
автоматическая операция переводится в исходное состояние.

#7

G0008

#6

RRW

#5 #4 #3 #2 #1 #0

#6(RRW) : Когда этот сигнал представлен 1, введен сигнал установки в
исходное положение и перемотки.

Этот сигнал обычно используется в качестве сигнала подтверж-
дения М30, когда М30 задан в программе в качестве конца
программы.
Следовательно, когда выполняется М30, вводится этот сигнал.
Когда вызван сигнал тревоги сервосистемы, циклическая опе-
рация переводится в исх. состояние, и операция прекращается.
Циклическая операция переходит в состояние блокировки
подачи в следующих случаях:
1) Происходит переключение режимов с режима автомати-
ческой операции на режим ручной операции.

2) Введен сигнал блокировки подачи.

<Сигнал выбора режима>
#7

G0043

#6 #5 #4 #3 #2

MD4

#1

MD2

#0

MD1

Редактирование памяти (EDIT) 0 1 1

Автоматич. Автоматическая операция (AUTO) 0 0 1Автоматич.
операция Ручной ввод данных (MDI) 0 0 0

Ручная непрерыв. подача (JOG) 1 0 0
Ручная Маховичок/шаг 1 0 1

операция TEACH IN JOG (ОБУЧЕНИЕ ПРИ
ПОДАЧЕ С ПОМ.МАХОВИЧКА)

1 1 1

TEACH IN JOG (ОБУЧЕНИЕ ПРИ
РУЧНОЙ НЕПРЕРЫВ. ПОДАЧЕ)

1 1 0

<Сигнал блокировки подачи>
#7

G0008

#6 #5

*SP

#4 #
3

#2 #1 #0

#5(*SP) : Когда этот сигнал представлен 0, введен сигнал блокир. подачи.

#7

G0046

#6 #5 #4 #3 #2 #1

SBK

#0

#1(SBK) Когда этот сигнал представлен 1, введен сигнал единич. блока.

b.Введен внешний
сигнал установки в
исходное положение

c.Нажата клавиша
перезагрузки на
панели ручного ввода

d.Введен сигнал уста-
новки в исходное
положениеи
перемотки

e.Возник сигнал тревоги
сервосистемы

f. Циклическая операция
находится в состоянии
блокировки подачи

g.Во время автомати-
ческой операции
произошла остановка
единичного блока
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Если при включении питания на ЖК-дисплее ничего не
высвечивается, или на ЖК-дисплее постоянно присутствует
“GRAPHIC IS READY.” (ГРАФИЧЕСКОЕ ИЗОБРАЖЕНИЕ
ГОТОВО)или отображается экран состояния слота, возможные
причины включают следующее:

D Не подсоединен кабель ЖК-дисплея или кабель лампы
подсветки.

D Не инсталлировано необходимое программное обеспечение.
D Неисправна материнская плата, карта управления изображе-
нием, карта ЦП или плата инвертора.

D ЖК-дисплей не подсоединен к источнику питания.
D Не подсоединен кабель ЖК-дисплея или кабель лампы
подсветки.

D ЖК-дисплейнеподсоединен спомощью оптического кабеля
к ЧПУ, или этот кабель поврежден.

D Не инсталлировано необходимое программное обеспечение.
D Неисправна плата главного ЦП, карта управления
изображением или ЖК-дисплей.

Если отображается сообщение “GRAPHIC IS READY.BOOT
START” (ГРАФИЧЕСКОЕ ИЗОБРАЖЕНИЕ ГОТОВО.
ЗАПУСК НАЧАЛЬНОЙ ЗАГРУЗКИ), это означает, что схема
управления изображением запущена нормально, а ЧПУ не
запущено.

Разъем для
подсоединения кабеля
лампы подсветки

Печатная плата инвертора

Разъем для
подсоединения кабеля
ЖК--дисплея

Материнская плата (без ПК)

11.7
КОГДА ВКЛЮЧАЕТСЯ
ПИТАНИЕ, НА
ЖК-ДИСПЛЕЕ НИЧЕГО
НЕ ВЫСВЕЧИВАЕТСЯ

Причины и действия

D Для типа с
ЖК-дисплеем

D Для автономного типа

[Для типа с
ЖК-дисплеем]
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Принимая во внимание главу, описывающую устройства, про-
верьте состояние включения/выключения материнской платы
ЖК-дисплея.
Если материнская плата активирована нормально, и ЖК-
дисплей показывает нормальную работу, возможной причиной
является неисправность системы отображения, например,
неподсоединенный кабель или неисправная плата инвертора.
Если изображение ЖК-дисплея блокируется в середине про-
цесса запуска, возможные причины включают неисправное
оборудование (или сбой при установке) и неустановленное
необходимое программное обеспечение.

Проверьте, чтобыЖК-дисплей и кабели лампы подсветки были
крепко подсоединены к соответствующим разъемам.
Эти кабели были подсоединены до отправки с FANUC. Тем не
менее, эта проверка необходима, поскольку кабели могут быть
отсоединены по время техобслуживания.

Если необходимое программное обеспечение не хранится в
модуле ППЗУ, ЧПУ может не запуститься.

Если материнская плата или карта управления изображением
является неисправной или неверно установленной,ЧПУможет
не запуститься.
Проверьте, чтобы печатные платы были крепко установлены в
разъемы на материнской плате.
Если ни одно из указанных выше действийне решает проблему,
замените карту управления изображением, карту ЦП и
материнскую плату.

Карта
управления

изображением
Карта ЦП

Материнская плата

D ЖК-дисплей

D Подсоединение
ЖК-дисплея и кабелей
лампы подсветки

D Не инсталлировано
необходимое прог-
раммное обеспечение

D Неисправная печатная
плата

D Положения установки
карты управления
изображением и карты
ЦП
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Проверьте, чтобы кабель питания был подсоединен к разъему
СР1АЖК-дисплея.

Разъем для подсоединения кабеля лампы подсветки
Печатная плата инвертора

Разъем для
подсоединения кабеля
ЖК--дисплея

Печатная платауправления
ЖК--дисплея

Оптический кабель
COP20B

Вход 24 В
CP1A

Для ответвления 24 В
CP1B

Принимая во внимание главу, описывающую устройства, про-
верьте состояние включения/выключения светодиодного ин-
дикатора платы главного ЦП.
Если плата главного ЦП активирована нормально, и светодиод
показывает нормальную работу, возможной причиной является
неисправность системы отображения, например, не подсоеди-
нен кабель ЖК-дисплея или неисправна плата инвертора.
Если индикация светодиода блокируется в середине процесса
запуска, возможные причины включают неисправное оборудо-
вание (илисбойприустановке)инеустановленноенеобходимое
программное обеспечение.
Проверьте, чтобы оптический кабель не испытывал чрезмерных
нагрузокинебылсильноизогнут.Проверьте,чтобыоптический
кабель был крепко подсоединен.
Еслив соединенииоптического кабеляне обнаруженопроблем,
замените оптический кабель.
Проверьте, чтобыЖК-дисплей и кабели лампы подсветки были
крепко подсоединены к соответствующим разъемам.
Эти кабели были подсоединены до отправки с FANUC. Тем не
менее, эта проверка необходима, поскольку кабели могут быть
отсоединены по время техобслуживания.
Проверьте, чтобы карта управления изображением, установ-
ленная на плате главного ЦП, вставлена в разъем. Если она
установлена надлежащим образом, замените эту карту.
Замените ЖК-дисплей или печатную плату управления, раз-
мещенную в задней части ЖК-дисплея.

[Для автономного
типа]
D Источник питания для
ЖК-дисплея

D Индикация
светодиода

D Оптический кабель

D Подсоединение
ЖК-дисплея

D Карта управления
изображением

D ЖК-дисплей
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Если ни одно из указанных выше действийне решает проблему,
замените плату главного ЦП или карту ЦП.

Карта ЦП

Карта
управления
изображением

D Плата главного ЦП

D Положения установки
карты управления изо-
бражением и карты ЦП
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Эта ситуация может возникнуть только для автономного типа.
Если в оптическом кабеле (HSSB), который соединяет ЖК-
дисплей и плату главного ЦП, обнаружен разрыв, на ЖК-
дисплее мигает изображение.
Тажеситуация возникает, еслипривключениипитания выклю-
чается плата главного ЦП.

Изображение на ЖК-дисплее мигает, если плата главного ЦП
выключается, в то время как ЖК-дисплей продолжает работать
при включенном питании.

Проверьте, чтобы оптический кабель не испытывал чрезмерных
нагрузок и не был сильно изогнут.
Если в соединении кабеля не обнаружено проблем, замените
оптический кабель.

Замените карту управления изображением, установленную на
плате главного ЦП.

Замените ЖК-дисплей или печатную плату управления,
размещенную в задней части ЖК-дисплея.

Карта
управления
изображением

11.8
НАЖК-ДИСПЛЕЕ
МИГАЕТ
ИЗОБРАЖЕНИЕ

Причины и действия

D Источник питания для
платы главного ЦП

D Разрыв оптического
кабеля

D Карта управления
изображением

D ЖК-дисплей

D Положение установки
карты управления
изображением
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Еслинеустановленканал связиввода-вывода, еслиневозможно
ввести в ЧПУ сигналы устройства ввода-вывода надлежащим
образом,илиеслиневозможно вывестинаустройствоввода-вы-
вода сигналы от ЧПУ, возможные причины включают следу-
ющее:

D Устройство ввода-выводаневключеноиливисточникепита-
ния нет требуемого напряжения.

D Кабельканаласвязиввода-выводаподсоединеннеправильно
или ненадлежащим образом.

D Входные/выходные сигналы подключены неверно.
D Распределение канала связи ввода-выводане выполнено или
выполнено ненадлежащим образом.

Если на экране сигналов тревоги РМС отображается ”NO I/O
DEVICE” (ОТСУТСТВУЕТ УСТРОЙСТВО ВВОДА-ВЫВО-
ДА), ни одно устройство ввода-вывода не распознано.

Выбор на экране РМС [PMCDGN], [IOCHK] и [IOLNK] в
указанной последовательности отображает устройства ввода-
вывода, распознанные ЧПУ.На этом экране можно определить
устройства, которые подключены надлежащим образом.

Пример изображения экрана

GROUP ID KIND OF UNIT00

00 A9 I/O MODULE01

01 A8 OTHER UNIT

На этом примере показано, что канал связи представлен, как
показано на рисунке ниже.

Блок управления Модуль
ввода--вы--
вода для
соединитель--
ной панели

Модуль
ввода--выво--
да для пульта
оператора

Группа 0

Группа 1

11.9
НЕВОЗМОЖНО ВЫ-
ПОЛНИТЬ ВВОД С И
ВЫВОД НА УСТРОЙСТ-
ВА ВВОДА-ВЫВОДА/
НЕВОЗМОЖНО ВЫ-
ПОЛНИТЬ ВВОД/
ВЫВОД НАДЛЕЖА-
ЩИМОБРАЗОМ

Причины и действия

D Сигнал тревоги РМС
ОТСУТСТВУЕТ
УСТРОЙСТВО
ВВОДА-ВЫВОДА

D Экран IOCHK PMC
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Проверьте, чтобы подключенные устройства ввода-вывода
были подсоединены к источникам питания надлежащим обра-
зом, и чтобы напряжение соответствовало предписанному.
Проверьте, чтобы последовательность подключения питания
была верной.

Время, в которое устройство ввода-вывода должно быть
включено
До включенияЧПУили в течение 500мс после включения
ЧПУ

Когда ЧПУ выключается, также необходимо выключить
устройства ввода-вывода. (Иначе канал связи ввода-вывода
может не устанавливаться при последующем включении ЧПУ).

Как показано в примере на предыдущей странице, для подсо-
единения к JD1A и JD1B используются кабели канала связи
ввода-вывода.
JD1A представляет собой верхнее устройство, а JD1B пред-
ставляет собой нижнее устройство.
Проверьте, чтобы кабели были подсоединены правильно.

Проверьте, чтобы входные/выходные сигналы, которые долж-
ны подключаться к каждому устройству ввода-вывода, были
подключены верно.
Для модулей ввода-вывода пульта оператора и модулей
ввода-вывода соединительной панели также проверьте, чтобы
входной сигнал 0В или+24Вбыл подключен к общемуштырю,
а выходной сигнал +24 В был подключен к общему штырюDO.

Проверьте, чтобы распределение канала ввода-вывода было
выполнено верно.
Выбор [EDIT], а затем [MODULE] на экране PMC приводит к
отображению экрана редактирования распределения.
После распределения запишите изменения в ППЗУ на экране
[I/O]. Иначе изменения будут потеряны при отключении
питания.
Для проверки распределения требуется карта редактирования
цепной схемы.

D Проверка источников
питания устройств
ввода-вывода

D Подсоединение
кабелей

D Подключение
сигналов
ввода-вывода

D Распределение канала
связи ввода-вывода
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Если данные вводятся в неверный адрес в устройстве ввода-
вывода соединительной панели (например, данные, которые
должны вводиться в Х004, в действительности вводятся в Х010
устройства ввода-вывода соединительной панели), наиболее
вероятными причинами являются следующие:

(1)Неверное распределение канала связи ввода-вывода.
→ Выполните проверку, описанную в разделе 11.4.

(2)Кабели от устройства к устройству (от CA52 к CA53)
подсоединены неверно. Если соединение неверное, допол-
нительное устройство 1 распределяется по адресу дополни-
тельного устройства 3, как показано ниже.
→ Подсоедините кабели от устройства к устройству, как
показано ниже:

Правильное соединение (распределение начинается с X0)

Неправильное соединение (распределение начинается с X0)

Основное Дополнит. 1

Основное Дополнит. 1

Дополнит. 2

Дополнит. 2

Дополнит. 3

Дополнит. 3

CA52 CA53 CA52 CA53 CA52 CA53

CA52 CA52 CA53 CA53 CA52 CA53

X0--2 X3--5 X6--8 X9--11

X0--2 X9--11 X6--8 X3--5

(3)Неверная установка поворотного переключателя на
дополнительном устройстве. Если поворотный переклю-
чатель установлен на 1,пропускается один номерустройства.
Еслионустановленна2,пропускаютсядваномераустройств.
Обычно он должен устанавливаться на 0. (В тех устройствах,
которые не имеют поворотного переключателя, номера
устройств не могут быть пропущены).
→ Смотрите следующий пример и обратитесь к ”FANUC

Series 16i/18i/21i-B (Connection Manual (Hardware)”
(B-63523EN).

Пример)
Установка поворотного переключателя на дополнительном устройстве 1=1

Основное Дополнит. 1

CA52 CA53

X0--2 X6--8 <=X3 -- X5 пропускаются.

11.10
В УСТРОЙСТВЕ
ВВОДА-ВЫВОДА
СОЕДИНИТЕЛЬНОЙ
ПАНЕЛИ ДАННЫЕ
ВВОДЯТСЯ В НЕСООТ-
ВЕТСТВУЮЩИЙ
АДРЕС
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Наиболее вероятной причиной является то, что питание на
дополнительное устройство не подается.

→ Проверьте, подается ли питание 24 В на 18Р и 50Р дополни-
тельного устройства, вводятся и выводятся ли сигналыDO и
DI.

→ Проверьте, подается ли питание 24 В на 1Р и 3Р дополни-
тельного устройства, когда сигналы DI вводятся, а сигналы
DO не выводятся.

11.11
В УСТРОЙСТВЕ
ВВОДА-ВЫВОДА
СОЕДИНИТЕЛЬНОЙ
ПАНЕЛИ ДАННЫЕ НЕ
ВЫВОДЯТСЯ НА
ДОПОЛНИТЕЛЬНОЕ
УСТРОЙСТВО
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Нет

Сигнал
тревоги 85?

Сигнал
тревоги 86?

· Проверьте скорость переда--
чи в бодах и другие пара--
метры ввода--вывода

· Неисправно устройство
ввода--вывода

Да

Нет

Да

(НАЧАЛО)

Верен ли
параметр вво--
да--вывода?

Да

Нет

Установите верные параметры

Есть ли
питание ввода--

вывода?

Вкл

Вык

Включите устройство
ввода--вывода

Верно ли
соединение
кабеля?

Да

Нет

Подсоедините кабель

· Неисправно уст--во
ввода--вывода

· Неисправна мате--
ринская плата или
плата последова--
тельного
соединения

Сигнал тревоги 87?

· Неисправно устройство
ввода--вывода

· Неисправна материнская
плата или плата последо--
вательного соединения

(a)Неверны параметры интерфейса считывания/вывода на
перфоленту.

Проверьте следующие установочные данные и параметры.

(b)Неисправно внешнее устройство ввода-вывода или хост.

(c)Неисправнаматеринская плата или плата последовательного
соединения.

(d)Неисправен кабель между ЧПУи устройством ввода-вывода.

(a)Неверны параметры интерфейса считывания/вывода на
перфоленту.

11.12
СИГНАЛЫ ТРЕВОГИ
85 - 87
(СИГНАЛ ТРЕВОГИ
ИНТЕРФЕЙСА СЧИТЫ-
ВАНИЯ/ВЫВОДА НА
ПЕРФОЛЕНТУ)

Причины

Контрмеры
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Проверьте следующие установочные данные и параметры.
<Установка>
PUNCH CODE=0 OR 1 (0: EIA,1:ISO)
Выберите ISO или EIA в соответствии с типом устройства
ввода-вывода.
Если код вывода на перфоленту не подходит, будет выдан
сигнал тревоги 86.

<Параметр>

Функция

Знач. парам.
0020 0 1 2 3

Подача 0101#7 0111#7 0121#7 0131#7

Код ввода данных 0101#3 0111#3 0121#3 0131#3

Стоповый бит 0101#0 0111#0 0121#0 0131#0

Тип уст--ва ввода--вывода 102 112 122 132

Скор. передачи в бодах 103 113 123 133

Способ
соединен

0135#3 -- -- -- 0 1
соединен

ия RS--232--C RS--422

Разъем

MOTHER BOARD
(МАТЕРИНСКАЯ ПЛАТА)

SERIAL
COMMUNICATION
BOARD (ПЛАТА

ПОСЛЕДОВАТЕЛЬ--
НОГО СОЕДИНЕНИЯ)

JD36A JD36B JD28A JD6A

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Номера в таблице обозначают параметры и номера

битов.
Пример) 101#7: бит7 параметра 101.

2 Для получения информации о передаче данных по
RS--422 смотрите параметры 134 и 135.

#7

NFD0101

#6 #5 #4 #3

ASI

#2 #1 #0

SB2

0111

0121

0131

#7(NFD) 0 : Подача выводится до и после данных при выводе данных
(PPR FANUC )

1 : Подача не выводится (стандартно).

#3(ASI) 0 : Кодом ввода данных является EIA или ISO (автоматическое
распознавание)

1 : Кодом ввода данных является ASCII.

#0(SB2) 0 : Количество стоповых битов - 1.

1 : Количество стоповых битов - 2.
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Значе-
ние

ТИП УСТРОЙСТВА ВВОДА-ВЫВОДА

0 RS--232--C (если указанные ниже устройства не
используются)

1 FANUC CASSETTE B1/B2 (плоская магнитная кассета)

2 FANUC CASSETTE F1 (Старый тип FLOPPY CASSETTE
ADAPTOR)

3 FANUC PROGRAM FILE Mate,
FANUC FA CARD ADAPTOR
FANUC FLOPPY CASSETTE ADAPTOR,
FANUC SYSTEM P--MODEL H,
FANUC Handy File

4 Не используется

5 Портативное устройство считывания с ленты

6 FANUC PPR, FANUC SYSTEM P--MODEL G,
FANUC SYSTEM P--MODEL H

0103 Скорость передачи в бодах

0113

0123

0133

Если бит#3 параметра 0135=1 (интерфейс RS-422), также
возможна следующая установка.

7

8

600

1200

Значение

13

14

15

Скор. пер.
в бодах

38400

76800

86400

9 2400

10

11

12

4800

9600

19200

Значение
Скор. пер.
в бодах

Если параметр 0020 установлен на 3, проверьте также
следующие параметры.

#7

0134

#6 #5

CLK

#4

NCD

#3 #2

SYN

#1

PRY

#0

#5(CLK) 0 : В качестве счетчика скорости передачи в бодах для
интерфейса RS-422 используется внутренний счетчик.

1 : В качестве счетчика скорости передачи в бодах для интер-
фейса RS-422 используется внешний счетчик.

#4(NCD) 0 : CD (определение качества сигналов) интерфейса RS-232C
проверяется.

1 : CD(определениекачествасигналов)интерфейсаRS-232Cне
проверяется.

#2(SYN) 0 : В протоколе В хост не информируется об установке ЧПУ в
исходное состояние/сигнале тревоги.

1 : В протоколе В хост информируется с помощью кода SYN и
NAK об установке ЧПУ в исх. состояние/сигнале тревоги.

#1(PRY) 0 : Отсутствует бит контроля четности
1 : Имеется бит контроля четности

0102 Тип устройства ввода--вывода

0112

0122

0132
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#7

RMS0135

#6 #5 #4 #3

R42

#2

PRA

#1

ETX

#0

ASC

#7(RMS) ВпротоколеА состояние дистанционной операции/ операции с
лентой команды SAT
0 : Всегда передается с помощью 0.
1 : Передается содержанием запроса на переключение между

дистанционной операцией/ операцией с лентой,
выдаваемого командой SET от ЧПУ.

#3(R42) 0 : Интерфейс RS-232C.
1 : ИнтерфейсRS-422.

#2(PRA) 0 : Протоколом соединения является протокол В
1 : Протоколом соединения является протокол А

#1(ETX) 0 : КонечнымкодомпротоколаАили расширенного протокола
А является CR системы кодов ASCII/ISO.
1 : КонечнымкодомпротоколаАили расширенного протокола

А является ETX системы кодов ASCII/ISO.
#0(ASC) 0 : Все коды соединений, за исключением кодов для данных

ЧПУ, являются кодами ISO.
1 : Все коды соединений, за исключением кодов для данных

ЧПУ, являются кодами ASCII.
(b)Неисправно внешнее устройство ввода-вывода или хост

(i) Проверьте, является ли установка соединения внеш-
него устройства ввода-вывода или хоста такой же, как
установка ЧПУ. (скорость передачи в бодах, стоповые
битыит.д.)Еслионинесовпадают,изменитеустановку.

(ii) Если имеется резервное устройство ввода-вывода, про-
верьте, можно ли осуществить соединение с помощью
резервного устройства ввода-вывода.

(c)Неисправен модульшпинделя или управления соединением.
(i) Если параметр 0020 установлен на 0 или 1 или 2 (JD36A,

JD36Bплаты главногоЦП)Заменитемодуль,поскольку
модуль шпинделя может быть неисправным.

(ii) Если параметр 0020 установлен на 3 (JD28A, JD6A
дополнит. платы 1) Замените модуль, поскольку модуль
управления соединением (5) может быть неисправным.

(d)Неисправен кабель между ЧПУи устройством ввода-вывода.
Проверьте кабель на предмет разрыва и невер. соединения.
<Соединение>

Устройство
считывания с ленты

Хост

Материнская
плата

R232C(JD36A) Панель для вывода
на перфоленту

R232C(JD36B)

Последовательное
соединение

R232C(JD28A/JD5L)

R232C(JD6A/JD6L)
Хост
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<Соединения кабелей>

RD (01)

0V (02)

DR (03)

0V (04)

CS (05)

0V (06)

CD (07)

0V (08)

(09)

+24V (10)

SD (11)

0V (12)

ER (13)

0V (14)

RS (15)

0V (16)

(17)

(18)

+24V (19)

(20)

(03)RD

(06)DR

(05)CS

(08)CD

(02)SD

(20)ER

(04)RS

(07)SG

(25)+24V

(01)FG

GG
Разъем : Полшаговый 20--штыревой (PCR)

Разъем : DBM--25S

Защит--
ный
экран

R232C (JD36A)
(JD36B)
(JD5L)

Панель для вывода
на перфоленту

RD (01)

0V (02)

DR (03)

0V (04)

CS (05)

0V (06)

CD (07)

0V (08)

(09)

+24V (10)

SD (11)

0V (12)

ER (13)

0V (14)

RS (15)

0V (16)

(17)

(18)

+24V (19)

(20)

(02)SD

(20)ER

(04)RS

(08)CD

(03)RD

(06)DR

(05)CS

(07)SG

(25)+24V

(01)FG

G
Разъем : Полшаговый 20--штыревой (PCR)

Разъем D--SUB 25штырей

Защит--
ный
экран

R232C (JD28A) Хост
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ОСТОРОЖНО
1 Если CS не используется, подсоедините его к RS.
2 Для протокола А или расширенного протокола А: Если

DR не используется, подсоедините его к ER. Всегда
подсоединяйте CD к ER.

Защит--
ный
экран

Разъем : D--SUB 25штырейРазъем : Полшаговый 20--штыревой (PCR)
G

RS422 (JD6A)
(JD6L) Хост

RD (01)

*RD (02)

RT (03)

*RT (04)

CS (05)

*CS (06)

DM (07)

Примеч.) *DM (09)

0V (08)

(+24V) (10)

SD (11)

*SD (12)

TT (13)

*TT (14)

RS (15)

*RS (16)

TR (17)

*TR (18)

(+24V) (19)

(20)

(04) RD

(22) *RD

(17) TT

(35) *TT

(07) RS

(25) *RS

(12) TR

(30) *TR

(19) SG

(06) RD

(24) *RD

(08) RT

(26) *RT

(09) CS

(27) *CS

(11) DM

(29) *DM

(01) FG

ОСТОРОЖНО
Всегда используйте кабель из скрученной пары.
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Возврат в референтное положение был выполнен, когда сле-
дующее условие не удовлетворено:
Когда происходило перемещение по оси в референтное поло-
жение со скоростью, выше скорости, эквивалентной 128 им-
пульсам от величины погрешности по положению (DGN300),
ЧПУполучило сигналодного оборота,покрайнемере,одинраз.

(НАЧАЛО)

Проверьте, являлось ли усиление по положению
больше 128 импульсов (DGN 300) до или во время
возврата в референтное положение.

128 или
больше

Величина погрешности
по положению : DGN 300

Проверьте команду скорости подачи :
PRM 1420 F : Скорость ускор. подвода (мм/мин)
PRM 1424 Скорость ручного ускор. подвода (мм/мин)
PRM 1825 G : Коэф--т усиления цепи сервосистемы (0.01сек-1)

F×5000/3
Погрешность по положению =

G×ед. изм. [µm/ИМПУЛЬС]

Единица измерения : Команда перемещения до запрограммирован--
ного импульса (обычно 1µm). В метрической системе, если на экране
отображения положения количество цифр после десятичной точки -- 4,
единицей измерения является 0.1 µm.

Проверьте сигналы ручной коррекции
ускоренного подвода :

ROV1 DGN 014.0
1014.0 (Для двух--

конт. упр--ия)
ROV2 DGN 014.1

1014.1 (Для двух--
конт. упр--ия)

PRM 1421 Скорость Fo

Проверьте сигнал замедления при возврате в референтное положение
от DEC1 до DEC8 от DGN 009.0 до 009.7
Когда возврат в референтное положение начинается с сигнала
замедления 0, скорость подачи
становится скоростью FL.
Скорость FL PRM 1425

ROV1 ROV2

0 0
0 1
1 0
1 1

Да

Нет

(1) Следующая страница

Руч. кор.

100%
50%
25%

Скор. Fo

Увеличьте скорость

11.13
СИГНАЛ ТРЕВОГИ 90
(НЕНАДЛЕЖАЩИЙ
ВОЗВРАТ В
РЕФЕРЕНТНОЕ
ПОЛОЖЕНИЕ )

Содержание

Контрмеры
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(1)

Проверьте, повернулся ли мотор более чем на
один оборот (выдан сигнал одного оборота)
быстрее, чем при 128 импульсах величины
погрешности по положению.

Повернулся ?

Начальное положение для возврата
слишком близкое

· Измените нач. полож. для возврата.
· Переместите рабочие органы стан--
ка быстрее, чем при 128 импульсах
и более, чем на один оборот, по
направлению к реф. положению.

Проверьте, чтобы напряжение импульсного шифратора было выше 4.75 В.
Для измерения напряжения импульсного шифратора снимите крышку
мотора и выполните измерения на печатной плате импульсного
шифратора на клеммах + и -- или +5 В или 0 В.

Больше 4.75 В

Неисправность в оборудовании

· Неисправный импульсный шифратор
Замените импульсный шифратор или
мотор

Низкое напряжение питания
импульсного шифратора

Да

Нет

Нет

Да

ОСТОРОЖНО
После замены импульсного шифратора или мотора
референтноеположениеилистандартная точкастанка
может отличаться от предыдущей. Установите поло--
жение правильно.

Требуется скорость больше 128 импульсов, поскольку, если
скорость ниже этой, сигнал одного оборота срабатывает непо-
стоянно, что приводит к неверному определению положения.
Если бит 0 параметра 2000 установлен на 1, требуется скорость,
соответствующая отклонению положения на 1280 импульсов
или более.
Параметр 1836 можно установить на 128 или меньше как
минимальное отклонение положения, при котором возможен
возврат в референтное положение. (Если параметр установлен
на 0, предполагается, что 128 является минимальным отклоне-
ниемположения.Еслибит0параметра 2000 установленна1,для
проверки используется значение, равное десятикратному
установленному значению.)

D Справочная
информация
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Данные абсолютного положения в последовательном импульс-
ном шифраторе были потеряны.
(Этотсигнал тревогибудет выданпри заменепоследовательного
импульсного шифратора или разрыве соединения в сигнальном
кабеле обратной связи по положению для последовательного
импульсного шифратора).

Необходимо записать в память положение станка, используя
следующий метод:

(1)Выполните ручной возврат в референтное положение только
по оси, для которой выдан сигнал тревоги. Когда ручной
возврат в референтноеположениеневозможно выполнитьпо
причине другого сигнала тревоги, установите параметр
1815#5 на 0, сбросьте сигнал тревоги и выполните ручную
операцию.

(2)Нажмите клавишу по окончании возврата в референт-

ное положение для сброса сигнала тревоги.

Выполните установку безупорного референтного положения,
чтобы записать референтное положение в память.

Поскольку референтное положение отличается от преды-
дущего, измените значение сдвига сетки (PRM 1850) для
коррекции положения.

#7

1815

#6 #5

APC x

#4

APZx

#3 #2 #1 #0

#5(APCx) 0 : Датчик положения -инкрементный импульсныйшифратор.

1 : Датчик положения - абсолютный импульсный шифратор.

#4(APZx) Референтное положение абсолют. импульсного шифратора :

0 : не установлено
1 : установлено

11.14
СИГНАЛ ТРЕВОГИ 300
(ЗАПРОС ВОЗВРАТА
В РЕФЕРЕНТНОЕ
ПОЛОЖЕНИЕ)

Способы устранения

D Когда имеется
функция возврата в
референтное
положение

D Когда отсутствует
функция возврата в
референтное
положение

D Когда происходит
замена последова-
тельного импульсного
шифратора

Соответствующие
параметры
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Этот сигнал тревоги выдается, если сигнал готовности серво-
системы (VRDY) для сервоусилителя не включается или если
сигнал выключается во время работы.
Возможны ситуации, когда этот сигнал тревоги выдается по
причине появления другого сигнала тревоги, относящегося к
сервосистеме. Если это происходит, сначала примите меры
относительно первого сигнала тревоги.
Проверьте магнитную цепь питания вокруг усилителя. Воз-
можно, неисправен сервоусилитель или карты осевого управ-
ления, установленные в ЧПУ.

ЧПУ
(Плата глав--
ного ЦП)
(Плата
вспомогат. ЦП)

Сервоусилитель

MCON: От ЧПУ к сервоусилителю
(Включите микропроцессор для запроса

активации сервомотора)

VRDY: От сервоусилителя к ЧПУ
(Уведомляет о готовности

сервосистемы)

Обмен этой информацией происходит через FSSB (оптический
кабель).

11.15
СИГНАЛ ТРЕВОГИ 401
(ОТКЛЮЧЕНИЕ
СИГНАЛА V READY)

Причины и действия

D VRDY
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Последователь--
ный шпиндель

(сервоу--
силитель)

(сервоу--
силитель)

Источник
питания
системы
управлен.

Схема аварийной
остановки

Серво
двигат.

Серво
двигат.

Мотор
шпин--
деля

Преры--
ватель

Преры--
ватель

Реактор
AC

3--фазный

Одно--
фазный

Проверьте следующее

D Включен ли источник питания для управления блоком
питания?

D Была ли отменена аварийная остановка?

D Подсоединен ли оконечный разъем к разъему JX1B
оконечного усилителя?

D Включен ли микропроцессор? Если имеется внешняя пос-
ледовательность микропроцессора,помимо контактамикро-
процессора с модулем блока питания, проверьте также
последовательность.

D Подается ли питание для управления микропроцессором?

D Включен ли прерыватель?

D Выдан ли какой-либо сигнал тревоги в PSM или SPM?

Если в магнитной цепи питания вокруг усилителя не обнару-
жено проблем, замените сервоусилитель.

Еслиприведенноевышедействиенерешает проблему, замените
карты осевого управления.

D Пример соединения
вокруг усилителя
(Типичный пример)

D Замена
сервоусилителя

D Замена карт осевого
управления
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[Для типа сЖК-дисплеем]

Карта осевого
управления

Карта осевого
управления

Материнская плата

Плата вспомогательного ЦП

Карта осевого
управления

Плата управления загрузчиком

D Положения установки
карт осевого
управления
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Карта осевого
управления

Карта осевого
управления

Плата главного ЦП

Карта осевого
управления

Плата управления загрузчиком

Плата вспомогательного ЦП

[Для автономного
типа]
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Этот сигнал тревоги выдается, если сигнал о готовности серво-
системы (VRDY) остается включенным.
Возможно, неисправен сервоусилитель или карты осевого
управления, установленные в ЧПУ.

ЧПУ
(Плата главного
ЦП)
(Плата
вспомогат. ЦП)

Сервоусилитель

MCON: От ЧПУ к сервоусилителю
(Включите микропроцессор для запроса

активации сервомотора)

VRDY: От сервоусилителя к ЧПУ
(Уведомляет о готовности

сервосистемы)

Обмен этой информацией происходит через FSSB (оптический
кабель).
Этот сигнал тревоги выдается, если VRDY остается включен-
ным, когдаЧПУ выключаетMCON,илиеслиVRDY включается
перед тем, как ЧПУ включает MCON.

Возможно, неисправен сервоусилитель. Замените сервоусили-
тель.

Если замена сервоусилителя не решает проблему, замените
карты осевого управления.

11.16
СИГНАЛ ТРЕВОГИ 404
(ВКЛЮЧЕНИЕ
СИГНАЛА V READY)

Причины и действия

D VRDY

D Замена
сервоусилителя

D Замена карт осевого
управления
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[Для типа сЖК-дисплеем]

Карта осевого
управления

Карта осевого
управления

Материнская плата

Плата вспомогательного ЦП

Карта осевого
управления

Плата управления загрузчиком

D Положения установки
карт осевого
управления
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Карта осевого
управления

Карта осевого
управления

Плата главного ЦП

Карта осевого
управления

Плата управления загрузчиком

Плата вспомогательного ЦП

[Для автономного
типа]
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Сигнал тревоги 462 выдается, если подчиненное устройство
(сервоусилитель)неможет получить верныеданныепопричине
ошибки соединения FSSB.
Сигнал тревоги 463 выдается, если ЧПУ не может получить
верные данные по причине ошибки соединения FSSB.
Если эти сигналы тревоги выдаются, в аварийном сообщении
указывается номер неисправной оси (название оси).

Возможно, неисправен какой-либо из оптических кабелей
между блоком управления ЧПУ и усилителем, соответ-
ствующим номеру оси, указанному в аварийном сообщении.
Или, возможно, неисправен какой-либо усилитель, от первого,
до усилителя, соответствующего указанному номеру оси.

Возможно, неисправны карты осевого управления, установ-
ленные в ЧПУ.

11.17
СИГНАЛ ТРЕВОГИ 462
(ОТПРАВЛЕНИЕ
ДАННЫХ ЧПУ НЕ
УДАЛОСЬ)
СИГНАЛ ТРЕВОГИ 463
(ОТПРАВЛЕНИЕ
ДАННЫХ ПОДЧИНЕН-
НОГО УСТРОЙСТВА НЕ
УДАЛОСЬ)

Причины и действия

D Оптический кабель
или сервоусилитель

D Карты осевого
управления
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[Для типа сЖК-дисплеем]

Карта осевого
управления

Карта осевого
управления

Материнская плата

Плата вспомогательного ЦП

Карта осевого
управления

Плата управления загрузчиком

D Положения установки
карт осевого
управления
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Карта осевого
управления

Карта осевого
управления

Плата главного ЦП

Карта осевого
управления

Плата управления загрузчиком

Плата вспомогательного ЦП

[Для автономного
типа]
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Неверны параметры цифровой сервосистемы.
(Неправильно установлены параметры цифровой
сервосистемы).

1 Проверьте установочное значение следующих параметров:

PRM 2020: Номер формата двигателя

PRM 2022: Направление вращения двигателя

PRM 2023: Кол-во импульсов обратной связи по скорости

PRM 2024:Кол-во импульсов обратной связи по положению

PRM 1023: Номер сервооси

PRM 2084: Передаточное число подачи с гибкой связью

PRM 2085: Передаточное число подачи с гибкой связью

Проверьте данные элементы с помощью функции диагнос-
тики со стороны ЧПУ.

2 Измените установку данного параметра на 0.

PRM 2047 : Параметр наблюдателя

3 Выполните начальную установку параметров цифровой
сервосистемы.

Смотрите раздел 6.1 ”Начальная установка параметров циф-
ровой сервосистемы”.

Эти данные указывают на причину сигнала тревоги 417,
относящегося к сервосистеме, обнаруженного ЧПУ. Если
сигнал тревоги обнаружен сервосистемой, то бит PRM (бит 4
DGN 0203) устанавливается на 1.

#7

0280

#6

AXS

#5 #4

DIR

#3

PLS

#2

PLC

#1 #0

MOT

#0(MOT): Тип двигателя, заданный в параметре 2020, не входит в
предварительно определенный диапазон.

#2(PLC): Количество импульсов обратной связи по скорости за оборот
мотора, заданное в параметре ном. 2023, равно нулю или мень-
ше. Неверное значение.

#3(PLS): Количество импульсов обратной связи по положению заоборот
мотора, заданное в параметре 2024, равно нулю или меньше.
Неверное значение.

#4(DIR): В параметре ном. 2022 задано неверное направление вращения
мотора (значение отлично от 111 или -111).

#6(AXS): Впараметре 1023 (номер сервооси) задано значение, которое не
входит в диапазон от 1 до количества управляемых осей. (Нап-
ример, вместо 3 задано 4).Или значения, заданные в параметре,
непоследовательны.

11.18
СИГНАЛ ТРЕВОГИ 417
(НЕИСПРАВНОСТЬ
В ЦИФРОВОЙ
СЕРВОСИСТЕМЕ)

D Причины
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Данный сигнал тревоги выдается, если температура окру-
жающего воздуха для блока управления ЧПУ чрезвычайно
высокая. Являясь условием выбора места расположения, тем-
пература окружающего воздуха для ЧПУ не должна превышать
58°C(дляЧПУсЖК-дисплеем)или 55°C(дляЧПУавтономного
типа).

Схемаконтроля температурыустановленанаматеринскойплате
(плате главногоЦП), и выдает сигнал тревоги, если температура
окружающего воздуха чрезвычайно высокая.
Примите соответствующие меры относительно шкафа, в ко-
тором находится блок управления ЧПУ, с тем, чтобы темпе-
ратура входила в соответствующий температурный диапазон°C
(для ЧПУ с ЖК-дисплеем) или от 0 до 55°C (для ЧПУ
автономного типа).
Если очевидно, что температура окружающего воздуха нор-
мальная, возможно, неисправна материнская плата (плата
главного ЦП).

11.19
СИГНАЛ ТРЕВОГИ 700
(ПЕРЕГРЕВ: БЛОК
УПРАВЛЕНИЯ)

Причины и действия

D Температура
окружающего воздуха
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Этот сигнал тревоги выдается, если в любом из моторов
вентиляторов возникает сбой, например, остановка мотора
вентилятора во время работы ЧПУ.

Моторы вентиляторов устанавливаются в самой верхней части
блока управления ЧПУ. Каждый мотор вентилятора подсо-
единен к цепи детектирования сигналов тревоги, которая
извещаетЧПУосбое,например,остановкемоторавентилятора,
и в связи с этим выдает соответствующий сигнал тревоги.
Если выдается этот сигнал тревоги, замените мотор венти-
лятора.

[Для типа сЖК-дисплеем]

Для устройств без дополнительных слотов

Мотор
вентилятора

Спецификации моторов вентиляторов

Информация для
размещения

заказа

Требуемое
количество

Устройство без дополнит. слотов A02B--0236--K120 Два

Устройство с 2 дополнит. слотами A02B--0281--K121 Два

Устройство с 3 дополнит. слотами A02B--0281--K121 Два

A02B--0236--K122 Два

Устройство с 4 дополнит. слотами A02B--0281--K121 Четыре

11.20
СИГНАЛ ТРЕВОГИ 701
(ПЕРЕГРЕВ:МОТОР
ВЕНТИЛЯТОРА)

Причины и действия

D Моторы вентиляторов
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При использовании автономного типа вентилятор можно заме-
нять вместе с корпусом.

Мотор
вентилятора

для
направляющей
с 2 слотами

Мотор
вентилятора

для
направляющей
с 1 слотом

Спецификации моторов вентиляторов

Информация для размещения
заказа

Для направляющей с 1 слотом A02B--0265--C101

Для направляющей с 2 слотами A02B--0260--C021

[Для автономного типа]
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Скорость шпинделя меняется непредусмотренным образом по
причине нагрузки.

Проверьте
следующий параметр:

Проверьте, является ли скорость шпинделя
постоянной, согласно показаниям спидометра
на ЭЛТ.

Постоянная?

Тяжелый
режим
резания?

Выполняется ли резание в
тяжелом режиме? Проверьте
нагрузку шпинделя на ЭЛТ.

Уменьшите нагрузку
резания

PRM 4911
PRM 4912
PRM 4913
PRM 4914

Не износился ли режущий
инструмент?

Износился?

Неисправен сервоблок шпинделя
Неисправен мотор шпинделя

Замените инструмент

Да

Нет

Да

Нет

Да

Нет

PRM 4911 : Соотношение скорости шпинделя, при котором
фактическая скоростьшпинделя рассматривается в
качестве достигнутой программируемой скорости
шпинделя.

PRM 4912 : Коэффициент колебаний скорости шпинделя, в
пределах которого сигнал тревоги об обнаружении
колебаний скорости шпинделя не выдается.

PRM 4913 : Колебание скорости шпинделя, которое не рас-
сматривается в качестве сигнала тревоги об обна-
ружении колебаний скорости шпинделя.

PRM 4914 : Время с момента изменения скоростишпинделя до
начала обнаружения колебаний скорости шпин-
деля.

11.21
СИГНАЛ ТРЕВОГИ 704
(СИГНАЛ ТРЕВОГИ ОБ
ОБНАРУЖЕНИИ
КОЛЕБАНИЙ
СКОРОСТИ
ШПИНДЕЛЯ)

Способы устранения

Способы устранения
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В соединении между усилителем последовательного шпинделя
(SPM) и ЧПУ возникла ошибка. Возможные причины вклю-
чают:

D Повреждение контактов соединительного кабеля

D Неисправная печатная плата в ЧПУ

D Неисправный усилитель шпинделя

D Шум

Проверьте, чтобы в кабеле, соединяющем усилитель последова-
тельного шпинделя (SPM) и ЧПУ, не было разрыва.
Проверьте,чтобыкабель былплотно вставлен в разъемы,ивнем
не имелось каких-либо проводников, которыемогут быть обор-
ваны.
Проверьте, чтобы используемый кабель представлял собой два
скрученных провода, и был подсоединен, как описано в
Connection Manual (Hardware).

Схема управления шпинделями для ЧПУ устанавливается на
материнской плате и плате вспомогательного ЦП. Если этот
сигнал тревоги выдается главным ЦП, замените материнскую
плату. Еслиэтотсигнал тревогивыдается вспомогательнымЦП,
замените плату вспомогательного ЦП.

Когда в модуле усилителя шпинделя (SPM) возникла ошибка, в
SPM указывается код А, А1 или А2 в зависимости от характера
ошибки.
Вэтомслучаепримите соответствующиемерысогласноFANUC
SERVO MOTOR αi series Maintenance Manual (B-65285EN) или
FANUC SERVO MOTOR α series Maintenance Manual
(B-65165E).

Если ни одно из приведенных выше мер не решает проблему,
исследуйте присутствие шумов в соединительном кабеле.
Смотрите раздел, описывающий меры против шумов, выпол-
ните соответствующие действия, например, упрочение за-
щитнойоболочкикабеляиразмещениекабелянаопределенном
расстоянии от линии питания.

11.22
СИГНАЛ ТРЕВОГИ 749
(ОШИБКА СОЕДИНЕ-
НИЯ С ПОСЛЕДОВА-
ТЕЛЬНЫМ
ШПИНДЕЛЕМ)

Причины и действия

D Соединительный
кабель

D Печатные платы в ЧПУ

D Модуль усилителя
шпинделя (SPM)

D Присутствие шумов
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Этот сигнал тревоги выдается, если усилитель последо-
вательного шпинделя (SPM) не входит в нормальное состояние
установки соединения при включении ЧПУ.
Этот сигнал тревоги не выдается, если система ЧПУ, включая
усилители шпинделя, начала работу нормально. Этот сигнал
выдается, если в процессе включения питания возникает сбой.
Возможные причины включают следующее:

D Повреждения контактов, ошибка монтажа или ошибка в
подсоединении соединительного кабеля

D ЧПУ включается, когда усилитель находится в аварийном
состоянии

D Ошибка установки параметра

D Неисправная печатная плата в ЧПУ

D Неисправный усилитель шпинделя

На один контур можно подсоединить до четырех усилителей
шпинделя (SPM). Тем не менее, обратите внимание, что коли-
чество усилителей, которое может быть подсоединено, различ-
но в зависимости от модели, количества контуров и конфигу-
рации. Обратитесь к Connection Manual (Hardware).

Материнская плата
(Плата главного ЦП)
Плата вспомогат. ЦП SPM (первый)

SPM (второй)

11.23
СИГНАЛ ТРЕВОГИ 750
(СБОЙ ПРИ УСТА-
НОВКЕ ПОСЛЕДОВА-
ТЕЛЬНОГО СОЕДИНЕ-
НИЯ СШПИНДЕЛЕМ)
Причины и действия

D Соединение

[Схема соединений для
одного-двух усилителей
на контур]
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Материнская плата
(Плата главного ЦП)
Плата вспомогат. ЦП

Панель с
разъемами

JA48
JA7A--1

JA7A--2

JA7B

JA7B

JA7B

JA7B

JA7A

JA7A

JA7A

JA7A

JA41
SPM (первый)

SPM (второй)

SPM (третий)

SPM (четвертый)

Проверьте, чтобы кабели были подсоединены, как показано на
рисунке выше. Проверьте, чтобы JA7B и JA7A были подсое-
динены правильно. Проверьте, чтобы кабели были крепко
закреплены и не болтались.
Обратитесь к Connection Manual (Hardware)для проверки, что
кабели подсоединены правильно.

Этот сигнал тревоги выдается, если ЧПУ включается, когда
светодиод усилителя шпинделя показывает число, отличное от
”24”. Устраните причину сигнала тревоги в усилителе шпин-
деля. Выключите усилитель шпинделя и ЧПУ, затем снова
включите систему.

Если выдается этот сигнал тревоги, его описание можно
получить по диагностическим номерам 409 и 439.

#7

0409

#6 #5 #4 #3

SPE

#2

S2E

#1

S1E

#0

SHE

SPE: 0 : При последовательном управлении шпинделями параметры
последовательного шпинделя удовлетворяют условиям за-
пуска шпиндельного узла.

1 : При последовательном управлении шпинделями параметры
последовательного шпинделя не удовлетворяют условиям
запуска шпиндельного узла.

[Схема соединений для
трех-четырех
усилителей на контур]

D Состояние усилителей
шпинделя

D Описание сигнала
тревоги

D 1-й и 2-й шпиндели
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S2E: 0 : При запуске последовательного управления шпинделями
второй шпиндель - в норме.

1 : Во время запуска последовательного управления шпин-
делями обнаружена неисправность во втором шпинделе.

S1E: 0 : При запуске последовательного управления шпинделями
первый шпиндель - в норме.

1 : Во время запуска осевого последовательного управления
шпинделями обнаружена неисправность в первом шпин-
деле.

SHE: 0 : Схема последовательных соединений в ЧПУ - в норме.
1 : Обнаружена неисправность в схеме последовательных

соединений в ЧПУ.
Описание сигнала тревоги 750, относящегося к шпинделю,
отображается на экране диагностики ( 409), как показано ниже.

#7

0409

#6 #5 #4 #3

SPE

#2

S4E

#1

S3E

#0

SHE

SPE: 0 : При последовательном управлении шпинделями, пара-
метры последовательного шпинделя удовлетворяют усло-
виям запуска шпиндельного узла.

1 : При последовательном управлении шпинделями, парамет-
ры последовательного шпинделя не удовлетворяют усло-
виям запуска шпиндельного узла.

S4E: 0 : При запуске последовательного управления шпинделями
четвертый шпиндель - в норме.

1 : Во время запуска последовательного управления шпинде-
лями обнаружена неисправность в четвертом шпинделе.

S3E: 0 : При запуске последовательного управления шпинделями
третий шпиндель - в норме.

1 : Во время запуска последовательного осевого управления
шпинделями обнаружена неисправность в третьем шпин-
деле.

SHE: 0 : Схема последовательных соединений в ЧПУ - в норме.
1 : Обнаружена неисправность в схеме последовательных

соединений в ЧПУ.
1) Если SPE установлен на “1”
Еще раз сверьте параметры последовательного шпинделя с
номерами 4000 - 4999.

2) Если S1E установлен на “1”
Так как в первом шпинделе обнаружена неисправность,
проверьте его подсоединение и установки параметров.

3) Если S2E установлен на “1”
Так как во втором шпинделе обнаружена неисправность,
проверьте его подсоединение и установки параметров. Этот
сигнал тревоги выдается, если установки параметров таковы,
что используется второй шпиндель, хотя должен использо-
ваться только первый шпиндель.

4) Если S3E установлен на ”1”
Так как в третьем шпинделе обнаружена неисправность,
проверьте его подсоединение и установки параметров.
Сигнал тревоги также возникает, когда установка такова, что
подразумевается, что подсоединен третий шпиндель, даже
если он в действительности не подсоединен.

D 3-й и 4-й шпиндели
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5) Если S4E установлен на ”1”
Так как в четвертом шпинделе обнаружена неисправность,
проверьте его подсоединение и установки параметров.
Сигнал тревоги также возникает, когда установка такова, что
подразумевается, что подсоединена четвертая ось, даже если
она в действительности не подсоединена.

Если ни одно из указанных выше действийне решает проблему,
возможно, неисправна материнская плата, плата сервосистемы
ЦП или усилитель шпинделя.
6) Если SHE установлен на “1”
Замените материнскую плату или плату вспомогательного
ЦП.
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Эти сигналы тревоги выдаются, если неисправна какая-либо из
карт осевого управления или подчиненное устройство (напри-
мер, сервоусилитель) или оптический кабель, подсоединенный
к FSSB.

Ном. Сообщение Описание

5134 FSSB : OPEN READY TIME
OUT (FSSB : ИСТЕЧЕНИЕ
ЛИМИТА ВРЕМЕНИ ДЛЯ
ПОДГОТОВКИ К
РАЗМЫКАНИЮ)

Во время инициализации FSSB не
переходит в состояние готовности к
размыканию.

5135 FSSB : ERROR MODE
(FSSB: РЕЖИМОШИБКИ)

FSSB вошло в режим ошибки.

5137 FSSB : CONFIGURATION
ERROR (FSSB : ОШИБКА
КОНФИГУРАЦИИ)

FSSB обнаружило ошибку
конфигурации.

5197 FSSB : OPEN TIME OUT
(FSSB : ИСТЕЧЕНИЕ
ЛИМИТА ВРЕМЕНИ ДЛЯ
РАЗМЫКАНИЯ)

Когда ЧПУ разрешило размыкание
FSSB, но FSSB не разомкнулась.

5198 FSSB : ID DATA NOT READ
(FSSB : ИДЕНТИФИКАЦИ--
ОННЫЕ ДАННЫЕ НЕ
СЧИТЫВАЮТСЯ)

Невозможно считать начальную
идентификационную информацию
по причине сбоя при временном
распределении.

11.24
СИГНАЛ ТРЕВОГИ
5134
(FSSB: ИСТЕЧЕНИЕ
ЛИМИТА ВРЕМЕНИ
ДЛЯ ПОДГОТОВКИ К
РАЗМЫКАНИЮ)

СИГНАЛ ТРЕВОГИ
5135 (FSSB: РЕЖИМ
ОШИБКИ)

СИГНАЛ ТРЕВОГИ
5137 (FSSB: ОШИБКА
КОНФИГУРАЦИИ)

СИГНАЛ ТРЕВОГИ
5197 (FSSB:
ИСТЕЧЕНИЕ ЛИМИТА
ВРЕМЕНИ ДЛЯ
РАЗМЫКАНИЯ)

СИГНАЛ ТРЕВОГИ
5198 (FSSB: ИДЕНТИ-
ФИКАЦИОННЫЕ
ДАННЫЕ НЕ
СЧИТЫВАЮТСЯ)
Причины и действия
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ОбработкаданныхFSSBпривключениипитанияописананиже:

1 ЧПУ инициализирует FSSB и сервосистему.

2 Сервосистема выдает первый сигнал о готовности.

3 Выполняется первое прерывание ITP.

4 ЧПУ ожидает готовности FSSB к размыканию.

5 ЧПУ проверяет, обнаружило ли FSSB ошибку конфигура-
ции.

6 ЧПУ разрешает размыкание FSSB.

7 ЧПУ проверяет, разомкнулась ли FSSB.

8 Сервосистема выдает второй сигнал о готовности.

9 Нормальный режимработы

Если FSSB не переходит в состояние готовности к размыканию
на этапе 4, выдается сигнал тревоги 5134.
Если на этапе 5 обнаружена ошибка, выдается сигнал тревоги
5137.
Если FSSB не размыкается в течение фиксированного периода
времени, выдается сигнал тревоги 5197.
Если сигнал о готовности не выдается в течение фиксирован-
ного периода времени, выдается сигнал тревоги 5198.

Проверьте, чтобы параметры, относящиеся к FSSB, были
установлены верно.

Проверьте питание сервоусилителей, подсоединенных к FSSB.

Замените карты осевого управления в ЧПУ.
Замените оптические кабели и сервоусилители, подсоеди-
ненные к FSSB, один за раз, чтобы определить неисправный
элемент.

D Обработка данных
FSSB при включении
питания

D Проверка установок
параметров

D Питание
сервоусилителей

D Замена карт осевого
управления,
оптических кабелей и
сервоусилителей
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[Для типа сЖК-дисплеем]

Карта осевого
управления

Карта осевого
управления

Материнская плата

Плата вспомогательного ЦП

Карта осевого
управления

Плата управления загрузчиком

D Положения установки
карт осевого
управления
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Карта осевого
управления

Карта осевого
управления

Плата главного ЦП

Карта осевого
управления

Плата управления загрузчиком

Плата вспомогательного ЦП

[Для автономного
типа]
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По сравнению с числом управляемых осей недостаточно число
сервоусилителей, распознаваемых FSSB.

Если выдается этот сигнал тревоги, выведите экран установок
усилителя с экрана установок FSSB. Отображаются только
сервоусилители, распознаваемые FSSB.

Возможно, неисправен оптический кабель, который соединяет
вместе усилитель, распознанный последним,и следующий уси-
литель.
Или, возможно, неисправен один из усилителей, соединенных
вместе оптическим кабелем. Проверьте питание сервоусилите-
лей.

Этот сигнал может выдаваться, если возникнет сбой в питании
сервоусилителя. Сбой в питании возникает, если падает
управляющее напряжение питания усилителя, когда заземлен
проводник+5В кабеля импульсного шифратора,или по другим
причинам.

Возможно, неисправны карты осевого управления, установ-
ленные в ЧПУ.

11.25
СИГНАЛ ТРЕВОГИ
5136
(FSSB: КОЛИЧЕСТВО
УСИЛИТЕЛЕЙМАЛО)

Причины и действия

D Экран установок FSSB

D Оптический кабель
или сервоусилитель

D Сбой в питании
сервоусилителя

D Карты осевого
управления
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[Для типа сЖК-дисплеем]

Карта осевого
управления

Карта осевого
управления

Материнская плата

Плата вспомогательного ЦП

Карта осевого
управления

Плата управления загрузчиком

D Положения установки
карт осевого
управления
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Карта осевого
управления

Карта осевого
управления

Плата главного ЦП

Карта осевого
управления

Плата управления загрузчиком

Плата вспомогательного ЦП

[Для автономного
типа]
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Возникла ошибка четности ПЗУ.
Программное обеспечение, включая программное обеспечение
системы ЧПУ, программное обеспечение сервосистемы, уп-
равляющее программное обеспечение РМС и цепную схему
РМС, хранятся во флэш-памяти в модуле ППЗУ/СОЗУ. Оно
начинаетработупривключениипитанияипосле загрузкивОЗУ
модуля динамического ОЗУ или карты сервосистемы.
Ошибка четности ПЗУ возникает, если программное обеспе-
чение, хранящееся в модуле ППЗУ/СОЗУ, повреждено.

На экране отображается серия программного обеспечения, в
котором обнаружено повреждение. Перезапишите програм-
мное обеспечение, используя систему начальной загрузки.
Программное обеспечение, хранящееся в модулеППЗУ/СОЗУ,
включает разнообразные компоненты программного обес-
печения FANUC, а также компоненты, созданные заводом-
изготовителем станка, например, цепную схему РМС.
Замените модуль ППЗУ/СОЗУ
После замены необходимо записать все программное обеспе-
чение, которое было сохранено.
Так как замена стирает все содержимое памяти СОЗУ, необхо-
димо восстановить содержимое памяти. Для этой операции
используйте систему начальной загрузки.
Если ни одна из приведенных выше мер не решает проблему,
замените материнскую плату.

[Для типа сЖК-дисплеем]

Модуль ППЗУ/СОЗУ

11.26
СИГНАЛ ТРЕВОГИ 900
(ЧЕТНОСТЬ ПЗУ)
Причины и действия

D Перезапись
компонента
программного
обеспечения

D Замена модуля
ППЗУ/СОЗУ

D Замена материнской
платы

D Положение установки
модуля ППЗУ/СОЗУ
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[Для автономного типа]

Плата главного ЦП

Модуль ППЗУ/СОЗУ Модуль ППЗУ/СОЗУ
устанавливается под картой
осевого управления.
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В СОЗУ, используемом для хранения данных, например, пара-
метров и программ обработки, возникла ошибка четности.

Этот сигнал тревоги выдается, если понизилось напряжение
батареи или если данные СОЗУ были повреждены вследствие
какой-либо внешнейпричины.Или, возможно,неисправенмо-
дуль СОЗУ, материнская плата или дополнительная печатная
плата.

Заряд батареи равен 3 В. Если напряжение батареи падает до 2.6
В, выдается сигнал тревоги, и на экране мигает ”ВАТ”.
Если выдается сигнал тревоги, относящийся к батарее, срочно
замените эту батарею на новую.

Выполните операцию очистки всей памяти, затем запустите
ЧПУ. Или, если была сделана резервная копия данных СОЗУ,
воспользуйтесь резервной копией для восстановления данных.
Используйте системуначальной загрузки,чтобысоздатьрезерв-
ную копию и восстановить данные СОЗУ.

Если полная очистка памяти и восстановление данных с по-
мощью резервной копии не решает проблему, замените модуль
ППЗУ/СОЗУ. После замены модуля ППЗУ/СОЗУ выполните
операциюполной очистки памятии запуститеЧПУ.Вседанные
должны быть перезагружены.
Если имеется резервная копия, восстановите данные с исполь-
зованием этой резервной копии, затем запустите ЧПУ.

Если ни одна из приведенных выше мер не решает проблему,
замените материнскую плату.

11.27
СИГНАЛЫ ТРЕВОГИ
910 И 911 (ЧЕТНОСТЬ
СОЗУ)

Причины и действия

D Проверка батареи

D Выполнение очистки
всей памяти

D Замена модуля
ППЗУ/СОЗУ

D Материнская плата
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[Для типа сЖК-дисплеем]

Модуль ППЗУ/СОЗУ

[Для автономного типа]

Плата главного ЦП

Модуль ППЗУ/СОЗУ Модуль ППЗУ/СОЗУ
устанавливается под картой
осевого управления.

D Положение установки
модуля ППЗУ/СОЗУ
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Если выдается сигнал тревоги 972, указывающий на экране, что
возникла ошибка четности СОЗУ в загрузчике или Symbol
CAP i T, примите соответствующие меры относительно платы
управления загрузчиком или платы Symbol CAPi T.
СОЗУ для платы управления загрузчиком или платы Symbol
CAPi T устанавливается на самих платах.

Пример изображения экрана

SYSTEM ALARM

972 NMI OCCURRED IN OTHER MODULE

SLOT 01
910 SRAM PARITY : (BYTE 0) <LC

D Четность СОЗУ на
плате управления
загрузчиком или плате
Symbol CAP i T
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Управляющее программное обеспечение для ЧПУ загружается
из ППЗУ в ДОЗУ при включении питания, таким образом, оно
работает в ДОЗУ.

В этом ДОЗУ возникла ошибка четности.
Эти сигналы тревоги возникает, если данные ДОЗУ были пов-
реждены вследствие какой-либо внешней причины, или если
неисправна карта ЦП.

Замените карту ЦП.

[Для типа сЖК-дисплеем]

Карта ЦП

11.28
СИГНАЛЫ ТРЕВОГИ
912 - 919 (ЧЕТНОСТЬ
ДОЗУ)

Причины и действия

D Замена карты ЦП.

D Положение установки
карты ЦП
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[Для автономного типа]

Плата главного ЦП

Карта ЦП

Если выдается сигнал тревоги 972, указывающий на экране, что
возникла ошибка четности ДОЗУ на дополнительной плате,
примите соответствующиемерыотносительно дополнительной
платы, на которой возникла ошибка четности ДОЗУ.
Некоторые дополнительные платы имеют схему, аналогичную
карте ЦП, установленной на самих платах. Подробную инфор-
мацию смотрите в разделе устройств.

Пример изображения экрана

SYSTEM ALARM

972 NMI OCCURRED IN OTHER MODULE

SLOT 01
DRAM PARITY : (BYTE 0) <SUB

D Четность ДОЗУ на
дополнительной плате
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Возникла ошибка сторожа или ошибка четности ОЗУ в схеме на
карте осевого управления.

Сигнал тревоги 920 указывает, что в схеме управления для осей
1 - 4 возникла одна из отмеченных выше ошибок. Сигнал
тревоги 921 указывает, что в схеме управления для осей 5 - 8
возникла одна из отмеченных выше ошибок.
Возможно, неисправен оптический кабель, карты осевого уп-
равления, карта ЦП или материнская плата.

Схема управления сервосистемы контролирует работу главного
ЦП. Если в ЦП или периферийной схеме возникает неисп-
равность, так что сторожевой таймер не обнуляется, возникает
ошибка сторожа.

Заменитеоптическийкабель. Этапроблемаможет быть вызвана
неисправным кабелем.

Замените карты осевого управления.

Замените карту ЦП.

Если ни одна из приведенных выше мер не решает проблему,
замените материнскую плату.

[Для типа сЖК-дисплеем]

Карта осевого
управления

Карта ЦП

11.29
СИГНАЛЫ ТРЕВОГИ
920 И 921 (СИГНАЛЫ
ТРЕВОГИ,
ОТНОСЯЩИЕСЯ К
СЕРВОСИСТЕМЕ)
Причины и действия

D Ошибка сторожа

D Замена оптического
кабеля

D Замена карт осевого
управления

D Замена карты ЦП

D Замена материнской
платы (платы главного
ЦП)

D Положение установки
каждой карты
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[Для автономного типа]

Плата главного ЦП

Карта осевого
управления

Карта ЦП
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Если выдается сигнал тревоги 972, указывающий на экране, что
возник сигнал тревоги, относящийся к сервосистеме, на плате
вспомогательного ЦП или загрузчике, примите соответству-
ющие меры относительно платы вспомогательного ЦП или
платы управления загрузчиком.

Пример изображения экрана

SYSTEM ALARM

972 NMI OCCURRED IN OTHER MODULE

SLOT 01
920 SERVO ALARM <SUB

[Для типа сЖК-дисплеем]

Карта осевого
управления

Карта ЦП

Карта осевого
управления

Карта ЦП

Плата вспомогательного ЦП

Плата управления загрузчиком

D Сигнал тревоги,
относящийся к серво-
системе, на плате
вспомогательного ЦП
или плате управления
загрузчиком
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[Для автономного типа]

Плата вспомогательного ЦП Плата управления загрузчиком

Карта осевого
управления

Карта ЦП

Карта осевого
управления

Карта ЦП
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11.30
СИГНАЛ ТРЕВОГИ 926 (СИГНАЛ ТРЕВОГИ,ОТНОСЯЩИЙСЯ К FSSB )

В FSSB (последовательная шина сервосистемы), которая
соединяет сервоусилители с ЧПУ, возникла неисправность.
Этот сигнал тревоги выдается, если неисправна какая-либо
карта осевого управления, в комплектации с FSSB, оптический
кабель или сервоусилитель.
Воспользуйтесь светодиодами на сервоусилителях.
С помощью 7-сегментных светодиодов, установленных на
сервоусилителях, можно определить неисправных элемент.

Усилитель
0

Усилитель
1

Усилитель
2

Усилитель
3

Усилитель
4

Усилитель
5ЧПУ

В А

Если участок А, отмеченный штриховой линией, содержит не-
исправный элемент, светодиодные индикаторы на серво-
усилителях будут представлены, как показано в таблице ниже.

Номер
усилителя

Усили--
тель 0

Усили--
тель 1

Усили--
тель 2

Усили--
тель 3

Усили--
тель 4

Усили--
тель 5

Индикация
СД

“--” “--”
“L”
или
“--”

U U U

Вданном случае, возможно, неисправен какой-либо из следую-
щих элементов:
(1)Оптический кабель, соединяющий вместе сервоусилитель,
чейсветодиодпредставлен “L”или“-”,исервоусилитель,чей
светодиод представлен “U”. На рисунке выше, возможно,
неисправен оптический кабель на участке А.

(2)Либосервоусилитель,чейсветодиодпредставлен“L”или“-”,
либо сервоусилитель, чей светодиод представлен “U”. На
рисункевыше, возможно,неисправен либоусилитель 2,либо
усилитель 3.

Если участок В, отмеченный штриховой линией, содержит
неисправный элемент, светодиодные индикаторы на сервоуси-
лителях будут представлены следующим образом.

Номер
усилителя

Усили--
тель 0

Усили--
тель 1

Усили--
тель 2

Усили--
тель 3

Усили--
тель 4

Усили--
тель 5

Индикация
светодиода

“--” или “U”

В данном случае, возможно, неисправен какой-либо из следу-
ющих элементов:
(1)Оптический кабель, подсоединенный к ЧПУ. На рис. выше,
возможно, неисправен оптический кабель на участке В.

(2)Какая-либо из карт осевого управления в ЧПУ.
(3)Первыйподсоединенныйсервоусилитель. Нарисункевыше,
возможно, неисправен усилитель 0.

Причины и действия

D Определение
несправного элемента

Пример соединения с
FSSB
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Воспользуйтесь изображением на экране ЧПУ
Если выдается сигнал тревоги 926, в нижней части экрана ЧПУ
отображается следующая информация. Эта информация может
использоваться для определения неисправного элемента.

Информация о
режиме (MODE)

Информация
о статусе
(STATUS)

Бит
ы

Бит
ы

Биты 12 - 15 информации о режиме указывают на номер подчи-
ненного устройства, в котором возниксигнал тревоги.Устройс-
тву, расположенному ближе всего к ЧПУ (например, серво-
усилителю)присваиваетсяномерподчиненного устройства ”0”.
При применении двуосного усилителя, например, номер один
присваивается первой оси, а следующий номер присваивается
второй оси.

Детализация информации о режиме

Бит 15 14 13 12 11 0

Опи--
са--
ние

Номер подчиненного
устройства, в
котором возник
сигнал тревоги

Нет значения

0000 : Указывает, что сиг. тревоги возник в подчин. устройстве 0.
0001 : Указывает, что сиг. тревоги возник в подчин. устройстве 1.

:
:

1001 : Указывает, что сиг. тревоги возник в подчин. устройстве 9.

Используя биты информации о статусе, можно оценить неис-
правность. Детализация информации о статусе

Бит 15 12 11 10 9 87 6 5 4 3 0

О
п
и
сан

и
е

Н
е
т
зн
аче

н
и
я

В
н
е
ш
н
и
й
си
гн
ал

тр
е
во
ги

П
о
вр
е
ж
д
.п
о
р
т
ве
д
.уст--ва

П
о
вр
е
ж
д
.п
о
р
т
п
о
д
и
н
.уст--ва

Н
е
т
зн
аче

н
и
я

П
о
вр
е
ж
д
.п
о
р
т
ве
д
.уст--ва

Н
е
т
зн
аче

н
и
я

О
ш
и
б
ка

в
п
о
д
чи
н
.уст--ве

Н
е
т
зн
аче

н
и
я

А xxxx 0 0 0 xxx 1 x 0 xxxx

А xxxx 0 1 0 xxx 0 x 1 xxxx

В xxxx 0 0 1 xxx 0 x 1 xxxx

C xxxx 1 0 0 xxx 0 x 1 xxxx

Информация о статусе соответствует одной из комбинаций А, В и С.
(x указывает на бит, который может быть либо 0, либо 1).

D Определение
несправного элемента
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Если комбинацией данных о статусе является А

(1)Возможно, неисправен оптический кабель, который соеди-
няет вместе подчиненное устройство, соответствующее би-
там 12 - 15 информации о режиме,и предшествующее подчи-
ненное устройство.Или, возможно,неисправно одноизпод-
чиненных устройств, соединенных вместе оптическим
кабелем.

(2)Упало напряжение питания, подаваемое к усилителю подчи-
ненного устройства, или возник сбой в подаче питания к
усилителю.

(3)Возможно, неисправна одна из карт осевого управления в
ЧПУ.

Если комбинацией данных о статусе является В

(1)Возможно, неисправен оптический кабель, который соеди-
няет вместе подчиненное устройство, соответствующее би-
там 12 - 15 информации о режиме,и предшествующее подчи-
ненное устройство. Или, возможно, неисправно одно из
подчиненных устройств, соединенных вместе оптическим
кабелем.

(2)Упало напряжение питания, подаваемое к усилителю подчи-
ненного устройства, или возник сбой в подаче питания к
усилителю.

Если комбинацией данных о статусе является С

(1)Возможно, неисправно подчиненное устройство, соответ-
ствующее битам 12 - 15 информации о режиме.

(2)Упало напряжение питания, подаваемое к усилителю подчи-
ненного устройства, или возник сбой в подаче питания к
усилителю.

Выдается сигнал тревоги, относящийся к FSSB, если возникнет
сбой в питании сервоусилителя.Сбой в питании возникает, что
приводит к выдаче сигнала тревоги, относящегося к FSSB, если
падает управляющее напряжение питания усилителя, когда
заземлен проводник +5 В кабеля импульсного шифратора, или
по другим причинам.

Если одна из карт осевого управления окажется неисправной
согласно приведенной выше диагностике, замените карту осе-
вого управления на материнской плате (плате главного ЦП).

D Сбой в питании
сервоусилителя

D Замена карты осевого
управления
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[Для типа сЖК-дисплеем]

Материнская плата

Карта осевого
управления

[Для автономного типа]

Плата главного ЦП

Карта осевого
управления

D Положение установки
карты осевого
управления
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Если выдается сигнал тревоги 972, указывающий на экране, что
возник сигнал тревоги, относящийся к FSSB, на плате вспомо-
гательного ЦПили загрузчике,примите соответствующиемеры
относительно платы вспомогательного ЦП или платы управ-
ления загрузчиком.

Пример изображения экрана

SYSTEM ALARM

972 NMI OCCURRED IN OTHER MODULE

SLOT 01
926 FSSB ALARM <SUB

[Для типа сЖК-дисплеем]

Плата вспомогательного ЦП

Карта осевого
управления

Карта осевого
управления

Плата управления загрузчиком

D Сигнал тревоги,
относящийся к FSSB,
на плате вспомога-
тельного ЦП или плате
управления
загрузчиком
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[Для автономного типа]

Плата вспомогательного ЦП
Плата управления
загрузчиком

Карта осевого
управления

Карта осевого
управления
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Невозможно ни в каких случаях вызвать прерывание во время
нормальной работы.
Невозможно определить причину неисправности, однако эта
неисправность, возможно, возникла в периферийной схеме
ЦП.

Если эта проблема не решается посредством выключения и
включения питания снова, возможно, она является следствием
шума.

[Для типа сЖК-дисплеем]

Карта ЦП

11.31
СИГНАЛ ТРЕВОГИ 930
(ПРЕРЫВАНИЕ В ЦП)

Причины и действия

D Замена карты ЦП,
материнской платы

D Положение установки
каждой карты
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[Для автономного типа]

Плата главного ЦП

Карта ЦП

Смотрите раздел, связанный с мерами протившума, исследуйте
присутствие шумов в ЧПУ.

Если выдается сигнал тревоги 972, указывающий на экране, что
вызвано прерывание ЦП на дополнительной плате, примите
соответствующие меры относительно дополнительной платы,
на которой вызвано прерывание ЦП.
Некоторые дополнительные платы имеют схему, аналогичную
карте ЦП, установленной на самих платах. Подробную инфор-
мацию смотрите в разделе устройств

Пример изображения экрана

SYSTEM ALARM

972 NMI OCCURRED IN OTHER MODULE

SLOT 01
930 CPU INTERRUPT <SUB

D Исследование
присутствия шумов

D Прерывание ЦП на
дополнительной плате
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В СОЗУ, используемом для хранения данных, например,
параметров и программобработки, возникла ошибка ЕСС (кода
с исправлением ошибок).

Этот сигнал тревоги выдается, если понизилось напряжение
батареи или если данные СОЗУ были повреждены вследствие
какой-либо внешней причины. Или, возможно, неисправен
модуль ППЗУ/СОЗУ или материнская плата.

Это метод проверки данных, хранящихся в СОЗУ. Он
применяется вместо традиционной проверки четности.
При использовании метода проверки ЕСС предусмотрены по-
правочные данные, состоящие из 8 битов, для данных, состо-
ящих из 16 битов, таким образом, если в одном из этих 16 битов
возникаетошибкаданных,ошибкаавтоматическиисправляется
с помощью поправочных данных, что позволяет ЧПУ продол-
жить работу. Этот сигнал выдается, если ошибка возникнет в
двух или более битах.
При использовании традиционного метода проверки четности,
если даже в одном бите возникла ошибка данных, выдается
сигнал тревоги, относящийся к системе.

Заряд батареи равен 3 В. Если напряжение батареи падает до 2.6
В, выдается сигнал тревоги, и на экране мигает ”ВАТ”.
Если выдается сигнал тревоги, относящийся к батарее, срочно
замените эту батарею на новую.

Выполните операцию очистки всей памяти, затем запустите
ЧПУ. Или, если была сделана резервная копия данных СОЗУ,
воспользуйтесь резервной копией для восстановления данных.
Используйте систему начальной загрузки, чтобы создать
резервную копию и восстановить данные СОЗУ.

Если полная очистка памяти и восстановление данных с
помощью резервной копии не решает проблему, замените
модуль ППЗУ/СОЗУ. Заблаговременно сделайте резервную
копию. После замены необходимо восстановить все програм-
мное обеспечение.
После замены модуля ППЗУ/СОЗУ выполните операцию пол-
ной очистки памяти и запустите ЧПУ. Все данные должныбыть
перезагружены.
Если имеется резервная копия, восстановите данные с исполь-
зованием этой резервной копии, затем запустите ЧПУ.

Если ни одна из приведенных выше мер не решает проблему,
замените материнскую плату.

11.32
СИГНАЛ ТРЕВОГИ 935
(ОШИБКА ECC
СТАТИЧЕСКОГО ОЗУ)

Причины и действия

D Проверка ЕСС

D Проверка батареи

D Выполнение очистки
всей памяти

D Замена модуля
ППЗУ/СОЗУ

D Материнская плата
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[Для типа сЖК-дисплеем]

Модуль ППЗУ/СОЗУ

[Для автономного типа]

Плата главного ЦП

Модуль ППЗУ/СОЗУ Модуль ППЗУ/СОЗУ
устанавливается под картой
осевого управления.

D Положение установки
модуля ППЗУ/СОЗУ
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Этот сигнал тревоги выдается, если в РМС обнаружена
неисправность.
Возможные причины включают ошибку соединения в канале
связи ввода-вывода и неисправную схему управления РМС
Канал связи ввода-вывода представляет собой последо-
вательный интерфейс, который соединяет ЧПУ с различными
устройствами ввода-вывода и позволяет передавать входные/
выходные сигналы между устройствами с большой скоростью.
Когда несколько устройств соединены с помощью канала связи
ввода-вывода, это порождает отношение, в котором опре-
деленное устройство является главным, а другие устройства
подчиненными. Состояния входных сигналов подчиненных
устройств передаются главному устройству через фиксиро-
ванные интервалы. Выходные сигналы от главного устройства
передаются подчиненным устройствам через фиксированные
интервалы. В системе ЧПУ главное устройство - это ЧПУ
(материнская плата или плата главного ЦП).
Входные/выходные сигналы, передаваемые через канал связи
ввода-вывода, могут использоваться с цепной схемой РМС.

Главная станция
(ЧПУ)

Подчиненная
станция #0

Подчиненная
станция #1

Группа 0

Группа 1

До 16 групп

Если выдается сигнал тревоги 950, на экране отображается
”РС050”, возможно, возникла ошибка соединения в канале
связи ввода-вывода.
Пример изображения экрана

SYSTEM ALARM

950 PMC SYSTEM ALARM
PC050 I/OLINK(CH1) xx:yy--aa:bb
or
PC050 I/OLINK(CH2) aa:bb--xx:yy
or
PC050 IOLINK CH1 aabb--xxyy:aabb
or
PC050 IOLINK CH2 aabb:aabb--xxyy

В данном примере изображения экрана, можно определить
причину сигнала тревоги,используя xx:yy. xxи yy записываются
в шестнадцатеричной системе. CH1 иCH2 являются каналами,
в которых не удалось установить соединение.

11.33
СИГНАЛ ТРЕВОГИ 950
(СИГНАЛ ТРЕВОГИ,
ОТНОСЯЩИЙСЯ К
СИСТЕМЕ РМС)
Причины и действия

D Соединение по каналу
связи ввода-вывода

D Ошибка соединения в
канале связи
ввода-вывода РС050
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1) Если бит 0 двоичного представления xx выражен ”1”, это
означает, что главной станцией (ЧПУ) были получены
неверные данные связи.Например, предположим, что на эк-
ране отображается следующее:

SYSTEM ALARM

950 PMC SYSTEM ALARM
PC050 IOLINK CH1 aabb--4142:aabb

xx приравнивается к 41 или к “01000001” в двоичной системе
обозначений. Бит 0, который является самым младшим
битом (самым правым), представлен ”1”.
В этом случае проверьте следующее:
(1)Присутствие шумов в кабеле канала связи ввода-вывода
Шум может разрушить данные в канале связи ввода-
вывода и вызвать проблему.

(2)Контакт кабеля канала связи ввода-вывода
Проверьте, чтобы кабель канала связи ввода-вывода не
был разомкнутым. Проверьте, чтобы кабель был крепко
закреплен и не болтался.

(3)Неисправность кабеля
Проверьте, чтобы кабель канала связи ввода-вывода был
подсоединен надлежащим образом.

(4)Неисправность устройства
Возможно, неисправна материнская плата или одно из
устройств ввода-вывода, подсоединенных к каналу связи
ввода-вывода. Замените устройства, одно за раз, чтобы
определить неисправное устройство.

Обратитесь к пункту 2), если бит 1 (второй бит справа) также
представлен ”1”.

2) Если бит 1 двоичного представления xx выражен ”1”, это
означает, что в подчиненной станции (устройстве ввода-
вывода) была обнаружена ошибка.Например,предположим,
что на экране отображается следующее:

SYSTEM ALARM

950 PMC SYSTEM ALARM
PC050 IOLINK CH1 aabb--4382:aabb

xx приравнивается к 43 или к “01000011” в двоичной системе
обозначений. Бит 1 (второй бит справа) представлен ”1”.
В этом случае уу обозначает следующее:
Номер приравнивается к номеру, обозначенному битами 0 -
4 уу, минус 1:
Номер группы подч. станции, в которой обнаружена ошибка
Бит 5 yy:
В подч. устройстве обнаружены неверные данные связи.

Бит 6 yy:
В подч. устройстве была обнаружена другая ошибка.

Бит 7 yy:
В подч. устр-ве обнаружена ошибка сторожа или четности.

В примере, показанном на рисунке выше, yy приравнивается
к 82 или “10000010” в двоичной системе обозначений. Биты
0 - 4 приравниваются к “00010” (2 в десятичной системе
обозначений). Номер “1”, который приравнивается к дан-
ному номеру минус 1, представляет собой номер группы
подчиненной станции, в которой была обнаружена ошибка.
Бит 7 представлен “1”. Таким образом, в подчин. станции в
группе 1 была обнаружена ошибка сторожа или четности.
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В этом случае проверьте следующее:
(1)Если бит 5 уу представлен “1”
Выполните проверку, используя такую же процедуру,
которая описана в пункте 1).

(2)Если бит 6 уу представлен ”1”или бит 7 уу представлен ”1”
Сначала замените устройство подчиненной станции с
указанным номером группы.
Если проблема не решена, выполните проверку, исполь-
зуя такую же процедуру, которая описана в пункте 1) для
определения неисправного элемента.

3) Если бит 2 двоичного представления xx выражен ”1”, это
означает, что произошла отмена установки соединения
между главной станцией (ЧПУ) и подчиненной станцией.
Например, предположим, что на экране отображается
следующее:

SYSTEM ALARM

950 PMC SYSTEM ALARM
PC050 IOLINK CH1 aabb--8400:aabb

xx приравнивается к 84 или к “1000100” в двоичной системе
обозначений. Бит2,которыйявляется третьимбитомсправа,
представлен ”1”.
В этом случае проверьте следующее:

(1)Разрыв соединения между подчиненной станцией и
источником питания
Проверьте, не выключена ли подчиненная станция, не
имеются ли кратковременные сбои в питании и доста-
точно ли мощности источника питания.

(2)Разрыв соединения в кабеле канала связи ввода-вывода
Проверьте, не отошел илине отсоединен ли кабель канала
связи ввода-вывода.

(3)Если проблема не решена, выполните проверку, исполь-
зуя такую же процедуру, которая описана в пункте 1).

4) Если бит 3 или 4 двоичного представления xx выражен ”1”,
это означает, что в схеме управления РМС на материнской
плате возникла ошибка четности. В этом случае замените
материнскую плату (плату главного ЦП).

Возможно, неисправна материнская плата. Замените материн-
скую плату.

Для осуществления последовательного управления в плате
управления загрузчиком в ней установлена схема управления
РМС. Если выдается сигнал тревоги 972, указывающий на
экране, что возник сигнал тревоги, относящийся к системе
РМС, в загрузчике, примите соответствующие меры относи-
тельно платы управления загрузчиком.

Пример изображения экрана

SYSTEM ALARM

972 NMI OCCURRED IN OTHER MODULE

SLOT 01
950 PMC SYSTEM ALARM >LC

D Другие случаи

D Сигнал тревоги,
относящийся к
системе РМС, в плате
управления заг-
рузчиком



11. ДИАГНОСТИРОВАНИЕ НЕИСПРАВНОСТЕЙ B--63525RU/02

824

Этот сигнал тревоги выдается, если в РМС обнаружена не-
исправность (сигнал тревоги, относящийся к сторожу). Воз-
можной причиной является неисправность в цепи управления
электромагнитного контактора.

Цепь управления РМС установлена на материнской плате.
Замените материнскую плату.

Для осуществления последовательного управления в плате
управления загрузчиком в ней установлена схема управления
РМС. Если выдается сигнал тревоги 972, указывающий на
экране, что возник сигнал тревоги, относящийся к сторожу
РМС, в загрузчике, примите соответствующие меры относи-
тельно платы управления загрузчиком.

Пример изображения экрана

SYSTEM ALARM

972 NMI OCCURRED IN OTHER MODULE

SLOT 01
951 PMC WATCH DOG ALARM >LC

11.34
СИГНАЛ ТРЕВОГИ 951
(СИГНАЛ ТРЕВОГИ,
ОТНОСЯЩИЙСЯ К
СТОРОЖУ РМС)

Причины и действия

D Замена материнской
платы

D Сигнал тревоги,
относящийся к
сторожу РМС
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Этот сигнал тревоги указывает на то, что ошибка была обна-
ружена в дополнительной плате, а не в плате главного ЦП.

Если выдается сигнал тревоги 972 , на экране отображается
следующее:

Пример изображения экрана

SYSTEM ALARM

972 NMI OCCURRED IN OTHER MODULE

SLOT 02
930 CPU INTERRUPT <SUB

“SLOT” указывает номер слота, в котором установлена до-
полнительная плата. Или это может обозначать номер сигнала
тревоги, который возник в дополнительной плате.Примитеме-
ры, связанные с этим сигналом тревоги, в отношении дополни-
тельной платы. В примере выше, сигнал тревоги 930 возник на
плате вспомогательного ЦП.

Номер слота каждого дополнительного слота представлен, как
показано на рисунке ниже.

Замените дополнительную плату, вставленную в слот с
указанным номером слота.

11.35
СИГНАЛ ТРЕВОГИ 972
(СИГНАЛ ТРЕВОГИ О
НЕМАСКИРУЕМОМ
ПРЕРЫВАНИИ В
ДОПОЛНИТЕЛЬНОЙ
ПЛАТЕ)

Причины и действия

D Отображение экрана

D Номер слота

D Замена дополни-
тельной платы
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Возникла ошибка, которая никогда не может возникнуть во
время нормальной работы. Невозможно установить причину
ошибки.

Замените все установленные печатные платы (включая карты,
модули и объединительную панель), по одной за раз, чтобы
определить неисправную печатную плату.
Замените карту ЦП, материнскую плату или другие печатные
платы, по одной за раз.

11.36
СИГНАЛ ТРЕВОГИ 973
(СИГНАЛ ТРЕВОГИ О
НЕМАСКИРУЕМОМ
ПРЕРЫВАНИИ ПО
НЕИЗВЕСТНОЙ
ПРИЧИНЕ)

Причины и действия

D Замена печатных плат
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В шине FANUC, подсоединенной к дополнительной плате,
возникла ошибка.

Этот сигнал тревоги указывает на то, что во время обмена
данными между главным ЦП и дополнительной платой
возникла неисправность.

Замените карту ЦП на материнской плате.

Замените материнскую плату.

Замените установленные дополнительные платы, по одной за
раз.

Замените объединительную панель.

11.37
СИГНАЛ ТРЕВОГИ 974
(ОШИБКА F-ШИНЫ)

Причины и действия

D Замена карты ЦП

D Замена материнской
платы

D Замена
дополнительных плат

D Замена объедини-
тельной панели



11. ДИАГНОСТИРОВАНИЕ НЕИСПРАВНОСТЕЙ B--63525RU/02

828

[Для типа сЖК-дисплеем]

Материнская плата

Карта ЦП

[Для автономного типа]

Плата главного ЦП

Карта ЦП

D Положение установки
карты ЦП
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Если выдается сигнал тревоги 972, указывающий на экране, что
возникла ошибка F-шины на дополнительной плате, замените
картуЦПна дополнительнойплате, в которой возниклаошибка
F-шины, или саму дополнительную плату.
Некоторые дополнительные платы имеют схему, аналогичную
карте ЦП, установленной на самих платах. Подробную инфор-
мацию смотрите в разделе устройств.
В данном случае, возможно, неисправна объединительная па-
нель или материнская плата. Выполните действия, описанные
на предыдущей странице.

Пример изображения экрана

SYSTEM ALARM

972 NMI OCCURRED IN OTHER MODULE

SLOT 01
974 F--BUS ERROR <SUB

D Ошибка F-шины на
дополнительной плате
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На материнской плате возникла ошибка шины. Этот сигнал
тревоги указывает на то, что во время обмена данными в
материнской плате возникла ошибка.

Замените карту ЦП на материнской плате.

Замените карту управления изображением, карты осевого
управления и модуль ППЗУ/СОЗУ, по одному элементу за раз.

Замените материнскую плату.

Если выдается сигнал тревоги 972, указывающий на экране, что
возникла ошибка шины на дополнительной плате, замените
карту ЦП на дополнительной плате, модуль ДОЗУ, карту осе-
вого управления, дополнительнуюплату,поодному элементу за
один раз.
Некоторые дополнительные платы имеют схему, аналогичную
карте ЦП, установленной на самих платах. Подробную инфор-
мацию смотрите в разделе устройств.

Пример изображения экрана

SYSTEM ALARM

972 NMI OCCURRED IN OTHER MODULE

SLOT 01
975 F--BUS ERROR <SUB

11.38
СИГНАЛ ТРЕВОГИ 975
(ОШИБКАШИНЫ)

Причины и действия

D Замена карты ЦП

D Замена других карт и
модулей

D Замена материнской
платы

D Ошибка шины на
дополнительной плате
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В локальной шине на материнской плате возникла ошибка.

Этот сигнал тревоги указывает на то, что во время обмена
данными в материнской плате возникла ошибка.

В этом случае замените карту ЦП на материнской плате (плате
главного ЦП).

Замените карту управления изображением, карты осевого
управления и модуль ППЗУ/СОЗУ, по одному элементу за раз.

Замените материнскую плату.

Если выдается сигнал тревоги 972, указывающий на экране, что
возникла ошибка локальной шины на дополнительной плате,
замените карту ЦП на дополнительной плате, модуль ДОЗУ,
карту осевого управления, дополнительную плату, по одному
элементу за один раз.
Некоторые дополнительные платы имеют схему, аналогичную
карте ЦП, установленной на самих платах. Подробную инфор-
мацию смотрите в разделе устройств.

Пример изображения экрана

SYSTEM ALARM

972 NMI OCCURRED IN OTHER MODULE

SLOT 01
976 L--BUS ERROR <SUB

11.39
СИГНАЛ ТРЕВОГИ 976
(ОШИБКА ЛОКАЛЬНОЙ
ШИНЫ)

Причины и действия

D Замена карты ЦП

D Замена других карт и
модулей

D Замена материнской
платы

D Ошибка локальной
шины на
дополнительной плате
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Для получения объяснения следующих сигналов тревоги,
относящихся к сервосистеме, обратитесь к FANUC SERVO
MOTOR αi series Maintenance Manual (B-65285EN) или FANUC
SERVO MOTOR α series Maintenance Manual (B-65165E).

Номер Сообщение Содержание

417 SERVO ALARM: n--TH AXIS --
PARAMETER INCORRECT (СИГНАЛ
ТРЕВОГИ СЕРВОСИСТЕМЫ: НЕ--
ВЕРНЫЙ ПАРАМЕТР ДЛЯ ОСИ n)

Данный сигнал тревоги возникает, когда для n--й оси (оси 1--8)
существует одно из следующих условий, перечисленных ниже.
(Сигнал тревоги, относящийся к цифровой сервосистеме)
1) Значение, установленное в параметре 2020 (форма мотора),

находится вне заданных пределов.
2) В параметре 2022 не установлено требуемое значение (111

или --111) (направление вращения мотора).
3) В параметре 2023 установлены неверные данные (значение

ниже0и т.п.) (числоимпульсовобратнойсвязипо скоростиза
оборот мотора).

4) В параметре 2024 установлены неверные данные (значение
ниже0и т.п.) (числоимпульсовобратнойсвязи поположению
за оборот мотора).

5) Не установлены параметры 2084 и 2085 (скорость передачи
с гибкой связью).

6) Значение, не входящее в диапазон от 1до числа управляемых
осей, или непостоянная величина (параметр 1023 (номер
сервооси)) содержит значение, не входящее в диапазон от 1
до числа осей, или в параметре 1023 (номер сервооси)
установлена независимая величина (например, 4 не
предшествует 3).

420 SERVO ALARM: n AXIS SYNC
TORQUE (СИГНАЛ ТРЕВОГИ
СЕРВОСИСТЕМЫ: КРУТЯЩИЙ
МОМЕНТ СИНХРОНИЗАЦИИ ПО
ОСИ n)

Впроцессе синхронного управления различиемежду командами
крутящего момента для ведущей и ведомой осей превысило
значение, установленное в параметре ном. 2031.

421 SERVO ALARM: n AXIS EXCESS ER
(D) (СИГНАЛ ТРЕВОГИ СЕРВО--
СИСТЕМЫ: ОШИБКА ПРЕВЫ--
ШЕНИЯ ПРЕДЕЛА ПО ОСИ n (D))

Различие в погрешностях в полузамкнутом цикле и замкнутом
цикле при обратной связи по двойственному положению стало
слишком большим. Проверьте значения коэф--тов преобра--
зования двойственного положения в параметрах 2078 и 2079.

422 SERVO ALARM: n AXIS (СИГНАЛ
ТРЕВОГИ СЕРВОСИСТЕМЫ: ОСЬ
n)

При регулировании крутящего момента в процессе осевого
управления с помощью РМС превышена заданная допустимая
скорость.

423 SERVO ALARM: n AXIS (СИГНАЛ
ТРЕВОГИ СЕРВОСИСТЕМЫ: ОСЬ
n)

При регулировании крутящего момента в процессе осевого
управления с помощью РМС превышено установленное в
параметре допустимое совокупное расстояние перемещения.

430 n AXIS : SV. MOTOR OVERHEAT
(ОСЬ n : ПЕРЕГРЕВ
СЕРВОМОТОРА)

Произошел перегрев сервомотора.

431 n AXIS : CNV. OVERLOAD (ОСЬ n :
ПЕРЕГРУЗКА КОНВЕРТЕРА)

1) PSM: Произошел перегрев.
2) SVU серия β : Произошел перегрев.

432 n AXIS : CNV. LOWVOLT CON. (ОСЬ
n : НИЗКОЕ НАПРЯЖЕНИЕ
СИСТЕМЫ УПРАВЛЕНИЯ
КОНВЕРТЕРА)

1) PSM: Упало напряжение источника питания системы
управления.

2) PSMR: Упало напряжение источника питания системы
управления.

3) SVU серия β : Упало напряжение источника питания системы
управления.

433 n AXIS : CNV. LOWVOLT DC LINK
(ОСЬ n : НИЗКОЕ НАПРЯЖЕНИЕ
ЦЕПИ ПОСТ. ТОКА КОНВЕРТЕРА)

1) PSM: Упало напряжение цепи постоянного тока.
2) PSMR: Упало напряжение цепи постоянного тока.
3) SVU серия α : Упало напряжение цепи постоянного тока.
4) SVU серия β : Упало напряжение цепи постоянного тока.

434 n AXIS : INV. LOWVOLT CONTROL
(ОСЬ n : НИЗКОЕ НАПРЯЖЕНИЕ
СИСТЕМЫ УПРАВЛЕНИЯ
ИНВЕРТОРА)

SVM: Упало напряжение источника питания системы
управления.

11.40
СИГНАЛЫ ТРЕВОГИ,
ОТНОСЯЩИЕСЯ К
СЕРВОСИСТЕМЕ
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Номер СодержаниеСообщение

435 n AXIS : INV. LOWVOLT DC LINK
(ОСЬ n : НИЗКОЕ НАПРЯЖЕНИЕ
ЦЕПИ ПОСТ. ТОКА ИНВЕРТОРА)

SVM: Упало напряжение цепи постоянного тока.

436 n AXIS : SOFTTHERMAL (OVC)
(ОСЬ n : НАГРЕВ (OVC))

С помощью программного обеспечения цифровой
сервосистемы обнаружено состояние нагрева (OVC).

437 n AXIS : CNV. OVERCURRENT
POWER (ОСЬ n : ПИТАНИЕ
КОНВЕРТЕРА С ПЕРЕГРУЗКОЙ ПО
ТОКУ)

PSM: Во входную цепь поступил ток с перегрузкой.

438 n AXIS : INV. ABNORMAL CURRENT
(ОСЬ n : НЕСТАНДАРТНЫЙ ТОК
ИНВЕРТОРА)

1) SVM: Ток мотора слишком высокий.
2) SVU серия α : Ток мотора слишком высокий.
3) SVU серия β : Ток мотора слишком высокий.

439 n AXIS : CNV. OVERVOLT POWER
(ОСЬ n : ПИТАНИЕ КОНВЕРТЕРА С
ПЕРЕНАПРЯЖЕНИЕМ)

1) PSM: Слишком высокое напряжение цепи постоянного тока.
2) PSMR: Слишкомвысокоенапряжениецепипостоянноготока.
3) SVU серия α : Слишком высокое напряжение цепи постоян--

ного тока.
4) SVU серия β : Слишком высокое напряжение цепи постоян--

ного тока.

440 n AXIS : CNV. EX DECELERATION
POW. (ОСЬ n : ПИТАНИЕ
КОНВЕРТЕРА С ЧРЕЗМЕРНЫМ
ТОРМОЖЕНИЕМ)

1) PSMR: Слишком большая величина регенератив. разряда.
2) SVU серия α : Слишком большая величина регенеративного

разряда. Или неисправность в цепи регенератив. разряда.

441 n AXIS : ABNORMAL CURRENT
OFFSET (ОСЬ n : НЕСТАНДАРТНОЕ
СМЕЩЕНИЕ ТОКА)

С помощью программного обеспечения цифровой
сервосистемы обнаружена неисправность в цепи обнаружения
тока мотора.

442 n AXIS : CNV. CHARGE FAILURE
(ОСЬ n: СБОЙ В ЗАРЯДЕ
КОНВЕРТЕРА)

1) PSM: Неисправна резервная цепь разряда цепи постоянного
тока.

2) PSMR:Неисправнарезервнаяцепьразрядацепипостоянного
тока.

443 n AXIS : CNV. COOLING FAN FAIL--
URE (ОСЬ n : НЕИСПРАВНОСТЬ
ВЕНТИЛЯТОРА ОХЛАЖДЕНИЯ
КОНВЕРТЕРА)

1) PSM: Неисправный внутренний вращающийся вентилятор.
2) PSMR: Неисправный внутренний вращающийся вентилятор.
3) SVU серия β : Неисправный внутренний вращающийся вен--

тилятор.

444 n AXIS : INV. COOLING FAN FAILURE
(ОСЬ n : НЕИСПРАВНОСТЬ
ВЕНТИЛЯТОРА ОХЛАЖДЕНИЯ
ИНВЕРТОРА)

SVM: Неисправный внутренний вращающийся вентилятор.

445 n AXIS : SOFT DISCONNECT ALARM
(ОСЬ n : СИГНАЛ ТРЕВОГИ
ПРОГРАММНОГО ОБЕСПЕЧЕНИЯ
О РАЗРЫВЕ СОЕДИНЕНИЯ)

С помощью программного обеспечения цифровой
сервосистемы обнаружен обрыв провода в импульсном
шифраторе.

446 n AXIS : HARD DISCONNECT
ALARM (ОСЬ n : СИГНАЛ ТРЕВОГИ
ОБОРУДОВАНИЯ О РАЗРЫВЕ
СОЕДИНЕНИЯ)

С помощью оборудования обнаружен обрыв провода во
встроенном импульсном шифраторе.

447 n AXIS : HARD DISCONNECT (EXT)
(ОСЬ n : РАЗРЫВ СОЕДИНЕНИЯ
ОТ ОБОРУДОВАНИЯ (ВНЕШНИЙ))

С помощью оборудования обнаружен обрыв провода в
автономном датчике.

448 n AXIS : UNMATCHED FEEDBACK
ALARM (ОСЬ n : СИГНАЛ ТРЕВОГИ
О РАССОГЛАСОВАННОЙ
ОБРАТНОЙ СВЯЗИ)

Знак данных обратной связи от встроенного импульсного
шифратора отличается от знака данных обратной связи от
автономного датчика.

449 n AXIS : INV. IPM ALARM (ОСЬ n :
СИГНАЛ ТРЕВОГИ ИСМ
ИНВЕРТОРА)

1) SVM: ИСМ (интеллектуальный силовой модуль) обнаружил
сигнал тревоги.

2) SVU серия α :ИСМ (интеллектуальный силовой модуль) обна--
ружил сигнал тревоги.

453 n AXIS : SPC SOFT DISCONNECT
ALARM (ОСЬ n : СИГНАЛ
ТРЕВОГИ ПРОГРАММНОГО
ОБЕСПЕЧЕНИЯ О РАЗРЫВЕ
СОЕДИНЕНИЯ SPC)

Сигнал тревоги программного обеспечения о разрыве
соединения с импульсным шифратором α.
Выключите питание ЧПУ, затем выньте и вставьте кабель
импульсного шифратора. Если этот сигнал тревоги выдается
снова, замените импульсный шифратор.
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Номер СодержаниеСообщение

456 ILLEGAL CURRENT LOOP
(НЕВЕРНАЯ ТОКОВАЯ ПЕТЛЯ)

Установки цикла токового управления (параметр 2004, бит 0
параметра 2003 и бит 0 параметра 2013) неверны. Возможные
проблемы --следующие.
-- Для двух осей, номера оси сервосистемы которых (установки

параметра 1023) являются нечетным номером, за которым
следует четный номер (пара осей 1 и 2 или 5 и 6, например),
установлен различный цикл токового управления по каждой
оси.

-- Требования для ведомых осей, необходимые для
установленного цикла токового управления, включая номер,
тип и их способ соединения, не удовлетворены.

457 ILLEGAL HI HRV (250US)
(НЕВЕРНЫЙ HI HRV (250US)

Использование высокоскоростного HRV задано, хотя цикл
токового управления составляет 200 ìс.

458 CURRENT LOOP ERROR (ОШИБКА
ТОКОВОЙ ПЕТЛИ)

Установка цикла токового управления не соответствует
фактическому циклу токового управления.

459 HI HRV SETTING ERROR (ОШИБКА
УСТАНОВКИ HI HRV)

Для двух осей, номера оси сервосистемы которых (установки
параметра 1023) являются нечетным номером, за которым
следует четный номер (пара осей 1 и 2 или 5 и 6, например),
высокоскоростное управление HRV для одной из осей
поддерживается SVM, но для другой оно не поддерживается
SVM. Обращайтесь к техническим условиям SVM.

460 n AXIS : FSSB DISCONNECT (ОСЬ n
: РАЗРЫВ СОЕДИНЕНИЯ С FSSB)

Внезапно разорвано соединение с FSSB. Возможные причины --
следующие:
1) Отсоединен или разорван кабель соединения с FSSB.
2) Внезапно отключено питание усилителя.
3) Усилитель выдал сигнал тревоги о низком напряжении.

461 n AXIS : ILLEGAL AMP INTERFACE
(ОСЬ n : НЕВЕРНЫЙ ИНТЕРФЕЙС
УСИЛИТЕЛЯ)

Оси усилителя для 2 осей были присвоены интерфейсу
быстродействующего типа.

462 n AXIS : SEND CNC DATA FAILED
(ОСЬ n : НЕ УДАЛОСЬ
ОТПРАВЛЕНИЕ ДАННЫХ ЧПУ)

Вследствие ошибки соединения с FSSB подчиненное
устройство не может получить необходимые данные.

463 n AXIS : SEND SLAVE DATA FAILED
(ОСЬ n : НЕ УДАЛОСЬ
ОТПРАВЛЕНИЕ ДАННЫХ
ПОДЧИНЕННОГО УСТРОЙСТВА)

Вследствие ошибки соединения с FSSB сервосистема не может
получить необходимые данные.

464 n AXIS : WRITE ID DATA FAILED
(ОСЬ n : НЕ УДАЛАСЬ ЗАПИСЬ
ИДЕНТИФИКАЦИОННЫХ
ДАННЫХ)

Сделана попытка записи информации о техническом
обслуживании на экране технического обслуживания
усилителя, но неудачно.

465 n AXIS : READ ID DATA FAILED (ОСЬ
n : НЕ УДАЛОСЬ СЧИТЫВАНИЕ
ИДЕНТИФИКАЦИОННЫХ
ДАННЫХ)

При включении питания невозможно считать
идентификационную информацию об усилителе.

466 n AXIS : MOTOR/AMP COMBINA--
TION (ОСЬ n : КОМБИНАЦИЯ
МОТОР/УСИЛИТЕЛЬ)

Максимальное номинальное значение тока для усилителя не
соответствует максимальному номинальному значению тока
для мотора.

467 n AXIS : ILLEGAL SETTING OF AXIS
(ОСЬ n : НЕВЕРНАЯ УСТАНОВКА
ОСИ)

Не включена сервофункция для следующих случаев, когда ось,
занимающая один ЦСП (соответствующий двум обычным осям),
задана на экране установки оси.
1. Управление с обучением (бит 5 параметра 2008 = 1)
2. Высокоскоростная токовая петля (бит 0 параметра 2004 = 1)
3. Ось высокоскор.о интерфейса (бит 4 параметра 2005 = 1)

468 HI HRV SETTING ERROR (AMP)
(ОШИБКА УСТАНОВКИ HI HRV
(УСИЛИТЕЛЬ))

Использование высокоскоростного HRV задано для
управляемой оси усилителя, который не поддерживает
высокоскоростной HRV.

600 n AXIS : INV. DC LINK OVER CUR--
RENT (ОСЬ n : СЛИШКОМ
БОЛЬШОЙ ТОК В ЦЕПИ ПОСТ.
ТОКА ИНВЕРТОРА)

Ток в цепи постоянного тока слишком большой.
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601 n AXIS : INV. RADIATOR FAN FAIL--
URE (ОСЬ n : НЕИСПРАВНОСТЬ
ВЕНТИЛЯТОРА РАДИАТОРА
ИНВЕРТОРА)

Вращающийся вентилятор внешнего радиатора неисправен.

602 n AXIS : INV. OVERHEAT (ОСЬ n :
ПЕРЕГРЕВ ИНВЕРТОРА)

Усилитель сервосистемы перегрелся.

603 n AXIS : INV. IPM ALARM (OH) (ОСЬ
n : СИГНАЛ ТРЕВОГИ ИСМ
(ПЕРЕГРЕВ))

ИСМ (интеллектуальный силовой модуль) обнаружил сигнал
тревоги о перегреве.

604 n AXIS : AMP. COMMUNICATION
ERROR (ОСЬ n : ОШИБКА
СОЕДИНЕНИЯ С УСИЛИТЕЛЕМ)

Соединение между SVM и PSM не удалось.

605 n AXIS : CNV. EX. DISCHARGE POW.
(ОСЬ n : ЧРЕЗМЕРНАЯ
РАЗРЯДНАЯ МОЩНОСТЬ
КОНВЕРТЕРА)

PSMR: Регенеративное питание слишком велико.

606 n AXIS : CNV. RADIATOR FAN FAIL--
URE (ОСЬ n : НЕИСПРАВНОСТЬ
ВЕНТИЛЯТОРА РАДИАТОРА
КОНВЕРТЕРА)

PSM: Вращающийся вентилятор внешнего радиатора
неисправен.
PSMR: Вращающийся вентилятор внешнего радиатора
неисправен.

607 n AXIS : CNV. SINGLE PHASE FAIL--
URE (ОСЬ n : НЕИСПРАВНОСТЬ
ОДНОЙФАЗЫ КОНВЕРТЕРА)

PSM: Входное напряжение находится в состоянии открытой
фазы.
PSMR: Входное напряжение находится в состоянии открытой
фазы.

ЕслиоборудованиеЧПУпредполагаетсянеисправнымврезуль-
тате проверки, замените карты осевого управления.
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Плата вспомогательного ЦП

Плата управления загрузчиком

Карта осевого
управления

Карта осевого
управления

Карта осевого
управления

Материнская плата

D Положения установки
карт осевого
управления

[Для типа сЖК-дисплеем]
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[Для автономного типа]

Карта осевого
управленияКарта осевого

управления

Плата главного ЦП

Карта осевого
управления

Плата управления загрузчиком

Плата вспомогательного ЦП
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Для получения объяснения следующих сигналов тревоги, отно-
сящихся к ПИШ (сигналы тревоги, относящиеся к последо-
вательному импульсному шифратору), обратитесь к FANUC
SERVO MOTOR αi series Maintenance Manual (B-65285EN) или
FANUC SERVO MOTOR α series Maintenance Manual
(B-65165E).

Номер Сообщение Содержание

360 n AXIS : ABNORMAL CHECKSUM (INT)
(ОСЬ n : НЕВЕРНАЯ КОНТРОЛЬНАЯ
СУММА (ВНУТРЕННИЙ))

Во встроенном импульсном шифраторе возникла ошибка
контрольной суммы.

361 n AXIS : ABNORMAL PHASE DATA (INT)
(ОСЬ n : НЕВЕРНЫЕ ДАННЫЕ ФАЗЫ
(ВНУТРЕННИЙ))

Во встроенном импульсном шифраторе возникла ошибка
данных фазы.

364 n AXIS : SOFT PHASE ALARM (INT) (ОСЬ
n : СИГНАЛ ТРЕВОГИ ПРОГРАММНОГО
ОБЕСПЕЧЕНИЯ О ФАЗЕ
(ВНУТРЕННИЙ))

С помощью программного обеспечения цифровой
сервосистемы обнаружены неверные данные во
встроенном импульсном шифраторе.

365 n AXIS : BROKEN LED (INT) (ОСЬ n :
СЛОМАННЫЙ СВЕТОДИОДНЫЙ
ИНДИКАТОР (ВНУТРЕННИЙ))

Во встроенном импульсном шифраторе возникла ошибка
светодиодного индикатора.

366 n AXIS : PULSE MISS (INT) (ОСЬ n :
ОТСУТСТВИЕ ИМПУЛЬСА
(ВНУТРЕННИЙ))

Во встроенном импульсном шифраторе возникла ошибка
импульса.

367 n AXIS : COUNT MISS (INT) (ОСЬ n :
ОТСУТСТВИЕ СЧЕТА (ВНУТРЕННИЙ))

Во встроенном импульсном шифраторе возникла ошибка
счета.

368 n AXIS : SERIAL DATA ERROR (INT) (ОСЬ
n : ОШИБКА ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНО
ПЕРЕДАВАЕМЫХ ДАННЫХ
(ВНУТРЕННИЙ))

Нельзя получить данные, передаваемые от встроенного
импульсного шифратора.

369 n AXIS : DATA TRANS. ERROR (INT) (ОСЬ
n : ОШИБКА ПЕРЕДАЧИ ДАННЫХ
(ВНУТРЕННИЙ))

В передаваемых данных, полученных от встроенного
импульсного шифратора, возникла ошибка CRC или
стопового бита.

380 n AXIS : BROKEN LED (INT) (ОСЬ n :
СЛОМАННЫЙ СВЕТОДИОДНЫЙ
ИНДИКАТОР (ВНУТРЕННИЙ))

В автономном датчике возникла ошибка светодиодного
индикатора.

381 n AXIS : ABNORMAL PHASE
(EXT LIN) (ОСЬ n : НЕВЕРНАЯ ФАЗА
(ВНЕШНЯЯ ЛИНЕЙНАЯШКАЛА))

В автономной линейной шкале возникла ошибка данных
фазы.

382 n AXIS : COUNT MISS (INT) (ОСЬ n :
ОТСУТСТВИЕ СЧЕТА (ВНУТРЕННИЙ))

В автономном датчике возникла ошибка импульса.

383 n AXIS : PULSE MISS (EXT) (ОСЬ n :
ОТСУТСТВИЕ ИМПУЛЬСА (ВНЕШНИЙ))

В автономном датчике возникла ошибка счета.

384 n AXIS : SOFT PHASE ALARM (EXT) (ОСЬ
n : СИГНАЛ ТРЕВОГИ ПРОГРАММНОГО
ОБЕСПЕЧЕНИЯ О ФАЗЕ (ВНЕШНИЙ))

С помощью программного обеспечения цифровой
сервосистемы обнаружены неверные данные в
автономном датчике.

385 n AXIS : SERIAL DATA ERROR (EXT) (ОСЬ
n : ОШИБКА ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНО
ПЕРЕДАВАЕМЫХ ДАННЫХ
(ВНЕШНИЙ))

Нельзя получить данные, передаваемые от автономного
датчика.

386 n AXIS : DATA TRANS. ERROR (EXT) (ОСЬ
n : ОШИБКА ПЕРЕДАЧИ ДАННЫХ
(ВНЕШНИЙ))

В передаваемых данных, полученных от автономного
датчика, возникла ошибка CRC или стопового бита.

387 n AXIS : ABNORMAL ENCODER
(EXT) (ОСЬ n : НЕИСПРАВНЫЙ
ШИФРАТОР (ВНЕШНИЙ))

Ошибка возникает в автономном датчике. За более
подробной информацией обращайтесь к изготовителю
шкалы.

11.41
СИГНАЛЫ ТРЕВОГИ,
ОТНОСЯЩИЕСЯ К
ПИШ



B--63525RU/02 11.ДИАГНОСТИРОВАНИЕ НЕИСПРАВНОСТЕЙ

839

Для получения объяснения следующих сигналов тревоги, отно-
сящихся к шпинделю, обратитесь к FANUC SERVO MOTOR αi
series Maintenance Manual (B-65285EN) или FANUC SERVO
MOTOR α series Maintenance Manual (B-65165E).

Номер Содержание

от 7101 до 7199 Сигнал тревоги для шпинделя 1
(отображение SPM от 01 до 99)

от 7201 до 7299 Сигнал тревоги для шпинделя 2
(отображение SPM от 01 до 99)

от 7301 до 7399 Сигнал тревоги для шпинделя 3
(отображение SPM от 01 до 99)

от 7401 до 7499 Сигнал тревоги для шпинделя 4
(отображение SPM от 01 до 99)

Номер Содержание

9001 и больше:
Шпиндель_n

Сигнал тревоги для n--го шпинделя (или
больше)

11.42
СИГНАЛЫ ТРЕВОГИ,
ОТНОСЯЩИЕСЯ К
ШПИНДЕЛЮ
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(1) Программные ошибки/Сигналы тревоги в программе и работе (сигнал
тревоги P/S)

Номер Сообщение Содержание

000 PLEASE TURN OFF POWER
(ОТКЛЮЧИТЕ ПИТАНИЕ)

Был введен параметр, требующий отключения питания,
отключите питание.

001 TH PARITY ALARM (СИГНАЛ
ТРЕВОГИ О ЧЕТНОСТИ ТН)

Сигнал тревоги ТН (Введен символ с неверной четностью).
Исправьте данные на ленте.

002 TV PARITY ALARM (СИГНАЛ
ТРЕВОГИ О ЧЕТНОСТИ TV)

Сигнал тревоги TV (Число символов в блоке --нечетное). Данный
сигнал тревоги появится только при действующей проверке TV.

003 TOO MANY DIGITS (СЛИШКОМ
МНОГО ЦИФР)

Введеныданные, превышающиемаксимально допустимоечисло
цифр. (Смотрите пункт касательно максимальной размерности
программируемых данных).

004 ADDRESS NOT FOUND (АДРЕС НЕ
НАЙДЕН)

Вначале блока введено число или знак “ --”без адреса.Измените
программу.

005 NO DATA AFTER ADDRESS (НЕТ
ДАННЫХ ПОСЛЕ АДРЕСА)

После адреса отсутствуют соответствующие данные, но следует
другой адрес или код EOB. Исправьте программу.

006 ILLEGAL USE OF NEGATIVE SIGN
(НЕВЕРНОЕ ИСПОЛЬЗОВАНИЕ
ЗНАКА МИНУС)

Ошибка ввода знака ”--” (Знак ”--” введен после адреса, с которым
его нельзя использовать. Или введено два или более знаков ”--”).
Исправьте программу.

007 ILLEGAL USE OF DECIMAL POINT
(НЕВЕРНОЕ ИСПОЛЬЗОВАНИЕ
ДЕСЯТИЧНОЙ ТОЧКИ)

Ошибкавводадесятичной точки ”.” (Десятичная точка ”.” введена
после адреса, с которым ее нельзя использовать. Или введено
две или более десятичной точки).
Исправьте программу.

009 ILLEGAL ADDRESS INPUT (ВВОД
НЕВЕРНОГО АДРЕСА)

В значащую область введен неиспользуемый символ.
Исправьте программу.

010 IMPROPER G--CODE
(НЕПРАВИЛЬНЫЙ G--КОД)

Задан неиспользуемый G--код или G--код, соответствующий
непредусмотренной функции. Исправьте программу.

011 NO FEEDRATE COMMANDED (НЕ
ЗАДАНА СКОРОСТЬ ПОДАЧИ)

Для рабочей подачи не задана скорость подачи или неверно
задана скорость подачи. Исправьте программу.

CAN NOT COMMAND G95
(НЕВОЗМОЖНО
ЗАПРОГРАММИРОВАТЬ G95)
(M--серия)

Синхронная подача задана без опции нарезания резьбы/
синхронной подачи.

014 ILLEGAL LEAD COMMAND
(НЕВЕРНАЯ КОМАНДАШАГА)
(T--серия)

В процессе нарезания резьбы с переменным шагом, шаг в
приращениях или уменьшениях, выведенный с помощью адреса
К, превышает максимальное программируемое значение, или
дана такая команда, что шаг становится отрицательным
значением. Исправьте программу.

TOO MANY AXES COMMANDED
(ЗАПРОГРАММИРОВАНО
СЛИШКОММНОГО ОСЕЙ)
(M--серия)

Сделана попытка переместить рабочие органы станка вдоль
осей, однако количество осей превысило заданное число
одновременно управляемых осей. Исправьте программу.

015

TOO MANY AXES COMMANDED
(ЗАПРОГРАММИРОВАНО
СЛИШКОММНОГО ОСЕЙ)
(Т--серия)

Сделана попытка переместить инструмент вдоль осей,
количество которых превышает максимальное количество
одновременно управляемых осей. Или в блоке, содержащем
команду пропуска с помощью сигнала ограничения крутящего
момента (G31 P99/98), не задана команда перемещения по оси
или команда перемещения по оси для двух или более осей. В
одном блоке должны одновременно содержаться команда
пропуска и команда перемещения по оси для одной оси.

020 OVER TOLERANCE OF RADIUS
(ПРЕВЫШЕНИЕ ДОПУСКА ПО
РАДИУСУ)

Прикруговойинтерполяции (G02илиG03)разницаврасстояниях
междуначальной точкойицентромдугиимежду конечной точкой
ицентромдугипревышаетзначение,заданноевпараметре 3410.

A.1
СПИСОК КОДОВ
СИГНАЛОВ ТРЕВОГИ
(ЧПУ)
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Номер СодержаниеСообщение

021 ILLEGAL PLANE AXIS COMMANDED
(ЗАДАНА НЕВЕРНАЯ ОСЬ В
ПЛОСКОСТИ)

При круговой интерполяции запрограммирована ось, не
включенная в выбранную плоскость (при использовании G17,
G18, G19). Исправьте программу.

022 NO CIRCULAR RADIUS
(НЕТ РАДИУСА ОКРУЖНОСТИ)

В команде круговой интерполяции отсутствует радиус дуги R или
координата I, J или K расстояния между начальной точкой и
центром дуги.

023 ILLEGAL LEAD COMMAND
(НЕВЕРНАЯ КОМАНДА РАДИУСА)
(T--серия)

При круговой интерполяции с указанием радиуса для адреса R
запрограммировано отрицательное значение. Исправьте
программу.

025 CANNOT COMMAND F0 IN G02/G03
(НЕВОЗМОЖНО ЗАПРОГРАММИ--
РОВАТЬ F0 В G02/G03) (М--серия)

При круговой интерполяции задана команда F0 (быстрая подача)
с помощью F1 и числа подачи при использовании стойки.
Исправьте программу.

027 NO AXES COMMANDED IN G43/G44
(ВG43/G44НЕЗАПРОГРАММИРО--
ВАННА НИ ОДНА ОСЬ) (М--серия)

Не заданоосей в блокахG43 иG44 для типа С коррекции на длину
инструмента.Коррекциянеотменена, нодругаяосьсмещенадля
коррекции типа С на длину инструмента. Исправьте программу.

028 ILLEGAL PLANE SELECT
(НЕВЕРНЫЙ ВЫБОР ПЛОСКОСТИ)

В команде выбора плоскости в одном направлении
запрограммированы две или более осей.
Исправьте программу.

029

ILLEGAL OFFSET VALUE
(НЕВЕРНОЕ ЗНАЧ. КОРРЕКЦИИ)
(M--серия)

Значения коррекции, заданные H--кодом, слишком велики.
Исправьте программу.

029
ILLEGAL OFFSET VALUE
(НЕВЕРНОЕ ЗНАЧ. КОРРЕКЦИИ)
(Т--серия)

Значения коррекции, заданные Т--кодом, слишком большие.
Исправьте программу.

030

ILLEGAL OFFSET NUMBER
(НЕВЕРНЫЙНОМЕР КОРРЕКЦИИ)
(M--серия)

Номер коррекции, заданный кодом D/H для коррекции на длину
инструмента, коррекции на резец или трехмерной коррекции на
инструмент, слишком велик. Или номер дополнительной
системы координат заготовки, заданный с помощью P--кода,
слишком велик. Исправьте программу.

ILLEGAL OFFSET VALUE
(НЕВЕРНЫЙНОМЕР КОРРЕКЦИИ)
(Т--серия)

Номер коррекции в Т--функции, заданный для коррекции на
инструмент, слишком большой.
Исправьте программу.

031 ILLEGAL P COMMAND IN G10
(НЕВЕРНАЯ КОМАНДА Р В G10)

При установке величины коррекции с помощью G10, номер
коррекции, который указывается за адресом Р, оказался
избыточным или не задан. Исправьте программу.

032 ILLEGAL OFFSET VALUE IN G10
(НЕВЕРНАЯ ВЕЛИЧИНА КОРРЕК--
ЦИИ В G10)

При установке величины с помощью G10 или при записи
величины коррекции с помощью системных переменных
величина коррекции оказалась избыточной.

033

NO SOLUTION AT CRC
(НЕТ РЕШЕНИЯ В ДУГЕ)
(M--серия)

Нельзя определить точку пересечения для коррекции на режущий
инструмент.
Исправьте программу.

033
NO SOLUTION AT CRC
(НЕТ РЕШЕНИЯ В ДУГЕ)
(Т--серия)

Нельзя определить точку пересечения для коррекции на радиус
вершины инструмента. Исправьте программу.

034

NO CIRC ALLOWED IN ST--UP /EXT
BLK (В БЛОКЕ ПУСКА/ВЫХОДА
ДУГА ЗАПРЕЩЕНА) (M--серия)

Сделана попытка выполнить пуск или отмену в режиме G02 или
G03 при коррекции на резец С. Исправьте программу.

034
NO CIRC ALLOWED IN ST--UP /EXT
BLK (В БЛОКЕ ПУСКА/ВЫХОДА
ДУГА ЗАПРЕЩЕНА) (Т--серия)

Сделана попытка выполнить пуск или отмену в режиме G02 или
G03 при коррекции на радиус вершины инструмента. Исправьте
программу.

035

CAN NOT COMMAND G95
(НЕВОЗМОЖНО ЗАПРОГРАММИ--
РОВАТЬ G39) (M--серия)

G39 запрограммирован в режиме отмены коррекции на резец В
или на плоскости, отличной от плоскости коррекции. Исправьте
программу.

035
CAN NOT COMMAND G95
(НЕВОЗМОЖНО ЗАПРОГРАММИ--
РОВАТЬ G31) (Т--серия)

В режиме коррекции на радиус вершины инструмента задана
прерывистая резка (G31). Исправьте программу.

036 CAN NOT COMMAND G95
(НЕВОЗМОЖНО ЗАПРОГРАММИ--
РОВАТЬ G31) (М--серия)

Прерывистая резка (G31) задана в режиме коррекции на резец.
Исправьте программу.
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Номер СодержаниеСообщение

037

CAN NOT CHANGE PLANE IN CRC
(НЕВОЗМОЖНО ИЗМЕНИТЬ
ПЛОСКОСТЬ ПРИ КОРРЕКЦИИ НА
РАДИУС РЕЗЦА)
(M--серия)

G40 задан на плоскости, отличной от плоскости коррекции при
коррекции на резец В. Плоскость, выбранная с использованием
G17, G18 или G19, изменена в режиме коррекции на резец С.
Исправьте программу.

037
CAN NOT CHANGE PLANE IN NRC
(НЕВОЗМОЖНО ИЗМЕНИТЬ
ПЛОСКОСТЬ ПРИ КОРРЕКЦИИ НА
РАДИУС ВЕРШИНЫ)
(Т--серия)

Изменена плоскость коррекции при коррекции на радиус
вершины инструмента.
Исправьте программу.

038

INTERFERENCE IN CIRCULAR
BLOCK (СТОЛКНОВЕНИЕ В БЛОКЕ
КРУГОВОЙ ОБРАБОТКИ)
(M--серия)

При коррекции на режущий инструмент С произойдет перерез,
поскольку начальная точка дуги или конечная точка дуги
совпадает с центром дуги.
Исправьте программу.

038
INTERFERENCE IN CIRCULAR
BLOCK (СТОЛКНОВЕНИЕ В БЛОКЕ
КРУГОВОЙОБРАБОТКИ) (Т--серия)

При коррекции на радиус вершины инструмента возможен
перерез вследствие того, что начальная точка дуги и конечная
точка дуги совпадают с центром дуги.
Исправьте программу.

039 CHF/CNR NOT ALLOWED IN NRC
(ПРИ КОРРЕКЦИИ НА РАДИУС
ВЕРШИНЫ СНЯТИЕ ФАСКИ/
СКРУГЛЕНИЕ ЗАПРЕЩЕНО)
(Т--серия)

При коррекции на радиус вершины инструмента задано снятие
фаски или скругление угла одновременно с запуском, отменой
или переключением между G41 и G42. Программа может
привести к перерезу при снятии фаски или скруглении угла.
Исправьте программу.

040 INTERFERENCE IN G90/G94 BLOCK
(СТОЛКНОВЕНИЕ В БЛОКЕ G90/
G94)

При коррекции на радиус вершины инструмента в постоянном
цикле G90 или G94 возможен перерез. Исправьте программу.

041

INTERFERENCE IN CRC
(M seires)
(СТОЛКНОВЕНИЕ ПРИ
КОРРЕКЦИИ НА РЕЗЕЦ)
М--серия

При коррекции на резец С возможен перерез. Заданы
последовательно два или более блока , в которыхфункции, такие
как вспомогательнаяфункция ифункция задержки, выполняются
без перемещения в режиме коррекции на резец. Исправьте
программу.041

INTERFERENCE IN NRC
(СТОЛКНОВЕНИЕ ПРИ КОРРЕК--
ЦИИ НА РАДИУС ВЕРШИНЫ)
(Т--серия)

При коррекции на радиус вершины инструмента возможен
перерез.
Исправьте программу.

042 G45/G48 NOT ALLOWED IN CRC
(ПРИ КОРРЕКЦИИ НА РАДИУС
РЕЗЦА G45/G48 ЗАПРЕЩЕН)
(М--серия)

При коррекции на резец задается коррекция на инструмент
(G45--G48). Исправьте программу.

044 G27--G30 NOT ALLOWED IN FIXED
CYC (M series)
(В ФИКСИРОВАННОМ ЦИКЛЕ
G27/G30 ЗАПРЕЩЕН) (М--серия)

В режиме фиксированного цикла задается один из G27 --G30.
Исправьте программу.

045 ADDRESSQNOTFOUND (G73/G83)
(АДРЕС Q НЕ НАЙДЕН) (М--серия)

При фиксированном цикле G73/G83 глубина каждой резки (Q) не
задана. Или задана Q0. Исправьте программу.

046 ILLEGAL REFERENCE RETURN
COMMAND (НЕВЕРНАЯ КОМАНДА
ВОЗВРАТА В РЕФЕРЕНТНОЕ
ПОЛОЖЕНИЕ)

Для команды возврата во 2--е, 3--е и 4--е референтное положение
запрограммированы не P2, P3 и P4.

047 ILLEGAL AXIS SELECT (НЕВЕРНЫЙ
ВЫБОР ОСИ)

При запуске трехмерной коррекции на инструмент или
преобразования трехмерных координат заданы две или более
параллельных осей (параллельно с основной осью).

048 BASIC 3 AXIS NOT FOUND (НЕ
НАЙДЕНЫ 3 ОСНОВНЫЕ ОСИ)

Сделана попытка запустить трехмерную коррекцию на
инструмент или преобразование трехмерных координат, однако
в параметре 1022 не установлены три основные оси,
используемые, когда пропущен Xp, Yp или Zp.

049 ILLEGAL OPERATION (G68/G69)
(НЕВЕРНАЯ ОПЕРАЦИЯ)
(М--серия)

Командыдля трехмерного преобразования координат (G68,G69)
и коррекция на длину инструмента (G43, G44, G45) не вложены.
Исправьте программу.
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050 CHF/CNR NOT ALLOWED IN THRD
BLK (В БЛОКЕ НАРЕЗАНИЯ
РЕЗЬБЫ СНЯТИЕ ФАСКИ/СКРУГ--
ЛЕНИЕ ЗАПРЕЩЕНО) (М--серия)

В блоке нарезания резьбы запрограммировано дополнительное
снятие фаски или скругление угла.
Исправьте программу.

CHF/CNR NOT ALLOWED IN THRD
BLK (В БЛОКЕ НАРЕЗАНИЯ
РЕЗЬБЫ СНЯТИЕ ФАСКИ/СКРУГ--
ЛЕНИЕ ЗАПРЕЩЕНО) (Т--серия)

Вблокенарезаниярезьбы запрограммировано снятиефаскиили
скругление угла.
Исправьте программу.

051 MISSING MOVE AFTER CHF/CNR
(ОТСУТСТВИЕ ПЕРЕМЕЩЕНИЯ
ПОСЛЕ СНЯТИЯ ФАСКИ/СКРУГ--
ЛЕНИЯ) (М--серия)

В блоке, следующем за блоком дополнительного снятия фаски
или скругления угла, задано неверное перемещение или
расстояние перемещения.
Исправьте программу.

MISSING MOVE AFTER CHF/CNR
(ОТСУТСТВИЕ ПЕРЕМЕЩЕНИЯ
ПОСЛЕ СНЯТИЯ ФАСКИ/СКРУГ--
ЛЕНИЯ) (Т--серия)

Вблоке,следующемзаблокомснятияфаскиилискругленияугла,
задано неверное перемещение или расстояние перемещения.
Исправьте программу.

052

CODE IS NOT G01 AFTER CHF/CNR
(ПОСЛЕ СНЯТИЯ ФАСКИ/СКРУГ--
ЛЕНИЯ КОД --НЕ G01) (М--серия)

Блоком, следующим за блоком снятия фаски или блоком
скругления угла, является не блок G01,G02 или G03.
Исправьте программу.

052
CODE IS NOT G01 AFTER CHF/CNR
(ПОСЛЕ СНЯТИЯ ФАСКИ/СКРУГ--
ЛЕНИЯ КОД --НЕ G01) (Т--серия)

Блоком, следующим за блоком снятия фаски или скругления
угла, является не G01.
Исправьте программу.

053

TOO MANY ADDRESS COMMANDS
(СЛИШКОМ МНОГО АДРЕСНЫХ
КОМАНД) (M--серия)

Для систем без снятия фасок под произвольным углом или
скругления угла задана запятая. Для систем с этой ха--
рактеристикой за запятой следовало не R или C. Исправьте
программу.

053
TOO MANY ADDRESS COMMANDS
(СЛИШКОМ МНОГО АДРЕСНЫХ
КОМАНД) (Т--серия)

В командах снятия фаски или скругления угла заданы два или
более I, K и R. Или в программировании непосредственно по
размерам чертежа символом после запятой (“,”) является не C
или R. Исправьте программу.

054

NO TAPER ALLOWED AFTER
CHF/CNR (ПОСЛЕ СНЯТИЯ ФАС--
КИ/СКРУГЛЕНИЯ КОНИЧЕСКАЯ
ОБРАБОТКА ЗАПРЕЩЕНА)
(T--серия)

Блок, в котором задано снятие фаски под заданным углом или
скругление угла, включает команду обработки конической
поверхности. Исправьте программу.

055

MISSING MOVE VALUE IN CHF/CNR
(ОТСУТСТВИЕ ВЕЛИЧИНЫ ПЕРЕ--
МЕЩЕНИЯ ПРИ СНЯТИИ ФАСКИ/
СКРУГЛЕНИИ) (M--серия)

В блоке снятия фаски под произвольным углом или в блоке
скругления угла расстояние перемещения меньше величины
фаски или величины скругления угла.

055
MISSING MOVE VALUE IN CHF/CNR
(ОТСУТСТВИЕ ВЕЛИЧИНЫ ПЕРЕ--
МЕЩЕНИЯ ПРИ СНЯТИИ ФАСКИ/
СКРУГЛЕНИИ) (Т--серия)

В блоке снятия фаски или скругления угла расстояние
перемещения меньше величины фаски или скругления угла.

056 NO END POINT & ANGLE IN CHF/
CNR (НЕТ КОНЕЧНОЙ ТОЧКИ И
УГЛА ПРИ СНЯТИИ ФАСКИ/
СКРУГЛЕНИИ) (Т--серия)

В команде для блока, следующего за блоком, в котором задан
только угол (А), не заданы ни конечная точка, ни угол. В команде
снятия фаски для оси X(Z) запрограммирован I(K).

057 NO SOLUTION OF BLOCK END
(НЕТ РЕШЕНИЯ КОНЦА БЛОКА)
(T--серия)

В программировании непосредственно по размерам чертежа
неверно вычислена конечная точка блока.

058

END POINT NOT FOUND
(КОНЕЧНАЯ ТОЧКА НЕ НАЙДЕНА)
(M--серия)

При снятии фасок под произвольным углом или в блоке
скругления угла заданная ось находится не в выбранной
плоскости. Исправьте программу.

058
END POINT NOT FOUND
(КОНЕЧНАЯ ТОЧКА НЕ НАЙДЕНА)
(Т--серия)

В программировании непосредственно по размерам чертежа не
найдена конечная точка блока.
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059 PROGRAM NUMBER NOT FOUND
(НЕ НАЙДЕН НОМЕР ПРОГРАМ--
МЫ)

Во время внешнего поиска номера программы не найден
заданный номер программы. Или программа, заданная для
поиска, редактируется в фоновом режиме. Или же программа с
номером программы, заданным при вызове макроса
посредством одного нажатия клавиши, не найдена в памяти.
Проверьте номер программы и внешний сигнал. Или прервите
фоновое редактирование.

060 SEQUENCE NUMBER NOT FOUND
(НЕНАЙДЕННОМЕРПОСЛЕДОВА--
ТЕЛЬНОСТИ)

Во время поиска номера последовательности не найден
запрограммированный номер последовательности. Проверьте
номер последовательности.

061 ADDRESS Р/Q NOT FOUND IN
G70--G73 (ВG70--G73АДРЕСР/QНЕ
НАЙДЕН) (Т--серия)

В команде G70, G71, G72 или G73 не указан адрес Р или Q.
Исправьте программу.

062 ILLEGAL COMMAND IN G71--G76
(НЕВЕРНАЯ КОМАНДА В G71--G76)
(Т--серия)

1. Глубина резания в G71 илиG72 равна нулю или представляет
собой отрицательную величину.

2. Количество повторов в G73 равно нулю или представляет
собой отрицательную величину.

3. ВG74 илиG75 задано отрицательное значение для ∆i, или ∆k
равно нулю.

4. ВадресеUилиWзаданозначение,отличноеотнуля,несмотря
на то, что в G74 или G75 ∆i или ∆k равно нулю.

5. Для ∆d задано отрицательное значение, несмотря на то, что
в G74 или G75 определено направление откидки.

6. ВG76 задан нуль или отрицательное значение высотырезьбы
или глубины резания при первом проходе.

7. Минимальная глубина резания, заданная в G76, больше
высоты резьбы.

8. В G76 задан неверный угол режущей кромки инструмента.
Исправьте программу.

063 SEQUENCE NUMBER NOT FOUND
(НОМЕР ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТИ
НЕ НАЙДЕН) (T--серия)

Нельзя найти номер последовательности, заданный адресом P
вкоманде G70, G71, G72 или G73. Исправьте программу.

064 SHAPE PROGRAM NOT MONO--
TONOUSLY (ПРОГРАММА СОЗ--
ДАНИЯ ФОРМЫ НЕ МОНОТОННА)
(T--серия)

Вмногократно повторяющимся постоянном цикле (G71 илиG72)
задана конечная форма, которую невозможно создать с
помощью монотонной обработки.

065 ILLEGAL COMMAND IN G71--G73
(НЕВЕРНАЯ КОМАНДА В G71--G73)
(Т--серия)

1. В блоке с номером последовательности, который задан
адресомР в командеG71,G72илиG73, незапрограммирован
G00 или G01.

2. В блоке с номером последовательности, который задан
адресом Р в команде G71 или G72, запрограммирован
соответственно адрес Z(W) или X(U).

Исправьте программу.

066 IMPROPER G--CODE IN G71--G73
(В G71--G73 НЕВЕРНЫЙ G--КОД)
(T--серия)

Между двумяблоками, заданнымиадресом P вG71,G72илиG73,
запрограммирован недопустимыйG--код. Исправьте программу.

067 CAN NOT ERROR IN MDI MODE
(НЕЛЬЗЯ ДОПУСКАТЬ ОШИБКИ В
РЕЖИМЕMDI) (T--серия)

Команда G70, G71, G72 или G73 с адресом Р или Q.
Исправьте программу.

069 FORMAT ERROR IN G70--G73
(ОШИБКА ФОРМАТА В G70--G73)
(Т--серия)

Команда завершающего перемещения в блоках, заданных P и Q
в G70, G71, G72 и G73, заканчивается снятием фаски или
скруглением угла. Исправьте программу.

070 NO PROGRAM SPACE IN MEMORY
(В ПАМЯТИ НЕТ МЕСТА ДЛЯ
ПРОГРАММЫ)

Недостаточно памяти.
Удалите любые ненужные программы и повторите попытку.

071 DATA NOT FOUND (ДАННЫЕ НЕ
НАЙДЕНЫ)

Не найден искомый адрес. Или во время поиска номера
программы не найдена программа с заданным номером.
Проверьте данные.

072 TOOMANYPROGRAMS(СЛИШКОМ
МНОГО ПРОГРАММ)

Количество программ, подлежащих сохранению, превысило 63
(стандартно), 125 (дополнительно), 200 (дополнительно), 400
(дополнительно) или 1000 (дополнительно). Удалите ненужные
программы и снова выполните регистрацию программы
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073 PROGRAM NUMBER ALREADY IN
USE (НОМЕР ПРОГРАММЫ УЖЕ
ИСПОЛЬЗУЕТСЯ)

Запрограммированный номер программы уже используется.
Измените номер программыили удалите ненужные программыи
снова выполните регистрацию программы.

074 ILLEGAL PROGRAM NUMBER
(НЕВЕРНЫЙ НОМЕР ПРОГРАМ--
МЫ)

Номер программы не входит в диапазон от 1 до 9999.
Измените номер программы.

075 PROTECT (ЗАЩИТА) Сделана попытка зарегистрировать программу, номер которой
защищен.

076 ADDRESS P NOT DEFINED (НЕ
ОПРЕДЕЛЕН АДРЕС Р)

В блоке, который включает команду M98, G65 или G66, не
запрограммирован адрес Р (номер программы). Исправьте
программу.

077 SUB PROGRAM NESTING ERROR
(ОШИБКА ВЛОЖЕНИЯ ПОДПРОГ--
РАММЫ)

Подпрограмма вызвана на пятом уровне вложения. Исправьте
программу.

078 NUMBER NOT FOUND (НОМЕР НЕ
НАЙДЕН)

Не найден номер программы или номер последовательности,
заданный адресом P в блоке, который включает M98, M99, M65
или G66. Не найден номер последовательности, заданный
оператором перехода GOTO. Или вызванная программа
редактируется в фоновом режиме. Исправьте программу или
прервите фоновое редактирование.

079 PROGRAM VERIFY ERROR
(ОШИБКА ВЕРИФИКАЦИИ ПРОГ--
РАММ)

В операции в памяти или при сверке программ, программа в
памяти не соответствует программе, считанной с внешнего
устройства ввода--вывода. Проверьте программы в памяти и
программы во внешнем устройстве.

080

G37 ARRIVAL SIGNAL NOT
ASSERTED
(НЕ ПОДТВЕРЖДЕН СИГНАЛ
ДОСТИЖЕНИЯ G37) (М--серия)

При применении функции автоматического измерения длины
инструмента (G37) в области, заданной в параметре 6254 6255
(значение ε), не поступил сигнал достижения положения
измерения (XAE, YAE или ZAE).
Это вызвано ошибкой в установке или оператора.

080
G37 ARRIVAL SIGNAL NOT
ASSERTED
(НЕ ПОДТВЕРЖДЕН СИГНАЛ
ДОСТИЖЕНИЯ G37) (Т--серия)

При применении функции автоматической коррекции на
инструмент (G36, G37) в области, заданной в параметре 6254
(значение ε), не поступил сигнал достижения положения
измерения (XAE или ZAE).
Это вызвано ошибкой в установке или оператора.

081

OFFSET NUMBER NOT FOUND IN
G37
(В G37 НОМЕР КОРРЕКЦИИ НЕ
НАЙДЕН) (М--серия)

Автоматическое измерение длиныинструмента (G37) задано без
H--кода. (Функция автоматического измерения длины
инструмента). Измените программу.

081
OFFSET NUMBER NOT FOUND IN
G37 (ВG37НОМЕРКОРРЕКЦИИНЕ
НАЙДЕН) (Т--серия)

Автоматическая коррекция на инструмент (G36, G37) задана без
Т--кода. (Функция автоматической коррекции на инструмент)
Измените программу.

082

H--CODE NOT ALLOWED IN G37
(В G37 Н--КОД ЗАПРЕЩЕН) (M--
серия)

В одном блоке заданы Н--код и автоматическая коррекция на
инструмент (G37). (Функция автоматического измерения длины
инструмента). Измените программу.

082
Т--CODE NOT ALLOWED IN G37
(В G37 Т--КОД ЗАПРЕЩЕН)
(Т--серия)

В одном блоке заданы Т--код и автоматическая коррекция на
инструмент (G36, G37). (Функция автоматической коррекции на
инструмент) Измените программу.

083

ILLEGAL AXIS COMMAND IN G37
(НЕВЕРНАЯ КОМАНДА ДЛЯ ОСИ В
G37) (M--серия)

При применении автоматического измерения длины инст--
румента задана недействующая ось или команда в приращениях.
Исправьте программу.

083
ILLEGAL AXIS COMMAND IN G37
(НЕВЕРНАЯ КОМАНДА ДЛЯ ОСИ В
G37) (Т--серия)

При применении автоматической коррекциина инструмент (G36,
G37) задана недействующая ось или команда в приращениях.
Исправьте программу.

085 COMMUNICATION ERROR
(ОШИБКА СОЕДИНЕНИЯ)

При вводе данных в память с помощью интерфейса устройства
считывания/вывода на перфоленту возник перебег, ошибка
четности или кадрирования. Неверно число битов входных
данных или установка скорости передачи данных в бодах или
указание номера устройства ввода--вывода.
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086 DR SIGNAL OFF
(СИГНАЛ ГОТОВНОСТИ ВЫК)

При вводе данных в память с помощью интерфейса устройства
считывания/вывода не перфоленту, сигнал готовности (DR)
считывающего устройства/выводанаперфоленту был выключен.
Питание устройства ввода--вывода отключено или кабель не
подсоединен или P.C.B. неисправно.

087 BUFFER OVERFLOW
(ПЕРЕПОЛНЕНИЕ БУФЕРА)

При вводе данных в память с помощью интерфейса устройства
считывания / вывода на перфоленту, несмотря на то, что задана
командазавершениясчитывания, послесчитывания10символов
ввод не прерывается. Неисправно устройство ввода--вывода или
печатная плата.

088 LAN FILE TRANS ERROR
(CHANNEL--1)
(ОШИБКА ПЕРЕДАЧИ ФАЙЛА ПО
ЛОКАЛЬНОЙ СЕТИ) (КАНАЛ--1)

Передача данных файла через БИС--ETHERNET была прервана по
причине ошибки при передаче.

089 LAN FILE TRANS ERROR
(CHANNEL--2)
(ОШИБКА ПЕРЕДАЧИ ФАЙЛА ПО
ЛОКАЛЬНОЙ СЕТИ) (КАНАЛ--2)

Передача данных файла через БИС--ETHERNET была прервана по
причине ошибки при передаче.

090 REFERENCE RETURN INCOMPLETE
(НЕ ЗАВЕРШЕН ВОЗВРАТ В
РЕФЕРЕНТНОЕ ПОЛОЖЕНИЕ)

1. Нельзя выполнить возврат в референтное положение
обычным образом, поскольку начальная точка возврата в
референтное положение расположена слишком близко к
референтному положению, или скорость слишком низкая.
Переместите начальную точку от референтного положенияна
достаточное расстояние или задайте достаточно высокую
скорость для выполнения возврата в референтное
положение.

2. Если этот сигнал тревоги появляется даже в случае
удовлетворения условию 1 во время возврата в референтное
положение с помощью датчика абсолютного положения,
выполите следующее:
После поворота сервомотора по оси по крайнеймере на один
оборот выключите питание, а затем снова включите. После
этого выполните возврат в референтное положение.

091 REFERENCE RETURN INCOMPLETE
(НЕ ЗАВЕРШЕН ВОЗВРАТ В
РЕФЕРЕНТНОЕ ПОЛОЖЕНИЕ)

Невозможно выполнить ручной возврат в референтное
положение, когда автоматическая операция приостановлена.

092 AXES NOT ON THE REFERENCE
POINT
(ОСИ НЕ В РЕФЕРЕНТНОЙ ТОЧКЕ)

По оси, запрограммированной с помощью G27 (Проверка
возврата в референтное положение), не выполнен возврат в
референтное положение.

094 P TYPE NOT ALLOWED
(COORD CHG)
(ЗАПРЕЩЕН Р--ТИП) (ИЗМЕНЕНИЕ
КООРДИНАТЫ)

Нельзя задать Р--тип при повторном пуске программы. (После
прерывания автоматической работы выполнена операция
установки системы координат).
Выполните надлежащую операцию в соответствии с руко--
водством по эксплуатации.

095 P TYPE NOT ALLOWED
(EXT OFS CHG)
(ЗАПРЕЩЕН Р--ТИП) (ИЗМЕНЕНИЕ
ВНЕШНЕГО СМЕЩЕНИЯ)

Нельзя задать Р--тип при повторном пуске программы. (После
прерывания автоматической работы изменена величина
внешнего смещения заготовки).
Выполните надлежащую операцию в соответствии с
руководством по эксплуатации.

096 P TYPE NOT ALLOWED
(WRK OFS CHG)
(ЗАПРЕЩЕН Р--ТИП) (ИЗМЕНЕНИЕ
СМЕЩЕНИЯ ЗАГОТОВКИ)

Нельзя задать Р--тип при повторном пуске программы. (После
прерывания автоматической работы изменена величина
смещения заготовки).
Выполните надлежащую операцию в соответствии с
руководством по эксплуатации.

097 P TYPE NOT ALLOWED
(AUTO EXEC) (ЗАПРЕЩЕН Р--ТИП)
(АВТОМАТИЧЕСКОЕ
ВЫПОЛНЕНИЕ)

Нельзя указать Р--тип при повторном пуске программы. (После
включения питания, сброса аварийной остановки или сигнала
тревоги P/S 94 -- 97 автоматическая операция не выполняется).
Выполните автоматическую операцию.

098 G28 FOUND IN SEQUENCE RETURN
(ПРИ ВОЗВРАТЕ ПОСЛЕДО--
ВАТЕЛЬНОСТИ НАЙДЕН G28)

После включения питания или аварийной остановки задана
команда перезапуска программы без операции возврата в
референтное положение, а во время поиска найден G28.
Выполните возврат в референтное положение.
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099 MDI EXEC NOT ALLOWED AFT.
SEARCH (ЗАПРЕЩЕН РЕЖИМ
РУЧНОГО ВВОДА ДАННЫХ ПОСЛЕ
ПОИСКА)

После завершения поиска при перезапуске программы с
помощью ручного ввода данных дана команда перемещения.
Выполните перемещение по оси до команды перемещения и не
прерывайте операцию ручного ввода.

100 PARAMETER WRITE ENABLE
(РАЗРЕШЕНА ЗАПИСЬ ПАРА--
МЕТРА)

На экране ПАРАМЕТРОВ (УСТАНОВКА) PWE (разрешена запись
параметра) установлен на 1. Установите на 0, затем установите
систему в исходное состояние.

101 PLEASE CLEAR MEMORY
(ОЧИСТИТЕ ПАМЯТЬ)

Во время перезаписи в память в процессе редактирования
программы выключено питание. Если появился этот сигнал
тревоги, нажмите <RESET> одновременно с <PROG>, тогда
будет удалена только редактируемая программа.
Зарегистрируйте удаленную программу.

109 FORMAT ERROR IN G08 (ОШИБКА
ФОРМАТА В G08)

В коде G08 после Р задано значение, отличное от 0 или 1, или не
задано значение.

110 DATA OVERFLOW
(ПЕРЕПОЛНЕНИЕ ДАННЫХ)

Абсолютное значение данных с отображением фиксированной
десятичной точки превышает допустимый диапазон. Исправьте
программу.

111 CALCULATED DATA OVERFLOW
(ПЕРЕПОЛНЕНИЕ
ПОДСЧИТАННЫХ ДАННЫХ )

Результат вычисления оказался неверным, выдан сигнал тревоги
111.
от --1047 до --10--29, 0, от 10--29 до 1047
Измените программу.

112 DIVIDED BY ZERO
(ДЕЛЕНИЕ НА НУЛЬ)

Задано деление на нуль. (включая тангенс 90°)
Измените программу.

113 IMPROPER COMMAND
(НЕВЕРНАЯ КОМАНДА)

Запрограммирована функция, которую нельзя использовать в
макропрограмме пользователя.
Исправьте программу.

114 FORMAT ERROR IN MACRO
(ОШИБКА ФОРМАТА В МАКРО--
ПРОГРАММЕ)

Имеется ошибка в других форматах, кроме <формулы>.
Исправьте программу.

115 ILLEGAL VARIABLE NUMBER
(НЕВЕРНЫЙ НОМЕР
ПЕРЕМЕННОЙ)

В макропрограмме пользователя или в высокоскоростной
циклической обработке указано значение, не описанное в
качестве номера переменной.
Несоответствующее содержание заголовка. Данный сигнал
тревоги возникает в следующих случаях.
Высокоскоростная циклическая обработка
1. Не найден заголовок, соответствующий заданному номеру

вызываемого цикла обработки.
2. Значение данных циклического подключения находится вне

допустимого диапазона (0 --999).
3. Номер данных в заголовке находится вне допустимого

диапазона (0 --32767).
4. Начальный номер переменной данных в выполняемом

форматенаходитсявнедопустимогодиапазона (от#20000до
#85535).

5. Последний номер переменной для записи данных в
выполняемом формате находится вне допустимого
диапазона (#85535).

6. Начальный номер переменной для записи данных в
выполняемом формате частично совпадает с номером
переменной, используемым в заголовке.

Исправьте программу.

116 WRITE PROTECTED VARIABLE
(ПЕРЕМЕННАЯ С ЗАЩИТОЙ ОТ
ЗАПИСИ)

Левая часть оператора подстановки представляет собой
переменную, подстановка которой запрещена. Исправьте
программу.

118 PARENTHESIS NESTING ERROR
(ОШИБКА ВЛОЖЕНИЯ В СКОБКИ)

Вложение в скобки превышает верхний предел (пятикратный).
Исправьте программу.

119 ILLEGAL ARGUMENT
(НЕВЕРНЫЙ АРГУМЕНТ)

Аргумент SQRT является отрицательным. Или аргумент BCD
является отрицательным, и в каждой строке аргумента BIN
присутствуют значения, отличные от 0 --9.
Исправьте программу.
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122 FOUR FOLD MACRO MODAL--CALL
(ЧЕТЫРЕХКРАТНЫЙ МОДАЛЬНЫЙ
ВЫЗОВМАКРОПРОГРАММЫ)

Модальный вызов макропрограммы задан четыре раза.
Исправьте программу.

123 CAN NOT USE MACRO COMMAND
IN DNC
(НЕЛЬЗЯ ИСПОЛЬЗОВАТЬ МАК--
РОКОМАНДУ В ГРУППОВОМ ЧУ)

Во время операции группового ЧУ была применена макро--
команда управления.
Исправьте программу.

124 MISSING END STATEMENT (ОТ--
СУТСТВУЕТ КОНЕЧНЫЙ ОПЕ--
РАТОР)

DO --END не соответствует 1 : 1. Измените программу.

125 FORMAT ERROR IN MACRO
(ОШИБКА ФОРМАТА В МАКРО--
ПРОГРАММЕ)

Неверен формат <формулы>. Исправьте программу.

126 ILLEGAL LOOP NUMBER
(НЕВЕРНЫЙ НОМЕР ЦИКЛА)

В DOn не установлен 1≦ n≦3. Исправьте программу.

127 NC, MACRO STATEMENT IN SAME
BLOCK (ЧУ И МАКРООПЕРАТОР В
ОДНОМ БЛОКЕ)

Одновременно имеются команды ЧУ и макропрограммы поль--
зователя.
Исправьте программу.

128 ILLEGAL MACRO SEQUENCE
NUMBER
(НЕВЕРНЫЙ НОМЕР ПОСЛЕДО--
ВАТЕЛЬНОСТИ МАКРОКОМАНД)

Номер последовательности, заданный командой перехода,
находится вне диапазона 0 -- 9999, или его невозможно найти.
Исправьте программу.

129 ILLEGAL ARGUMENT ADDRESS
(НЕВЕРНЫЙ АДРЕС АРГУМЕНТА)

Используется адрес, запрещенный в<Обозначении аргумента>.
Исправьте программу.

130 ILLEGAL AXIS OPERATION
(НЕВЕРНАЯ ОПЕРАЦИЯ С ОСЬЮ)

Команда осевого управления выдана PMC для оси, управляемой
ЧПУ. Или команда осевого управления выдана ЧПУ для оси,
управляемой РМС. Исправьте программу.

131 TOO MANY EXTERNAL ALARM MES--
SAGES
(СЛИШКОМ МНОГО ВНЕШНИХ
АВАРИЙНЫХ СООБЩЕНИЙ)

Во внешнем аварийном сообщении указаны пять или больше
сигналов тревоги.
Для выяснения причины смотрите цепную схему PMC.

132 ALARM NUMBER NOT FOUND
(НЕ НАЙДЕН НОМЕР СИГНАЛА
ТРЕВОГИ)

При удалении внешнего аварийного сообщения отсутствует
номер соответствующего сигнала тревоги.
Проверьте цепную схему PMC.

133 ILLEGAL DATA IN EXT. ALARM MSG
(НЕВЕРНЫЕ ДАННЫЕ ВО ВНЕШ--
НЕМ АВАРИЙНОМ СООБЩЕНИИ)

Неверны данные небольшого раздела во внешнем аварийном
сообщении или внешнем сообщении для оператора. Проверьте
цепную схему PMC.

135

ILLEGAL ANGLE COMMAND
(НЕВЕРНАЯ КОМАНДА ДЛЯ УГЛА)
(М--серия)

Угол позиционирования при индексации делительно--
поворотного стола был задан иначе, чем кратным целым
значения минимального угла.
Исправьте программу.135

SPINDLE ORIENTATION PLEASE
(ВЫПОЛНИТЕ ОРИЕНТАЦИЮ
ШПИНДЕЛЯ) (Т--серия)

Сделана попытка индексации шпинделя без ориентации
шпинделя. Выполните ориентацию шпинделя.

ILLEGAL AXIS COMMAND
(НЕВЕРНАЯ КОМАНДА ДЛЯ ОСИ)
(М--серия)

При индексации делительно--поворотного стола задана другая
управляемая ось вместе с осью B.
Исправьте программу.

136 C/H--CODE & MOVE CMD IN SAME
BLK. (КОД СНЯТИЯ ФАСКИ И
КОМАНДА ПЕРЕМЕЩЕНИЯ В
ОДНОМ БЛОКЕ) (T--серия)

В одном блоке задана команда перемещения по другим осям
наряду с адресами индексации шпинделя C, H. Исправьте
программу.

137 M--CODE & MOVE CMD IN SAME
BLK. (M--КОД И КОМАНДА ПЕРЕ--
МЕЩЕНИЯ В ОДНОМ БЛОКЕ)

В одном блоке задана команда перемещения по другим осям
наряду с М--кодом, относящимся к индексации шпинделя.
Исправьте программу.

138 SUPERIMPOSED DATA OVERFLOW
(ПЕРЕПОЛНЕНИЕ НАЛОЖЕННЫХ
ДАННЫХ)

Во время совмещенного управления с расширенными
функциямиосевого управленияс помощьюРМСобщаявеличина
распределения в ЧПУ и РМС слишком велика.

139 CAN NOT CHANGE PMC CONTROL
AXIS (НЕЛЬЗЯ ИЗМЕНИТЬ ОСЬ,
УПРАВЛЯЕМУЮ РМС)

Выбрана ось при осевом управлении с помощью РМС.
Исправьте программу.
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141 CAN NOT COMMAND G51 IN CRC
(НЕЛЬЗЯ ЗАПРОГРАММИРОВАТЬ
G51 ПРИ КОРРЕКЦИИ НА РАДИУС
РЕЗЦА) (М--серия)

G51 (Изменение масштаба включено) запрограммирован в
режиме коррекции на инструмент.
Исправьте программу.

142 ILLEGAL SCALE RATE
(НЕВЕРНЫЙ ПРОЦЕНТ МАСШ--
ТАБА) (M--серия)

Увеличениемасштаба не запрограммировано с использованием
1 --999999. Исправьте установку увеличения масштаба (G51 Pp
или параметр 5411, или 5421).

143 SCALED MOTION DATA OVERFLOW
(ПЕРЕПОЛНЕНИЕ ДАННЫХ ПЕРЕ--
МЕЩЕНИЯ ПРИ ИЗМЕНЕН--
НОММАСШТАБЕ) (M--серия)

Результаты изменения масштаба, расстояние перемещения,
значение координаты и радиус круга превышают максимальное
программируемое значение. Исправьте программу или уве--
личение масштаба.

144 ILLEGAL PLANE SELECTED
(ВЫБРАНА НЕВЕРНАЯ ПЛОС--
КОСТЬ) (M--серия)

Плоскость координатного вращения и плоскость дуги или
коррекции на резец С должны совпадать. Исправьте программу.

145 ILLEGAL CONDITIONS IN POLAR
COORDINATE INTERPOLATION
(НЕВЕРНЫЕ УСЛОВИЯ ПРИ
ИНТЕРПОЛЯЦИИ В ПОЛЯРНЫХ
КООРДИНАТАХ)

Неверны условия, когда начинается или отменяется
интерполяция в полярных координатах.

1) В режимах, кроме G40, задан G12.1/G13.1.
2) При выборе плоскости найдена ошибка. Неверно заданы

параметры 5460 и 5461.
Измените значение в программе или параметре.

146 НЕПРАВИЛЬНЫЙ G--КОД ЗаданыG--коды, которые нельзя задать врежиме интерполяциив
полярных координатах. Смотрите раздел II--4.4 и измените
программу.

148 ILLEGAL SETTING DATA
(НЕВЕРНЫЕ УСТАНОВОЧНЫЕ ДА--
ННЫЕ) (M--серия)

Уровень замедления автоматического изменения скорости
подачи при обработке углов находится вне устанавливаемого
диапазона оцениваемого угла. Измените параметры ( 1710 --
1714)

149 FORMAT ERROR IN G10L3
(ОШИБКА ФОРМАТА В G10L3)

При расширенном управлении ресурсом инструмента в качестве
типа учета ресурса задан код, кроме Q1, Q2, P1 или P2.

150 ILLEGAL TOOL GROUP NUMBER
(НЕВЕРНЫЙ НОМЕР ГРУППЫ
ИНСТРУМЕНТОВ)

Номер группы инструментов превышает максимально
допустимое значение.
Исправьте программу.

151 TOOLGROUPNUMBERNOTFOUND
(НЕ НАЙДЕН НОМЕР ГРУППЫ
ИНСТРУМЕНТОВ)

Не установлена группа инструментов, заданная в программе
обработки.
Измените значение в программе или параметре.

152 NO SPACE FOR TOOL ENTRY (НЕТ
МЕСТА ДЛЯ ВВОДА ИНСТРУ--
МЕНТА)

Число инструментов в одной группе превышает максимальное
регистрируемое значение. Измените число инструментов.

153 T--CODE NOT FOUND (НЕ НАЙДЕН
Т--КОД)

При регистрации данных ресурса стойкости инструмента не
задан Т--код, где его следует указывать. Исправьте программу.

154 NOT USING TOOL IN LIFE GROUP (В
ГРУППЕ РЕСУРСА ИНСТРУМЕНТ
НЕ ИСПОЛЬЗУЕТСЯ) (M--серия)

Если эта группа не задана, H99 или D99 не запрограммированы.

Исправьте программу.

155 ILLEGAL T--CODE IN M06
(ВМ06 НЕВЕРНЫЙ Т--КОД)
(М--серия)

В программе обработки М06 и Т--код в одном и том же блоке не
соответствуют используемой группе. Исправьте программу.

ILLEGAL T--CODE IN M06
(ВМ06 НЕВЕРНЫЙ Т--КОД)
(Т--серия)

Группа ∆∆, которая задана с помощью T∆∆ 88 в программе
обработки, не включена в группу используемых инструментов.
Исправьте программу.

156 P/L COMMAND NOT FOUND (НЕ
НАЙДЕНА КОМАНДА P/L)

В заголовке программы, в которой задана группа инструментов,
отсутствуют команды P и L. Исправьте программу.

157 TOO MANY TOOL GROUPS
(СЛИШКОМ МНОГО ГРУПП ИНСТ--
РУМЕНТОВ)

Устанавливаемое число групп инструментов превышает
максимально допустимое значение. (Смотрите параметр 6800,
бит 0 и 1) Измените программу.

158 ILLEGAL TOOL LIFE DATA
(НЕВЕРНЫЕ ДАННЫЕ РЕСУРСА
ИНСТРУМЕНТА)

Устанавливаемыйресурсинструментаслишкомвелик.Измените
устанавливаемое значение.

159 TOOL DATA SETTING INCOMPLETE
(НЕ ЗАВЕРШЕНА УСТАНОВКА
ДАННЫХ ИНСТРУМЕНТА)

В процессе выполнения программы установки данных ресурса
стойкости отключено питание.
Установите данные снова.
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MISMATCH WAITING M--CODE
(НЕСООТВЕТСТВУЮЩИЙ М--КОД
ОЖИДАНИЯ) (Т--серия (при
двухконтурном управлении))

В качестве М--кода ожидания в заголовках 1 и 2
запрограммирован другой М--код.
Исправьте программу.

160

MISMATCH WAITING M--CODE
(НЕСООТВЕТСТВУЮЩИЙ М--КОД
ОЖИДАНИЯ) (Т--серия (при
трехконтурном управлении))

1) Несмотря не то, что задана такая же Р--команда, М--коды
ожидания не совпадают.

2) Несмотря на то, что М--кодыожидания совпадают, Р--команды
не совпадают.

3) Задано одновременно ожидание при двухконтурном
управлении и трехконтурном управлении.

Исправьте программу.

G72.1 NESTING ERROR
(ОШИБКА ВЛОЖЕНИЯ G72.1)
(М--серия)

Подпрограмма, которая создает циркулярную копию при G72.1,
содержит другую команду G72.1.

161 ILLEGAL P OF WAITING M--CODE
(НЕВЕРНЫЙ Р ДЛЯ М--КОДА
ОЖИДАНИЯ) (T--серия)
(трехконтурное управление))

1) Значение адреса Р -- отрицательное значение, 1, 2, 4 или
значение, не меньше 8.

2) Значение, заданное в Р, несовместимо с конфигурацией
системы.

Исправьте программу.

G72.1 NESTING ERROR
(ОШИБКА ВЛОЖЕНИЯ G72.1)
(М--серия)

Подпрограмма, которая выполняет параллельное копирование
при G72.2, содержит другую команду G72.2.

163

COMMAND G68/G69 INDEPEN--
DENTLY (ЗАДАЙТЕ G68/G69
НЕЗАВИСИМО) (Т--серия (при двух
контурах))

G68 и G69 не запрограммированы независимо при
сбалансированном резании.
Исправьте программу.

169 ILLEGAL TOOL GEOMETRY DATA
(НЕВЕРНЫЕ ГЕОМЕТРИЧЕСКИЕ
ДАННЫЕИНСТРУМЕНТА) (придвух
контурах)

Неверные данные о форме инструмента при проверке
столкновений.
Установите правильные данные или выберите верные данные о
форме инструмента.

175 ILLEGAL G107 COMMAND
(НЕВЕРНАЯ КОМАНДА G107)

Неверны условия, когда начинается или отменяется круговая
интерполяция. Для замены режима на режим цилиндрической
интерполяции задайте команду в формате “G07.1 название оси
вращения радиус цилиндра”.

176

IMPROPER G--CODE IN G107
(НЕВЕРНЫЙ G--КОД В G107)
(М--серия)

Задан любой из следующих G--кодов, которые нельзя задать в
режиме цилиндрической интерполяции.
1) G--кодыдляпозиционирования: G28,G73,G74,G76,G81--G89,

включая коды, задающие цикл ускоренного подвода
2) G--коды для установки системы координат: G52,G92,
3) G--код для выбора системы координат: G53 G54--G59
Измените программу.

176
IMPROPER G--CODE IN G107
(НЕВЕРНЫЙ G--КОД В G107)
(Т--серия)

Задан любой из следующих G--кодов, которые нельзя задать в
режиме цилиндрической интерполяции.
1) G--коды для позиционирования: G28, G76, G81 --G89, включая

коды, задающие цикл ускоренного подвода
2) G--коды для установки системы координат: G50, G52
3) G--код для выбора системы координат: G53 G54--G59
Измените программу.

177 CHECK SUM ERROR (ОШИБКА
КОНТРОЛЬНОЙ СУММЫ)
(G05 MODE)(РЕЖИМ G05)

Проверьте контрольную сумму
Измените программу.

178 G05 COMMANDED IN G41/G42
MODE (G05ЗАПРОГРАМИРОВАНВ
РЕЖИМЕ G41/G42)

G05 запрограммирован в режиме G41/G42.
Исправьте программу.

179 PARAM. (NO. 7510) SETTING
ERROR (ОШИБКА УСТАНОВКИ
ПАРАМЕТРА ( 7510))

Числоуправляемыхосей,заданноевпараметре7510,превышает
максимальное число. Измените устанавливаемое значение
параметра.

180 COMMUNICATION ERROR
(REMOTE BUF)
(ОШИБКА СОЕДИНЕНИЯ) (УДА--
ЛЕННЫЙ БУФЕР)

Возник сигнал тревоги, относящийся к соединению с удаленным
буфером. Подтвердите число кабелей, параметры и устройство
ввода--вывода
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181 FORMAT ERROR IN G81 BLOCK
(ОШИБКА ФОРМАТА В БЛОКЕ
G81) (Зубофрезерный станок,
электрическая коробка передач)
(M--серия)

Ошибка формата блока G81 (зубофрезерный станок)
1) Не было задано T (число зубьев).
2) В T, L, Q, или P были заданы значения, выходящие за пределы

программируемого диапазона.
3) Возникло переполнение при расчете коэффициента

синхронизации.
Исправьте программу.

182 G81 NOT COMMANDED
(НЕ ЗАПРОГРАММИРОВАН G81)
(Зубофрезерный станок)
(M--серия)

Был задан G83 (коррекции величины запаздывания
сервосистемы по оси C ), хотя синхронизация с помощью G81 не
была задана. Исправьте программу. (зубофрезерный станок)

183 DUPLICATE G83 (COMMANDS)
(ДВУКРАТНЫЙ G83) (КОМАНДЫ)
(Зубофрезерный станок)
(M--серия)

G83 был задан до отмены с помощью G82 после коррекции на
величину запаздывания сервосистемы по оси C с помощью G83.
(зубофрезерный станок)

184 ILLEGAL COMMAND IN G81
(НЕВЕРНАЯ КОМАНДА В G81)
(Зубофрезерный станок, электри--
ческая коробка передач)
(M--серия)

Была задана команда, запрещенная во время синхронизации с
помощью G81. (зубофрезерный станок)
1) Была задана команда оси C с помощью G00, G27, G28, G29,

G30 и т.д.
2) При помощи G20, G21 было задано преобразование

дюймы/метры.

185 RETURN TO REFERENCE POINT
(ВЫПОЛНИТЕ ВОЗВРАТ В РЕФЕ--
РЕНТНОЕ ПОЛОЖЕНИЕ) (Зубо--
фрезерный станок) (M--серия)

G81 был задан без возврата в референтное положение после
включения питания или аварийной остановки. (зубофрезерный
станок) Выполните возврат в референтное положение.

186 PARAMETER SETTING ERROR
(ОШИБКА УСТАНОВКИ ПАРА--
МЕТРА) (Зубофрезерный станок,
электрическая коробка передач)
(M--серия)

Ошибка параметра относительно G81 (зубофрезерный станок)
1) Ось C не была задана как ось вращения.
2) Ошибка установки оси фрезы и передаточного числа для

шифратора положения
Измените параметр.

187 HOB COMMAND IS NOT ALLOWED
(КОМАНДА ФРЕЗЫ ЗАПРЕЩЕНА)

Ошибка в модальном состоянии, когда задан G81.4 или G81
1. Задан режим постоянного цикла (G81 --G89).
2. Задан режим нарезания резьбы.
3. Ось С подчиняется синхронному, сложному или

совмещенному управлению.

190 ILLEGAL AXIS SELECT (НЕВЕРНЫЙ
ВЫБОР ОСИ)

Приконтроле постоянства скорости резания неверно задана ось.
(Смотрите параметр 3770) Заданная команда по оси (Р)
содержит неверное значение.
Исправьте программу.

194 SPINDLE COMMAND IN SYNCHRO--
MODE (КОМАНДА ШПИНДЕЛЯ В
СИНХРОННОМ РЕЖИМЕ)

В режиме синхронного управления последовательными
шпинделями задан режим контурного управления, режим
позиционирования шпинделя (управление осью Cs) или режим
жесткого нарезаниярезьбыметчиком.Исправьте программутак,
чтобы предварительно отключить режим синхронного
управления последовательными шпинделями.

197 C--AXIS COMMANDED IN SPINDLE
MODE (ОСЬ С ЗАДАНА В РЕЖИМЕ
ШПИНДЕЛЯ)

Программа задала перемещение вдоль оси Сs, когда сигнал
CON(DGN=G027#7) был отключен. Исправьте программу или
посмотрите цепную схему РМС для выяснения причины, по
которой сигнал не был включен.

199 MACRO WORD UNDEFINED (НЕ
ОПРЕДЕЛЕНО МАКРОСЛОВО)

Использовано неопределенное макрослово. Измените
макропрограмму пользователя.

200 ILLEGAL S CODE COMMAND
(НЕВЕРНАЯ КОМАНДА S--КОДА)

В режиме жесткого нарезания резьбы метчиком, задано
значение S, не входящее в диапазон, или не задано совсем.
Исправьте программу.

201 FEEDRATE NOT FOUND IN RIGID
TAP (В РЕЖИМЕ ЖЕСТКОГО
НАРЕЗАНИЯ РЕЗЬБЫ МЕТЧИКОМ
НЕ НАЙДЕНА СКОРОСТЬПОДАЧИ)

В режиме жесткого нарезания резьбы метчиком не задано
значение F.
Исправьте программу.

202 POSITION LSI OVERFLOW
(ПЕРЕПОЛНЕНИЕ БИС
ПОЛОЖЕНИЯ)

В режиме жесткого нарезания резьбы метчиком слишком
большая величина распределения импульсов для шпинделей.
(Системная ошибка)
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203 PROGRAM MISS AT RIGID TAPPING
(ПРИ ЖЕСТКОМ НАРЕЗАНИИ
РЕЗЬБЫ МЕТЧИКОМ ИМЕЕТСЯ
ПРОГРАММНОЕ
НЕСООТВЕТСТВИЕ)

В режиме жесткого нарезания резьбы метчиком неверно
положение М--кода жесткого режима (М29) или S--команды.
Исправьте программу.

204 ILLEGAL AXIS OPERATION
(НЕВЕРНАЯ ОПЕРАЦИЯ С ОСЬЮ)

В режиме жесткого нарезания резьбы метчиком между блоком
М--кода жесткого режима (M29) и блоком G84 или G74 для
М--серии (G84илиG88для Т--серии) задано перемещение пооси.
Исправьте программу.

205 RIGID MODE DI SIGNAL OFF
(СИГНАЛ DI ЖЕСТКОГО РЕЖИМА
ВЫКЛЮЧЕН)

1.Несмотря на то, что при жестком нарезании резьбы метчиком
задан М--код (М29), во время выполнения блока G84 (G88) не
включен сигнал жесткого режим DI (DGN G061.0).

2.В системе с опцией применения нескольких шпинделей не
выбраншпиндель (с помощью сигналаDI G27, #0 и#1 илиG61,
#4 и #5), используемый для жесткого нарезания резьбы
метчиком.

Проверьте цепную схему РМС для выяснения причины, по
которой сигнал DI не был включен.

206 CAN NOT CHANGE PLANE
(НЕЛЬЗЯ ИЗМЕНИТЬ ПЛОС--
КОСТЬ) (M--серия)

Замена плоскости была задана в жестком режиме.
Исправьте программу.

207 RIGID DATA MIS--
MATCH(НЕСООТВЕТСТВИЕ
ДАННЫХ ЖЕСТКОГО РЕЖИМА)

При жестком нарезании резьбы метчиком заданное расстояние
--слишком короткое или слишком длинное.

210 CAN NOT COMAND M198/M199
(НЕЛЬЗЯ ЗАДАТЬ М198/М199)

В операции планирования выполнены М98 иM99. При операции
группового ЧУ выполнена командаМ198. Исправьте программу.
1) Во время операции планирования была предпринята попытка

выполнения команды М198 или М99. Или во время операции
группового ЧПУ была предпринята попытка выполнения
команды М198 или М99. Исправьте программу.
Во время фрезерования глубоких выемок в многократно
повторяющемся постоянном цикле была предпринята
попытка выполнения команды М99 с помощью
макропрерывания.

211 G31 (HIGH) NOT ALLOWED IN G99
(В G99 ЗАПРЕЩЕН G31
(ВЫСОКОСКОРОСТНОЙ))
(T--серия)

Когда предусмотрена опция высокоскоростного пропуска, G31
запрограммирован в команде перемещения за оборот.
Исправьте программу.

212

ILLEGAL PLANE SELECT
(НЕВЕРНЫЙ ВЫБОР ПЛОСКОСТИ)
(M--серия)

Задается снятие фасок под произвольным углом или скругление
угла или плоскость, включая дополнительную ось. Исправьте
программу.

212
ILLEGAL PLANE SELECT
(НЕВЕРНЫЙ ВЫБОР ПЛОСКОСТИ)
(Т--серия)

Программирование непосредственно по размерам чертежа
используется для плоскости, отличной от плоскости Z--X.
Исправьте программу.
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213 ILLEGAL COMMAND IN
SYNCHRO--MODE
(НЕВЕРНАЯ КОМАНДА В
СИНХРОННОМ РЕЖИМЕ)
(M--серия)

Запрограммировано перемещение для оси, подлежащей
синхронному управлению.
Любой из следующих сигналов тревоги возник при операции с
простым управлением синхронизацией.
1) Программа выдала команду перемещения ведомой оси.
2) Программа выдала команду ручной непрерывной

подачи/ручной подачи с помощью маховичка/подачи с
приращениями ведомой оси.

3) Программа выдала команду автоматического возврата в
референтное положения без указания выполнения ручного
возврата в референтное положение после включения
питания.

4) Разницамеждувеличинамипогрешностиположенияведущей
и ведомой оси превысила величину, заданную в параметре
8313.

ILLEGAL COMMAND IN
SYNCHRO--MODE (НЕВЕРНАЯ
КОМАНДА В СИНХРОННОМ
РЕЖИМЕ) (Т--серия)

Для оси, подлежащей синхронному управлению, была задана
команда перемещения.

214 ILLEGAL COMMAND IN SYNCHRO--
MODE (НЕВЕРНАЯ КОМАНДА В
СИНХРОННОМ РЕЖИМЕ)

В режиме синхронного управления установлена система
координат или выполнена коррекция на инструмент типа
смещения. Исправьте программу.

217 DUPLICATE G51.2 (COMMANDS)
(ДВУКРАТНЫЙ G51.2 (КОМАНДЫ))
(Т--серия)

G51.2/G251 снова запрограммирован в режиме G51.2/G251.
Исправьте программу.

218 NOT FOUND P/Q COMMAND IN
G251 (В G251 КОМАНДА P/Q НЕ
НАЙДЕНА) (T--серия)

В блоке G251 не запрограммирован P или Q, или заданное
значение находится вне диапазона. Исправьте программу.

219 COMMAND G250/G251
INDEPENDENTLY
(ЗАПРОГРАММИРУЙТЕ
G250/G251 НЕЗАВИСИМО)

G251 и G250 не представляют собой отдельные блоки.

220 ILLEGAL COMMAND IN
SYNCHR--MODE (НЕВЕРНАЯ
КОМАНДА В СИНХРОННОМ
РЕЖИМЕ) (Т--серия)

При синхронной операции для синхронной оси задано
перемещение с помощью программы ЧУ или интерфейса РМС
осевого управления.

221 ILLEGAL COMMAND IN
SYNCHR--MODE (НЕВЕРНАЯ
КОМАНДА В СИНХРОННОМ
РЕЖИМЕ) (Т--серия)

Синхронная операция обработки многоугольника и осевое
управление или сбалансированное резание выполняются
одновременно. Исправьте программу.

222 DNC OP. NOT ALLOWED IN
BG.--EDIT (В ФОНОВОМ
РЕДАКТИРОВАНИИ ОПЕРАЦИЯ
ГРУППОВОГО ЧПУ ЗАПРЕЩЕНА)

Ввод и вывод выполняются одновременно при фоновом
редактировании.
Выполните правильное действие.

224 RETURN TO REFERENCE POINT
(ВЫПОЛНИТЕ ВОЗВРАТ В
РЕФЕРЕНТНОЕ ПОЛОЖЕНИЕ)
(М--серия)

Возврат в референтное положение не был выполнен до начала
автоматической операции. Выполните возврат в референтное
положение, только если бит 0 параметра 1005 представлен 0.

TURN TO REFERENCE POINT
(ВЫПОЛНИТЕ ВОЗВРАТ В
РЕФЕРЕНТНОЕ ПОЛОЖЕНИЕ)
(Т--серия)

Возврат в референтное положение необходим до пуска цикла.

225 SYNCHRONOUS/MIXED CONTROL
ERROR
(ОШИБКА
СИНХРОННОГО/СМЕШАННОГО
УПРАВЛЕНИЯ) (Т--серия (при двух
контурах))

Данный сигнал тревоги возникает в следующих случаях. (Поиск
при команде синхронного и смешанного управления).
1 Когда имеется ошибка в установке параметра (1023),

относящегося к номеру оси.
2 Когда имеется ошибка в заданном управлении.
Во время синхронизации при зубофрезеровании дана команда
для осуществления синхронного, сложного или совмещенного
управления осью С.
Измените программу или параметр.
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226 ILLEGAL COMMAND IN SYNCHRO--
MODE (НЕВЕРНАЯ КОМАНДА В
СИНХРОННОМ РЕЖИМЕ) (Т--серия
(при двух контурах))

В синхронном режиме оси, находящейся в процессе
синхронизации, направлена команда перемещения. Измените
программу или параметр.

229 CAN NOT KEEP SYNCHRO--STATE
(НЕВОЗМОЖНО ПОДДЕРЖИВАТЬ
СИНХРОННОЕ СОСТОЯНИЕ)
(T--серия)

Данный сигнал тревоги возникает в следующих случаях.
1 Когда синхронное/смешанное состояние невозможно

поддерживать вследствие перегрузки системы.
2 Указанное выше условие возникло в устройствах CMC

(оборудовании), и невозможно поддержать синхронное
состояние.

(Данный сигнал тревоги не возникает в нормальных условиях
эксплуатации).

230 R CODE NOT FOUND
(R--КОД НЕ НАЙДЕН)
(шлифовальный станок) (М--серия)

Величина врезания R не была задана для блока G161. или
значение команды R --отрицательное. Исправьте программу.

231 ILLEGAL FORMAT IN G10 OR L50
(НЕВЕРНЫЙ ФОРМАТ В G10 ИЛИ
L50)

При вводе программируемого параметра возникла одна из
следующих ошибок в заданном формате.
1 Не введен адрес N или R.
2 Введен номер, не предусмотренный для параметра.
3 Слишком большой номер оси.
4 Не задан номер оси в параметре осевого типа.
5 Номер оси задан в параметре, который не является

параметром осевого типа. Исправьте программу.
6 В заблокированном состоянии, установленном функцией

пароля, сделана попытка установить бит 4 (NE9) параметра
3204 на 0 или изменить содержание параметра 3210.

7 Сделана попытка изменитьпараметр кодированияпрограммы
(параметр 3220 --3223).

232 TOO MANY HELICAL AXIS COM--
MANDS (СЛИШКОМ МНОГО
КОМАНД С ВИНТОВОЙ ОСЬЮ)

Три или более осей (в режиме управления нормальным
направлением движения (М--серия) -- две или более осей) были
заданы в качестве винтовых осей в режиме винтовой
интерполяции.

233 DEVICE BUSY (УСТРОЙСТВО
ЗАНЯТО)

При попытке использовать устройство, например, устройство,
подсоединенное через интерфейс RS--232--C, обнаружено, что
оно используется другими пользователями.

239 BP/S ALARM (СИГНАЛ ТРЕВОГИ
BP/S)

Фоновое редактирование выполнялось в процессе вывода
данных на перфоленту с применением функции управления
внешними устройствами ввода--вывода.

240 BP/S ALARM (СИГНАЛ ТРЕВОГИ
BP/S)

Фоновое редактирование выполнялось во время операции
ручного ввода данных.

241 ILLEGAL FORMAT IN G02.2/G03.2
(В G02.2/G03/.2 НЕВЕРНЫЙ
ФОРМАТ) (М--серия)

Конечная точка, I , J , K или R отсутствуют в команде для
эвольвентной интерполяции.

242 ILLEGAL COMMAND IN
G02.2/G03.2
(В G02.2/G03.2 НЕВЕРНАЯ
КОМАНДА) (M--серия)

Было задано неверное значение для эвольвентной
интерполяции.
S Начальная или конечная точка находятся в пределах основной
окружности.

S I, J, K или R установлен на 0.

S Число оборотов между началом эвольвенты и начальной или
конечной точкой превышает 100.

243 OVER TOLERANCE OF END POINT
(ПРЕВЫШЕНИЕ ДОПУСКА В
КОНЕЧНОЙ ТОЧКЕ) (М--серия)

Конечная точка нерасположена наэвольвенте, котораявключает
начальную точку, и тем самым находится вне диапазона,
заданного параметром 5610.

244 P/S ALARM
(СИГНАЛ ТРЕВОГИ P/S) (Т--серия)

При применении функции пропуска, активированной сигналом
ограничения крутящего момента, количество накопленных
ошибочных импульсов до ввода сигнала превышает 32767.
Следовательно, при однократном распределении нельзя
скорректировать импульсы.
Измените условия, например, скорость подачи вдоль осей и
предельное значение крутящего момента, и повторите попытку.
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245 T--CODE NOT ALOWEE IN THIS
BLOCK (В ЭТОМ БЛОКЕ Т--КОД
ЗАПРЕЩЕН)

НарядусТ--кодомзаданодинизG--кодов,G50,G10иG04, который
нельзя задавать в том же блоке, в котором задан Т--код.

246 ENCODE PROGRAM NUMBER ER--
ROR (ОШИБКА КОДИРОВАНИЯ
НОМЕРА ПРОГРАММЫ)

В процессе считывания закодированной программы сделана
попытка сохранить программу с номером, превышающим
предусмотренный диапазон.
(Смотрите параметры 3222 и 223).

247 ILLEGAL CODE USED FOR OUTPUT
(ДЛЯ ВЫВОДА ИСПОЛЬЗУЕТСЯ
НЕВЕРНЫЙ КОД)

Когда выводится закодированная программа в качестве кода
вывода данных на перфоленту установлен EIA. Задайте ISO.

250 Z AXIS WRONG COMMAND (ATC)
(НЕВЕРНАЯКОМАНДАДЛЯОСИ Z)
(АТС) (М--серия)

В блоке, задающем команду сменыинструмента (M06T_), задана
команда перемещения по оси Z. (Только для ROBODRILL)

251 ATC ERROR
(ОШИБКА АСИ (M--серия))

Данный сигнал тревоги возникает в следующих случаях.
S КомандаM06T_ содержит неиспользуемый Т--код.

S Команда M06 была задана, когда координата станка Z --
положительная.

S Параметр номера текущего инструмента ( 7810) установлен на
0.

S КомандаM06 была задана в режиме постоянного цикла.

S Команда возврата в референтное положение (G27 -- G44) и
командаM06 были заданы в одном блоке.

S КомандаM06 была задана в режиме коррекции на инструмент
(G41 --G44).

S Команда M06 была задана без выполнения возврата в
референтное положения после включения питания илиотмены
аварийной остановки.

S Во время смены инструмента были включены сигнал
блокировки станка или сигнал пропуска оси Z.

S Во время смены инструмента был обнаружен сигнал тревоги,
относящийся к рычагу.

Для определения причины смотрите диагностику 530. (Только
для ROBODRILL)

252 ATC SPINDLE ALARM
(СИГНАЛ ТРЕВОГИ ШПИНДЕЛЯ
ПРИ АСИ) (М--серия)

Во время позиционирования шпинделя для автоматической
смены инструмента возникла ошибка превышения пределов.
Для получения детальной информации смотрите диагностику
531. (Только для ROBODRILL)

253 G05 IS NOT AVAILABLE
(НЕДОСТУПЕН G05) (М--серия)

Описание сигнала тревоги
Операция двоичного ввода с использованием
высокоскоростного удаленного буфера (G05) или
высокоскоростная циклическая обработка (G05) заданы в
режиме управления с прогнозированием (G08P1). Выполните
G08P0; для отмены режима управления с прогнозированием
перед выполнением этих команд G05.

4500 REPOSITIONING INHIBITED

(ПОВТОРНОЕ

ПОЗИЦИОНИРОВАНИЕ

ЗАПРЕЩЕНО)

В режиме круговой интерполяции (G02, G03) была задана
команда повторного позиционирования.

4502 ILLEGAL COMMAND IN BOLT HOLE

(НЕВЕРНАЯ КОМАНДА,

ЗАДАЮЩАЯ БОЛТОВОЕ

ОТВЕРСТИЕ)

В команде, задающей окружность болтового отверстия (G26),
радиус (I) был установлен на нуль или отрицательное значение,
или число отверстий (К) было установлено на нуль. Или не был
задан I, J или K.

4503 ILLEGAL COMMAND IN LINE AT

ANGLE (НЕВЕРНАЯ КОМАНДА,

ЗАДАЮЩАЯ ЛИНИЮ ПОД УГЛОМ)

В команде ”линия под углом” (G76) число отверстий (K) было
установлено на нуль или отрицательное значение. Или не был
задан I, J или K.
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4504 ILLEGAL COMMAND IN ARC

(НЕВЕРНАЯ КОМАНДА,

ЗАДАЮЩАЯ ДУГУ)

В команде, задающей дугу (G77), радиус (I) или число отверстий
(K) были установлены на нуль или отрицательное значение. Или
не был задан I, J, K или Р.

4505 ILLEGAL COMMAND IN GRID

(НЕВЕРНАЯ КОМАНДА,

ЗАДАЮЩАЯ СЕТКУ)

В команде, задающей сетку (G78, G79), число отверстий (P, K)
было установлено на нуль или отрицательное значение. Или не
был задан I, J, K или Р.

4506 ILLEGAL COMMAND IN SHARE

PROOFS (НЕВЕРНАЯ КОМАНДА

ЗАЩИТЫ ОТ ВРЕЗАНИЯ)

Вкоманде защитыот врезания (G86) размеринструмента (P)был
установлен на нуль, или длина вырубки (I) была в 1.5 раза больше
или меньше размера инструмента (Р). Или не был задан I, J или
Р.

4507 ILLEGAL COMMAND IN SQUARE

(НЕВЕРНАЯ КОМАНДА,

ЗАДАЮЩАЯ КВАДРАТ)

В команде, задающей квадрат (G86), размер инструмента (P, Q)
был установлен на нуль или отрицательное значение, или длина
вырубки (I, J) была в три раза больше или меньше размера
инструмента (Р, Q). Или не был задан I, J, Р или Q.

4508 ILLEGAL COMMAND IN RADIUS

(НЕВЕРНАЯ КОМАНДА,

ЗАДАЮЩАЯ РАДИУС)

В команде, задающей радиус (G88), шаг перемещения (Q) или
радиус (I) были установлены на нуль или отрицательное
значение,илишагперемещения (Q)былбольшеили равендлине
дуги. Или не был задан I, J, К, Р или Q.

4509 ILLEGAL COMMAND IN CUT AT

ANGLE (НЕВЕРНАЯ КОМАНДА,

ЗАДАЮЩАЯ РЕЗАНИЕ ПОД

УГЛОМ)

В команде, задающей резание под углом (G89), шаг
перемещения (Q) был установлен на нуль или отрицательное
значение, или другое значение больше или равно этой длине (I).
Или не был задан I, J, Р или Q.

4510 ILLEGAL COMMAND IN

LINE--PUNCH (НЕВЕРНАЯ

КОМАНДА, ЗАДАЮЩАЯ

ЛИНЕЙНОЕ ПЕРФОРИРОВАНИЕ)

В команде, задающей линейное перфорирование (G45),
расстояние перемещения было установлено на нуль или
значениев1.5разабольшеилименьшеразмераинструмента (Р).
Или не был задан Р.

4511 ILLEGAL COMMAND IN

CIRCLE--PUNCH (НЕВЕРНАЯ

КОМАНДА, ЗАДАЮЩАЯ

КРУГОВОЕ ПЕРФОРИРОВАНИЕ)

В команде, задающей круговое перфорирование (G46, G47),
одно и то же положение было задано как для начальной, так и для
конечной точки дуги, радиус (R) дуги был установлен на нуль, или
шаг (Q) был установлен на значение, превышающее длину дуги.
Или не был задан R или Q.

4520 T, M INHIBITED IN NIBBLING--MODE

(В РЕЖИМЕ ОБРЕЗКИ Т,М

ЗАПРЕЩЕН)

В режиме обрезки был задан Т--код,М--код, G04, G70 или G75.

4521 EXCESS NIBBLING MOVEMENT

(ИЗЛИШНЕЕ ПЕРЕМЕЩЕНИЕ ПРИ

ОБРЕЗКЕ) (X, Y)

ВрежимеобрезкирасстояниеперемещенияпоосиХиоси Yбыло
больше или равно предельному перемещению (16188 --16193).

4522 EXCESS NIBBLING MOVEMENT

(ИЗЛИШНЕЕ ПЕРЕМЕЩЕНИЕ ПРИ

ОБРЕЗКЕ) (С)

В режиме круговой обрезки (G68) или обычной обрезки
расстояние перемещения по оси С было больше или равно
предельному перемещению ( 16194).

4523 ILLEGAL COMMAND IN

CIRCLE--NIBBL (НЕВЕРНАЯ КО--

МАНДА, ЗАДАЮЩАЯ КРУГОВУЮ

ОБРЕЗКУ)

Вкоманде, задающей круговую обрезку (G88),шагперемещения
(Q) был установлен на нуль или отрицательное значение, или
значение было больше или равно предельному перемещению (
16186, 16187), или радиус (I) был установлен на нуль или
отрицательное значение. Или не был задан I, J, К, Р или Q.

4524 ILLEGAL COMMAND IN LINE--NIBBL

(НЕВЕРНАЯ КОМАНДА, ЗАДА--

ЮЩАЯ ЛИНЕЙНУЮ ОБРЕЗКУ)

Вкоманде, задающейлинейнуюобрезку(G69),шагперемещения
(Q) был установлен на нуль или отрицательное значение, или
значение было больше или равно предельному перемещению (
16186, 16187). Или не был задан I, J, Р или Q.

4530 A/B MACRO NUMBER ERROR

(ОШИБКА НОМЕРА МАКРОСА

А/В)

Номер для записи и вызова с помощью макроса А и В был
установлен вне диапазона от 1 до 5.
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4531 U/V MACRO FORMAT ERROR

(ОШИБКА ФОРМАТА МАКРОСА

U/V)

Была сделана попытка записать макрос при одновременной
записи другого макроса с использованием макроса U или V.
БылзаданмакросV, несмотрянато, что велась обработкаданных
для записи макроса.
НомермакросаUиномермакросаVнесоответствуют другдругу.

4532 IMPROPER U/V MACRO NUMBER

(НЕВЕРНЫЙ НОМЕР МАКРОСА

U/V)

В макросе U или V был задан номер запрещенного макроса
(номер за пределами диапазона от 01 до 99).

4533 U/V MACRO MEMORY OVERFLOW

(ПЕРЕПОЛНЕНИЕ ПАМЯТИ

МАКРОСА U/V)

Была сделана попытка записать слишком много макросов с
использованием макроса U или V.

4534 W MACRO NUMBER NOT FOUND

(НЕ НАЙДЕН НОМЕР МАКРОСА W)

Не сохранен номер макроса W, заданный в макросе U или V.

4535 U/V MACRO NESTING ERROR

(ОШИБКА ВЛОЖЕНИЯ МАКРОСА

U/V)

Была сделана попытка вызвать макрос, который определен с
использованием макроса U или V три раза или более.
Была сделана попытка сохранить 15 или более макросов в
области памяти макросов с номерами от 90 до 99.

4536 NO W, Q COMMAND IN

MULTI--PIECE (НЕТW, Q--КОМАНДЫ

ДЛЯ НЕСКОЛЬКИХ ЗАГОТОВОК)

В команде для взятия нескольких заготовок (G73, G74) не был
заданW или Q.

4537 ILLEGAL Q VALUE IN MULTI--PIECE

(НЕВЕРНОЕ ЗНАЧЕНИЕ Q ДЛЯ

НЕСКОЛЬКИХ ЗАГОТОВОК)

В команде для взятия нескольких заготовок (G73, G74) Q
установлен на значение вне диапазона от 1 до 4.

4538 W NO. NOT FOUND IN MULTI--PIECE

(НЕ НАЙДЕН НОМЕР W ДЛЯ

НЕСКОЛЬКИХ ЗАГОТОВОК)

Не сохранен номер макроса W, заданный в команде для взятия
нескольких заготовок (G73, G74).

4539 MULTI--PIECE SETTING IS ZERO

(УСТАНОВКА ДЛЯ НЕСКОЛЬКИХ

ЗАГОТОВОК --НУЛЬ)

Задана команда для взятия нескольких заготовок (G73, G74),
несмотря на то, что для функции взятия нескольких заготовок (
16206 или сигналы MLP1 или MLP2 (адрес РМС G231, #0 и #1))
задан нуль.

4540 MULTI--PIECE COMMAND WITHIN

MACRO (ВМАКРОСЕ КОМАНДА

ДЛЯ НЕСКОЛЬКИХ ЗАГОТОВОК)

Когда выполнялось сохранение макроса U или V, была задана
команда для взятия нескольких заготовок (G73, G74).

4542 MULTI--PIECE COMMAND ERROR

(ОШИБКА КОМАНДЫ ДЛЯ

НЕСКОЛЬКИХ ЗАГОТОВОК)

Несмотря на то, что был заданG98P0, была выдана командаG73.
Несмотря на то, что был заданG98К0, была выдана командаG74.

4543 MULTI--PIECE Q COMMAND ERROR

(ОШИБКА Q--КОМАНДЫ ДЛЯ

НЕСКОЛЬКИХ ЗАГОТОВОК)

Несмотря на то, что заданG98P0, значениеQ для командыG74не
было 1 или 3.
Несмотря на то, что заданG98K0, значениеQ для командыG73не
было 1 или 2.

4544 MULTI--PIECE RESTART ERROR

(ОШИБКА ПЕРЕЗАПУСКА ДЛЯ

НЕСКОЛЬКИХ ЗАГОТОВОК)

В команде для возобновления взятия нескольких заготовок,
положение возобновления (Р) установлено на значение за
пределами диапазона от 1 до числа заготовок, подлежащих
обработке.

4549 ILLEGAL TOOL DATA FORMAT

(НЕВЕРНЫЙФОРМАТ ДАННЫХ

ИНСТРУМЕНТА)

Количество комбинаций данных инструмента, подлежащих
сохранению, слишком велико, чтобы уместиться в используемой
области (16 Кб).

4600 T, C COMMAND IN INTERPOLATION

(Т, С--КОМАНДА ПРИ

ИНТЕРПОЛЯЦИИ)

Т--команда или команда для оси С задана в режиме линейной
интерполяции (G01) или в режиме круговой интерполяции (G02,
G03).

4601 INHIBITED T, M COMMAND

(ЗАПРЕЩЕННАЯ Т,М--КОМАНДА)

Т,М--команда задана в блоке G52, G72, G73 или G74.

4602 ILLEGAL T--CODE (НЕВЕРНЫЙ

Т--КОД)

ЗаданнаяТ--команданезанесенав каталогнаэкранерегистрации
инструментов.
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4603 C AXIS SYNCHRONOUS ERROR

(ОШИБКА СИНХРОНИЗАЦИИ ОСИ

С)

Различие между значением отклонения положения по оси С1 и
оси С2 превышает значение параметра ( 16364, 16365) при
использовании функции синхронного управления осью С.

4604 ILLEGAL AXIS OPERATION

(НЕВЕРНАЯ ОПЕРАЦИЯ ПО ОСИ)

Команда для оси С задана в блоке, содержащем Т--команду для
нескольких инструментов.

4605 NEED ZRN (НЕОБХОДИМ

ВОЗВРАТ В НУЛЕВУЮ ТОЧКУ)

Синхронизация оси C не удалась.

4630 ILLEGAL COMMAND IN LASER

MODE (НЕВЕРНАЯ КОМАНДА В

РЕЖИМЕ РАБОТЫ ЛАЗЕРА)

В режиме работы лазера задана команда обрезки или команда
обработки по схеме.
В режиме трассировки была сделана попытка переключения в
режим перфорирования.

4650 IMPROPER G--CODE IN OFFSET

MODE (НЕВЕРНЫЙ G--КОД В

РЕЖИМЕ КОРРЕКЦИИ)

В режиме коррекции на режущий инструмент был задан
запрещенныйG--код (команда обработки по схеме, G73, G74,G75
и т.п.).

4700 PROGRAM ERROR (OT +)

(ПРОГРАММНАЯ ОШИБКА)

(ПЕРЕБЕГ +)

Значение, заданное командойперемещенияпоосиХ,превысило
предельное положительное значение сохраненного хода 1.
(Предварительная проверка)

4701 PROGRAM ERROR (OT --)

(ПРОГРАММНАЯ ОШИБКА)

(ПЕРЕБЕГ --)

Значение, заданное командойперемещенияпоосиХ,превысило
предельное отрицательное значение сохраненного хода 1.
(Предварительная проверка)

4702 PROGRAM ERROR (OT +)

(ПРОГРАММНАЯ ОШИБКА)

(ПЕРЕБЕГ +)

Значение, заданное командой перемещения по оси Y, превысило
предельное положительное значение сохраненного хода 1.
(Предварительная проверка)

4703 PROGRAM ERROR (OT

--)(ПРОГРАММНАЯ ОШИБКА)

(ПЕРЕБЕГ --)

Значение, заданное командой перемещения по оси Y, превысило
предельное отрицательное значение сохраненного хода 1.
(Предварительная проверка)

4704 PROGRAM ERROR (OT

+)(ПРОГРАММНАЯ ОШИБКА)

(ПЕРЕБЕГ +)

Значение, заданное командойперемещенияпооси Z, превысило
предельное положительное значение сохраненного хода 1.
(Предварительная проверка)

4705 PROGRAM ERROR (OT

--)(ПРОГРАММНАЯ ОШИБКА)

(ПЕРЕБЕГ --)

Значение, заданное командойперемещенияпооси Z, превысило
предельное отрицательное значение сохраненного хода 1.
(Предварительная проверка)

5000 ILLEGAL COMMAND CODE
(НЕВЕРНЫЙ СПРОГРАММИРО--
ВАННЫЙ КОД) (M--серия)

Был задан неверный код в режиме высокоточного контурного
управления (HPCC).

5003 ILLEGAL PARAMETER (HPCC)
(НЕВЕРНЫЙ ПАРАМЕТР) (M--
серия)

Имеется недействительный параметр.

5004 HPCC NOT READY (HPCC НЕ
ГОТОВО)

Высокоточное контурное управление не готово.

5006 TOO MANY WORD IN ONE BLOCK
(СЛИШКОМ МНОГО СЛОВ В
ОДНОМ БЛОКЕ) (М--серия)

Число слов, заданных в блоке в режиме высокоточного
контурного управления, превысило 26.

5007 TOO LARGE DISTANCE (СЛИШКОМ
БОЛЬШОЕ РАССТОЯНИЕ) (M--
серия)

В режиме высокоточного контурного управления станок
переместился за установленный предел.

5009 PARAMETER ZERO (DRY RUN)
(НУЛЕВОЙ ПАРАМЕТР)
(ХОЛОСТОЙ ХОД) (M--серия)

Максимальная скорость подачи (параметр 1422) или скорость
подачи на холостом ходу (параметр 1410) равна 0 в режиме
высокоточного контурного управления.

5010 END OF RECORD(КОНЕЦ ЗАПИСИ) Задан конец записи (%).
Неверный ввод--вывод. Измените программу.

5011 PARAMETER ZERO(CUT MAX)
(НУЛЕВОЙ ПАРАМЕТР) (МАКС.
РЕЗАНИЕ) (M--серия)

В режиме высокоточного контурного управления максимальная
скорость рабочей подачи (параметр 1422, 1430, 1431, 1432)
равна 0.
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5012 G05 P10000 ILLEGAL START UP
(НЕВЕРНЫЙ ЗАПУСК G05 P10000)
(Высокоточное контурное управ--
ление) (M--серия)

Функциональная категория:
Высокоточное контурное управление
Описание сигнала тревоги:
G05 P10000 был задан в режиме, из которого система не может
войти в режим высокоточного контурного управления.

5013 HPCC: CRC OFS REMAIN AT CAN--
CEL (HPCC: КОРРЕКЦИЯ НА
РАДИУС ВЕРШИНЫ РЕЗЦА
ОСТАЕТСЯ ОТМЕНЕНННОЙ)
(M--серия)

G05P0 был задан в режиме G41/G42 или при остаточной
коррекции.

5014 TRACE DATA NOT FOUND (НЕ
НАЙДЕНЫ ДАННЫЕ ТРАССИ--
РОВКИ)

Невозможно выполнить передачу данных по причине отсутствия
данных трассировки.

5015 NO ROTATION AXIS
(НЕТ ОСИ ВРАЩЕНИЯ) (М--серия)

Не существует заданная ось вращения для подачи инструмента в
направлении оси с помощью маховичка.

5016 ILLEGAL COMBINATIONOFMCODE
(НЕВЕРНАЯ КОМБИНАЦИЯ
М--КОДОВ)

В блоке заданы М--коды, принадлежащие одной группе. Или же
М--код, который необходимо задать в блоке без других М--кодов,
задан в блоке вместе с другими М--кодами.

5018 POLYGON SPINDLE SPEED ERROR
(ОШИБКА ПОЛИГОНАЛЬНОЙ
СКОРОСТИШПИНДЕЛЯ) (T--серия)

Функциональная категория:
Полигональное точение
Описание сигнала тревоги:
В режиме G51.2 скорость шпинделя или полигональной
синхронной оси либо превышает значение фиксации или
слишком низкая. Таким образом, невозможно поддерживать
заданное соотношение скорости вращения.

5020 PARAMETER OF RESTART ER--
ROR(ОШИБКА ПАРАМЕТРА
ПЕРЕЗАПУСКА)

Для перезапуска программы был задан неверный параметр.
Неверный параметр для перезапуска программы.

5030 ILLEGAL COMMAND (G100)
(НЕВЕРНАЯ КОМАНДА) (T--серия)

Команда окончания (G110) задана до того, как для оси В задана
команда начала регистрации (G101, G102 или G103).

5031 ILLEGAL COMMAND (G100, G102,
G103) (НЕВЕРНАЯ КОМАНДА
(G100, G102, G103))(Т--серия)

В процессе выполнения команды начала регистрации (G101,
G102 или G103) для оси В задана другая команда начала
регистрации.

5032 NEW PRG REGISTERED IN B--AXS
MOVE (ПРИ ПЕРЕМЕЩЕНИИ ПО
ОСИ В ЗАРЕГИСТРИРОВАНА
НОВАЯ ПРОГРАММА) (T--серия)

Когда по оси В осуществлялось перемещение рабочих органов
станка, сделана попытка зарегистрировать другую команду
перемещения.

5033 NOPROGSPACE INMEMORYB--AXS
(ОТСУТСТВИЕ МЕСТА В ПАМЯТИ
ПРОГРАММ ДЛЯ ОСИ В) (T--серия)

КомандыперемещенияпоосиВнезарегистрированыпопричине
недостаточной памяти программ.

5034 PLURAL COMMAND IN G110
(МНОГОКРАТНЫЕ КОМАНДЫ В
G110) (T--серия)

Для оси В заданы многократные перемещения с кодом G110.

5035 NOFEEDRATE COMMANDEDB--AXS
(НЕ ЗАПРОГРАММИРОВАНА
СКОРОСТЬ ПОДАЧИ ПО ОСИ В)
(Т--серия)

Для рабочей подачи по оси В не задана скорость подачи.

5036 ADDRESS R NOT DEFINED IN
G81--G86 (В G81--G86 АДРЕС R НЕ
ОПРЕДЕЛЕН) (T--серия)

Для оси В не задана точка R для постоянного цикла.

5037 ADDRESS Q NOT DEFINED IN G83
(В G83 АДРЕС Q НЕ ОПРЕДЕЛЕН)
(T--серия)

Для кода G83 не задана глубина резания Q (цикл сверления с
периодическимвыводомсверла). ИлидляосиВвадресеQзадан
0.

5038 TOO MANY START M--CODE COM--
MAND (СЛИШКОМ МНОГО
М--КОМАНД ПУСКА) (T--серия)

ЗаданоболеешестиМ--кодов, задающих началодвижения пооси
В.

5039 START UNREGISTERED B--AXS
PROG (ПУСК НЕЗАРЕГИСТРИ--
РОВАННОЙ ПРОГРАММЫ ДЛЯ
ОСИ В) (T--серия)

БыласделанапопыткавыполнитьпрограммупоосиВ, котораяне
была зарегистрирована.
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5040 CAN NOT COMMANDED B--AXS
MOVE (НЕВОЗМОЖНО ВЫПОЛ--
НИТЬ ЗАПРОГРАММИРОВАННОЕ
ПЕРЕМЕЩЕНИЕ ПО ОСИ В) (T--
серия)

Нельзя переместить рабочие органы станка вдоль оси В по
причине того, что неверно задан параметр 8250, или по причине
того, что невозможно использовать систему осей РМС.

5041 CAN NOT COMMANDED G110
BLOCK (НЕВОЗМОЖНО ВЫПОЛ--
НИТЬ ЗАПРОГРАММИРОВАННЫЙ
БЛОК G110) (T--серия)

При применении коррекции на радиус режущей кромки
инструмента по оси В были заданы подряд блоки, содержащие
коды G110.

5043 TOO MANY G68 NESTING
(СЛИШКОМ МНОГО ВЛОЖЕНИЙ
G68) (M--серия)

Преобразование трехмерных координат G68задано три или
более раз.

TOO MANY G68 NESTING
(СЛИШКОМ МНОГО ВЛОЖЕНИЙ
G68) (Т--серия)

Преобразование трехмерных координат G68.1 задано три или
более раз.

5044 G68 FORMAT ERROR
(ОШИБКА ФОРМАТА G68)
(M--серия)

Блок команды G68 содержит ошибку формата. Данный сигнал
тревоги возникает в следующих случаях.
1. В блоке командыG68отсутствует I, J илиK (отсутствуетопция

вращения координат).
2. В блоке команды G68I, J и K установлены на 0.
3. В блоке команды G68отсутствует R.

G68 FORMAT ERROR
(ОШИБКА ФОРМАТА G68)
(Т--серия)

Блок команды G68.1 содержит ошибку формата. Данный сигнал
тревоги возникает в следующих случаях.
1. В блоке команды G68.1 отсутствует I, J или K (отсутствует

опция вращения координат).
2. В блоке команды G68.1 I, J и K установлены на 0.
3. В блоке команды G68.1 отсутствует R.

5046 ILLEGAL PARAMETER (ST.COMP)
(НЕВЕРНЫЙ ПАРАМЕТР (КОМ--
ПЕНСАЦИЯ ПРЯМОЛИНЕЙ--
НОСТИ))

В установках параметров компенсации прямолинейности
содержится ошибка. Возможные причины следующие:
1. Параметр для оси перемещения или оси коррекции содержит

номер оси, которая не используется.
2. Между положительной и отрицательной конечными точками

существует более 128 точек коррекции на погрешность шага.
3. Номера точек коррекции для компенсации прямолинейности

были присвоены в неправильной последовательности.
4. Между точками коррекции на погрешность шага по

отрицательной и положительной полуоси отсутствует точка
компенсации прямолинейности.

5. Значение коррекции для каждой точки компенсации -- очень
большое или очень маленькое.

6 Установки параметров 13881 -- 13886 -- неверные (при
компенсации прямолинейности типа интерполяции).

5050 ILL--COMMAND IN CHOPPING
MODE
(НЕВЕРНАЯ КОМАНДА В РЕЖИМЕ
ОБРУБКИ) (M--серия)

Для нарезания круговой резьбы была задана команда
переключения главной оси. Или для нарезания круговой резьбы
была задана команда установки длины главной оси на 0.

5051 M--NET CODE ERROR (ОШИБКА
КОДА М--СЕТИ)

Получен неизвестный символ (отличный от кода, используемого
для передачи)

5052 M--NET ETX ERROR (ОШИБКА ЕТХ
М--СЕТИ)

Неизвестный код ETX

5053 M--NET CONNECT ERROR
(ОШИБКА СОЕДИНЕНИЯ В
М--СЕТИ)

Ошибка контроля времени соединения (параметр 175)

5054 M--NET RECEIVE ERROR (ОШИБКА
ПОЛУЧЕНИЯ ДАННЫХ М--СЕТИ)

Ошибка контроля времени опроса (параметр 176)

5055 M--NET PRT/FRМ ERROR (ОШИБКА
ЧЕТНОСТИ/КАДРИРОВАНИЯ
М--СЕТИ)

Ошибка вертикальной четности или кадрирования

5057 M--NET BOARD SYSTEM DOWN
(НЕИСПРАВНОСТЬ В СИСТЕМЕ
ПЛАТЫ М--СЕТИ)

Ошибка истечения времени передачи (Параметр 177)
Ошибка четности ПЗУ
Прерывание ЦП отлично от указанного выше
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5058 G35/G36 FORMAT ERROR
(ОШИБКА ФОРМАТА G35/G36)
(Т--серия)

Для нарезания круговой резьбы была задана команда
переключения главной оси. Или для нарезания круговой резьбы
была задана команда установки длины главной оси на 0.

5059 RADIUS ISOUTOFRANGE (РАДИУС
ВНЕ ДИАПАЗОНА)

Длякруговойинтерполяциисцентромдуги, заданнойспомощью
I, J и K, было задано значение радиуса, превышающее девять
цифр.

5060 ILLEGAL PARAMETER IN G02.3/
G03.3
(НЕВЕРНЫЙ ПАРАМЕТР В G02.3/
G03.3) (M--серия)

Существует ошибка установки параметра.
Не установлен параметр 5641 (установка линейной оси).
Ось, установленная в параметре 5641, не является линейной
осью.
Не установлен параметр 5642 (установка оси вращения ).
Ось, установленная в параметре 5642, не является осью
вращения.
ЧПУ не может управлять линейной осью и осью вращения.
(Значение, установленное в параметре 3 1010, превысило
предельное).

5061 ILLEGAL FORMAT IN G02.3/G03.3
(В G02.3/G03/.3 НЕВЕРНЫЙ
ФОРМАТ) (М--серия)

В команде для показательной интерполяции (G02.3/G03.3)
содержится ошибка формата.
Адрес I, J или K не задан.
Значением в адресе I, J или K является 0.

5062 ILLEGALCOMMAND ING02.3/G03.3
(НЕВЕРНАЯ КОМАНДА В
G02.3/G03.3)

Значение, заданное в команде для показательной интерполяции
(G02.3/G03.3), является неверным. Задано значение, котороене
позволяет использовать показательную интерполяцию.
(Например, в интерполяции задано отрицательное значение).

5063 IS NOT PRESET AFTER REF.
(НЕ УСТАНОВЛЕН ПОСЛЕ ВОЗ--
ВРАТА В РЕФЕРЕНТНОЕ ПОЛО--
ЖЕНИЕ) (M--серия)

Функциональная категория:
Измерение толщины заготовки
Описание сигнала тревоги
Счетчик положения не был предварительно установлен перед
началом измерения толщины заготовки. Данный сигнал тревоги
возникает в следующих случаях.
(1) Была сделана попытка начать измерение без

предварительной установки начала координат.
(2) Была сделана попытка начать измерение без

предварительной установки счетчика положения после
ручного возврата в начало координат.

5064 DIFFERRENT AXIS UNIT (IS--B, IS--C)
(РАЗНЫЕ ЕДИНИЦЫ ОСЕЙ (IS--B,
IS--C) (М--серия)

Круговая интерполяция была задана в плоскости, состоящей из
осей, имеющих различные системы приращений.

5065 DIFFERRENT AXIS UNIT (РМС AXIS)
(РАЗНЫЕ ЕДИНИЦЫ ОСЕЙ (ОСЬ
РМС)) (М--серия)

Оси, имеющие различные системы приращений, были заданы в
одной и той же группе DI/DO для осевого управления с помощью
РМС. Измените установку параметра 8010.

5067 G05 PO COMMANDED IN G68/G51
MODE (HPCC) (G05 РО ЗАП--
РОГРАММИРОВАН В РЕЖИМЕ
G68/G51)

Режим высокоточного контурного управления нельзя отменить
во времяG51 (изменениемасштаба)илиG68 (вращениесистемы
координат).
Исправьте программу.

5068 G31 FORMAT ERROR
(ОШИБКА ФОРМАТА G31)
(M--серия)

У командынепрерывного высокоскоростногопропуска (G31P90)
имеется одна из следующих ошибок:
1. Ось, вдоль которой перемещается инструмент, не задана.
2. Более одной оси задано в качестве оси, вдоль которой

перемещается инструмент).
Илижев командепропускаEGB(электрическая коробкапередач)
(G31.8) или команде непрерывного высокоскоростного пропуска
(G31.9) имеется одна из следующих ошибок.
1. Команда перемещения задана для оси EGB (ось заготовки).
2. Задано более одной оси.
3. P не задано.
4. Заданное значение Q превышает допустимый диапазон.
Исправьте программу.

5069 WHL--C:ILLEGA
P--DATA
(КОРРЕКЦИЯ НА КРУГ: НЕВЕРНЫЕ
ДАННЫЕ Р) (М--серия)

Неверны данные Р для выбора центра коррекции на износ
шлифовального круга.
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5073 NO DECIMAL POINT (НЕТ
ДЕСЯТИЧНОЙ ТОЧКИ)

В адресе, предусматривающем десятичную точку, не задана
десятичная точка.

5074 ADDRESS DUPLICATION ERROR
(ОШИБКА ДУБЛИРОВАНИЯ АДРЕ--
СА)

В одном блоке один и тот же адрес задан два или более раз. Или
в одном блоке задано два или более G--кодов, принадлежащих к
одной группе.

5082 DATA SERVER ERROR (ОШИБКА
СЕРВЕРА ДАННЫХ)

Данный сигнал тревоги подробно описывается на экране
сообщений сервера данных.

5085 SMOOTH IPL ERROR 1 (ОШИБКА
ГЛАДКОЙ ИНТЕРПОЛЯЦИИ)

В блоке для ввода гладкой интерполяции содержится
синтаксическая ошибка.

5096 MISMATCH WAITING M--CODE
(НЕСООТВЕТСТВУЮЩИЙМ--КОД
ОЖИДАНИЯ) (М--серия)

Были заданы различные коды ожидания (M--коды) в HEAD1 и
HEAD2.
Исправьте программу.

5110 NOT STOP POSITION
(G05.1 G1)
(ПОЛОЖЕНИЕ ОСТАНОВКИ НЕ--
ВОЗМОЖНО) (M--серия)

В режиме контурного управления СИИ задан неверный G--код.
В режиме контурного управления СИИ задана команда для оси
индексации делительно--поворотного стола.

NOT STOP POSITION
(G05.1 G1)
(ПОЛОЖЕНИЕ ОСТАНОВКИ НЕ--
ВОЗМОЖНО) (21i--M)

В режиме управления СИИ с прогнозированием задан неверный
G--код.
В режиме управления СИИ с прогнозированием задана команда
для оси индексации делительно--поворотного стола.

5111 IMPROPER MODEL G--CODE (G05.1
G1)
(НЕВЕРНЫЙМОДАЛЬНЫЙG--КОД)
(M--серия)

Неверный G--код остался модальным, когда был задан режим
контурного управления СИИ.

IMPROPER MODEL G--CODE (G05.1
G1)
(НЕВЕРНЫЙМОДАЛЬНЫЙG--КОД)
(21i--M)

Неверный G--код остался модальным, когда был задан режим
управления СИИ с прогнозированием.

5112 G08 CAN NOT BE COMMANDED
(G05.1 G1)
(НЕЛЬЗЯ ЗАПРОГРАММИРОВАТЬ
G08) (М--серия)

В режиме контурного управления СИИ задано управление с
прогнозированием (G08).

G08 CAN NOT BE COMMANDED
(G05.1 G1)
(НЕЛЬЗЯ ЗАПРОГРАММИРОВАТЬ
G08) (21i--M)

В режиме управления СИИ с прогнозированием задано
управление с прогнозированием (G08).

5114 NOT STOP POSITION
(G05.1 Q1)
(ПОЛОЖЕНИЕ ОСТАНОВКИ НЕ--
ВОЗМОЖНО) (M--серия)

Во время перезапуска после ручного вмешательства
координаты, в которых произошло ручное вмешательство, не
были восстановлены.

CAN NOT ERROR IN MDI MODE
(G05.1)
(НЕЛЬЗЯ ДОПУСКАТЬ ОШИБКИ В
РЕЖИМЕ РУЧНОГО ВВОДА)
(21i--M)

В режиме ручного ввода данных задано контурное управление
СИИ (G05.1).

5115 SPL: ERROR
(СПЛАЙН ОШИБКА) (M )

Имеется ошибка при вводе ранга.
(СПЛАЙН: ОШИБКА) (M--серия) Не задан узел.

Имеется ошибка ввода узла.

Число осей превышает пределы.

Другие программные ошибки

5116 SPL: ERROR
(СПЛАЙН: ОШИБКА) (M--серия)

Имеется программная ошибка в блоке при управлении с
прогнозированием.( ) ( р )

Монотонное увеличение узлов не наблюдается.

В режиме интерполяции NURBS задан режим, который нельзя
использовать вместе с ним.

5117 SPL: ERROR
(СПЛАЙН: ОШИБКА) (M--серия)

Первая точка управления NURBS неправильна.

5118 SPL: ERROR
(СПЛАЙН: ОШИБКА) (M--серия)

После ручного вмешательства при установки полностью ручного
режима интерполяция NURBS была перезапущена.
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5122 ILLEGAL COMMAND IN SPIRAL
(НЕВЕРНАЯ КОМАНДА ДЛЯ,
ЗАДАЮЩАЯ СПИРАЛЬ) (М--серия)

В команде спиральной интерполяции или конической
интерполяции имеется ошибка. Более точно, эта ошибка
вызвана одним из следующих факторов:
1) задано L = 0.

2) задано Q = 0.

3) задано R/, R/, C.

4) Нуль задан в качестве приращения высоты.

5) Три или более осей заданы в качестве осей высоты.

6) Приращение высоты задано, когда имеются две оси высоты.

7) Коническая интерполяция задана, когда функция винтовой
интерполяции не выбрана.

8) Q < 0 задан, когда разница радиуса > 0.

9) Q > 0 задан, когда разница радиуса < 0.

10) Приращение высоты задано, когда не задана ось высоты.

5123 OVER TOLERANCE OF END POINT
(ПРЕВЫШЕНИЕ ДОПУСКА В
КОНЕЧНОЙ ТОЧКЕ) (М--серия)

Разница между заданной конечной точкой и вычисленной
конечной точкой превышает допустимый диапазон (параметр
3471).

5124 CAN NOT COMMAND SPIRAL
(НЕЛЬЗЯ ЗАПРОГРАММИРОВАТЬ
СПИРАЛЬ) (M--серия)

Спиральная интерполяция или коническая интерполяция была
задана в любом из следующих режимов:
1) Изменение масштаба

2) Программируемое зеркальное отображение

3) Интерполяция в полярных координатах
В режиме коррекции на резец C центр установлен как начальная
точка или конечная точка.

5134 FSSB : OPEN READY TIME OUT
(FSSB : ИСТЕЧЕНИЕ ЛИМИТА
ВРЕМЕНИ ДЛЯ ПОДГОТОВКИ К
РАЗМЫКАНИЮ)

Инициализация не переводит FSSB в состояние готовности к
открытию.

5135 FSSB : ERROR MODE (FSSB:
РЕЖИМ ОШИБКИ)

FSSB вошло в режим ошибки.

5136 FSSB : NUMBER OF AMPS IS SMALL
(FSSB : ЧИСЛО УСИЛИТЕЛЕЙ
МАЛО)

По сравнению с числом управляемых осей недостаточно число
усилителей, распознаваемых FSSB.

5137 FSSB : CONFIGURATION ERROR
(FSSB : ОШИБКА КОНФИГУРА--
ЦИИ)

FSSB обнаружило ошибку конфигурации.

5138 FSSB : AXIS SETTING NOT COM--
PLETE (FSSB : НЕ ЗАВЕРШЕНА
УСТАНОВКА ОСИ)

В режиме автоматической установки еще не выполнена
установки оси.
Выполните установку оси на экране установок FSSB.

5139 FSSB : ERROR (FSSB : ОШИБКА) Инициализация сервосистемы не завершена должным образом.

Возможно, неисправен оптический кабель, или ошибка в
соединении с усилителем или другим модулем.
Проверьте оптический кабель и состояние соединения.

5155 NOT RESTART PROGRAM BY G05
(НЕПЕРЕЗАПУСКАТЬПРОГРАММУ
С G05)

При контроле отклонениясервосистемыспомощьюG05сделана
попытка выполнить операцию перезапуска после блокировки
подачи или взаимной блокировки. Нельзя выполнить эту
операцию перезапуска. (Контроль отклонения G05
одновременно завершается).

5156 ILLEGAL AXIS OPERATION
(AICC)
(НЕВЕРНАЯ ОПЕРАЦИЯ ПО ОСИ)
(M--серия)

В режиме контурного управления СИИ меняется сигнал выбора
управляемой оси (осевое управление PMC).
В режиме контурного управления СИИ меняется сигнал выбора
простой синхронной оси.

ILLEGAL AXIS OPERATION
(AICC)
(НЕВЕРНАЯ ОПЕРАЦИЯ ПО ОСИ)
(21i--M)

Врежиме управленияСИИ с прогнозированием меняется сигнал
выбора управляемой оси (осевое управление PMC).
Врежиме управленияСИИ с прогнозированием меняется сигнал
выбора простой синхронной оси.
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5157 PARAMETER ZERO (AICC)
(НУЛЕВОЙ ПАРАМЕТР) (M--серия)

Нуль установлен в параметре для максимальной скорости
рабочей подачи (параметр 1422 или 1432).
Нуль установлен в параметре для ускорения/замедления перед
интерполяцией (параметр 1770 или 1771).
Установите параметр правильно.

5195 DIRECTION CAN NOT BE JUDGED
(НЕВОЗМОЖНО ОПРЕДЕЛИТЬ
НАПРАВЛЕНИЕ) (T--серия)

Когда используется тактильный датчик с применением ввода
одного контактного сигнала при непосредственном вводе
В--функции для значений измерений коррекции на инструмент,
сохраненное направление импульса не является постоянным.
Существует одно из следующих условий:
· Состояние остановки в режиме записи коррекции.
· Состояние отключения сервосистемы.
· Направление меняется.
· Происходит синхронное перемещение вдоль двух осей.

5196 ILLEGAL OPERATION (HPCC)
(НЕВЕРНАЯ ОПЕРАЦИЯ)
(M--серия)

Операция отсоединения была выполнена в режиме
высокоточного контурного управления. (Если операция
отсоединения выполнена в режиме высокоточного контурного
управления, этот сигнал тревоги выдается после завершения
блока, выполняемого в настоящий момент).

5197 FSSB : OPEN TIME OUT (FSSB :
ИСТЕЧЕНИЕ ЛИМИТА ВРЕМЕНИ
ДЛЯ РАЗМЫКАНИЯ)

ЧПУ разрешило размыкание FSSB, однако FSSB не была
разомкнута.

5198 FSSB : ID DATA NOT READ (FSSB :
ДАННЫЕ ИДЕНТИФИКАЦИИ НЕ
СЧИТЫВАЮТСЯ)

Временное присваивание не удалось, следовательно,
невозможно считать исходную информацию идентификации
усилителя.

5199 FINE TORQUE SENSING PARA--
METER (ПАРАМЕТР ВЫСОКО--
ТОЧНОГО ИЗМЕРЕНИЯ КРУТЯ--
ЩЕГО МОМЕНТА)

Неверен параметр, относящийся к функции высокоточного
измерения крутящего момента.
· Неверен интервал сохранения.
· Неверный номер оси установлен для используемой оси.
Исправьте параметр.

5212 SCREEN COPY : PARAMETER ER--
ROR (ЭКРАННАЯКОПИЯ :ОШИБКА
ПАРАМЕТРА)

Существует ошибка установки параметра. Проверьте, чтобы в
качестве канала ввода--вывода было установлено 4.

5213 SCREEN COPY : COMMUNICATION
ERROR (ЭКРАННАЯ КОПИЯ :
ОШИБКА СОЕДИНЕНИЯ)

Нельзя использовать карту памяти. Проверьте карту памяти.
(Проверьте, защищена ли карта памяти от записи, исправна ли
она).

5214 SCREEN COPY : DATA TRANSFER
ERROR (ЭКРАННАЯ КОПИЯ :
ОШИБКА ПЕРЕДАЧИ ДАННЫХ)

Не удалась передача данных в карту памяти.
Проверьте,достаточно лиместанакартепамятиилиневынутали
карта памяти во время передачи данных.

5218 ILLEGAL PARAMETER (INCL. COMP)
(НЕВЕРНЫЙ ПАРАМЕТР (КОРРЕК--
ЦИЯ НАКЛОНА))

Существует ошибка установки параметра коррекции наклона.
Причина:
1. Число точек коррекции на погрешность шага между крайней

положительной точкой (+)икрайнейотрицательной точкой (--)
превышает 128.

2. Неверно соотношение в числе точек компенсации наклона.
3. Точка компенсации наклона не размещается между крайней

положительной (+) и крайней отрицательной (--) точками
коррекции на погрешность шага.

4. Величина компенсации на точку коррекции слишком велика
или слишком мала.

Исправьте параметр.

5219 CAN NOT RETURN (ВОЗВРАТ
НЕВОЗМОЖЕН)

Ручное вмешательство или возврат не допускается во время
преобразования трехмерных координат.

5220 REFERENCE POINT ADJUSTMENT
MODE (РЕЖИМ УСТАНОВКИ
РЕФЕРЕНТНОЙ ТОЧКИ)

Установлен параметр для автоматической установки
референтного положения. (бит 2 параметра 1819 = 1)
Выполните автоматическую установку.
(Переместите вручную рабочие органы станка в референтное
положение, затем выполните ручной возврат в референтное
положение).
Дополнительно: Бит 2 параметра 1819 автоматически
устанавливается на 0.
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5222 SRAM CORRECTABLE ERROR
(ИСПРАВИМАЯ ОШИБКА СОЗУ)

Нельзя исправить исправимую ошибку статического ОЗУ.
Причина:
В процессе инициализации памяти возникла проблема памяти.
Действие:
Замените главную печатную плату (модуль СОЗУ).

5227 FILE NOT FOUND (ФАЙЛ НЕ
НАЙДЕН)

В процессе соединения со встроенным Handy File не найден
заданный файл.

5228 SAME NAME USED (ИМЯ УЖЕ
ИСПОЛЬЗУЕТСЯ)

Во встроенном Handy File имеются дублирующие именафайлов.

5229 WRITE PROTECTED (ЗАЩИТА ОТ
ЗАПИСИ)

Гибкий диск во встроенном Handy File защищен от записи.

5231 TOO MANY FILES (СЛИШКОМ
МНОГО ФАЙЛОВ)

В процессе соединения со встроенным Handy File превышено
предельное число файлов.

5232 DATA OVER--FLOW
(ПЕРЕПОЛНЕНИЕ ДАННЫХ)

Во встроенномHandy File недостаточно места для гибкого диска.

5235 COMMUNICATION ERROR
(ОШИБКА СОЕДИНЕНИЯ)

В процессе соединения со встроенным Handy File возникла
ошибка соединения.

5237 READ ERROR
(ОШИБКА СЧИТЫВАНИЯ)

Невозможно выполнить считывание с гибкого диска во
встроенном Handy File. Возможно, неисправен гибкий диск или
грязная головка. Или неисправен Handy File.

5238 WRITE ERROR (ОШИБКА ЗАПИСИ) Невозможно выполнить запись на гибкий диск во встроенном
Handy File. Возможно, неисправен гибкий диск или грязная
головка. Или неисправен Handy File.

5242 ILLEGAL AXIS NUMBER
(НЕВЕРНЫЙ НОМЕР ОСИ
(серия М)

Неверен номер синхроннойведущей осиили ведомойоси. (Этот
сигнал тревоги выдается, когда включена гибкая
синхронизация). Или номер подчиненной оси меньше номера
ведущей оси.

5243 DATA OUT OF RANGE
(ДАННЫЕ ВНЕ ДИАПАЗОНА
(М--серия))

Неверно установлено передаточное число. (Этот сигнал тревоги
выдается, когда включена гибкая синхронизация).

5244 TOO MANY DI ON
(СЛИШКОММНОГОDIВКЛЮЧЕНО
(М--серия))

Даже если в режиме автоматической работы встречаетсяМ--код,
сигнал режима гибкой синхронизации не был включен или
выключен.
Проверьте цепную схему и М--коды.

5245 OTHER AXIS ARE COMMANDED
(ЗАПРОГРАММИРОВАНЫ ДРУГИЕ
ОСИ (М--серия))

В процессе гибкой синхронизации или при включении гибкой
синхронизации возникли следующие командные условия:
1. Синхронной ведущей осью или ведомой осью является ось

EGB.
2. Синхронной ведущей осью или ведомой осью является ось

обрезки.
3. В режиме ручного возврата в референтное положение

5251 ILLEGAL PARAMETER IN G54.2
(НЕВЕРНЫЙ ПАРАМЕТР В G54.2)
(M--серия)

Неверен параметр коррекции на зажимное приспособление
(7580 --7588). Исправьте параметр.

5252 ILLEGAL P COMMAND IN G54.2
(НЕВЕРНАЯ Р--КОМАНДА В G54.2)
(M--серия)

Значение Р, задающее номер коррекции для коррекции на
зажимное приспособление, слишком большое. Исправьте
программу.

5257 G41/G42 NOT ALLOWED IN MDI
MODE
(В РЕЖИМЕ РУЧНОГО ВВОДА
G41/G42 ЗАПРЕЩЕН) (M--серия)

G41/G42 (Коррекция на режущий инструмент C: М--серия) задан
в режиме ручного ввода данных. (Зависит от установки бита 4
параметра 5008).

G41/G42 NOT ALLOWED IN MDI
MODE
(В РЕЖИМЕ РУЧНОГО ВВОДА
G41/G42 ЗАПРЕЩЕН) (Т--серия)

G41/G42 (коррекция на радиус вершины инструмента: T--серия)
задан в режиме ручного ввода данных. (Зависит от установки
бита 4 параметра 5008).
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5300 SET ALL OFFSET DATAS AGAIN
(УСТАНОВИТЕ ВСЕ ДАННЫЕ
КОРРЕКЦИИ СНОВА)

После активирования или блокировки функции автоматического
преобразования (OIM: Бит 0 параметра 5006) для данных
коррекции на инструмент, все данные по коррекции на
инструмент должны быть переустановлены. Это сообщение
напоминает оператору о том, что нужно переустановить данные.
Если выдается этот сигнал, переустановите все данные по
коррекции на инструмент. Работа со станком без переустановки
данных приведет к неисправной работе.

5302 ILLEGAL COMMAND IN G68 MODE
(НЕВЕРНАЯ КОМАНДА В РЕЖИМЕ
G68)

Команда установить систему координат задана в режиме
вращения системы координат.

5303 TOUCH PANEL ERROR (ОШИБКА
СЕНСОРНОЙ ПАНЕЛИ)

Возникла ошибка, относящаяся к сенсорной панели.
Причина:
1. Все еще нажата сенсорная панель.
2. При включении питания была нажата сенсорная панель.
Устраните указанные выше причины и снова включите питание.

5306 MODE CHANGE ERROR (ОШИБКА
СМЕНЫ РЕЖИМА)

При вызове макроса при помощи единственного нажатия
клавиши переключение режимов во время активации выполнено
неправильно.

5307 INTERNAL DATA OVER FLOW
(ПЕРЕПОЛНЕНИЕ ВНУТРЕННИХ
ДАННЫХ) (M--серия)

При следующей функции внутренние данные превышают
допустимый диапазон.
1) Улучшение скорости подачи по оси вращения

5311 FSSB:ILLEGAL CONNECTION
(FSSB: НЕВЕРНОЕ СОЕДИНЕНИЕ)

Соединение, относящееся к FSSB, неверно.
Этот сигнал выдается, когда обнаружено что--либо из
следующего:
1. Две оси с соседними номерами оси сервосистемы (параметр

1023), нечетный и четный номер, присвоены усилителям, к
которым подсоединены различные системы FSSB.

2. Система не удовлетворяет требованиям для выполнения
управления HRV, и задано использование двух импульсных
модулей, подсоединенных к различным системам FSSB с
различными циклами токового управления FSSB.

5321 S--COMP. VALUE OVERFLOW
(ПЕРЕПОЛНЕНИЕ ЗНАЧЕНИЙ
КОМПЕНСАЦИИ
ПРЯМОЛИНЕЙНОСТИ)

Значение компенсации прямолинейности превысило
максимальное значение 32767. После выдачи этого сигнала
тревоги, произведитеручнойвозвратвреферентноеположение.

5400 SPL:ILLEGAL AXIS COMMAND
(СПЛАЙН: НЕВЕРНАЯ КОМАНДА
ПО ОСИ) (М--серия)

Ось, заданная для интерполяции сплайна или гладкой
интерполяции, неверна.
Если ось, не являющаяся осью сплайна, задана в режиме
интерполяции сплайна, выдается этот сигнал тревоги. Ось
сплайна является осью, заданной в блоке, содержащем G06.1
или следующий блок. Для гладкой интерполяции ось, заданная в
G5.1Q2, неверна.

5401 SPL:ILLEGAL AXIS COMMAND
(СПЛАЙН: НЕВЕРНАЯ КОМАНДА
ПО ОСИ) (М--серия)

В режиме G--кода, в котором не разрешается ввод G06.1, задан
G06.1.

5402 SPL:ILLEGAL AXIS MOVING
(СПЛАЙН: НЕВЕРНОЕ ПЕРЕ--
МЕЩЕНИЕ ПО ОСИ) (M--серия)

Перемещение происходит вдоль оси, которая не является осью
интерполяции сплайна.
Например, в режиме трехмерной коррекции на инструмент с
использованием вектора коррекции, компонентами которого
являются оси X,Y и Z, когда выполняется интерполяция сплайна
по двум осям с двумя осями сплайна, установленными на оси X и
Y, происходит перемещение вдоль оси Z, что вызвает данный
сигнал тревоги.
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5403 SPL:CAN NOT MAKE VECTOR
(СПЛАЙН: НЕВОЗМОЖНО ПОС--
ТРОИТЬ ВЕКТОР) (M--серия)

Нельзяпостроитьвекторытрехмернойкоррекциинаинструмент.
· Если вектор трехмерной коррекции на инструмент создан для
второй или последующей точки, эта точка, предыдущая точка и
следующая точка находятся на одной и той же прямой линии, и
эта прямая линия и вектор трехмерной коррекции на
инструмент для предыдущей точки параллельны.

· Если вектор трехмерной коррекции на инструмент создан в
конечной точке гладкой интерполяции или интерполяции
сплайна, конечная точка и точка двумя точками раннее
совпадают.

5405 ILLEGAL PARAMETER IN G41.2/
G42.2 (НЕВЕРНЫЙ ПАРАМЕТР В
G41.2/G42.2) (М--серия)

Установка параметра, которая определяет взаимосвязь между
осью вращения и плоскостью вращения, неверна.

5406 G41.3/G40 FORMAT ERROR
(ОШИБКА ФОРМАТА G41.3/G40)
(M--серия)

1) В блоке G41.3 или G40 содержится команда перемещения.
2) В блоке G1.3 содержится G--код или M--код, для которого

отключена буферизация.

5407 ILLEGAL COMMAND IN G41.3
(НЕВЕРНАЯ КОМАНДА В G41.3)
(M--серия)

1) G--код, принадлежащий группе 01, кроме G00 и G01 задан в
режиме G41.3.

2) Команда коррекции (G--код, принадлежащий группе 07)
задана в режиме G41.3.

3) В блоке, следующем за G41.3 (запуск), не содержится
перемещения.

5408 G41.3 ILLEGAL START_UP
(НЕВЕРНЫЙ ЗАПУСК G41.3)
(M--серия)

1) В режиме группы 01, кроме G00 и G01, задан G41.3 (запуск).
2) При запуске включенный угол вектора направления

инструментаивекторанаправленияперемещениясоставляет
0 или 180 градусов.

5409 ILLEGAL PARAMETER IN G41.3
(НЕВЕРНЫЙ ПАРАМЕТР В G41.3)
(M--серия)

Установка параметра ( xxxx -- xxxx), которая определяет
взаимосвязь между осью вращения и плоскостью вращения,
неверна.

5411 NURBS:ILLEGAL ORDER (NURBS:
НЕВЕРНЫЙ ПОРЯДОК) (M--серия)

Число шагов задано неправильно.

5412 NURBS:NO KNOT COMMAND
(NURBS: НЕТ КОМАНДЫ, ЗА--
ДАЮЩЕЙ УЗЕЛ) (M--серия)

Не задан узел. Или же в режиме интерполяции NURBS задан
блок, не относящийся к интерполяции NURBS.

5413 NURBS:ILLEGAL AXIS COMMAND
(NURBS: НЕВЕРНАЯ КОМАНДА ПО
ОСИ) (M--серия)

Ось, не заданная с управляемыми точками, задана в первом
блоке.

5414 NURBS:ILLEGAL KNOT (NURBS:
НЕВЕРНЫЙ УЗЕЛ) (M--серия)

Число блоков, содержащих только узлы, недостаточно.

5415 NURBS:ILLEGAL CANCEL
(NURBS: НЕПРЕДУСМОТРЕННАЯ
ОТМЕНА) (M--серия)

Хотя интерполяция NURBS еще не завершена, режим
интерполяции NURBS выключен.

5416 NURBS:ILLEGAL MODE (NURBS:
НЕВЕРНЫЙ РЕЖИМ) (M--серия)

Режим, который нельзя использовать с режимом интерполяции
NURBS, задан в режиме интерполяции NURBS.

5417 NURBS:ILLEGAL MULTI--KNOT
(NURBS:НЕВЕРНОЕ КОЛИЧЕСТВО
УЗЛОВ) (M--серия)

Столько узлов, каково число шагов, не задано в начальной и
конечной точках.

5418 NURBS:ILLEGAL KNOT VALUE
(NURBS: НЕВЕРНОЕ ЗНАЧЕНИЕ
УЗЛА) (M--серия)

Узлы не увеличиваются монотонно.

5420 ILLEGAL PARAMETER IN G43.4/
G43.5 (НЕВЕРНЫЙ ПАРАМЕТР В
G43.4/G43.5) (М--серия)

Параметр, относящийся к коррекции на длину инструмента по
оси поворота, неверен.

5421 ILLEGAL COMMAND IN G43.4/
G43.5 (НЕВЕРНАЯ КОМАНДА В
G43.4/G43.5) (M--серия)

В режиме коррекции на длину инструмента по оси поворота (тип
2) задана ось вращения.

5422 EXCESS VELOCITY IN G43.4/G43.5
(ЧРЕЗМЕРНАЯ СКОРОСТЬ В
G43.4/G43.5) (M--серия)

В результате коррекции на длину инструмента по оси поворота
была сделана попытка переместить инструмент вдоль оси при
скорости подачи, превышающей максимальную скорость
рабочей подачи.
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5425 ILLEGAL OFFSET VALUE
(НЕВЕРНОЕ ЗНАЧЕНИЕ КОР--
РЕКЦИИ) (M--серия)

Номер коррекции неверен.

5430 ILLEGAL COMMAND IN 3--D CIR
(НЕВЕРНАЯ КОМАНДА ПРИ ТРЕХ--
МЕРНОЙ КРУГОВОЙ ИНТЕРПО--
ЛЯЦИИ) (M--серия)

В модальном состоянии, в котором нельзя задавать трехмерную
круговую интерполяцию, задана трехмерная круговая
интерполяция (G02.4/G03.4). Или же при трехмерной круговой
интерполяции задан код, который задавать нельзя.

5432 G02.4/G03.4 FORMAT ERROR
(ОШИБКА ФОРМАТА G02.4/G03.4)
(M--серия)

Команда трехмерной круговой интерполяции (G02.4/G03.4)
неверна.

5433 MANUAL INTERVENTION IN 3--D CIR
(РУЧНОЕ ВМЕШАТЕЛЬСТВО ПРИ
ТРЕХМЕРНОЙ КРУГОВОЙ ИНТЕР--
ПОЛЯЦИИ) (M--серия)

В режиме трехмерной круговой интерполяции (G02.4/G03.4)
было произведено ручное вмешательство при включенном
переключателе полностью ручного режима.

5435 PARAMETEROUTOF RANGE (TLAC)
(ПАРАМЕТР ВНЕ ДИАПАЗОНА)
(M--серия)

Неверная установка параметра (диапазон задаваемого
значения)

5436 PARAMETER SETTING ERROR 1
(TLAC) (ОШИБКА УСТАНОВКИ
ПАРАМЕТРА 1) (М--серия)

Неверная установка параметра (установка оси вращения)

5437 PARAMETER SETTING ERROR 2
(TLAC) (ОШИБКА УСТАНОВКИ
ПАРАМЕТРА 2) (М--серия)

Неверная установка параметра (установка оси инструмента)

5440 ILLEGAL DRILLING AXIS
SELECTED (ВЫБРАНА НЕВЕРНАЯ
ОСЬ СВЕРЛЕНИЯ) (M--серия)

Ось сверления, заданная для постоянного цикла сверления,
неверна.
Блок команды G--кода постоянного цикла не задает точку Z оси
сверления. Если имеется ось, параллельная оси сверления,
одновременного задается и параллельная ось.

5445 CRC:MOTION IN G39 (КОРРЕКЦИЯ
НА РЕЗЕЦ: ПЕРЕМЕЩЕНИЕ ВG39)
(M--серия)

Угловая круговая интерполяция (G39) коррекциина резецзадана
не одна, но вместе с командой перемещения.

5446 CRC:NO AVOIDANCE (КОРРЕКЦИЯ
НА РЕЗЕЦ: НЕТ ПРЕДОТВРА--
ЩЕНИЯ СТОЛКНОВЕНИЯ)
(M--серия)

Поскольку отсутствует вектор уклонения от столкновения,
функция уклонения при проверке столкновения в коррекции на
резец не позволяет избежать столкновения.

5447 CRC:DANGEROUS AVOIDANCE
(КОРРЕКЦИЯ НА РЕЗЕЦ:
ОПАСНОЕ ПРЕДОТВРАЩЕНИЕ
СТОЛКНОВЕНИЯ) (M--серия)

Функция уклонения при проверке столкновения в коррекции на
резец определяет, что операция уклонения приведет к опасной
ситуации.

5448 CRC:INTERFERENCETOAVD. (КОР--
РЕКЦИЯ НА РЕЗЕЦ: СТОЛКНО--
ВЕНИЕ, КОТОРОЕ НУЖНО ИЗБЕ--
ЖАТЬ) (M--серия)

При функции уклонения при проверке столкновения коррекции
на резец дальнейшее столкновение происходит для уже
созданного вектора уклонения от столкновения.
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5452 IMPROPER G--CODE (5AXIS MODE)
(НЕВЕРНЫЙ G--КОД) (РЕЖИМ 5
ОСЕЙ) (M--серия)

Обнаружен G--код, который нельзя задавать. (режим 5 осей)
Сигнал тревоги выдается, если:
1) Трехмерная коррекциянарежущийинструмент (коррекцияпо

боковой стороне и коррекция по рабочей кромке) применена
во время коррекции на резец, или коррекция на режущий
инструмент применена во время трехмерной коррекции на
резец (коррекцияпобоковойсторонеи коррекцияпорабочей
кромке).

2) Коррекция по рабочей кромке трехмерной коррекции на
резец применена во время коррекции по боковой стороне
трехмерной коррекции на резец, или коррекция по боковой
стороне трехмерной коррекции на резец применена во время
коррекции по рабочей кромке трехмерной коррекции на
резец.

3) Коррекция на длину инструмента в направлении оси
инструмента применена во время коррекции на длину
инструмента,иликоррекциянадлинуинструментаприменена
во время компенсации на длину инструмента в направлении
оси инструмента.

4) Управление острием инструмента предусмотрено во время
коррекции на длину инструмента, или коррекция на длину
инструмента применена во время управления острием
инструмента.

5) Управление острием инструмента предусмотрено во время
коррекции на длину инструмента в направлении оси
инструмента, или коррекция на длину инструмента в
направлении оси инструмента применена во время
управления острием инструмента.
Если выдается этот сигнал тревоги, отмените соот--
ветствующий режим, затем задайте другой режим.

5453 Примечание: G68 IS CANCELED
(HPCC) (G68 ОТМЕНЕН) (M--серия)

Если бит 2 параметра 5400 установлен на 1, а сброс не отменяет
G68, этот сигнал тревоги выдается во время перезапуска
программы.
Для сброса этого сигнала тревоги нажмите <RESET> и <CAN>.
После выполнения этой операции сигнал тревоги не будет
выдаваться при следующем перезапуске.

5455 ILLEGAL ACC. PARAMETER
(НЕВЕРНЫЙ ПАРАМЕТР УСКОРЕ--
НИЯ) (M--серия)

Разрешенный параметр ускорениядля оптимального ускорения/
замедления вращающего момента неправилен. Причина может
состоять в следующем:
1) Отношение скорости замедления к скорости ускорения ниже

предельного значения.
2) Время, требуемое для замедления до нулевой скорости,

превышает максимальное значение.

ПРИМЕЧАНИЕ
HPCC обозначает высокоточное контурное управ--
ление.
AICC обозначает управление контуром СИИ.
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(2) Сигналы тревоги при фоновом редактировании

Номер Сообщение Содержание

??? Сигнал тревоги BP/S Сигнал тревоги BP/S имеет тот же номер, что и сигнал тревоги
P/S, который возникает при обычном редактировании
программы. (070, 071, 072, 073, 074 085,086,087 и т.д.)

140 Сигнал тревоги BP/S Сделана попытка выбрать или удалить в фоновом режиме
программу, выбранную на переднем плане. (ПРИМЕЧАНИЕ)
Применяйте фоновое редактирование надлежащим образом.

ПРИМЕЧАНИЕ
Сигнал тревоги при фоновом редактировании отображается в строке ввода с кла--
виатурынаэкранефоновогоредактирования,аненаобычномэкране аварийныхсооб--
щений, и сбрасывается нажатием любой клавиши на панели ручного ввода данных.

(3) Сигналы тревоги, относящиеся к абсолютному импульсному шифратору (АИШ)

Номер Сообщение Содержание

300 Сигнал тревоги АИШ: Возврат в
начало координат по n--оси

Требуется ручной возврат в референтное положение для n--й оси
(n=1 --8).

301 Сигнал тревоги АИШ: соединение
по n--оси

Ошибка соединения с АИШ по n--оси (n=1 -- 8). Сбой в передаче
данных. Возможными причинами могут быть неисправный АИШ,
кабель или модуль интерфейса сервосистемы.

302 Сигнал тревоги АИШ:
превышение лимита времени по
n--оси

Ошибка превышения лимита времени АИШ по n--оси (n=1 --8).
Сбой в передаче данных.
Возможными причинами могут быть неисправный АИШ, кабель
или модуль интерфейса сервосистемы.

303 Сигнал тревоги АИШ:
кадрирование по n--оси

Ошибка кадрирования АИШ по n--оси (n=1 -- 8). Сбой в передаче
данных. Возможными причинами могут быть неисправный АИШ,
кабель или модуль интерфейса сервосистемы.

304 Сигнал тревоги АИШ: четность по
n--оси

Ошибка четности АИШ по n--оси (n=1 --8).
Сбой в передаче данных.
Возможными причинами могут быть неисправный АИШ, кабель
или модуль интерфейса сервосистемы.

305 Сигнал тревоги АИШ: ошибка
импульса по n--оси

Сигнал тревоги обошибке импульса в АИШ по n--оси (n=1 --8).
Сигнал тревоги АИШ. Возможно, неисправен АИШ или кабель.

306 Сигнал тревоги АИШ: напряжение
батареи
0 для n--оси

НапряжениебатареиАИШдля n--оси (n=1--8)снизилосьдотакого
низкого уровня, что нельзя сохранить данные.
Сигнал тревоги АИШ.Возможно неисправна батарея или кабель.

307 Сигнал тревоги АИШ: низкое
напряжение 1 батареи для n--оси

НапряжениебатареиАИШдля n--оси (n=1--8)снизилосьдотакого
уровня, что требуется замена батареи.
Сигнал тревоги АИШ. Замените батарею.

308 Сигнал тревоги АИШ: низкое
напряжение 2 батареи для оси n

НапряжениебатареиАИШдля n--оси (n=1--8)снизилосьдотакого
уровня, что требуется замена батареи (даже когда питание
отключено). Сигнал тревоги АИШ. Замените батарею.

309 Сигнал тревоги АИШ :
n AXIS ZRN IMPOSSIBL
(НЕВОЗМОЖЕН ВОЗВРАТ В
НУЛЕВУЮ ТОЧКУ ОСИ n)

Была сделана попытка возврата в начало координат без
предварительного вращения мотора на один или более оборот.
Перед возвратом в начало координат осуществите вращение
мотора на один или более оборот, затем отключите питание.

Номер Сообщение Описание

330 INDUCTOSYN:DATA ALARM
(ИНДОКТУСИН: СИГНАЛ ТРЕВОГИ
ДАННЫХ)

Данные абсолютного положения (данные коррекции) от
Индоктусина обнаружить нельзя.

331 INDUCTOSYN:ILLEGAL PRM
(ИНДОКТУСИН: НЕВЕРНЫЙ
ПАРАМЕТР)

Параметр 1874, 1875 или 1876 установлен на 0.

(4) Сигналы тревоги,
относящиеся к
индуктосину
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Сообщение Описание

360 n AXIS : ABNORMAL CHECKSUM
(INT) (ОСЬ n : НЕВЕРНАЯ
КОНТРОЛЬНАЯ СУММА
(ВНУТРЕННИЙ))

Во встроенном импульсном шифраторе возникла ошибка
контрольной суммы.

361 n AXIS : ABNORMAL PHASE DATA
(INT) (ОСЬ n : НЕВЕРНЫЕ ДАННЫЕ
ФАЗЫ (ВНУТРЕННИЙ))

Во встроенном импульсном шифраторе возникла ошибка
данных фазы.

362 n AXIS : ABNORMAL REV.DATA (INT)
(ОСЬ n : НЕВЕРНЫЕ ДАННЫЕ
ВРАЩЕНИЯ (ВНУТРЕННИЙ))

Во встроенном импульсном шифраторе возникла ошибка
счетчика оборотов скорости.

363 n AXIS : ABNORMAL CLOCK (INT)
(ОСЬ n : НЕВЕРНОЕ ВРЕМЯ
(ВНУТРЕННИЙ))

Во встроенном импульсном шифраторе возникла ошибка
времени.

364 n AXIS : SOFT PHASE ALARM (INT)
(ОСЬ n : СИГНАЛ ТРЕВОГИ
ПРОГРАММНОГО ОБЕСПЕЧЕНИЯ
О ФАЗЕ (ВНУТРЕННИЙ))

С помощью программного обеспечения цифровой
сервосистемы обнаружены неверные данные во встроенном
импульсном шифраторе.

365 n AXIS : BROKEN LED (INT) (ОСЬ n
: СЛОМАННЫЙ СВЕТОДИОДНЫЙ
ИНДИКАТОР (ВНУТРЕННИЙ))

Во встроенном импульсном шифраторе возникла ошибка
светодиодного индикатора.

366 n AXIS : PULSE MISS (INT) (ОСЬ n :
ОТСУТСТВИЕ ИМПУЛЬСА
(ВНУТРЕННИЙ))

Во встроенном импульсном шифраторе возникла ошибка
импульса.

367 n AXIS : COUNT MISS (INT) (ОСЬ n :
ОТСУТСТВИЕ СЧЕТА (ВНУТР.))

Во встроенном импульсном шифраторе возникла ошибка счета.

368 n AXIS : SERIAL DATA ERROR (INT)
(ОСЬ n : ОШИБКА ПОСЛЕДОВА--
ТЕЛЬНО ПЕРЕДАВАЕМЫХ
ДАННЫХ (ВНУТРЕННИЙ))

Нельзя получить данные, передаваемые от встроенного
импульсного шифратора.

369 n AXIS : DATA TRANS. ERROR (INT)
(ОСЬ n : ОШИБКА ПЕРЕДАЧИ
ДАННЫХ (ВНУТРЕННИЙ))

В передаваемых данных, полученных от встроенного
импульсного шифратора, возникла ошибка CRC или стопового
бита.

380 n AXIS : BROKEN LED (INT)(ОСЬ n :
СЛОМАННЫЙ СВЕТОДИОДНЫЙ
ИНДИКАТОР (ВНУТРЕННИЙ))

Неисправен светодиодный индикатор автономного датчика.

381 n AXIS : ABNORMAL PHASE
(EXT LIN)(ОСЬ n : НЕВЕРНАЯ ФА--
ЗА (ВНЕШ. ЛИНЕЙНАЯШКАЛА))

В автономной линейной шкале возникла ошибка данных фазы.

382 n AXIS : COUNT MISS (INT) (ОСЬ n :
ОТСУТСТВИЕ СЧЕТА (ВНУТР.))

В автономном датчике возникла ошибка импульса.

383 n AXIS : PULSE MISS (EXT) (ОСЬ n :
ОТСУТСТВИЕ ИМПУЛЬСА
(ВНЕШНИЙ))

В автономном датчике возникла ошибка счета.

384 n AXIS : SOFT PHASE ALARM (EXT)
(ОСЬ n : СИГНАЛ ТРЕВОГИ
ПРОГРАММНОГО ОБЕСПЕЧЕНИЯ
О ФАЗЕ (ВНЕШНИЙ))

С помощью программного обеспечения цифровой
сервосистемы обнаружены неверные данные в автономном
датчике.

385 n AXIS : SERIAL DATA ERROR (EXT)
(ОСЬ n : ОШИБКА ПОСЛЕДОВА--
ТЕЛЬНО ПЕРЕДАВАЕМЫХ
ДАННЫХ (ВНЕШНИЙ))

Нельзя получить данные, передаваемые от автономного
датчика.

(5) Сигналы тревоги,
относящиеся к
последовательному
импульсному
шифратору (ПИШ)
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ОписаниеСообщение

386 n AXIS : DATA TRANS. ERROR (EXT)
(ОСЬ n : ОШИБКА ПЕРЕДАЧИ
ДАННЫХ (ВНЕШНИЙ))

В передаваемых данных, полученных от автономного датчика,
возникла ошибка CRC или стопового бита.

387 n AXIS : ABNORMAL ENCODER
(EXT) (ОСЬ n : НЕИСПРАВНЫЙ
ШИФРАТОР (ВНЕШНИЙ))

Ошибка возникает в автономном датчике. За более подробной
информацией обращайтесь к изготовителю шкалы.

Описание сигналов тревоги, относящихся к последовательному
импульсному шифратору, отображается на экране диагностики
(ном. 202 и 203), как показано ниже.

#7

202

#6

CSA

#5

BLA

#4

PHA

#3

PCA

#2

BZA

#1

CKA

#0

SPH

#6 (CSA) : Неисправность в последовательном импульсном шифраторе.
Замените его.

#5 (BLA) : Низкое напряжение батареи. Замените батареи.

#4 (PHA) : Неисправность в последовательном импульсном шифраторе
или кабеле обратной связи. Замените последовательный им-
пульсный шифратор или кабель обратной связи.

#3 (PCA) : Неисправность в последовательном импульсном шифраторе.
Замените его.

#2 (BZA) : К импульсному шифратору подавалось питание в первый раз.
Убедитесь, что батареи подсоединены.
Выключите питание, включите снова и выполните возврат в
референтное положение.

#1 (CKA) : Неисправность в последовательном импульсном шифраторе.
Замените его.

#0 (SPH) : Неисправность в последовательном импульсном шифраторе
или кабеле обратной связи. Замените последовательный им-
пульсный шифратор или кабель обратной связи.

D Описание сигналов
тревоги, относящихся
к последовательному
импульсному
шифратору
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#7

DTE203

#6

CRC

#5

STB

#4

PRM

#3 #2 #1 #0

#7 (DTE) : В последовательном импульсном шифраторе возникла ошибка
соединения. Неисправность в импульсном шифраторе, кабеле
обратной связи или цепи приемника обратной связи. Замените
импульсный шифратор, кабель обратной связи или плату оси
ЧПУ.

#6 (CRC) : В последовательном импульсном шифраторе возникла ошибка
соединения.
Неисправность в импульсномшифраторе, кабеле обратной свя-
зи или цепи приемника обратной связи. Замените импульсный
шифратор, кабель обратной связи или плату оси ЧПУ.

#5 (STB) : В последовательном импульсном шифраторе возникла ошибка
соединения.
Неисправность в импульсном шифраторе, кабеле обратной
связи или цепи приемника обратной связи.
Замените импульсный шифратор, кабель обратной связи или
плату оси ЧПУ.

#4 (PRM) : Найден неверный параметр. Также выдан сигнал тревоги 417
(неверный параметр сервосистемы).

(6) Сигналы тревоги, относящиеся к сервосистеме (1/2)

Номер Сообщение Содержание

401 SERVO ALARM: n--TH AXIS VRDY
OFF (СИГНАЛ ТРЕВОГИ
СЕРВОСИСТЕМЫ: СИГНАЛ VRDY
ПО ОСИ n ОТКЛЮЧЕН)

Отключен сигнал сервоусилителяREADY (ГОТОВО) (DRDY) поn--й
оси (ось 1--8).
Смотрите процедуру устранения неисправностей.

402 SERVO ALARM: SV CARD NOT EX--
IST (СИГНАЛ ТРЕВОГИ
СЕРВОСИСТЕМЫ: ОТСУТСТВУЕТ
КАРТА СЕРВОСИСТЕМЫ)

Отсутствует плата осевого управления.

403 SERVO ALARM: CARD/SOFT
MISMATCH (СИГНАЛ ТРЕВОГИ
СЕРВОСИСТЕМЫ: НЕСООТ--
ВЕТСТВИЕ ПЛАТЫ/ПРОГРАМ--
МНОГО ОБЕСПЕЧЕНИЯ)

Неверная комбинация платы осевого управления и програм--
много обеспечения сервосистемы.
Возможные причины --следующие:
· Отсутствует необходимая плата осевого управления.
· На флэш--памяти не установлено необходимое программное
обеспечение.

404 SERVO ALARM: n--TH AXIS VRDY ON
(СИГНАЛ ТРЕВОГИ СЕРВО--
СИСТЕМЫ: СИГНАЛ VRDY ПО ОСИ
n ВКЛЮЧЕН)

Несмотрянато, что отключенсигнал READY (ГОТОВО) (MCON) по
n--йоси (оси1--8), всееще включенсигнал сервоусилителяREADY
(ГОТОВО) (DRDY). Или при подключении питания был включен
сигнал DRDY, несмотря на то, что был выключенMCON.
Проверьте, подсоединены ли модуль интерфейса сервосистемы
и сервоусилитель.

405 SERVO ALARM: (ZERO POINT RE--
TURN FAULT) (СИГНАЛ ТРЕВОГИ
СЕРВОСИСТЕМЫ: (СБОЙ ПРИ
ВОЗВРАТЕ В НУЛЕВУЮ ТОЧКУ))

Неисправность системы позиционного регулирования. По
причине неисправности в ЧУ или сервосистеме при возврате в
референтное положение, возможно, возврат в референтное
положение не будет выполнен надлежащимобразом. Повторите
попытку с ручного возврата в референтное положение.

407 SERVO ALARM: EXCESS ERROR
(СИГНАЛ ТРЕВОГИ СЕРВО--
СИСТЕМЫ: ОШИБКА
ПРЕВЫШЕНИЯ ПРЕДЕЛА)

Вовремяпростогосинхронногоуправлениявозникласледующая
ошибка:
Различие в координатах станка между синхронизированными
осями превышает значение, установленное в параметре 8314.

409 SERVO ALARM: n AXIS TORQUE
ALM (СИГНАЛ ТРЕВОГИ СЕРВО--
СИСТЕМЫ: СИГНАЛ ТРЕВОГИ
КРУТЯЩ.МОМЕНТА ПО ОСИ n)

Обнаружена непредусмотренная нагрузка сервомотора. Или в
режиме Cs обнаружена непредусмотренная нагрузка мотора
шпинделя.



ПРИЛОЖЕНИЕA. СПИСОК СИГНАЛОВ ТРЕВОГИ B--63525RU/02

878

Номер СодержаниеСообщение
410 SERVO ALARM: n--TH AXIS --

EXCESS ERROR (СИГНАЛ
ТРЕВОГИ СЕРВОСИСТЕМЫ:
ОШИБКА ПРЕ--ВЫШЕНИЯ
ПРЕДЕЛА ПО ОСИ n)

Возникла одна из следующих ошибок:
1) Значениеотклоненияположения, когдапроизошлаостановка

поn--ойоси,превышаетзначение,установленноевпараметре
1829.

2) При простом синхронном управлении величина коррекции
для выполнения синхронизации превышает значение,
установленное в параметре 8325.

Этот сигнал тревоги выдается только для ведомой оси.

411 SERVO ALARM: n--TH AXIS --
EXCESS ERROR (СИГНАЛ
ТРЕВОГИ СЕРВОСИСТЕМЫ:
ОШИБКА ПРЕ--ВЫШЕНИЯ
ПРЕДЕЛА ПО ОСИ n)

Величина отклонения положения при перемещении по n--й оси
(оси 1--8) превышает установленное значение. Смотрите
процедуру устранения неисправностей.

413 SERVO ALARM: n--th AXIS --LSI
OVERFLOW (СИГНАЛ ТРЕВОГИ
СЕРВОСИСТЕМЫ:
ПЕРЕПОЛНЕНИЕ БИС ПО ОСИ n)

Содержимое регистра ошибок для n--й оси (оси 1--8) превысило
231 степени. Эта ошибка обычно возникает в результате
неверной установки параметров.

415 SERVO ALARM: n--TH AXIS --EX--
CESS SHIFT(СИГНАЛ ТРЕВОГИ
СЕРВОСИСТЕМЫ: ЧРЕЗМЕРНЫЙ
СДВИГ)

Сделана попытка установить для n--й оси (оси 1--8) скорость,
превышающую 524288000 единиц/сек. Эта ошибка обычно
возникает в результате неверной установки CMR.

417 SERVO ALARM: n--TH AXIS --PARA--
METER INCORRECT (СИГНАЛ ТРЕ--
ВОГИ СЕРВОСИСТЕМЫ: НЕВЕР--
НЫЙ ПАРАМЕТР ДЛЯ ОСИ n)

Данный сигнал тревоги возникает, когда для n--й оси (оси 1--8)
существует одно из следующих условий, перечисленных ниже.
(Сигнал тревоги, относящийся к цифровой сервосистеме)
1) Значение, установленное в параметре 2020 (форма мотора),

находится вне заданных пределов.
2) В параметре 2022 не установлено требуемое значение (111

или --111) (направление вращения мотора).
3) В параметре 2023 установлены неверные данные (значение

ниже0и т.п.) (числоимпульсовобратнойсвязипо скоростиза
оборот мотора).

4) В параметре 2024 установлены неверные данные (значение
ниже0и т.п.) (числоимпульсовобратнойсвязи поположению
за оборот мотора).

5) Не установлены параметры 2084 и 2085 (скорость передачи
с гибкой связью).

6) Значение,невходящеевдиапазон (от1до числауправляемых
осей), или непостоянная величина (параметр 1023 (номер
сервооси)) содержит значение, не входящее в диапазон от 1
до числа осей, или в параметре 1023 (номер сервооси)
установлена независимая величина (например, 4 не
предшествует 3).

7) При осевом управлении с помощью РМС неверно установлен
параметр управления крутящим моментом. (Параметр
постоянного крутящего момента установлен на 0).

420 SERVO ALARM: n AXIS SYNC
TORQUE (СИГНАЛ ТРЕВОГИ
СЕРВОСИСТЕМЫ: КРУТЯЩИЙ
МОМЕНТ ПРИ СИНХРОНИЗАЦИИ
ОСИ n) (M--серия)

Впроцессе синхронного управления различиемежду командами
крутящего момента для ведущей и ведомой осей превысило
значение, установленное в параметре 2031.

421 SERVO ALARM: n AXIS EXCESS ER
(D) (СИГНАЛ ТРЕВОГИ СЕРВО--
СИСТЕМЫ: ОШИБКА ПРЕВЫ--
ШЕНИЯ ПРЕДЕЛА ПО ОСИ n (D))

Различие в погрешностях в полузамкнутом цикле и замкнутом
цикле при обратной связи по двойственному положению стало
слишком большим. Проверьте значения коэффициентов
преобразования двойственного положения в параметрах 2078 и
2079.

422 SERVO ALARM: n AXIS (СИГНАЛ
ТРЕВОГИ СЕРВОСИСТЕМЫ: ОСЬ
n)

При регулировании крутящего момента в процессе осевого
управления с помощью РМС превышена заданная допустимая
скорость.

423 SERVO ALARM: n AXIS (СИГНАЛ
ТРЕВОГИ СЕРВОСИСТЕМЫ: ОСЬ
n)

При регулировании крутящего момента в процессе осевого
управления с помощью РМС превышено установленное
параметром допустимое совокупное расстояние перемещения.

430 n AXIS : SV. MOTOR OVERHEAT
(ОСЬ n : ПЕРЕГРЕВ
СЕРВОМОТОРА)

Произошел перегрев сервомотора.
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Номер СодержаниеСообщение
431 n AXIS : CNV. OVERLOAD (ОСЬ n :

ПЕРЕГРУЗКА КОНВЕРТЕРА)
1) PSM: Произошел перегрев.
2) SVU серия β : Произошел перегрев.

432 n AXIS : CNV. LOW VOLT CONTROL
(ОСЬ n : НИЗКОЕ НАПРЯЖЕНИЕ В
СИСТЕМЕ УПРАВЛЕНИЯ
КОНВЕРТЕРА)

1) PSM: Упало напряжение питания системы управления.
2) PSMR: Упало напряжение источника питания системы

управления.
3) SVU серия β : Упало напряжение источника питания системы

управления.

433 n AXIS : CNV. LOW VOLT DC LINK
(ОСЬ n : НИЗКОЕ НАПРЯЖЕНИЕ
ЦЕПИ ПОСТОЯННОГО ТОКА
КОНВЕРТЕРА)

1) PSM: Упало напряжение цепи постоянного тока.
2) PSMR: Упало напряжение цепи постоянного тока.
3) SVU серия α : Упало напряжение цепи постоянного тока.
4) SVU серия β : Упало напряжение цепи постоянного тока.

434 n AXIS : INV. LOW VOLT CONTROL
(ОСЬ n : НИЗКОЕ НАПРЯЖЕНИЕ В
СИСТЕМЕ УПРАВЛЕНИЯ
ИНВЕРТОРА)

SVM: Упало напряжение источника питания системы
управления.

435 n AXIS : INV. LOW VOLT DC LINK
(ОСЬ n : НИЗКОЕ НАПРЯЖЕНИЕ
ЦЕПИ ПОСТОЯННОГО ТОКА
ИНВЕРТОРА)

SVM: Упало напряжение цепи постоянного тока.

436 n AXIS : SOFTTHERMAL (OVC)(ОСЬ
n : НАГРЕВ (OVC))

С помощью программного обеспечения цифровой
сервосистемы обнаружено состояние нагрева (OVC).

437 n AXIS : CNV. OVERCURRENT
POWER (ОСЬ n : ПИТАНИЕ
КОНВЕРТЕРА С ПЕРЕГРУЗКОЙ ПО
ТОКУ)

PSM: Во входную цепь поступил ток с перегрузкой.

438 n AXIS : INV. ABNORMAL CUR--
RENT(ОСЬ n :
НЕПРЕДУСМОТРЕННЫЙ ТОК
ИНВЕРТОРА)

1) SVM: Ток мотора слишком высокий.
2) SVU серия α : Ток мотора слишком высокий.
3) SVU серия β : Ток мотора слишком высокий.

439 n AXIS : CNV. OVERVOLT POWER
(ОСЬ n : ПИТАНИЕ КОНВЕРТЕРА С
ПЕРЕНАПРЯЖЕНИЕМ)

1) PSM: Слишком высокое напряжение цепи постоянного тока.
2) PSMR:Слишком высокое напряжение цепи постоянного тока.
3) SVU серия α : Слишком высокое напряжение цепи постоян--

ного тока.
4) SVU серия β : Слишком высокое напряжение цепи постоян--

ного тока.

440 n AXIS : CNV. EX DECELERATION
POW. (ОСЬ n : ПИТАНИЕ
КОНВЕРТЕРА С ЧРЕЗМЕРНЫМ
ТОРМОЖЕНИЕМ)

1) PSMR: Слишком большая величина регенеративного
разряда.

2) SVU серия α : Слишком большая величина регенеративного
разряда. Или неисправность в цепи регенеративного
разряда.

441 n AXIS : ABNORMAL CURRENT
OFFSET (ОСЬ n : НЕСТАНДАРТНОЕ
СМЕЩЕНИЕ ТОКА)

С помощью программного обеспечения цифровой
сервосистемы обнаружена неисправность в цепи обнаружения
тока мотора.

442 n AXIS : CNV. CHARGE FAILURE
(ОСЬ n: СБОЙ В ЗАРЯДЕ
КОНВЕРТЕРА)

1) PSM: Неисправна резервная цепь разряда цепи постоянного
тока.

2) PSMR:Неисправнарезервнаяцепьразрядацепипостоянного
тока.

443 n AXIS : CNV. COOLING FAN FAIL--
URE (ОСЬ n : НЕИСПРАВНОСТЬ
ВЕНТИЛЯТОРА ОХЛАЖДЕНИЯ
ИНВЕРТОРА)

1) PSM: Неисправный внутренний вращающийся вентилятор.
2) PSMR: Неисправный внутренний вращающийся вентилятор.
3) SVU серия β : Неисправный внутренний вращающийся венти--

лятор.

444 n AXIS : INV. COOLING FAN FAILURE
(ОСЬ n : НЕИСПРАВНОСТЬ
ВЕНТИЛЯТОРА ОХЛАЖДЕНИЯ
ИНВЕРТОРА)

SVM: Неисправный внутренний вращающийся вентилятор.

445 n AXIS : SOFT DISCONNECT ALARM
(ОСЬ n : СИГНАЛ ТРЕВОГИ
ПРОГРАММНОГО ОБЕСПЕЧЕНИЯ
О РАЗРЫВЕ СОЕДИНЕНИЯ)

С помощью программного обеспечения цифровой
сервосистемы обнаружен обрыв провода в импульсном
шифраторе.
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Номер СодержаниеСообщение
446 n AXIS : HARD DISCONNECT

ALARM (ОСЬ n : СИГНАЛ ТРЕВОГИ
ОБОРУДОВАНИЯ О РАЗРЫВЕ
СОЕДИНЕНИЯ)

С помощью оборудования обнаружен обрыв провода во
встроенном импульсном шифраторе.

447 n AXIS : HARD DISCONNECT (EXT)
(ОСЬ n : РАЗРЫВ СОЕДИНЕНИЯ
ОТ ОБОРУДОВАНИЯ (ВНЕШНИЙ))

С помощью оборудования обнаружен обрыв провода в
автономном датчике.

448 n AXIS : UNMATCHED FEEDBACK
ALARM (ОСЬ n : СИГНАЛ ТРЕВОГИ
О РАССОГЛАСОВАННОЙ
ОБРАТНОЙ СВЯЗИ)

Знак данных обратной связи от встроенного импульсного
шифратора отличается от знака данных обратной связи от
автономного датчика.

449 n AXIS : INV. IPM ALARM (ОСЬ n :
СИГНАЛ ТРЕВОГИ ИСМ
ИНВЕРТОРА)

1) SVM: ИСМ (интеллектуальный силовой модуль) обнаружил
сигнал тревоги.

2) SVU серия α : ИСМ (интеллектуальный силовой модуль)
обнаружил сигнал тревоги.

453 n AXIS : SPC SOFT DISCONNECT
ALARM (СИГНАЛ ТРЕВОГИ
ПРОГРАММНОГО ОБЕСПЕЧЕНИЯ
О РАЗРЫВЕ СОЕДИНЕНИЯ С
ПИШ)

Сигнал тревоги о разрыве соединения в программном
обеспечении импульсного шифратора α.
Выключите питание ЧПУ, затем выньте и вставьте кабель
импульсного шифратора. Если этот сигнал тревоги выдается
снова, замените импульсный шифратор.

456 ILLEGAL CURRENT LOOP
(НЕВЕРНАЯ ТОКОВАЯ ПЕТЛЯ)

Установки цикла токового управления (параметр 2004, бит 0
параметра 2003 и бит 0 параметра 2013) неверны. Возможные
проблемы --следующие.
-- Для двух осей, номера оси сервосистемы которых

(установки параметра 1023) являются нечетным номером,
за которым следует четный номер (пара осей 1 и 2 или 5 и 6,
например), установлен различный цикл токового управления
по каждой оси.

-- Требования для ведомых осей, необходимые для
установленного цикла токового управления, включая номер,
тип и их способ соединения, не удовлетворены.

457 ILLEGAL HI HRV (250US)
(НЕВЕРНЫЙ HI HRV (250US)

Использование высокоскоростного HRV задано, хотя цикл
токового управления составляет 200 µс.

458 CURRENT LOOP ERROR (ОШИБКА
ТОКОВОЙ ПЕТЛИ)

Установка цикла токового управления не соответствует
фактическому циклу токового управления.

459 HI HRV SETTING ERROR (ОШИБКА
УСТАНОВКИ HI HRV)

Из двух осей, имеющих соседние номера сервоосей (параметр
1023), четный и нечетный номер, высокоскоростное управление
HRV можно осуществить только для одной оси, но не для
другой.

460 n AXIS : FSSB DISCONNECT (ОСЬ n
: РАЗРЫВ СОЕДИНЕНИЯ С FSSB)

Внезапно разорвано соединение с FSSB. Возможные причины --
следующие:
1) Отсоединен или разорван кабель соединения с FSSB.
2) Внезапно отключено питание усилителя.
3) Усилитель выдал сигнал тревоги о низком напряжении.

461 n AXIS : ILLEGAL AMP INTERFACE
(ОСЬ n : НЕВЕРНЫЙ ИНТЕРФЕЙС
УСИЛИТЕЛЯ)

Оси усилителя для 2 осей были присвоены интерфейсу
быстродействующего типа.

462 n AXIS : SEND CNC DATA FAILED
(ОСЬ n : НЕ УДАЛОСЬ
ОТПРАВЛЕНИЕ ДАННЫХ ЧПУ)

Вследствие ошибки соединения с FSSB подчиненное
устройство не может получить необходимые данные.

463 n AXIS : SEND SLAVE DATA FAILED
(ОСЬ n : НЕ УДАЛОСЬ
ОТПРАВЛЕНИЕ ДАННЫХ
ПОДЧИНЕННОГО УСТРОЙСТВА)

Вследствие ошибки соединения с FSSB сервосистема не может
получить необходимые данные.

464 n AXIS : WRITE ID DATA FAILED
(ОСЬ n : НЕ УДАЛАСЬ ЗАПИСЬ
ИДЕНТИФИКАЦИОННЫХ
ДАННЫХ)

Сделана попытка записи информации о техническом
обслуживании на экране технического обслуживания
усилителя, но неудачно.

465 n AXIS : READ ID DATA FAILED (ОСЬ
n : НЕ УДАЛОСЬ СЧИТЫВАНИЕ
ИДЕНТИФ. ДАННЫХ)

При включении питания невозможно считать
идентификационную информацию об усилителе.
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Номер СодержаниеСообщение
466 n AXIS : MOTOR/AMP

COMBINATION (ОСЬ n : КОМБИ--
НАЦИЯ МОТОР/ УСИЛИТЕЛЬ)

Максимальное номинальное значение тока для усилителя не
соответствует максимальному номинальному значению тока
для мотора.

467 n AXIS : ILLEGAL SETTING OF AXIS
(ОСЬ n : НЕВЕРНАЯ УСТАНОВКА
ОСИ)

Не включена сервофункция для следующих случаев, когда ось,
занимающая один ЦСП (соответствующий двум обычным осям),
задана на экране установки оси.
1. Управление с самообучением (бит 5 параметра 2008 = 1)
2. Высокоскоростная токовая петля (бит 0 параметра 2004 = 1)
3. Ось высокоскор. интерфейса (бит 4 параметра 2005 = 1)

468 HI HRV SETTING ERROR (AMP)
(ОШИБКА УСТАНОВКИ HI HRV
(УСИЛИТЕЛЬ))

Использование высокоскоростного HRV задано для
управляемой оси усилителя, который не поддерживает
высокоскоростное HRV.

Описание сигналов тревоги, относящихся к сервосистеме,
отображается на экране диагностики (ном. 200 и ном. 204), как
показано ниже.

#7

OVL200

#6

LV

#5

OVC

#4

HCA

#3

HVA

#2

DCA

#1

FBA

#0

OFA

#7 (OVL) : Выдан сигнал тревоги о перегрузке.
(Описание содержится в данных диагностики 201).

#6 (LV) : В сервоусилителе выдан сигнал тревоги о низком напряжении.
Проверьте светодиод.

#5 (OVC) : Вцифровом сервоустройстве выдан сигнал тревоги оперегрузке
по току.

#4 (HCA) : В сервоусилителе выдан сигнал тревоги о непредусмотренном
токе. Проверьте светодиод.

#3 (HVA) : В сервоусилителе выдан сигнал тревоги о перенапряжении.
Проверьте светодиод.

#2 (DCA) : В сервоусилителе выдан сигнал тревоги, относящийся к цепи
регенеративного разряда.
Проверьте светодиод.

#1 (FBA) : Выдан сигнал тревоги о разрыве соединения.
(Описание содержится в данных диагностики 201).

#0 (OFA) : В цифровом сервоустройстве выдан сигнал тревоги о пере-
полнении.

D Описание сигнала
тревоги,
относящегося к
сервосистеме
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#7

ALD201

#6 #5 #4

EXP

#3 #2 #1 #0

Когда в данных диагностики 200 OVL равен 1 (выдается сигнал
тревоги ном. 400, относящийся к сервосистеме):

#7 (ALD) 0 : Перегрев мотора
1 : Перегрев усилителя

Когда в данных диагностики 200FBAL равен 1 (выдается сигнал
тревоги ном. 416, относящийся к сервосистеме):

ALD EXP Описание сигнала тревоги

1 0 Разрыв соединения со встроенным
импульсным шифратором (оборудование)

1 1 Разрыв соединения с импульсным
шифратором, установленным отдельно
(оборудование)

0 0 Нет соединения с импульсным шифратором
по причине программного обеспечения.

#7

204

#6

OFS

#5

MCC

#4

LDA

#3

PMS

#2 #1 #0

#6 (OFS) : В цифровой сервосистеме возникла ошибка преобразования
тока.

#5 (MCC) : В сервоусилителе произошло сваривание электромагнитного
контактора.

#4 (LDA) : Светодиодныйиндикаторуказываетнанеисправностьпоследо-
вательного импульсного шифратора

#3 (PMS) : Ошибка в импульсах обратной связи возникла по причине
неисправности кабеля обратной связи.

(7) Сигналы тревоги о перебеге

Номер Сообщение Содержание

500 OVER TRAVEL : +n (ПЕРЕБЕГ : +n) Превышено предельное значение сохраненного хода I по n--й оси
(оси 1 --8) на стороне +.
(Параметр 1320 или 1326 ПРИМЕЧАНИЕ)

501 OVER TRAVEL : --n (ПЕРЕБЕГ : --n) Превышено предельное значение сохраненного хода I по n--й оси
(оси 1 --8) на стороне --.
(Параметр 1321 или 1327 ПРИМЕЧАНИЕ)

502 OVER TRAVEL : +n (ПЕРЕБЕГ : +n) Превышенопредельноезначениесохраненного хода IIпо n--йоси
(оси 1 --8) на стороне +.
(Параметр 1322)

503 OVER TRAVEL : --n (ПЕРЕБЕГ : --n) Превышенопредельноезначениесохраненного хода IIпо n--йоси
(оси 1 --8) на стороне --.
(Параметр 1323)

504 OVER TRAVEL : +n (ПЕРЕБЕГ : +n) Превышено предельное значение сохраненного хода III по n--й
оси (оси 1 --8) на стороне +.
(Параметр 1324)

505 OVER TRAVEL : --n (ПЕРЕБЕГ : --n) Превышено предельное значение сохраненного хода III по n--й
оси (оси 1 --8) на стороне --.
(Параметр 1325)

506 OVER TRAVEL : +n (ПЕРЕБЕГ : +n) Превышено предельное значение перебегадля оборудованияпо
n--й оси (оси 1 --8) на стороне +.

507 OVER TRAVEL : --n (ПЕРЕБЕГ : --n) Превышено предельное значение перебегадля оборудованияпо
n--й оси (оси 1 --8) на стороне --.
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Номер СодержаниеСообщение
508 INTERFERENCE : +n

(СТОЛКНОВЕНИЕ: +n) (T--серия
(двухконтурное управление))

Инструмент, перемещающийся в положительном направлении
по оси n, столкнулся с другим резцедержателем.

509 INTERFERENCE : --n
(СТОЛКНОВЕНИЕ: --n) (T--серия
(двухконтурное управление))

Инструмент, перемещающийсявотрицательномнаправлениипо
оси n, столкнулся с другим резцедержателем.

510 OVER TRAVEL: +n (ПЕРЕБЕГ : +n) Сигнал тревоги для проверки хода до осуществления
перемещения. Конечная точка, заданная в блоке, находится в
пределах запрещенной зоны, определенной с помощью
проверки хода в положительном направлении вдоль оси N.
Исправьте программу.

511 OVER TRAVEL: --n (ПЕРЕБЕГ : --n) Сигнал тревоги для проверки хода до осуществления
перемещения. Конечная точка, заданная в блоке, находится в
пределах запрещенной зоны, определенной с помощью
проверки хода в отрицательном направлении вдоль оси N.
Исправьте программу.

514 INTERFERENCE : +n (ПЕРЕБЕГ :
+n)

Функция проверки столкновений в области вращения
обнаружила столкновение на положительной стороне оси n.

515 INTERFERENCE : --n (ПЕРЕБЕГ : --n) Функция проверки столкновений в области вращения
обнаружила столкновение на отрицательной стороне оси n.

ПРИМЕЧАНИЕ
Параметры 1326и1327действуют только,когда включенEXLM (сигналпереключателя
проверки хода).

(8) Сигналы тревоги, относящиеся к сервосистеме

Номер Сообщение Содержание

600 n AXIS : INV. DC LINK OVER CUR--
RENT (ОСЬ n : СЛИШКОМ
БОЛЬШОЙ ТОК В ЦЕПИ ПОСТ.
ТОКА ИНВЕРТОРА)

Ток в цепи постоянного тока слишком большой.

601 n AXIS : INV. RADIATOR FAN FAIL--
URE (ОСЬ n : НЕИСПРАВНОСТЬ
ВЕНТИЛЯТОРА РАДИАТОРА
ИНВЕРТОРА)

Вращающийся вентилятор внешнего радиатора неисправен.

602 n AXIS : INV. OVERHEAT (ОСЬ n :
ПЕРЕГРЕВ ИНВЕРТОРА)

Усилитель сервосистемы перегрелся.

603 n AXIS : INV. IPM ALARM (OH)
(СИГНАЛ ТРЕВОГИ ИСМ
ИНВЕРТОРА (ПЕРЕГРЕВ))

ИСМ (интеллектуальный силовой модуль) обнаружил сигнал
тревоги о перегреве.

604 n AXIS : AMP. COMMUNICATION
ERROR (ОСЬ n : ОШИБКА
СОЕДИНЕНИЯ С УСИЛИТЕЛЕМ)

Соединение между SVM и PSM не удалось.

605 n AXIS : CNV. EX. DISCHARGE POW.
(ОСЬ n : ЧРЕЗМЕРНАЯ РАЗРЯД--
НАЯ МОЩНОСТЬ КОНВЕРТЕРА)

PSMR: Регенеративное питание слишком велико.

606 n AXIS : CNV. RADIATOR FAN FAIL--
URE (ОСЬ n : НЕИСПРАВНОСТЬ
ВЕНТИЛЯТОРА РАДИАТОРА
КОНВЕРТЕРА)

PSM: Вращающийся вентилятор внеш. вентилятора
неисправен.
PSMR: Вращающийся вентилятор внеш. радиатора
неисправен.

607 n AXIS : CNV. SINGLE PHASE FAIL--
URE (ОСЬ n : НЕИСПРАВНОСТЬ
ОДНОЙФАЗЫ КОНВЕРТЕРА)

PSM: Входное напряжение находится в состоянии разрыва
фазы.
PSMR: Входное напряж. находится в состоянии разрыва фазы.
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(9) Сигналы тревоги о перегреве

Номер Сообщение Содержание

700 OVERHEAT: CONTROL UNIT
(ПЕРЕГРЕВ : БЛОК УПРАВЛЕНИЯ)

Перегрев блока управления
Проверьте, работает ли мотор вентилятора исправно, и
прочистите воздушный фильтр.

701 OVERHEAT: FAN MOTOR
(ПЕРЕГРЕВ :МОТОР
ВЕНТИЛЯТОРА)

Перегрелся мотор вентилятора, расположенный в верхней части
корпуса блока управления. Проверьте работу мотора венти--
лятора, и при необходимости замените мотор.

704 OVERHEAT: SPINDLE (ПЕРЕГРЕВ :
ШПИНДЕЛЬ)

Перегрев шпинделя при обнаружении колебания шпинделя
(1) Если нагрузка при резании велика, ослабьте резание.
(2) Проверьте, является ли режущий инструмент острым.
(3) Другой возможной причиной является неисправный усили--

тель шпинделя.

(10)Сигналы тревоги, относящиеся к жесткому нарезанию резьбы метчиком

Номер Сообщение Содержание

740 RIGID TAP ALARM : EXCESS
ERROR (СИГНАЛ ТРЕВОГИ
ЖЕСТКОГО НАРЕЗАНИЯ РЕЗЬБЫ
МЕТЧИКОМ: ОШИБКА
ПРЕВЫШЕНИЯ ПРЕДЕЛА)

В процессе жесткого нарезания резьбы метчиком отклонение
положения остановленногошпинделя превысило установленное
значение.

741 RIGID TAP ALARM : EXCESS
ERROR (СИГНАЛ ТРЕВОГИ
ЖЕСТКОГО НАРЕЗАНИЯ РЕЗЬБЫ
МЕТЧИКОМ: ОШИБКА
ПРЕВЫШЕНИЯ ПРЕДЕЛА)

В процессе жесткого нарезания резьбы метчиком отклонение
положения при перемещении шпинделя превысило
установленное значение.

742 RIGID TAP ALARM : LSI OVERFLOW
(СИГНАЛ ТРЕВОГИ ПРИ
ЖЕСТКОМ НАРЕЗАНИИ РЕЗЬБЫ:
ПЕРЕПОЛНЕНИЕ БИС)

В процессе жесткого нарезания резьбы метчиком в отношении
шпинделя произошло переполнение БИС.
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(11)Сигналы тревоги, относящиеся к последовательному шпинделю

Номер Сообщение Содержание

749 S--SPINDLE LSI ERROR (ОШИБКА
БИС ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОГО
ШПИНДЕЛЯ)

Это ошибка последовательного соединения, когда система
работает после включения питания. Можно предположить
следующие причины.
1) Неисправность в соединении оптического кабеля, или кабель

не подсоединен, или кабель отрезан.
2) Неисправна главная плата ЦП или дополнительная плата 2.
3) Неисправна печатная плата усилителя шпинделя.
4) Усилитель шпинделя находится в ненормальном состоянии.

(ИндикацияSPM--A, A1, A2или схожая, в зависимости от типа
отклонения).

Если сигнал тревоги возникает, когда включен источник питания
ЧПУ, или, когда этот сигнал тревоги нельзя отменить даже при
перезагрузке ЧПУ, выключите питание, а также выключите
питание шпинделя.
Еслиусилительшпинделя находитсяв ненормальномсостоянии,
проверьте индикацию SPM (A, A1, A2 или схожая). Затем
обратитесь к FANUC SERVO MOTOR ai series MAINTENANCE
MANUAL (B--65285EN) или FANUCSERVOMOTOR a seriesMAINTE--
NANCE MANUAL (B--65165E) для решения проблемы.

750 SPINDLE SERIAL LINK START
FAULT (СБОЙ В ПОСЛЕДОВА--
ТЕЛЬ НОМ СОЕДИНЕНИИ
ШПИНДЕЛЯ)

Данный сигнал тревоги выдается, если блок управления
шпинделем не готов к надлежащему пуску, когда включено
питание в системе с последовательным шпинделем.
Можно предположить следующие четыре причины:
1) Неправильноподсоединен оптический кабель иливыключено

питание блока управления шпинделем.
2) Если питание ЧПУ включено в аварийных условиях, кроме

SU--01 или AL--24, что показано на светодиодном индикаторе
блока управления шпинделем.
В этом случае немедленно выключите питание усилителя
шпинделя и снова выполните пуск.

3) Другие причины (неверная комбинация оборудования)
Данный сигнал тревоги не возникает после активации
системы, включая блок управления шпинделем.

4) Для второго шпинделя (когда SP2, бит 4 параметра 3701,
установлен на 1) имеется одно из указ. выше условий 1) --3).

Для получения детальной информации смотрите отображение
диагностики 409.

752 FIRST SPINDLE MODE CHANGE
FAULT (СБОЙ ПРИ
ПЕРЕКЛЮЧЕНИИ РЕЖИМА
ПЕРВОГОШПИНДЕЛЯ)

Данный сигнал тревоги выдается, если система не завершает
смену режима надлежащим образом. Режимы включают
контурное управление Cs, позиционирование шпинделя,
жесткое нарезание резьбы и режим управления шпинделем.
Данный сигнал тревоги активируется, если блок управления
шпинделем не срабатывает надлежащим образом на команду
переключения режима, выданную ЧУ.

754 SPINDLE--1 ABNORMAL TORQUE
ALM (СИГНАЛ ТРЕВОГИ О
НЕПРАВИЛЬНОМ КРУТЯЩЕМ
МОМЕНТЕ ШПИНДЕЛЯ 1)

Обнаружена непредусмотренная нагрузка мотора первого
шпинделя.

762 SECOND SPINDLE MODE CHANGE
FAULT (СБОЙ ПРИ
ПЕРЕКЛЮЧЕНИИ РЕЖИМА
ВТОРОГОШПИНДЕЛЯ)

Смотрите сигнал тревоги 752. (Для 2--й оси)

764 SPINDLE--2 ABNORMAL TORQUE
ALM (СИГНАЛ ТРЕВОГИ О
НЕПРАВИЛЬНОМ КРУТЯЩЕМ
МОМЕНТЕ ШПИНДЕЛЯ 2)

Тот же сигнал тревоги 754 (для второго шпинделя)

772 SPINDLE--3 MODE CHANGE ERROR
(ОШИБКА ПРИ ПЕРЕКЛЮЧЕНИИ
РЕЖИМАШПИНДЕЛЯ 3)

Тот же сигнал тревоги 752 (для третьего шпинделя)

774 SPINDLE--3 ABNORMAL TORQUE
ALM (СИГНАЛ ТРЕВОГИ О
НЕПРАВИЛЬНОМ КРУТЯЩЕМ
МОМЕНТЕ ШПИНДЕЛЯ 3)

Тот же сигнал тревоги 754 (для третьего шпинделя)
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Номер СодержаниеСообщение
782 SPINDLE--4 MODE CHANGE ERROR

(ОШИБКА ПРИ ПЕРЕКЛЮЧЕНИИ
РЕЖИМАШПИНДЕЛЯ 4)

Тот же сигнал тревоги 752 (для четвертого шпинделя)

784 SPINDLE--4 ABNORMAL TORQUE
ALM (СИГНАЛ ТРЕВОГИ О
НЕПРАВИЛЬНОМ КРУТЯЩЕМ
МОМЕНТЕ ШПИНДЕЛЯ 4)

Тот же сигнал тревоги 754 (для четвертого шпинделя)

#7

409

#6 #5 #4 #3

SPE

#2

S2E

#1

S1E

#0

SHE

#3 (SPE) 0 : При последовательном управлении шпинделем параметры
последовательного шпинделя удовлетворяют условиям
пуска шпинделя.

1 : При последовательном управлении шпинделем параметры
последовательного шпинделя не удовлетворяют условиям
пуска шпинделя.

#2 (S2E) 0 : При пуске последовательного управления шпинделем
второй шпиндель - в норме.

1 : Во время пуска последовательного управления шпинделем
обнаружена неисправность во втором шпинделе.

#1 (S1E) 0 : При пуске последовательного управления шпинделем
первый шпиндель - в норме.

1 : Во время пуска последовательного управления осью
шпинделя обнаружена неисправность в первом шпинделе.

#0 (SHE) 0 : Модуль последовательных соединений в ЧПУ - в норме.
1 : Обнаружена неисправность в модуле послед. соед. в ЧПУ.
Описание сигнала тревогином. 750,относящегося кшпинделю,
отображается на экране диагностики ( 409), как показано ниже.

#7

409

#6 #5 #4 #3

SPE

#2

S4E

#1

S3E

#0

SHE

#3 (SPE) 0 : При последовательном управлении шпинделем, параметры
последовательного шпинделя удовлетворяют условиям
пуска шпинделя.

1 : При последовательном управлении шпинделем, параметры
последовательного шпинделя не удовлетворяют условиям
пуска шпинделя.

#2 (S2E) 0 : При пуске последовательного управления шпинделем
четвертый шпиндель - в норме.

1 : Во время пуска последовательного управления шпинделем
обнаружена неисправность в четвертом шпинделе.

#1 (S1E) 0 : При пуске последовательного управления шпинделем
третий шпиндель - в норме.

1 : Во время пуска последовательного управления осью шпин-
деля обнаружена неисправность в третьем шпинделе.

#0 (SHE) 0 : Модуль последовательных соединений в ЧПУ - в норме.
1 : Обнаружена неисправность в модуле последовательных

соединений в ЧПУ.

D Описание сигнала
тревоги ном. 750,
относящегося к
шпинделю

D 1-й и 2-й шпиндели

D 3-й и 4-й шпиндели
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(12)Сигналы тревоги, относящиеся к безопасной зоне

Номер Сообщение Содержание

4800 ZONE : PUNCHING INHIBITED 1
(ЗОНА: ПЕРФОРИРОВАНИЕ
ЗАПРЕЩЕНО 1)

После выполнения проверки безопасной зоны в зоне 1, в
которой перфорирование запрещено, задана команда
перфорирования.

4801 ZONE : PUNCHING INHIBITED 2
(ЗОНА: ПЕРФОРИРОВАНИЕ
ЗАПРЕЩЕНО 2)

После выполнения проверки безопасной зоны в зоне 2, в
которой перфорирование запрещено, задана команда
перфорирования.

4802 ZONE : PUNCHING INHIBITED 3
(ЗОНА: ПЕРФОРИРОВАНИЕ
ЗАПРЕЩЕНО 3

После выполнения проверки безопасной зоны в зоне 3, в
которой перфорирование запрещено, задана команда
перфорирования.

4803 ZONE : PUNCHING INHIBITED 4
(ЗОНА: ПЕРФОРИРОВАНИЕ
ЗАПРЕЩЕНО 4)

После выполнения проверки безопасной зоны в зоне 4, в
которой перфорирование запрещено, задана команда
перфорирования.

4810 ZONE : ENTERING INHIBITED 1 +X
(ЗОНА: ВХОД ЗАПРЕЩЕН 1 +Х)

После выполнения проверки безопасной зоны рабочие органы
станка, перемещающиеся в положительном направлении Х,
вошли в зону 1, в которую вход запрещен.

4811 ZONE : ENTERING INHIBITED 1
--X (ЗОНА: ВХОД ЗАПРЕЩЕН 1 --Х)

После выполнения проверки безопасной зоны рабочие органы
станка, перемещающиеся в отрицательном направлении Х,
вошли в зону 1, в которую вход запрещен.

4812 ZONE : ENTERING INHIBITED 2 +X
(ЗОНА: ВХОД ЗАПРЕЩЕН 2 +Х)

После выполнения проверки безопасной зоны рабочие органы
станка, перемещающиеся в положительном направлении Х,
вошли в зону 2, в которую вход запрещен.

4813 ZONE : ENTERING INHIBITED 2
--X (ЗОНА: ВХОД ЗАПРЕЩЕН 2 --Х)

После выполнения проверки безопасной зоны рабочие органы
станка, перемещающиеся в отрицательном направлении Х,
вошли в зону 2, в которую вход запрещен.

4814 ZONE : ENTERING INHIBITED 3 +X
(ЗОНА: ВХОД ЗАПРЕЩЕН 3 +Х)

После выполнения проверки безопасной зоны рабочие органы
станка, перемещающиеся в положительном направлении Х,
вошли в зону 3, в которую вход запрещен.

4815 ZONE : ENTERING INHIBITED 3
--X (ЗОНА: ВХОД ЗАПРЕЩЕН 3 --Х)

После выполнения проверки безопасной зоны рабочие органы
станка, перемещающиеся в отрицательном направлении Х,
вошли в зону 3, в которую вход запрещен.

4816 ZONE : ENTERING INHIBITED 4 +X
(ЗОНА: ВХОД ЗАПРЕЩЕН 4 +Х)

После выполнения проверки безопасной зоны рабочие органы
станка, перемещающиеся в положительном направлении Х,
вошли в зону 4, в которую вход запрещен.

4817 ZONE : ENTERING INHIBITED 4
--X (ЗОНА: ВХОД ЗАПРЕЩЕН 4 --Х)

После выполнения проверки безопасной зоны рабочие органы
станка, перемещающиеся в отрицательном направлении Х,
вошли в зону 4, в которую вход запрещен.

4830 ZONE : ENTERING INHIBITED 1 +Y
(ЗОНА: ВХОД ЗАПРЕЩЕН 1 +Y)

После выполнения проверки безопасной зоны рабочие органы
станка, перемещающиеся в положительном направлении Х,
вошли в зону 1, в которую вход запрещен.

4831 ZONE : ENTERING INHIBITED 1
--Y (ЗОНА: ВХОД ЗАПРЕЩЕН 1 --Y)

После выполнения проверки безопасной зоны рабочие органы
станка, перемещающиеся в отрицательном направлении Y,
вошли в зону 1, в которую вход запрещен.

4832 ZONE : ENTERING INHIBITED 2 +Y
(ЗОНА: ВХОД ЗАПРЕЩЕН 2 +Y)

После выполнения проверки безопасной зоны рабочие органы
станка, перемещающиеся в положительном направлении Y,
вошли в зону 2, в которую вход запрещен.

4833 ZONE : ENTERING INHIBITED 2
--Y (ЗОНА: ВХОД ЗАПРЕЩЕН 2 --Y)

После выполнения проверки безопасной зоны рабочие органы
станка, перемещающиеся в отрицательном направлении Y,
вошли в зону 2, в которую вход запрещен.

4834 ZONE : ENTERING INHIBITED 3 +Y
(ЗОНА: ВХОД ЗАПРЕЩЕН 3 +Y)

После выполнения проверки безопасной зоны рабочие органы
станка, перемещающиеся в положительном направлении Y,
вошли в зону 3, в которую вход запрещен.

4835 ZONE : ENTERING INHIBITED 3
--Y (ЗОНА: ВХОД ЗАПРЕЩЕН 3 --Y)

После выполнения проверки безопасной зоны рабочие органы
станка, перемещающиеся в отрицательном направлении Y,
вошли в зону 3, в которую вход запрещен.

4836 ZONE : ENTERING INHIBITED 4 +Y
(ЗОНА: ВХОД ЗАПРЕЩЕН 4 +Y)

После выполнения проверки безопасной зоны рабочие органы
станка, перемещающиеся в положительном направлении Y,
вошли в зону 4, в которую вход запрещен.
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Номер СодержаниеСообщение

4837 ZONE : ENTERING INHIBITED 4
--Y (ЗОНА: ВХОД ЗАПРЕЩЕН 4 --Y)

После выполнения проверки безопасной зоны рабочие органы
станка, перемещающиеся в отрицательном направлении Y,
вошли в зону 4, в которую вход запрещен.

4870 AUTO SETTING FEED ERROR
(ОШИБКА АВТОМАТИЧЕСКОЙ
УСТАНОВКИ ПОДАЧИ)

Скорость подачи при автоматической установки безопасной
зоны отличается от значения параметра ( 16538, 16539).

4871 AUTO SETTING PIECES ERROR
(ОШИБКА АВТОМАТИЧЕСКОЙ
УСТАНОВКИ УЧАСТКОВ)

При автоматической установке безопасной зоны, неверны
участки безопасной зоны. Или вышел из строя датчик
положения, свяжитесь с заводом--изготовителем станка.

4872 AUTO SETTING COMMAND ERROR
(ОШИБКА КОМАНДЫ
АВТОМАТИЧЕСКОЙ УСТАНОВКИ)

M--код, S--код или Т--код задан с помощью команды
автоматической установки безопасной зоны (G32).
G32 задан в режиме обрезки, коррекции на резец, в режиме
вращения или режиме изменения масштаба.

(Эти сиг. трев. нельзя сбросить с пом. клавиши перезагрузки).

Номер Сообщение Описание

900 ROM PARITY (ЧЕТНОСТЬ ПЗУ) В ЧПУ, макропрограмме или ПЗУ сервосистемы возникла
ошибка четности. Измените содержимое флэш--ПЗУ с
отображаемым номером.

910 SRAM PARITY : (BYTE 0)
ЧЕТНОСТЬ СТАТИЧЕСКОГО
ОЗУ : (БАЙТ 0)

В ОЗУ хранения программ обработки деталей возникла ошибка
четности ОЗУ. Очистите ОЗУ или замените модуль статического
ОЗУ или материнскую плату. После этого переустановите

911 SRAM PARITY : (BYTE 1)
ЧЕТНОСТЬ СТАТИЧЕСКОГО
ОЗУ : (БАЙТ 1)

ОЗУ л а ер с ую ла у осле э о о ереус а о е
параметры и все другие данные.

912 DRAM PARITY : (BYTE 0)
ЧЕТНОСТЬ ДОЗУ : (БАЙТ 0)

В модуле динамического ОЗУ возникла ошибка четности ОЗУ.
Замените модуль динамического ОЗУ.

913 DRAM PARITY : (BYTE 1)
ЧЕТНОСТЬ ДОЗУ : (БАЙТ 1)

ду д

914 DRAM PARITY : (BYTE 2)
ЧЕТНОСТЬ ДОЗУ : (БАЙТ 2)

915 DRAM PARITY : (BYTE 3)
ЧЕТНОСТЬ ДОЗУ : (БАЙТ 3)

916 DRAM PARITY : (BYTE 4)
ЧЕТНОСТЬ ДОЗУ : (БАЙТ 4)

917 DRAM PARITY : (BYTE 5)
ЧЕТНОСТЬ ДОЗУ : (БАЙТ 5)

918 DRAM PARITY : (BYTE 6)
ЧЕТНОСТЬ ДОЗУ : (БАЙТ 6)

919 DRAM PARITY : (BYTE 7)
ЧЕТНОСТЬ ДОЗУ : (БАЙТ 7)

920 SERVO ALARM (1--4 AXIS) СИГНАЛ
ТРЕВОГИ СЕРВОСИСТЕМЫ (1--4
ОСЬ)

Сигнал тревоги, относящийся к сервосистеме (первая --
четвертая ось). Возникло условие выдачи сигнала тревоги
сторожевым устройством или в плате осевого управления
возникла ошибка четности ОЗУ.
Замените плату осевого управления.

921 SERVO ALARM (5--8 AXIS) СИГНАЛ
ТРЕВОГИ СЕРВОСИСТЕМЫ (5--8
ОСЬ)

Сигнал тревоги, относящийся к сервосистеме (пятая --восьмая
ось). Возникло условие выдачи сигнала тревоги сторожевым
устройством или в плате осевого управления возникла ошибка
четности ОЗУ.
Замените плату осевого управления.

926 FSSB ALARM (СИГНАЛ ТРЕВОГИ
FSSB)

Сигнал тревоги, относящийся к FSSB.
Замените плату осевого управления.

930 CPU INTERRUPT (ПРЕРЫВАНИЕ В
ЦП)

Ошибка ЦП (непредусмотренное прерывание).
Возможно неисправна материнская плата или карта ЦП.

(13)Сигналы тревоги,
относящиеся к
системе
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935 SRAM ECC ERROR (ОШИБКА ЕСС
СТАТИЧЕСКОГО ОЗУ)

В ОЗУ для хранения программ обработки деталей возникла
ошибка.
Действие:
Замените главную печатную плату (модуль статического ОЗУ),
выполните операцию ”очистить все” и снова установите
параметры и другие данные.

950 PMC SYSTEM ALARM
PCxxx YYYYYYYYYYYYYY (СИГНАЛ
ТРЕВОГИ В СИСТЕМЕ РМС)

В РМС возникла ошибка.
Для получения детальной информации о PCxxx смотрите
перечень аварийных сообщений, относящихся к системе, в
разделе А.2 данного руководства ”СПИСОК СИГНАЛОВ
ТРЕВОГИ (РМС)”.

951 PMC WATCH DOG ALARM (СИГНАЛ
ТРЕВОГИ СТОРОЖЕВОГО
УСТРОЙСТВА РМС)

В РМС возникла ошибка.
(Сигнал тревоги сторожевого устройства)
Возможно, неисправна материнская плата.

970 NMI OCCURRED IN PMCLSI (В БИС
РМС ВОЗНИКЛО НЕМАСКИРУ--
ЕМОЕ ПРЕРЫВАНИЕ)

При использовании PMC--SA1 на материнской плате в
устройстве БИС управления РМС возникла ошибка. (Четность
ОЗУ ввода--вывода)
Замените материнскую плату.

971 NMI OCCURRED IN SLC (В SLC
ВОЗНИКЛО НЕМАСКИРУЕМОЕ
ПРЕРЫВАНИЕ)

При использовании PMC--SA1 был обнаружен разрыв
соединения в канале связи ввода--вывода.
Проверьте канал ввода--вывода.

972 NMI OCCURRED IN OTHER MOD--
ULE (В ДРУГОММОДУЛЕ
ВОЗНИКЛО НЕМАСКИРУЕМОЕ
ПРЕРЫВАНИЕ)

На плате, кроме материнской платы, возникло немаскируемое
прерывание.
Возможно, неисправна дополнительная плата.

973 NON MASK INTERRUPT
(НЕМАСКИРУЕМОЕ
ПРЕРЫВАНИЕ)

В результате неизвестной причины возникло немаскируемое
прерывание.

974 F--BUS ERROR (ОШИБКА F--
ШИНЫ)

В шине FANUC возникла ошибка.
Возможно, неисправна материнская плата или дополнительная
плата.

975 BUS ERROR (ОШИБКАШИНЫ) На материнской плате возникла ошибка шины.
Возможно, неисправна материнская плата.

976 L--BUS ERROR (ОШИБКА
ЛОКАЛЬНОЙШИНЫ)

В локальной шине возникла ошибка.
Возможно, неисправна материнская плата.
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Содержание

ER01 PROGRAM DATA ERROR
(ОШИБКА ДАННЫХ ПРОГ--
РАММЫ)

1) Снова введите программу после--
довательности.

2) Замените главную печатную плату.

Неверная программа
последовательности.

ER02 PROGRAM SIZE OVER
(ПРЕВЫШЕНИЕ РАЗМЕРА
ПРОГРАММЫ)

1) Сократите программу последо--
вательности.

2) Свяжитесь с FANUC для установки
опции с большим заданным коли--
чеством ступеней в цепной логи--
ческой схеме.

Слишком большая программа
последовательности.
Неверная программа
последовательности.

ER03 PROGRAM SIZE ERROR
(OPTION) (ОШИБКА РАЗМЕРА
ПРОГРАММЫ) (ОПЦИЯ)

1) Сократите программу последова--
тельности.

2) Свяжитесь с FANUC для установки
опции с большим заданным коли--
чеством ступеней в цепной схеме.

Программа последовательности
превышает размер, заданный в опции
количества ступеней в цепной схеме.

ER04 PMC TYPE UNMATCH
(НЕСООТВЕТСТВУЮЩИЙ ТИП
РМС)

Используя автономный програм--
матор, измените программу последо--
вательности на программу для
соответствующего типа РМС.

Установка типа в программе
последовательности отличается от
фактически используемого типа.

ER06 PMC CONTROL
SOFTWARE TYPE UNMATCH
(НЕСООТВЕТСТВУЮЩИЙ ТИП
ПРОГРАММНОГО ОБЕСПЕ--
ЧЕНИЯ ДЛЯ УПРАВЛЕНИЯ
РМС)

Свяжитесь с FANUC для определения
типа конкретного РМС.

Неверное сочетание конфигурации
системы ЧПУ и типа РМС.
(Пример: PMC--SB5 используется для
трехконтурной системы ЧПУ).

ER07 NO OPTION (LADDER
STEP) (НЕТ ОПЦИИ (СТУПЕНЬ
ЦЕПНОЙ СХЕМЫ))

1) Восстановите сохраненные в
качестве резервной копии пара--
метры ЧПУ.

2) Проверьте таблицу данных и снова
введите параметры ЧПУ.

3) Свяжитесь с FANUC для установки
опции выбора количества ступеней
в цепной схеме необходимого
размера.

Не найдена опция количества
ступеней в цепной схеме.

ER08 OBJECT UNMATCH
(НЕПРЕДУСМОТРЕННЫЙ
ОБЪЕКТ)

1) Свяжитесь с FANUC. В программе последовательности
используется непредусмотренная
функция.

ER09 PMC LABEL CHECK ER--
ROR PLEASE TURN ON POWER
AGAIN WITH PUSHING ’O’&’Z’.
(CLEAR PMC SRAM)
(ОШИБКА ПРОВЕРКИ МЕТКИ
РМС СНОВА ВКЛЮЧИТЕ
ПИТАНИЕ НАЖАТИЕМ НА
’O’&’Z’ (ОЧИСТИТЬ
СТАТИЧЕСКОЕ ОЗУ РМС)

1) Нажмите и удерживайте комбина--
цию клавиш ’O’ и ’Z’, и снова
включите питание ЧПУ.

2) При использовании функции уп--
равлениязагрузчиком, сновавклю--
чите питание ЧПУ, нажав одновре--
менно клавиши ”5” и ”Z”.

3) Замените батарею аварийного
питания.

4) Замените главную печатную плату.

При замене типа РМС, например,
необходимо инициализировать
память хранения данных РМС.

ER10 OPTION AREA NOTHING
(xxxx)
(ПУСТО В ОБЛАСТИ ОПЦИЙ)

Свяжитесь с FANUC для изменения
конфигурации управляющего
программного обеспечения РМС.

Управляющее программное
обеспечение РМС не загружено
соответствующим образом.

ER11 OPTION AREA NOTHING
(xxxx)
(ПУСТО В ОБЛАСТИ ОПЦИЙ)

Свяжитесь с FANUC для изменения
конфигурации управляющего прог--
раммного обеспечения РМС.

Управляющее программное
обеспечение платы С РМС не
загружено соответствующим
образом.

ER12 OPTION AREA ERROR
(xxxx) (ОШИБКА В ОБЛАСТИ
ОПЦИЙ)

Свяжитесь с FANUC для изменения
конфигурации управляющего прог--
раммного обеспечения РМС.

Несоответствующее управляющее
программное обеспечение РМС.
(Серии BASIC и OPTION не
соответствуют).

A.2
СПИСОК СИГНАЛОВ
ТРЕВОГИ (PMC)
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ER13 OPTION AREA ERROR
(xxxx) (ОШИБКА В ОБЛАСТИ
ОПЦИЙ)

Свяжитесь с FANUC для изменения
конфигурации управляющего прог--
раммного обеспечения РМС.

Несоответствующее управляющее
программное обеспечение платы С
РМС. (Серии BASIC и OPTION не
соответствуют).

ER14 OPTION AREA VERSION
ERROR (xxxx)
(ОШИБКА ВЕРСИИ ВОБЛАСТИ
ОПЦИЙ)

Свяжитесь с FANUC для изменения
конфигурации управляющего прог--
раммного обеспечения РМС.

Несоответствующее управляющее
программное обеспечение РМС.
(Издания BASIC и OPTION не
соответствуют).

ER15 OPTION AREA VERSION
ERROR (xxxx) (ОШИБКА
ВЕРСИИ В ОБЛАСТИ ОПЦИЙ)

Свяжитесь с FANUC для изменения
конфигурации управляющего прог--
раммного обеспечения РМС.

Несоответствующее управляющее
программное обеспечение платы С
РМС.
(Издания BASIC и OPTION не
соответствуют).

ER16RAMCHECK ERROR(PRO--
GRAM RAM)
(ОШИБКА ПРОВЕРКИ ОЗУ)
(ОЗУ ПРОГРАММ)

Замените главную печатную плату. Не удалась инициализация памяти,
используемой для хранения
программы последовательности.

ER17 PROGRAM PARITY
(ЧЕТНОСТЬ ПРОГРАММЫ)

1) Снова введите программу после--
довательности.

2) Замените главную печатную плату.

Неверная четность программы
последовательности.

ER18PROGRAMDATAERRORBY
I/O (ОШИБКА ДАННЫХ ПРОГ--
РАММЫПРИ ВВОДЕ--ВЫВОДЕ)

Снова введите программу последо--
вательности.

Во время считывания программы
последовательности была введена
команда прерывания.

ER19 LADDER DATA ERROR
(ОШИБКА ДАННЫХ ЦЕПНОЙ
СХЕМЫ)

Сновавыведитеэкранредактирования
цепной схемы и выйдите из режима
редактирования с помощью клавиши
[<<].

Во время редактирования цепной
схемы произошло принудительное
переключение системы на экран ЧПУ
с помощью функциональной клавиши.

ER20 SYMBOL/COMMENT DATA
ERROR (ОШИБКА ДАННЫХ
СИМВОЛА/ КОММЕНТАРИЯ)

Сновавыведитеэкранредактирования
символа/комментария и выйдите из
режима редактирования с помощью
клавиши [<<].

Во время редактирования символа/
комментария произошло
принудительное переключение
системы на экран ЧПУ с помощью
функциональной клавиши.

ER21 MESSAGE DATA ERROR
(ОШИБКА ДАННЫХ СООБЩЕ--
НИЯ)

Сновавыведитеэкранредактирования
данных сообщения и выйдите из
режима редактирования с помощью
клавиши [<<].

Во время редактирования данных
сообщения произошло
принудительное переключение
системы на экран ЧПУ с помощью
функциональной клавиши.

ER22 PROGRAM NOTHING
(ПУСТО В ПРОГРАММЕ)

1) Снова введите программу после--
довательности.

2) Замените главную печатную плату.

Программа последовательности --
пустая.

ER23 PLEASE TURNOFF POWER
(ОТКЛЮЧИТЕ ПИТАНИЕ)

Выключите питание ЧПУ, затем снова
его включите.

Например, при замене типа РМС
необходимо выключить питание,
затем снова включить его.

ER25 SOFTWARE VERSION
ERROR (PMCAOPT) (ОШИБКА
ВЕРСИИ ПРОГРАММНОГО
ОБЕСПЕЧЕНИЯ)

Свяжитесь с FANUC для изменения
конфигурации управляющего прог--
раммного обеспечения РМС.

Несоответствующее управляющее
программное обеспечение РМС.
(Издание PMCAOPT --
несоответствующее).

ER26 PMC CONTROL MODULE
ERROR (PMCAOPT) (ОШИБКА
МОДУЛЯ УПРАВЛЕНИЯ РМС)

1) Свяжитесь с FANUC для изменения
конфигурации управляющегопрог--
раммного обеспечения РМС.

2) 2) Замените главную печатную
плату.

Не удалась инициализация
управляющего программного
обеспечения PMC.

ER27 LADDER FUNC. PRM IS
OUT OF RANGE (ПАРАМЕТР
ФУНКЦИИ ЦЕПНОЙ СХЕМЫ
ВНЕ ДИАПАЗОНА)

Измените программу последователь--
ности. Измените номер параметра
функциональной команды на номер,
входящий в применимый диапазон.

С помощью функциональной команды
ТMR, TMRB, CTR, DIFU или DIFD задан
номер параметра, находящийся вне
диапазона.

ER32 NO I/O DEVICE (НЕТ
УСТРОЙСТВА
ВВОДА--ВЫВОДА)

1) Проверьте, включено ли устрой--
ство ввода--вывода.

2) Проверьте,былоливыключеноуст--
ройство ввода--вывода до включе--
ния ЧПУ.

3) Проверьте соединение кабеля.

Не подсоединено устройство ввода--
вывода, например, канал связи
ввода--вывода, устройство
соединения и Power Mate.
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ER33 I/O LINK ERROR
(ОШИБКА КАНАЛА СВЯЗИ
ВВОДА--ВЫВОДА)

Замените главную печатную плату. Неисправность в БИС канала связи
ввода--вывода.

ER34 I/O LINK ERROR (xx)
(ОШИБКА КАНАЛА СВЯЗИ
ВВОДА--ВЫВОДА)

1) Проверьте соединение кабеля,
ведущего к устройству в группе xx.

2) Проверьте, было ли выключено
устройство ввода--вывода до ЧПУ.

3) Замените устройство в группе xx, в
котором установлен модуль
управления РМС.

В подчиненном устройстве группы хх
возникла ошибка соединения с
устройством ввода--вывода.

ER35 TOO MUCH OUTPUT DATA
IN GROUP (xx)
(СЛИШКОМ МНОГО ВЫХОД--
НЫХ ДАННЫХ В ГРУППЕ)

Сократите количество выходных
данных группы хх.

Количество выходных данных в группе
хх канала связи ввода--вывода
превышает предельное значение (33
байта). Избыточные данные
аннулируются.

ER36 TOO MUCH INPUT DATA IN
GROUP (xx) (СЛИШКОМ
МНОГО ВХОДНЫХ ДАННЫХ В
ГРУППЕ)

Сократите количество входных данных
группы хх.

Количество входных данных в группе
хх канала связи ввода--вывода
превышает предельное значение (33
байта). Избыточные данные
аннулируются.

ER38 MAX SETTING OUTPUT
DATA OVER (xx) (ПРЕВЫШЕНИЕ
МАКСИМАЛЬНОЙ УСТАНОВКИ
ВЫХОДНЫХ ДАННЫХ)

Изменитеобщееколичествовыходных
данных в каждой группе до 128 байт
или меньше.

Недостаточно области ввода--вывода
канала связи ввода--вывода.
(Размещение любой группы после
группы хх на стороне вывода
аннулируется).

ER39 MAX SETTING INPUT DATA
OVER (xx) (ПРЕВЫШЕНИЕ
МАКСИМАЛЬНОЙ УСТАНОВКИ
ВХОДНЫХ ДАННЫХ)

Измените общее количество входных
данных в каждой группе до 128 байт
или меньше.

Недостаточно области ввода--вывода
канала связи ввода--вывода.
(Размещение любой группы после
группы хх на стороне ввода
аннулируется).

ER40 I/O LINK--II SETTING
ERROR (CHx) (ОШИБКА УСТА--
НОВКИ КАНАЛА ВВОДА--
ВЫВОДА II)

Измените конфигурацию канала
ввода--вывода II.

Неверная установка канала ввода--
вывода II.
(CH1: Основная плата, CH2:
Вспомогательная плата)

ER41 I/O LINK--II MODE ERROR
(CHx) (ОШИБКА РЕЖИМА
КАНАЛА СВЯЗИ ВВОДА--
ВЫВОДА II)

Измените конфигурацию канала
ввода--вывода II.

Неверная установка режима канала
ввода--вывода II.(CH1: Основная
плата, CH2: Вспомогательная плата)

ER42 I/O LINK--II STATION
NO.ERROR (CHx) (ОШИБКА
НОМЕРА СТАНЦИИ КАНАЛА
СВЯЗИ ВВОДА--ВЫВОДА II)

Измените конфигурацию канала
ввода--вывода II.

Неверная установка режима канала
ввода--вывода II.
(CH1: Основная плата, CH2:
Вспомогательная плата)

ER97 I/O LINK
(CHxyyGROUP) (КАНАЛ СВЯЗИ
ВВОДА--ВЫВОДА) (ГРУППА
CHxyy)

1) Проверьте, подсоединены ли
кабели устройств ввода--вывода в
группе уу надлежащим образом.

2) Проверьте, подается ли питание к
каждому устройству ввода--вывода.

3) Проверьте установку параметра для
функции выбора данных распре--
деления канала связи ввода--вывода.

Количество распределенных модулей
ввода--вывода группы уу отличается от
количества подсоединенных
устройств ввода--вывода.
Примечание) Этот сигнал тревоги

может проконтролировать, как
работает функция проверки
посредством использования
удерживающего реле К906.2.
K906.2 = 0: Проверка
соединения выполняется
(начальное значение).
K906.2 = 1: Проверка
соединения не выполняется.

ER98 ILLEGAL LASER
CONNECTION (НЕПРАВИЛЬ--
НОЕ ПОДСОЕДИНЕНИЕ ЛАЗЕ--
РА)

Измените распределение модуля
ввода--вывода.

Когда используется устройство
ввода--вывода для лазера,
распределение модуля ввода--вывода
не соответствует конфигурации
устройства ввода--вывода.
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ER99 X,Y96--127 ARE ALLO--
CATED (X,Y96--127 УЖЕ РАС--
ПРЕДЕЛЕНЫ)

Измените распределение модуля
ввода--вывода.

Когда используется устройство
ввода--вывода для лазера, другое
устройство ввода--вывода
распределено для X96--127/Y96--127.
X96--127/Y96--127 используются для
устройств ввода--вывода для лазера, и
не могут использоваться для других
устройств.

WN02 OPERATE ADDRESS ER--
ROR (ОШИБКА АДРЕСА
ОПЕРАТОРА)

Измените установку параметра
системыРМС, адрес пульта оператора
для серии 0.

Неверная установка параметра
системы РМС, адрес пульта
оператора для серии 0.

WN03 ABORT NC--WINDOW/EXIN
(ОТМЕНА WINDOW/EXIN В ЧПУ)

1) Проверьте, чтобы в программе
цепной схемы не было проблем,
затем снова запустите программу
цепной схемы (нажав на клавишу
RUN).

2) Выключите питание ЧПУ, затем
снова его включите.

Во время соединения между ЧПУ и
РМС была остановлена программа
цепной схемы.
Невозможно выполнить
функциональные команды WINDR,
WINDW, EXIN и DISPB надлежащим
образом.

WN05 PMC TYPE NO CONVER--
SION (НЕТ ПРЕОБРАЗОВАНИЯ
ТИПА РМС)

Используя автономный программа--
тор, измените программу последова--
тельности на программу для соответ--
ствующего типа РМС.

Установка типа в программе
последовательности отличается от
фактически используемого типа.
(Пример: При использовании PMC--
SB5 была передана программа
цепной схемы PMC--SA3/SA5).

WN06 TASK STOPPEDBYDEBUG
FUNC (ВЫПОЛНЕНИЕ ЗАДАЧИ
ОСТАНОВЛЕНО ФУНКЦИЕЙ
ОТЛАДКИ)

Для возбновления выполнения задачи
пользователя, которое было останов--
лено, остановите программу последо--
вательности, затем выполните ее
снова.

Когда используется плата С РМС,
выполнение задачи пользователя
было остановлено по причине
прерывания функцией отладки.

WN07 LADDER SP ERROR
(STACK) (ОШИБКА ПОДПРОГ--
РАММЫ ЦЕПНОЙ СХЕМЫ)
(СТЕК)

Измените программу последователь--
ности так, чтобы уровеней вложен--
ности подпрограмм было восемь или
менее.

При применении вызова
подпрограмм с помощью
функциональной команды СALL или
CALLU уровень вложенности слишком
высокий (превышает 8).

WN17 NO OPTION (LANGUAGE)
(НЕТ ОПЦИИ) (ЯЗЫК)

1) Восстановите сохраненные в
качестве резервной копии данные
параметров.

2) Проверьте таблицу данных и снова
введите параметры.

3) Свяжитесь с FANUC для установки
опции программы С РМС.

Когда используется плата С РМС, не
найдена опция выбора программы С
РМС.

WN18 ORIGIN ADDRESS ERROR
(ОШИБКА АДРЕСА ИСТОЧ--
НИКА)

1) На экране параметров системы
РМС нажмите [ORIGIN].

2) Задайте в параметре системы
РМС, LANGUGE ORIGIN (ИСТОЧ--
НИКЯЗЫКА), в адресе, указанномв
файле распределения памяти
RC_CTLB_INIT.

Когда используется плата С РМС,
неверен параметр системы РМС,
LANGUAGE ORIGIN.

WN19GDTERROR (BASE, LIMIT)
(ОШИБКА GDT)

Измените установку в определяемом
пользователем GDT (Глобальная
таблица дескрипторов) в операторе
управления каналом связи или
компоновочном файле.

Когда используется плата С РМС,
неверен BASELIMIT или ENTRY или
определяемый пользователем GDT.

WN20 COMMON MEM. COUNT
OVER (ПРЕВЫШЕНИЕ ЧИСЛА
ОБЩИХ ЗУ)

Измените количество совместно
используемых ЗУ на восемь или
меньше.
Измените оператор управления
каналом связи, компоновочный файл
или другие исходные файлы для
совместно используемых ЗУ.

Когда используется плата С РМС,
количество совместно используемых
ЗУ превышает восемь.

WN21 COMMON MEM. ENTRY
ERROR (ОШИБКА ВВОДА
ОБЩЕЙ ПАМЯТИ)

Измените ENTRY в совметно
используемой памяти GDT в
операторе управления каналом связи.

Когда используется плата С РМС,
ENTRY в совместно используемой
памяти GDT находится вне диапазона.
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WN22 LADDER 3 PRIORITY ER--
ROR (ОШИБКА ПРИОРИТЕТА
ЦЕПНОЙ СХЕМЫ 3)

Измените значение TASK LEVEL (LAD--
DER LEVEL 3) (УРОВЕНЬ ЗАДАЧИ
(УРОВЕНЬ ЦЕПНОЙ СХЕМЫ 3)) в
операторе управления каналом связи
на 0, 10 --99 или --1.

Когда используется плата С РМС,
приоритет LADDER LEVEL 3 находится
вне диапазона.

WN23 TASK COUNT OVER
(ПРЕВЫШЕНИЕ ЧИСЛАЗАДАЧ)

Измените TASK COUNT (ЧИСЛО
ЗАДАЧ) в операторе управления
каналом связи на 16 или меньше.
(Чтобы изменить число задач,
измените оператор управления
каналомсвязи, компоновочныйфайли
конфигурацию файлов, подлежащих
связыванию).

Когда используется плата С РМС,
количество задач пользователя
превышает 16.

WN24TASKENTRY ADDRERROR
(ОШИБКА АДРЕСА ВВОДА
ЗАДАЧ)

Измените таблицу GDT в компоно--
вочном файле на 32 (20H) --95 (5FH).

Когда используется плата С РМС,
селектор адреса ввода задач
пользователя находится вне
диапазона.

WN25 DATA SEG ENTRY ERROR
(ОШИБКА ВВОДА СЕГМЕНТА
ДАННЫХ)

Измените значение DATA SEGMENT
GDT ENTRY (ВВОД GDT СЕГМЕНТА
ДАННЫХ) в операторе управления
каналом связи и таблице GDT в
компоновочномфайле на 32 (20H) --95
(5FH).

Когда используется плата С РМС,
адрес ввода сегментов данных
находится вне диапазона.

WN26 USER TASK PRIORITY
ERROR (ОШИБКА ПРИОРИ--
ТЕТА ЗАДАЧ ПОЛЬЗОВАТЕЛЯ)

Измените значение TASK LEVEL
(УРОВЕНЬ ЗАДАЧИ) в операторе
управления каналомсвязиназначение
от 10 до 99 или --1. (Обратите
внимание, что --1 можно задать для
TASK LEVEL только в отношении одной
задачи, включая третий уровень
цепной схемы).

Когда используется плата С РМС,
приоритет задач пользователя
находится вне диапазона.

WN27 CODE SEG TYPE ERROR
(ОШИБКА ТИПА КОДОВОГО
СЕГМЕНТА)

Изменитезначение кодового сегмента
в соответствии с установкой сегмента
в операторе управления каналом
связи и компоновочном файле.

Когда используется плата С РМС,
неверен тип кодового сегмента.
Неверна установка кодового сегмента
RENA--MESEG в связывающем
управляющем файле.

WN28 DATA SEG TYPE ERROR
(ОШИБКА ТИПА СЕГМЕНТА
ДАННЫХ)

Измените значение сегмента данных в
соответствии с установкой сегмента в
операторе управления каналом связи
и компоновочном файле.

Когда используется плата С РМС,
неверен тип сегмента данных.
Неверна установка сегмента данных
RENA--MESEG в связывающем
управляющем файле.

WN29 COMMONMEM SEG TYPE
ERROR (ОШИБКА ТИПА СЕГ--
МЕНТА ОБЩЕЙ ПАМЯТИ)

Измените значение в соответствии с
установкой сегмента в операторе уп--
равления каналом связи и компоно--
вочном файле.

Когда используется плата С РМС,
неверен тип сегмента совместно
используемой памяти. Неверна
установка сегмента RENA--MESEG в
связывающем управляющем файле
совместно используемой памяти.

WN30 IMPOSSIBLE ALLOCATE
MEM. (НЕВОЗМОЖНО РАС--
ПРЕДЕЛИТЬ ПАМЯТЬ)

1) Проверьте, верны ли USER GDT
ADDRESS (АДРЕС GDT ПОЛЬЗО--
ВАТЕЛЯ) в операторе управления
каналом связи и начальный адрес
кодового сегмента в компоно--
вочном файле.

2) Измените параметр системы РМС,
MAX LADDER AREA SIZE (МАКС.
РАЗМЕР ОБЛАСТИ ЦЕПНОЙ СХЕ--
МЫ), на минимальное значение.

3) Измените размер стека в опера--
торе управления каналом связи на
минимальный.

Когда используется плата С РМС,
невозможно зарезервировать
область памяти для данных, стеков и
других элементов.
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WN31 IMPOSSIBLE EXECUTE
LIBRARY (НЕВОЗМОЖНО ВЫ--
ПОЛНИТЬ БИБЛИОТЕЧНЫЕ
ФУНКЦИИ)

1) Проверьте типы, используемые в
библиотеке.

2) Свяжитесь с FANUC для изменения
конфигурации управляющегопрог--
раммного обеспечения РМС.

Когда используется плата С РМС,
невозможно выполнить библиотечные
функции.

WN32 LNK CONTROL DATA
ERROR (ОШИБКА ДАННЫХ УП--
РАВЛЕНИЯ КАНАЛОМ СВЯЗИ)

1) Проверьте, чтобы адрес
RC_CTLNB_INITбыл установлендля
параметра системы РМС,
LANGUAGE ORIGIN.

2) Снова создайте оператор управ--
ления каналом связи.

Когда используется плата С РМС,
неверны данные оператора
управления каналом связи
(программного управления).

WN33 LNK CONTROL
VER.ERROR (ОШИБКА ВЕР--
СИИИ УПРАВЛЕНИЯ КАНАЛОМ
СВЯЗИ)

Измените оператор управления
каналом связи в программе С РМС.

Когда используется плата С РМС,
возникла ошибка выпуска данных
оператора управления каналом связи.

WN34 LOAD MODULE COUNT
OVER (ПРЕВЫШЕНИЕ ЧИСЛА
МОДУЛЕЙ ЗАГРУЗКИ)

Измените количество независимых
модулей загрузки на восемь или
меньше.

Когда используется плата С РМС,
количество независимых модулей
загрузки превышает восемь.

WN35 CODE AREA OUT OF
RANGE (ОБЛАСТЬ КОДОВ ВНЕ
ДИАПАЗОНА)

Проверьте схему канала связи и
распределите сегменты в пределах
диапазона ОЗУ.

Когда используется плата С РМС,
область кодовых сегментов находится
вне диапазона ОЗУ.

WN36 LANGUAGE SIZE ERROR
(OPTION) (ОШИБКА РАЗМЕРА
ЯЗЫКА) (ОПЦИЯ)

1) Сократите программу С РМС.
2) Свяжитесь с FANUC для установки

опции программыС РМСбольшего
размера.

Когда используется плата С РМС,
программа С РМС превышает размер,
заданный в качестве опции
программы С РМС.

WN37 PROGRAM DATA ERROR
(LANG.) (ОШИБКА ДАННЫХ
ПРОГРАММЫ) (ЯЗЫК)

Инициализируйте память программ С
РМС. ([EDIT]→ [CLEAR]→ [CLRLNG]→
[EXEC])

Требуется инициализировать память
программ С РМС.

WN38 RAM CHECK ERROR
(LANG.) (ОШИБКА ПРОВЕРКИ
ОЗУ) (ЯЗЫК)

Замените главную печатную плату. Не удалась инициализация памяти
программ С PMC.

WN39PROGRAMPARITY (LANG.)
(ЧЕТНОСТЬ ПРОГРАММЫ)
(ЯЗЫК)

1) Снова введите программу С РМС.
2) Замените главную печатную плату.

Неверная четность программы С
РМС.

WN40 PROGRAM DATA ERROR
BY I/O (LANG.) (ОШИБКА ДАН--
НЫХ ПРОГРАММЫ ПРИ ВВО--
ДЕ--ВЫВОДЕ) (ЯЗЫК)

Снова введите программу языка. Во время считывания программы С
РМС была введена команда
прерывания.

WN41 LANGUAGE TYPE
UNMATCH (НЕСООТВЕТСТВУ--
ЮЩИЙ ТИП ЯЗЫКА)

1) Снова введите программу С РМС.
2) Замените главную печатную плату.

Когда используется плата С РМС,
введена неиспользуемая программа
С.

WN42 UNDEFINE LANGUAGE
ORIGIN ADDRESS (НЕОПРЕ--
ДЕЛЕН АДРЕС ИСТОЧНИКА
ЯЗЫКА)

1) На экране параметров системы
РМСщелкните по [ORIGIN].

2) Задайте в параметре системы
РМС, LANGUGE ORIGIN, адрес,
указанный в файле распределения
памяти RC_CTLB_INIT.

Когда используется плата С РМС, не
установлен параметр системы РМС,
LANGUAGE ORIGIN.

WN48 UNAVAIL LANGUAGE BY
CNC UNMATCH (НЕДОСТУП--
НЫЙ ЯЗЫК ИЗ--ЗА НЕСООТ--
ВЕТСТВИЯ ЧПУ)

Выньте плату С РМС. Плата С РМС установлена в ЧПУ, в
котором плата С РМС не может
использоваться.
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(2) Аварийные сообщения (PMC-SA1)

Сообщение Содержание и решение

ALARM NOTHING (СИГНАЛ
ТРЕВОГИ ОТСУТСТВУЕТ)

Нормальное состояние

ER00 PROGRAM DATA
ERROR(ROM) (ОШИБКА ДАН--
НЫХ ПРОГРАММЫ) (ПЗУ)

Программа последовательности в ПЗУ записана неправильно.
(решение) Замените ПЗУ для программы последовательности.

ER01 PROGRAM DATA
ERROR(RAM) (ОШИБКА ДАН--
НЫХ ПРОГРАММЫ) (ОЗУ)

Программа последовательности в отладочном ОЗУ повреждена.
(решение) Очистите отладочное ОЗУ и снова введите LADDER

(ЦЕПНАЯ СХЕМА).
Несмотря на то, что выбрано ОЗУ, отладочное ОЗУ не
установлено.

(решение) Установите отладочное ОЗУ или установите ПЗУ для программы
последовательности и выберите ПЗУ с помощью K17#3=0.

ER02 PROGRAM SIZE OVER
(ПРЕВЫШЕНИЕ РАЗМЕРА
ПРОГРАММЫ)

Размер программы последовательности превышает максимальный размер
LADDER (ЦЕПНАЯ СХЕМА) (только для PMC--SC).
(решение) ИзменитеMAX LADDER AREA SIZE (МАКС. РАЗМЕР ОБЛАСТИ

ЦЕПНОЙ СХЕМЫ) на экране SYSPRM и перезапустите систему.

ER03 PROGRAM SIZE ERROR
(OPTION) (ОШИБКА РАЗМЕРА
ПРОГРАММЫ) (ОПЦИЯ)

Размер программы последовательности превышает программируемый
размер для опции.
(решение) Увеличьте программируемый размер для опции.

Или уменьшите размер программы последовательности.

ER04 PMC TYPE UNMATCH
(НЕСООТВЕТСТВУЮЩИЙ ТИП
РМС)

Установка модели PMC в программе последовательности не соответствует
фактической модели.
(решение) Измените установку модели РМС с помощью автономного

программатора.

ER05 PMC MODULE TYPE
ERROR (ОШИБКА ТИПА МО--
ДУЛЯ РМС)

Неверен тип модуля процессора РМС.

(решение) Замените модуль процессора РМС на требуемый.

ER07 NO OPTION
(LADDER STEP) (НЕТ ОПЦИИ)
(СТУПЕНЬ ЦЕПНОЙ СХЕМЫ)

Нет опций количества ступеней LADDER.

ER10 OPTION AREA NOTHING
(ПУСТО В ОБЛАСТИ ОПЦИЙ)
(название серии)

Управляющее программное обеспечение для РМС--SB не передано.
(решение) Установка программного обеспечения не соответствует процедуре.

Свяжитесь с FANUC.

ER11 OPTION AREA NOTHING
(ПУСТО В ОБЛАСТИ ОПЦИЙ)
(название серии)

Управляющее программное обеспечение для платы С РМС не передано.
(решение) Установка программного обеспечения не соответствует процедуре.

Свяжитесь с FANUC.

ER12 OPTION AREA ERROR
(ОШИБКА В ОБЛАСТИ ОПЦИЙ)
(название серии)

Серия управляющего программного обеспечения для PMC--RB различается в
отношении BASIC и OPTION.
(решение) Свяжитесь с FANUC.

ER13 OPTION AREA ERROR
(ОШИБКА В ОБЛАСТИ ОПЦИЙ)
(название серии)

Серия управляющего программного обеспечения для платы PMC различается
в отношении BASIC и OPTION.
(решение) Свяжитесь с FANUC.

ER14 OPTION AREA VERSIION
ERROR (ОШИБКА ВЕРСИИ
ОБЛАСТИ ОПЦИЙ) (название
серии)

Выпуск управляющего программного обеспечения для PMC--RB различается в
отношении BASIC и OPTION.
(решение) Свяжитесь с FANUC.

ER15 OPTION AREA VERSIION
ERROR (ОШИБКА ВЕРСИИ
ОБЛАСТИ ОПЦИЙ) (название
серии)

Выпуск управляющего программного обеспечения для платы С PMC
различается в отношении BASIC и OPTION.
(решение) Свяжитесь с FANUC.

ER16 RAM CHECK ERROR
(PROGRAM RAM) (ОШИБКА
ПРОВЕРКИ ОЗУ) (ОЗУ ПРОГ--
РАММ)

Невозможно выполнить считывание с/ запись на отладочное ОЗУ
надлежащим образом.
(решение) Замените отладочное ОЗУ.

ER17 PROGRAM PARITY
(ЧЕТНОСТЬ ПРОГРАММЫ)

В ПЗУ возникла ошибка четности в отношении программы
последовательности или отладочного ОЗУ.
(решение) ПЗУ: Возможно, повреждено ПЗУ.

Замените ПЗУ для программы последовательности
ОЗУ: Отредактируйте один раз в РМС программу

последовательности
Если ошибка возникнет снова, замените отладочное ОЗУ.
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ER18PROGRAMDATAERRORBY
I/O (ОШИБКА ДАННЫХ ПРОГ--
РАММЫПРИ ВВОДЕ--ВЫВОДЕ)

Передача программы последовательности от автономного программатора
была прервана выключением питания и т.п.
(решение) Очистите программу последовательности и передайте программу

последовательности снова.

ER19 LADDER DATA ERROR
(ОШИБКА ДАННЫХ ЦЕПНОЙ
СХЕМЫ)

Редактирование LADDER (ЦЕПНАЯ СХЕМА) было прервано выключением
питания или переключением на экран ЧПУ нажатием на функциональную
клавишу и т.п.
(решение) Отредактируйте один раз в РМС LADDER.

Или введите LADDER снова.

ER20 SYMBOL/COMMENT
DATA ERROR (ОШИБКА ДАН--
НЫХ СИМВОЛА/ КОММЕН--
ТАРИЯ)

Редактирование символа и комментария было прервано выключением
питания или переключением на экран ЧПУ нажатием на функциональную
клавишу и т.п.
(решение) Отредактируйте один раз в РМС символ и комментарий.

Введите символ и комментарий снова.

ER21 MESSAGE DATA ERROR
(ОШИБКА ДАННЫХ СООБ--
ЩЕНИЯ)

Редактирование данных сообщения было прервано выключением питания или
переключением на экран ЧПУ нажатием на функциональную клавишу и т.п.
(решение) Отредактируйте один раз в РМС данные сообщения.

Введите данные сообщения снова.

ER22 PROGRAM NOTHING
(ПУСТО В ПРОГРАММЕ)

Отсутствует программа последовательности

ER23 PLEASE TURNOFF POWER
(ОТКЛЮЧИТЕ ПИТАНИЕ)

Изменение в установки LADDER MAX AREA SIZE (МАКС. РАЗМЕР ЦЕПНОЙ
СХЕМЫ) и т.п.
(решение) Перезапустите систему для активирования изменений.

ER24 LADDER, LANGUAGE
AREA OVERLAP (ПЕРЕКРЫТИЕ
ОБЛАСТЕЙ ЯЗЫКА И ЦЕПНОЙ
СХЕМЫ)

Область программы С перекрывается областью программы цепной схемы.
(решение) Измените диапазон адресов, присваиваемых программам С.

ER25 SOFTWARE VERSION ER--
ROR
(PMCAOPT) (ОШИБКА ВЕРСИИ
ПРОГРАММНОГО
ОБЕСПЕЧЕНИЯ)

Выпуски управляющего программного обеспечения PMC--SB несовместимы.
(решение) Свяжитесь с FANUC.

ER26 SOFTWARE VERSION ER--
ROR
(PMCAOPT) (ОШИБКА ВЕРСИИ
ПРОГРАММНОГО
ОБЕСПЕЧЕНИЯ)

Невозможно инициализировать управляющее программное обеспечение
PMC--SB.
(решение) Свяжитесь с FANUC.

ER27 LADDER FUNC. PRM IS
OUT OF RANGE (ПАРАМЕТР
ФУНКЦИИ ЦЕПНОЙ СХЕМЫ
ВНЕ ДИАПАЗОНА)

Номер параметра для функциональной команды ТMR, TMRB, CTR, DIFU или
DIFD находится вне диапазона.
(решение) Исправьте номер так, чтобы он находился в пределах этого

диапазона.

*Когда возникает ER00 - ER27, программа последовательности
недоступна.

Сообщение Содержание и решение

ER32 NO I/O DEVICE (НЕТ
УСТРОЙСТВА
ВВОДА--ВЫВОДА)

Не подсоединено какое--либо устройство ввода--вывода DI/DO или устройство
соединения и т.п. Когда подсоединена встроенная карта ввода--вывода, это
сообщение не отображается.
(решение) Когда используется встроенная карта ввода--вывода:

Проверьте, действительно ли подсоединена встроенная карта
ввода--вывода.
Когда используется канал ввода--вывода:
Проверьте, включены ли устройства DI/DO. Или проверьте
соединение кабеля.

ER33 SLC ERROR (ОШИБКА
SLC)

Неисправность БИС для канала связи ввода--вывода.
(решение) Замените модуль процессора РМС.

ER34SLCERROR (xx) (ОШИБКА
SLC)

Не удалось установить соединение с устройствами DI/DO группы хх.
(решение) Проверьте соединение кабеля, подсоединенного к устройствам

DI/DO группы хх.
Проверьте, были ли включены ли устройства DI/DO раньше ЧПУ и
PMC. Или замените модуль процессора РМС в устройствах DI/DO
группы хх
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ER35 TOO MUCH OUTPUT DATA
IN GROUP (xx) (СЛИШКОМ
МНОГО ВЫХОДНЫХ ДАННЫХВ
ГРУППЕ)

Количество выходных данных в группе хх превысило максимальное значение.
Данные, которые превышают 32 байта, становятся недействительными.
(решение) Для получения информации о количестве данных для каждой

группы обратитесь к следующей документации.
“FANUC I/O Unit--MODEL A connecting and maintenance manual”
(B--61813E)
“FANUC I/O Unit--MODEL B connecting manual”(B--62163E)

ER36 TOO MUCH INPUT DATA IN
GROUP (xx) (СЛИШКОМ
МНОГО ВХОДНЫХ ДАННЫХ В
ГРУППЕ хх)

Количество входных данных в группе хх превысило максимальное значение.
Данные, которые превышают 32 байта, становятся недействительными.
(решение) Для получения информации о количестве данных для каждой

группы обратитесь к следующей документации:
“FANUC I/O Unit--MODEL A connecting and maintenance manual”
(B--61813E)
“FANUC I/O Unit--MODEL B connecting manual”(B--62163E)

ER38 MAX SETTING OUTPUT
DATA OVER (xx) (ПРЕВЫШЕНИЕ
МАКСИМАЛЬНОЙ УСТАНОВКИ
ВЫХОДНЫХ ДАННЫХ хх)

Данные распределения для группы превышают 128 байтов.
(Данные распределения на стороне выхода группы хх или далее становятся
недействительными).
(решение) Сократите данные распределения до 128 байтов или меньше в

отношении количества выходных данных каждой группы.

ER39 MAX SETTING INPUT DATA
OVER (xx) (ПРЕВЫШЕНИЕ
МАКСИМАЛЬНОЙ УСТАНОВКИ
ВХОДНЫХ ДАННЫХ)

Данные распределения для группы превышают 128 байтов.
(Данные распределения на стороне входа группы хх или далее становятся
недействительными).
(решение) Сократите данные распределения до 128 или меньше в

отношении количества входных данных каждой группы.

ER98 ILLEGAL LASER CON--
NECTION (НЕПРАВИЛЬНОЕ
ПОДСОЕДИНЕНИЕ ЛАЗЕ РА)

Устройство ввода--вывода для лазера и распределенные данные не
соответствуют.
(решение) Проверьте, чтобы данные распределения цепной схемы и

фактически используемые устройства ввода--вывода совпадали.

ER99 X,Y96--127 ARE ALLO--
CATED (X,Y96--127 УЖЕ РАС--
ПРЕДЕЛЕНЫ)

Когда предусмотрен канал связи ввода--вывода для лазера, ввод--вывод
цепной схемы распределен для X96--X127 и Y96--Y127.
(решение) Удалите данные, распределенные для X96--X127 и Y96--Y127.

WN02 OPERATE PANEL
ADDRESS ERROR (ОШИБКА
АДРЕСА ПУЛЬТА ОПЕРАТОРА)

Неверны установочные данные адреса пульта оператора для FS--0.
(решение) Исправьте установочные данные адреса.

WN03 ABORT NC--WINDOW/
EXIN (ОТМЕНА WINDOW/EXIN В
ЧПУ)

LADDER (ЦЕПНАЯ СХЕМА) была прервана во время соединения ЧПУ и РМС.
Функциональная команда WINDR, WINDW, EXIN, DISPB и т.д. не может работать
надлежащим образом.
(решение) При перезапуске системы будет выдан этот сигнал тревоги

Выполните программу последовательности (нажмите клавишу
RUN) после проведения проверки на предмет наличия
проблем в LADDER.

WN04 UNAVAIL EDIT MODULE
(НЕДОСТУПНЫЙ МОДУЛЬ РЕ--
ДАКТИРОВАНИЯ)

Невозможно распознать модуль редактирования LADDER (ЦЕПНАЯ СХЕМА).
(PMC--SAx/SBxx=1 --3)
(решение) Проверьте установленное положение слота.

Проверьте установленный модуль.

WN05 PMC TYPE NO CONVER--
SION (НЕТ ПРЕОБРАЗОВАНИЯ
ТИПА РМС)

Программа цепной схемы для PMC--SA3/SA5 была передана в PMC--SB5.
(решение) Исправьте тип цепной схемы.

WN06 TASK STOPPEDBYDEBUG
FUNC (ВЫПОЛНЕНИЕ ЗАДАЧИ
ОСТАНОВЛЕНО ФУНКЦИЕЙ
ОТЛАДКИ)

Выполнение некоторых задач пользователя остановлено прерыванием
функцией отладки.

WN07 LADDER SP ERROR
(STACK) (ОШИБКА ПОДПРОГ--
РАММЫ ЦЕПНОЙ СХЕМЫ)
(СТЕК)

После выполнения функциональной команды CALL(SUB65) или CALLU(SUB66)
произошло переполнение стека LADDER.
(решение) Сократите вложение подпрограмм до 8 уровней или меньше.

WN17 NO OPTION (LANGUAGE)
(НЕТ ОПЦИИ) (ЯЗЫК)

Отсутствует опция языка С.

WN18 ORIGIN ADDRESS
ERROR (ОШИБКА АДРЕСА
ИСТОЧНИКА)

Неверен адрес LANGUAGE ORIGIN (ИСТОЧНИК ЯЗЫКА) параметра системы
(решение) Установите адрес символа RC_CTLB_INIT в файле распределения

памяти в LANGUAGE ORIGIN параметра системы.
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WN19 GDT ERROR
(BASE, LIMIT) (ОШИБКА GDT)

Неверно значение BASE, LIMIT или ENTRY определяемого пользователем GDT.
(решение) Исправьте адрес в операторе управления каналом связи и

компоновочном файле.

WN20 COMMON MEM. COUNT
OVER (ПРЕВЫШЕНИЕ ЧИСЛА
ОБЩИХ ЗУ)

Количество общих ЗУ превышает 8.
(решение) СократитечислообщихЗУдо8илименьше.Необходимо исправить

оператор управления каналом связи, компоновочный файл и
исходный файл для общей памяти.

WN21 COMMON MEM. ENTRY
ERROR (ОШИБКА ВВОДА
ОБЩЕЙ ПАМЯТИ)

GDT ENTRY общей памяти находится вне диапазона.
(решение) ИсправьтеадресGDTENTRYобщейпамяти воператореуправления

каналом связи.

WN22 LADDER 3 PRIORITY
ERROR (ОШИБКА ПРИОРИ--
ТЕТА ЦЕПНОЙ СХЕМЫ 3)

Приоритет LADDER LEVEL 3 находится вне диапазона.
(решение) Исправьте значение LADDER LEVEL 3 в операторе управления

каналом связи на 0, 10--99 или --1.

WN23 TASK COUNT OVER
(ПРЕВЫШЕНИЕ КОЛИЧЕСТВА
ЗАДАЧ)

Количество задач пользователя превышает 16.
(решение) Проверьте TASK COUNT (КОЛИЧЕСТВО ЗАДАЧ) в операторе

управления каналом связи. Когда изменено количество задач,
необходимо исправить оператор управления каналом связи,
компоновочный файл и состав файлов, подлежащих связыванию.

WN24 TASK ENTRY ADDR
ERROR (ОШИБКА АДРЕСА
ВВОДА ЗАДАЧ)

Селектор адресов ввода для задач пользователя находится вне диапазона.
(решение) Исправьте таблицу GDT в компоновочном файле на значение

32 (20H) ----95 (5FH).

WN25 DATA SEG ENTRY
ERROR (ОШИБКА ВВОДА
СЕГМЕНТА ДАННЫХ)

Адрес ввода сегмента данных находится вне диапазона.
(решение) Исправьте DATA SEGMENT GDT ENTRY в операторе управления

каналом связи и таблице GDT в компоновочном файле на
32(20H)--95(5FH).

WN26 USER TASK PRIORITY
ERROR (ОШИБКА ПРИОРИ--
ТЕТА ЗАДАЧ ПОЛЬЗОВАТЕЛЯ)

Приоритет задач пользователя находится вне диапазона.
(решение) Исправьте TASK LEVEL (УРОВЕНЬ ЗАДАЧ) в операторе управления

каналом связи на диапазон 10--99 или --1.
Примечание: Только одна задача может иметь TASK LEVEL --1
(включая LADDER LEVEL 3 (УРОВЕНЬ ЦЕПНОЙ СХЕМЫ 3))

WN27 CODE SEG TYPE ERROR
(ОШИБКА ТИПА КОДОВОГО
СЕГМЕНТА)

Неверен тип кодового сегмента. Неверен кодовый сегмент RENAMESEG в
связывающем управляющем файле.
(решение) Исправьте ввод кодового сегмента в операторе управления

каналом связи так, чтобы он соответствовал вводу в
компоновочном файле.

WN28 DATA SEG TYPE ERROR
(ОШИБКА ТИПА СЕГМЕНТА
ДАННЫХ)

Неверен тип кодового сегмента данных. Неверен сегмент данных RENAMESEG
в связывающем управляющем файле.
(решение) Исправьте ввод кодового сегмента в операторе управления

каналом связи так, чтобы он соответствовал вводу в
компоновочном файле.

WN29 COMMONMEM SEG TYPE
ERROR (ОШИБКА ТИПА
СЕГМЕНТА ОБЩЕЙ ПАМЯТИ)

Неверен тип сегмента общей памяти. Неверен сегмент RENAMESEG в файле
управления связыванием общей памяти.
(решение) Исправьте ввод общей памяти в операторе управления каналом

связи так, чтобыон соответствовал вводу в компоновочномфайле.

WN30 IMPOSSIBLE ALLOCATE
MEM. (НЕВОЗМОЖНО РАС--
ПРЕДЕЛИТЬ ПАМЯТЬ)

Невозможно распределить память для данных и стека.
(решение) Проверьте, верно или нет значение кодового сегмента в

компоновочном файле и USER GDT ADDRESS (АДРЕС GDT
ПОЛЬЗОВАТЕЛЯ) в операторе управления каналом связи. Или, по
крайнеймере, уменьшитезначениеMAXLADDERAREASIZE (МАКС.
РАЗМЕР ЦЕПНОЙ СХЕМЫ) параметра системы и размер стека в
операторе управления каналом связи

WN31 IMPOSSIBLE EXECUTE
LIBRARY (НЕВОЗМОЖНО ВЫ--
ПОЛНИТЬ БИБЛИОТЕЧНЫЕ
ФУНКЦИИ)

Невозможно выполнить библиотечную функцию.
(решение) Проверьте модель объекта библиотеки.

Или требуется заменить систему ПЗУ PMC на систему более
поздней версии.

WN32 LNK CONTROL DATA
ERROR (ОШИБКА ДАННЫХ УП--
РАВЛЕНИЯ КАНАЛОМ СВЯЗИ)

Неверны данные оператора управления каналом связи.
(решение) Проверьте, установлен ли адрес символа RC_ CTLB_INIT в файле

распределения памяти на LANGUAGE ORIGIN (ИСТОЧНИК ЯЗЫКА)
параметра системы. Или снова создайте оператор управления
каналом связи.
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WN33 LNK CONTROL VER.
ERROR (ОШИБКА ВЕРСИИ
УПРАВЛЕНИЯ КАНАЛОМ
СВЯЗИ)

Возникла ошибка версии данных оператора управления каналом связи.
(решение) Исправьте оператор управления каналом связи в программе С.

WN34 LOAD MODULE COUNT
OVER (ПРЕВЫШЕНИЕ ЧИСЛА
МОДУЛЕЙ ЗАГРУЗКИ)

Количество независимых модулей загрузки превышает восемь.
(решение) Уменьшите количество независимых модулей загрузки до восьми

или меньше.

WN35 CODE AREA OUT OF
RANGE (ОБЛАСТЬ КОДОВ ВНЕ
ДИАПАЗОНА)

Заданная область кодов находится за пределами диапазона адресов.
(решение) Исправьте программу С.

WN36 LANGUAGE SIZE ERROR
(OPTION) (ОШИБКА РАЗМЕРА
ЯЗЫКА) (ОПЦИЯ)

Размер программы С превышает размер для опции.
(решение) Уменьшите размер программы С.

WN37 PROGRAM DATA ERROR
(LANG.) (ОШИБКА ДАННЫХ
ПРОГРАММЫ) (ЯЗЫК)

Программа С повреждена.
(решение) Передайте программу С еще раз.

WN38 RAM CHECK ERROR
(LANG.) (ОШИБКА ПРОВЕРКИ
ОЗУ) (ЯЗЫК)

Программа С повреждена.
(решение) Передайте программу С еще раз.

WN39 PROGRAM PARITY
(LANG.) (ЧЕТНОСТЬ ПРОГ--
РАММЫ) (ЯЗЫК)

В программе С возникло несоответствие четности.
(решение) Передайте программу С еще раз.

WN40 PROGRAM DATA ERROR
BY I/O (LANG.) (ОШИБКА
ДАННЫХ ПРОГРАММЫ ПРИ
ВВОДЕ--ВЫВОДЕ) (ЯЗЫК)

Передача программы С была прервана, например, сбоем в питании.
(решение) Очистите программу С и передайте программу С еще раз.

WN41 LANGUAGE TYPE
UNMATCH (НЕСООТВЕТ--
СТВУЮЩИЙ ТИП ЯЗЫКА)

Возникло несоответствие типов программ С.
(решение) Исправьте программу С.

WN42 UNDEFINE LANGUAGE
ORIGIN ADDRESS (НЕОПРЕДЕ--
ЛЕН АДРЕС ИСТОЧНИКА
ЯЗЫКА)

Не установлен адрес источника языка.
(решение) Установите адрес источника языка.

ПРИМЕЧАНИЕ
Сигналы тревоги WN17 -- WN42 обозначают ошибки,
относящиеся к программам С пользователя PMC.
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(3) Аварийные сообщения, относящиеся к системе (PMC-SB7)

Сообщение Содержание и решение

1 PC004 CPU ERR (ОШИБКА ЦП)
xxxxxxxx:yyyyyyyy

PC006 CPU ERR (ОШИБКА ЦП)
xxxxxxxx:yyyyyyyy

PC009 CPU ERR (ОШИБКА ЦП)
xxxxxxxx:yyyyyyyy

PC010 CPU ERR (ОШИБКА ЦП)
xxxxxxxx:yyyyyyyy

В РМС возникла ошибка ЦП.
xxxxxxxx и yyyyyyyy обозначают внутренний код ошибки.

Если возникает этот сигнал тревоги, возможно, неисправнаматеринская
плата.

Замените материнскую плату, затем проверьте, возникает ли ошибка
снова. Если ошибка возникает снова, даже после замены материнской
платы, сообщите условия, при которых возникла ошибка (конфигурацию
системы, операцию, время и частоту возникновения ошибки), в
компанию FANUC.

2 PC030 RAM PARITY
(ЧЕТНОСТЬ ОЗУ) aa:bb

В РМС возникла ошибка четности ОЗУ.
аа и bb обозначают внутренний код ошибки.

Если возникает этот сигнал тревоги, возможно, неисправнаматеринская
плата.

Решение)
Замените материнскую плату, затем проверьте, возникает ли ошибка
снова. Если ошибка возникает снова, даже после замены материнской
платы, сообщите в компанию FANUC условия, при которых возникла
ошибка (конфигурацию системы, операцию, время и частоту
возникновения ошибки, а также указанный внутренний код ошибки).

3 PC050 I/OLINK(CHx) (КАНАЛ
СВЯЗИ ВВОДА--ВЫВОДА)

aa:bb--aa:bb
или

PC050 IOLINK CHx (КАНАЛ
СВЯЗИ ВВОДА--ВЫВОДА)

aabb--aabb:aabb

В канале связи ввода--вывода возникла ошибка соединения.
CHx --номер канала.
aa и bb обозначают внутренний код ошибки.

Если эта ошибка возникает, возможные причины следующие:

(1) Несмотря на то, что расширение базы распределено, когда
используется устройство ввода--вывода А, база не подсоединена.

(2) Кабель не подсоединен прочно.

(3) Неправильный монтаж кабелей.

(4) Неисправность в оборудовании ввода--вывода (устройство ввода--
вывода, Power Mate и т.п.).

(5) Отсоединено питание главного или подчиненного устройства канала
связи ввода--вывода.

(6) В устройстве ввода--вывода на штыре DO возникло короткое
замыкание.

(7) Неисправность в материнской плате.

Решение)

(1) Проверьте, чтобыданные распределенияввода--вывода ифактически
подсоединенное оборудование ввода--вывода совпадали.

(2) Проверьте, чтобы кабели были подсоединены правильно.

(3) Проверьте наличие ошибки в спецификациях кабелей в соответствии
с “FANUC I/O Unit--MODEL A Connection and Maintenance Manual”
(B--61813E) или “FANUC I/O Unit--MODEL B Connection manual”
(B--62163E).

(4) Замените модуль интерфейса устройства ввода--вывода, кабель или
материнскую плату. Затем проверьте, возникает ли ошибка снова.
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Содержание и решениеСообщение

4 PC060 FBUS (F--ШИНА)
xxxxxxxx:yyyyyyyy

PC061 FL--R
xxxxxxxx:yyyyyyyy

PC062 FL--W
aa: xxxxxxxx:yyyyyyyy

В РМС возникла ошибка шины.
аа, xxxxxxxx и yyyyyyyy обозначают внутренний код ошибки.

Если возникает этот сигнал тревоги, возможно, неисправно
оборудование.

Решение)
Сообщите в компанию FANUC условия, при которых возникла ошибка
(конфигурацию системы, операцию, время и частоту возникновения
ошибки, указанный внутренний код ошибки и сотояние светодиода по
каждой плате).

5 PC070 SUB65 CALL (STACK)
(ВЫЗОВ SUB65) (СТЕК)

Во время выполнения функциональной команды цепной схемы возникла
ошибка стека
CALL/CALLU.

Решение)
Проверьте соответствие между командой CALL/CALLU и командой SPE.
Если невозможно обнаружить местоположение ошибки, сообщите в
компанию FANUC условия, при которых возникла ошибка, и программу
цепной схемы.

6 PC080 SYS EMG (АВАР.
СОСТОЯНИЕ СИСТЕМЫ)

xxxxxxxx:yyyyyyyy
PC081 FL EMG

xxxxxxxx:yyyyyyyy

Сигнал тревоги, относящийся к системе, был вызван другим
программным обеспечением.

Решение)
Сообщите в компанию FANUC условия, при которых возникла ошибка
(конфигурацию системы, операцию, время и частоту возникновения
ошибки и т.п., указанный внутренний код ошибки и сотояние светодиода
по каждой плате).

7 PC097 PARITY ERR
(LADDER)

(ОШИБКА ЧЕТНОСТИ) (ЦЕП--
НАЯ СХЕМА)
PC098 PARITY ERR (DRAM)
(ОШИБКА ЧЕТНОСТИ) (ДОЗУ)

В системе РМС возникла ошибка четности.

Если возникла эта ошибка, возможно, неисправна материнская плата.

Решение)
Замените материнскую плату, затем проверьте, возникает ли ошибка
снова. Если ошибка возникает снова, даже после замены материнской
платы, сообщите в компанию FANUC условия, при которых возникла
ошибка (конфигурацию системы, операцию, время и частоту
возникновения ошибки и т.п.).
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(4) Аварийные сообщения, относящиеся к системе (для платы языка С)

Сообщение Содержание и решение

1 PC1nn CPU INTERRT
xxxxyyyyyy
(ПРЕРЫВАНИЕ ЦП)

STATUS LEDlL
(СВЕТОДИОД СОСТОЯНИЯ)

Ошибка ЦП (непредусмотренное прерывание)
nn : Код исключительного состояния

Код исключительного состояния i80486. Дополнительную
информацию смотрите в соответствующем руководстве, в
котором описывается ЦП.

00 Ошибка деления. Например, делитель в команде деления
равен 0.

12 Исключение стека вызвано, например, нарушением
предельного размера сегмента стека

13 Исключение вследствие общей защиты возникает, например,
когда превышен предельный размер сегмента

xxxx : Селектор сегмента, когда возникла ошибка системы
Значение от 0103 до 02FB обозначает область исполнения
С.

yyyyyy : Адрес со смещением, в котором возникла ошибка
системы

(Решение)
Если программа С не используется или если невозможно определить
причину ошибку, даже с помощью программы С, свяжитесь с FANUC.

2 PC130 RAM PRTY aa
xxxxyyyyyy
(ЧЕТНОСТЬ ОЗУ)

STATUS LED jL(СВЕТОДИОД
СОСТОЯНИЯ)

В пользовательском ОЗУ или ДОЗУ на плате языка С возникла ошибка
четности.
Aa : Информация о возникновении ошибки четности ОЗУ
xxxx : Селектор сегмента, в котором возникла ошибка системы
yyyyyy : Адрес со смещением, в котором возникла ошибка

системы

5 PC160 F--BUS ERROR
xxxxyyyyyy (ОШИБКА F--ШИНЫ)
PC161 F--BUS ERROR
xxxxyyyyyy (ОШИБКАF--ШИНЫ)
PC162 F--BUS ERROR
xxxxyyyyyy (ОШИБКАF--ШИНЫ)
STATUSLEDLj (СВЕТОДИОД
СОСТОЯНИЯ)

На плате языка С возникла ошибка шины.
xxxx : Селектор сегмента, в котором возникла ошибка системы
yyyyyy : Адрес со смещением, в котором возникла ошибка

системы

6 PC170 F--BUS ERROR
xxxxyyyyyy (ОШИБКА F--ШИНЫ)
PC171 F--BUS ERROR
xxxxyyyyyy (ОШИБКА F--ШИНЫ)
PC172 F--BUS ERROR
xxxxyyyyyy (ОШИБКА F--ШИНЫ)
STATUSLEDLj (СВЕТОДИОД
СОСТОЯНИЯ)

На плате языка С возникла ошибка шины.
xxxx : Селектор сегмента, в котором возникла ошибка системы
yyyyyy : Адрес со смещением, в котором возникла ошибка

системы

7 PC199 ROM PARITY eeeeeeee
(ЧЕТНОСТЬ ПЗУ)
STATUSLEDLl (СВЕТОДИОД
СОСТОЯНИЯ)

На плате языка С в системе ПЗУ возникла ошибка четности.
eeeeeeee : Информация об ошибке четности ПЗУ.

STATUS LED (СВЕТОДИОД СОСТОЯНИЯ) (зеленый)
j : Вык.J : Вкл. lL :Мигает
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(5) Аварийные сообщения (Для EDIT (РЕДАКТИРОВАНИЕ): PMC-SB7)
Сообщения, отображаемые во время обновления редакти-
рования цепной схемы РМС

Номер сигнала тревоги Обнаружение неисправности/
способ устранения

Содержание

OVERLAPPED COM (НАЛОЖЕ--
НИЕ СОМ)

ЕслиСОМЕотсутствует,добавьтеегов
нужном местоположении. Если в COM
нет необходимости, удалите его.

Отсутствует СОМЕ, который
соответствует данному СОМ.

END IN COM (END В СОМ)
END1 IN COM (END1 В СОМ)
END2 IN COM (END2 В СОМ)

ЕслиСОМЕотсутствует,добавьтеегов
нужном местоположении. Если в COM
нет необходимости, удалите его.

Между COM и СОМЕ обнаружен END,
END1, END2 или END3.

JMPE IN COM (JMPE В COM) JMPE и соответствующий JMP должны
иметь одинаковый статус СОM/COME.
Проверьте диапазон JMP и диапазон
COM для внесения корректировки с
тем, чтобы они не перекрывались друг
с другом: допускается, чтобы один
диапазон полностью включал другой.

Между COM и COME обнаружен
JMPE, а JMP и соответствующий
JMPE имеют различные статусы COM/
COME.

SP/SPE IN COM (SP/SPE В
COM)

ЕслиСОМЕотсутствует,добавьтеегов
нужном местоположении. Если в COM
нет необходимости, удалите его.

Между COM и COME обнаружен SP
или SPE.

COME WITHOUT COM (COME
БЕЗ COM)

Если СОМ отсутствует, добавьте его в
нужном местоположении. Если в
COMЕ нет необходимости, удалите
его.

Отсутствует СОМ, который
соответствует данному СОМЕ.

DUPLICATE CTR NUMBER
(ДВУКРАТНЫЙ НОМЕР CTR)
(ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ)

Если в каком--либо элементе нет
необходимости, удалите его. Если все
элементы обязательны, присвойте
разные номера параметрам этих
элементов для того, чтобы они были
однозначно определяемые. (В то
время как две или более команд с
одним номером параметра никогда не
будут одновременно активными,
программа цепной схемы, возможно,
будет работать исправно, тем не
менее, с точки зрения безопасности и
техобслуживания рекомендуется,
чтобы эти команды имели номера
параметров, отличающиеся друг от
друга).

Несколько CTR имеют одинаковый
номер в качестве своего параметра.
(Это предупреждение).

ILLEGAL CTR NUMBER
(НЕВЕРНЫЙ НОМЕР CTR)

Если нет необходимости, удалите его.
Присвойте соответствующий номер,
не превышающий максимальный
номер, определенный для каждой
модели РМС.

CTR имеет номер параметра, который
находится вне диапазона.

DUPLICATE DIFU/DIFDNUMBER
(ДВУКРАТНЫЙ DIFU/DIFD)
(ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ)

Если в каком--либо элементе нет
необходимости, удалите его. Если все
элементы обязательны, присвойте
разные номера параметрам этих
элементов для того, чтобы они были
однозначно определяемые. (В то
время как две или более команд с
одним номером параметра никогда не
будут одновременно активными,
программа цепной схемы, возможно,
будет работать исправно, тем не
менее, с точки зрения безопасности и
техобслуживания рекомендуется,
чтобы эти команды имели номера
параметров, отличающиеся друг от
друга).

Несколько DIFU или DIFD имеют
одинаковый номер в качестве своего
параметра.
(Это предупреждение).
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Номер сигнала тревоги СодержаниеОбнаружение неисправности/
способ устранения

ILLEGAL DIFU/DIFD NUMBER
(НЕВЕРНЫЙ НОМЕР DIFU/
DIFD)

Если нет необходимости, удалите его.
Присвойте соответствующий номер,
не превышающий максимальный но--
мер, определенный для каждой моде--
ли РМС.

DIFU или DIFD имеет номер
параметра, который находится вне
диапазона.

NO END (ОТСУТСТВУЕТ END)
NOEND1 (ОТСУТСТВУЕТEND1)
NOEND2 (ОТСУТСТВУЕТEND2)
NOEND3 (ОТСУТСТВУЕТ END3)

ДобавьтеEND, END1, END2илиEND3в
соответствующем местоположении.

Не обнаружен END, END1, END2 или
END3.

DUPLICATE END1
(ДВУКРАТНЫЙ END1)
DUPLICATE END2
(ДВУКРАТНЫЙ END2)
DUPLICATE
END3 (ДВУКРАТНЫЙ END3)

Удалите лишний END, END1, END2или
END3.

Обнаружен многократный END, END1,
END2 или END3.

GARBAGE AFTER END (НЕНУЖ--
НЫЕ ДАННЫЕ ПОСЛЕ END)
GARBAGE AFTER END2 (НЕ--
НУЖНЫЕ ДАННЫЕ ПОСЛЕ
END2) GARBAGE AFTER END3
(НЕНУЖНЫЕ ДАННЫЕ ПОСЛЕ
END3)

Удалите ненужныецепи ипереместите
нужные цепи в соответствующее
местоположение так, чтобы они были
выполнены.

После END, END2 или END3 имеется
несколько цепей, которые не будут
выполнены.

OVERLAPPED JMP
(НАЛОЖЕНИЕ JMP)

Если JMPE отсутствует, добавьте его в
нужном местоположении. Если в JMP
нет необходимости, удалите его.

Отсутствует JMPE, который
соответствует данному JMP.

JMP/JMPE TO BAD COM LEVEL
(JMP/JMPE НА НЕСООТВЕТ--
СТВУЮЩЕМ УРОВНЕ СОМ)

JMP и соответствующий JMPE должны
иметь одинаковый статус СОM/COME.
Проверьте диапазон JMP и диапазон
COM для внесения корректировки с
тем, чтобы они не перекрывались друг
с другом: допускается, чтобы один
диапазон полностью включал другой.

JMP и соответствующий JMPE имеют
различный статус СОM/COME.

COME IN JMP (СОМЕ В JMP) СОМЕ и соответствующий СОМ
должныиметьодинаковыйстатусJMP/
JMPE. Проверьте диапазон COM и
диапазон JMP для внесения
корректировки с тем, чтобы они не
перекрывались друг с другом:
допускается, чтобы один диапазон
полностью включал другой.

Между JMP и JMPE обнаружен COME,
а COM и соответствующий COME
имеют различный статус JMP/JMPE.

END IN JMP (END IN JMP)
END1 IN JMP (END1 IN JMP)
END2 IN JMP (END2 IN JMP)
END3 IN JMP (END3 IN JMP)

Если JMPE отсутствует, добавьте его в
нужном местоположении. Если в JMP
нет необходимости, удалите его.

Между JMP и JMPE обнаружен
END,END1,END2 или END3.

SP/SPE IN JMP (SP/SPE В JMP) Если JMPE отсутствует, добавьте его в
нужном местоположении. Если в JMP
нет необходимости, удалите его.

Между JMP и JMPE обнаружен SP или
SPE.

JMPB OVER COM BORDER
(JMPB ЗА ГРАНИЦЕЙ СОМ)

JMPВ и его место назначения должны
иметь одинаковый статус СОM/COME.
Проверьте диапазон JMPВ и диапазон
COM для внесения корректировки с
тем, чтобы они не перекрывались друг
с другом: допускается, чтобы один
диапазон полностью включал другой.

JMPВ и его место назначения
различаются по статусу СОM/COME.

JMPB OVER LEVEL (JMPB НА
УРОВЕНЬ)

JMPB может выполнить переход
только к такому же уровню программы
или в пределах подпрограммы. Если в
JMPBнетнеобходимости, удалитеего.
Если LBL для JMPB отсутствует,
добавьте его в нужном местополо--
жении. Если это должен быть JMPC,
внесите исправления.

JMPB выполняет переход к другому
уровню программы.
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Номер сигнала тревоги СодержаниеОбнаружение неисправности/
способ устранения

LBL FOR JMPB NOT FOUND (НЕ
НАЙДЕН LBL ДЛЯ JMPB)

Если в JMPB нет необходимости,
удалите его. Если LBL отсутствует, до--
бавьте его в нужном местоположении.

Невозможно найти соответствующий
LBL для JMPB.

JMPC IN BAD LEVEL (JMPC НА
НЕСООТВЕТСТВУЮЩЕМ
УРОВНЕ)

JMPC используется для перехода от
подпрограммы до уровня 2. Если в
JMPCнетнеобходимости, удалитеего.
Если это должен быть JMPВ или JMP,
внесите исправления.

JMPC используется в программах,
кроме подпрограмм.

LBL FOR JMPС NOT FOUND (НЕ
НАЙДЕН LBL ДЛЯ JMPС)

Если в JMPС нет необходимости,
удалите его. Если LBL отсутствует,
добавьте его в нужном
местоположении. JMPC осуществляет
переход к уровню 2. Если это должен
JMPB или JMP, внесите исправления.

Невозможно найти соответствующий
LBL для JMPС.

LBL FOR JMPC IN BAD LEVEL
(LBL ДЛЯ JMPC НА НЕСООТ--
ВЕТСТВУЮЩЕМ УРОВНЕ)

JMPC используется для перехода от
подпрограммы до уровня 2. Если в
JMPCнетнеобходимости, удалитеего.
Если в подпрограмме существует
другой LBL с таким же адресом L, так
что JMPC предназначен для
осуществления перехода, присвойте
этим двум LBL разные адреса L. Если
это должен быть JMPВ или JMP,
внесите исправления.

Местом назначения для JMPC не
является уровень 2.

JMPC INTO COM (JMPC ВCOM) LBL для JMPC должен располагаться
вне какой--либо пары COM и COME.
Если в JMPC нет необходимости,
удалите его. Если LBL размещен
неверно, переместите его в нужное
местоположение. Если адрес L для
JMPC неверен, внесите исправления.

JMPC осуществляет переход к LBL
между COM и COME.

JMPE WITHOUT JMP (JMPE БЕЗ
JMP)

Если JMP отсутствует, добавьте его в
нужномместоположении. Если в JMPE
нет необходимости, удалите его.

Отсутствует JMP, который
соответствует данному JMPЕ.

TOO MANY LBL (СЛИШКОМ
МНОГО LBL)

Удалите ненужные LBL. Если ошибка
возникает повторно, измените струк--
туру программы с использованием
меньшего количества LBL.

Существует слишком много LBL.

DUPLICATE LBL (ДВУКРАТНЫЙ
LBL)

Если в каких--либо из LBL нет
необходимости, удалите их. Если все
эти LBL обязательны, присвойте им
разные адреса L, для того, чтобы все
LBL были однозначно определяемые.

Для нескольких LBL используется
один и тот же адрес L.

OVERLAPPED SP (НАЛОЖЕНИЕ
SP)

Если SP отсутствует, добавьте его в
нужном местоположении. Если в SPE
нет необходимости, удалите его.

Отсутствует SP, который
соответствует данному SPE.

SPE WITHOUT SP (SPE БЕЗ SP) Если SP отсутствует, добавьте его в
нужном местоположении. Если в SPE
нет необходимости, удалите его.

Отсутствует SP, который
соответствует данному SPE.

END IN SP (END В SP) Если SPЕ отсутствует, добавьте его в
нужном местоположении. Если END
размещен неверно, переместите его в
нужное местоположение.

Между SP и SPE обнаружен END.

DUPLICATE P ADDRESS (ДВУ--
КРАТНЫЙ АДРЕС Р)

Если в каких--либо из SP нет нео--
бходимости, удалите их. Если все эти
SP обязательны, присвойте имразные
адреса P, для того, чтобы все SP были
однозначно определяемые.

Для нескольких SP используется один
и тот же адрес P.
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Номер сигнала тревоги СодержаниеОбнаружение неисправности/
способ устранения

DUPLICATE TMRB NUMBER
(ДВУКРАТНЫЙ НОМЕР TMRB)
(ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ)

Если в каких--либо элементах нет
необходимости, удалите их. Если все
элементы обязательны, присвойте
разные номера параметрам этих
элементов, для того, чтобы они были
однозначно определяемые. (В то
время как две или более команд с
одним номером параметра никогда не
будут одновременно активными, прог--
раммацепнойсхемы, возможно,будет
работать исправно, тем не менее, с
точки зрения безопасности и тех--
обслуживания рекомендуется, чтобы
эти команды имели номера пара--
метров, отличающиеся друг от друга).

Несколько TMRB имеют одинаковый
номер в качестве своего параметра.
(Это предупреждение).

ILLEGAL TMRB NUMBER
(НЕВЕРНЫЙ НОМЕР TMRB)

Если нет необходимости, удалите его.
Присвойте соответствующий номер,
не превышающий максимальный
номер, определенный для каждой
модели РМС.

TMRB имеет номер параметра,
который находится вне диапазона.

DUPLICATE TMR NUMBER
(ДВУКРАТНЫЙ НОМЕР TMR)
(ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ)

Если в каком--либо элементе нет
необходимости, удалите его. Если все
элементы обязательны, присвойте
разные номера параметрам этих
элементов для того, чтобы они были
однозначно определяемые. (В то
время как две или более команд с
одним номером параметра никогда не
будут одновременно активными, прог--
раммацепнойсхемы, возможно,будет
работать исправно, тем не менее, с
точки зрения безопасности и тех--
обслуживания рекомендуется, чтобы
эти команды имели номера пара--
метров, отличающиеся друг от друга).

Несколько TMR имеют одинаковый
номер в качестве своего параметра.
(Это предупреждение).

ILLEGAL TMR NUMBER
(НЕВЕРНЫЙ НОМЕР TMR)

Если нет необходимости, удалите его.
Присвойте соответствующий номер,
не превышающий максимальный но--
мер, определенный для каждой мо--
дели РМС.

TMR имеет номер параметра,
который находится вне диапазона.

NO SUCH SUBPROGRAM (НЕТ
ТАКОЙ ПОДПРОГРАММЫ)

Если вызывается ошибочная под--
программа, внесите исправления.
Если подпрограмма отсутствует, соз--
дайте ее.

Не найдена подпрограмма, которая
вызывается с помощью CALL/CALLU.

UNAVAILABLE INSTRUCTION
(НЕДОСТУПНАЯ КОМАНДА)

Убедитесь, что программа цепной
схемы -- верная. Если эта программа
верная, необходимо удалить все
непредусмотренные команды.

Найдена команда,
непредусмотренная для данной
модели РМС.

SP IN BAD LEVEL (SP НА
НЕСООТВЕТСТВУЮЩЕМ
УРОВНЕ)

SP может использоваться в верхней
части подпрограммы. Внесите ис--
правления так, чтобы SP находился в
другом месте.

SP найден в ненадлежащем месте.

LADDER PROGRAM IS BROKEN
(ПОВРЕЖДЕНА ПРОГРАММА
ЦЕПНОЙ СХЕМЫ)

Необходимо полностью очистить эту
программу цепной схемы, и снова
создать программу цепной схемы.

Программа цепной схемы может быть
повреждена по какой--либо причине.

NO WRITE COIL (ОТСУТСТВУЕТ
ОБМОТКА ЗАПИСИ)

Добавьте соответствующую обмотку
записи.

Обмотка записи необходима, однако
она не найдена.

CALL/CALLU IN BAD LEVEL
(CALL/CALLU НА НЕСООТВЕТ--
СТВУЮЩЕМ УРОВНЕ)

CALL/CALLU должен использоваться
на уровне 2 или в подпрограммах. Не
исп. в каких--либо других местах.

CALL/CALLU используется в
ненадлежащем месте.

SP IN LEVEL3 (SP НА УРОВНЕ 3) Если END3 размещен неверно, пе--
реместите его в нужное местопо--
ложение. Если в SP нет необходи--
мости, удалите его.

SP найден на уровне 3.
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Сообщения, которые могут отображаться во время редак-
тирования цепи на экране редактирования программы РМС

Номер сигнала тревоги Обнаружение неисправности/
способ устранения

Содержание

TOO MANY FUNCTIONAL IN--
STRUCTIONS IN ONE NET (В
ОДНОЙ ЦЕПИ СЛИШКОМ
МНОГО ФУНКЦИОНАЛЬНЫХ
КОМАНД)

Допускается только одна функци--
ональная команда, составляющая
цепь. При необходимости разделите
цепь на несколько цепей.

В одной цепи слишком много
функциональных команд.

TOO LARGE NET (СЛИШКОМ
БОЛЬШАЯ ЦЕПЬ)

Разделите цепь на несколько цепей
так, чтобы количество ступеней в цепи
могло стать меньше.

Цепь слишком большая. Когда цепь
преобразуется в объект, цепь
превышает 256 ступеней.

NO INPUT FOROPERATION (НЕТ
ВВОДА ДЛЯ ОПЕРАЦИИ)

Обмотка без ввода, или обмотка,
подсоединенная к выводу функ--
циональной команды, не имеет вы--
вода, что приводит к этой ошибке.
Если в обмотке нет необходимости,
отсоедините ее. Если есть необхо--
димость, подсоедините ее к значи--
мому вводу.

Для логической операции сигнал не
предусмотрен.

OPERATIONAFTERFUNCTIONIS
FORBIDDEN (ОПЕРАЦИЯ ПОС--
ЛЕ ФУНКЦИИ ЗАПРЕЩЕНА)

Вывод функциональной команды
нельзя подсоединить ни к контакту, ни
для связи с другим сигналом, который
будет выполняться логической опера--
цией ”или”.

Не разрешается никакая логическая
операция с функциональной
командой, за исключением обмоток
записи.

WRITE COIL IS EXPECTED
(ПРЕДПОЛАГАЕТСЯ ОБМОТКА
ЗАПИСИ)

Добавьте соответствующую обмотку
записи к цепи.

Обмотка записи предполагается, но
не обнаружена.

BAD COIL LOCATION
(НЕНАДЛЕЖАЩЕЕ
РАЗМЕЩЕНИЕ ОБМОТКИ)

Обмотка может размещаться только в
самом крайнем столбце. Любые
обмотки, размещенные в другом
месте, должны быть сразу стерты,
разместите необходимые обмотки в
соответствующем месте.

Обмотка размещена в ненадлежащем
месте.

SHORT CIRCUIT (КОРОТКОЕ
ЗАМЫКАНИЕ)

Замкните клеммы, подсоединенные к
цепи короткого замыкания, и исп--
равьте соединения.

Некоторые контакты подсоединены к
цепи короткого замыкания.

FUNCTION AFTER DIVERGENCE
ISFORBIDDEN(ФУНКЦИЯПОС--
ЛЕ РАСХОЖДЕНИЯ ЗАПРЕ--
ЩЕНА)

Нельзя использоватьфункциональную
команду на участке выхода цепи. При
необходимости разделите цепь на
несколько цепей.

Функциональная команда
используется на участке выхода цепи.

ALL COIL MUST HAVE SAME IN--
PUT (ВСЕ ОБМОТКИ ДОЛЖНЫ
ИМЕТЬ ОДИН И ТОТ ЖЕ ВВОД)

Левые клеммы всех обмоток в цепи
должны быть подсоединены к одной
точке ввода.

Когда в цепи содержится более одной
обмотки, обмотки не должны
подсоединяться в другом месте,
кроме предусмотренного только для
обмоток.

BAD CONDITION INPUT
(НЕВЕРНЫЙ УСЛОВНЫЙ
ВВОД)

Проверьте соединение всех условных
вводов функциональной команды. В
особенности для функциональной
команды, у которой имеется более
одного условного ввода, проверьте,
подсоединены ли условные вводы
надлежащим образом.

Какой--то условный ввод
функциональной команды не
подсоединен надлежащим образом.

NO CONNECTION
(НЕТ СОЕДИНЕНИЯ)

Найдите разрыв, который долженбыть
соединен, и исправьте соединение.

Есть сигнал, который никуда не
подсоединен.

NET IS TOO COMPLICATED
(ЦЕПЬ СЛИШКОМ СЛОЖНАЯ)

Проверьте каждое соединение, и най--
дите излишне изогнутые соединения,
или обмотки, которые подсоединены к
другой точке.

Цепь слишком сложная для
анализирования.

PARAMETER IS NOT SUPPLIED
(ПАРАМЕТР НЕ ПРЕДОСТАВ--
ЛЕН)

Введите все адреса реле и параметры
функциональных команд.

Найдено реле с пустым адресом или
пустой параметр функциональной
команды.
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(6) Аварийные сообщения (Для EDIT (РЕДАКТИРОВАНИЕ))
Сообщение Содержание и решение

ADDRESS BIT NOTHING (ПУС--
ТОЙ БИТ АДРЕСА)

Адрес реле/обмотки не установлен.

FUNCTION NOT FOUND (ФУНК--
ЦИЯ НЕ НАЙДЕНА)

Отсутствует функциональная команда для введенного номера.

COM FUNCTION MISSING (ОТ--
СУТСТВУЕТ ФУНКЦИЯ СОМ)

Неверно использована функциональная команда COM (SUB29).
Неверное соответствие COM и COME (SUB29).
Илизаданномеробмотки, управляемойCOM, в соответствиисмоделью,номер
которой задавать нельзя.

EDIT BUFFER OVER (ПЕРЕ--
ПОЛНЕНИЕ БУФЕРА РЕДАКТИ--
РОВАНИЯ)

В буфере для редактирования отсутствует свободное место.
(решение) Сократите редактируемую NET (ЦЕПЬ).

END FUNCTION MISSING (ОТ--
СУТСТВУЕТ ФУНКЦИЯ END)

Не существует функциональная команда END1, END2, END3 и END. Или
ошибочная цепь в END1, END2, END3, END.
Или неверный порядок END1, END2, END3 и END.

ERROR NET FOUND (ОБНА--
РУЖЕНА ОШИБОЧНАЯ ЦЕПЬ)

Имеется ошибочная цепь.

ILLEGAL FUNCTION NO. (НЕ--
ВЕРНЫЙ НОМЕР ФУНКЦИИ)

Поиск неверного номера функциональной команды.

FUNCTION LINE ILLEGAL
(НЕВЕРНАЯ
ФУНКЦИОНАЛЬНАЯ СТРОКА)

Неверно подсоединена функциональная команда.

HORIZONTAL LINE ILLEGAL
(НЕВЕРНАЯ
ГОРИЗОНТАЛЬНАЯ СТРОКА)

Горизонтальная строка цепи не подсоединена.

ILLEGAL NET CLEARED (ОЧИ--
ЩЕНА НЕВЕРНАЯ ЦЕПЬ)

По причине отключения питания во время редактирования LADDER (ЦЕПНАЯ
СХЕМА) была очищена какая--то редактируемая цепь.

ILLEGAL OPERATION (НЕВЕР--
НАЯ ОПЕРАЦИЯ)

Операция неверна.
Значение не задано, нажата только клавиша INPUT.
Данные адреса неверно введены.
Нельзя создать функциональную команду по причине недостаточности места
для отображения команды на экране.

SYMBOL UNDEFINED (НЕОПРЕ--
ДЕЛЕННЫЙ СИМВОЛ)

Неопределен символ, который был введен.

INPUT INVALID (НЕДЕЙСТ--
ВИТЕЛЬНЫЙ ВВОД)

Имеются неверные входные данные.
С COPY, INSLIN, C--UP, C--DOWN и т.д. введено нечисловое значение.
Адрес ввода задан для обмотки записи.
Для таблицы данных задан неверный символ.

NET TOO LARGE (СЛИШКОМ
БОЛЬШАЯ ЦЕПЬ)

Введенная цепь больше, чем буфер редактирования.
(решение) Сократите редактируемую цепь.

JUMP FUNCTION MISSING
(ОТСУТСТВУЕТ ФУНКЦИЯ ПЕ--
РЕХОДА)

Неверно использована функциональная команда JMP(SUB10).
Неверное соответствие JMP и JMPE(SUB30).
Номер обмотки для осуществления перехода задан в соответствии с моделью,
номер обмотки которой задать нельзя. (Можно задать номер обмотки только в
PMC--RB/RC.)

LADDER BROKEN (ПОВРЕЖ--
ДЕНА ЦЕПНАЯ СХЕМА)

LADDER повреждена.

LADDER ILLEGAL (НЕВЕРНАЯ
ЦЕПНАЯ СХЕМА)

Имеется неверная LADDER.

IMPOSSIBLE WRITE (ЗАПИСЬ
НЕВОЗМОЖНА)

Вы пытаетесь отредактировать программу последовательности в ПЗУ.

OBJECT BUFFER OVER
(ПЕРЕПОЛНЕНИЕ БУФЕРА
ОБЪЕКТОВ)

Область программ последовательности была заполнена.
(решение) Сократите LADDER (ЦЕПНАЯ СХЕМА).

PARAMETER NOTHING (ПУСТО
В ПАРАМЕТРЕ)

Отсутствует параметр функциональной команды.

PLEASE COMPLETE NET
(ЗАВЕРШИТЕ ЦЕПЬ)

В LADDER (ЦЕПНАЯ СХЕМА) обнаружена ошибочная цепь.
(решение) После исправления ошибочной цепи продолжите работу.
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Сообщение Содержание и решение

PLEASE KEY IN SUB NO.
(ВВЕДИТЕ ДОПОЛНИТЕЛЬ--
НЫЙ НОМЕР)

Введите номер функциональной команды.
(решение) Есливыневводитефункциональнуюкоманду, нажмитедисплейную

клавишу “FUNC” еще раз.

PROGRAM MODULE NOTHING
(ПУСТО В ПРОГРАММНОМ
МОДУЛЕ)

Выпытаетесьвыполнитьредактирование, хотяотсутствует какОЗУдляотладки,
так и ПЗУ для программы последовательности.

RELAY COIL FORBIT (ЗАПРЕ--
ЩЕННОЕ РЕЛЕ ОБМОТКИ)

Имеется ненужное реле или обмотка.

RELAY OR COIL NOTHING
(ОТСУТСТВУЕТ РЕЛЕ ИЛИ
ОБМОТКА)

Недостаточно реле или обмотки.

PLEASE CLEAR ALL (ОЧИСТИТЕ
ВСЕ)

Невозможно восстановить программу последовательности.
(решение) Очистите все данные.

SYMBOL DATA DUPLICATE
(ДВУКРАТНО УКАЗАННЫЕ
ДАННЫЕ СИМВОЛА)

Одно и то же название символа использовано в другом месте.

COMMENT DATA OVERFLOW
(ПЕРЕПОЛНЕНИЕ ДАННЫХ
КОММЕНТАРИЯ)

Область данных комментария была заполнена.
(решение) Сократите номер комментария.

SYMBOL DATA OVERFLOW (ПЕ--
РЕПОЛНЕНИЕ ДАННЫХ СИМ--
ВОЛА)

Область данных символа была заполнена.
(решение) Сократите номер символа.

VERTICAL LINE ILLEGAL (НЕ--
ВЕРНАЯ ВЕРТИКАЛЬНАЯ
СТРОКА)

Имеется неверная вертикальная строка цепи.

MESSAGE DATA OVERFLOW
(ПЕРЕПОЛНЕНИЕ ДАННЫХ
СООБЩЕНИЯ)

Область данных сообщения была заполнена.
(решение) Сократите номер сообщения.

1ST LEVEL EXECUTE TIME OVER
(ИСТЕЧЕНИЕ ЛИМИТА ВРЕ--
МЕНИ НА ВЫПОЛНЕНИЕ 1--ГО
УРОВНЯ)

1--й уровень LADDER (ЦЕПНАЯСХЕМА) слишкомбольшой, чтобы завершить его
выполнение во время.
(решение) Сократите 1--й уровень LADDER.

PARA NO. RANGE ERR:
(ОШИБКА ДИАПАЗОНА НОМЕ--
РОВ ПАРАМЕТРА)

Номер параметра для функциональной команды находится вне диапазона.
(решение) Исправьте номер так, чтобы он находился в пределах этого

диапазона.

PARA NO. DUPLICATE: (ДВУ--
КРАТНЫЙНОМЕРПАРАМЕТРА)

Номер параметра для функциональной команды используется более одного
раза.
(решение) Если двукратно используемый номер вызывает проблему в

синхронной операции, замените номер параметра на
неиспользуемый номер.
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(7) Сообщения об ошибках (при автоматической записи на флэш-ПЗУ после
редактирования цепной схемы)

Сообщение об ошибке Содержание и решение

PROGRAM ALREADY EXISTS
(ПРОГРАММА УЖЕ СУЩЕСТ--
ВУЕТ)

Во флэш--ПЗУ программа уже существует. (При пустом поле)

PROGRAM ALREADY EXISTS
(EXEC?) (ПРОГРАММА УЖЕ
СУЩЕСТВУЕТ. ВЫПОЛНИТЬ?)

Во флэш--ПЗУ программа уже существует.
(Решение) Когда высвечивается это сообщение, повторное нажатие на

клавишу EXEC приводит к операции записи или стирания. (при
записи или стирании).

PROGRAM NOTHING (ПУСТО В
ПРОГРАММЕ)

Отсутствует программа во флэш--ПЗУ.

ERASE ERROR (ОШИБКА
СТИРАНИЯ)
F--ROM WRITE ERROR 13
(ОШИБКА ЗАПИСИ ВО
ФЛЭШ--ПЗУ 13)
F--ROM WRITE ERROR 28
(ОШИБКА ЗАПИСИ ВО
ФЛЭШ--ПЗУ 28)

Неисправность в ПЗУ. Требуется замена.
Направьте представителю сервисной службы FANUC запрос о замене.

WRITE ERROR (ОШИБКА
ЗАПИСИ)
F--ROM WRITE ERROR 12
(ОШИБКА ЗАПИСИ ВО
ФЛЭШ--ПЗУ 12)
F--ROM WRITE ERROR 29
(ОШИБКА ЗАПИСИ ВО
ФЛЭШ--ПЗУ 29)

READ ERROR (ОШИБКА СЧИ--
ТЫВАНИЯ)

ANOTHER USED (ИСПОЛЬ--
ЗУЕТСЯ ДРУГИМ УСТРОЙ--
СТВОМ)
F--ROMWRITE ERROR 9 (ОШИБ--
КА ЗАПИСИ ВОФЛЭШ--ПЗУ 9)
F--ROM WRITE ERROR 36
(ОШИБКА ЗАПИСИ ВО ФЛЭШ--
ПЗУ 36)

Флэш--ПЗУ используется другим устройством, а не PMC.

MUST BE IN EMG STOP
(ДОЛЖНО БЫТЬ В СОСТО--
ЯНИИ АВАР. ОСТАНОВКИ)
NOT EMG STOP (НЕ АВАРИЙ--
НАЯ ОСТАНОВКА)
F--ROM WRITE ERROR 10
(ОШИБКА ЗАПИСИ ВО ФЛЭШ--
ПЗУ 10)
F--ROM WRITE ERROR 37
(ОШИБКА ЗАПИСИ ВО ФЛЭШ--
ПЗУ 37)

ЧПУ не находится в состоянии аварийной остановки.

NO OPTION (НЕТ ОПЦИИ) Отсутствует опция кассеты ПЗУ.

SIZE ERROR (ОШИБКА РАЗ--
МЕРА)
IMPOSSIBLEWRITE (SIZE OVER)
(ЗАПИСЬ НЕВОЗМОЖНА)
(ПРЕВЫШЕНИЕ РАЗМЕРА)
NO SPACE (НЕТ МЕСТА)
F--ROM WRITE ERROR 1
(ОШИБКА ЗАПИСИ ВО
ФЛЭШ--ПЗУ 1)
F--ROM WRITE ERROR 15
(ОШИБКА ЗАПИСИ ВО ФЛЭШ--
ПЗУ 15)
F--ROM WRITE ERROR 35
(ОШИБКА ЗАПИСИ ВО ФЛЭШ--
ПЗУ 35)

Программа последовательности больше, чем размер флэш--ПЗУ. (При записи)
(Решение) Воспользуйтесь функцией уплотнения. (Экран EDIT/CLEAR

(ПРАВКА/ОЧИСТКА)) Если эта ошибка возникает снова, необ--
ходимо увеличить размер флэш--ПЗУ.

Считываемая программа последовательности больше, чем размер ОЗУ. (При
считывании)
(Решение) Необходимо расширить ОЗУ.
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(8) Сообщения об ошибках (при редактировании данных распределения)

Сообщение Содержание и решение

ERR: GROUP NO. (0—15)
(ОШИБКА: ГРУППА 0--15)

Номером группы должен быть от 0 до 15.

ERR: BASE NO. (0—1)
(ОШИБКА: БАЗА 0--1)

Номером базы должен быть от 0 до 1.

WARN: BASE NO. MUST BE 0
(ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ:
НОМЕРОМ БАЗЫ ДОЛЖЕН
БЫТЬ 0)

Дляустройстваввода--вывода (В) номеромбазыдолженбыть0.Номербазыбыл
принудительно установлен на 0.

ERR: SLOT NO. (1—10)
(ОШИБКА: СЛОТ 1--10)

Для устройства ввода--вывода (А) номером гнезда должен быть от 1 до 10.

ERR: SLOT NO. (0, 1—30)
(ОШИБКА: СЛОТ 0, 1--30)

Для устройства ввода--вывода (В) номером гнезда должен быть 0 или число от 1
до 30.

ERR: SLOT NO. MUST BE 0
(ОШИБКА: НОМЕРОМ ГНЕЗДА
ДОЛЖЕН БЫТЬ 0)

Когда для устройства ввода--вывода (В) установлены данные включения/
выключения питания, номером гнезда должен быть 0.

ERR: ILLEGAL NAME (ОШИБКА:
НЕДОПУСТИМОЕ ИМЯ)

Введенное имя присваивания недопустимо или не предусмотрено. Введите
правильное имя.

INPUT INVALID
(НЕДЕЙСТВИТЕЛЬНЫЙ ВВОД)

Введенная строка символов неверна. Введите строку символов снова в
надлежащем формате ввода.

IMPOSSIBLE WRITE (ЗАПИСЬ
НЕВОЗМОЖНА)

Сделана попытка редактирования данных ПЗУ. Редактирование данных ПЗУ
невозможно.

ERR: ADDRESS ALREADY
ASSIGNED(ОШИБКА: АДРЕС
УЖЕ ПРИСВОЕН)

Заданный адрес уже присвоен. Присвойте другой адрес. Или удалите
существующие данные, затем снова задайте адрес.

ERR: ADDRESS OVER (ОШИБ--
КА: ПЕРЕПОЛНЕНИЕ АДРЕСА)

Заданный адрес превышает максимальное значение (X127, Y127). Проверьте
адреса, выделенные для элемента, подлежащего установке.

ERR: SLOT ALREADY DEFINED
(ОШИБКА: СЛОТ УЖЕ ОПРЕ--
ДЕЛЕН)

Заданное гнездо уже присвоено. Проверьте существующие данные.

WARN: SLOT ALREADY
DEFINED (ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ:
СЛОТ УЖЕ ОПРЕДЕЛЕН)

Заданное гнездо уже присвоено. Проверьте существующие данные.

ERR: UNIT TYPE MISMATCH (IN
OR OUT) (ОШИБКА: НЕСООТ--
ВЕТСТВУЮЩИЙ ТИП УСТРОЙ--
СТВА) (ВВОД ИЛИ ВЫВОД)

НельзяраспределитьмодульвыводаадресуХ,илинельзяраспределитьмодуль
ввода адресу Y.

WARN: UNIT TYPE MISMATCH
(MODEL) (ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ:
НЕСООТВЕТСТВУЮЩИЙ ТИП
УСТРОЙСТВА) (МОДЕЛЬ)

Устройство ввода--вывода А и устройство ввода--вывода В присвоены одной и
той же группе. Эти устройства не могут существовать вместе в пределах одной
группы.
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(9) Аварийные сообщения (Для ввода-вывода)

Сообщение об ошибке Содержание и решение

PROGRAM ALREADY EXISTS
(ПРОГРАММА УЖЕ СУЩЕСТВУЕТ)

Во флэш--ПЗУ программа уже существует. (При пустом поле)

PROGRAM ALREADY EXISTS
(EXEC?) (ПРОГРАММА УЖЕ СУ--
ЩЕСТВУЕТ. ВЫПОЛНИТЬ?)

Во флэш--ПЗУ программа уже существует.
Решение) Когдавысвечиваетсяэтосообщение, повторноенажатие

на клавишу EXEC приводит к операции записи или
стирания. (при записи или стирании).

PROGRAM NOTHING (ПУСТО В
ПРОГРАММЕ)

Отсутствует программа во флэш--ПЗУ.

ERASEERROR(ОШИБКАСТИРАНИЯ) Неисправность во флэш--ПЗУ. Требуется замена. Направьте
й б FANUC

Ф
WRITE ERROR (ОШИБКА ЗАПИСИ)

р ф р у р
представителю сервисной службы FANUC запрос о замене.

Ф
Л
Э

READ ERROR
(ОШИБКА СЧИТЫВАНИЯ)Э

Ш
--

ANOTHER USED (ИСПОЛЬЗУЕТСЯ
ДРУГИМ УСТРОЙСТВОМ)

Флэш--ПЗУ используется другим устройством, а не PMC.

П
З
У

MUST BE IN EMG STOP
NOT EMG STOP (ДОЛЖНО БЫТЬ В
СОСТОЯНИИ АВАРИЙНОЙ ОСТА--
НОВКИ. НЕТ СОСТОЯНИЯ АВАРИЙ--
НОЙ ОСТАНОВКИ)

ЧПУ не находится в состоянии аварийной остановки.

NO OPTION (НЕТ ОПЦИИ) Отсутствует опция кассеты ПЗУ.

SIZE ERROR(ОШИБКА РАЗМЕРА) Программа последовательности больше, чем размер флэш--ПЗУ.
(При записи)
Решение) Воспользуйтесь функцией уплотнения. (Экран EDIT/

CLEAR (ПРАВКА/ОЧИСТКА)) Если эта ошибка возникает
снова, необходимо увеличить размер флэш--ПЗУ.

Считываемая программа последовательности больше, чем размер
ОЗУ. (При считывании)
Решение) Необходимо расширить ОЗУ.

Х
О

I/O OPEN ERROR nn (ОШИБКА
РАЗРЫВА ПРИ ВВОДЕ--ВЫВОДЕ)

nn = --1: RS--232C используется другим устройством, а не PMC.
Решение) Проверьте, используется ли RS--232C другим

устройством, а не PMC.
На экране установки в режиме онлайн (смотрите раздел
8.5.1 в части III) проверьте, чтобы для RS--232C было
указано ”NOT USE” (НЕ ИСПОЛЬЗУЕТСЯ”).

nn = 6: Не найдена опция RS--232C.
nn = 20: Неверное соединение с RS--232C.
Решение) Проверьте, верны ли установка канала, соединения,

скорости передачи в бодах и другие установки.
О
С
Т
·
F
D
C
A

I/O WRITE ERROR nn (ОШИБКА
ЗАПИСИ ПРИ ВВОДЕ--ВЫВОДЕ)

nn = 20: Неверное соединение с RS--232C.
Решение) Проверьте, верны ли установка канала, соединения,

скорости передачи в бодах и другие установки.
nn = 22:Невозможно осуществить соединение надлежащим

образом.
Решение) Проверьте, не оборван ли кабель.

A
S
·
Д
Р
У
Г

I/O READ ERROR nn
(ОШИБКА СЧИТЫВАНИЯ ПРИ ВВО--
ДЕ--ВЫВОДЕ)

nn = 20: Неверное соединение с RS--232C.
Решение) Проверьте, верны ли установка канала, соединения,

скорости передачи в бодах и другие установки.
nn = 22: Невозможно осуществить соединение надлежащим

образом.
Решение) Проверьте, не оборван ли кабель.

Г
О
Е

ADDRESS IS OUT OF RANGE
(xxxxxx)(АДРЕС НАХОДИТСЯ ВНЕ
ДИАПАЗОНА)

Данные были переданы не в область ОЗУ отладки РМС.
xxxxxx: Обозначает адрес для передачи данных.

DATA ERROR (ОШИБКА ДАННЫХ) Были считаны непредусмотренные данные.
Решение) Проверьте кабель и установку (скорость). Когда

программа в С считывается в 16i/18i/21i:
Решение) Нажмите дисп. клавиши [EDIT], [CLEAR], [CLRLNG],

затем [EXEC] для того, чтобы очистить область С.

PROGRAM DATA ERROR (ОШИБКА
ДАННЫХ ПРОГРАММЫ)

Сделана попытка вывода данных, однако данные неверные.
Решение) Проверьте сигнал тревоги на экране сигналов тревоги.



ПРИЛОЖЕНИЕA. СПИСОК СИГНАЛОВ ТРЕВОГИ B--63525RU/02

914

Содержание и решениеСообщение об ошибке

CREATE ERROR
(ОШИБКА СОЗДАНИЯ)

Заданное имя файла непредусмотрено.
Решение) ЗадайтеимяфайлапоформеMS--DOS. (Смотрите7.2(5))

NO MORE SPACE или WRITE ERROR
(НЕТ СВОБОДНОГО МЕСТА или
ОШИБКА ЗАПИСИ)

На карте памяти недостаточно свободного места.
Решение) Удалите файлы для образования свободного места.

NOT READY (НЕ ГОТОВО) Карта памяти не установлена.
Решение) Проверьте, установлена ли карта памяти.

MOUNT ERROR
(ОШИБКА МОНТАЖА)

Не форматировано.
Решение) Выполните форматирование. (Смотрите 7.3.4 (a))

WRITE PROTECT
(ЗАЩИТА ОТ ЗАПИСИ)

Карта памяти защищена.
Решение) Установите переключатель защиты карты памяти в

положение OFF (выключено).

П

BATTERY ALARM
(СИГНАЛ ТРЕВОГИ БАТАРЕИ)

Напряжение батареи для карты памяти слишком низкое.
Решение) Замените батарею для карты памяти.

П
Л
А
Т

FILE NOT FOUND (ФАЙЛНЕНАЙДЕН) Не найден заданный номер файла или имя файла.
Решение) Используя LIST (СПИСОК) проверьте номер файла или

имя файла.Т
А
П
А

DELETE ERROR
(ОШИБКА УДАЛЕНИЯ)

Невозможно удалить файл.
Решение) Измените атрибут файла.

А
М
Я

PROGRAM ALREADY EXISTS
(ПРОГРАММА УЖЕ СУЩЕСТВУЕТ)

Имя файла применено дважды.
Решение) Используйте другое имя файла.

Я
Т
И

I/O WRITE ERROR nn (ОШИБКА
ЗАПИСИ ПРИ ВВОДЕ--ВЫВОДЕ)
I/O READ ERROR nn (ОШИБКА
СЧИТЫВАНИЯ ПРИ ВВОДЕ--
ВЫВОДЕ)
I/O COMPARE ERROR nn (ОШИБКА
СРАВНЕНИЯ ПРИ ВВОДЕ--ВЫВОДЕ)
I/O DELETE ERROR nn (ОШИБКА
УДАЛЕНИЯ ПРИ ВВОДЕ--ВЫВОДЕ)
I/OLISTERRORnn (ОШИБКАСПИСКА
ПРИ ВВОДЕ--ВЫВОДЕ)
I/O FORMAT ERROR nn (ОШИБКА
ФОРМАТА ВВОДА--ВЫВОДА)

nn = 30: Карта памяти не установлена.
Решение) Проверьте, установлена ли карта памяти.
nn = 31: Невозможно выполнить запись на карту памяти.
Решение) Установите переключатель защиты карты памяти в

положение OFF (выключено).
Замените карту памяти на карту статического ОЗУ.

nn = 32: Напряжение батареи для карты памяти слишком низкое.
Решение) Замените батарею карты памяти.
nn = 102: На карте памяти недостаточно свободного места.
Решение) Удалите файлы для образования свободного места.
nn = 135: Карта памяти не форматирована.
nn = 105: Карта памяти не форматирована.
Решение) Отформатируйте карту памяти.
nn = 114: Заданный файл не найден.
Решение) Используя LIST (СПИСОК) проверьте номер файла или

имя файла.
nn = 115: Заданный файл защищен.
Решение) Проверьте атрибут файла.

О
Б
Щ

COMPARE ERR XXXXXX=AA : BB
CONT? (Y/N) (ОШИБКА СРАВНЕНИЯ
ХХХХХХ=АА : ВВ ПРОДОЛЖИТЬ?
(ДА/НЕТ)

Для устройства и PMC данные различаются.
XXXXXX: Адрес
aa: Данные для РМС
bb: Данные для устройства
Решение) Для продолжения работы, введите Y (Да); в ином случае

введите N (нет). Затем нажмите клавишу INPUT.
Щ
И
Е

DATA ERROR (ОШИБКА ДАННЫХ) Были считаны неверные данные.
Решение) Проверьте кабель и установку (скорость).
Когда программа в С считывается в 16i/18i/21i:
Решение) Нажмите дисп. клавиши [EDIT], [CLEAR], [CLRLNG],

затем [EXEC] для того, чтобы очистить область С.

PROGRAM DATA ERROR (ОШИБКА
ДАННЫХ ПРОГРАММЫ)

Сделана попытка вывода данных, однако данные неверные.
Решение) Проверьте сигнал тревоги на экране сигналов тревоги.
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Когда возникает сигнал тревоги, относящийся к последо-
вательному шпинделю, на ЧПУ отображается следующий но-
мер. n - номер, соответствующий шпинделю, для которого воз-
ник сигнал тревоги. (n = 1: Первый шпиндель; n = 2: Второй
шпиндель; и т.д.)

ПРИМЕЧАНИЕ*1
Обратитевнимание,чтопоказанияSPMразличаютсяв
зависимости от того, какой светодиодный индикатор
включен,красныйилижелтый. Когдавключенкрасный
светодиод, SPM показывает двузначный номер сиг--
нала тревоги. Когда включен желтый светодиод, SPM
показывает номер ошибки, который обозначает
проблему в последовательности (например, команда
вращения введена, когда не отключено состояние
аварийной остановки).
→ Смотрите Приложение A.4, “Коды ошибок

(последовательный шпиндель).”

Номера сигналов тревоги и отображение сигналов тревоги на усилителе
шпинделя серии α

Ном. Сообщение

Обоз-
нач.
SPM
(*1)

Обнаружение неисправности и
способ устранения

Описание

(750) SPINDLE SERIAL LINK
ERROR

(ОШИБКА
ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОГО
СОЕДИНЕНИЯ
ШПИНДЕЛЯ)

A0
A

1 Замените ПЗУ на печатной
плате управления SPM.

2 Замените печатную плату
управления SPM.

Программа не начинается обыч--
ным образом.
Ошибка в последовательном
соединении ПЗУ или неис--
правность аппаратной части на
печатной плате управления SPM.

(749) S--SPINDLE LSI ERROR
(ОШИБКА БИС
ПОСЛЕДОВАТ.
ШПИНДЕЛЯ)

A1 Замените печатную плату управ--
ления SPM.

В периферийной цепи ЦП цепи
управления SPM обнаружена
неисправность.

7n01 SPN_n_ : MOTOR
OVERHEAT
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ : ПЕРЕГ--
РЕВ СЕРВО--
МОТОРА)

01 1 Проверьте и исправьте пери--
ферийную температуру и
состояние нагрузки.

2 Еслиохлаждающийвентилятор
останавливается, замените
его.

Заработал термостат, встроен--
ный в обмотку мотора.
Внутренняя температура мотора
превышает заданный уровень.
Мотор используется с превы--
шением максимально допусти--
мой непрерывной нагрузки, или
имеется неисправность в
компонентесистемыохлаждения.

7n02 SPN_n_ : EX SPEED
ERROR
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ : ОШИБКА
ПРЕВЫШ.
СКОРОСТИ)

02 1 Проверьтеиисправьтеусловия
резания для снижения
нагрузки.

2 Исправьте параметр 4082.

Нельзя поддержать скорость мо--
тора на заданном уровне.
Обнаруженчрезмерныйкрутящий
момент нагрузки мотора.
Недостаточно времени ускоре--
ния/торможения, установленного
в параметре 4082.

A.3
СПИСОК СИГНАЛОВ
ТРЕВОГИ
(ПОСЛЕДОВАТЕЛЬ-
НЫЙШПИНДЕЛЬ)
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Ном. ОписаниеОбнаружение неисправности и
способ устранения

Обоз-
нач.
SPM
(*1)

Сообщение

7n03 SPN_n_ : FUSE ON DC
LINK BLOWN
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ : ПЕРЕГО--
РЕЛ ПРЕДО--
ХРАНИТЕЛЬ
ЦЕПИ ПОСТ.
ТОКА)

03 1 Замените устройство SPM.
2 Проверьте состояние изоля--

ции мотора.
3 Замените соединительный ка--

бель.

Готовность PSM (указано 00), но в
SPM низкое напряжение цепи
постоянного тока.
Перегорел предохранитель на
участке цепи постоянного тока в
SPM. (Устройство питания
повреждено или произошло
замыкание на массу мотора).
Неисправность соединительного
кабеля JX1A/JX1B.

7n04 SPN_n_ : INPUT FUSE/
POWER FAULT
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ :
НЕИСПРАВ--
НОСТЬ ВО
ВХОДНОМ
ПРЕДОХРА--
НИТЕЛЕ/
ПИТАНИИ)

04 Проверьте состояние источника
питания на входе в PSM.

В PSM обнаружено отсутствие
фазы питания. (Сигнал тревоги
PSM 5)

7n06 SPN_n_ : THERMAL
SENSOR DIS--
CONNECT
(ШПИНДЕЛЬ
_n_: РАЗРЫВ
СОЕДИНЕНИЯ
С ТЕПЛОВЫМ
ДАТЧИКОМ)

06 1 Проверьте и исправьте пара--
метр.

2 Замените кабель обратной
связи.

Отсоединен датчик температуры
мотора.

7n07 SPN_n_ : OVERSPEED
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ : ПРЕВЫ--
ШЕНИЕ
СКОРОСТИ)

07 Проверьте, имеется ли ошибка в
последовательности. (Например,
проверьте, не задана ли синхро--
низация шпинделя, когда вра--
щение шпинделя невозможно).

Скорость мотора превысила
115% от номинальной скорости.
Когда ось шпинделя находилась в
режиме регулирования по
положению, накопилось слишком
много отклонений положения (во
время синхронизации были
отключены SFR и SRV).

7n09 SPN_n_ : OVERHEAT
MAIN CIRCUIT
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ :
ПЕРЕГРЕВ
ГЛАВНОЙ
ЦЕПИ)

09 1 Улучшите состояние системы
охлаждения теплоотвода.

2 Если останавливается венти--
лятор охлаждения теплоот--
вода, замените устройство
SPM.

Непредусмотренное повышение
температуры в радиаторе тран--
зистора мощности.

7n11 SPN_n_ : OVERVOLT
POW CIRCUIT
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ : ЦЕПЬ
ПИТАНИЯ С
ПЕРЕНАПРЯ--
ЖЕНИЕМ)

11 1 Проверьте выбранный PSM.
2 Проверьте входное напря--

жение питания и изменение в
питании во время торможения
мотора. Если напряжение
превышает 253 В переменного
тока (для системы 200 В) или
530 В переменного тока (для
системы 400 В), отрегулируйте
полное сопротивление источ--
ника питания.

Обнаружено перенапряжение на
участке цепи постоянного тока
PSM. (Обозначение сигнала
тревоги PSM: 7)
Ошибка выбора PSM. (Превы--
шено максимальное выходное
значение PSM).

7n12 SPN_n_ : OVERCURREN
T POW
CIRCUIT
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ : ЦЕПЬ
ПИТАНИЯ С
ПЕРЕГРУЗКОЙ
ПО ТОКУ)

12 1 Проверьте состояние изоля--
ции мотора.

2 Проверьте параметры шпин--
деля.

3 Замените устройство SPM.

Слишком высокий ток мотора на
выходе.
Заданный для мотора параметр
не соответствует модели мотора.
Плохая изоляция мотора
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Ном. ОписаниеОбнаружение неисправности и
способ устранения

Обоз-
нач.
SPM
(*1)

Сообщение

7n15 SPN_n_ : SP SWITCH
CONTROL
ALARM
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ : СИГНАЛ
ТРЕВОГИ В
УПРАВЛЕНИИ
ПЕРЕКЛЮЧЕ--
НИЕМ
ШПИНДЕЛЯ)

15 1 Проверьте и откорректируйте
цепную последовательность.

2 Замените переключающий
электромагнитный контактор.

Неверная последовательность
переключения при операции
переключения шпинделя/пере--
ключения вывода.
Сигнал проверки состояния
переключающего контакта элек--
тромагнитного контактора и
команда не совпадают.

7n16 SPN_n_ : RAM FAULT
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ :
НЕИСПРАВ--
НОСТЬ В ОЗУ)

16 Замените печатную плату
управления SPM.

Обнаружена неисправность в
компоненте цепи управления
SPM. (Неисправно ОЗУ для
внешних данных).

7n18 SPN_n_ : SUMCHECK
ERROR PGM
DATA
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ : ДАННЫЕ
ПРОГРАММЫ
С ОШИБКОЙ В
КОНТРОЛ.
СУММЕ)

18 Замените печатную плату
управления SPM.

Обнаружена неисправность в
компоненте цепи управления
SPM. (Неверны программные
данные ОЗУ).

7n19 SPN_n_ : EX OFFSET
CURRENT U
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ :
ЧРЕЗМЕРНОЕ
СМЕЩЕНИЕ
ТОКА U)

19 Замените устройство SPM. Обнаружена неисправность в
компоненте SPM. (Неверно
исходное значение для цепи
обнаружения тока U--фазы).

7n20 SPN_n_ : EX OFFSET
CURRENT V
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ :
ЧРЕЗМЕРНОЕ
СМЕЩЕНИЕ
ТОКА V)

20 Замените устройство SPM. Обнаружена неисправность в
компоненте SPM. (Неверно
исходное значение для цепи
обнаружения тока V--фазы).

7n21 SPN_n_ : POS SENSOR
POLARITY
ERROR
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ : ОШИБКА
ПОЛЯРНОСТИ
ДАТЧИКА
ПОЛОЖЕНИЯ)

21 Проверьте и исправьте пара--
метры.
( 4000#0, 4001#4)

Неверная установка параметра
полярности датчика положения.

7n24 SPN_n_ : SERIAL
TRANSFER
ERROR
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ : ОШИБКА
ПОСЛЕДОВА--
ТЕЛЬНОЙ
ПЕРЕДАЧИ)

24 1 Расположите кабель соеди--
нения шпинделя с ЧПУ в
стороне от кабеля питания.

2 Замените кабель.

Питание ЧПУ отключено (обычное
отключение питания или
разорванный кабель).
Обнаружена ошибка в данных,
передаваемых к ЧПУ.

7n26 SPN_n_ : DISCONNECT
C--VELO
DETECT
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ : РАЗРЫВ
СОЕДИНЕНИЯ
С ДАТЧИКОМ
СКОРОСТИ)

26 1 Замените кабель.
2 Отрегулируйте предусилитель.

Неверная амплитуда сигнала
обнаружения (разъем JY2) в
моторе контурного управления
Cs.
(Отсоединен кабель, ошибка в
регулировке и т.д.)
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Ном. ОписаниеОбнаружение неисправности и
способ устранения

Обоз-
нач.
SPM
(*1)

Сообщение

7n27 SPN_n_ : DISCONNECT
POS--CODER
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ : РАЗРЫВ
СОЕДИНЕНИЯ
СШИФРА--
ТОРОМ
ПОЛОЖЕНИЯ)

27 1 Замените кабель.
2 Отрегулируйте сигнал датчика

BZ.

1 Неверный сигнал шифратора
положения шпинделя (разъем
JY4).

2 Неверная амплитуда сигнала
(разъем JY2) датчика MZ или
BZ.
(Отсоединен кабель, ошибка в
регулировке и т.д.)

7n28 SPN_n_ : DISCONNECT
C--POS DE--
TECT
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ : РАЗРЫВ
СОЕДИНЕНИЯ
С ДАТЧИКОМ
ПОЛОЖЕНИЯ)

28 1 Замените кабель.
2 Отрегулируйте предусилитель.

Неверный сигнал обнаружения
положения (разъем JY5) в
контурном управлении Cs.
(Отсоединен кабель, ошибка в
регулировке и т.д.)

7n29 SPN_n_ : SHORTTIME
OVERLOAD
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ :
КРАТКОВРЕ--
МЕННАЯ
ПЕРЕГРУЗКА)

29 Проверьте и откорректируйте
состояние нагрузки.

На протяжении определенного
периода времени была прило--
жена чрезмерная нагрузка.
(Данный сигнал тревоги выдается
также, когда вал мотора был
заблокирован в состоянии
возбуждения).

7n30 SPN_n_ : OVERCUR--
RENT POW
CIRCUIT
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ : ЦЕПЬ
ПИТАНИЯ С
ПЕРЕГРУЗКОЙ
ПО ТОКУ)

30 Проверьте и отрегулируйте
напряжение источника питания.

На входе основной цепи PSM
обнаружена перегрузка по току.
(Обозначение сигнала тревоги
PSM: 1)
Неуравновешенное питание.
Ошибка выбора PSM (Превышено
максимальное выходное значе--
ние PSM).

7n31 SPN_n_ : MOTOR LOCK
OR V--SIG LOS
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ :
БЛОКИРОВКА
МОТОРА ИЛИ
ОТСУТСТВИЕ
СИГНАЛА
СКОРОСТИ)

31 1 Проверьте и откорректируйте
состояние нагрузки.

2 Замените кабель датчика
мотора (JY2 или JY5).

Нельзя поддерживать заданную
скорость вращения мотора.
(Постоянно присутствовал уро--
вень, не превышающий уровень
SST для команды вращения).
Неверный сигнал обнаружения
скорости.

7n32 SPN_n_ : RAM FAULT
SERIAL LSI
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ :
НЕИСПРАВНА
ПОСЛЕДОВА--
ТЕЛЬНАЯ БИС
ОЗУ)

32 Замените печатную плату
управления SPM.

Обнаружена неисправность в
компоненте цепи управления
SPM. (Неисправно устройство
БИС для последовательной пере--
дачи).

7n33 SPN_n_ : SHORTAGE
POWER
CHARGE
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ : НЕДОС--
ТАТОЧНО
ЗАРЯДА
ПИТАНИЯ)

33 1 Проверьте и отрегулируйте
напряжение источника пита--
ния.

2 Замените устройство PSM.

Недостаточно заряда напряжения
источника питания постоянного
тока на участке цепи питания,
когда включен электромагнитный
контакторв усилителе (например,
разрыв фазы и неисправен
зарядный резистор).

7n34 SPN_n_ : PARAMETER
SETTING ER--
ROR
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ : ОШИБКА
УСТАНОВКИ
ПАРАМЕТРА)

34 Исправьте значение параметра в
соответствии с руководством.
Если номер параметра неиз--
вестен, подсоедините плату про--
верки шпинделя и проверьте
обозначенный параметр.

Установлены данные параметра,
превышающие допустимый пре--
дел.
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Ном. ОписаниеОбнаружение неисправности и
способ устранения

Обоз-
нач.
SPM
(*1)

Сообщение

7n35 SPN_n_ : EX SETTING
GEAR RATIO
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ :
УСТАНОВКА
ПЕРЕДАТОЧ--
НОГО ЧИСЛА,
ПРЕВЫШ.
ПРЕДЕЛ)

35 Исправьте значение параметра в
соответствии с руководством.

Установлено передаточное
число, превышающее
допустимый предел.

7n36 SPN_n_ : OVERFLOW
ERROR
COUNTER
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ : ОШИБКА
ПЕРЕПОЛН.
СЧЕТЧИКА)

36 Проверьте, не является ли
значение изменения положения
слишком большим, и исправьте
значение.

Возникла ошибка переполнения
счетчика.

7n37 SPN_n_ : SPEED
DETECT PAR.
ERROR
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ : ОШИБКА
ПАРАМЕТРА
ОБНАРУЖ.
СКОРОСТИ)

37 Исправьте значение параметра в
соответствии с руководством.

Неверная установка параметра
числа импульсов в датчике
скорости.

7n39 SPN_n_ : 1--ROT Cs SIG--
NAL ERROR
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ : ОШИБКА
СИГНАЛА 1
ОБОРОТА Cs)

39 1 Отрегулируйте сигнал одного
оборота в предусилителе.

2 Проверьте состояние экрани--
рования кабеля.

3 Замените кабель.

В процессе контурного управ--
ления Сs обнаружено неверное
соотношение между сигналом 1
оборота и числом импульсов
фазы AB.

7n40 SPN_n_ : NO 1--ROT Cs
SIGNAL
DETECT
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ : НЕ
ОБНАРУЖЕН
СИГНАЛ 1
ОБОРОТА Cs)

40 1 Отрегулируйте сигнал одного
оборота в предусилителе.

2 Проверьте состояние экрани--
рования кабеля.

3 Замените кабель.

В процессе контурного управ--
ления Сs не выводится сигнал 1
оборота.

7n41 SPN_n_ : 1--ROT POS--
CODER ERROR
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ : ОШИБКА
1 ОБОРОТА
ШИФРАТОРА
ПОЛОЖЕНИЯ)

41 1 Проверьте и исправьте пара--
метр.

2 Замените кабель.
3 Отрегулируйте сигнал датчика

BZ.

1 Неверный сигнал 1 оборота
шифратора положения шпин--
деля (разъем JY4).

2 Неверный сигнал 1 оборота
(разъем JY2) датчика MZ или
BZ.

3 Ошибка установки параметра

7n42 SPN_n_ : NO 1--ROT.
POS--CODER
DETECT
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ : НЕ
ОБНАРУЖЕН 1
ОБОРОТ
ШИФРАТОРА
ПОЛОЖЕНИЯ)

42 1 Замените кабель.
2 Отрегулируйте сигнал датчика

BZ.

1 Отключен сигнал 1 оборота
шифратора положения шпин--
деля (разъем JY4).

2 Отключен сигнал 1 оборота
(разъем JY2) датчика MZ или
BZ.
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Ном. ОписаниеОбнаружение неисправности и
способ устранения

Обоз-
нач.
SPM
(*1)

Сообщение

7n43 SPN_n_ : DISCON. PC
FOR DIF. SP.
MODE
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ : РАЗРЫВ
СОЕДИНЕНИЯ
СШИФРА--
ТОРОМ
ПОЛОЖЕНИЯ
ДЛЯ РЕЖИМА
ДИФФЕРЕН--
ЦИАЛЬНОЙ
СКОРОСТИ)

43 Замените кабель. Неверный сигнал шифратора
положения для дифферен--
циальной скорости (разъем JY8) в
типе SPM 3.

7n44 SPN_n_ : CONTROL
CIRCUIT(AD)
ERROR
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ : ОШИБКА
В ЦЕПИ
УПРАВЛЕНИЯ
(А/Ц))

44 Замените печатную плату
управления SPM.

Обнаружена неисправность в
компонентецепиуправленияSPM
(неисправность преобразователя
А/Ц).

7n46 SPN_n_ : SCREW 1--ROT
POS--COD.
ALARM
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ : СИГНАЛ
ТРЕВОГИ 1
ОБОРОТА
РЕЗЬБЫ
ШИФРАТОРА
ПОЛОЖЕНИЯ)

46 1 Проверьте и исправьте пара--
метр.

2 Замените кабель.
3 Отрегулируйте сигнал датчика

BZ.

Во время операции нарезания
резьбы обнаружена неис--
правность, аналогичная сигналу
тревоги 41.

7n47 SPN_n_ : POS--CODER
SIGNAL AB--
NORMAL
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ :
НЕВЕРНЫЙ
СИГНАЛ
ШИФРАТОРА
ПОЛОЖЕНИЯ)

47 1 Замените кабель.
2 Отрегулируйте сигнал датчика

BZ.
3 Измените расположение ка--

белей (близкое расположение
линии питания).

1 Неверный сигнал фазы А/В
шифратора положения шпин--
деля (разъем JY4).

2 Неверный сигнал фазы А/В
(разъем JY2) датчика MZ или
BZ.

Неверное соотношение между
фазой А/В и сигналом 1 оборота
(несогласованные периоды
повторения импульсов).

7n49 SPN_n_ : HIGH CONV.
DIF. SPEED
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ :
ВЫСОКАЯ
ПРЕОБРАЗО--
ВАННАЯ
ДИФФЕРЕН--
ЦИАЛЬНАЯ
СКОРОСТЬ)

49 Проверьте, не превышает ли вы--
численное значение дифферен--
циальной скорости макси--
мальную скорость мотора.

В режиме дифференциальной
скорости, скорость другого
шпинделя, преобразованная в
скорость локализованного шпин--
деля, превысила допустимый
предел (дифференциальная ско--
рость вычисляется умножением
скорости другого шпинделя на
передаточное число).

7n50 SPN_n_ : SPNDL
CONTROL
OVERSPEED
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ : ПРЕВЫ--
ШЕНИЕ
СКОРОСТИ
УПРАВЛЕНИЯ
ШПИНДЕЛЕМ)

50 Проверьте, не превышает ли
вычисленное значение макси--
мальную скорость мотора.

При синхронизации шпинделя
программируемое вычисленное
значение скорости превысило
допустимый предел (скорость
мотора вычисляется умножением
заданной скорости шпинделя на
передаточное число).
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7n51 SPN_n_ : LOW VOLT DC
LINK
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ : НИЗКОЕ
НАПРЯЖЕНИЕ
ЦЕПИ ПОСТ.
ТОКА)

51 1 Проверьте и отрегулируйте
напряжение источника пита--
ния.

2 Замените электромагнитный
контактор.

Обнаружен спад входного
напряжения. (Обозначение сиг--
нала тревоги PSM: 4) (Мгно--
венныйсбойвпитанииилиплохой
контакт электромагнитного кон--
тактора)

7n52 SPN_n_ : ITP SIGNAL
ABNORMAL I
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ :
НЕВЕРНЫЙ
СИГНАЛ ITP I)

52 1 Замените печатную плату
управления SPM.

2 ЗаменитевЧПУпечатнуюплату
интерфейса шпинделя.

Обнаружена неисправность в
интерфейсе ЧУ (прекратился
сигнал ITP).

7n53 SPN_n_ : ITP SIGNAL
ABNORMAL I
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ :
НЕВЕРНЫЙ
СИГНАЛ ITP II)

53 1 Замените печатную плату
управления SPM.

2 ЗаменитевЧПУпечатнуюплату
интерфейса шпинделя.

Обнаружена неисправность в
интерфейсе ЧУ (прекратился
сигнал ITP).

7n54 SPN_n_ : OVERLOAD
CURRENT
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ :
ПЕРЕГРУЗКА
ПО ТОКУ)

54 Измените состояние нагрузки. Обнаружена перегрузка по току.

7n55 SPN_n_ : POWER LINE
SWITCH ER--
ROR
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ : ОШИБКА
ПЕРЕКЛЮЧ.
ЛИНИИ
ПИТАНИЯ)

55 1 Замените электромагнитный
контактор.

2 Проверьте и исправьте после--
довательность.

Неверен сигнал состояния линии
питания электромагнитного
контактора для выбора шпинделя
или выхода.

7n56 SPN_n_ : INNER
COOLING FAN
STOP
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ :
ОСТАНОВКА
ВЕНТИЛЯТО--
РА ВНУТРЕН--
НЕГО ОХЛАЖ--
ДЕНИЯ)

56 Замените устройство SPM. Остановился вентилятор охлаж--
дения в цепи управления SPM.

7n57 SPN_n_ : EX
DECELERATIO
N POWER
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ : ПИТАНИЕ
С ЧРЕЗМЕР--
НЫМ
ТОРМОЖЕ--
НИЕМ)

57 1 Уменьшите мощность уско--
рения/торможения.

2 Проверьте условия охлаж--
дения (периферийная темпе--
ратура).

3 Еслиохлаждающийвентилятор
останавливается, замените
резистор.

4 Если сопротивление не в
норме, замените резистор.

В регенеративном сопротив--
лении обнаружена перегрузка.
(Обозначение сигнала тревоги
PSMR: 8)
Работа термостата или обнару--
жена кратковременная перегруз--
ка.
Отсоединен регенеративный ре--
зисторилиобнаруженосопротив--
ление, отклоняющее от нормы.

7n58 SPN_n_ : OVERLOAD IN
PSM
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ :
ПЕРЕГРУЗКА
В PSM)

58 1 Проверьте состояние охлаж--
дения PSM.

2 Замените устройство PSM.

Температура радиатора PSM
чрезвычайно возросла. (Обозна--
чение сигнала тревоги PSM: 3)
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7n59 SPN_n_ : INNER
COOLING FAN
STOP
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ :
ОСТАНОВКА
ВЕНТИЛЯ--
ТОРА ВНУТ--
РЕННЕГО
ОХЛАЖД.)

59 Замените устройство SPM. Остановился вентилятор в PSM.
(Обозначение сигнала тревоги
PSM: 2)

7n62 SPN_n_ : MOTOR VCMD
OVERFLOWED
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ :
ПЕРЕПОЛНЕН
VCMD
МОТОРА)

62 Проверьте и исправьте
параметры.
( 4021, 4056 --4059)

Слишком высокая заданная
скорость мотора.

7n66 SPN_n_ : AMP MODULE
COMMUNI--
CATION
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ :
СОЕДИНЕНИЕ
СМОДУЛЕМ
УСИЛИТЕЛЯ)

66 1 Замените кабель.
2 Проверьте и устраните непо--

ладки в соединении.

Всоединениимеждуусилителями
найдена ошибка.

7n73 SPN_n_ : MOTOR
SENSOR DIS--
CONNECTED
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ : РАЗРЫВ
СОЕДИНЕНИЯ
С ДАТЧИКОМ
МОТОРА)

73 1 Замените кабель обратной
связи.

2 Проверьте действие экрани--
рования.

3 Проверьте и устраните непо--
ладки в соединении.

4 Отрегулируйте датчик.

Отсутствует сигнал обратной
связи с датчиком мотора.

7n74 SPN_n_ : CPU TEST
ERROR
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ : ОШИБКА
ТЕСТИРОВА--
НИЯ ЦП)

74 Замените печатную плату
управления SPM.

ПритестированииЦПобнаружена
ошибка.

7n75 SPN_n_ : CRC ER--
ROR(ШПИНДЕ
ЛЬ _n_ :
ОШИБКА CRC)

75 Замените печатную плату управ--
ления SPM.

При тестировании CRC
обнаружена ошибка.

7n79 SPN_n_ : INITIAL TEST
ERROR
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ : ОШИБКА
ПЕРВОНА--
ЧАЛЬНОГО
ТЕСТИР.)

79 Замените печатную плату управ--
ления SPM.

При операции первоначального
тестировании обнаружена ошиб--
ка.

7n81 SPN_n_ : 1--ROT MOTOR
SENSOR
ERROR
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ : ОШИБКА
1 ОБОРОТА
ДАТЧИКА
МОТОРА)

81 1 Проверьте и исправьте пара--
метр.

2 Замените кабель обратной
связи.

3 Отрегулируйте датчик.

Нельзя безошибочно обнаружить
сигнал одного оборота датчика
мотора.
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7n82 SPN_n_ : NO 1--ROT
MOTOR
SENSOR
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ :
ОТСУТСТВИЕ
СИГНАЛА 1
ОБОРОТА
ДАТЧИКА
МОТОРА)

82 1 Замените кабель обратной
связи.

2 Отрегулируйте датчик.

Не выдается сигнал одного
оборота датчика мотора.

7n83 SPN_n_ : MOTOR SEN--
SOR SIGNAL
ERROR
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ : ОШИБКА
СИГНАЛА
ДАТЧИКА
МОТОРА)

83 1 Замените кабель обратной
связи.

2 Отрегулируйте датчик.

Всигнале обратной связидатчика
мотора обнаружен сбой.

7n84 SPN_n_ : SPNDL SEN--
SOR DISCON--
NECTED
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ : РАЗРЫВ
СОЕДИНЕНИЯ
С ДАТЧИКОМ
ШПИНДЕЛЯ)

84 1 Замените кабель обратной
связи.

2 Проверьте действие экраниро--
вания.

3 Проверьте и устраните непо--
ладки в соединении.

4 Проверьте и исправьте пара--
метр.

5 Отрегулируйте датчик.

Отсутствует сигнал обратной
связи с датчиком шпинделя.

7n85 SPN_n_ : 1--ROT SPNDL
SENSOR ER--
ROR
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ : ОШИБКА
1 ОБОРОТА
ДАТЧИКА
ШПИНДЕЛЯ )

85 1 Проверьте и исправьте
параметр.

2 Замените кабель обратной
связи.

3 Отрегулируйте датчик.

Нельзя безошибочно обнаружить
сигнал одного оборота датчика
шпинделя.

7n86 SPN_n_ : NO 1--ROT
SPNDL
SENSOR
ERROR
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ : ОШИБКА
ОТСУТСТВИЯ
1 ОБОРОТА
ДАТЧИКА
ШПИНДЕЛЯ)

86 1 Замените кабель обратной
связи.

2 Отрегулируйте датчик.

Не выдается сигнал одного
оборота датчика шпинделя.

7n87 SPN_n_ : SPNDL
SENSOR
SIGNAL ERROR
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ : ОШИБКА
СИГНАЛА
ДАТЧИКА
ШПИНДЕЛЯ)

87 Не выдается сигнал одного
оборота датчика шпинделя.

Всигнале обратной связидатчика
шпинделя обнаружен сбой.

7n88 SPN_n_ : COOLING
RADIFAN
FAILURE
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ : НЕИСП--
РАВНОСТЬ
ВЕНТИЛЯ--
ТОРА
ОХЛАЖДЕНИЯ
РАДИАТОРА)

88 Замените вентилятор внешнего
охлаждения SPM.

Остановился вентилятор внеш--
него охлаждения.
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7n97 SPN_n_ : OTHER
SPINDLE
ALARM
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ : СИГНАЛ
ТРЕВОГИ
ДРУГОГО
ШПИНДЕЛЯ)

97 Замените устройство SPM. Обнаружен другой сбой.

7n98 SPN_n_ : OTHER
CONVERTER
ALARM
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ : СИГНАЛ
ТРЕВОГИ
ДРУГОГО
КОНВЕРТЕРА)

98 Проверьте, отображается ли
сигнал тревоги PSM.

Обнаружен сигнал тревоги PSM.

Ном. Сообщение

Обоз-
нач.
SPM
(*1)

Обнаружение неисправности и
способ устранения

Описание

9001 SPN_n_ : MOTOR
OVERHEAT
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ :
ПЕРЕГРЕВ
СЕРВО--
МОТОРА)

01 1 Проверьте и исправьте пери--
ферийную температуру и
состояние нагрузки.

2 Еслиохлаждающийвентилятор
останавливается, замените
его.

Заработал термостат, встроен--
ный в обмотку мотора.
Внутренняя температура мотора
превышает заданный уровень.
Мотор используется с превы--
шением максимально допус--
тимойнепрерывнойнагрузки,или
имеется неисправность в
компонентесистемыохлаждения.

9002 SPN_n_ : EX SPEED
ERROR
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ : ОШИБКА
ПРЕВЫШ.
СКОРОСТИ)

02 1 Проверьтеиисправьтеусловия
резания для снижения
нагрузки.

2 Исправьте параметр 4082.

Нельзя поддержать скорость
мотора на заданном уровне.
Обнаруженчрезмерныйкрутящий
момент нагрузки мотора.
Недостаточно времени ускоре--
ния/торможения, установленного
в параметре 4082.

9003 SPN_n_ : FUSE ON DC
LINK BLOWN
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ :
ПЕРЕГОРЕЛ
ПРЕДОХРА--
НИТЕЛЬ ЦЕПИ
ПОСТ. ТОКА)

03 1 Замените устройство SPM.
2 Проверьте состояние

изоляции мотора.
3 Замените соединительный

кабель.

Готовность PSM (указано 00), но в
SPM низкое напряжение цепи
постоянного тока.
Перегорел предохранитель на
участке цепи постоянного тока в
SPM. (Устройство питания пов--
реждено или произошло замы--
кание на массу мотора).
Неисправность соединительного
кабеля JX1A/JX1B.

9006 SPN_n_ : THERMAL
SENSOR
DISCONNECT
(ШПИНДЕЛЬ
_n_: РАЗРЫВ
СОЕДИНЕНИЯ
С ТЕПЛОВЫМ
ДАТЧИКОМ)

06 1 Проверьте и исправьте па--
раметр.

2 Замените кабель обратной
связи.

Отсоединен датчик температуры
мотора.

9007 SPN_n_ : OVERSPEED
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ : ПРЕВЫ--
ШЕНИЕ
СКОРОСТИ)

07 Проверьте, имеется ли ошибка в
последовательности. (Например,
проверьте, не задана ли синх--
ронизация шпинделя, когда
вращение шпинделя невоз--
можно).

Скорость мотора превысила
115% от номинальной скорости.
Когда ось шпинделя находилась в
режиме регулирования по поло--
жению, накопилось слишком
много отклонений положения (во
время синхронизации были
отключены SFR и SRV).
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9009 SPN_n_ : OVERHEAT
MAIN CIRCUIT
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ :
ПЕРЕГРЕВ
ГЛАВНОЙ
ЦЕПИ)

09 1 Улучшите состояние системы
охлаждения теплоотвода.

2 Если останавливается венти--
лятор охлаждения тепло--
отвода, замените устройство
SPM.

Непредусмотренное повышение
температуры в радиаторе
транзистора мощности.

9011 SPN_n_ : OVERVOLT
POW CIRCUIT
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ : ЦЕПЬ
ПИТАНИЯ С
ПЕРЕНАПРЯ--
ЖЕНИЕМ)

11 1 Проверьте выбранный PSM.
2 Проверьте входное напря--

жение питания и изменение в
питании во время торможения
мотора. Если напряжение
превышает 253 В переменного
тока (для системы 200 В) или
530 В переменного тока (для
системы 400 В), отрегулируйте
полное сопротивление
источника питания.

Обнаружено перенапряжение на
участке цепи постоянного тока
PSM. (Обозначение сигнала
тревоги PSM: 7)
Ошибка выбора PSM. (Превы--
шено максимальное выходное
значение PSM).

9012 SPN_n_ : OVERCUR--
RENT POW
CIRCUIT
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ : ЦЕПЬ
ПИТАНИЯ С
ПЕРЕГРУЗКОЙ
ПО ТОКУ)

12 1 Проверьте состояние изоля--
ции мотора.

2 Проверьте параметры шпин--
деля.

3 Замените устройство SPM.

Слишком высокий ток мотора на
выходе.
Заданный для мотора параметр
не соответствует модели мотора.
Плохая изоляция мотора

9015 SPN_n_ : SP SWITCH
CONTROL
ALARM
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ : СИГНАЛ
ТРЕВОГИ В
УПРАВЛЕНИИ
ПЕРЕКЛЮЧЕ--
НИЕМ
ШПИНДЕЛЯ)

15 1 Проверьте и откорректируйте
цепную последовательность.

2 Замените переключающий
электромагнитный контактор.

Неверная последовательность
переключения при операции
переключения шпинделя/пере--
ключения вывода.
Сигнал проверки состояния пере--
ключающего контакта электро--
магнитного контактора и команда
не совпадают.

9016 SPN_n_ : RAM FAULT
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ :
НЕИСПРАВ--
НОСТЬ В ОЗУ)

16 Замените печатную плату управ--
ления SPM.

Обнаружена неисправность в
компоненте цепи управления
SPM. (Неисправно ОЗУ для
внешних данных).

9018 SPN_n_ : SUMCHECK
ERROR PGM
DATA
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ : ДАННЫЕ
ПРОГРАММЫ
С ОШИБКОЙ В
КОНТРОЛ.
СУММЕ)

18 Замените печатную плату управ--
ления SPM.

Обнаружена неисправность в
компоненте цепи управления
SPM. (Неверны программные
данные ОЗУ).

9019 SPN_n_ : EX OFFSET
CURRENT U
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ :
ЧРЕЗМЕРНОЕ
СМЕЩЕНИЕ
ТОКА U)

19 Замените устройство SPM. Обнаружена неисправность в
компоненте SPM. (Неверно
исходное значение для цепи
обнаружения тока U--фазы).
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9020 SPN_n_ : EX OFFSET
CURRENT V
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ :
ЧРЕЗМЕРНОЕ
СМЕЩЕНИЕ
ТОКА V)

20 Замените устройство SPM. Обнаружена неисправность в
компоненте SPM. (Неверно
исходное значение для цепи
обнаружения тока V--фазы).

9021 SPN_n_ : POS SENSOR
POLARITY
ERROR
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ : ОШИБКА
ПОЛЯРНОСТИ
ДАТЧИКА
ПОЛОЖЕНИЯ)

21 Проверьте и исправьте пара--
метры.
( 4000#0, 4001#4)

Неверная установка параметра
полярности датчика положения.

9024 SPN_n_ : SERIAL
TRANSFER
ERROR
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ : ОШИБКА
ПОСЛЕДОВА--
ТЕЛЬНОЙ
ПЕРЕДАЧИ)

24 1 Расположите кабель соеди--
нения шпинделя с ЧПУ в
стороне от кабеля питания.

2 Замените кабель.

Питание ЧПУ отключено (обычное
отключение питания или разор--
ванный кабель).
Обнаружена ошибка в данных,
передаваемых к ЧПУ.

9027 SPN_n_ : DISCONNECT
POS--CODER
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ : РАЗРЫВ
СОЕДИНЕНИЯ
СШИФРА--
ТОРОМ
ПОЛОЖЕНИЯ)

27 1 Замените кабель.
2 Отрегулируйте сигнал датчика

BZ.

1 Неверный сигнал шифратора
положения шпинделя (разъем
JY4).

2 Неверная амплитуда сигнала
(разъем JY2) дат. MZ или BZ.
(Отсоединен кабель, ошибка в
регулировке и т.д.)

9029 SPN_n_ : SHORTTIME
OVERLOAD
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ :
КРАТКОВРЕ--
МЕННАЯ
ПЕРЕГРУЗКА)

29 Проверьте и откорректируйте
состояние нагрузки.

На протяжении определенного
периода времени была прило--
жена чрезмерная нагрузка.
(Данный сигнал тревоги выдается
также, когда вал мотора был заб--
локирован в состоянии воз--
буждения).

9030 SPN_n_ : OVERCUR--
RENT POW
CIRCUIT
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ : ЦЕПЬ
ПИТАНИЯ С
ПЕРЕГРУЗКОЙ
ПО ТОКУ)

30 Проверьте и отрегулируйте
напряжение источника питания.

На входе основной цепи PSM
обнаружена перегрузка по току.
(Обозначение сигнала тревоги
PSM: 1)
Неуравновешенное питание.
Ошибка выбора PSM (Превышено
максимальное выходное
значение PSM).

9031 SPN_n_ : MOTOR LOCK
OR V--SIG LOS
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ :
БЛОКИРОВКА
МОТОРА ИЛИ
ОТСУТСТВИЕ
СИГНАЛА
СКОРОСТИ)

31 1 Проверьте и откорректируйте
состояние нагрузки.

2 Замените кабель датчика
мотора (JY2 или JY5).

Нельзя поддерживать заданную
скорость вращения мотора.
(Постоянно присутствовал уро--
вень, не превышающий уровень
SST для команды вращения).
Неверный сигнал обнаружения
скорости.

9032 SPN_n_ : RAM FAULT
SERIAL LSI
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ :
НЕИСПРАВНА
ПОСЛЕДОВА--
ТЕЛЬНАЯ БИС
ОЗУ)

32 Замените печатную плату управ--
ления SPM.

Обнаружена неисправность в
компоненте цепи управления
SPM. (Неисправно устройство
БИС для последовательной пе--
редачи).
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9033 SPN_n_ : SHORTAGE
POWER
CHARGE
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ :
НЕДОСТАТ.
ЗАРЯДА
ПИТАНИЯ)

33 1 Проверьте и отрегулируйте
напряжение источника пита--
ния.

2 Замените устройство PSM.

Недостаточно заряда напряжения
источника питания постоянного
тока в цепи питания, когда
включен электромагнитный
контакторв усилителе (например,
разомкнута фаза и неисправен
зарядный резистор).

9034 SPN_n_ : PARAMETER
SETTING ER--
ROR
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ : ОШИБКА
УСТАНОВКИ
ПАРАМЕТРА)

34 Исправьте значение параметра в
соответствии с руководством.
Если номер параметра
неизвестен, подсоедините плату
проверки шпинделя и проверьте
обозначенный параметр.

Установлены данные параметра,
превышающие допустимый
предел.

9035 SPN_n_ : EX SETTING
GEAR RATIO
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ :
УСТАНОВКА
ПЕРЕДАТОЧ--
НОГО ЧИСЛА,
ПРЕВЫШАЮ--
ЩАЯ ПРЕДЕЛ)

35 Исправьте значение параметра в
соответствии с руководством.

Установлено передаточное чис--
ло, превышающее допустимый
предел.

9036 SPN_n_ : OVERFLOW
ERROR
COUNTER
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ : ОШИБКА
ПЕРЕПОЛН.
СЧЕТЧИКА)

36 Проверьте, не является ли
значение изменения положения
слишком большим, и исправьте
значение.

Возникла ошибка переполнения
счетчика.

9037 SPN_n_ : SPEED
DETECT PAR.
ERROR
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ : ОШИБКА
ПАРАМЕТРА
ОБНАРУЖ.
СКОРОСТИ)

37 Исправьте значение параметра в
соответствии с руководством.

Неверная установка параметра
числа импульсов в датчике
скорости.

9041 SPN_n_ : 1--ROT POS--
CODER ERROR
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ : ОШИБКА
1 ОБОРОТА
ШИФРАТОРА
ПОЛОЖЕНИЯ)

41 1 Проверьте и исправьте па--
раметр.

2 Замените кабель.
3 Отрегулируйте сигнал датчика

BZ.

1 Неверный сигнал 1 оборота
шифратора положения шпин--
деля (разъем JY4).

2 Неверный сигнал 1 оборота
(разъем JY2) датчика MZ или
BZ.

3 Ошибка установки параметра

9042 SPN_n_ : NO 1--ROT.
POS--CODER
DETECT
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ : НЕ
ОБНАРУЖЕН 1
ОБОРОТ
ШИФРАТОРА
ПОЛОЖЕНИЯ)

42 1 Замените кабель.
2 Отрегулируйте сигнал датчика

BZ.

1 Отключен сигнал 1 оборота
шифратора положения шпин--
деля (разъем JY4).

2 Отключен сигнал 1 оборота
(разъем JY2) датчика MZ или
BZ.
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9043 SPN_n_ : DISCON. PC
FOR DIF. SP.
MODE
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ : РАЗРЫВ
СОЕДИНЕ--
НИЯ С
ШИФРА--
ТОРОМ
ПОЛОЖЕНИЯ
ДЛЯ РЕЖИМА
ДИФФЕРЕН--
ЦИАЛЬНОЙ
СКОРОСТИ)

43 Замените кабель. Неверный сигнал шифратора
положения для дифферен--
циальной скорости (разъем JY8) в
типе SPM 3.

9046 SPN_n_ : SCREW 1--ROT
POS--COD.
ALARM
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ : СИГНАЛ
ТРЕВОГИ 1
ОБОРОТА
РЕЗЬБЫ
ШИФРАТОРА
ПОЛОЖЕНИЯ)

46 1 Проверьте и исправьте пара--
метр.

2 Замените кабель.
3 Отрегулируйте сигнал датчика

BZ.

Во время операции нарезания
резьбы обнаружена неис--
правность, аналогичная сигналу
тревоги 41.

9047 SPN_n_ : POS--CODER
SIGNAL AB--
NORMAL
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ :
НЕВЕРНЫЙ
СИГНАЛ
ШИФРАТОРА
ПОЛОЖЕНИЯ)

47 1 Замените кабель.
2 Отрегулируйте сигнал датчика

BZ.
3 Измените расположение ка--

белей (близкое расположение
линии питания).

1 Неверный сигнал фазы А/В
шифратора положения шпин--
деля (разъем JY4).

2 Неверный сигнал фазы А/В
(разъем JY2) датчика MZ или
BZ.

Неверное соотношение между
фазой А/В и сигналом 1 оборота
(несогласованные периоды
повторения импульсов).

9049 SPN_n_ : HIGH CONV.
DIF. SPEED
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ : ВЫСО--
КАЯ ПРЕОБ--
РАЗОВАННАЯ
ДИФФЕРЕН--
ЦИАЛЬНАЯ
СКОРОСТЬ)

49 Проверьте, не превышает ли
вычисленное значение диф--
ференциальной скорости мак--
симальную скорость мотора.

В режиме дифференциальной
скорости, скорость другого
шпинделя, преобразованная в
скорость локализованного шпин--
деля, превысила допустимый
предел (дифференциальная ско--
рость вычисляется умножением
скорости другого шпинделя на
передаточное число).

9050 SPN_n_ : SPNDL
CONTROL
OVERSPEED
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ : ПРЕВЫ--
ШЕНИЕ
СКОРОСТИ
УПРАВЛЕНИЯ
ШПИНДЕЛЕМ)

50 Проверьте, не превышает ли
вычисленное значение макси--
мальную скорость мотора.

При синхронизации шпинделя
программируемое вычисленное
значение скорости превысило
допустимый предел (скорость
мотора вычисляется умножением
заданной скорости шпинделя на
передаточное число).

9051 SPN_n_ : LOW VOLT DC
LINK
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ : НИЗКОЕ
НАПРЯЖЕНИЕ
ЦЕПИ ПОСТ.
ТОКА)

51 1 Проверьте и отрегулируйте
напряжение источника
питания.

2 Замените электромагнитный
контактор.

Обнаружен спад входного напря--
жения. (Обозначение сигнала
тревоги PSM: 4) (Мгновенный
сбой в питании или плохой
контакт электромагнитного кон--
тактора)
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9052 SPN_n_ : ITP SIGNAL
ABNORMAL I
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ :
НЕВЕРНЫЙ
СИГНАЛ ITP I)

52 1 Замените печатную плату
управления SPM.

2 ЗаменитевЧПУпечатнуюплату
интерфейса шпинделя.

Обнаружена неисправность в
интерфейсе ЧУ (прекратился
сигнал ITP).

9053 SPN_n_ : ITP SIGNAL
ABNORMAL I
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ :
НЕВЕРНЫЙ
СИГНАЛ ITP II)

53 1 Замените печатную плату
управления SPM.

2 ЗаменитевЧПУпечатнуюплату
интерфейса шпинделя.

Обнаружена неисправность в
интерфейсе ЧУ (прекратился
сигнал ITP).

9054 SPN_n_ : OVERLOAD
CURRENT
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ :
ПЕРЕГРУЗКА
ПО ТОКУ)

54 Измените состояние нагрузки. Обнаружена перегрузка по току.

9055 SPN_n_ : POWER LINE
SWITCH
ERROR
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ : ОШИБКА
ПЕРЕКЛЮЧЕ--
НИЯ ЛИНИИ
ПИТАНИЯ)

55 1 Замените электромагнитный
контактор.

2 Проверьте и исправьте
последовательность.

Неверен сигнал состояния линии
питания электромагнитного
контактора для выбора шпинделя
или выхода.

9056 SPN_n_ : INNER COOL--
ING FAN STOP
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ :
ОСТАНОВКА
ВЕНТИЛЯТО--
РА ВНУТРЕН--
НЕГО ОХЛАЖ.)

56 Замените устройство SPM. Остановился вентилятор охлаж--
дения в цепи управления SPM.

9057 SPN_n_ : EX
DECELERATIO
N POWER
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ : ПИТАНИЕ
С ЧРЕЗМЕР--
НЫМ ТОРМО--
ЖЕНИЕМ)

57 1 Уменьшите мощность уско--
рения/торможения.

2 Проверьте условия охлаж--
дения (периферийная темпе--
ратура).

3 Еслиохлаждающийвентилятор
останавливается, замените
резистор.

4 Если сопротивление не в
норме, замените резистор.

В регенеративном сопротив--
лении обнаружена перегрузка.
(Обозначение сигнала тревоги
PSMR: 8)
Работа термостата или обнару--
жена кратковременная пере--
грузка.
Отсоединен регенеративный ре--
зистор или обнаружено сопро--
тивление, отклоняющее от
нормы.

9058 SPN_n_ : OVERLOAD IN
PSM
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ :
ПЕРЕГРУЗКА
В PSM)

58 1 Проверьте состояние
охлаждения PSM.

2 Замените устройство PSM.

Температура радиатора PSM
чрезвычайно возросла. (Обозна--
чение сигнала тревоги PSM: 3)

9059 SPN_n_ : INNER
COOLING FAN
STOP (ШПИН--
ДЕЛЬ _n_ :
ОСТАНОВКА
ВЕНТИЛЯТО--
РА ВНУТРЕН--
НЕГО
ОХЛАЖД.)

59 Замените устройство SPM. Остановился вентилятор в PSM.
(Обозначение сигнала тревоги
PSM: 2)
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9066 SPN_n_ : AMP MODULE
COMMUNICA--
TION
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ :
СОЕДИНЕНИЕ
СМОДУЛЕМ
УСИЛИТЕЛЯ)

66 1 Замените кабель.
2 Проверьте и устраните

неполадки в соединении.

Всоединениимеждуусилителями
найдена ошибка.

9073 SPN_n_ : MOTOR SEN--
SOR DISCON--
NECTED
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ : РАЗРЫВ
СОЕДИНЕНИЯ
С ДАТЧИКОМ
МОТОРА)

73 1 Замените кабель обратной
связи.

2 Проверьте действие экраниро--
вания.

3 Проверьте и устраните непо--
ладки в соединении.

4 Отрегулируйте датчик.

Отсутствует сигнал обратной
связи с датчиком мотора.

9074 SPN_n_ : CPU TEST
ERROR
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ : ОШИБКА
ТЕСТИРОВА--
НИЯ ЦП)

74 Замените печатную плату
управления SPM.

ПритестированииЦПобнаружена
ошибка.

9075 SPN_n_ : CRC ERROR
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ : ОШИБКА
CRC)

75 Замените печатную плату
управления SPM.

При тестировании CRC обнару--
жена ошибка.

9079 SPN_n_ : INITIAL TEST
ERROR
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ : ОШИБКА
ПЕРВОНА--
ЧАЛЬНОГО
ТЕСТИР.)

79 Замените печатную плату управ--
ления SPM.

При операции первоначального
тестировании обнаружена ошиб--
ка.

9081 SPN_n_ : 1--ROT MOTOR
SENSOR
ERROR
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ : ОШИБКА
1 ОБОРОТА
ДАТЧИКА
МОТОРА)

81 1 Проверьте и исправьте пара--
метр.

2 Замените кабель обратной
связи.

3 Отрегулируйте датчик.

Нельзя безошибочно обнаружить
сигнал одного оборота датчика
мотора.

9082 SPN_n_ : NO 1--ROT MO--
TOR SENSOR
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ : ОТСУТ--
СТВИЕ СИГ--
НАЛА 1 ОБО--
РОТА
ДАТЧИКА
МОТОРА)

82 1 Замените кабель обратной
связи.

2 Отрегулируйте датчик.

Не выдается сигнал одного
оборота датчика мотора.

9083 SPN_n_ : MOTOR SEN--
SOR SIGNAL
ERROR
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ : ОШИБКА
СИГНАЛА
ДАТЧИКА
МОТОРА)

83 1 Замените кабель обратной
связи.

2 Отрегулируйте датчик.

Всигнале обратной связидатчика
мотора обнаружен сбой.
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Ном. ОписаниеОбнаружение неисправности и
способ устранения

Обоз-
нач.
SPM
(*1)

Сообщение

9084 SPN_n_ : SPNDL SEN--
SOR DISCON--
NECTED
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ : РАЗРЫВ
СОЕДИНЕНИЯ
С ДАТЧИКОМ
ШПИНДЕЛЯ)

84 1 Замените кабель обратной
связи.

2 Проверьте действие экрани--
рования.

3 Проверьте и устраните непо--
ладки в соединении.

4 Проверьте и исправьте пара--
метр.

5 Отрегулируйте датчик.

Отсутствует сигнал обратной
связи с датчиком шпинделя.

9085 SPN_n_ : 1--ROT SPNDL
SENSOR
ERROR
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ : ОШИБКА
ДАТЧИКА 1
ОБОРОТА
ШПИНДЕЛЯ)

85 1 Проверьте и исправьте пара--
метр.

2 Замените кабель обратной
связи.

3 Отрегулируйте датчик.

Нельзя безошибочно обнаружить
сигнал одного оборота датчика
шпинделя.

9086 SPN_n_ : NO 1--ROT
SPNDL SEN--
SOR ERROR
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ : ОШИБКА
ОТСУТСТВИЯ
1 ОБОРОТА
ДАТЧИКА
ШПИНДЕЛЯ)

86 1 Замените кабель обратной
связи.

2 Отрегулируйте датчик.

Нельзя безошибочно обнаружить
сигнал одного оборота датчика
шпинделя.

9087 SPN_n_ : SPNDL SEN--
SOR SIGNAL
ERROR
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ : ОШИБКА
СИГНАЛА
ДАТЧИКА
ШПИНДЕЛЯ)

87 Не выдается сигнал одного
оборота датчика шпинделя.

Всигнале обратной связидатчика
шпинделя обнаружен сбой.

9088 SPN_n_ : COOLING
RADIFAN
FAILURE
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ : НЕИС--
ПРАВНОСТЬ
ВЕНТИЛЯТОР
А ОХЛАЖ--
ДЕНИЯ
РАДИАТОРА)

88 Замените вентилятор внешнего
охлаждения SPM.

Остановился вентилятор внеш--
него охлаждения.

9097 SPN_n_ : OTHER
SPINDLE
ALARM
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ : СИГНАЛ
ТРЕВОГИ
ДРУГОГО
ШПИНДЕЛЯ)

Проверьте, отображается ли
сигнал тревоги SPM.

Сигнал тревоги, относящийся к
другому шпинделю

9098 SPN_n_ : OTHER CON--
VERTER
ALARM
(ШПИНДЕЛЬ
_n_ : СИГНАЛ
ТРЕВОГИ
ДРУГОГО
КОНВЕРТЕРА)

Проверьте, отображается ли
сигнал тревоги PSM.

Сигнал тревоги, относящийся к
другому конвертеру
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Ном. ОписаниеОбнаружение неисправности и
способ устранения

Обоз-
нач.
SPM
(*1)

Сообщение

9110 SPN_n_ : AMP
COMMUNICATI
ON ERROR
(ШПИНДЕЛЬ_
n_: ОШИБКА
СОЕДИНЕНИЯ
С УСИЛИТЕЛ.)

b0 1 Замените соединительный ка--
бель между усилителем и
модулем.

2 Замените печатную плату уп--
равления SPM или PSM.

Ошибка связи между усилителем
и модулем

9111 SPN_n_ : CONV.LOW
VOLT
CONTROL
(ШПИНДЕЛЬ_
n_:
УПРАВЛЕНИЕ
КОНВЕРТЕ--
РОМ С НИЗ--
КИМ НАПРЯ--
ЖЕНИЕМ)

B1 Замените печатную плату
управления PSM.

Низкое напряжение источника
питания для управления кон--
вертером (индикация PSM = 6).

9112 SPN_n_ : CONV.EXDIS--
CHARGE POW.
(ШПИНДЕЛЬ_
n_:
ЧРЕЗМЕРНАЯ
РАЗРЯДНАЯ
МОЩНОСТЬ
КОНВЕРТЕРА)

b2 1 Проверьте регенеративное
сопротивление.

2 Проверьте выбор мотора.
3 Замените PSM

Избыточное регенеративная
мощность конвертера
(индикация PSM = 8)

9113 SPN_n_ : CONV.COOLIN
G FAN FAILURE
(ШПИНДЕЛЬ_
n_: НЕИС--
ПРАВНОСТЬ
ВЕНТИЛЯТ.
ОХЛАЖДЕНИЯ
КОНВЕРТЕРА)

b3 Замените вентилятор
охлаждения.

Остановленный вентилятор
охлаждения радиатора
конвертера (индикация PSM = A)

9120 SPN_n_ : COMMUNICATI
ON DATA ER--
ROR
(ШПИНДЕЛЬ
_n_: ОШИБКА
ДАННЫХ
СВЯЗИ)

C0 1 Замените соединительный
кабель между ЧПУ и SPM.

2 Замените печатную плату
управления SPM.

3 Замените печатную плату
интерфейса шпинделя в ЧПУ.

Сигнал тревоги данных связи

9121 SPN_n_ : COMMUNICATI
ON DATA ER--
ROR (ШПИН--
ДЕЛЬ _n_:
ОШИБКА
ДАННЫХ
СВЯЗИ)

C1 1 Замените соединительный
кабель между ЧПУ и SPM.

2 Замените печатную плату
управления SPM.

3 Замените печатную плату
интерфейса шпинделя в ЧПУ.

Сигнал тревоги данных связи

9122 SPN_n_ : COMMUNICA--
TION DATA ER--
ROR
(ШПИНДЕЛЬ
_n_: ОШИБКА
ДАННЫХ
СВЯЗИ)

C2 1 Замените соединительный
кабель между ЧПУ и SPM.

2 Замените печатную плату
управления SPM.

3 Замените печатную плату
интерфейса шпинделя в ЧПУ.

Сигнал тревоги, относящийся к
данным связи
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ПРИМЕЧАНИЕ*1
Обратитевнимание,чтопоказанияSPMразличаютсяв
зависимости от того, какой светодиодный индикатор
включен, красный или желтый. Если включен желтый
светодиод, код ошибки указан в виде двузначного
числа. Код ошибки не отображается на экране ЧПУ.
Если включен красный светодиодный индикатор, SPM
указывает номер сигнала тревоги, выданный
последовательным шпинделем.
→ Смотрите Приложение A.3, “Сигналы тревоги

(последовательный шпиндель).”

Ошибки, отображенные на усилителе шпинделя серии α

Обоз-
начен.
SPM
(*1)

Обнаружение неисправности и способ
устранения

Описание

00 Проверьте последовательность *ESP иMRDY. (Для
MRDY обратите внимание на установку параметра
относительно использования сигнала MRDY (бит 0
параметра 4001)).

Хотя ни *ESP (сигнал аварийного останова;
существует два типа сигналов, включая сигнал
PMC и контактный сигнал PSMl(*2)), ни MRDY
(сигнал готовности станка) не введены, введен
SFR (сигнал вращения вперед)/SRF (сигнал
вращения назад)/ORCM (команда ориентации).

01 Проверьте параметр датчика скорости мотора
шпинделя (биты 2, 1 и 0 параметра 4011).

Если у мотора шпинделя имеется магнитный
импульсный шифратор с высоким разрешением
(датчик Cs) (биты 6 и 5 параметра 4001
установлены на 0 и 1 соответственно), нужно
установить 128об. для датчика скорости (биты 2, 1
и 0 параметра 4011 установлены на 0 и 1
соответственно). Однако установлено значение,
отличное от 128/об. В этом случае мотор не
возбуждается.

02 Проверьте параметры для датчика для управления
контуром Cs (бит 5 параметра 4001 и бит 4
параметра 4018).

Хотя использование магнитного импульсного
шифратора с высоким разрешением (бит 5
параметра 4001 = 1) или использование функции
управления контуром Cs датчиком (бит 4
параметра4018) неустановлено, введенакоманда
управления Cs. В этом случае мотор не
возбуждается.

03 Проверьте параметр сигнала шифратора
положения (бит 2 параметра 4001).

Хотя использование сигнала шифратора по--
ложения (бит 2 параметра 4001= 1) не
установлено, введена команда режима серво--
системы (жесткое нарезание резьбы, пози--
ционирование шпинделя) или синхронизации. В
этом случае мотор не возбуждается.

04 Проверьте опцию программного обеспечения
ориентации.

Хотя опция ориентации не установлена, введена
команда ориентации (ORCM).

05 Проверьте опцию ПО переключения вывода шпин--
деля и сигнал состояния линии питания (RCH).

Хотя опция переключения вывода не установлена,
выбрано вращение с низкой скоростью (RCH = 1).

06 Проверьте последовательность (CON, SFR, SRV). Хотя задан режим управления контуром Cs, не
введен SFR/SRV.

07 Проверьте последовательность (SFR, SRV). Хотя режим сервосистемы (жесткое нарезание
резьбы, позиционирование шпинделя) задан, не
введен SFR/SRV.

09 Проверьте последовательность (SPSYC, SFR, SRV) Хотя задан режим синхронизации шпинделя, не
введен SFR/SRV.

10 Во время выполнения команды управления осью C
не задавайте другой режим работы. Перед вводом
другого режима отмените команду управления
контуром Cs.

Хотя установлен режим управления контуром Cs,
задан другой режим работы (режим серво--
системы, синхронизации шпинделя или ориен--
тация).

A.4
КОДЫОШИБОК
(ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНЫ
ЙШПИНДЕЛЬ)
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Обоз-
начен.
SPM
(*1)

ОписаниеОбнаружение неисправности и способ
устранения

11 Во время выполнения команды режима
сервосистемы не задавайте другой режим работы.
Перед вводом другого режима отмените режим
сервосистемы.

Хотя установлен режим сервосистемы (жесткое
нарезание резьбы или позиционирование шпин--
деля), задан другой режим работы (управление
контуром Cs, синхронизация шпинделя или
ориентация).

12 Во время выполнения команды синхронизации
шпинделя не задавайте другой режим работы.
Перед вводом другого режима отмените команду
синхронизации шпинделя.

Хотя выполняется синхронизация шпинделя,
задандругойрежимработы (управлениеконтуром
Cs, режим сервосистемы или ориентация).

13 Во время выполнения команды ориентации не
задавайте другой режим работы. Перед вводом
другого режима отмените команду ориентации.

Хотя выполняется команда ориентации, задан
другой режим ориентации (управление контуром
Cs, режим сервосистемы или синхронизация).

14 Введите сигнал SFT или SRV. Сигналы SFT и SRV введены одновременно.
15 Проверьте бит 5 параметра 4000 и сигнал PMC

(CON).
Если бит 5 параметра 4000 установлен на 1 для
указания на присутствие функции режима диф--
ференц. скорости, задано управлен. контуром Cs.

16 Проверьте бит 5 параметра 4000 и сигнал PMC
(DEFMD).

Если бит 5 параметра 4000 установлен на 0 для
указания на отсутствие функции режима диф--
ференциальной скорости, введена команда
режима дифференциальной скорости (DEFMD).

17 Проверьте биты 2, 1 и 0 параметра 4011. Установка параметра датчика скорости (бит 2, 1 и
0 параметра 4011) недействительна. (Соответст--
вующий датчик скорости отсутствует).

18 Проверьте бит 2 параметра 4001 и сигнал PMC
(ORCM).

Хотя биты 2 параметра 4001 установлены на 0,
чтобы не использовать сигнал шифратора
положения, введена команда ориентации по
шифратору положения (ORCMA).

19 Во время выполнения команды ориентации не
задавайте другой режим работы. Перед вводом
другого режима отмените команду ориентации.

Хотя выполняется ориентация по магнитному
датчику, задан другой режим работы.

20 Проверьте бит 5 параметра 4001, бит 5 параметра
4014 и бит 4 параметра 4018.

Если установлена функция режима работы
подчиненного устройства (бит 5 параметра 4014=
1), задано использование магнитного импульс--
ного шифратора с высоким разрешением (бит 5
параметра 4001 = 1) или использование функции
управления контуром Cs датчиком (бит 4
параметра 4018=1). Этиэлементыданныхнельзя
устанавливать одновременно.

21 Введите команду работы в подчиненном режиме
(SLV) в обычном режиме работы.

Хотя выполняется регулирование по положению
(например, режим сервосистемы или ориен--
тация), введена команда режима работы
подчиненного устройства.

22 Введите команду регулирования по положению в
нормальном режиме работы

Хотя установлена режим работы подчиненного
устройства (SLVS = 1), введена команда
регулирования по положению (например, режим
сервосистемы или ориентация).

23 Проверьте бит 5 параметра 4014 и сигнал PMC
(SLV).

Хотя бит 5 параметра 4014 установлен на 0, чтобы
не использовать функцию режима работа
подчиненного устройства, введена команда
режима работы подчиненного устройства (SLV).

24 Проверьте сигнал PMC (INCMD). Выполните ориен--
тацию, сначала задав абсолютное положение.

Ориентация выполнена сначала в режиме опе--
рации с приращением (INCMD = 1), затем введена
команда абсолютного положения (INCMD = 0).

25 Проверьте технические условия усилителя шпин--
деляи установкупараметра (бит4параметра 4018).

Хотя усилитель шпинделя SPM тип 4 не исполь--
зован, установлено использование функции
управления контуром Cs датчиком (бит 4
параметра 4018 = 1).

ПРИМЕЧАНИЕ*2
Контактный сигнал PSM

Между ESP1 и ESP2 на PSM Контакт разомкнут: Аварийная остановка
Контакт замкнут: Нормальный режимработы
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B СПИСОК ЗАПАСНЫХ ЧАСТЕЙДЛЯ
ТЕХОБСЛУЖИВАНИЯ

Элемент Информация для
размещения заказа

Коммен-
тарии

Плавкий
предохранитель

Блок управления с ЖК--дисплеем (без ПК)
Устройство отображения ЧПУ для ЧПУ серии is

A02B--0236--K100
р р

Блок управления с ЖК--дисплеем серии is A02B--0236--K101

Блок управления автономного типа серии is A02B--0265--K100

ЖК--дисплей автономного типа A02B--0265--K101

Блок интерфейса автономного датчика A60L--0001--0290#LM20 С номинал.
значени--
ем 2 A

Модуль ввода--вывода для пульта оператора A03B--0815--K001

Модуль ввода--вывода для соединительной панели A03B--0815--K002

Пульт оператора станка распределенного ввода--вывода A60L--0001--0290#LM10

Блок интерфейса пульта оператора станка A02B--0120--K107

Устройство соединения с пультом оператора A02B--0163--K111

Устройство отображения ЧПУ с функциями ПК и PANEL i
(1) (*)

A02B--0236--K101

Устройство отображения ЧПУ с функциями ПК и PANEL i
(2) (*)

A08B--0082--K001

Батарея Для резервного питания памяти блока управления
Для устройства отображения ЧПУ с функциями ПК и
PANEL i

A02B--0200--K102

Мотор вентилятора
для типа с ЖК--

Для блока управления без дополнительного слота
Устройство отображения ЧПУ для ЧПУ серии is

A02B--0236--K120

дисплеем Для блока управления с дополнительным слотом A02B--0281--K121

Для блока управления с тремя дополнительными слотами A02B--0236--K122

Вентилятор для
ЧПУ автономного

Для корпуса с 1 слотом A02B--0265--C101
ЧПУ автономного
типа Для корпуса с 2 слотами A02B--0260--C021

Вентилятор для
устройства
отображения ЧПУ с

Для основного корпуса A08B--0082--K010

отображения ЧПУ с
функциями ПК и
PANEL i

Для накопителя на жестком диске (HDD) A13B--0178--K001

Лампа подсветки Для 7.2″ЖК--дисплея A02B--0236--K112

Для 8.4″ЖК--дисплея A02B--0236--K119

Для 9.5″ЖК--дисплея A02B--0281--K114

Защитное покрытие
й

Для10.4”ЖК--дисплея с сенсорной панелью A02B--0236--K110р
для сенсорной
панели

Для 10.4”ЖК--дисплея с сенсорной панелью и
дисплейными клавишами

A02B--0236--K130

Для 12.1”ЖК--дисплея A02B--0236--K118

Для 15.0”ЖК--дисплея A08B--0082--K020

Перо для сенсорной панели A02B--0236--K111

Смотрите подраздел 5.10.2 для выясненияразличиямежду (1)(*)
и (2)(*).
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Система начальной загрузки загружает программное обеспе-
чение системы ЧПУ (флэш-ПЗУ→ДОЗУ), затем запускает его,
таким образом,ПО может функционировать.
Система начальной загрузки обеспечивает следующие слу-
жебные функции для ЧПУ:
(1)Регистрация файла во флэш-ПЗУ

⋅ Считывание файла из карты памяти во флэш-ПЗУ в
формате FAT.

(2)Проверка файла (серии и издания) во флэш-ПЗУ
(3)Удаление файла из флэш-ПЗУ
(4)Групповое сохранение и восстановление файлов параметров
и программ, сохраненных в виде резервной копии с исполь-
зованием батареи (область стат.ОЗУ), на и из карты памяти.

(5)Сохранение файла во флэш-ПЗУ на карте памяти
(6)Форматирование карты памяти
(7)Удаление файла из карты памяти
В данном руководстве описывается активация системы
начальной загрузки, а также отображение экранов и операции
с функциями, перечисленными выше.

ПРИМЕЧАНИЕ
Блок управления обеспечивает использование карты
памяти в качестве устройства ввода--вывода. Однако,
когда используется флэш--карта, данные могут запи--
сываться только на карту, рекомендуемую компанией
FANUC. Данные могут считываться таким же спо--
собом, как и при использовании обычной карты стати--
ческогоОЗУ,приусловии, чтоданныебылисохранены
в формате FAT. Обратите внимание, что если исполь--
зуется флэш--карта, емкость карты сокращ. до 128 Кб.
Описание типов используемых карт памяти смотрите
в списке для размещения заказов.

При стандартной активации системы система начальной
загрузки автоматически передаетфайлыизфлэш-ПЗУ в ДОЗУ в
фоновом режиме. Пользователь не осведомлен об этой опе-
рации. Тем не менее, система начальной загрузки может запус-
каться вручную, с экрана меню, когда проводится техническое
обслуживание или когда во флэш-ПЗУ не содержится
требуемого файла.
1 При техническом обслуживании системы, например, замене
файла при работе с ОЗУ: Включите питание, одновременно
нажимая две клавиши, расположенные в конце справа.

Удерживайте две клавиши до тех пор,покане появится экран
системы начальной загрузки.
Если дисплейные клавиши не предусмотрены (например,
когда используется сенсорная панель), воспользуйтесь
цифровыми клавишами панели ручного ввода данных.

Удерживайте клавиши 6 и 7 до тех пор, пока не

появится экран системы загрузки.

C.1
ОБЗОР

C.1.1
Запуск системы
начальной загрузки
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↓
1.

↓
2.

↓
3.

↓
4.

↓
5.

↓
6.

↓
7.

2 Если во флэш-ПЗУ не содержится файл, необходимый для
запуска ЧПУ. Непосредственно после включения ЧПУ
система начальной загрузки начинает передавать файлы из
флэш-ПЗУ в ДОЗУ. Если по какой-либо причине файл,
необходимый для запуска ЧПУ (основного ЧПУ), не
содержится во флэш-ПЗУ или был поврежден, авто-
матически запускается система начальной загрузки.

Система начальной загрузки объединяет файлы во флэш-ПЗУ в
две основные группы: системныефайлы ифайлыпользователя.
Эти два типа файлов обладают следующими характеристиками:

Программное обеспечение для ЧПУ и сервоуправления,
предоставленное компанией FANUC
Программа последовательности РМС (цепная схема), макро-
программа Р-CODE и другие файлы, созданные пользователем

Когда в ЧПУ устанавливается плата CAP-II или LCB (плата
управления загрузчиком),мыимеемдоступкстатическогоОЗУ,
которое установлено на дополнительной плате. Итак, система
начальной загрузки отображает экран BOOT SLOT
CONFIGURATION (КОНФИГУРАЦИЯОБЛАСТИНАЧАЛЬ-
НОЙ ЗАГРУЗКИ), чтобы выбрать плату доступа.

BOOT SLOT CONFIGURATION 60M5-01

NO. BOARD F-ROM SRAM
0. MAIN 16MB 1.0MB
1. PMC-RE 6MB 256KB
2. CAP-II 512KB
3. LCB 512KB

*** MESSAGE ***
SELECT SLOT AND HIT SELECT KEY.
[ SELECT ][ YES ][ NO ][ UP ][ DOWN ]

(1)

(2)

(3)

(1): Заголовок экрана.
(2): Размер флэш-памяти и размер статического ОЗУ

каждой платы.
(3): Сообщение
Нажмите дисплейную клавишу [UP] или [DOWN] , чтобы
переместить курсор, и выберите плату, нажав дисплейную
клавишу [SELECT].

C.1.2
Системные файлы и
файлы пользователя

D Системные файлы

D Файлы пользователя

C.1.3
Экран конфигурации
области начальной
загрузки

D Конфигурация экрана

D Операция
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Когда система начальной загрузки запускается впервые,
отображается экран MAIN MENU (ГЛАВНОЕ МЕНЮ). Этот
экран описан ниже:

SYSTEM MONITOR MAIN MENU 60M5-01

1. SYSTEM DATA LOADING
2. SYSTEM DATA CHECK
3. SYSTEM DATA DELETE
4. SYSTEM DATA SAVE
5. SRAM DATA BACKUP
6. MEMORY CARD FILE DELETE
7. MEMORY CARD FORMAT

10.END

*** MESSAGE ***
SELECT MENU AND HIT SELECT KEY.
[ SELECT ][ YES ][ NO ][ UP ][ DOWN ]

(1)

(2)
(3)
(4)
(5)
(6)
(7)
(8)

(9)

(10)

(1) : Заголовок экрана. Серия и издание системы начальной
загрузки появляются справа в конце.

(2) : Функция записи данных во флэш-ПЗУ.
(3) : Функция проверки издания файла в ПЗУ.
(4) : Функция удаления файла из флэш-ПЗУ.
(5) : Функция создания резервной копии данных,

сохраненных на карте памяти.
(6) : Функция создания резервной копии данных в

статическом ОЗУ.
(7) : Функция удаления файла из карты памяти.
(8) : Функция форматирования карты памяти.
(9) : Функция завершения работы системы начальной

загрузки и запуск ЧПУ.
(10) : Краткие указания и сообщения об ошибках

Нажмите клавишу [UP] или [DOWN], чтобы выбрать желаемую
функцию. После установки курсора на желаемую функцию
нажмите дисплейную клавишу [SELECT]. Передвыполнением
функции система может запросить подтверждение от оператора
нажатием на клавишу [YES] или [NO].

Установите
курсор.

[UP]
[DOWN]

→

Выберите
функцию

[SELECT]

→

Проверьте
выбор

[YES]
[NO]

→
Выполните
функцию →

Выберите
END

→ Вернитесь в
исходное состояние

C.2
КОНФИГУРАЦИЯ
ЭКРАНА И ПОРЯДОК
ВЫПОЛНЕНИЯ
ОПЕРАЦИЙ

D Экран главного меню

D Порядок выполнения
операций

D Основная операция
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Этот экран используется для считывания системного файлаили
файла пользователя из карты памяти во флэш-ПЗУ.

SYSTEM DATA LOADING 1/1

FILE DIRECTORY
B1H1A_B1.MEM
B1H1A_AI.MEM
END

*** MESSAGE ***
SELECT FILE AND HIT SELECT KEY.
[ SELECT ][ YES ][ NO ][ UP ][ DOWN ]

(1)

(2)

(3)

(4)

(1): Заголовок экрана. Отображается номер страницы (n) и
общее количество страниц (m), в формате n/m, справа в
конце.

(2): Файлы на карте памяти

(3): Опция возврата к сообщению предыдущего меню

(4): Сообщение

1 Поместите курсор на файл, подлежащий считыванию из
карты памяти и записыванию во флэш-ПЗУ. Затем нажмите
дисплейную клавишу [SELECT].
На одной странице может быть представлен список,
содержащий до восьми названий файлов. Если в карте
памяти содержится девять или более файлов, остальные
файлы отображаются на другой странице.

Дляотображенияследующейстраницынажмитедисплейную
клавишу .

Для отображения предыдущей страницы нажмите клавишу
. Опция END отображается на последней странице.

Опция END отображается на последней странице.

2 После то как файл выбран, система спрашивает, куда следует
загрузить файл.

*** MESSAGE ***

LOADING OK ? HIT YES OR NO.

C.2.1
Экран загрузки
данных системы

D Описание

D Конфигурация экрана

D Порядок выполнения
операций
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3 Чтобы запустить загрузку, нажмите дисплейную клавишу
[YES]. Для отмены нажмите клавишу [NO].

*** MESSAGE ***

LOADING FROM MEMORY CARD.

4 Если загрузка завершается успешно, отображается следу-
ющеесообщение. Нажмитедисплейнуюклавишу [SELECT].
Если возникает ошибка, смотрите С.3.

*** MESSAGE ***

LOADING COMPELETE. HIT SELECT KEY.

1 Отображение счетчика в процессе загрузки файла

Во время загрузки файла отображается адрес данных, к
которым в настоящий момент происходит обращение.

*** MESSAGE ***

LOADING FROM MEMORY CARD.

ADDRESS 001 : ← Счетчик появляется под полем
сообщений.(1)

(1): Номер управляющего устройства 128 Кб во флэш-ПЗУ

2 Имя файла во флэш-ПЗУ

Система начальной загрузки идентифицирует файл во
флэш-ПЗУ по первым четырем символам идентифи-
кационных данных заголовка. Если во флэш-ПЗУ имеется
файл такогоже типа,чтоифайл,подлежащий считываниюиз
карты памяти, перед считыванием файла на карте памяти
удаляется файл во флэш-ПЗУ. В следующей таблице
приведен список идентификационных данных заголовка и
содержание. Обратите внимание, что эти идентифика-
ционные данныемогут быть изменены без предварительного
уведомления.

Имя файла Содержание Тип файла

NC BASIC
NC 2BSIC
DGB0SRVO
GRAPHIC
NCj OPTN
PSj****
ETH2 EMB
PCD ****
CEX ****
PMC -- ****
PMC@****

Основной 1
Основной 2
Сервосистема
Графический
Дополнительныйj
ПО РМС и т.д.
Встроенная ethernet
Макрофайл P--CODE/ OMM
Исполнитель языка С
ПО цепной схемы
ПО цепной схемы для загрузчика

Системный файл
Системный файл
Системный файл
Системный файл
Системный файл
Системный файл
Системный файл
Файл пользователя
Файл пользователя
Файл пользователя
Файл пользователя

V : Цифровой знак, * : Буквенный знак

D Другие
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Этот экран используется для ведения списка файлов во
флэш-ПЗУ, вместе с соответствующими номерами управ-
ляющих устройств 128 Кб в каждом файле, а также серией и
изданием программного обеспечения.

SYSTEM DATA CHECK 1/1
[BOARD:MAIN]
FILE DIRECTORY (FLASH ROM : 16MB)
1 NC BASIC ( 10)
2 NC2 BSIC ( 8)
3 DGB0SRVO ( 2)
4 PS0B406G ( 8)
5 PS1B406G ( 4)
6 PS2B406G ( 4)
7 ETH2 EMB ( 8)
END

*** MESSAGE ***
SELECT FILE AND HIT SELECT KEY.
[ SELECT ][ YES ][ NO ][ UP ][ DOWN ]

(1)
(2)

(3)

(4)

(5)

(1): Заголовок экрана

(2): Названия плат доступа

(3): Имена файлов во флэш-ПЗУ Номера управляющих
устройств, содержащих каждый файл, появляются в
круглых скобках справа от имени файла.

(4): Возврат к предыдущему меню
Есливофлэш-ПЗУсодержится многофайлов, ENDиногда
не отображается. В этом случае нажмите несколько раз
клавишу перехода к следующему меню ) среди
отображаемых дисплейных клавиш. После этого в конце
файлов появляется END.

(5): Сообщение

C.2.2
Экран проверки
данных системы

D Описание

D Конфигурация экрана
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1 Выберите файл, описание которого требуется. Например,
выберите “1 NC BASIC (10).”

2 Перечисляются номера управляющих устройств в выб-
ранном файле вместе с серией и изданием программного
обеспечения для каждого управляющего устройства. После
проверки представленных данных выберите дисплейную
клавишу [SELECT] для возврата к экрану выбора файла.

ROM FILE CHECK
NC BASIC

0 B1H1 801A 000
1 B1H1 821A 001
2 B1H1 841A 002
3 B1H1 861A 003
4 B1H1 881A 004
5 B1H1 8A1A 005
6 B1H1 8C1A 006
7 B1H1 8E1A 007

*** MESSAGE ***
HIT SELECT KEY.

0 B1H1 801A 000

Внут номер управл.
устройства
Номер ПЗУ и издание
Серия

Информация о четности для системного файла и файла
пользователя
NC BASIC, DGB0SRVO и другие системные файлы во
флэш-ПЗУ содержат информацию о четности в каждом
управляющем устройстве. Если в поле имени файла или в поле
четности на экране проверки содержится символ, не
относящийсяксистемеASCII,или“@”, возможно,повреждено
флэш-ПЗУ или был считан поврежденный файл. Повторите
считывание данных из карты памяти.
PMC-SB, PCD 0.5M и другие файлы пользователя не содержат
информацию о четности в каждом управляющем устройстве. В
информации о серии/издании может появиться символ, не
относящийся к ASCII, или “@”. В этом случае данный символ
не указывает на то, что файл был поврежден.

D Порядок выполнения
операций

D Другие
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Этот экран используется для удаления файла пользователя из
флэш-ПЗУ.

SYSTEM DATA CHECK 1/1
[BOARD:MAIN]
FILE DIRECTORY (FLASH ROM : 16MB)
1 NC BASIC ( 10)
2 NC2 BSIC ( 8)
3 DGB0SRVO ( 2)
4 PS0B406G ( 8)
5 PS1B406G ( 4)
6 PS2B406G ( 4)
7 ETH2 EMB ( 8)
END

*** MESSAGE ***
SELECT FILE AND HIT SELECT KEY.
[ SELECT ][ YES ][ NO ][ UP ][ DOWN ]

(1)
(2)

(3)

(4)

(5)

(1): Заголовок экрана

(2): Названия плат доступа

(3): Имена файлов во флэш-ПЗУ Номера управляющих
устройств, содержащих каждый файл, появляются в
круглых скобках справа от имени файла.

(4): Возврат к предыдущему меню
Есливофлэш-ПЗУсодержится многофайлов, ENDиногда
не отображается. В этом случае нажмите несколько раз
клавишу перехода к следующему меню ( ) среди
отображаемых дисплейных клавиш. После этого в конце
файлов появляется END.

(5): Сообщение

1 Установите курсор на имя файла, который следует удалить.
Нажмите дисплейную клавишу [SELECT].

2 Отображается сообщение подтверждения :

*** MESSAGE ***
DELETE OK ? HIT YES OR NO.

3 Чтобыначать удаление,нажмитеклавишу [YES].Дляотмены
нажмите клавишу [NO].

*** MESSAGE ***
DELETING ROM FILE IN FLASH MEMORY.

C.2.3
Экран удаления
данных системы

D Описание

D Конфигурация экрана

D Порядок выполнения
операций
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4 Если удаление завершается успешно, отображается сле-
дующее сообщение. Нажмите клавишу [SELECT].

*** MESSAGE ***
DELETING COMPLETE. HIT SELECT KEY.

1 Системный файлы и файлы пользователя на экране
SYSTEM DATA DELETE (УДАЛЕНИЕ ДАННЫХ
СИСТЕМЫ). Системные файлы и файлы пользователя
защищены от случайного удаления. Файлы пользователя,
однако, не защищены. Защищенные системные файлы
могут быть перезаписаны с экрана SYSTEM DATA
LOADING (ЗАГРУЗКА ДАННЫХ СИСТЕМЫ)

Этот экран используется для записи файла пользователя из
флэш-ПЗУ на карту памяти. Только файлы пользователя могут
быть сохранены из флэш-ПЗУ на карте памяти. Системные
файлы сохранить нельзя.

SYSTEM DATA SAVE
[BOARD:MAIN]
FILE DIRECTORY (FLASH ROM : 16MB)
1 NC BASIC ( 10)
2 NC2 BSIC ( 8)
3 DGB0SRVO ( 2)
4 PS0B406G ( 8)
5 PS1B406G ( 4)
6 PS2B406G ( 4)
7 ETH2 EMB ( 8)
END

*** MESSAGE ***
SELECT FILE AND HIT SELECT KEY.
[ SELECT ][ YES ][ NO ][ UP ][ DOWN ]

(1)
(2)

(3)

(4)

(5)

(1): Заголовок экрана
(2): Названия плат доступа

(3): Имена файлов во флэш-памяти Номера управляющих
устройств, содержащих каждый файл, появляются в
круглых скобках справа от имени файла.

(4): Возврат к предыдущему меню
Есливофлэш-ПЗУсодержится многофайлов, ENDиногда
не отображается. В этом случае нажмите несколько раз
клавишу перехода к следующему меню ( ) среди ото-
бражаемых дисплейных клавиш. После этого в конце
файлов появляется END.

(5): Сообщение

D Другие

C.2.4
Экран сохранения
данных системы
D Описание

D Конфигурация экрана
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1 Установите курсорнаимяфайла,который следует удалить.
Нажмите дисплейную клавишу [SELECT].

2 Отображается сообщение подтверждения :

*** MESSAGE ***
SAVE OK ? HIT YES OR NO.

3 Чтобы начать сохранение, нажмите клавишу [YES]. Для
отмены нажмите клавишу [NO].

*** MESSAGE ***
WRITING FLASH ROM FILE TO MEMORY CARD.
SAVE FILE NAME : PMC_RB.000

4 Если сохранение завершается успешно, отображается
следующее сообщение. Нажмите [SELECT]. Отобража-
ются имена файлов, записанных на карту памяти. Про-
верьте имена файлов, например, делая пометки в списке.

*** MESSAGE ***
FILE SAVE COMPELETE. HIT SELECT KEY.
SAVE FILE NAME : PMC_RB.000

1 Системныефайлы ифайлы пользователя на экране SYSTEM
DATA SAVE (СОХРАНЕНИЕ ДАННЫХ СИСТЕМЫ)
Функция сохранения данных системы обеспечивает защиту
от несанкционированного копирования системных файлов.
Файлы пользователя, однако, не защищены.

2 Имена сохраненных файлов
Файлы, сохраненные из флэш-ПЗУ на карте памяти, имеют
следующие имена:

Флэш-ПЗУ Имя файла на
карте памяти

PMC--SB
PMC 0.5M
PMC 1.0M
PMC 1.5M
CEX1.0M
CEX 2.0M

→
→
→
→
→
→

PMC_SB. XXX
PCD_0.5M.XXX
PCD_10M.XXX
PCD_15M.XXX
CEX_10M.XXX
CEX_20M.XXX

XXX соответствует расширению файла для файлов в формате
MS-DOS. ДляXXX задаетсяномерот 000до 031. Например,если
файлPMC-RB вофлэш-ПЗУсохранен накарту памяти,которая
еще не содержит файл, чье имя начинается на “PMC-RB”,
сохраняемому файлу присваивается имя РMC-RB.000. Если,
однако, этот файл сохраняется на карту памяти, которая уже
содержит файл с именем PMC-RB.000, сохраняемому файлу
присваиваетсяимяРMC-RB.001. Помереприбавленияфайлов,
номер расширения увеличивается до максимального
РMC-RB.031. Любые уже не используемые номера в
последовательности номеров расширения используются в
восходящем порядке. Если два или более файлов, имеющих
одинаковые имена, но разные номера расширения, обычно
сохраняются на карту памяти, проверьте имена файлов,
отображаемые после.

D Порядок выполнения
операций

D Другие
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Этот экран используется для группового сохранения на и
восстановленияиз картыпамятипараметров,программидругих
данных, содержащихся в статическом ОЗУ после отключения
питания ЧПУ.

Выберите “4 SRAMDATABACKUP” (СОЗДАТЬ РЕЗЕРВНУЮ
КОПИЮ ДАННЫХ СТАТИЧЕСКОГО ОЗУ) на экране
SYSTEM MONITOR MAIN MENU (ГЛАВНОЕ МЕНЮ
СИСТЕМНОГОКОНТРОЛЯ). Отобразится следующийэкран.

SRAM DATA BACKUP
[BOARD:MAIN]
1. SRAM BACKUP (CNC → MEMORY CARD)
2. RESTORE SRAM (MEMORY CARD → CNC)
END

SRAM SIZE : 256K (BASIC)
FILE NAME : SRAM256A. FDB

*** MESSAGE ***
SELECT MENU AND HIT SELECT KEY.
[ SELECT ][ YES ][ NO ][ UP ][ DOWN ]

(1)
(2)
(3)

(4)

(5)
(6)

(7)

(1): Заголовок экрана

(2): Названия плат доступа

(3): Меню

(4): Возврат к предыдущему меню

(5): Размер статического ОЗУ, установленного в ЧПУ

(6): Имя файла

(7): Сообщение

C.2.5
Экран создания
резервной копии
данных статичес-
кого ОЗУ
D Описание

D Конфигурация экрана



ПРИЛОЖЕНИЕC. СИСТЕМА НАЧАЛЬНОЙ ЗАГРУЗКИ B--63525RU/02

948

1 Выберите “1. SRAM BACKUP” (СОЗДАТЬ РЕЗЕРВНУЮ
КОПИЮ СТАТИЧЕСКОГО ОЗУ) Отобразится следующее
сообщение подтверждения. Имя резервной копии файла
может отображаться в соответствии с емкостью статич.ОЗУ.

2 Нажмите [YES], чтобы начать создание резервной копии.

*** MESSAGE ***
BACKUP SRAM DATA OK ? HIT YES OR NO.

3 Если резервная копияфайла уже существуетна картепамяти,
система запросит вашего подтверждения на разрешение
перезаписи.

4 Имя файла, перезаписываемого на карту памяти, отоб-
ражается в поле FILE NAME: (ИМЯФАЙЛА).

SRAM SIZE : 0.5MB (BASIC)
FILE NAME : SRAM0_5A.FDB → MEMORY CARD

*** MESSAGE ***
SRAM DATA WRITING TO MEMORY CARD.

Имя
сохраняемого
файла

5 По успешном завершении отображается следующее
сообщение. Нажмите дисплейную клавишу [SELECT].

*** MESSAGE ***
SRAM BACKUP COMPLETE. HIT SELECT KEY.

1 Выберите “2. RESTORE SRAM” (ВОССТАНОВИТЬ
СТАТИЧЕСКОЕ ОЗУ) Отображается следующее
сообщение. Нажмите клавишу [YES].

*** MESSAGE ***
RESTORE SRAM DATA OK ? HIT YES OR NO.

2 Во время восстановления отображается след. сообщение.

*** MESSAGE ***
RESTORE SRAM DATA FROM MEMORY CARD.

3 По успешном завершении отображается следующее
сообщение. Нажмите дисплейную клавишу [SELECT].

*** MESSAGE ***
RESTORE COMPLETE. HIT SELECT KEY.

D Порядок выполнения
операций

[Создание резервной
копии данных]

[Восстановление
данных]



фай-
ловРаз-

мер
ст. ОЗУ

Кол-во
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1 Имя резервной копии файла
Имя резервной копии файла, записанного на карту памяти с
помощью функции создания резервной копии статического
ОЗУ, зависит от размера статического ОЗУ, установленного
в ЧПУ.

Если размер статическогоОЗУ - 1Мбили больше, резервные
копии файлов создаются в единицах по 512 Кб.

1 2 3 4 5 6

256 Кб SRAM256A.FDB

0.5Мб SRAM0_5A.FDB

1.0Мб SRAM1_0A.FDB FDB SRAM1_0B.

2.0Мб SRAM2_0A.FDB FDB SRAM2_0B. FDB SRAM2_0C. FDB SRAM2_0D.

3.0Мб SRAM3_0A.FDB SRAM3_0B.FDB SRAM3_0C.FDB SRAM3_0D.FDB SRAM3_0E.FDB SRAM3_0F.FDB

Резервная копия файла для статического ОЗУ на плате
PMC-RE, CAPII или LCB будет иметь следующее
расширение:

Плата ГЛАВНАЯ PMC--RE CAPII LCB

Расширение FDB PMC CAP LCB

ПРИМЕЧАНИЕ
Если данные, например параметры, были вос--
становлены из карты памяти в статическом ОЗУ в
системе, использующей абсолютный импульсный
шифратор, установите бит 4 (APZ) параметра 1815 на
0 и снова установите референтную точку.

D Другие
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Этот экран используется для удаления файла из флэш-ПЗУ.

SRAM DATA LOADING 1/1
FILE DIRECTORY
B1H1A_B1.MEM
B1H1A_A1.MEM
END

*** MESSAGE ***
SELECT FILE AND HIT SELECT KEY.
[ SELECT ][ YES ][ NO ][ UP ][ DOWN ]

(1)

(2)

(3)

(4)

(1): Заголовок экрана. Отображается номер текущей страницы
(n) и общее количество страниц
(m) , в формате n/m, в правом углу.

(2): Файлы на карте памяти

(3): Опция возврата к предыдущему меню

(4): Сообщение

1 Нажмите клавишу [SELECT] для того, чтобы выбрать имя
файла, который следует удалить из карты памяти.

2 Отображается сообщениеподтверждения. Нажмитеклавишу
[YES].

*** MESSAGE ***
DELETE OK ? HIT YES OR NO.

3 Если файл был удален успешно, отображается следующее
сообщение. Нажмите клавишу [SELECT].

*** MESSAGE ***
DELETE COMPLETE. HIT SELECT KEY.

C.2.6
Экран удаления
файла из карты
памяти
D Описание

D Конфигурация экрана

D Порядок выполнения
операций
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Эта функция используется для форматирования карты памяти.
Карты памяти должны быть отформатированы перед тем, как
они могут использоваться в первый раз, или перед тем, как они
могут повторно использоваться после того, как их данные были
поврежденыилипотерянывследствие,например, спада в заряде
батареи.

1 На экране SYSTEM MONITOR MAIN MENU (ГЛАВНОЕ
МЕНЮСИСТЕМНОГО КОНТРОЛЯ) выберите ”7.
FORMAT MEMORY CARD (ФОРМАТИРОВАТЬ КАРТУ
ПАМЯТИ).

2 Отображается сообщение подтверждения.
Нажмите клавишу [YES].

*** MESSAGE ***
MEMORY CARD FORMAT OK ? HIT YES OR NO.

3 Во время форматирования отображается след. сообщение :

*** MESSAGE ***
FORMATTING MEMORY CARD.

4 Если карта была отформатирована успешно, отображается

⋅ следующее сообщение.

⋅ Нажмите клавишу [SELECT].

*** MESSAGE ***
FORMAT COMPLETE. HIT SELECT KEY.

C.2.7
Функция
форматирования
карты памяти
D Описание

D Порядок выполнения
операций
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Функция используется для завершения работы системы
начальной загрузки и запуска ЧПУ.

На экране MAIN MENU (ГЛАВНОЕ МЕНЮ) выберите ”9.
END.” (ЗАВЕРШЕНИЕ) Отображается сообщение “ARE YOU
SURE? HIT YES OR NO” (ВЫ УВЕРЕНЫ? НАЖМИТЕ ДА
ИЛИ НЕТ). Для завершения работы системы начальной заг-
рузки и запуска ЧПУ нажмите клавишу [YES]. Нажмите
дисплейную клавишу [NO] , и вы вернетесь к главному меню.

*** MESSAGE ***
ARE YOU SURE ? HIT YES OR NO.

[ SELECT ][ YES ][ NO ][ UP ][ DOWN ]

1 После нажатия дисплейной клавиши [YES]

Система проверяет системный файл NC BASIC во
флэш-ПЗУ. Отображается следующее сообщение.

*** MESSAGE ***
CHECK CNC BASIC SYSTEM.

[ SELECT ][ YES ][ NO ][ UP ][ DOWN ]

Если системный файл NC BASIC оказывается в норме,
система отправляет системный файл в ДОЗУ и запускает
основную систему ЧПУ. Во время загрузки отображается
следующее мигающее сообщение.

*** MESSAGE ***
LOADING BASIC TO DRAM

[ SELECT ][ YES ][ NO ][ UP ][ DOWN ]

Если содержание системного файла NC BASIC оказывается
поврежденным или уничтоженным, система возвращается к
состоянию выборатипа обработкиданных, аналогично тому,
когда нажата дисплейная клавиша [NO].

C.2.8
ФУНКЦИЯ ЗАГРУЗКИ
ОСНОВНОЙ СИСТЕМЫ

D Описание

D Порядок выполнения
операций
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2 Если нажата дисплейная клавиша [NO], система воз-
вращается к состоянию выбора типа обработки данных, как
показано ниже :

SYSTEM MONITOR MAIN MENU 60M5-01

1. SYSTEM DATA LOADING
2. SYSTEM DATA CHECK
3. SYSTEM DATA DELETE
4. SYSTEM DATA SAVE
5. SRAM DATA BACKUP
6. MEMORY CARD FILE DELETE
7. MEMORY CARD FORMAT

10.END

*** MESSAGE ***
SELECT MENU AND HIT SELECT KEY.
[ SELECT ][ YES ][ NO ][ UP ][ DOWN ]
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В следующей таблице в алфавитном порядке представлен
список и объяснение сообщений об ошибках.

Сообщение Описание и требуемое действие

В BOOT ROM PARITY.
PLEASE POWER OFF. (ЧЕТНОСТЬ
ПЗУ НАЧАЛЬНОЙ ЗАГРУЗКИ.
ОТКЛЮЧИТЕ ПИТАНИЕ)

Содержание флэш--памяти, включающее программное
обеспечение для начальной загрузки, было повреждено.
Замените карту ЦП.

C CHANGE MEMORY CARD.
AND HIT YES OR NO. (ЗАМЕНИТЕ
КАРТУ ПАМЯТИ. НАЖМИТЕ ДА
ИЛИ НЕТ)

Карта памяти заполнилась в середине операции создания
резервной копии статического ОЗУ. Замените эту карту на
карту памяти, имеющую достаточно свободного места.

D DELETE ERROR. HIT SELECT KEY.
(ОШИБКА УДАЛЕНИЯ. НАЖМИТЕ
КЛАВИШУ SELECT)

Попытка удалить файл из флэш--ПЗУ оказалась неуспешной.
Повторите удаление. Если вторая попытка также не удается,
возможно, флэш--ПЗУ повреждено или разрушено. Замените
модуль флэш--ПЗУ.

DEVICE ERROR (CNC x) (ОШИБКА
УСТРОЙСТВА (ЧПУ х)

Попытка записи данных во флэш--ПЗУ оказалась неуспешной.
Повторите операцию записи. Если вторая попытка также не
удается, возможно, флэш--ПЗУ повреждено или разрушено.
Замените модуль флэш--ПЗУ.

F FILE SAVE ERROR. HIT SELECTKEY.
(ОШИБКА СОХРАНЕНИЯ ФАЙЛА.
НАЖМИТЕ КЛАВИШУ SELECT)

Попытка удалить файл на карту памяти оказалась неуспешной.
Проверьте, не повреждена ли карта памяти.

Примечание) Проверьте, не разряжена ли батарея карты

памяти, не повреждена ли схема, и прочно ли
вставлена карта в соответствующий слот.

FLASH MEMORY NO SPACE (НЕТ
МЕСТА ВО ФЛЭШ--ПАМЯТИ)

Для сохранения выбранного файла во флэш--ПЗУ недостаточно
свободного места. Удалите какие--либо ненужные файлы из
флэш--ПЗУ.

FLASH ROM MODULE NOT EXIST.
HIT SELECT (ОТСУТСТВУЕТ МО--
ДУЛЬ ФЛЭШ--ПЗУ. НАЖМИТЕ
SELECT)

В системе ЧПУ не установлен модуль флэш--ПЗУ. Установите
модуль флэш--ПЗУ на плату.

G GRAPHIC SOFT IS NOT FOUND.
BOOT STOP. (НЕ НАЙДЕНО ГРА--
ФИЧЕСКОЕПО.ОСТАНОВИТЕНА--
ЧАЛЬНУЮ ЗАГРУЗКУ)

Требуется графическое программное обеспечение. Загрузите
во флэш--ПЗУ графическое программное обеспечение для
оборудования.

I ILLEGAL FORMAT FILE (ФАЙЛ
НЕПРЕДУСМОТРЕННОГО
ФОРМАТА)

Выбранный файл не может быть считан во флэш--ПЗУ.
Возможно, выбранный файл или информация заголовка для
флэш--ПЗУ повреждены или разрушены.

ILLEGAL FROM MODULE. HIT
SELECTKEY. (НЕПРЕДУСМОТРЕН--
НЫЙ МОДУЛЬ ППЗУ. НАЖМИТЕ
КЛАВИШУ SELECT)

Идентификационные данные модуля флэш--ПЗУ неверны.
Проверьте номер модуля флэш--ПЗУ на чертеже.

ILLEGAL SRAM MODULE. HIT
SELECTKEY. (НЕПРЕДУСМОТРЕН--
НЫЙ МОДУЛЬ СТАТИЧЕСКОГО
ОЗУ. НАЖМИТЕ КЛАВИШУ
SELECT)

Идентификационные данные модуля статического ОЗУ
неверны. Проверьте номер модуля статического ОЗУ на
чертеже.

L LOADING ERROR. HIT SELECT KEY.
(ОШИБКА ЗАГРУЗКИ. НАЖМИТЕ
КЛАВИШУ SELECT)

Во время загрузки данных во флэш--ПЗУ возникла ошибка.
Не прикасайтесь к карте памяти во время загрузки данных.

C.3
СООБЩЕНИЯ ОБ
ОШИБКАХ
И ТРЕБУЕМЫЕ
ДЕЙСТВИЯ
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Описание и требуемое действиеСообщение

M MAX EXTENSION OVER. HIT SE--
LECT KEY. (ПРЕВЫШЕНИЕ МАК--
СИМАЛЬНОГО НОМЕРА РАС--
ШИРЕНИЯ. НАЖМИТЕ КЛАВИШУ
SELECT)

Номер расширения, добавленный к имени файла, превышает
031. Удалите какие--либо ненужные резервные копии файлов из
карты памяти.

MEMORY CARD BATTERY ALARM.
HIT SELECT. (СИГНАЛ ТРЕВОГИ
БАТАРЕИ КАРТЫ ПАМЯТИ. НАЖ--
МИТЕ SELECT)

Разрядилась батарея карты памяти. Замените батарею.

MEMORY CARD FULL.
HIT SELECT KEY. (КАРАТ ПАМЯТИ
ЗАПОЛНЕНА. НАЖМИТЕ КЛАВИ--
ШУ SELECT)

Карта памяти заполнена. Удалите какие--либо ненужные файлы
из картыпамяти. Илизаменитеэтукартупамятинадругуюкарту,
имеющую достаточно свободного места.

MEMORY CARD IS NOT AVAILABLE.
HIT SEL. (КАРТА ПАМЯТИ НЕДОС--
ТУПНА. НАЖМИТЕ SELECT)

Использование этой карты памяти не предусмотрено.
Используйте только карты памяти, рекомендованные
компанией FANUC, которые описаны в списке для размещения
заказа.

MEMORY CARD MOUNT ERROR.
HIT SELECT KEY (ОШИБКА МОН--
ТАЖА КАРТЫ ПАМЯТИ. НАЖМИТЕ
КЛАВИШУ SELECT)

Невозможендоступк картепамяти. Проверьте, внормеликарта
памяти.

MEMORY CARD NOT EXIST.
HIT SELECT KEY. (ОТСУТСТВУЕТ
КАРТА ПАМЯТИ. НАЖМИТЕ КЛА--
ВИШУ SELECT)

Карта памяти не установлена в соответствующее гнездо.
Проверьте, вставлена ли карта памяти должным образом.

MEMORY CARD PROTECTED.HIT
SELECT KEY. (КАРТА ПАМЯТИ
ЗАЩИЩЕНА. НАЖМИТЕ КЛАВИ--
ШУ SELECT)

Несмотря на то, что выбраназапись накарту памяти, установлен
переключатель запрета записи. Отключите переключатель
запрета записи.

Примечание) Проверьте, не разряжена ли батарея карты
памяти, не повреждена ли схема, и прочно ли
вставлена карта в соответствующее гнездо.

MEMORY CARD TYPE IS NOT
AVAILABLE. (НЕПРЕДУСМОТРЕН--
НЫЙ ТИП КАРТЫ ПАМЯТИ)

Сделанапопытказаписинанесовместимуюфлэш--картупамяти.
Используйте только флэш--карты ПЗУ, рекомендованные
компанией FANUC. Флэш--карты, рекомендованные компанией
FANUC, представлены в списке для размещения заказа.

MEMORY CARD RESET ERROR.
HIT SELECT KEY. (ОШИБКА УСТА--
НОВКИ КАРТЫ ПАМЯТИ В
ИСХОДНОЕ ПОЛОЖЕНИЕ. НАЖ--
МИТЕ КЛАВИШУ SELECT)

Доступ к карте памяти не удался. Возможно, батарея карты
памяти разрядилась, карта памяти была электрически
повреждена или карта памяти не вставлена в соответствующее
гнездо надлежащим образом.

MEMORY CARD WRITE ERROR.
HIT SELECT KEY. (ОШИБКА ЗА--
ПИСИ НА КАРТУ ПАМЯТИ. НАЖ--
МИТЕ КЛАВИШУ SELECT)

Доступ к карте памяти не удался. Проверьте, исправна ли карта
памяти.

Примечание) Проверьте, не разряжена ли батарея карты
памяти, не повреждена ли схема, и прочно ли
вставлена карта в соответствующее гнездо.

N NMI OCCURRED. PLEASE POWER
OFF. (ВОЗНИКЛО НЕМАСКИ--
РУЕМОЕ ПРЕРЫВАНИЕ. ОТКЛЮ--
ЧИТЕ ПИТАНИЕ)

Возникла ошибка в оборудовании или программном обес--
печении. Выясните, какие действия вызывают ошибку, и
сообщите об этом в компанию FANUC, предоставив также
информацию о серии и издании программного обеспечения
начальной загрузки.

P PLEASE FORMAT FLASH TYPE
CARD.HIT SEL. (ОТФОРМАТИ--
РУЙТЕ ФЛЭШ--КАРТУ. НАЖМИТЕ
SELECT)

Невозможно удалить только некоторые файлы из карты флэш--
ПЗУ, что обусловлено характеристиками используемой памяти.
Чтобы удалить файл, необходимо удалить все файлы на этой
карте, используя функцию FORMAT (ФОРМАТИРОВАТЬ).
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Описание и требуемое действиеСообщение

R ROMPARITY ERROR:NCBASIC. HIT
SELECT. (ОШИБКА ЧЕТНОСТИ
ПЗУ: NC BASIC. НАЖМИТЕ
SELECT)

Ошибка четности в NC BASIC. Проверьте, имеется ли NC BASIC
во флэш--ПЗУ с помощью SYSTEM DATA CHECK (ПРОВЕРКА
ДАННЫХ СИСТЕМЫ).

S SRAM DATA BACKUP ERROR.
HIT SELECT KEY. (ОШИБКА
РЕЗЕРВНОЙ КОПИИ СТАТИЧЕС--
КОГО ОЗУ. НАЖМИТЕ КЛАВИШУ
SELECT)

Попытка записать резервную копию файла на карту памяти не
удалась.
Проверьте, в норме ли карта памяти.

Примечание) Проверьте, не разряжена ли батарея карты
памяти, не повреждена ли схема, и прочно ли
вставлена карта в соответствующее гнездо.

SRAM PARITY OCCURRED.
PLEASE POWER OFF. (ВОЗНИКЛА
ОШИБКА ЧЕТНОСТИ СТАТИЧЕС--
КОГО ОЗУ. ОТКЛЮЧИТЕ ПИТА--
НИЕ)

Во время операции создания резервной копии статического
ОЗУ (предостережение) обнаружена ошибка четности.

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Действия,предпринимаемые,когда вовремя созданиярезервной копиистатического

ОЗУ в системе начальной загрузки обнаружена ошибка четности статического ОЗУ
Область статического ОЗУ каждого ЧПУ, отгруженного с завода--изготовителя,
очищена и не содержит ошибок четности. Тем не менее, ударное воздействие,
оказываемое на ЧПУ во время транспортировки, может вызвать ошибку четности в
области статического ОЗУ. Ошибка четности может также возникнуть в области
статического ОЗУ, если ЧПУ находилось в отключенном состоянии в течение одного
года и более, и батарея разрядилась. Если в области статического ОЗУ возникает
ошибка четности, сохранность данных в области статического ОЗУ не гарантируется.
Однако ЧПУ не всегда использует всю область статического ОЗУ.Ошибка четности не
обнаруживается до тех пор, пока не будет считана часть, содержащая ошибку.
Следовательно, если ошибка четности возникает в области, к которой ЧПУ не
обращалось, ЧПУ может функционировать нормально. Функция создания резервной
копии статического ОЗУ системы начальной загрузки осуществляет считывание всей
области статического ОЗУ. Таким образом, ошибка четности может возникнуть в
середине операции создания резервной копии, даже если ЧПУ функционировало
нормально. В этом случае сохранность данных статического ОЗУ ЧПУ не
гарантируется, и с помощью функции создания резервной копии статического ОЗУ
системы начальной загрузки невозможно создать резервную копию этих данных.
Несмотря на это, ЧПУ может функционировать нормально. Таким образом,
рекомендуется создать резервную копию необходимых данных, используя Floppy
CassetteилиHandyFile,выполнитьоперациюочисткивсехданных, затемвосстановить
данные в ЧПУ с помощью резервной копии.По выполнении операции полной очистки
ошибку четности можно устранить. После этого можно использовать функцию
создания резервной копии статического ОЗУ системы начальной загрузки.
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D СЛОТ ДЛЯ КАРТЫПАМЯТИ
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Предусмотрена карта памяти или нет зависит от конфигурации
оборудования. Смотрите следующую таблицу:

Конфигурация
оборудования

Слот для карты в ЖК-
дисплее

Слот для карты в блоке
управления

Тип 1 Имеется Нет слота для карты

Тип 2
Тип 6

Имеется Имеется
(Этот слот, однако,
использовать нельзя).

Тип 3 Нет слота для карты Имеется

Тип 4
Тип 5

Нет слота для карты
(См. ПРИМЕЧАНИЕ ниже).

Имеется

(Дополнительно)

- Типы 1 -6 указываютнаконфигурацию оборудования.Смот-
рите разделD. 3.

- Когда в ЖК-дисплее и блоке управления имеется слот для
карты памяти, можно использовать слот для карты памяти в
ЖК-дисплее.

ПРИМЕЧАНИЕ
Когда конфигурация оборудования представлена
типом 4 или типом 5, операция записи программного
обеспечения и другие операции выполняются с
помощью функций в разомкнутом ЧПУ.

D.1
ОБЗОР
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Карта памяти статич. ОЗУ
Карта памяти статич. ППЗУ Ввод-вывод данных
Флэш-карта АТА
Карта модема (для дистанционной диагностики)

ПРИМЕЧАНИЕ
Описание типов используемых карт памяти смотрите
в списке для размещения заказов.

D.2
ТИПЫ КАРТ ПАМЯТИ
(ФУНКЦИИ)
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Тип с ЖК-дисплеем

ЖК--
дисплей MDI

Слот для карты
в ЖК--дисплее

Блок управления (тип с ЖК--дисплеем)

Автономный тип (с ЖК-дисплеем)

ЖК--
дисплей MDI

Слот для карты в
блоке управления

Карта
канала
связи ЖК--
дисплея

Блок управления

Оптический кабель

Слот для карты
в ЖК--дисплее ЖК--дисплей для

автономного типа

Автономный тип (с ЭЛТ/устройством ручного ввода данных
(MDI))

ЭЛТСлот для карты в
блоке управления

Карта
канала
связи
ЭЛТ

Блок управления

Электро--
провод

ЭЛТ/ус--во руч. вв. данных

(Используется ЭЛТ/устройство
ручного ввода данных (MDI) для
Power Mate серия i).

D.3
КОНФИГУРАЦИЯ
ОБОРУДОВАНИЯ

D Тип 1

D Тип 2

D Тип 3
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Автономный тип (с устройством отображения ЧПУ с
функциями ПК или PANEL i и клавиатурой FA или ПК)

PC

Слот для карты в
блоке управления

Плата
HSSB

Блок управления

Оптический
кабель

Устройство отображения ЧПУ с
функциями ПК и PANEL i или
персонального компьютера

Клавиатура FA

Автономный тип (с устройством отображения ЧПУ с функ-
циями ПК или PANEL i и клавиатурой FA или ПК)

ПК

Слот для карты в
блоке управления Карта

MDI

Плата
HSSB

Блок управления

Электрический
провод

Оптический
кабель

Стандарт.
MDI

Устройство отображения ЧПУ с функциями ПК,
PANEL i или персонального компьютера

Автономный тип (с ЖК-дисплеем и ручным вводом данных
(MDI), устройством отображения ЧПУ с функциями ПК или
PANEL i и клавиатурой FA или ПК)

ЖК--
дисплей

MDI

ПК

Слот для карты в
блоке управления

Карта
канала
связи ЖК--
дисплея

Плата
HSSB

Блок управления

Слот для карты в
ЖК--дисплее

Оптический
кабель

Оптический
кабель

ЖК--дисплей для
автономного типа

Устройство отображения ЧПУ с функциями ПК,
PANEL i или персонального компьютера

Клавиатура FA

D Тип 4

D Тип 5

D Тип 6
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FANUC серия 16i/18i/21i (далее FS16i) автономного типа
оборудовано 7-сегментным светодиодом, поворотным пере-
ключателем и нажимным переключателем.

Есливконфигурациюсистемыневключено устройстворучного
ввода данных (MDI) или если MDI стало неисправным и не
может использоваться, можно сохранить данные с приме-
нением аварийного питания от батареи и восстановить их с
помощью поворотного переключателя и нажимного переклю-
чателя.

ЕслиMDI не может использоваться, воспользуйтесь этими пе-
реключателями для поддержания функции начальной загрузки.

E.1
ОБЗОР
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7-сегментный светодиод, поворотный переключатель и нажим-
ной переключатель расположены, как показано ниже.

7--сегментный светодиод
(STATUS )

Поворотный
переключатель (MTSW)

Нажимной
переключатель (PSW)

E.2
РАСПОЛОЖЕНИЕ
7-СЕГМЕНТНОГО
СВЕТОДИОДА И
ПЕРЕКЛЮЧАТЕЛЕЙ



B--63525RU/02

E. ИНДИКАЦИЯ СВЕТОДИОДОВ И
ТЕХОБСЛУЖИВАНИЕ УСТРОЙСТВА

АВТОНОМНОГО ТИПАПРИЛОЖЕНИЕ

965

Перед включением питания выберите номер функции с
помощью поворотного переключателя. Когда питание вклю-
чается после осуществления выбора с помощью поворотного
переключателя, на светодиоде указывается номер, соот-
ветствующий выбранному номеру функции.Индикация мигает
с интервалами около одной секунды.

Каждой функции присваивается номер. Далее в этом ру-
ководстве этот номер называется номером функции. Номера
функций,которыемогутбыть выбраныспомощьюповоротного
переключателя, приведены ниже. Не устанавливайте зарезер-
вированные номера функций. (Если установлен зарезер-
вированный номер функции, системафункционирует так, если
был выбран номер функции 0).

Номер
функции

Пояснение
Коммен-
тарии

0 Нормальное состояние. По завершении операции
по техобслуживанию всегда устанавливайте этот
номер.

1 Зарезервировано

2 Устанавливает номер устройства для функции
канала передачи отображения.

3 Зарезервировано

4 Служебный переключатель

5 Очистка всей памяти

6 Зарезервировано

7 Зарезервировано

8 Сохраняет единовременно на карте памяти
данные основной платы с применением
аварийного питания от батареи.

9 Зарезервировано

А Восстанавливает единовременно из карты памяти
данные основной платы с применением
аварийного питания от батареи.

В Зарезервировано

С Зарезервировано

D Зарезервировано

E Зарезервировано

F Зарезервировано

E.3
РАБОТА

E.3.1
Действия перед
включением питания

E.3.2
Номер функции
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Номер, отображаемый
на светодиоде

Мигает/не
мигает

Описание

Не мигает Автоматическая операция
приостановлена,
остановлена или
переустановлена.

(Вращение символа ) Не мигает Сигнал пуска
автоматической операции
Если STL <F000#5> = 1

Номер ( -- ) Мигает Аварийное состояние
системы

Номер ( -- ) Не мигает Изменение состояния при
включении питания

Индикация светодиода Описание

Сигнал пуска автоматической
операции
Если STL <F000#5> = 1

Номер, отображаемый
на светодиоде

Мигает/не
мигает

Описание

Не мигает Нажимной переключатель
был нажат нормально.

E.3.3
Индикация
7-сегментного
светодиода

E.3.3.1
Отображение
состояния ЧПУ

E.3.3.2
Индикация
светодиода во время
автоматической
операции

E.3.3.3
Индикация
светодиода, когда
нажат нажимной
переключатель
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Когда выдается сигнал тревоги, относящийся к системе, на
7-сегментном светодиоде мигает номер.

Номер на
светодиоде
(мигает)

Номер сигнала
тревоги
системы

Тип сигнала тревоги
системы

В серии 900 ROM PARITY (ЧЕТНОСТЬ ПЗУ)

В серии 910 SRAM PARITY,
DRAM PARITY (ЧЕТНОСТЬ СОЗУ,
ЧЕТНОСТЬ ДОЗУ)

В серии 920 Сигнал тревоги сервосистемы

В серии 930 CPU INTERRUPT,
SRAM ECC ERROR (ПРЕРЫВАНИЕ
ЦП ИЛИ ОШИБКА ECC СОЗУ)

В серии 950 PMC SYSTEM ALARM (СИГНАЛ
ТРЕВОГИ СИСТЕМЫ РМС)

В серии 970 NON MASK INTERRUPT,
BUS ERROR (НЕМАСКИРУЕМОЕ
ПРЕРЫВАНИЕ, ОШИБКА ШИНЫ)

Другие Другие сигналы тревоги системы

E.3.3.4
Индикация
светодиода, когда
выдается сигнал
тревоги, относящийся
к системе
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Номер,
отображаемый на

светодиоде

Состояние вкл/
вык

4 светодиодов
Значение

jjjj Питание не подается.

JJJJ Питание включено, но ЦП еще не
запущен.

JJJJ Загрузка системы ЧПУ запущена
с помощью начальной загрузки.

jJJJ Система ЧПУ запущена и
инициализация ОЗУ завершена.

JjJJ Ожидание установки
идентификационных данных для
каждой платы

jjJJ Установка идентификационных
данных для каждой платы
завершена, и инициализация
ЭЛТ завершена.

JJjJ Инициализация шины FANUC
завершена.

jJjJ Загрузка из флэш--ПЗУ
завершена, инициализация PMC
завершена, экран серии и
выпуска отображен.

JjjJ Установка информации о
конфигурации оборудования для
каждого модуля завершена.

jjjJ Инициализация цепной схемы
PMC завершена.

jJJj Ожидание инициализации
цифровой сервосистемы и
шпинделя

JJJj Инициализация цифровой
сервосистемы и шпинделя
завершена.

Jjjj Инициализация завершена. В
нормальном рабочем состоянии.

j :Вык. J :Вкл.

E.3.3.5
Индикация на
7-сегментном
светодиоде при
включении питания
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Эта функция устанавливает номер устройства для функции
канала передачи отображения.

(1)Проверьте, чтобы на светодиоде мигал номер 2, затем
нажмите нажимной переключатель.

(2)На светодиоде отображается номер 2. Нажмите нажимной
переключатель.

(3)На светодиоде поочередно отображается шестнадцать но-
меров от 0 до F с интервалом около одной секунды. Когда на
светодиоде появится номер, который выжелаете установить,
нажмите нажимной переключатель.

(4)На светодиоде мигает выбранный номер устройства. Наж-
мите нажимной переключатель.

(5)На светодиоде отображается номер устройства, исполь-
зуемого для функции канала передачи отображения.

Эта функция позволяет использовать служебные переклю-
чателидля отображения данныхбез использованиякакого-либо
устройства отображения.

(1)Проверьте, что на светодиоде мигает номер 4. Нажмите наж-
имной переключатель.

(2)На светодиоде отображается номер 4. Нажмите нажимной
переключатель.

(3)На светодиоде отображается номер 0. Нажмите нажимной
переключатель.

(4)На светодиоде попеременно отображается номер 0 и 2 с
интервалом около одной секунды. Если отображается 2,
нажмите нажимной переключатель.

(5)На светодиоде отображается номер устройства, исполь-
зуемого для функции канала передачи отображения.

Эта функция очищает все данные СОЗУ, сохраненные с
применением аварийного питания от батареи. Номер уст-
ройства для функции канала передачи отображения также
очищается. Послеочисткиномераустройства номерустройства
устанавливается на 0.

(1)Проверьте, что на светодиоде мигает номер 5. Нажмите
нажимной переключатель.

(2)На светодиоде отображается номер 5. Нажмите нажимной
переключатель.

(3)Индикация светодиода изменяется с - на F на 9 на 8 на 7 на 6
на 5 на 4 на 3 на 2 на 1 на 0 в указанной последовательности.

(4)После успешного завершения операции полной очистки
индикация светодиода перестает изменяться на номере 0.

(5)Выключите питание, установите поворотныйпереключатель
на 0 (нормальное состояние), затем включите питание снова.

E.3.4
Действие каждой
функции

D Номер функции 2

D Номер функции 4

D Номер функции 5
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Этафункция сохраняет единовременно на карте памяти данные
основнойплатысприменениемаварийногопитания отбатареи.
Данные, сохраненные с помощью этой функции, могут быть
единовременно восстановлены посредством выполнения
действий для номера функции А или с помощью функции
SRAMDATABACKUP функции начальной загрузки.

(1)Вставьте в слот для картыпамяти (MEMORYCARDCNM1B)
блока управления отформатированную карту памяти, име-
ющую, по крайней мере, 512 КБ доступного пространства.

(2)Проверьте, чтобы на светодиоде мигал номер 8, затем наж-
мите нажимной переключатель.

(3)Когда идет сохранение данных на карту памяти, индикация
светодиода меняется по часовой стрелке.

(4)Если данные не могут поместиться на одной карте памяти,
мигает номер 3. Замените эту карту памяти на другую карту,и
нажмите нажимной переключатель.

(5)Если защитный переключатель карты памяти не раз-
блокирован, или если емкость батареи карты памяти
недостаточна, на светодиоде мигает 2. Замените эту карту па-
мяти на другую карту, и нажмите нажимной переключатель.

(6)Если данные были сохранены успешно, на светодиоде
отображаетсяномер 0. Еслиданныенемогут быть сохранены
успешно, на светодиоде отображается номер 1.

(7)Если во время операции сохранения данных возникает
четность СОЗУ, на светодиоде мигает 1. В этом случае
невозможно единовременно сохранить данные. Создайте
резервную копию каждого элемента данных по отдельности,
затем выполните операцию полной очистки.

Эта функция единовременно восстанавливает из карты памяти
данные основной платы, сохраненные с применением ава-
рийного питания от батареи.

(1)Вставьте карту памяти в слот для карты памяти (MEMORY
CARD CNM1B) блока управления.

(2)Проверьте, чтобы на светодиоде мигало А, затем нажмите
нажимной переключатель.

(3)Когда идет восстановление данных из карты памяти, инди-
кация светодиода меняется против часовой стрелки.

(4)Если все данные не могут быть восстановлены из одной
карты памяти, мигает номер 3. Замените эту карту памяти на
следующую карту памяти, и нажмите нажимной переклю-
чатель.

(5)Если карта памяти не может быть распознана верно, на
светодиодемигаетномер2.Проверьтесостояниекартыпамя-
ти, затем нажмите нажимной переключатель.

(6)Если данные были восстановлены успешно, на светодиоде
отображается номер 0. Если данные не могут быть вос-
становлены успешно, на светодиоде отображается номер 1.

D Номер функции 8

D Номер функции А
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Когда используется 160i/180i/210iили ЧПУподсоединено кПК
через HSSB, для техобслуживания ЧПУ может использоваться
Ncboot32.exe. Когда используется 160is/180is/210is, для тех-
обслуживания ЧПУ может использоваться Ncbootis.exe. Если
иное не указано, в следующих примерах предполагается ис-
пользованиеNcboot32.
Ncboot32.exe имеет следующие функции:

S Экран BOOT (для обслуживания данных системы ЧПУ,
создания резервной копии СОЗУ и т.д.)

S Экран IPL (для очистки СОЗУ и т.д.)

S Отображение экрана ЧПУпри включении питания

S Отображение экрана сигналов тревоги ЧПУ

S Восстановление соединения в случае возникновения ошиб-
ки в соединении

S Запуск зарегистрированной прикладной программы

Ncboot32.exe скопирован в системную папку Windows (папка
System32 вWindows NT) при установке драйверов. При запуске
Windows, Ncboot32.exe запускается автоматически и находится
области уведомлений.

(Пиктограмма в центре)

Дополнительно 1:Множественное соединение

Ncboot32.exe поддерживает множественное соединение через
HSSB. Устройства ЧПУ, подсоединенные через HSSB, управ-
ляются как узлы. Экраны начальной загрузки, IPL и сигналов
тревоги отображаются в окнах, которые открываются неза-
висимо для каждого узла.

Дополнительно 2:Метод завершения работы

Как правило, нет необходимости в завершении работы
Ncboot32.exe. Тем не менее, для завершения работы
Ncboot32.exe щелкните правой клавишей мыши по End во
всплывающем меню. Когда окно Ncboot32.exe открыто,
невозможно выбрать End.

ПРИМЕЧАНИЕ
Когда ЧПУ подсоединено к ПК через Ethernet,
воспользуйтесь стандартным ЭЛТ/MDI для обслу--
живания ЧПУ.

F.1
ОБЗОР
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С помощью поворотного переключателя на плате HSSB в ЧПУ
(когда ЧПУ не имеет функции ПК) или на материнской плате
ЧПУ (когда ЧПУ имеет функцию ПК) можно изменить после-
довательность запуска.

Можно выбрать положение 0, если требуется выполнить обслу-
живание с использованием экранов начальной загрузки и IPL.

Положение 0 (обслуживание)

1. Подождите, пока не установится соединение с ЧПУ.

2. Выведите экран начальной загрузки.

3. Выведите экран IPL.

4. Выведите экран ЧПУ при включении питания.

5. Инициализируйте рабочую область для библиотеки окон
данных.

6. Запустите зарегистрированную прикладную программу.

7. Выполните контроль ошибок в соединении и сигналов
тревоги, относящихся к системе ЧПУ.

Положение 1 (нормальная работа)

1. Подождите, пока не установится соединение с ЧПУ.

2. Инициализируйте рабочую область для библиотеки окон
данных.

3. Запустите зарегистрированную прикладную программу.

4. Выполните контроль ошибок в соединении и сигналов тре-
воги, относящихся к системе ЧПУ.

Положение 2 (асинхронный пуск)

1. ЧПУ запускается, не ожидая установки соединения.

2. После установки соединения ПК выполняет иници-
ализацию, описанную ниже.

3. Инициализируйте рабочую область для библиотеки окон
данных.

4. Запустите зарегистрированную прикладную программу.

5. Выполните контроль ошибок в соединении и сигналов тре-
воги, относящихся к системе ЧПУ.

F.2
ИЗМЕНЕНИЕ
ПОСЛЕДОВАТЕЛЬ-
НОСТЕЙ ЗАПУСКА
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D Плата интерфейсаHSSB 16i/18i/21i с ЖК-дисплеем

Поворотный переключатель

D Плата интерфейса HSSB 16i/18i/21i/160i/180i/210i/160is/
180is/ 210is автономного типа

Поворотный переключатель

D Автономный тип 160is/180is/210is

Задняя часть
устройства

Поворотный переключатель
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ПРИМЕЧАНИЕ
Для отображения экранов Ncboot32.exe требуется
мышь.

Когдаимеется вспомогательнаяплата, выберитеплатуиз списка
[Board]. Область, в которой должен размещаться файл, может
быть изменена с помощью клавиши [Setting...].

Выберите карту памяти в ЧПУ или папке ПК.Местоположение
файла может быть изменено в любое время.

F.3
ОПИСАНИЕ ЭКРАНОВ

F.3.1
Экран начальной
загрузки
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Следующий экран используется для обработки данных системы
(включая управляющее программное обеспечение и программы
цепных схем) в ЧПУ.

[Load...] открывает экран выбора файлов. Задайте файл для
загрузки.

[Save] сохраняет в файле выбранные данные системы ЧПУ.

[Check] проверяет выбранные данные системы ЧПУ.

[Delete] удаляет выбранные данные системы ЧПУ.

F.3.1.1
Обработка данных
системы
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Этот экран используется для записи в память и восстановления
данных СОЗУ ЧПУ.

[Backup] записывает в память данные СОЗУ, а [Restore]
восстанавливает данные СОЗУ. В центре экрана отображается
состояние операции.Как и в ЧПУ, имя резервной копии файла
определяется автоматически в зависимости от размера СОЗУ и
не подлежит переименованию.

F.3.1.2
Работа с СОЗУ
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Следующий экран используется для работы с файлами на карте
памяти в ЧПУ или папке ПК.

[Delete] удаляет выбранный файл.

[Format] форматирует карту памяти. Эта клавиша действи-
тельна, когда с помощью [Setting...] выбрана карта памяти.

[Refresh] обновляет список файлов до последнего состояния.
После изменения карт памяти или гибких дисков щелкните по
этой клавише.

F.3.1.3
Работа с файлами
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ПРИМЕЧАНИЕ
Содержимое экрана IPL варьируется в зависимостиот
модели ЧПУ. Следуйте инструкциям, отображенным в
меню.

ЧПУ разрешает выполнить функции в соответствии с сос-
тоянием клавиш, установленным при включении питания.

Разомкнутое ЧПУ не разрешает эту операцию. Однако, на
экране IPL можно выполнить равнозначные функции.

Описание меню на экране IPL и поддерживаемые функции
смотрите в таблице, приведенной в разделе F.3.2.1.

F.3.2
Экран IPL
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Заголовок на экране IPL

Соответствующая
комбинация

клавиш ручного
ввода данных
(MDI) при вкл.

питания
(Комбинация для
стандарт. ЧПУ)

0. EXIT
(ВЫХОД)
1. MEMORY
CLEAR

0. CANCEL (ОТМЕНА)
CLEAR
(ОЧИСТКА
ПАМЯТИ)

1. ALL MEMORY (ВСЯ
ПАМЯТЬ)

0. CANCEL
(ОТМЕНА)
1. ALL (ВСЕ)
2. SUB
(ДОПОЛНИ--
ТЕЛЬНЫЙ)
3. LOADER
(ЗАГРУЗЧИК)

<DELETE> + <RESET>
<CAM> + <2>

<CAN> + <5>

2. PARAMETER AND
OFFSET (ПАРАМЕТР И
КОРРЕКЦИЯ)

0. CANCEL
(ОТМЕНА)
1. MAIN
(ОСНОВНОЙ)
2. SUB
(ДОПОЛНИ--
ТЕЛЬНЫЙ)
3. LOADER
(ЗАГРУЗЧИК)

<RESET>

<RESET> + <2>

<RESET> + <5>

3. ALL PROGRAM (ВСЯ
ПРОГРАММА)

0. CANCEL
(ОТМЕНА)
1. ALL (ВСЕ)
2. MAIN
(ОСНОВНОЙ)
3. SUB
(ДОПОЛНИ--
ТЕЛЬНЫЙ)
4. LOADER
(ЗАГРУЗЧИК)

<DELETE>
<DELETE> + <1>

<DELETE> + <2>

<DELETE> + <5>

4. ADDITIONAL SRAM
(ДОПОЛНИТЕЛЬНОЕ
СОЗУ)

0. CANCEL
(ОТМЕНА)
1. ALL (ВСЕ)
2. MAIN
(ОСНОВНОЙ)
3. SUB
(ДОПОЛНИ--
ТЕЛЬНЫЙ)

<O> + <DELETE>
<O> + <1>

<O> + <2>

5. PMC 0. CANCEL (ОТМЕНА)

1.
PARAMETER
(ПАРАМЕТР)

0. CANCEL
(ОТМЕНА)
1. CNC (ЧПУ)
2. LOADER
(ЗАГРУЗЧИК)

<Z> + <O>
<Z> + <5>

2. PROGRAM
(ПРОГРАМ--
МА)

0. CANCEL
(ОТМЕНА)
1. CNC (ЧПУ)
2. LOADER
(ЗАГРУЗЧИК)

<Z> + <O>
<Z> + <5>

6. CAP--II 0. CANCEL
(ОТМЕНА)
1. SUB
MEMORY
(ДОПОЛНИ--
ТЕЛЬНАЯ
ПАМЯТЬ)
2. CONVER--
SATIONNAL
DATA (ДИАЛО--
ГОВЫЕ
ДАННЫЕ)

<SP>

<I>

F.3.2.1
Функции на экране IPL
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Заголовок на экране IPL

Соответствующая
комбинация

клавиш ручного
ввода данных
(MDI) при вкл.

питания
(Комбинация для
стандарт. ЧПУ)

2.
SETTING

0. CANCEL(ОТМЕНА)
SETTING
(УСТА--
НОВКА)

1. IGNORE OVER TRAVEL
ALARM (ИГНОРИРО--
ВАТЬ СИГНАЛ ТРЕВОГИ
О ПЕРЕБЕГЕ)

0. CANCEL
(ОТМЕНА)
1. CNC (ЧПУ)
2. LOADER
(ЗАГРУЗЧИК)

<CAN> + <P>
<CAN> + <L>

2. START WITHOUT
LADDER (ЗАПУСК БЕЗ
ЦЕПНОЙ СХЕМЫ)

0. CANCEL
(ОТМЕНА)
1. CNC SIDE
(СТОРОНА
ЧПУ)
2.
LOADER SIDE
(СТОРОНА
ЗАГРУЗЧИКА)

<CAN> + <Z>

< . > + <5>

3. CLANGUAGE
EXECUTOR (ИСПОЛНИ--
ТЕЛЬ ЯЗЫКА С)

0. CANCEL
(ОТМЕНА)
1. MAKE VOID
C--EXEC
(СДЕЛАТЬ ИС--
ПОЛНИТЕЛЬ С
НЕДЕЙСТВИ--
ТЕЛЬНЫМ)
2. BOOTS UP
C--EXEC APL
(НАЧАЛЬНАЯ
ЗАГРУЗКА
ЯЗЫКА APL
ИСПОЛНИ--
ТЕЛЯ С)

<M> + <0>

<M> + <3>

9.
OTHERS

0. CANCEL(ОТМЕНА)
OTHERS
(ДРУГИЕ) 1. P--CODE LOADER(ЗАГРУЗЧИК Р--КОДОВ) <CAN> + <PROG>
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Этот экран появляется, когда в ЧПУ выдается сигнал тревоги,
относящийся к системе. (Указанный выше экран является при-
мером).Отображаемая информация варьируется в зависимости
от сигнала тревоги, выданного в ЧПУ и относящегося к
системе).

F.4
ДРУГИЕ ЭКРАНЫ

F.4.1
Экран сигналов
тревоги ЧПУ
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Чтобы открыть экран состояния, щелкните два раза по пик-
тограмме в области уведомлений. Или щелкните правой кла-
вишеймыши, затем во всплывающемменющелкните поOPEN.

Узел: Номер узла

Название: Название узла. (Определите название узла заранее,
используя менеджер устройств в Windows 95/98 или
апплетеHSSB на панели управления вWindows NT).

Шина: Состояние связи с оборудованием (0: Ошибка в
соединении, 1: Соединение установлено)

Состояние: Состояние (в шестнадцатеричной системе)

Бит 1: Положение поворотного переключателя 1
Бит 2: Конец обработки данных начальной загрузки
Бит 3: Конец обработки данных IPL
Бит 4: Положение поворотного переключателя 2
Бит 8: Сигнал тревоги, относящийся к системе ЧПУ

Выведите окно об ошибке в соединении: Проверив этот
элемент, данный экран открывается автоматически, когда
возникает ошибка в соединении.

Выбор щелчком клавиши [Close] закрывает экран.

Выборщелчком клавиши [Setting...] открывает экран установки
опций.

Выбор щелчком клавиши [About...] открывает экран инфор-
мации о версии.

F.4.2
Экран состояния
(160i/180i/210i)
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Экран состояния появляется, когда пиктограмма в области
уведомлений выбирается двойным щелчком, или перезапус-
кается NCBOOTis. Этот экран может использоваться для изме-
нения списка файлов для сохранения, восстановления или за-
пуска, а также для проверки результатов выполнения операций.

Чтобы закрыть этот экран, нажмите клавишу [Close].
[About...] Когда нажимается эта клавиша, появляется экран
информации о версии.
[CNC & keyboard type]Используется для выбора типа ЧПУ.
[List] Этот список используется для выбора типа зарегис-
трированных данных для отображения или редактирования.
[Save] используется для выбора файлов для сохранения при
отключении питания. [Load] используется для выбора файлов
для восстановления при включении питания. [Start] исполь-
зуется для выбора файлов для запуска при включении питания.
[Insert]Используется для повторной регистрации данных.
[Delete] Эта клавиша используется для удаления зарегис-
трированных данных из выбранной строки.
[Up] Эта клавиша используется для перемещения вперед места
регистрации выбранной строки.
[Down]Эта клавишаиспользуется дляперемещения назадместа
регистрации выбранной строки.
[Save] Эта клавиша используется для сохранения зарегист-
рированных файлов в папке ”\Storage Card\Backup”. Если авто-
матическое создание резервной копии не удалось, вос-
становление выполняется с использованием этих файлов.
[Clock] Эта клавиша используется для установки календаря и
часов. Она также устанавливает разницу во времени (часовые
пояса) по универсальной системе времени.
[Screen saver enable] Когда имеется отметка в данном окошке
метки, активируется хранитель экрана.
[Auto start NCBOOTis] Когда имеется отметка в данном окошке
метки, в следующий раз автоматически запустится NCBOOTis.

Экран состояния
(160is/180is/210is)
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[Backup unit Enable] Когда имеется отметка в данном окошке
метки, при отключении питания автоматически сохранятся
реестрифайлы.Послеотключенияпитания дляподачипитания
во время сохранения используется специальная батарея.
[High Priority] Это окошко метки используется для установки
приоритета задачи автоматического создания резервной копии.
Для сохранения некоторых файлов с приложением, уберите
отметку из этого окошка.
[Alarm for backup] Это окошко метки используется для уста-
новкиинтервалавднях,с которымбудетпоявлятьсясообщение,
предлагающее пользователю выполнить ручное сохранение,
если система работает продолжительный период времени.

На экране установки опций можно зарегистрировать прик-
ладные программы. Когда программа использует библиотеку
окон данных, программа не работает до тех пор, пока она не
будет запущена после того, как инициализирована рабочая
область для библиотеки окон данных. Зарегистрировав такую
программу в Ncboot32.exe, ее можно выполнить после иници-
ализации рабочей области для библиотеки окон данных.
Прикладные программы регистрируются для каждого узла.

[Node] выбирает узел. В окне списка в центре экрана отобра-
жаются программы, зарегистрированные для выбранного узла.
[New...] регистрирует новую программу. Если в путь включен
символ пробела, он заключается в кавычки.
[Remove] удаляет выбранную строку.
[Edit] позволяет редактировать выбранную строку.Эта клавиша
используется для редактирования аргументов. Цепочка сим-
волов %d в командной строке заменяется на номер узла. Для
представления самого % опишите%%.
Пример: Для запуска пакета основных операций 1 после ини-

циализации рабочей области для библиотеки окон
данных узла, опишите следующее:

”C:\Program Files\Basic Operation
Package 1\WinBOP32.exe”/Node=%d

ПРИМЕЧАНИЕ
Для 160is/180is/210is этот экран установки опций не
предусмотрен.

F.4.3
Экран установки
опций (только
160i/180i/210i)
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GПРОЦЕДУРА ЗАПУСКА FSSB/СВЕДЕНИЯ

G.1 ОБЗОР 987. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
G.2 ПОДЧИНЕННОЕ УСТРОЙСТВО 988. . . . . . . . . . .
G.3 АВТОМАТИЧЕСКАЯ УСТАНОВКА 989. . . . . . . . .

G.3.1 [Образец установки 1] Общая
конфигурация (полузамкнутая цепь) 991. . . . .

G.3.2 [Образец установки 2] Общая
конфигурация (замкнутая цепь) 992. . . . . . . . .

G.3.3 [Образец установки 3] Когда
ось С является осью Cs 994. . . . . . . . . . . . . . . . . .

G.3.4 [Образец установки 4] Конфигурация
сдвоенного управления 996. . . . . . . . . . . . . . . . .

G.3.5 [Образец установки 5] Когда используется
функция электронной коробки
передач (EGB) 998. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

G.4 РУЧНАЯ УСТАНОВКА 2 1000. . . . . . . . . . . . . . . . . .
G.5 РУЧНАЯ УСТАНОВКА 1 1007. . . . . . . . . . . . . . . . . .
G.6 СИГНАЛЫ ТРЕВОГИ 1008. . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
G.7 ДЕЙСТВИЯ ПО УСТРАНЕНИЮ

НЕИСПРАВНОСТЕЙ, ВОЗНИКШИХ
ВО ВРЕМЯПУСКА 1014. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

G.8 ПРИМЕРЫ УСТАНОВОК С ИСПОЛЬЗОВА-
НИЕМ ДРУГИХ СОЕДИНЕНИЙ 1016. . . . . . . . . .

G.8.1 Пример 1: Управление с обучением 1016. . . . .
G.8.2 Пример 2: Когда 2-осный усилитель

совместно используется двумя контурами 1017
G.9 ОТОБРАЖЕНИЕ ДАННЫХ FSSB 1020. . . . . . . . .

G.9.1 Экран установки усилителя 1020. . . . . . . . . . . .
G.9.2 Экран установки оси 1021. . . . . . . . . . . . . . . . . .
G.9.3 Экран техобслуживания усилителя 1022. . . . . .
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При применении системы, которая использует FSSB, для
установки оси необходимо установить параметры, указанные
ниже. (Установите другие параметры обычным способом).

D Ном. 1023

D Ном. 1905

D Ном. 1910 - 1919

D Ном. 1936, 1937

Для установки этих параметров имеются три метода.

1. Автоматическая установка

Посредством ввода данных на экране установок FSSB, вклю-
чая соотношение между осями и усилителями, установка
осей автоматически осуществляется, и автоматически уста-
навливаются параметры 1023, 1905, 1910 - 1919, 1936 и 1937.

2. Ручная установка 2

Введите желаемые значения непосредственно во все пара-
метры 1023, 1905, 1910 - 1919, 1936 и 1937.

Перед установкой параметров тщательно изучите функции
параметров.

3. Ручная установка 1 (ПРИМЕЧАНИЕ)

Выполняется установка оси по умолчанию на основе уста-
новки ном. 1023.Нет необходимости в установке параметров
ном. 1905, 1910 - 1919, 1936 и 1937.Автоматическая установка
не выполняется.

ПРИМЕЧАНИЕ
При применении ручной установки 1 используемые
функцииограничены.Следовательно,припускеFSSB,
используйте автоматическую установку или ручную
установку, когда это возможно.

G.1
ОБЗОР
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Всистеме,использующейFSSB,ЧПУисервоусилители, атакже
блоки интерфейсов автономных датчиков соединены друг с
другом через оптические кабели. Эти усилители и импульсные
модули относятся к подчиненным устройствам. Предположим,
что 2-осный усилитель состоит из двух подчиненных устройств,
а 3-осный усилитель состоит из трех подчиненных устройств.
Номера подчиненных устройств (1, 2, 3, ..., 10) присваиваются
подчиненным устройствам в восходящем порядке; меньший
номер присваивается подчиненному устройству, которое
расположено ближе всего к ЧПУ.

Подчин.
ус--во

Номер
оси

управ--
ления

Название
оси прог--
раммы

ном. 1020

1--осный
усилитель

Ось L
2--осный
усилитель
ОсьM
Ось L

2--осный
усилитель
ОсьM

M1

1--осный
усилитель

M2

Примечание) M1/M2: Блок интерфейса автономного датчика 1/2

ЧПУ

G.2
ПОДЧИНЕННОЕ
УСТРОЙСТВО
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Когда следующие параметры установлены, с помощью экрана
установок FSSB можно выполнить автоматическую установку:
Бит 0 ном. 1902 = 0
Бит 1 ном. 1902 = 0

Для выполнения автоматической установки на экране уста-
новок FSSB воспользуйтесь процедурой ниже.
1 Установите количество сервоосей в 1023.
Убедитесь, что количество осей, установленное в 1023, сов-
падает с общим числом осей сервоусилителей, подсое-
диненных с помощью оптических кабелей.

2 Наэкране инициализации сервосистемы, выполнитеиници-
ализацию параметров сервосистемы.

3 Выключите и затем включите питание ЧПУ.

4 Нажмите функциональную клавишу .

5 Неоднократное нажатие клавиши перехода к следующему
меню отображает [FSSB].

6 Нажатие дисплейной клавиши [FSSB] переключает изобра-
жение экрана на экран установки усилителя (или ранее
выбранный экран установокFSSB),и отображает следующие
дисплейные клавиши:

[ ][ ][ ][ ][ ]

7 Нажмите дисплейную клавишу [AMP].
8 На экране установки усилителя, установите количество
управляемых осей, подсоединенных к каждому усилителю.
Наэкране установкиусилителя в восходящемпорядке сверху
вниз перечислены подчиненные устройства. Таким образом,
при установке номеров управляемых осей, необходимо учи-
тывать, какая ось усилителя должна быть подсоединена к
конкретной оси ЧПУ, следовательно, начните с оси уси-
лителя, расположенной ближе всего кЧПУ.Наэтом эк- ране
установки нельзя вводить 0 и дублирующие числа.

No. AMP SERIES UNIT CUR. [AXIS] NAME
1 A1-L α SVM 40AL [ 1 ] X
2 A1-M α SVM 12A [ 2 ] Y
3 A2-L β SVU 20A [ 3 ] Z
4 A3-L α SVM 40A [ 4 ] A
5 A3-M α SVM 80A [ 5 ] B
7 A4-L α SVM 40AS [ 6 ] C

NO. EXTRA PCB ID
6 M1 A 0008 DETECTOR(4AXES)
8 M2 A 0008 DETECTOR(4AXES)

>
MDI **** *** *** 13:11:56
[ AMP ][ AXIS ][ MAINT ][ ][ (OPRT) ]

9 Нажмите дисплейную клавишу [SETING]. (Эта дисплейная
клавиша появляется при вводе значения).

G.3
АВТОМАТИЧЕСКАЯ
УСТАНОВКА
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10 Нажмите функциональную клавишу .

11 Неоднократное нажатие клавиши перехода к следующему
меню отображает [FSSB].

12 Нажатие [FSSB] переключает изображение экрана на экран
установки усилителя и отображает следующие клавиши:

[ AMP ][ AXIS ][ MAINT ][ ][ (OPRT) ]

13 Нажмите дисплейную клавишу [AXIS].

14 Установите информацию. по каждой оси на экране
установки оси.

15 На экране установки оси в восходящем порядке сверху вниз
по номерам осей перечислены оси ЧПУ.
Когда необходимо выполнить одно из следующих действий
для каждой оси, требуется установка данного экрана:
S Использование автономного датчика
S Исключительное использование ЦСП (ЦП для серво-
управления) одной осью (например, для применения
периода токовойпетли 125µsилиуправления собучением)

S Использование управляемой оси CS
S Применение сдвоенного управления

(AXIS SETTING)
AXIS NAME AMP M1 M2 IDSP Cs TNDM

1 X A1-L 1 0 0 0 0
2 Y A1-M 0 1 0 0 0
3 Z A2-L 0 0 0 0 0
4 A A3-L 2 0 0 0 0
5 B A3-M 0 2 0 0 0
6 C A4-L 0 0 0 0 0

>
MDI **** *** *** 13:11:56
[ AMP ][ AXIS ][ MAINT ][ ][ (OPRT) ]

16 Нажмите дисплейную клавишу [SETING]. (Эта дисплейная
клавиша появляется при вводе значения).

Эта операция запускает автоматическое вычисление, и авто-
матически устанавливаются параметры ном. 1023, 1905, 1910 -
1919, 1936 и 1937. Бит 1 параметра ном. 1902 устанавливается на
1, что указывает на то, что был установлен каждый из этих
параметров.Когдапитаниевыключается, азатемвкл.,установка
осей выполняется в соответствии с каждым параметром.
D Примечания по использованиюфункции простой электрон-
ной коробки передач (EGB)
При использовании функции простой электронной коробки
передач (EGB) перед автоматической установкой выполните
установку оси EGB (параметр ном. 7771), используя экран
установок FSSB. Без установки оси EGB невозможно уста-
новить с помощью автоматической установки верные значе-
ния, используя экран установок FSSB.
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Ось Z

Ось А

Ось X

Ось Y

Станок3 сервоусилителя
ЧПУ

Шаг 1 Установите следующее с помощью параметра 1023:
X : 1

Y : 2
Z : 3

A : 4

Шаг 2 Инициализируйте параметры сервосистемы для каждой
оси.

Шаг 3 Выключите и затем включите питание ЧПУ.

Шаг 4 Введите номера осей на экране установки усилителя.

(AMPLIFIER SETTING)
No. AMP SERIES UNIT CUR. [AXIS] NAME
1 A1-L α SVM 40A [ 2 ] Y
2 A2-L α SVM 40A [ 1 ] X
3 A3-L α SVM 40A [ 4 ] A
4 A3-M α SVM 80A [ 3 ] Z

NO. EXTRA TYPE PCB ID

>
MDI **** *** *** 13:11:56
[ AMP ][ AXIS ][ MAINT ][ ][ (OPRT) ]

Шаг 5 Нажмите дисплейную клавишу [SETING]. (Эта дис-
плейная клавиша появляется при вводе значения).

Шаг 6 Нажмите функциональную клавишу .

G.3.1
[Пример установки
1]Общая конфигу-
рация (полузам-
кнутая цепь)
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Шаг 7 Неоднократное нажатие клавиши перехода к следу-
ющему меню отображает [FSSB].

Шаг 8 Нажатие дисплейной клавиши [FSSB] переключает
изображение экрана на экран установки усилителя и
отображает следующие дисплейные клавиши:

[ AMP ][ AXIS ][ MAINT ][ ][ (OPRT) ]

Шаг 9 Нажмите дисплейную клавишу [AXIS].

Шаг 10Нажмите дисплейную клавишу [(OPRT)], не вводя
никакие данные, затем нажмите [SETING].

Шаг 11Выключите и затем включите питание ЧПУ. На этом
установка завершена.

Разъем 1 (CN1)

Разъем 2 (CN2)

Ось Z

шка-
ла

Станок

Ось А

Ось X

Ось Y

Блок интерфейса
автономного датчика

шка-
ла

3 сервоусилителя
ЧПУ

Шаг 1 Установите следующее с помощью параметра 1023:

X : 1

Y : 2

Z : 3

A : 4

Шаг 2 Инициализируйте параметры сервосистемы для каждой
оси.

Шаг 3 Выключите и затем включите питание ЧПУ.

Шаг 4 Введите номера осей на экране установки усилителя.

G.3.2
[Пример установки
2]Общая
конфигурация
(замкнутая цепь)
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(Amplifier setting)
No. AMP SERIES UNIT CUR. [AXIS] NAME
1 A1-L α SVM 40A [ 2 ] Y
2 A2-L α SVM 40A [ 1 ] X
3 A3-L α SVM 40A [ 4 ] A
4 A3-M α SVM 80A [ 3 ] Z

NO. EXTRA TYPE PCB ID
5 M1 A 0008 DETECTOR(4AXES)

>
MDI **** *** *** 13:11:56
[ AMP ][ AXIS ][ MAINT ][ ][ (OPRT) ]

Шаг 5 Нажмите дисплейную клавишу [SETING]. (Эта дисп-
лейная клавиша появляется при вводе значения).

Шаг 6 Нажмите функциональную клавишу .

Шаг 7 Неоднократное нажатие клавиши перехода к следу-
ющему меню отображает [FSSB].

Шаг 8 Нажатие дисплейной клавиши [FSSB] переключает изо-
бражение экрана на экран установки усилителя и
отображает следующие дисплейные клавиши:

[ AMP ][ AXIS ][ MAINT ][ ][ (OPRT) ]

Шаг 9 Нажмите дисплейную клавишу [AXIS].
Шаг 10Установите автономный датчик на экране установки

оси. (Блок интерфейса автономного датчика : M1/M2)

(AXIS SETTING)
AXIS NAME AMP M1 M2 1DSP Cs TNDM

1 X A2-L 0 0 0 0 0
2 Y A1-L 1 0 0 0 0
3 Z A3-M 0 0 0 0 0
4 A A3-L 2 0 0 0 0

>
MDI **** *** *** 13:11:56
[ AMP ][ AXIS ][ MAINT ][ ][ (OPRT) ]

Шаг 11Нажмите дисплейную клавишу [SETING]. (Эта дисп-
лейная клавиша появляется при вводе значения).

Шаг 12Установите бит 1 параметра 1815 на 1 для оси Y и оси A.
Шаг 13Выключите и затем включите питание ЧПУ. На этом

установка завершена.
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Ось управления контуром Cs

Ось Z

Усилители шпинделя 1

Ось А

Ось X

Ось Y

Ось С

3 сервоусилителя
СтанокЧПУ

Шаг 1 Установите следующее с помощью параметра 1023:

X : 1

Z : 2

C : -1

Y : 3

A : 4

Шаг 2 Инициализируйте параметры сервосистемы для каждой
оси.

Шаг 3 Инициализируйте параметры для шпинделя.

Шаг 4 Выключите и затем включите питание ЧПУ.

G.3.3
[Пример установки
3] Когда ось С
является осью Сs
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Шаг 5 Введите номера осей на экране установки усилителя.

(AMPLIFIER SETTING)
No. AMP SERIES UNIT CUR. [AXIS] NAME
1 A1-L α SVM 40A [ 2 ] Z
2 A2-L α SVM 40A [ 1 ] X
3 A3-L α SVM 40A [ 4 ] A
4 A3-M α SVM 80A [ 3 ] Y

NO. EXTRA TYPE PCB ID

>
MDI **** *** *** 13:11:56
[ AMP ][ AXIS ][ MAINT ][ ][ (OPRT) ]

Шаг 6 Нажмите дисплейную клавишу [SETING]. (Эта дисп-
лейная клавиша появляется при вводе значения).

Шаг 7 Нажмите функциональную клавишу .

Шаг 8 Неоднократное нажатие клавиши перехода к следу-
ющему меню отображает [FSSB].

Шаг 9 Нажатие дисплейной клавиши [FSSB] переключает
изображение экрана на экран установки усилителя и
отображает следующие дисплейные клавиши:

[ AMP ][ AXIS ][ MAINT ][ ][ (OPRT) ]

Шаг 10Нажмите дисплейную клавишу [AXIS].
Шаг 11Установитеось контураCsнаэкране установкиоси. (Cs)

(AXIS SETTING)
AXIS NAME AMP M1 M2 1DSP Cs TNDM

1 X A2-L 0 0 0 0 0
2 Z A1-L 0 0 0 0 0
3 C - 0 0 0 1 0
4 Y A3-M 0 0 0 0 0
5 A A3-L 0 0 0 0 0

>
MDI **** *** *** 13:11:56
[ AMP ][ AXIS ][ MAINT ][ ][ (OPRT) ]

Шаг 12Нажмите дисплейную клавишу [SETING]. (Эта дисп-
лейная клавиша появляется при вводе значения).

Шаг 13Выключите и затем включите питание ЧПУ. На этом
установка завершена.
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Следующие две пары осей являются сдвоенными осями:

[Ось Х является ведущей осью, а ось А - ведомой осью].

[Ось Y является ведущей осью, а ось В - ведомой осью].

4 сервоусилителя

Станок

Ось B

Ось Z

Ось А

Ось X

Ось Y

ЧПУ

Шаг 1 Установите следующее с помощью параметра 1023:

X : 1

Y : 3

Z : 5

A : 2

B : 4

Ном. 1010=3

Ном. 1817#6=1 (ось X, ось A, ось Y, ось B)

Опция сдвоенного управления

Шаг 2 Инициализируйте параметры сервосистемы для каждой
оси.

Шаг 3 Выключите и затем включите питание ЧПУ.

G.3.4
[Пример установки
4] Конфигурация
сдвоенного
управления
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Шаг 4 Введите номера осей на экране установки усилителя.

(AMPLIFIER SETTING)
No. AMP SERIES UNIT CUR. [AXIS] NAME
1 A1-L α SVM 40A [ 2 ] Y
2 A2-L α SVM 40A [ 1 ] X
3 A3-L α SVM 40A [ 4 ] A
4 A3-M α SVM 80A [ 3 ] Z
5 A4-L α SVM 40A [ 5 ] B

NO. EXTRA TYPE PCB ID

>
MDI **** *** *** 13:11:56
[ AMP ][ AXIS ][ MAINT ][ ][ (OPRT) ]

Шаг 5 Нажмите дисплейную клавишу [SETING]. (Эта дисп-
лейная клавиша появляется при вводе значения).

Шаг 6 Нажмите функциональную клавишу .

Шаг 7 Неоднократное нажатие клавиши перехода к следу-
ющему меню отображает [FSSB].

Шаг 8 Нажатие дисплейной клавиши [FSSB] переключает
изображение экрана на экран установки усилителя и
отображает следующие дисплейные клавиши:

[ AMP ][ AXIS ][ MAINT ][ ][ (OPRT) ]

Шаг 9 Нажмите дисплейную клавишу [AXIS].
Шаг 10Установите сдвоенные оси на экране установки осей.

(TNDM)

(AXIS SETTING)
AXIS NAME AMP M1 M2 1DSP Cs TNDM

1 X A2-L 0 0 0 0 1
2 Y A1-L 0 0 0 0 3
3 Z A3-M 0 0 0 0 0
4 A A3-L 0 0 0 0 2
5 B A4-L 0 0 0 0 4

>
MDI **** *** *** 13:11:56
[ AMP ][ AXIS ][ MAINT ][ ][ (OPRT) ]

Шаг 11Нажмите дисплейную клавишу [SETING]. (Эта
дисплейная клавиша появляется при вводе значения).

Шаг 12Выключите и затем включите питание ЧПУ. На этом
установка завершена.
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[Ось заготовки EGB: Ось A, фиктивная ось EGB: Ось B
(ном.7771 = 5)]

Разъем 1 (CN1)

3 сервоусилителя

шка-
ла

Станок

Ось B

Ось Z

Ось А

Ось X

Ось Y

ЧПУ

Шаг 1 Установите следующее с помощью параметра 1023:

X : 1

Y : 2

Z : 5

A : 3

B : 4

Ном. 7771=5

Ном. 7772, 7773

Ном. 2011#0=1 (ось A, ось B)

Необязательный параметр

Шаг 2 Инициализируйте параметры сервосистемы для каждой
оси.

Шаг 3 Выключите и затем включите питание ЧПУ.

G.3.5
[Пример установки
5] Когда исполь-
зуется функция
простой электрон-
ной коробки передач
(EGB)
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Шаг 4 Введите номера осей на экране установки усилителя.

(AMPLIFIER SETTING)
No. AMP SERIES UNIT CUR. [AXIS] NAME
1 A1-L α SVM 40A [ 2 ] Y
2 A2-L α SVM 40A [ 1 ] X
3 A3-L α SVM 40A [ 4 ] A
4 A3-M α SVM 80A [ 3 ] Z

NO. EXTRA TYPE PCB ID
5 M1 A 0008 DETECTOR(4AXES)

>
MDI **** *** *** 13:11:56
[ AMP ][ AXIS ][ MAINT ][ ][ (OPRT) ]

Шаг 5 Нажмите дисплейную клавишу [SETING]. (Эта дисп-
лейная клавиша появляется при вводе значения).

Шаг 6 Нажмите функциональную клавишу .

Шаг 7 Неоднократное нажатие клавиши перехода к следу-
ющему меню отображает [FSSB].

Шаг 8 Нажатие дисплейной клавиши [FSSB] переключает изо-
бражение экрана на экран установки усилителя и
отображает следующие дисплейные клавиши:

[ AMP ][ AXIS ][ MAINT ][ ][ (OPRT) ]

Шаг 9 Нажмите дисплейную клавишу [AXIS].
Шаг 10Установите фиктивную ось EGB на экране установки

осей. (M1)

(AXIS SETTING)
AXIS NAME AMP M1 M2 1DSP Cs TNDM

1 X A2-L 0 0 0 0 0
2 Y A1-L 0 0 0 0 0
3 Z A3-M 0 0 0 0 0
4 A A3-L 0 0 0 0 0
5 B -- 1 0 0 0 0

>
MDI **** *** *** 13:11:56
[ AMP ][ AXIS ][ MAINT ][ ][ (OPRT) ]

Шаг 11Нажмите дисплейную клавишу [SETING]. (Эта дисп-
лейная клавиша появляется при вводе значения).

Шаг 12Выключите и затем включите питание ЧПУ. На этом
установка завершена.
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Когда следующие параметры установлены, каждая ось может
устанавливаться вручную:

Ном. 1902#0=1
Ном. 1902#1=0

Привыполненииручнойустановкиустановите параметрыНом.
1023, 1905, 1910 - 1919, 1936 и 1937, тщательно изучив их
функции.

#7

1902

#6 #5 #4 #3 #2 #1

ASE

#0

FMD

[Тип данных] Бит

#0 (FMD) Режимом установки FSSB является:

0 : Режим автоматической установки. (Когда данные, включая
взаимосвязь между осями и усилителями, установлены на
экране установок FSSB, автоматически устанавливаются
параметры ном. 1023, 1905, 1910 - 1919, 1936 и 1937).

1 : Режимручнойустановки 2. (Параметрыном. 1023, 1905,1910
- 1919, 1936 и 1937 устанавливаются вручную).

#1 (ASE) Если режим установокFSSBявляется режимомавтоматической
установки (когда бит0параметраном. 1902= 0), автоматическая
установка:

0 : Не завершена.
1 : Завершена.

(Этот бит автоматически устанавливается на 1, когда
автоматическая установка завершена).

#7

PM21905

#6

PM1

#5 #4 #3 #2 #1 #0

FSL

[Тип данных] Битовая ось

#0 (FSL) Типом интерфейса между сервоусилителями и программным
обеспечением сервосистемы является:

0 : Быстродействующий тип.
1 : Медленнодействующий тип.

Имеются два типа интерфейса передачи данных серво-
системы: быстродействующий тип и медленнодействующий
тип. Установите этот бит так, чтобы удовлетворялись сле-
дующие условия:

D Когда используется 1-осный усилитель, можно исполь-
зовать как быстродействующий, так и медленнодейст-
вующий тип.

D Когда используется 2-осный усилитель, быстродей-
ствующий тип не должен использ. для обеих осей.
Медленнодейст. тип может использ. для обеих осей.

D Когда используется 3-осный усилитель, первая и вторая
ось должны удовлетворять условию для 2-осного уси-
лителя, а третья ось должна удовлетворять условию для
1-осного усилителя.

G.4
РУЧНАЯ УСТАНОВКА 2
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D С осью, для которой в параметре ном. 1023 установлен не-
четный номер, должен использоваться быстро- дейст-
вующий тип. Медленнодействующий тип также может
использоваться, однако, только для оси заготовки EGB,
оси управления с обучением, оси высокоскоростной
токовой петли и оси высокоскоростного интерфейса.

D Только медленнодействующий типможет использоваться
с осью, для которой в параметре ном. 1023 установлен
четный номер (Обязательно установите этот бит на 1).

Управ--
ляемая
ось

Название
оси прог--

мы
ном. 1020

Серво--
ось
ном.
1023

Тип интер--
фейса
быст./
медлен.

2--осный
усилитель

1--осный
усилитель

2--осный
усилитель

1--осный
усилитель

ЧПУ

#6 (PM1) Блок интерфейса автономного датчика 1:
0 : Не используется.
1 : Используется.

#7 (PM2) Блок интерфейса автономного датчика 2:
0 : Не используется.
1 : Используется.
Этот параметр автоматически устанавливается посредством
ввода данных на экране установки FSSB, когда режимом
установки FSSB является режим автоматической установки
(когда бит 0 параметра ном. 1902 = 0). Если используется режим
ручной установки 2 (когда бит 0 параметра ном. 1902 = 1),
обязательно введите необходимые данные напрямую.

Когда исп. блок интерфейса автономного датчика, необходимо
установить номера разъемов (параметры ном. 1936 и 1937).

1910 Значение в таблице преобразований адресов для подч. устройства 1 (ATR)PRM

1911 Значение в таблице преобразований адресов для подч. устройства 2 (ATR)PRM

1912 Значение в таблице преобразований адресов для подч. устройства 3 (ATR)PRM

1913 Значение в таблице преобразований адресов для подч. устройства 4 (ATR)PRM

1914 Значение в таблице преобразований адресов для подч. устройства 5 (ATR)PRM

1915 Значение в таблице преобразований адресов для подч. устройства 6 (ATR)PRM

1916 Значение в таблице преобразований адресов для подч. устройства 7 (ATR)PRM
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1917 Значение в таблице преобразований адресов для подч. устройства 8 (ATR)PRM

1918 Значение в таблице преобразований адресов для подч. устройства 9 (ATR)PRM

1919 Значение в таблице преобразований адресов для подч. устр--ва 10 (ATR)PRM

[Тип данных] Байт
[Диапазон действ. данных] 0 - 7, 16, 40, 48

Установите значение таблицы преобразований адресов для
каждого из подчиненных устройств 1 - 10.
Подчиненное устройство - это родовое понятие для серво-
усилителя или блока интерфейса автономного датчика, подсое-
диненного к ЧПУ с помощью оптического кабеля FSSB.
Номера от 1 до 10 присваиваются подчиненным устройствам в
восходящем порядке; меньший номер присваивается подчи-
ненному устройству, которое расположено ближе всего к ЧПУ.
2-осный усилитель состоит из двух подчиненных устройств, а
3-осный усилитель состоит из трех подчиненных устройств.
Установите каждый из параметров, как описано ниже, в
соответствии с тем, какой из трех случаев применяется:
подчиненным устройством является усилитель, подчиненным
устройством является блок интерфейса автономного датчика,
или подчиненное устройство отсутствует.
`Когда подчиненным устройством является усилитель.
Установите значение,полученноепутемвычитания 1изуста-
новкипарам.ном. 1023для оси,которойприсвоенусилитель.

`Когда подчиненным устройством является блок интерфейса
автономного датчика:
S Установите 16 для блока интерфейса автономного датчика

1 (самого ближнего к ЧПУ).
S Установите 48 для блока интерфейса автономного датчика

2 (самого дальнего от ЧПУ).
`Когда подчиненное устройство отсутствует:
Установите 40.

При использовании функции простой электронной коробки
передач (EGB) обратите внимание на примечание ниже.

ПРИМЕЧАНИЕ
При использовании функции простой электрон-
ной коробки передач (EGB)
Для EGB (оси, установленной в параметре ном. 7771)
усилительфактическине требуется.Темнеменее,вы--
полните установку, предполагая, что ось EGB под--
соединена кфиктивному усилителю.То есть,посколь--
ку значение в таблице преобразований предус--
мотрено для несуществующего подчиненного устрой--
ства, вместо 40 установите значение, полученное пу--
тем вычитания 1 из уст--ки парам. 1023 для оси EGB.

Эти параметры устанавливаются автоматически посредством
ввода данных на экране установок FSSB, когда режимом
установки FSSB является режим автоматической установки
(когда бит 0 параметра 1902 = 0). Если используется режим
ручной установки 2 (когда бит 0 параметра ном. 1902 = 1),
обязательно введите необходимые данные напрямую.
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`Конфигурация осей и пример установки параметров

Ось
управ--
ления

Название
оси

ном. 1020

Серво--
ось
ном.
1023

Подчин.
уст--во
ном.

ATR
Ном.
1910 --
1919

ОСЬ

1--осный
усилитель

Ось L
2--осный
усилитель
ОсьM
Ось L

2--осный
усилитель
ОсьM

1--осный
усилитель

M2

M1

Ось
управ--
ления

Название
оси

ном. 1020

Серво--
ось
ном.
1023

1--осный
усилитель

Ось L
2--осный
усилитель
ОсьM

Ось L
2--осный
усилитель
ОсьM

1--осный
усилитель

M2

M1

Подчин.
уст--тво
ном.

ATR
ном.
1910 --
1919

ОСЬ

M1/M2 : Блок интерфейса
автономного датчика 1/2

M1/M2 : Блок интерфейса
автономного датчика 1/2

ЧПУ

ЧПУ



G. ПРОЦЕДУРА ЗАПУСКА FSSB/
СВЕДЕНИЯ B--63525RU/02ПРИЛОЖЕНИЕ

1004

`Конфигурация осей и пример установки параметров, когда
используется функция простой электронной коробки
передач (EGB) (ось заготовки EGB: Ось A, ось EGB: Ось B
(параметр 7771 = 5)

Ось
управ--
ления

Название
оси

ном. 1020

Серво--
ось
ном.
1023

Подчин.
уст--тво
ном.

ATR
ном.
1910 --
1919

ОСЬ

1--осный
усилитель

Ось L
2--осный
усилитель
ОсьM

Ось L
2--осный
усилитель
ОсьM

M2

M1

M1/M2 : Блок интерфейса
автономного датчика 1/2

ЧПУ

1936 Номер разъема для блока интерфейса автономного датчика 1PRM

1937 Номер разъема для блока интерфейса автономного датчика 2PRM

[Тип данных] Байтовая ось

[Диапазон действ. данных] от 0 до 7

При использовании импульсного модуля установите значение,
полученное путем вычитания 1 из номера разъема импульсного
модуля для каждой оси. То есть, для номеров разъемов от 1 до 8,
установите значение от 0 до 7. Кроме того, установите биты 6 и
7 параметра ном. 1905. Установите 0 для оси, для которой
импульсный модуль не используется.

Пользователь может самостоятельно определить, какой разъем
использовать для конкретной оси. Используйте номера
разъемов, начиная с наименьшего номера. Например, номер
разъема 4неможет использоваться, если не используется номер
разъема 3.
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Пример:

Управля-
емая ось

Номер
первого
разъема

Номер
второго
разъема

Ном.
1936

Ном.
1937

Ном.
1905

(#7,#6)

X 1 Не
использ.

0 0 0,1

Y Не
использ.

2 0 1 1,0

Z Не
использ.

1 0 0 1,0

А Не
использ.

Не
использ.

0 0 0,0

В 2 Не
использ.

1 0 0,1

C Не
использ.

3 0 2 1,0

Эти параметры автоматически устанавливаются посредством
ввода данных на экране установки FSSB, когда режимом
установки FSSB является режим автоматической установки
(когда бит 0 параметра 1902 = 0). Если используется режим
ручной установки 2 (когда бит 0 параметра 1902 = 1),
обязательно введите необходимые данные напрямую.

`Конфигурация осей и пример установки параметров в
режиме ручной установки 2

Ось
управ--
ления

Название
оси

ном. 1020

Разъем
импульсного

модуля

ОСЬ

1--осный
усилитель

Ось L
2--осный
усилитель
ОсьM

Ось L
2--осный
усилитель
ОсьM

M1

1--осный
усилитель

M2

M1/M2 : Блок интерфейса
автономного датчика 1/2

ЧПУ

Ном. 1902#0
FSBMD

1
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Ном. 1910 1911 1912 1913 1914 1915 1916 1917 1918 1919

0 1 2 3 4 16 5 48 40 40

Ном. 1023 1905#0
FSBSL

1905#6
FSBM1

1905#7
FSBM2

1936 1937

X 1 0 1 0 0 0

Y 3 0 0 1 0 1

Z 4 1 0 1 0 0

А 2 1 0 0 0 0

В 5 0 1 0 1 0

C 6 1 0 1 0 2
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Когда установлены следующие параметры, разрешается ручная
установка 1:

Бит 0 ном. 1092 = 0
Бит 1 ном. 1902 = 0
Ном. 1910 - 1919 = 0 (все установлены на 0)

При ручной установке 1 установка осуществляется при вклю-
чениипитания, такимобразом, значение,установленноевпара-
метре ном. 1023, принимается за номер подчиненного уст-
ройства.То есть, ось, для которой значение параметра ном. 1023
представлено 1, подсоединена к усилителю, ближайшему к
ЧПУ.Ось, для которой значение параметра ном. 1023 представ-
лено 2, подсоединена к усилителю, следующему за ближайшим
к ЧПУ.

Примечание) M1/M2: Блок интерфейса автономного датчика 1/2

Ось
управле--

ния

Название
оси

программы
ном. 1020

Назв.
серво--
оси
ном.
1023

ЧПУ

Обратите внимание, что некоторые функции и установки не
могут использоваться в ручной установке, как описано ниже.

D Нельзя использовать блок интерфейса автономного датчика:

Это означает, что нельзя использовать автономный датчик
положения.

D Установите последовательные номера в параметре 1023.

Например, нельзя установить 3 для оси, не установив 2 для
какой-либо другой оси.

D Следующие функции сервосистемы не могут исполь-
зоваться.

- Управление с обучением

- Высокоскоростная токовая петля

-Простая электронная коробка передач (EGB)

G.5
РУЧНАЯ УСТАНОВКА 1
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Сигналы тревоги, относящиеся к импульсным шифраторам

Сигнал
тревоги
ЧПУ

Сообщение Описание

360 n AXIS : ABNORMAL CHECK--
SUM (INT) (ОСЬ n :
НЕВЕРНАЯ КОНТРОЛЬНАЯ
СУММА (ВНУТРЕННИЙ))

Во встроенном импульсном
шифраторе возникла ошибка
контрольной суммы.

361 n AXIS : ABNORMAL PHASE
DATA (INT) (ОСЬ n :
НЕВЕРНЫЕ ДАННЫЕФАЗЫ
(ВНУТРЕННИЙ))

Во встроенном импульсном
шифраторе возникла ошибка данных
фазы.

362 n AXIS : ABNORMAL
REV.DATA (INT) (ОСЬ n :
НЕВЕРНЫЕ ДАННЫЕ
ВРАЩЕНИЯ
(ВНУТРЕННИЙ))

Во встроенном импульсном
шифраторе возникла ошибка счетчика
оборотов.

363 n AXIS : ABNORMAL CLOCK
(INT) (ОСЬ n : НЕВЕРНОЕ
ВРЕМЯ (ВНУТРЕННИЙ))

Во встроенном импульсном
шифраторе возникла ошибка
времени.

364 n AXIS : SOFT PHASE
ALARM (INT) (ОСЬ n :
СИГНАЛ ТРЕВОГИ
ПРОГРАММНОГО
ОБЕСПЕЧЕНИЯ О ФАЗЕ
(ВНУТРЕННИЙ))

С помощью программного
обеспечения цифровой сервосистемы
обнаружены неверные данные во
встроенном импульсном шифраторе.

365 n AXIS : BROKEN LED (INT)
(ОСЬ n : СЛОМАННЫЙ
СВЕТОДИОДНЫЙ
ИНДИКАТОР
(ВНУТРЕННИЙ))

Во встроенном импульсном
шифраторе возникла ошибка
светодиодного индикатора.

366 n AXIS : PULSE MISS (INT)
(ОСЬ n : ОТСУТСТВИЕ
ИМПУЛЬСА (ВНУТР.))

Во встроенном импульсном
шифраторе возникла ошибка
импульса.

367 n AXIS : COUNT MISS (INT)
(ОСЬ n : ОТСУТСТВИЕ
СЧЕТА (ВНУТРЕННИЙ))

Во встроенном импульсном
шифраторе возникла ошибка счета.

368 n AXIS : SERIAL DATA
ERROR (INT) (ОСЬ n :
ОШИБКА ПОСЛЕДОВА--
ТЕЛЬНО ПЕРЕДАВАЕМЫХ
ДАННЫХ (ВНУТРЕННИЙ))

Нельзя получить данные,
передаваемые от встроенного
импульсного шифратора.

369 n AXIS : DATA TRANS.
ERROR (INT) (ОСЬ n :
ОШИБКА ПЕРЕДАЧИ
ДАННЫХ (ВНУТРЕННИЙ))

В передаваемых данных, полученных
от встроенного импульсного
шифратора, возникла ошибка CRC или
стопового бита.

380 n AXIS : BROKEN LED (INT)
(ОСЬ n : СЛОМАННЫЙ
СВЕТОДИОДНЫЙ ИНДИ--
КАТОР (ВНУТРЕННИЙ))

Неисправен светодиодный индикатор
автономного датчика.

381 n AXIS : ABNORMAL PHASE
(EXT LIN) (ОСЬ n :
НЕВЕРНАЯФАЗА (ВНЕШ--
НЯЯ ЛИНЕЙНАЯШКАЛА))

В автономной линейной шкале
возникла ошибка данных фазы.

382 n AXIS : COUNT MISS (INT)
(ОСЬ n : ОТСУТСТВИЕ
СЧЕТА (ВНУТРЕННИЙ))

В автономном датчике возникла
ошибка импульса.

383 n AXIS : PULSE MISS (EXT)
(ОСЬ n : ОТСУТСТВИЕ
ИМПУЛЬСА (ВНЕШНИЙ))

В автономном датчике возникла
ошибка счета.

384 n AXIS : SOFT PHASE
ALARM (EXT) (ОСЬ n :
СИГНАЛ ТРЕВОГИ ПО О
ФАЗЕ (ВНЕШНИЙ))

С помощью программного
обеспечения цифровой сервосистемы
обнаружены неверные данные в
автономном датчике.

385 n AXIS : SERIAL DATA
ERROR (EXT) (ОСЬ n :
ОШИБКА ПОСЛЕДОВА--
ТЕЛЬНО ПЕРЕДАВАЕМЫХ
ДАННЫХ (ВНЕШНИЙ))

Нельзя получить данные,
передаваемые от автономного
датчика.

386 n AXIS : DATA TRANS. ER--
ROR (EXT) (ОСЬ n :
ОШИБКА ПЕРЕДАЧИ
ДАННЫХ (ВНЕШНИЙ))

В передаваемых данных, полученных
от автономного датчика, возникла
ошибка CRC или стопового бита.

G.6
СИГНАЛЫ ТРЕВОГИ
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Сигналы тревоги, относящиеся к сервоусилителям

Сигнал
тревоги
ЧПУ

Сообщение Описание

430 n AXIS : SV. MOTOR OVER--
HEAT (ОСЬ n : ПЕРЕГРЕВ
СЕРВОМОТОРА)

Произошел перегрев сервомотора.

431 n AXIS : CNV. OVERLOAD
(ОСЬ n : ПЕРЕГРУЗКА
КОНВЕРТОРА)

1) PSM: Произошел перегрев.

2) СЕРВОСИСТЕМА β серия:
Произошел перегрев.

432 n AXIS : CNV. LOW VOLT
CONTROL (ОСЬ n : НИЗКОЕ
НАПРЯЖЕНИЕ В СИСТЕМЕ
УПРАВЛЕНИЯ ИНВЕРТОРА)

1) PSM: Упало напряжение питания
системы управления.

2) PSMR: Упало напряжение
источника питания системы
управления.

3) СЕРВОСИСТЕМА серия β : Упало
напряжение источника питания
системы управления.

433 n AXIS : CNV. LOW VOLT DC
LINK (ОСЬ n : НИЗКОЕ
НАПРЯЖЕНИЕ ЦЕПИ
ПОСТОЯННОГО ТОКА
КОНВЕРТОРА)

1) PSM: Упало напряжение цепи
постоянного тока.

2) PSMR: Упало напряжение цепи
постоянного тока.

3) СЕРВОСИСТЕМА серия α : Упало
напряжение цепи пост. тока.

4) СЕРВОСИСТЕМА серия β : Упало
напряжение цепи пост. тока.

434 n AXIS : INV. LOW VOLT CON--
TROL (ОСЬ n : НИЗКОЕ
НАПРЯЖЕНИЕ В СИСТЕМЕ
УПРАВЛЕНИЯ ИНВЕРТОРА)

SVM: Упало напряжение источника
питания системы управления.

435 n AXIS : INV. LOW VOLT DC
LINK (ОСЬ n : НИЗКОЕ
НАПРЯЖЕНИЕ ЦЕПИ
ПОСТОЯННОГО ТОКА
ИНВЕРТОРА)

SVM: Упало напряжение цепи
постоянного тока.

436 n AXIS : SOFTTHERMAL
(OVC) (ОСЬ n : НАГРЕВ
(OVC))

С помощью программного
обеспечения цифровой сервосистемы
обнаружено состояние нагрева (OVC).

437 n AXIS : CNV. OVERCUR--
RENT POWER (ОСЬ n :
ПИТАНИЕ КОНВЕРТОРА С
ПЕРЕГРУЗКОЙ ПО ТОКУ)

PSM: Во входную цепь поступил ток с
перегрузкой.

438 n AXIS : INV. ABNORMAL
CURRENT (ОСЬ n :
НЕСТАНДАРТНЫЙ ТОК
ИНВЕРТОРА)

1) SVM: Токмотораслишкомвысокий.

2) СЕРВОСИСТЕМА серия α :
Ток мотора слишком высокий.

3) СЕРВОСИСТЕМА серия β :
Ток мотора слишком высокий.

439 n AXIS : CNV. OVERVOLT
POWER (ОСЬ n : ПИТАНИЕ
КОНВЕРТОРА С
ПЕРЕНАПРЯЖЕНИЕМ)

1) PSM: Слишком высокое
напряжение цепи пост. тока.

2) PSMR: Слишком высокое
напряжение цепи пост. тока.

3) СЕРВОСИСТЕМА серия α :
Слишком высокое напряжение
цепи постоянного тока.

4) СЕРВОСИСТЕМА серия β :
Слишком высокое напряжение
цепи постоянного тока.
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Сигнал
тревоги
ЧПУ

ОписаниеСообщение

440 n AXIS : CNV. EX DECELERA--
TION POW. (ОСЬ n :
ПИТАНИЕ КОНВЕРТОРА С
ЧРЕЗМЕРНЫМ
ТОРМОЖЕНИЕМ)

1) PSMR: Слишкомбольшая величина
регенеративного разряда.

2) СЕРВОСИСТЕМА серия α :
Слишком большая величина ре--
генеративного разряда. Или неис--
правность в цепи регенеративного
разряда.

441 n AXIS : ABNORMAL CUR--
RENT OFFSET (ОСЬ n :
НЕСТАНДАРТНОЕ
СМЕЩЕНИЕ ТОКА)

С помощью программного
обеспечения цифровой сервосистемы
обнаружена неисправность в цепи
обнаружения тока мотора.

442 n AXIS : CNV. CHARGE FAIL--
URE (ОСЬ n: СБОЙ В
ЗАРЯДЕ КОНВЕРТОРА)

1) PSM: Неисправна резервная цепь
разряда цепи постоянного тока.

2) PSMR: Неисправна резервнаяцепь
разряда цепи постоянного тока.

443 n AXIS : CNV. COOLING FAN
FAILURE (ОСЬ n :
НЕИСПРАВНОСТЬ
ВЕНТИЛЯТОРА
ОХЛАЖДЕНИЯ
КОНВЕРТОРА)

1) PSM: Неисправный внутренний
вращающийся вентилятор.

2) PSMR: Неисправный внутренний
вращающийся вентилятор.

3) СЕРВОСИСТЕМА серия β :
Неисправный внутренний
вращающийся вентилятор.

444 n AXIS : INV. COOLING FAN
FAILURE (ОСЬ n : НЕИС--
ПРАВНОСТЬ ВЕНТИ--
ЛЯТОРА ОХЛАЖДЕНИЯ
ИНВЕРТОРА)

SVM: Неисправный внутренний
вращающийся вентилятор.

445 n AXIS : SOFT DISCONNECT
ALARM (ОСЬ n : СИГНАЛ
ТРЕВОГИ ПРОГРАММНОГО
ОБЕСПЕЧЕНИЯ О РАЗРЫВЕ
СОЕДИНЕНИЯ)

С помощью программного
обеспечения цифровой сервосистемы
обнаружен обрыв провода в
импульсном шифраторе.

446 n AXIS : HARD DISCONNECT
ALARM (ОСЬ n : СИГНАЛ
ТРЕВОГИ ОБОРУДОВАНИЯ
О РАЗРЫВЕ СОЕДИНЕНИЯ)

С помощью оборудования обнаружен
обрыв провода во встроенном
импульсном шифраторе.

447 n AXIS : HARD DISCONNECT
(EXT) (ОСЬ n : РАЗРЫВ
СОЕДИНЕНИЯ ОТ
ОБОРУДОВАНИЯ
(ВНЕШНИЙ))

С помощью оборудования обнаружен
обрыв провода в автономном датчике.

448 n AXIS : UNMATCHED FEED--
BACK ALARM (ОСЬ n :
СИГНАЛ ТРЕВОГИ О
РАССОГЛАСОВАННОЙ
ОБРАТНОЙ СВЯЗИ)

Знак данных обратной связи от
встроенного импульсного шифратора
отличается от знака данных обратной
связи от автономного датчика.

449 n AXIS : INV. IPM ALARM
(ОСЬ n : СИГНАЛ ТРЕВОГИ
ИСМ ИНВЕРТОРА)

1) SVM: ИСМ (интеллектуальный си--
ловой модуль) обнаружил сигнал
тревоги.

2) СЕРВОСИСТЕМА серия α : ИСМ
(интеллектуальный силовой
модуль) обнаружил сигнал тревоги.

453 n AXIS : SPC SOFT DISCON--
NECT ALARM (СИГНАЛ
ТРЕВОГИ ПРОГРАММНОГО
ОБЕСПЕЧЕНИЯ О РАЗРЫВЕ
СОЕДИНЕНИЯ С ПИШ)

Сигнал тревоги программного
обеспечения о разрыве соединения с
импульсным шифратором α.
Выключите питание ЧПУ, затем выньте
и вставьте кабель импульсного
шифратора. Если этот сигнал тревоги
выдается снова, замените
импульсный шифратор.
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Сигнал
тревоги
ЧПУ

ОписаниеСообщение

456 ILLEGAL CURRENT LOOP
(НЕВЕРНАЯ ТОКОВАЯ
ПЕТЛЯ)

Установки цикла токового управления
(параметр 2004, бит 0 параметра
2003 и бит 0 параметра 2013)
неверны. Возможные проблемы --
следующие.
-- Для двух осей, номера оси

сервосистемы которых (установки
параметра ном. 1023) являются
нечетным номером, за которым
следует четный номер (например,
пара осей 1 и 2 или 5 и 6),
установлен различный цикл
токового управления по каждой
оси.

-- Требования для ведомых осей,
необходимые для установленного
цикла токового управления,
включая номер, тип и их способ
соединения, не удовлетворены.

457 ILLEGAL HI HRV (250US)
(НЕВЕРНЫЙ HI HRV
(250US)

Использование высокоскоростного
HRV задано, хотя цикл токового
управления составляет 200 µс.

458 CURRENT LOOP ERROR
(ОШИБКА ТОКОВОЙ
ПЕТЛИ)

Установка цикла токового управления
не соответствует фактическому циклу
токового управления.

459 HI HRV SETTING ERROR
(ОШИБКА УСТАНОВКИ HI
HRV)

Из двух осей, имеющих соседние
номера сервоосей (параметр ном.
1023), четный и нечетный номер,
высокоскоростное управление HRV
можно осуществить только для одной
оси, но не для другой.
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Сигналы тревоги, относящиеся к сервоусилителям

Сигнал
тревоги
ЧПУ

Сообщение Описание

460 n AXIS : FSSB DISCONNECT
(ОСЬ n : РАЗРЫВ
СОЕДИНЕНИЯ С FSSB)

Внезапно разорвано соединение с
FSSB. Возможные причины --
следующие:
1) Отсоединен или разорван кабель

соединения с FSSB.
2) Внезапно снизилось питание

усилителя.
3) Усилитель выдал сигнал тревоги о

низком напряжении.

461 n AXIS : ILLEGAL AMP
INTERFACE (ОСЬ n : НЕВЕР--
НЫЙ ИНТЕРФЕЙС
УСИЛИТЕЛЯ)

Обе оси 2--осного усилителя были
присвоены интерфейсу
быстродействующего типа.

462 n AXIS : SEND CNC DATA
FAILED (ОСЬ n : НЕ
УДАЛОСЬ ОТПРАВЛЕНИЕ
ДАННЫХ ЧПУ)

Вследствие ошибки соединения с
FSSB подчиненное устройство не
может получить необходимые данные.

463 n AXIS : SEND SLAVE DATA
FAILED (ОСЬ n : НЕ
УДАЛОСЬ ОТПРАВЛЕНИЕ
ДАННЫХ ПОДЧИНЕННОГО
УСТРОЙСТВА)

Вследствие ошибки соединения с
FSSB сервосистема не может
получить необходимые данные.

466 n AXIS : MOTOR/AMP COM--
BINATION (ОСЬ n :
КОМБИНАЦИЯ
МОТОР/УСИЛИТЕЛЬ)

Максимальное значение тока
усилителя не соответствует
максимальному значению тока
двигателя.

467 n AXIS : ILLEGAL SETTING
OF AXIS (ОСЬ n : НЕВЕРНАЯ
УСТАНОВКА ОСИ)

Следующие функции сервосистемы
запрещены, даже если на экране
установки осей установлена ось,
исключительно использующая ЦСП:
1) Управление с обучением (бит 5

параметра ном. 2008 = 1)
2) Высокоскоростная токовая петля

(бит 0 параметра ном. 2004 = 1)
3) Ось высокоскоростного интерфе--

йса (бит 4 параметра 2005 = 1)

468 HI HRV SETTING ERROR
(AMP) (ОШИБКА
УСТАНОВКИ HI HRV (AMP))

Использование высокоскоростного
HRV задано для управляемой оси
усилителя, который не поддерживает
высокоскоростное HRV.
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Сигналы тревоги P/S

Сигнал
тревоги
ЧПУ

Сообщение Описание

5134 FSSB : OPEN READY TIME
OUT (FSSB:
ИСТЕЧЕНИЕ ЛИ--
МИТА ВРЕМЕНИ
ДЛЯ ПОДГОТОВКИ
К РАЗМЫКАНИЮ)

Во время инициализации FSSB не
переходит в состояние готовности к
размыканию.

5135 FSSB : ERROR MODE
(FSSB: РЕЖИМ
ОШИБКИ)

FSSB вошло в режим ошибки.

5136 FSSB : NUMBER OF AMPS
IS SMALL (FSSB:
ЧИСЛО УСИЛИ--
ТЕЛЕЙ МАЛО)

По сравнению с числом управляемых
осей недостаточно число усилителей,
распознаваемых FSSB.

5137 FSSB : CONFIGURATION
ERROR (FSSB:
ОШИБКА
КОНФИГУРАЦИИ)

FSSB обнаружило ошибку
конфигурации.

5138 FSSB : AXIS SETTING NOT
COMPLETE (FSSB:
НЕ ЗАВЕРШЕНА
УСТАНОВКА ОСИ)

В режиме автоматической установки
не выполнена установка оси.
Выполните установку оси, используя
экран установок FSSB.

5139 FSSB : ERROR (FSSB:
ОШИБКА)

Невозможно инициализировать
сервосистему надлежащим образом.
Причиной может быть повреждение
оптического кабеля или неправильное
соединение с усилителем и другими
модулями.

5197 FSSB : OPEN TIME OUT
(FSSB: ИСТЕЧЕНИЕ
ЛИМИТА ВРЕМЕНИ
ДЛЯ
РАЗМЫКАНИЯ)

Когда ЧПУ разрешило размыкание
FSSB, но FSSB не разомкнулась.

5198 FSSB : ID DATA NOT READ
(FSSB : ДАННЫЕ
ИДЕНТИФИКАЦИИ
НЕ
СЧИТЫВАЮТСЯ)

Невозможно считать начальную
идентификационную информацию по
причине сбоя при временном
распределении.

5311 FSSB : ILLEGAL CONNEC--
TION (FSSB:
НЕВЕРНОЕ
СОЕДИНЕНИЕ)

Неверное соединение с FSSB. Этот
сигнал тревоги выдается, когда
обнаружена одна из следующих
ситуаций:

1 Две оси с соседними номерами
оси сервосистемы (параметр
1023), нечетный и четный номер,
присвоены усилителям, к которым
подсоединены различные
системы FSSB.

2 Система не удовлетворяет
требованиям для выполнения
управления HRV, и задано
использование двух импульсных
модулей, подсоединенных к
различным системам FSSB с
различными циклами токового
управления FSSB.
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D Непредусмотренный ручной ввод данных (каждый раз при
вводе данных необходимо отключать питание).

Сначала отсоедините оптический кабель ЧПУ, затем выклю-
чите питание и включите его снова. После чего проверьте
элементы ниже:

(A) Проверьте параметр 1902.

Действие: Если параметр
Ном. 1902 = 00000000, установите следующее:
Ном. 1905 = 00000000
Ном. 1910 - 1919 = 0

Действие: Если параметр
Ном. 1902 = 00000001 или 00000010, установите
следующее:
Ном. 1905 = Соответствующее значение
Ном. 1910 - 1919 = Соответствующее значение

(В) Еслибит 1параметра 1815=1,проверьтепараметрыном.
1910 - 1919, чтобы узнать, установлено ли 16 или 48.

Действие: Если ни 16, ни 48 не установлено, установите
бит 1 параметра 1815 на 1.

(C) Проверьте, разорвано ли соединение (горит зеленый
светодиод).

Действие: Если соединение не разорвано, проверьте
соединение источникапитания для усилителя и
оптического кабеля.

D Автономный датчик может распознаваться, однако им-
пульсы обратной связи от автономного датчика не соот-
ветствуют требуемым.

(A) Проверьте параметр ном. 1902.

Действие: Неверная установка параметра
Ном. 1902 = 00000000. Если параметр
Ном. 1902 = 00000001, установите следующее:
Ном. 1905 = 01000000 или 10000000
Ном. 1910 - 1919 = Соответствующее значение
Ном. 1936 и 1937 = Соответствующее значение

Действие: Еслипараметрном. 1902= 00000010, установите
номера разъемов для M0 и M1 при установке
осей на экране установок FSSB.

D При установке осей на экране FSSB невозможно установить
номера разъемов дляM1 иM2.

Действие: Проверьте экран FSSB, чтобы узнать, пра-
вильно ли считываются идентификационные
данные блока интерфейса автономного дат-
чика. Если идентификационные данные им-
пульсного модуля считываются неправильно,
проверьте соединения блока интерфейса авто-
номного датчика.

D Установки на экране FSSB отменяются, когда питание
выключается и включается снова.

G.7
ДЕЙСТВИЯ ПО
УСТРАНЕНИЮ
НЕИСПРАВНОСТЕЙ,
ВОЗНИКШИХ ПРИ
ЗАПУСКЕ
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Действие: После установки желаемых значений, нажмите
дисплейную клавишу [SETING] на экране ус-
тановки усилителей и экране установки осей.

D Выдается сигнал тревоги P/S 5138 “AXIS SETTING NOT
COMPLETE” (УСТАНОВКА ОСЕЙНЕ ЗАВЕРШЕНА).

Действие: Автоматическая установка на экране FSSB не
завершена надлежащим образом. Выполните
надлежащую установку на экране установки
усилителей FSSB и экране установки осей,
затем нажмите дисплейную клавишу [SETING]
наобоих экранах.Вэтотраз обязательно выпол-
ните установкинаэкране установкиусилителей
и экране установки осей в указанной после-
довательности.

Действие: Когда автоматическая установка на экране
FSSB не выполняется, установите все пара-
метрыном. 1902, 1905, 1910 - 1919, 1936и 1937на
0 перед тем, как начать ручную установку.

D Выдан сигнал тревоги о неверной комбинации усилителя/
мотора (466).

Действие: Проверьте, соответствует лимаксимальное зна-
чение тока усилителя, считанное на экране
идентификационных данных, установке пара-
метра ном. 2165.
Еще раз проверьте комбинацию усилителя/
мотора.

Действие: Инициализируйтепараметрысервосистемыдля
каждой оси.

D Когда питание выключается, затем снова включается после
изменения параметра ном. 1902, выдается сигнал тревоги,
относящийся к системе (920).

Действие: Отсоедините оптический кабель ЧПУ, затем
выключите питание и включите его снова.
Установите все параметры ном. 1902, 1905, 1910
- 1919, 1936 и 1937 на 0, затем выключите
питание и включите его снова, после чего
выполните установку FSSB с самого начала.
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Когда используется управление с обучением, одна управляемая
ось ЧПУ исключительно использует один ЦСП (две оси осевой
карты сервосистемы).

(1)Установите бит 0 параметра ном. 1902 на 1 для отключения
автоматической установки.

(2)Присвойте две оси осевой карты каждой из осей управления
с обучением Х и С. (Параметр ном. 1023 X = 1, C = 3)

(3)Присвойте оставшиеся управляемые оси осевой карте
(Параметр ном. 1023 Z = 5, A = 6, B = 7)

(4)Установите бит 0 параметра ном. 1905 на 1 для оси А, для
которой в параметре ном. 1023 установлено четное число.

(5)Когда используется 2-осный усилитель, одна из двух осей
должна всегда устанавливаться для медленнодействующего
типа. Следовательно, установите бит 0 параметра 1905 на 1.

(6)Установите атрибуты параметров ном. 1910 - 1914 на 0, 2, 4, 5
и 6 и установите атрибуты остальных параметров на 40 (при
отсутствии подчиненного устройства).

Контур
1

Ось Назв.
Осевая карта

Усилитель/мотор

G.8
ПРИМЕРЫ
УСТАНОВОК С
ИСПОЛЬЗОВАНИЕМ
ДРУГИХ СОЕДИНЕНИЙ

G.8.1
Пример 1:
Управление с
обучением

D Концептуальная схема
установки параметров
FSSB для применения
управления с
обучением
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Пример: установка FSSB для следующего:

Подсоединение оборудования

Материнская плата - 2-осный усилитель (LX/LZ) - 2-ос-
ный усилитель (LA/RA) - 2-осный усилитель (LC/RC)
Вспомогательная плата - 2-осный усилитель (RX/RZ) -
2-осный усилитель (LY/RY)

Конфигурация управляемых осей

Материнская плата: LX, LZ, LC, LA, LY
Вспомогательная плата: RX, RZ, RC, RA, RY

Метод установки

Когда осуществляется управление сервосистемой в другом
контуре, как в этом примере, установка FSSB невозможна.
Необходимо использовать ручную установку.

Если при использовании 2-осного усилителя требуется
использовать двигатель,подсоединенныйк другомуконтуру,
кроме локального контура, установите номер осевой карты
(ЦСП) удаленного контура в параметре ном. 1023.

Процедура установки

(1)Установитебит 0параметра ном. 1902на1 дляиспользования
режима ручной установки.

(2)Номер подчиненного устройства каждого мотора опре-
деляется согласно схеме соединений оборудования.
Следовательно, впараметрах ном. 1910 - 1919 установите (но-
мер подчиненного устройства - 1) и 40 (при отсутствии
подчиненного устройства).

G.8.2
Пример 2: Когда
2-осный усилитель
совместно
используется в двух
контурах

D Процедура установки
FSSB для управления
сервоосями другого
контура в
многоконтурной
системе
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Контур 1

Ось Назв. Осевая карта
Усилитель/мотор

Контур 2

Ось Назв.
Осевая
карта

Усилитель/мотор

(3)Установите номер осевой карты (номер ЦСП) в параметре
ном. 1023 для соединения управляемой оси ЧПУ с мотором.

(4)Установите бит 0 параметра 1905 на 1 для оси, для которой в
параметре ном. 1023 установлено четное число.

При указанных выше установках можно осуществить управ-
ление серводвигателем, подсоединенным к другому контуру.

Если блок интерфейса автономного датчика подсоединен для
использования отдельной шкалы, необходимо также уста-
новить биты 7 и 6 параметров ном. 1936 и 1937.
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Контур 1

Контур 2

Ось Назв.

Ось Назв.

Осевая
карта Усилитель/

мотор

Осевая
карта Усилитель/

мотор
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На экране установок FSSB отображается усилитель, исполь-
зующий FSSB, и информация об осях, что позволяет задать
данные по усилителям и осям.

1 Нажмите функциональную клавишу .

2 Неоднократное нажатие клавиши перехода к следующему
меню отображает [FSSB].

3 Нажатие дисплейной клавиши [FSSB] переключает изобра-
жение экрана на экран установки усилителя (или ранее
выбранныйэкран установкиFSSB),и отображает следующие
дисплейные клавиши:
[ AMP ][ AXIS ][ MAINT ][ ][ (OPRT) ]

Существует три типаэкранов установокFSSB: установкиусили-
телей, установки осей и экран техобслуживания усилителей.
Нажатие дисплейной клавиши [AMP] переключает изобра-
жение экрана на экран установки усилителей.
Нажатие дисплейной клавиши [AXIS] переключает изобра-
жение экрана на экран установки осей.Нажатие дисплейной
клавиши [MAINT] переключает изображение экрана на
экран технического обслуживания усилителей.

На экране установки усилителей отображается информация о
подчиненных устройствах, подразделенная на информацию об
усилителях и о блоках интерфейса автономных датчиков.

(AMPLIFIER SETTING) O1000 N00001
NO.
1 A1-L α SVM-HV 40AL 1 X
2 A1-M α SVM 12A 2 Y
3 A2-L β SVM 40A 3 Z
4 A3-L α SVM 20A 4 A
5 A3-M α SVM 40A 5 B
7 A4-L α SVU 240A 6 C

NO. PCB ID
6 M1 A 0000 DETECTOR(8AXES)
8 M2 B 12AB

>_
MDI **** *** *** 13:11:56
[ AMP ][ AXIS ][ MAINT ][ ][ (OPRT) ]

На экране установки усилителя отображаются след. элементы:
D NO.: Номер подчиненного устройства
Последовательно отображаются серийные номера до десяти
подчиненных устройств (до восьми усилителей и до двух им-
пульсных модулей), подсоединенных через FSSB.Меньший
номер присваивается подчиненному устройству, которое
расположено ближе всего к ЧПУ.

D AMP: Тип усилителя
Информацияо типеусилителяначинается сбуквыA,которая
обозначает ”усилитель”.После буквы А следует порядковый
номер усилителя, отсчитанный от усилителя, располо-
женного ближе всего к ЧПУ, затем следует буква, (L для
первой оси и М для второй оси), обозначающая, какая ось
усилителя используется.

D AXIS NO: Номер управляемой оси

G.9
ОТОБРАЖЕНИЕ
ДАННЫХ FSSB

G.9.1
Экран установки
усилителей
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Отображаются номера управляемых осей, установленные в
параметрах ном. 1920 - 1929.
Если установлено значение, которое не входит в диапазон от
1 до макс. числа управляемых осей, то отображается 0.

D NAME: Название управляемой оси
Отображается название оси, установленное в параметре ном.
1020, соответствующее номеру управляемой оси. Если
номером управляемой оси является 0, то отображается -.

D В качестве информации об усилителях отображаются сле-
дующие элементы:
S UNIT: Тип устройства сервоусилителя
S SERIES: Серия сервоусилителя
S CURRENT: Максимальное значение тока

D В качестве информации о блоке интерфейса автономного
датчика отображаются следующие элементы.
S EXTRA
Буква М, которая обозначает ”блок интерфейса автоном-
ного датчика”,после нее следует порядковыйномер блока
интерфейса автономного датчика, отсчитанный от блока
интерфейса автономного датчика, расположенного ближе
всего к ЧПУ.

S TYPE
Тип блокаинтерфейса автономного датчика отображается
в виде буквы.

S PCB ID
Идентификационные данные блока интерфейса
автономного датчика отображаются в виде четырех цифр в
шестнадцатеричной системе. При использовании модуля
автономного датчика (8 осей), после идентификационной
информации блока интерфейса автономного датчика
отображаетсяDETECTOR (8AXES) (ДАТЧИК (8ОСЕЙ)).
При использовании модуля автономного датчика (4 оси),
после идентификационной информации блока интер-
фейса автономного датчика отображается DETECTOR
(4AXES) (ДАТЧИК (4 ОСИ)).

На экране установки осей отображается информация об осях.

(AXIS SETTING) O1000 N00001
M1 M2 Cs

1 X A1-L 0 0 0 0 1
2 Y A1-M 1 0 1 0 0
3 Z A2-L 0 0 0 1 0
4 A A3-L 0 0 0 0 2
5 B A3-M 0 0 0 0 0
6 C A4-L 0 0 0 0 0

>_
MDI **** *** *** 13:11:56
[ AMP ][ AXIS ][ MAINT ][ ][ (OPRT) ]

G.9.2
Экран установки
осей



G. ПРОЦЕДУРА ЗАПУСКА FSSB/
СВЕДЕНИЯ B--63525RU/02ПРИЛОЖЕНИЕ

1022

На экране установки осей отображаются следующие элементы:

D AXIS NO: Номер управляемой оси

Последовательно отображаются номера управ. осей ЧПУ.

D NAME: Название управляемой оси

D AMP: Тип усилителя, подсоединенного к каждой оси

D M1: Номер разъема для блока интерфейса
втономного датчика 1

Отображается номер разъема для блока интерфейса авто-
номного датчика 1, установленный в параметре ном. 1931.

D M2: Номер разъема для блока интерфейса
автономного датчика 2

Отображается номер разъема для блока интерфейса авто-
номного датчика 2, установленный в параметре ном. 1932.

D 1DSP

Отображается значение, установленное в бите 0 (1DSP)пара-
метраном. 1904.Значение 1отображается для оси (осиуправ-
ления с обучением, оси высокоскоростной токовой петли,
оси высокоскоростного интерфейса), которая исклю-
чительно использует ЦСП.

D CS: Ось управления контуром Cs

Отображается значение, установленное в параметре ном.
1933. Знач. 1 отображается для оси управления контуром Cs.

D TANDEM (только М-серия)

Отображается значение, установленное в параметре ном.
1934. Для ведущей оси и ведомой оси, используемых в
сдвоенном управлении, отображаются нечетный номер и
следующий за ним четный номер.

На экране техобслуживания усилителей отображается инфор-
мация о техобслуживании сервоусилителей. Существует два
типа экранов техобслуживания усилителей, как показано ниже.
Пользователь может переключаться между двумя экранами с

помощью клавиш перелистывания страниц и .

(AMPLIFIER SETTING) O1000 N00001

1 X A1-L α SVM-HV 2 40AL
2 Y A1-M α SVM 2 12A
3 Z A2-L β SVM 1 40A
4 A A3-L α SVM 2 20A
5 B A3-M α SVM 2 40A
6 C A4-L α SVU 1 240A

MDI **** *** *** 13:11:56
[ AMP ][ AXIS ][ MAINT ][ ][ (OPRT) ]

G.9.3
Экран
техобслуживания
усилителей
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(AMPLIFIER MAINTENANCE) O1000 N00001
NO.

1 X 01A 970123 01
2 Y 01A 970123 01
3 Z 01A 970123 01
4 A 02B 970123 01
5 B 02B 970123 01
6 C 02B 970123 01

MDI **** *** *** 13:11:56
[ AMP ][ AXIS ][ MAINT ][ ][ (OPRT) ]

На экранах техобслуживания усилителя отображаются следу-
ющие элементы:

D AXIS NO: Номер управляемой оси

D NAME: Название управляемой оси

D AMP: Тип усилителя, подсоедин. к каждой оси

D SERIES: Серия сервоусилителя, подсоединенного к
каждой оси

D UNIT: Тип устройства сервоусилителя, подсо-
единенного к каждой оси

D NO. OF AXES: Максимальное количество осей усилителя,
подсоединенного к каждой оси

D CURRENT: Максимальное значение тока усилителя,
подсоединенного к каждой оси

D VERSION: Версия устройства усилителя, подсоеди-
ненного к каждой оси

D TEST: Дата испытания усилителя, подсоеди-
ненного к каждой оси

Пример) 010123: 23 января 2001

D MAINTENANCE:Номер чертежа технических изменений в
усилителе, подсоединенном к каждой оси
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H ОБОЗНАЧЕНИЯ КЛАВИШРУЧНОГО ВВОДА ДАННЫХ

ЧПУ серии i имеет два типа клавиатуры ручного ввода данных: английские клавиши и клавиши с
символами.
В таблице ниже показано соответствие английских клавиш - клавишам с символами.
В тексте данного руководства используется английский тип.
Следовательно, когда пользователь использует клавиатуру ручного ввода данных с символами и
встречает английскую клавишу в тексте, требуется обратиться к таблице соответствий, приве-
денной ниже.

Название Английская клавиша Клавиша с символом

Клавиша CAN (ОТМЕНА) CAN

Клавиша POSITION (ПОЛОЖЕНИЕ) POS

Клавиша PROGRAM (ПРОГРАММА) PROG

Клавиша OFFSET/
SETTING (КОРРЕКЦИЯ/УСТАНОВКА) SETTING

OFFSET

Клавиша CUSTOM (ПОЛЬЗОВАТЕЛЬ) CUSTOM

Клавиша SYSTEM (СИСТЕМА) SYSTEM

КлавишаMESSAGE (СООБЩЕНИЕ) MESSAGE

Клавиша GRAPH (ГРАФИК) GRAPH

Клавиша SHIFT (ПЕРЕКЛЮЧЕНИЕ
РЕГИСТРА)

SHIFT

Клавиша INPUT (ВВОД) INPUT
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Название Клавиша с символомАнглийская клавиша

Клавиша ALTER (ПРАВКА) ALTER

Клавиша INSERT (ВСТАВКА) INSERT

Клавиша DELETE (УДАЛЕНИЕ) DELETE

Клавиша PAGE UP (ПЕРЕЛИСТЫВАНИЕ
СТРАНИЦ --ВПЕРЕД) PAGE

Клавиша PAGE DOWN
(ПЕРЕЛИСТЫВАНИЕ СТРАНИЦ --НАЗАД)

PAGE

Клавиша HELP (СПРАВКА) HELP

Клавиша RESET (ПЕРЕЗАГРУЗКА) RESET

Клавиша CUSTOM/GRAPH
(ПОЛЬЗОВАТЕЛЬ/ГРАФИК)

CUSTOM

GRAPH
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≪Символы≫
[Пример установки 1] Общая конфигурация (замкнутая
цепь), 993

[Пример установки 1] Общая конфигурация
(полузамкнутая цепь), 992

[Пример установки 3] Когда ось С является осью Сs, 995

[Пример установки 4] Конфигурация сдвоенного
управления, 997

[Пример установки 5] Когда используется функция
простой электронной коробки передач (EGB), 999

≪A≫
Автоматическая установка, 990

Автоматическая установка стандартных параметров, 713

Адрес, 450

≪Б≫
Блок-схема, 721

≪В≫
В устройстве ввода-вывода соединительной панели
данные вводятся в несоответствующий адрес, 762

В устройстве ввода-вывода соединительной панели
данные не выводятся на дополнительное устройство,
763

Ввод величины коррекции на инструмент, 409

Ввод величины коррекции на погрешность шага, 408

Ввод значений переменных макропрограмм
пользователя, 408

Ввод и вывод данных, 399

Ввод и вывод данных журнала операций, 56

Ввод и вывод данных коррекции, 430

Ввод и вывод каждого файла (Super CAP i M), 413

Ввод и вывод каждого файла (Super CAP i Т), 413

Ввод и вывод параметров, 429

Ввод и вывод программ, 425

Ввод и вывод файлов гибкого диска, 432

Ввод параметров РМС, 407

Ввод параметров ЧПУ, 406

Ввод программ обработки деталей, 409

Ввод/вывод, 227

Ввод/вывод данных, 402

Ввод/вывод данных на общем экране ввода-вывода
данных, 422

Ввод/вывод данных с помощью карты памяти, 437

Ввод/вывод данных Super CAP i, 411

Ввод/вывод диалоговых данных группами
(Super CAP i M), 411

Ввод/вывод зарегистрированных данных, 156

Ввод/вывод информации по техобслуживанию, 130

Ввод/вывод параметров, 145

Ввод/вывод различных типов данных, 645

Ввод/вывод Symbol CAP i T, 417

Вид данных во вспомогательной памяти, 419

Встроенная Ethernet и Ethernet PCMCIA, 600

Выборка данных для диагностики колебаний типа
хранения, 106

Вывод величины коррекции на инструмент, 405

Вывод величины коррекции на погрешность шага, 404

Вывод данных диагностики колебаний (тип хранения)),
108

Вывод значений переменных макропрограмм
пользователя, 405

Вывод общих переменных макропрограмм пользователя,
431

Вывод параметров PMС, 404

Вывод параметров ЧПУ, 403

Вывод программы обработки детали, 405

Вывод программы ЧПУ, 643

≪Г≫
Главная плата PROFIBUS, 313

Глоссарий для Ethernet, 668

Графическое изображение данных диагностики
колебаний, 104

≪Д≫
Действие каждой функции, 970

Действия перед включением питания, 966

Действия по устранению неисправностей, возникших
при запуске, 1015

Диагностирование неисправностей, 660, 726

Дисплейные клавиши, 2

Для токарного станка, 704

Другие устройства, 228, 330

Другие экраны, 983

≪Ж≫
Жидкокристаллический дисплей (ЖК-дисплей), 363

ЖК-дисплей/Устройство ручного ввода данных, 329

Журнал операций, 38

≪З≫
Заземление, 379

Замена батареи, 232, 266, 343, 387, 397

Замена вентилятора, 347, 390

Замена деталей устройства отображения ЧПУ для ЧПУ
серии is, подлежащих техобслуживанию, 395

Замена деталей устройства отображения ЧПУ с
функциями ПК и PANEL i, подлежащих
техобслуживанию, 387

Замена защитного покрытия сенсорной панели, 267, 394,
398

Замена лампы подсветки ЖК-дисплея, 239, 267, 349, 393,
398
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Замена материнской платы, 229

Замена мотора вентилятора, 236, 266, 397

Замена плавких предохранителей на различных
устройствах, 371

Замена плавкого предохранителя, 389, 396

Замена плавкого предохранителя блока управления, 342

Замена плавкого предохранителя в блоке управления,
231

Замена плавкого предохранителя ЖК-дисплея, 348

Замена плавкого предохранителя на устройствах, 265

Запись внешних сообщений для оператора, 36

Запуск системы начальной загрузки, 938

≪И≫
Изменение последовательностей запуска, 974

Изучение условий, при которых возникла
неисправность, 728

Индикация 7-сегментного светодиода, 967

Индикация на 7-сегментном светодиоде при включении
питания, 969

Индикация светодиода во время автоматической
операции, 967

Индикация светодиода, когда выдается сигнал тревоги,
относящийся к системе, 968

Индикация светодиода, когда нажат нажимной
переключатель, 967

Индикация светодиодов и техобслуживание устройства
автономного типа, 963

Интерфейс между ЧПУ и PMC, 447

Интерфейс предупреждающих сообщений, относящихся
к сервосистеме αi, 695

Интерфейс предупреждающих сообщений, относящихся
к шпинделю αi, 714

Использование функции группового ЧПУ 1/Ethernet в
небольшой сети, 620

Использование функции FACTOLINK в небольшой
сети, 613

Использование функции FOCAS1/Ethernet в небольшой
сети, 619

Использование функции передачи файлов FTP в
небольшой сети, 626

≪K≫
КАРТА СЕ, 258

Когда включается питание, на ЖК-дисплее ничего не
высвечивается, 755

Коды ошибок (последовательный шпиндель), 933

Конфигурация оборудования, 246, 961

Конфигурация оборудования, 270

Конфигурация печатных плат, 25

Конфигурация разъемов и карт печатной платы, 175

Конфигурация разъемов и карт печатных плат, 280

Конфигурация экрана и порядок выполнения операций,
940

Конфигурирование большой сети, 614, 621, 627

Корректировка референтного положения (метод упора),
690

Корректирующие действия при неисправностях, 728

Краткое описание управления шпинделем, 702, 720

≪M≫
Материнская плата FS160is/180is/210is, 247

Материнская плата FS16i/18i/21i, 175

Материнская плата устройства отображения ЧПУ для
серии is, 319

Меры против шума, 377

Метод изменения зубчатой передачи для
обрабатывающего центра (PRM 3705#2=1) В, 704

Метод изменения зубчатой передачи для
обрабатывающего центра А, 704

Метод отображения, 63, 112, 457, 705

≪Н≫
НаЖК-дисплее мигает изображение, 759

Настройка и отображение экрана установки, 154

Настройка контраста, 135

Настройка цветов, 131

Начальная установка параметров сервосистемы, 671

Невозможно выполнить автоматическую операцию, 744

Невозможно выполнить ввод с и вывод на устройства
ввода-вывода Невозможно выполнить ввод/вывод
надлежащим образом, 760

Невозможно выполнить ни ручную операцию, ни
автоматическую операцию, 730

Невозможно выполнить операцию подачи с помощью
маховичка, 739

Невозможно выполнить операцию ручной непрерывной
подачи, 735

Номер функции, 966

≪O≫
Обзор оборудования, 166, 246, 271

Обозначения клавиш ручного ввода данных, 1025

Оборудование автономного типа серии i, 269

Оборудование с ЖК-дисплеем серии is, 245

Оборудование с ЖК-дисплеем серии i, 164

Обработка данных системы, 977

Общая информация для оборудования с ЖК-дисплеем и
оборудования автономного типа серии i, 353

Общая схема соединений, 170, 275

Общие сведения, 690, 693

Общие сведения об интерфейсе, 448

Общие схемы соединений, 246

Операции со встроенной Ethernet, 637

Описание, 449

Описание экранов, 976

Основное устройство, 221

Основные устройства, 324
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Отключился сигнал светодиодного индикатора пуска
цикла, 753

Отображение данных FSSB, 1021

Отображение и работа, 1

Отображение и установка экрана состояния, 149

Отображение конфигурации программного обеспечения,
24

Отображение на экране и работа, 127

Отображение сигналов тревоги, 29

Отображение содержания, 66

Отображение состояния слота, 23

Отображение состояния ЧПУ, 98, 967

Отображение списка файлов хоста, 638

Отображение страницы диагностики, 66

Отображение экрана, 29, 36, 43, 131, 139

Отображение экрана и установка, 148

Очистка данных Symbol CAP i T, 420

Очистка журнала сигналов тревоги, 29

Очистка памяти Symbol CAP i T, 421

≪П≫
Параметр, 37, 138

Параметры, 113, 133, 611, 625

Переключение между устройствами со встроенной
Ethernet, 635

Переход к соответствующей дисплейной клавише
осуществляется нажатием функциональной

клавиши , 22

Переход к соответствующей дисплейной клавише
осуществляется нажатием функциональной

клавиши , 15

Переход к соответствующей дисплейной клавише
осуществляется нажатием функциональной

клавиши (Когда дисплейная клавиша [BG-EDT]

нажата во всех режимах), 11

Переход к соответствующей дисплейной клавише
осуществляется нажатием функциональной

клавиши в режиме TJOG или THDL, 10

Переход к соответствующей дисплейной клавише
осуществляется нажатием функциональной

клавиши в режимеHNDL, JOG или REF, 9

Переход к соответствующей дисплейной клавише
осуществляется нажатием функциональной

клавиши в режиме EDIT, 6

Переход к соответствующей дисплейной клавише
осуществляется нажатием функциональной

клавиши в режимеMDI, 8

Переход к соответствующей дисплейной клавише
осуществляется нажатием функциональной

клавиши , 21

Переход к соответствующей дисплейной клавише
осуществляется нажатием функциональной

клавиши , 20

Переход к соответствующей дисплейной клавише
осуществляется нажатием функциональной

клавиши , 20

Переход к соответствующей дисплейной клавише
осуществляется нажатием функциональной

клавиши , 13

Переход к соответствующей дисплейной клавише
осуществляется нажатием функциональной

клавиши , 3

Переход к соответствующей дисплейной клавише
осуществляется нажатием функциональной

клавиши в режимеMEM, 4

Переход к соответствующей дисплейной клавише
осуществляется нажатием функциональной

клавиши , 17

Период выполнения в PMC, 454

Печатные платы, 223

Печатные платы блока управления, 324

Печатные платы инвертора и блок с разъемами, 184

Плата C,Плата последовательного соединения,Плата Т
Symbol CAP i и Плата PMC-RE, 187

Плата вспомогательного ЦП, 193, 289

ПлатаDeviceNet, 311

Плата главного ЦП серии 16αi/18i/21i/160i/180i/
210i/160is/180is/210is, 280

Плата главного ЦП устройства отображения ЧПУ с
функциями ПК и PANEL i, 316

Плата Ethernet, 215, 309

Плата FL-net, 315

Плата интерфейсаDeviceNet, 219

Плата интерфейсаHSSB, 208, 303

Плата канала ввода-вывода II, 211, 308

Плата PROFIBUS, 213

Плата RISC, 197

Плата сервера данных, 200

Плата Symbol CAP i T, 307

Плата управления загрузчиком, 204

Плата языка С, плата последовательного соединения,
302

Подтверждение параметров, необходимых для вывода
данных, 402

Подчиненная плата PROFIBUS, 314

Подчиненное устройство, 989

Поиск файлов хоста, 641

Порядок замены материнской платы, 395
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Power motion manager, 138

Пример 1: управление с обучением, 1017

Пример 2: когда 2-осный усилитель совместно
используется в двух контурах, 1018

Примеры установок с использованием других
соединений, 1017

Примечания, 37, 111, 134, 147

Примечания по использованию устройства ручного
ввода данных, 386

Примечания по использованию функции
FOCAS1/Ethernet в первый раз, 614

Примечания по использованию функции FACTOLINK в
первый раз, 607

Примечания по использованию функции передачи
файлов FTP первый раз, 621

Проверка и изменение хоста связи, 651

Проверка связи, 662

Проверка установки каждого параметра, 661

Проверьте элементы данных, связанные с соединением с
концентратором, 660

Проверьте элементы данных, связанные с соединением с
магистралью сети, 660

Процедура запуска FSSB/сведения, 987

≪Р≫
Работа, 419, 693, 966

Работа с СОЗУ, 978

Работа с файлами, 979

Рабочий контроль, 112

Разгрузка/восстановление данных Symbol CAP i T, 419

Расположение 7-сегментного светодиода и
переключателей, 965

Расстояние между сигнальными проводами, 377

Расчет аналогового напряжения S и соответствующих
параметров, 722

Регулировка аналогового напряжения S
(аналого-цифровой преобразователь), 724

Резервная область системы для внутреннего реле, 451

RISC-плата, плата сервера данных, RISC + плата сервера
данных, 293

Ручная установка 1, 1008

Ручная установка 2, 1001

≪С≫
Серия 16i/160i/160is, 271, 273, 274

Серия 16i/160i, 166

Серия 18i/180i, 168

Серия 21i/210i, 169

Сигнал тревоги 300 (Запрос возврата в референтное
положение ), 772

Сигнал тревоги 401 (Отключение сигнала V Ready), 773

Сигнал тревоги 404 (Включение сигнала V Ready), 777

Сигнал тревоги 417 (Неисправность в цифровой
сервосистеме), 783

Сигнал тревоги 462 (ОТПРАВЛЕНИЕ ДАННЫХ ЧПУ
НЕ УДАЛОСЬ) Сигнал тревоги 463 (ОТПРАВЛЕНИЕ
ДАННЫХПОДЧИНЕННОГО УСТРОЙСТВА НЕ
УДАЛОСЬ), 780

Сигнал тревоги 5134 (FSSB:Истечение лимита времени
для подготовки к размыканию), 793

Сигнал тревоги 5136 (FSSB: Количество усилителей
мало), 797

Сигнал тревоги 700 (Перегрев: Блок управления), 784

Сигнал тревоги 701 (Перегрев:Мотор вентилятора), 785

Сигнал тревоги 704 (Сигнал тревоги об обнаружении
колебаний скорости шпинделя), 787

Сигнал тревоги 749 (Ошибка соединения с
последовательным шпинделем), 788

Сигнал тревоги 750 (Сбой при установке
последовательного соединения с шпинделем), 789

Сигнал тревоги 90 (Ненадлежащий возврат в
референтное положение ), 770

Сигнал тревоги 900 (Четность ПЗУ), 800

Сигнал тревоги 926 (Сигнал тревоги, относящийся к
FSSB ), 811

Сигнал тревоги 930 (Прерывание в ЦП), 817

Сигнал тревоги 935 (Ошибка ECC статического ОЗУ),
819

Сигнал тревоги 950 (Сигнал тревоги, относящийся к
системе РМС), 821

Сигнал тревоги 951 (Сигнал тревоги, относящийся к
сторожу РМС), 824

Сигнал тревоги 972 (Сигнал тревоги о немаскируемом
прерывании в дополнительной плате), 825

Сигнал тревоги 973 (Сигнал тревоги о немаскируемом
прерывании по неизвестной причине), 826

Сигнал тревоги 974 (Ошибка F-шины), 827

Сигнал тревоги 975 (Ошибка шины), 830

Сигнал тревоги 976 (Ошибка локальной шины), 831

Сигналы тревоги, 1009

Сигналы тревоги (последовательный шпиндель), 915

Сигналы тревоги 85 - 87 (Сигнал тревоги интерфейса
считывания/вывода на перфоленту), 764

Сигналы тревоги 910 и 911 (Четность СОЗУ), 802

Сигналы тревоги 912 - 919 (Четность ДОЗУ), 805

Сигналы тревоги 920 и 921 (Сигналы тревоги,
относящиеся к сервосистеме), 807

Сигналы тревоги, относящиеся к ПИШ, 838

Сигналы тревоги, относящиеся к сервосистеме, 832

Сигналы тревоги, относящиеся к шпинделю, 839

Система начальной загрузки, 937

Системные файлы и файлы пользователя, 939

Слот для карты памяти, 958

Снятие модуля DIMM, 358

Снятие печатной платы, 355

Снятие платы, 335, 337, 338, 340

Соединение, 380

Сообщения об ошибках, 665

Сообщения об ошибках и требуемые действия, 955

Соответствующие параметры, 694

Соотношение между режимом работы и параметрами на
экране регулировки шпинделя, 710
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Состояние соединения, 495

Список адресов, 519

Список входных/выходных сигналов, 499

Список запасных частей для техобслуживания, 936

Список кодов сигналов тревоги (ЧПУ), 844

Список операций, 114

Список сигналов в каждом режиме, 497

Список сигналов тревоги, 843

Список сигналов тревоги (PMC), 890

Список устройств и печатных плат, 221, 264

Список функций, 601

Способ ввода параметров связи, 627

Способ отображения, 25

Схема, 165

≪T≫
Таблица кодов с символами из двух байтов FANUC, 158

Теплообразование в каждом устройстве, 243

Теплообразование устройств, 351

Технические характеристики РМС, 449

Техобслуживание разомкнутого ЧПУ (начальная
загрузка и IPL), 972

Техобслуживание теплообменника типа труба тепловая,
359

Типы карт памяти (функции), 960

≪У≫
Удаление записи внешних сообщений для оператора, 36

Удаление имени файла и файлов, 420

Удаление файлов хоста, 641

Условия окружающей среды снаружи шкафа, 376

Установка безупорного референтного положения, 693

Установка в режиме онлайн, 494

Установка входного или выходного сигналов,
подлежащих записи в журнале операций, 47

Установка и снятие дополнительной платы, 335

Установка и снятие дополнительной платы,
устанавливаемой в мини-слот (кроме платы
DeviceNet), 337

Установка и снятие дополнительных плат, 259

Установка и снятие карты СЕ, 261

Установка и снятие материнской платы, 259

Установка и снятие модулей памяти с двухрядным
расположением выводов (DIMM), 357

Установка и снятие объединительной платы, 340

Установка и снятие печатных плат, 354

Установка и снятие платы DeviceNet, 338

Установка и снятие платы главного ЦП и
полноразрядной дополнительной платы, 335

Установка модуля DIMM, 358

Установка объединительной платы, 340

Установка параметров, 38, 100, 687

Установка параметров для ввода/вывода, 400

Установка параметров функции FACTOLINK, 607

Установка параметров функции FOCAS1/Ethernet, 614

Установка параметров функции передачи файлов FTP,
621

Установка параметров, относящихся к вводу-выводу, 423

Установка печатной платы, 356

Установка платы, 336, 337, 338

Установка распределенного ввода-вывода, 368

Установка соединения в режиме онлайн, 494

Установка функции встроенной Ethernet, 607

Устройства и печатные платы, 324

Устройство отображения, 221

Устройство отображения ЧПУ для ЧПУ серии is, 334

Устройство отображения ЧПУ с функциями ПК и
PANEL i, 331

Устройство резервного питания, 268, 398

Устройство ручного ввода данных, 222

≪Ф≫
Фиксация и экранирование кабеля, 383

Функции на экране IPL, 981

Функциональные и дисплейные клавиши, 2

Функциональные различия между функцией встроенной
Ethernet и функцией Ethernet на дополнительной
плате, 605

Функция встроенной Ethernet, 599

Функция группового ЧПУ1/Ethernet, 603

Функция диагностики колебаний, 100

Функция FACTOLINK, 601, 637

Функция FOCAS1/Ethernet, 601

Функция загрузки основной системы, 953

Функция передачи файлов FTР, 605, 638

Функция справки, 63

Функция форматирования карты памяти, 952

≪Ц≫
Цифровая сервосистема, 670

≪Ш≫
Шпиндель с приводом электродвигателя переменного
тока (аналоговый интерфейс), 720

Шпиндель с приводом электродвигателя переменного
тока (последовательный интерфейс), 701, 702

Шумоподавитель, 382

≪Э≫
Экран графических изображений (М-серия), 22

Экран графических изображений (Т-серия), 21

Экран журнала сигналов тревоги, 29

Экран загрузки данных системы, 941
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Экран идентификационных данных (Экран данных
сервосистемы ai / Экран данных шпинделя ai), 28

Экран информации о сервосистеме αi, 697

Экран информации о шпинделе αi, 716

Экран информации по техобслуживанию, 127

Экран IPL, 980

Экран контроля шпинделя, 708

Экран конфигурации модуля, 27

Экран конфигурации области начальной загрузки, 939

Экран конфигурации программного обеспечения, 27

Экран конфигурации системы, 25

Экран коррекции/установки (М-серия), 15

Экран коррекции/установки (Т-серия), 13

Экран настройки сервосистемы, 687

Экран настройки цветов, 131

Экран начальной загрузки, 976

Экран параметров диагностики колебаний, 101

Экран PMC, 457

Экран PMC PRM, 489

Экран PMCDGN, 485

Экран PMCLAD, 459

Экран положения, 3

Экран предупреждающих сообщений, отображающийся
при замене системного программного обеспечения
(ошибка проверки метки системы), 126

Экран предупреждающих сообщений, отображающийся
при изменении опции, 124

Экран проверки данных системы, 943

Экран программы, 4, 6, 8, 9, 10, 11

Экран регистрации данных EMB_ETH FACTOLINK, 667

Экран регистрации данных передачи EMB_ETH FTP,
666

Экран регистрации EMB_ETH FOCAS1/Ether, 666

Экран регистрации EMB_ETH MASTER CTRL, 665

Экран регулировки шпинделя, 706

Экран сигналов тревоги ЧПУ, 983

Экран системы, 17

Экран создания резервной копии данных статического
ОЗУ, 948

Экран сообщений, 20

Экран сообщений об ошибках встроенной Ethernet, 653

Экран состояния (160i/180i/21i), 984
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Экран установки параметров передачи файлов FTP, 622

Экран установки усилителей, 1021
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S Размножение данного руководства, включая частичное, запрещено.
S Право на внесение изменений сохраняется.

Для экспорта данного изделия необходимо официальное разрешение
страны-экспортера.

Вданномруководствемыпопыталисьнаилучшимобразомописатьвсе
возможные темы и действия.
Виду большого числа возможностей, мы не можем затронуть все, что
является невозможным либо недопустимым.
Поэтому как невозможное должно рассматриваться все, что не особо
обозначено в данном руководстве как возможное.
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